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Instrukcja oryginalna
Do celéw zgodnosci z dyrektywg UE w sprawie maszyn 2006/42/WE

Informacje ogélne

Producent nie przyjmuje zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek konsekwencje niewtasciwej, niedbatej lub nieprawidtowe;j
instalacji lub regulacji opcjonalnych parametréw roboczych urzadzenia, czy tez niedopasowania napedu do silnika.
Uznaje sie, iz zawartos¢ niniejszego przewodnika byta poprawna w chwili oddania do druku. Wspierajac polityke
ciagtego rozwoju i udoskonalania producent zastrzega sobie prawo do zmiany specyfikacji produktu lub jego
parametréw, a takze zawartosci przewodnika, bez powiadomienia.

Wszelkie prawa zastrzezone. Zadna cze$¢ niniejszego przewodnika nie moze by¢ odtwarzana lub przesytana w
jakiejkolwiek formie oraz za pomocg jakichkolwiek srodkow - elektrycznych lub mechanicznych, w tym w formie kserokopii,
nagran lub przy uzyciu systemoéw do zapamietywania i wyszukiwania informacji - bez pisemnej zgody wydawcy.

Wersja oprogramowania sprzetowego napedu

Niniejszy produkt jest dostarczany z najnowszg wersjg oprogramowania sprzetowego. Jezeli naped ma by¢ podtgczony
do istniejgcego uktadu lub maszyny, to nalezy zweryfikowa¢ wszystkie wersje oprogramowania sprzetowego

napedu w celu zapewnienia takiej samej funkcjonalnosci, jak juz zainstalowanych napedéw tego samego modelu.
Moze to réwniez dotyczy¢ napeddw zwréconych z centrum serwisowego lub centrum napraw firmy Control Techniques.
W razie jakichkolwiek watpliwosci, nalezy skontaktowac sie z dostawca produktu.

Wersje oprogramowania sprzetowego napedu mozna sprawdzi¢ w Pr 11.029.

Wersje oprogramowania sprzetowego interfejsu Ethernet mozna sprawdzi¢ w Pr 24.002

Oswiadczenie dot. ochrony srodowiska

Firma Control Techniques dazy do minimalizacji wptywu srodowiskowego swojej dziatalnosci produkcyjnej oraz
produktéw przez caty okres ich trwatosci uzytkowej. W tym celu firma stosuje system zarzadzania srodowiskowego
(ang. Environmental Management System, skrot EMS), ktéry jest certyfikowany wedtug normy miedzynarodowej

ISO 14001. Dalsze informacje na temat EMS, polityki Srodowiskowej firmy oraz inne odnosne dane sg dostepne na
zyczenie lub zostaty zamieszczone na stronie www.greendrives.com.

Elektroniczne napedy zmiennopredkosciowe produkowane przez firme Control Techniques pozwalajg zaoszczedzi¢ energie
(poprzez zwiekszenie wydajnosci maszyny/procesu), a takze zredukowac zuzycie surowcow i materiatéw odpadowych
przez caty - diugi - okres trwatosci uzytkowej. W typowych zastosowaniach te korzystne skutki sSrodowiskowe zdecydowanie
przewazajg nad negatywnym wptywem wytwarzania produktu i utylizacji po uptywie okresu trwatosci uzytkowe;.

Niemniej jednak, gdy okres trwatosci uzytkowej produktu uptynie, nie nalezy go wyrzucac, lecz oddac do utylizacji do
zakfadu specjalizujacego sie w utylizacji urzadzen elektronicznych. Pracownicy takiego zaktadu nie beda mie¢ trudnosci
z demontazem urzadzenia na czesci sktadowe w celu zapewnienia skutecznej utylizacji. Wiele czesci jest mocowanych
zatrzaskowo, w zwigzku z czym mozna je rozdzieli¢ bez uzywania narzedzi, podczas gdy inne sg zabezpieczone
konwencjonalnymi elementami ztgcznymi. W zasadzie wszystkie czesci produktu nadajg sie do utylizaciji.

Opakowanie produktu jest dobrej jakosci i moze by¢ uzyte ponownie. Duze produktu sg pakowane w drewniane skrzynie,
podczas gdy produkty mniejsze sg dostarczane w wytrzymatych kartonowych pudtach, ktére zawierajg znaczne ilosci
wtdkna przetworzonego. Jezeli te opakowania nie bedg uzyte ponownie, to mozna przekazac je do utylizaciji.
Polietylen, stosowany w folii ochronnej i torebkach ostaniajgcych produkt, moze by¢ utylizowany w ten sam sposaéb.
Strategia opakowan firmy Control Techniques preferuje materiaty fatwe w utylizacji, o niskim wptywie Srodowiskowym;
regularnie przeprowadzane rewizje pozwalajg identyfikowaé mozliwos¢ ulepszeh w tym zakresie.

Przymierzajac sie do utylizacji lub likwidacji dowolnego produktu lub opakowania, nalezy stosowac sie do lokalnych
przepiséw i zasad dobrej praktyki.

Legislacja REACH

Rozporzadzenie WE 1907/2006 w sprawie rejestracji, oceny, udzielania zezwolen i stosowanych ograniczen w
zakresie chemikaliéw (REACH) naktada na dostawcow artykutéw wymag informowania odbiorcéw czy dany artykut
ma wiekszg niz wskazang zawartos¢ jakiejkolwiek substancji, ktéra w ocenie Europejskiej Agencji Chemikaliow
(ang. European Chemicals Agency, skrét ECHA) jest substancja wzbudzajaca szczegdlnie duze obawy

(ang. Substance of Very High Concern, SVHC) i przez to jest obowigzkowo objeta reglamentacja.

W celu uzyskania aktualnych informacji na temat zastosowania tego wymogu wzgledem okreslonych produktéw
firmy Control Techniques, nalezy w pierwszej kolejnosci zwréci¢ sie do osoby kontaktowej. O$wiadczenie firmy
Control Techniques dot. opinii mozna przeczyta¢ na stronie:

http://www.controltechniques.com/REACH
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Jak korzysta¢ z przewodnika

Niniejszy przewodnik uzytkownika zawiera wyczerpujace informacje na temat instalacji i obstugi napedu.

Informacje sg utozone w porzadku logicznym, tj. zaczynajg sie na odbiorze napedu przez uzytkownika i kohczg na
sposobach optymalizacji wydajnosci.

W kolejnych rozdziatach przewodnika zamieszczono odnosne ostrzezenia bezpieczenstwa. Ponadto, w Rozdziat 1
Informacje nt. bezpieczeristwa zawarto ogolne informacje dot. bezpieczehstwa. Jest rzeczg niezmiernie wazna,
aby uzytkownik stosowat sie do ostrzezen oraz uwzgledniat podane informacje zaréwno podczas pracy z uktadem
wykorzystujacym naped, jak i w czasie projektowania takiego uktadu.

Niniejsza mapa przewodnika uzytkownika pozwala szybko zidentyfikowa¢ rozdziaty dotyczace planowanych prac,
jednakze w celu uzyskania bardziej szczegétowych informaciji nalezy przej$¢ do Spis tresci na stronie 4:
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Deklaracja zgodnosci

Control Techniques Ltd
The Gro

Newtown

Powys

Wielka Brytania

SY16 3BE

Niniejsza deklaracja dotyczy¢ produktéw z asortymentu napedéw
zmiennopredkosciowych Unidrive M, zawierajgcym modele o
numerach podanych ponizej:

Prawidtowe znaki: Maaa-bbcddddd

aaa 600, 700, 701, 702
bb 03, 04, 05, 06, 07, 08, 09, 10
c 2,4,51lub6

00050, 00066, 00080, 00106, 00025,
00031, 00045, 00062, 00078, 00100

00137, 00150, 00172, 00185
00030, 00040, 00069, 00250, 00270, 00300

00100, 00150, 00190, 00230, 00290, 00330, 00350,
00420, 00440, 00470

00190, 00240, 00290, 00380, 00440, 00540, 00610,
00660, 00750, 00770, 00830, 01000

00630, 00860, 01160, 01320, 01340, 01570
01040, 01310, 01760, 01780, 02000, 02190, 02240
01500, 01520, 01900, 02700, 02830, 03000, 03200

ddddd

Wymienione powyzej produkty z asortymentu napedéw
zmiennopredkosciowych zostaty zaprojektowane i wyprodukowane
zgodnie z nastepujacymi europejskimi normami zharmonizowanymi:

Uktady z napgdem mechanicznym i regulacja
predkosci - wymagania w zakresie
bezpieczenstwa - elektryczne, termiczne i
energetyczne

EN 61800-5-1:2007

Zmiennopredkosciowe, elektryczne uktady z
napedem mechanicznym, Norma produktowa
EMC wraz ze specjalnymi metodami
przeprowadzania préb

EN 61800-3:2004

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
Normy rodzajowe. Norma odpornosci dla
Srodowisk przemystowych

EN 61000-6-2:2005

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
Normy rodzajowe. Norma emisyjna dla
Srodowisk przemystowych

EN 61000-6-4:2007

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC),
wartosci graniczne, wartosci graniczne dla
emisji pradoéw sinusoidalnych (prad wej$ciowy
urzadzenia <16 A na faze)

EN 61000-3-2:2006

Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna (EMC),
wartosci graniczne, ograniczenie fluktuacji
napie¢ oraz migotania w niskonapieciowych
uktadach zasilania dla urzadzen o pradzie
znamionowym < 16 A

EN 61000-3-3:2008

EN 61000-3-2:2006 Obowigzuje, gdy prad wejsciowy <16 A.
Brak wartosci granicznych dla urzadzen profesjonalnych o mocy
wejsciowej > 1 kW.

Moteurs Leroy-Somer
Usine des Agriers
Boulevard Marcellin Leroy
CS10015

16915 Angouléme Cedex 9
Francja

Niniejsze produkty spetniajac wymagania dyrektywy w sprawie niskich
napie¢ 2006/95/WE oraz dyrektywy w sprawie kompatybilnosci
elektromagnetycznej 2004/108/WE.

g/

T. Alexander
Wiceprezes ds. Technologii
Newtown, Powys, Wielka Brytania

Data: 9 pazdziernika 2013

Niniejsze napedy elektroniczne sa przeznaczone do eksploatacji z
odpowiednimi silnikami, regulatorami, elektrycznymi podzespotami
ochronnymi i innymi urzadzeniami, z ktérymi tworza kompletne
produkty koncowe lub ukfady. Zgodnos$¢ z unormowaniami z
zakresu bezpieczenstwa i EMC zalezy od prawidtowej instalacji i
konfiguracji napedéw, wraz z uzyciem zalecanych filtréw
wejsciowych. Napedy musza by¢ instalowane przez
profesjonalnych monteréw, ktérzy sa obeznani z wymogami
dotyczacymi bezpieczenstwa oraz kompatybilnosci
elektromagnetycznej. Monter jest odpowiedzialny za zapewnienie,
zeby produkt koncowy lub system byt zgodny ze wszystkimi
odnosnymi przepisami prawa obowigzujacymi w kraju eksploatacji.
Patrz przewodnik uzytkownika. Dostepny jest arkusz danych EMC,
zawierajacy szczegotowe informacje EMC.

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9



Deklaracja zgodnosci
(z uwzglednieniem dyrektywy w sprawie maszyn z 2006 r.)

Control Techniques Ltd
The Gro

Newtown

Powys

Zjednoczone Krélestwo
SY16 3BE

Niniejsza deklaracja dotyczy¢ produktow z asortymentu napedéw
zmiennopredkosciowych Unidrive M, zawierajgcym modele o
numerach podanych ponizej:

Prawidtowe znaki: Maaa-bbcddddd

aaa 600, 700, 701, 702
bb 03, 04, 05, 06, 07
c 2,4,5Iub 6

00050, 00066, 00080, 00106, 00025, 00031, 00045,
00062, 00078, 00100

00137, 00150, 00172, 00185

00030, 00040, 00069, 00250, 00270, 00300
00100, 00150, 00190, 00230, 00290, 00330, 00350,
00420, 00440, 00470

00190, 00240, 00290, 00380, 00440, 00540, 00610,
00660, 00750, 00770, 00830, 01000

ddddd

Niniejsza deklaracja dotyczy przedmiotowych produktéow

w razie ich uzycia jako podzespotu ochronnego maszyny.

Jedynie funkcja ,SAFE TORQUE OFF” moze by¢ uzyta jako
funkcja zabezpieczajaca maszyny. Zadne inne funkcje napedu

nie moga by¢ stosowane jako funkcje zabezpieczajace.

Niniejsze produkty spetniajg wszystkie odnosne wymagania dyrektywy
2006/42/WE (dyrektywa w sprawie maszyn) oraz dyrektywy 2004/108/WE
(dyrektywa w sprawie kompatybilno$ci elektromagnetyczne;j).

Badanie typu WE zostato przeprowadzone przez ponizszg dopuszczong,
jednostke badawcza:

TUV Rheinland Industrie Service GmbH

Am Grauen Stein

D-51105 Koln

Numer identyfikacyjny dopuszczonej

jednostki badawczej : 0035

Numer certyfikatu badania typu WE 1 01/205/5270/12
Zastosowane normy zharmonizowane zostaty wymienione ponizej:

Zmiennopredkosciowe, elektryczne uktady
z napedem mechanicznym.

Wymagania w zakresie bezpieczenstwa.
Elektryczne, termiczne i energetyczne

EN 61800-5-1:2007

Zmiennopredkosciowe, elektryczne uktady
z napgdem mechanicznym. Wymagania w
zakresie bezpieczenstwa. Funkcjonalne

EN 61800-5-2:2007

Bezpieczenstwo maszyn. Elementy uktadow
sterujgcych zwigzane z bezpieczenstwem.
Ogolne zasady projektowania

EN ISO 13849-1:2008

Bezpieczenstwo maszyn. Elementy uktadow
sterujgcych zwigzane z bezpieczenstwem.
Walidacja

EN ISO 13849-2:2008

Zmiennopredkosciowe, elektryczne uktady
z napgdem mechanicznym. Wymagania w
zakresie EMC oraz specjalne metody
przeprowadzania testow

EN 61800-3:2004

Bezpieczenstwo maszyn. Bezpieczenstwo
funkcjonalne zwigzanych z bezpieczenstwem
elektrycznych, elektronicznych i programowalnych
elektronicznych uktadéw sterowania

EN 62061:2005

Moteurs Leroy-Somer
Usine des Agriers
Boulevard Marcellin Leroy
CS10015

16915 Angouléme Cedex 9
Francja

Osoba upowazniona do przygotowania pliku technicznego:
C Hargis

Gtoéwny inzynier

Newtown, Powys. Wielka Brytania

7 ek

T. Alexander
Wiceprezes ds. Technologii
Newtown

Data: 19 czerwca 2013

WAZNA UWAGA

Niniejsze napedy s3a przeznaczone do eksploatacji z odpowiednimi
silnikami, czujnikami, elektrycznymi podzespotami ochronnymi

i innymi urzadzeniami, z ktérymi tworza kompletne uktady.
Obowiazkiem instalatora jest zapewnienie, zeby projekt kompletnej
maszyny wraz z ochronnym ukiadem sterowania zostat
przygotowany zgodnie z wymogami dyrektywy w sprawie

maszyn oraz wszelkich innych odnosnych unormowan.

Uzycie napedu z funkcjami ochronnymi samo w sobie nie
zapewnia bezpieczenstwa maszyny

Zgodnos¢ z unormowaniami z zakresu bezpieczenstwa i EMC
zalezy od prawidtowej instalacji i konfiguracji przemiennikéw.
Przemienniki musza by¢ instalowane przez profesjonalnych
monteréw, ktérzy sa obeznani z wymogami dotyczacymi
bezpieczenstwa oraz kompatybilnosci elektromagnetycznej.
Monter jest odpowiedzialny za zapewnienie, zeby produkt
koncowy lub system byt zgodny ze wszystkimi odno$nymi
przepisami prawa obowiazujacymi w kraju eksploataciji.

Patrz przewodnik uzytkownika.

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
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1 Informac1e nt. 1.4 Srodowiskowe wartosci graniczne

bezpieczenstwa

1.1  Ostrzezenia, przestrogi i uwagi

Ostrzezenie zawiera informacje, ktére sa niezbedne do
unikniecia zagrozenia bezpieczenstwa.

A

OSTRZEZENIE

Przestroga zawiera informacje, ktére sg konieczne w celu
zapobiezenia ryzyku uszkodzenia produktu lub innych
urzadzen/elementdéw wyposazenia.

RZESTROGA|

>

Uwaga zawiera informacje, ktére pomoga zapewni¢ prawidtowe
dziatanie produktu.

1.2 Bezpieczenstwo elektryczne —

ostrzezenie ogodlne

Napigcia stosowane z napedzie mogg spowodowac niebezpieczne —
potencjalnie $miertelne — porazenie elektryczne i/lub oparzenia.
Podczas pracy w poblizu lub przy napedzie nalezy zachowaé

daleko posunietg ostroznoseé.

Szczegotowe ostrzezenia zamieszczono w odnosnych punktach
niniejszego Podregcznika uzytkownika.

1.3  Konstrukcja uktadu oraz

bezpieczenstwo personelu

Naped jest podzespotem przeznaczonym do profesjonalnej instalacji
w kompletnych urzadzeniach lub uktadach. W razie nieprawidtowej
instalacji naped moze stanowi¢ zagrozenie bezpieczenstwa.

Naped wykorzystuje wysokie napiecia i prady elektryczne,

zawiera znaczne ilosci skumulowanej energii elektrycznej i stuzy do
sterowania urzadzeniami, ktére mogg spowodowac obrazenia ciata.

Nalezy zwrdci¢ baczng uwage na instalacje elektryczng i konstrukcje
uktadu, aby zapobiec zagrozeniom zaréwno podczas normalnej obstugi,
jak i w razie awarii urzadzen. Czynnosci z zakresu konstrukcji uktadu,
instalacji, przekazywania do eksploatacji/rozruchu i konserwacji winny
by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolony i doswiadczony
personel. Ww. personel winien doktadnie przeczyta¢ niniejsze
informacje nt. bezpieczenstwa oraz Podrecznik obstugi.

Funkcje ,STOP” oraz ,SAFE TORQUE OFF” napedu nie izolujg
niebezpiecznych napie¢ od wyjscia napedu, ani tez od jakiejkolwiek
zewnetrznej jednostki opcjonalnej. Przed uzyskaniem dostepu do
ztaczy elektrycznych nalezy bezwzglednie odtaczy¢ zasilanie przy
uzyciu atestowanego elektrycznego urzadzenia odtgczajgcego.

Z wyjatkiem funkcji ,,SAFE TORQUE OFF” zabrania si¢ uzywania
ktorejkolwiek funkcji napedu do zapewniania bezpieczenstwa
personelu. tj. nie wolno ich uzywac do celow funkcji z zakresu
bezpieczenstwa.

Nalezy doktadnie rozpatrzy¢ te funkcje napedu, ktére moga skutkowaé
zagrozeniem, czy to poprzez ich zgodne z przeznaczeniem dziatanie,
czy tez wskutek nieprawidtowego dziatania w wyniku awarii.

Dla kazdego zastosowania, w ktérym awaria napedu lub jego uktadu
sterowania mogtaby doprowadzi¢ — posrednio lub bezposrednio —
do uszkodzen, strat lub obrazen ciata, nalezy przeprowadzi¢ analize
ryzyka, a w stosownych przypadkach zastosowa¢ takze dodatkowe
srodki w celu ograniczenia ryzyka — dla przyktadu, urzadzenie
zabezpieczajgce przed nadmierng predkoscig obrotowg na wypadek
awarii uktadu sterowania predkoscia, czy tez niezawodny hamulec
mechaniczny na wypadek utraty sity hamujace;j silnika.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” moze by¢ uzywana w zastosowaniach
z zakresu bezpieczenstwa. Projektant uktadu jest odpowiedzialny

za zapewnienie bezpieczenstwa kompletnego uktadu oraz zgodnosci
jego projektu z odno$nymi normami bezpieczenstwa.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ instrukcji zawartych w niniejszym
Podreczniku obstugi, dotyczacych transportu, skladowania, instalaciji i
eksploatacji napedu, a takze wskazanych srodowiskowych wartosci
granicznych. Napedy nie mogg by¢ poddawane dziataniu nadmiernej
sity fizycznej.

1.5 Dostep

Dostep do napedu winien by¢ ograniczony wytacznie do autoryzowanego
personelu. Nalezy przestrzegaé przepiséw bezpieczenstwa
obowigzujacych w miejscu eksploatacii.

1.6  Ochrona przeciwpozarowa

Obudowa napedu nie jest sklasyfikowana jako ognioodporna.
Nalezy zapewni¢ oddzielng obudowe ognioodporna. W celu
uzyskania dodatkowych informacji, patrz podrozdziat 3.2.5 Ochrona
pozarowa na stronie 23.

1.7 Zgodnosé¢ z przepisami

Instalator jest odpowiedzialny za zapewnienie zgodnosci ze wszystkimi
odnosnymi przepisami, takimi jak krajowe unormowania dot.
oprzewodowania, unormowania dot. zapobiegania wypadkom oraz
przepisy regulujace kompatybilnosé¢ elektromagnetyczng (EMC).
Nalezy zwrdci¢ szczeg6lng uwage na przekroje poprzeczne zyt
przewodzacych, dobdr bezpiecznikéw i innych zabezpieczen,

a takze na ochronne ztgcza uziomowe (masowe).

Przewodnik obstugi zawiera instrukcje uzyskiwania zgodnosci ze
$cisle okreslonymi normami w zakresie EMC.
W granicach Unii Europejskiej wszystkie maszyny, w ktérych uzywany jest
niniejszy produkt, musza spetnia¢ postanowienia ponizszych dyrektyw:
2006/42/WE Bezpieczenstwo maszyn.
2004/108/WE: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna.

1.8  Silnik

Dopilnowac, aby silnik zostat zainstalowany zgodnie z zaleceniami
producenta. Zapewnié, zeby wat silnika nie byt wystawiony na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych.

Standardowe indukcyjne silniki klatkowe sg przeznaczone do pracy

ze statg predkoscia. Przed uzyciem napedu do napedzania silnika

z predkosciami powyzej maksimum projektowego, usilnie zaleca sie
konsultacje z producentem.

Niskie predkosci mogg spowodowac przegrzanie silnika, gdyz
nastepuje spadek wydajnosci wentylatora chtodzacego. Silnik nalezy
zainstalowac¢ z termistorem ochronnym. W razie potrzeby zastosowac
elektryczny wentylator zapewniajacy wentylacje wymuszona.

Wartosci parametréw silnika ustawione w napedzie wywierajg wptyw na
ochrong silnika. Nie nalezy polega¢ na wartosciach domysinych napedu.
Jest rzecza niezbedna, aby wprowadzi¢ prawidtowa wartos¢ do Pr 00.046
prad znamionowy silnika. Wplywa to na ochrone termiczna silnika.

1.9 Sterowanie hamulcem mechanicznym

Funkcje sterowania hamulcem zostaty dodane w celu umozliwienia
dobrze skoordynowanej wspétpracy napedu i zewnetrznego hamulca.
Chociaz zaréwno sprzet, jak i oprogramowanie zaprojektowano w celu
zapewnienia najwyzszej jakosci i niezawodnosci obstugi, to jednak nie
sg to funkcje bezpieczenstwa; innymi stowy, ich usterka lub awaria moze
stwarza¢ ryzyko odniesienia obrazen ciata. Dla kazdego zastosowania,
w ktérym nieprawidtowa praca mechanizmu zwalniania hamulca
mogtaby skutkowac obrazeniami ciata, nalezy bezwzglednie zapewnic
niezalezne urzadzenia ochronne o dowiedzionej sprawnosci.

110 Regulacja parametrow

Niektore parametry wywierajg powazny wptyw na prace napedu.
Zabrania sie ich modyfikacji bez doktadnego rozpatrzenia jej wptywu na
sterowany uktad. Nalezy podja¢ srodki w celu zapobiezenia niepozgdanym
zmianom wskutek bteddw lub ingerencji oséb nieupowaznionych.
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1.1 Instalacja elektryczna

1.11.1 Niebezpieczenstwo porazenia pradem

elektrycznym

Napiecia wystepujace w nizej wymienionych elementach moga

spowodowac potencjalnie $miertelne porazenie pradem elektrycznym:

Przewody zasilajace pradu przemiennego i potaczenia
Przewody i potaczenia wyjsciowe

Wiele czesci wewnetrznych napedu oraz zewnetrzne jednostki opcjonalne

Jezeli nie wskazano inaczej, to zaciski sterujgce posiadaja izolacje
pojedynczg i zabrania sie ich dotykania.

1.11.2 tadunki skumulowane

Naped zawiera kondensatory, w ktérych po odigczeniu od zrddta zasilania

pradem przemiennym pozostaje potencjalnie $miertelne napigcie.

Jezeli naped zostat zasilony energig, to uktad zasilania pradem

przemiennym musi by¢ odizolowany co najmniej dziesie¢ minut przed

rozpoczeciem pracy.

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
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2 Informacja o produkcie

21  Wprowadzenie
Uniwersalny naped do silnikow przemiennopradowych i serwomotorow

Niniejsza rodzina produktéw sktada sie z modeli Unidrive M700, Unidrive M701 i Unidrive M702, ktére zapewniajg maksymalng wydajnosé maszyn.

Elementy wspélne (Unidrive M700, 701 i 702)

» Uniwersalne, wysokosprawne sterowanie w uktadzie otwartym i zamknigtym do silnikéw indukcyjnych, serwomotoréw, silnikéw na magnesy
trwate i silnikéw liniowych

*  Opcjonalny modut automatyki i ruchu do bezposredniej migracji programéw SyPTPro / aplikacji SM

*  Wbudowany programowalny uktad sterowania automatyka i ruchem IEC 61131-3

» Elastyczno$c¢ dzieki pomiarom predkosci i potozenia, obstuga wielu urzadzen oraz wszystkich popularnych interfejséw

+ Karta NV Media Card do kopiowania parametrow i przechowywania danych

Elementy opcjonalne (Unidrive M700, 701 i 702)
*  Mozliwo$é wyboru maksymalnie trzech opcjonalnych modutéw, w tym programowalnego uktadu sterowania automatyka i ruchem.
Unidrive M700

* Komunikacja za pomocg szyny Ethernet Fieldbus
» Jednokanatowe wejscie ,SAFE TORQUE OFF” (STO)

Unidrive M701

* Pozwala bezposrednio zastgpi¢/zmodernizowa¢ Unidrive SP
* Interfejs komunikacji szeregowej 485

+ Jednokanatowe wejscie ,SAFE TORQUE OFF” (STO)

Unidrive M702
* Komunikacja za pomocg szyny Ethernet Fieldbus
+ Dwukanatowe wejscie ,SAFE TORQUE OFF” (STO)

2.2 Numer modelu
Sposéb tworzenia numeréw modeli dla serii Unidrive M700 przedstawiono ponizej:
Rysunek 2-1 Numer modelu

Tabliczka identyfikacyjna

Format

(o} i pecy ja elektryczna el Konfi ia* Kod klienta Konfiguracja opcjonalna

m700 - |||[ 03 4 |[ 00078 |||[ A | 1] |0l| |1| [ o1 | [[a][B][1][o][0]

T A I} [} 4 4 f

Linia produktéw ’ Zastrzezone:

Unidrive 700

700 - Ethernet

701-485 Powtoka konforemna:

702 - Ethernet, 2 x STO 0 = Standardowy

Rozmiar obudowy: Klasyfikacja IP/INEMA:
1=1P20/NEMA 1

Napigcie zasilania: Tranzystor hamowania:

2-200V (200 - 240 £10% B = Hamulec

)
4 -400 V (380 - 480 +10%)
5-575V (500 - 575 £10%)
6-690 V (500 - 690 £10%)

Chtodzenie:
A = Powietrze

Warto$¢ znamionowa pradu: Kod klienta:

Prad znamionowy dla trybu _ :
wysokowydajnego x 10 8? _ gg :;

Format zasilania:

A - wejécie - prad przemienny, wyjscie - prad przemienny Dokumentacja:

(z wewngtrznym dtawikiem) 0 - Dostarczona oddzielnie
D - wejscie - prad staly, wyjcie - prad staty (przemiennik) 1 - Jezyk angielski

C - wejscie - prad przemienny, wyjscie - prad przemienny (prostownik) [
E - wejscie - prad przemienny, wyjécie - prad przemienny
(bez wewnetrznego dtawika)

Konfiguracja:

1 - Standardowa

U - Bez sterowania
M - Nadrzedne

F - Podrzedne

* Tylko na tabliczce identyfikacyjnej ramy w rozmiarze 9E i 10.

Dla uproszczenia naped z ramg o rozmiarze 9 bez wewnetrznego dtawika (tj. model 09xxxxxxE) jest okreslany jako model z rama 9E, a naped z rama o
rozmiarze 9 z dfawikiem wewngtrznym (tj. model 09xxxxxxA) jest okreslany jako model z rama 9A. Wszelkie odniesienia do ramy 9 dotyczg obu rozmiaréw:
9E i 9A.
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2.3 Tryby pracy

Naped jest przeznaczony do dwéch trybow pracy.

Ustawienie pradu znamionowego silnika okresla aktualnie wybrany tryb
pracy - zwiekszonej przeciagzalnosci lub normalnej przecigzalnosci.

Te dwa tryby pracy sa kompatybilne z silnikami zaprojektowanymi
zgodnie z IEC 60034.

Na wykresie obok przedstawiono réznice pomiedzy trybem zwiekszonej
przecigzalnosci a normalnej przecigzalnosci dla pradu znamionowego
napedu i krétkotrwatych wartosci granicznych przecigzenia.

Tryb normalnej przecigzalnosci

Do zastosowan wykorzystujacych samowentylujace (TENV/TEFC)
silniki indukcyjne i wymagajacych niskiej przecigzalnosci, a takze nie
wymagajacych petnego momentu obrotowego przy niskich
predkosciach (np. wentylatory, pompy).

Samowentylujace (TENV/TEFC) silniki indukcyjne wymagaja wigkszej
ochrony przed przecigzeniem wskutek ograniczonej skutecznosci
chtodzenia wentylatora przy niskich predkosciach. W celu zapewnienia
prawidtowego poziomu ochrony, oprogramowanie 12t pracuje na poziomie
zaleznym od predkosci. Zilustrowano to na ponizszym wykresie.

UWAGA

Predkos¢, przy ktdrej zatacza sie ochrona niskopredkosciowa,

mozna zmieni¢ poprzez ustawienie Low Speed Thermal Protection
Mode (Tryb termicznej ochrony niskopredko$ciowej) (04.025).
Ochrona zostaje zataczona, gdy predkos¢ silnika spadnie ponizej 15%
predkosci znamionowej, gdy Pr 04.025 = 0 (ustawienie domysine),

i ponizej 50%, gdy Pr 04.025 = 1.

Ochrona 1%t silnika jest ustawiana w sposob pokazany ponizej i jest
kompatybilna z:
+  Samowentylujgcymi (TENV/TEFC) silnikami indukcyjnymi

eiiLis

Ochrona Ft pracuje w tym zakre5|e

A

Prad catkowity
silnika (Pr 04.001)
jako procent pradu
znamionowego
silnika

100%

70%
Maks. dopuszczalny
prad ciagly

=— Pr04.025=0
Pr 04.025 = 1

Predkoéésilnika jako procent
predkosci podstawowej

15% 50% 100%

Dostepny prad
wyjSciowy  Wartos¢ graniczna przecigzenia -
4 Tryb zwigkszonej przecigzalnosci

Maksymalny prad
pracy ciagtej
(powyzej 50%
predkosci bazowej) -
Normalna
przecigzalnosé

Warto$¢ graniczna przecigzenia -
Normalna przecigzalnosé

Maksymalny prad
pracy ciagtej
Tryb zwigkszonej
przecigzalnosci

Prad znamionowy
silnika ustawiony
> w napedzie

Normalna
przecigzalnosé

Tryb zwigkszonej
przecigzalnosci - z wysokg
wytrzymatoscig przecigzeniowg

’ Tryb wysokiej przecigzalnosci (domysiny)

Do zastosowan wymagajgcych statego momentu obrotowego lub
wysokiej przecigzalnosci, a takze petnego momentu obrotowego
przy niskich predkosciach (np. maszyny wyciggowe, dzwigniki).
Ochrona termiczna jest domyslnie wigczona w celu zabezpieczenia
silnikéw indukcyjnych z wentylacja wymuszong oraz serwomotoréw
na magnesy trwate.

UWAGA

Jezeli do danego zastosowania uzywa sie samowentylujacego
(TENV/TEFC) silnika indukcyjnego i wymagana jest zwiekszona
ochrona termiczna dla predkosci ponizej 50% predkosci podstawowe;j,
to nalezy ustawi¢ Low Speed Thermal Protection Mode

(Tryb termicznej ochrony niskopredkosciowej) (04.025) = 1.

Obstuga ochrony Pt silnika ’

Ochrona 1%t jest domysinie kompatybilna z:
»  Silnikami indukcyjnymi z wentylacjag wymuszong,
+ Serwomotory na magnesy trwate

il tis

Ochrona Ft pracuje w tym zakre5|e

A

Prad catkowity
silnika (Pr 04.001)
jako procent pradu
zZnamionowego

silnika
100% = / -
70% [~

Maks. dopuszczalny
prad ciagly

— Pr04.025=0
Pr04.025 =1

50% 100% Predkosé¢ silnika jako procent

predkosci podstawowej

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9

11




Informacje nt. QRI{NEWE Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.
bezpieczenstwa EFILLIIEEY mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane | techniczne | styka | klasyfikacji UL
Podane prady znamionowe napedu obowiazujg dla temperatury maks. 40 °C, wysokosci 1000 m oraz czestotliwosci przetaczania 3,0 kHz.

Dla wyzszych czestotliwosci przetgczania temperatury otoczenia > 40 °C i duzej wysokosci wymagane bedzie obnizenie warto$ci znamionowych.
W celu uzyskania dodatkowych informacji patrz Rozdziat 12 Dane techniczne na stronie 271.

Tabela 2-1 Wartosci znamionowe dla napedu 200 V (200 V do 240 V £10%)

Tryb normalnej przeciazalnosci Tryb zwigkszonej przeciagzalnosci
Maksymalny Moc Moc Wartos¢ | Maksymalny Wartosé Wartos¢ pradu Moc Moc
Model prad pracy | nominalna silnika szczytowa | prad pracy | szczytowapradu | szczytowego | nominalna silnika
ciagtej przy 230V | przy 230 V pradu ciagtej dla petli otwartej RFC przy 230V | przy 230 V
A kW KM A A A A kW KM
03200050 6.6 11 1,5 7.2 5 75 10 0,75 1
Rozmiar | 03200066 8 1,5 2 8,8 6,6 9,9 13,2 1,1 1,5
ramy3 | 03200080 1 2,2 3 12,1 8 12 16 1,5 2
03200106 12,7 3 3 13,9 10,6 15,9 21,2 2.2 3
Rozmiar | 04200137 18 4 5 19,8 13,7 20,5 27,4 3 3
ramy 4 04200185 25 55 75 27,5 18,5 27,7 37 4 5
Rozmiar | 5500250 30 7,5 10 33 25 37,5 50 55 7,5
ramy 5
Rozmiar | 06200330 50 11 15 55 33 49,5 66 7,5 10
ramy 6 06200440 58 15 20 63,8 44 66 88 11 15
07200610 75 18,5 25 82,5 61 91,5 122 15 20
Rozmiar 7500750 94 22 30 103,4 75 112,5 150 18,5 25
ramy 7
07200830 17 30 40 128,7 83 124,5 166 22 30
Rozmiar | 08201160 149 37 50 163,9 116 174 232 30 40
ramy 8 08201320 180 45 60 198 132 198 264 37 50
Rozmiar | 09201760 216 55 75 237,6 176 227 352 45 60
ramy 9 09202190 266 75 100 292,6 219 282,5 438 55 75
Rozmiar | 10202830 325 90 125 357,5 283 365 566 75 100
ramy 10 | 40203000 360 110 150 396 300 387 600 90 125
12 Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
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Tabela 2-2 Wartosci znamionowe dla napedu 400 V (380 V do 480 V £10%)
Tryb normalnej przecigzalnosci Tryb zwigkszonej przecigzalnosci
Maksymalny Moc Moc Wartosé¢ | Maksymalny Wartosé Wartos¢ pradu Moc Moc
Model prad pracy | nominalna silnika szczytowa | prad pracy | szczytowapradu | szczytowego | nominalna silnika
ciagtej przy 400 V | przy 460 V pradu ciagtej dla petli otwartej RFC przy 400 V | przy 460 V
A kw KM A A A A kw KM
03400025 3,4 1,1 1,5 3,7 2,5 3,7 5,0 0,75 1,0
03400031 4,5 1,5 2,0 49 3,1 4,6 6,2 1,1 1,5
Rozmiar 03400045 6,2 2,2 3,0 6,8 4,5 6,7 9,0 1,5 2,0
ramy 3 03400062 7,7 3,0 5,0 8,4 6,2 9,3 12,4 2,2 3,0
03400078 10,4 4,0 5,0 11,4 7,8 11,7 15,6 3,0 5,0
03400100 12,3 55 7,5 13,5 10,0 15,0 20,0 4,0 5,0
Rozmiar 04400150 18,5 7,5 10,0 20,3 15,0 22,5 30,0 55 10,0
ramy 4 04400172 24,0 11,0 15,0 26,4 17,2 25,8 34,4 75 10,0
Rozmiar 05400270 30,0 15,0 20,0 33,0 27,0 40,5 54,0 11,0 20,0
ramy 5 05400300 31,0 15,0 20,0 34,1 30,0 45,0 60,0 15,0 20,0
06400350 38,0 18,5 25,0 41,8 35,0 52,5 70,0 15,0 25,0
Rozmiar |~ 100420 48,0 22,0 30,0 52,8 42,0 63,0 84,0 18,5 30,0
ramy 6
06400470 63,0 30,0 40,0 69,3 47,0 70,5 94,0 22,0 30,0
07400660 79 37 50 86,9 66 99 132 30 50
Rozmiar 7400770 94 45 60 1034 77 1155 154 37 60
ramy 7
07401000 112 55 75 123,2 100 150 200 45 75
Rozmiar 08401340 155 75 100 170,5 134 201 268 55 100
ramy 8 08401570 184 90 125 202,4 157 2355 314 75 125
Rozmiar 09402000 221 110 150 243,1 200* 258 400 90 150
ramy 9 09402240 266* 132 200 292,6 224* 288,9 448 110 150
Rozmiar 10402700 320 160 250 352 270 348,3 540 132 200
ramy 10 10403200 361 200 300 397,1 320* 412,8 640 160 250

* Te dane znamionowe dotycza czestotliwosci przetaczania 2 kHz. W celu zapoznania sie z danymi znamionowymi, dotyczacymi czestotliwosci
przetaczania 3 kHz, patrz podrozdziat 12.1.1 Wartosci znamionowe mocy i pradu (Obnizenie warto$ci znamionowych dla czestotliwo$ci nosnej
i temperatury) na stronie 271.
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Tabela 2-3 Wartosci znamionowe dla napedu 575 V (500 V do 575 V #10%)
Tryb normalnej przecigzalnosci Tryb zwigkszonej przeciagzalnosci
Maksymalny Moc Moc Wartos¢ | Maksymalny Wartos¢ Wartos¢ pradu Moc Moc
Model prad pracy | nominalna silnika szczytowa | prad pracy | szczytowa pradu | szczytowego | nominalna silnika
ciagtej przy 575V | przy 575V pradu ciagtej dla petli otwartej RFC przy 575V | przy 575V
A kW KM A A A A kW KM
05500030 3,9 2,2 3 43 3 4,5 6 1,5 2
Rozmiar [™2200040 6,1 4 5 6.7 4 6 8 22
ramy 5
05500069 10 55 7,5 1 6,9 10,3 13,8 4 5,0
06500100 12 7,5 10 13,2 10 15 20 55 7,5
06500150 17 1 15 18,7 15 22,5 30 7,5 10
Rozmiar 06500190 22 15 20 24,2 19 28,5 38 1" 15
ramy 6 06500230 27 18,5 25 29,7 23 34,5 46 15 20
06500290 34 22 30 37,4 29 43,5 58 18,5 25
06500350 43 30 40 47,3 35 52,5 70 22 30
Rozmiar 07500440 53 45 50 58,3 44 66 88 30 40
ramy 7 07500550 73 55 60 80,3 55 82,5 110 37 50
Rozmiar 08500630 86 75 75 94,6 63 94,5 126 45 60
ramy 8 08500860 108 90 100 118,8 86 129 172 55 75
Rozmiar 09501040 125 110 125 137,5 104 134,1 208 75 100
ramy 9 09501310 150 110 150 165 131 169 262 90 125
Rozmiar 10501520 200 130 200 220 152 196 304 110 150
ramy 10 10501900 200 150 200 220 190 2451 380 132 200
Tabela 2-4 Wartosci znamionowe dla napedu 690V (500 V do 690 V £10%)
Tryb normalnej przeciazalnosci Tryb zwigkszonej przecigzalnosci
Maksymalny Moc Moc Wartosé¢ [ Maksymalny Wartos¢ Wartosé pradu Moc A
. i N Moc silnika
Model prad pracy | nominalna silnika szczytowa | prad pracy | szczytowa pradu | szczytowego | nominalna przy 690 V
ciagtej przy 690 V | przy 690 V pradu ciagtej dla petli otwartej RFC przy 690 V Y
A kW KM A A A A kW KM
07600190 23 18,5 25 25,3 19 28,5 38 15 20
07600240 30 22 30 33 24 36 48 18,5 25
Rozmiar 07600290 36 30 40 39,6 29 43,5 58 22 30
ramy 7 07600380 46 37 50 50,6 38 57 76 30 40
07600440 52 45 60 57,2 44 66 88 37 50
07600540 73 55 75 80,3 54 81 108 45 60
Rozmiar 08600630 86 75 100 94,6 63 94,5 126 55 75
ramy 8 08600860 108 90 125 118,8 86 129 172 75 100
Rozmiar 09601040 125 110 150 137,5 104 134,1 208 90 125
ramy 9 09601310 155 132 175 170,5 131 169 262 110 150
Rozmiar 10601500 172 160 200 189,2 150 193,5 300 132 175
ramy 10 10601780 197 185 250 216,7 178 229,6 356 160 200

2.31

Typowe krétkotrwate wartosci graniczne przeciazenia

Maksymalna procentowa wartos¢ graniczna przecigzenia zmienia sie w zaleznosci od wybranego silnika. Wahania pradu znamionowego silnika,
wspotczynnika mocy silnika i indukcyjno$ci rozproszenia silnika powodujg zmiane maksymalnego dopuszczalnego przecigzenia. Doktadng warto$é
dla danego silnika mozna obliczy¢ za pomoca réwnan opisanych w Menu 4 w Podreczniku parametréw (Paramater reference guide).

Typowe wartosci dla trybu RFC (RFC-A lub RFC-S) i trybu petli otwartej (OL) przedstawiono w tabeli ponizej:

Tabela 2-5 Typowe wartosci graniczne przeciazenia

Tryb pracy

RFC, silnik zimny

RFC, silnik 100%

Petla otwarta, silnik zimny

Petla otwarta, silnik 100%

Przecigzenie w trybie normalnym, gdy prad znamionowy
silnika = pragdowi znamionowemu napedu

110% przez 165 s

110% przez9 s

110% przez 165 s

110% przez9 s

Przecigzenie w trybie zwiekszonej przecigzalnosci,
gdy prad znamionowy silnika = pragdowi znamionowemu
Jnapedu (rozmiar 8 i mniejsze)

200% przez 28 s

200% przez 3 s

150% przez 60 s

150% przez 7 s

Przeciazenie w trybie zwiekszonej przecigzalnosci,
gdy prad znamionowy silnika = pragdowi znamionowemu
|napedu (rozmiar: 9E i 10)

170% przez 42 s

170% przez 5 s

150% przez 60 s

150% przez 7 s

Ogolnie rzecz biorac, prad znamionowy silnika jest wyzszy od odpowiadajgcego mu pragdu znamionowego napedu, co pozwala uzyska¢ wyzszy

poziom przecigzenia niz ustawienie domysine.
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W przypadku niektérych wartosci znamionowych napedoéw, dopuszczalny czas przeciazenia jest redukowany proporcjonalnie przy bardzo niskiej

czestotliwosci wyjsciowe;.

Maksymalny poziom przeciazenia, jaki mozna osiagnag, jest niezalezny od predkosci.

24 Tryby pracy

Naped zostat zaprojektowany do pracy w kazdym z ponizszych trybow:

1. W trybie petli otwartej

W trybie wektorowym petli otwartej

W trybie statym U/f (V/Hz)

W trybie kwadratowym U/f (V/Hz)
2. RFC—A

Z czujnikiem sprzezenia zwrotnego potozenia

Bez czujnika sprzezenia zwrotnego potozenia (bezczujnikowy)
3. RFC—S

Z czujnikiem sprzezenia zwrotnego potozenia

Bez czujnika sprzezenia zwrotnego potozenia (bezczujnikowy)

241 Tryb petli otwartej

Naped doprowadza do silnika moc z czestotliwosciami modyfikowanymi przez uzytkownika. Predkos¢ silnika jest wynikiem czestotliwosci wyjsciowe;j
napedu poslizgu spowodowanego przez obcigzenie mechaniczne. Naped moze poprawi¢ kontrole predkosci silnika poprzez kompensacje poslizgu.
Wydajnos¢ przy niskich predkosciach zalezy od tego, czy wybrany jest tryb U/f, czy tez tryb wektorowy petli otwarte;j.

Tryb wektorowy petli otwartej
Napiecie przytozone do silnika jest wprost proporcjonalne do czestotliwosci, jednakze z wyjatkiem predkosci niskich, kiedy to naped wykorzystuje
parametry silnika w celu przytozenia odpowiedniego napiecia w celu utrzymania statej warto$ci strumienia przy zmieniajgcych sie warunkach obcigzenia.

W normalnych warunkach, dla silnika 50 Hz dostepny jest catkowity (100%) moment obrotowy od 1 Hz.

Tryb staly U/f
Napiecie przytozone do silnika jest wprost proporcjonalne do czestotliwosci, jednakze z wyjatkiem predkos$ci niskich, kiedy to dostepna jest opcja
zwigkszenia napigcia ustawiana przez uzytkownika. Ten tryb moze by¢ uzywany do zastosowan wielosilnikowych.

W normalnych warunkach, dla silnika 50 Hz dostgpny jest catkowity (100%) moment obrotowy od 4 Hz.

Tryb kwadratowy U/f

Napiecie przytozone do silnika jest wprost proporcjonalne do kwadratu czestotliwosci, jednakze z wyjatkiem predkosci niskich, kiedy to dostepna jest
opcja zwiekszenia napiecia ustawiana przez uzytkownika. Ten tryb moze by¢ uzywany do obstugi wentylatoréw czy pomp o kwadratowej charakterystyce
obciazenia, a takze do zastosowan wielosilnikowych. Ten tryb nie jest odpowiedni do zastosowan wymagajacych wysokiego rozruchowego momentu
obrotowego.

2.42 Tryb RFC-A

Rotor Flux Control (sterowanie strumieniem wirnika) dla silnikdw asynchronicznych (indukcyjnych) (RFC-A) obejmuje sterowanie wektorowe w petli
zamknietej z urzgdzeniem sprzezenia zwrotnego potozenia

Ze sprzezeniem zwrotnym potozenia

Do uzytku z silnikami indukcyjnymi z zainstalowanym urzadzeniem sprzezenia zwrotnego. Naped bezposrednio steruje predkoscig silnika za pomoca
urzadzenia sprzezenia zwrotnego w celu zapewnienia, zeby predkosé wirnika byta w petni zgodna z zgdana. Strumien silnika podlega statemu,
precyzyjnemu sterowaniu w celu udostepnienia pethego momentu obrotowego w catym zakresie predkosci.

Bez sprzezenia zwrotnego potozenia (bezczujnikowy)

Tryb bezczujnikowy zapewnia sterowanie w petli zamknigtej bez koniecznosci stosowania potozenia zwrotnego potozenia poprzez uzycie pradu,
napie¢ i kluczowych parametréw silnika w celu szacowania predkosci silnika. Moze on wyeliminowaé niestabilno$¢ zwigzang ze sterowaniem

w petli otwartej, np. podczas obstugi duzych silnikow z lekkim obcigzeniem przy niskich czestotliwosciach.

243 RFC-S

Rotor Flux Control (sterowanie strumieniem wirnika) dla silnikéw synchronicznych (bezszczotkowe na magnesy trwate) (RFC-S) zapewnia
sterowanie w petli zamknietej z urzadzeniem sprzezenia zwrotnego potozenia.

Ze sprzezeniem zwrotnym potozenia
Do uzytku z bezszczotkowymi silnikami na magnesy trwate z zainstalowanym urzadzeniem sprzezenia zwrotnego.

Naped bezposrednio steruje predkoscia silnika za pomoca urzadzenia sprzezenia zwrotnego w celu zapewnienia, zeby predkos$¢ wirnika byta
w petni zgodna z zadang. Sterowanie strumieniem nie jest wymagane, gdyz silnik jest wzbudzany samoczynnie przez magnesy trwate,
ktore stanowig czes¢ wirnika.

Informacje na temat potozenia absolutnego od urzadzenia sprzezenia zwrotnego sa wymagane w celu zapewnienia doktadnego dopasowania
napiecia wyj$ciowego do zwrotnej sity elektromotorycznej silnika. Caty moment obrotowy jest dostepny w petnym zakresie predkosci.
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2.5 Kompatybilne urzadzenia sprzezenia zwrotnego potozenia

Tabela 2-6 Obstugiwane urzadzenia sprzezenia zwrotnego

Typ enkodera

Ustawienie Pr 3.038

Kwadratowe enkodery inkrementalne z impulsem znakujacym lub bez niego

AB (0)

Kwadratowe enkodery inkrementalne z sygnatami komutacji UVW do potozenia absolutnego dla silnikéw na magnesy
trwate z impulsem znakujacym lub bez niego

Serwomotor AB (3)

Enkodery inkrementalne ruchu do przodu/do tytu z impulsem znakujacym lub bez niego

FR (2)

Kwadratowe enkodery inkrementalne ruchu do przodu/do tytu z sygnatami komutacji UVW do potozenia absolutnego dla
silnikéw na magnesy trwate z impulsem znakujacym lub bez niego

Serwomotor FR (5)

Enkodery inkrementalne czestotliwosci i kierunku z impulsem znakujacym lub bez niego

FD (1)

Enkodery inkrementalne czgstotliwosci i kierunku z sygnatami komutacji UVW do potozenia absolutnego dla silnikéw na
magnesy trwate z impulsem znakujacym lub bez niego

Serwomotor FD (4)

Enkodery inkrementalne Sincos

SC (6)

Enkodery inkrementalne Sincos z sygnatami komutac;ji

Serwomotor SC (12)

Enkodery Heidenhain Sincos z komunikacjg EnDat do potozenia absolutnego

SC EnDat (9)

Enkodery Stegmann Sincos z komunikacjg Hiperface do potozenia absolutnego

SC Hiperface (7)

Enkodery Sincos z komunikacjg SSI do potozenia absolutnego SC SSI (11)
Enkodery inkrementalne Sincos z potozeniem absolutnym do pojedynczych sygnatéw sinusowych i cosinusowych SC SC (15)
Enkodery SSI (kod Gray'a lub binarny) SSI (10)
Enkodery obstugujace wytacznie komunikacje EnDat EnDat (8)
Enkodery obstugujace wytacznie komunikacje BiSS* (aktualnie nieobstugiwane) BiSS (13)

Przelicznik

Przelicznik (14)

Enkodery obstugujace wytacznie komutacje UVW (aktualnie nieobstugiwane)

Tylko komutacja (16)

* Obstugiwane sg tylko enkodery BiSS typu C

** To urzadzenie sprzezenia zwrotnego zapewnia sprzezenie zwrotne bardzo niskiej rozdzielczosci i nie powinno by¢ uzywane do zastosowan

wymagajacych wysokiego poziomu wydajnosci.
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2.6 Wyposazenie napedu
Rysunek 2-2 Wyposazenie napedu (rozmiar 3 do 10)

Legenda

1. Zigcze bloku klawiszy 6. Gniazdo 2 modutu opcjonalnego 11. Port komunikacyjny 16. Szyna statoprgdowa —

2. Tabliczka znamionowa 7. Gniazdo 3 modutu opcjonalnego 12. Gniazdo karty NV Media Card 17. Przytacza silnika

3. Tabliczka identyfikacyjna 8. Ztgcza przekaznika 13. Zacisk hamulcowy 18. Zigcza zasilania pradem przemiennym
4. Dioda LED statusu 9. Zigcza sprzezenia zwrotnego pofozenia 14. Wewnetrzny filtr EMC 19. Zigcza uziomowe

5. Gniazdo 1 modutu 10. Zlacza sterujace 15. Szyna statoprgdowa +

opcjonalnego
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2.7 Opis tabliczki znamionowej
Patrz Rysunek 2-2 odnosnie do lokalizacji tabliczki znamionowe;.
Rysunek 2-3 Typowe tabliczki znamionowe napedu

Prad znamionowy
dla trybu
Rozmiar zwigkszonej
Model ©obudowy obcigzalnosci
Patrz ( l l l
preowoaric—s ([T M700-032 00050 A A
uzytkownika L T T
I 1
Napiecie Rodzaj napedu
Moc znamionowa dla ) Legenda atestow
trybu wysokowydajnego/ ~ Czestotliwos¢ Kod klienta i daty
normalnego wejsciowa
o o i C€ Aprobata CE Europa
Napiecie wejsciowe X "4
0.75/1.1kW sTDVO2 | Liczba faz oraz typowy
Neoiccie TUP W20V BM40Hz Jph 105K < prad wejsciowy dia ¢ | Aprobata C-Tick Australia
. apiecie L ap 0240V S 5.0/6.64 trybu normalnego
yj$ciowe —
(€ c@ us oi\ n“s Aprobata UL/cUL | USA i Kanada
S=| Zznamionowy prad wyjéciowy
“Es;;?;gg‘ S| dla trybu zwigkszonej ]
Aprobaty —» ina. cont. S=| Przecigzalnosci/normainej ROHS| | zgodnose RoHS Europa
N1652 Equipment mE przecigzalnoéci Compliant)
Reps o E =
Compliant; @ ¥+ Numer
Designed in UK / Made in UK |~ seryjny
Duza tabliczka*
Moc znamionowa dla
trybu zwiekszonej
Czestotliwosé przigir?::llggjéci/
Model isci ; i
wejéciowa przeciazalnosci Kod klienta i daty
o el g Liczba faz wejsciowych
Napigcie M700-074-00660-A 30/37kW STDV02 oraz prad wejéciowy
wejsciowe I/P 380-480V "50-60Hz 3ph 74A Liczba faz wyjsciowych oraz
O/P 0,480V 3ph 66/79A znamionowy prad wyjsciowy
Designed in UK = CE€ RoHS dla trybu wysokowydajnego/
Made in U.K. — Compliant) normalnego
Serial No: 3000005001 ¢, n@us Ind. Cont
N16A52 USTED 8014 E171230
Numer seryjny Napiecie
wyjsciowe Aprobaty
* Ta tabliczka dotyczy tylko rozmiaru 7 i wiekszych.
Patrz Rysunek 2-1 Numer modelu na stronie 10 w celu uzyskania dodatkowych informacji na temat tabliczek.
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2.8 Opcje

Rysunek 2-4 Opcje dostepne z napedem

Panel

Gniazdo 1 modutu opcjonalnego
Gniazdo 2 modutu opcjonalnego
Gniazdo 3 modutu opcjonalnego
5. Kabel komunikacyjny CT

Pobd=

6. Wewnetrzny rezystor hamowania (dostgpny dla rozmiarow: 3, 4 i 5)
7. Karta NV Media Card

* W celu uzyskania dodatkowych informacji, patrz Rozdziat 9 Obsfuga
przy uzyciu karty NV Media Card na stronie 169.

Moduty opcjonalne Unidrive M sg dostepne w dwdéch réznych formatach — standardowego modutu opcjonalnego i duzego modutu opcjonalnego.
Wszystkie standardowe moduty opcjonalne sg kodowane barwnie w celu utatwienia identyfikacji, podczas gdy duzy modut opcjonalny ma kolor
czarny. Wszystkie moduty sg wyposazone w tabliczke identyfikacyjng u gory modutu. Standardowe moduty opcjonalne mogg byc¢ zainstalowane w
dowolnym dostepnym gniezdzie modutu opcjonalnego napedu, podczas gdy duze moduty opcjonalne moga by¢ instalowane wytacznie w gniezdzie
3 modutu opcjonalnego. W ponizszych tabelach przedstawiono legende kodéw barwnych oraz dodatkowe informacje na temat funkcji modutéw.

Tabela 2-7 Identyfikacja modutu opcjonalnego
Typ Modul Kolor Nazwa Dalsze informacje
opcjonalny
Przemiennik wejsciowy enkodera napedu
nd Przemiennik 15- Zapewnia interfejs zacisku srubowego dla oprzewodowania enkodera
S L ' kierunkowy typu D  |oraz koncowke
z:;reciigle widetkowg ptaska do ekranu
Jednoprzewodowy |Jednoprzewodowy interfejs enkodera
nd. interfejs enkodera Zapewnia interfejs dla jednostronnych sygnatéw enkodera ABZ,
(15Vlub 24 V) przyktadowo z czujnikow zjawiska Halla. Dostepne sg wersje 15V i 24 V
Adapter komunikacji 485
G ) Adapter komunikacji 485 zapewnia interfejs komunikacyjny 485.
nd. Adapter Al-485 Obstuguje 115 tys. boddéw, adresy weztéw pomiedzy 1 a 16 i tryb
szeregowy 8 1 NP M.
. Opcja Profibus
———— Fiolet SI-PROFIBUS Adapter PROFIBUS do komunikacji z napgdem
T
Szyna Fieldbus
¢ . . . Opcja DeviceNet
/! Srednioszary | Sl-DeviceNet Adapter DeviceNet do komunikacji z napedem
Opcja CANopen
Jasnoszary | SI-CANopen Adapter CANopen do komunikacji z napedem
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Tabela 2-7 Identyfikacja modutu opcjonalnego

Typ hl!odul Kolor Nazwa Dalsze informacje
opcjonalny
Rozszerzone wej./wyj.
Zwieksza mozliwosci w zakresie wej./wyj. poprzez dodanie nastepujacych
Automatyka kombinacji: . .
. X «  Cyfrowe wej./wyj.
(rozszerzenie Pomaranczowy |SI-1/0 o
wej./wyi.) »  Wejscia cyfrowe
’ ’ *  Wejscia analogowe (réznicowe lub jednostronne)
*  Wyijscie analogowe
*  Przekazniki
Procesor kompatybilny z aplikacjami Machine Control Studio
Jasnozielony |MCi200 Drugi procesor obstugujacy oprogramowanie uzytkowe zdefiniowane
pierwotnie i/lub utworzone przez klienta.
Procesor kompatybilny z aplikacjami Machine Control Studio
Jasnozielony  [MCi210 (2 komunikacja Ethernet) o "
Automatyka Qrugl prgcgsor obstugujacy oprogrgmowame uzy.tkov.ve zdefiniowane
(aplikacje) pierwotnie i/lub utworzone przez klienta z komunikacjg Ethernet.
Procesor kompatybilny z aplikacjami SyPTPro (z CTNet)
N Drugi procesor obstugujacy oprogramowanie uzytkowe zdefiniowane
Sl-Applications Plus pierwotnie i/lub utworzone przez klienta z obstugg CTNet
Czarny (mozliwos$¢ uzycia wytgcznie w gniezdzie 3).
Procesor kompatybilny z aplikacjami SyPTPro
Sl-Register Drugi procesor obstugujacy funkcjonalno$é przechwytywania potozenia
z obstugg CTNet (mozliwos$¢ uzycia wytacznie w gniezdzie 3).
Tabela 2-8 Identyfikacja bloku klawiszy
Typ Panel Nazwa Dalsze informacje
Opcjonalny blok klawiszy LCD
Kl-Keypad Blok klawiszy z wyswietlaczem LCD
Panel
Opcjonalny blok klawiszy LCD
Kl-Keypad RTC Blok klawiszy z wys$wietlaczem LCD i zegarem czasu rzeczywistego
Tabela 2-9 Dodatkowe opcje
Typ Opcja Nazwa Dalsze informacje
) Adapter do karty SD
/
g Adapter do karty SD Pozwala napedowi uzywaé karty SD do wykonywania kopii zapasowych napedu
Zasilanie =
zapasowe

SMARTCARD
Uzywana do wykonywania kopii zapasowych parametréw napedu
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Artykuly dostarczone z napedem

Naped jest dostarczany z egzemplarzem Przewodnika szybkiego uruchamiania, broszury informacyjnej dot. bezpieczenstwa, certyfikatu jakosci oraz
zestawu akcesoriow zawierajacego artykuty pokazane w Tabela 2-10.

Tabela 2-10 Czesci dostarczone z napedem (rozmiar 3 do 8)

Opis

Rozmiar 3

| Rozmiar 4 |

Rozmiar 5

| Rozmiar 6

Rozmiar 7

Rozmiar 8

Ztacza sterujgce

Ztacze przekaznika

Ztacze zasilania 24 V

x1

Konsola uziomowa

Zewnetrzne konsole
montazowe

00

x2

x2

x 2

x2

Zacisk uziomowy

x1

Pierscienie
uszczelniajgce
pokrywy zacisku
pradu statego

x 2

Nakretki zacisku

M6 x 11

Ztgcze zasilania i
silnika

x1

Pierscienie
uszczelniajgcy ostony
palcow

* Dostepne z Unidrive M700 / M701 tylko dla rozmiaréw od 3 do 6.
** Dostepne z Unidrive M702 tylko dla rozmiaréw od 3 do 6.
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Tabela 2-11 Czesci dostarczone z napedem (rozmiar 9E i 10)

Opis

Rozmiar 9E |

Rozmiar 10

Ztacza sterujgce

Ztacze przekaznika

Ztacze zasilania 24 V

Konsola uziomowa

Ztacze zasilania wentylatora

Zewnetrzne konsole montazowe

x 2
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3 Instalacja mechaniczna

W niniejszym rozdziale opisano zasady wtasciwego korzystania

z elementow mechanicznych niezbednych do instalacji napedu.

Naped jest przeznaczony do instalacji w obudowie.

Najwazniejsze fragmenty niniejszego rozdziatu obejmuja:

* Montaz z wykorzystaniem otworéw przelotowych

* Wysoka klasyfikacja IP (ang. Ingress Protection; stopien ochrony)
do montazu standardowego lub panelowego

*  Wymiary i rozplanowanie obudowy

» Instalacja modutéw opcjonalnych

* Rozmieszczenie zaciskdw oraz ustawienia momentu obrotowego

3.1 Informacje dot. bezpieczenstwa

Stosowac sie do instrukcji
Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ instrukcji instalacji
mechanicznej i elektrycznej. Wszelkie pytania lub watpliwosci
nalezy zgtasza¢ dostawcy urzadzen. Obowigzkiem wiasciciela
lub uzytkownika jest zapewnienie, zeby instalacja, a takze
pozniejsza eksploatacja i konserwacja napedu i wszelkich
zewnetrznych jednostek opcjonalnych byty zgodne z
wymogami brytyjskiej Ustawy o Bezpieczenstwie i Higienie
Pracy oraz z kodeksami postgpowania obowigzujacymi w
kraju, w ktérym urzadzenia sg uzywane.

monterow, ktdrzy sg obeznani z wymogami dotyczacymi
bezpieczenstwa oraz kompatybilnosci elektromagnetycznej.
Monter jest odpowiedzialny za zapewnienie, zeby produkt
koncowy lub system byt zgodny ze wszystkimi odno$nymi
przepisami prawa obowigzujgcymi w kraju eksploatac;ji.

Kompetencje instalatora
& Naped musi by¢ zainstalowany przez profesjonalnych

Obudowa

Naped jest przeznaczony do instalacji w obudowie,

ktéra ogranicza dostep wytgcznie do wyszkolonego i
upowaznionego personelu, a takze chroni przed penetracja

zanieczyszczen. Zostat on zaprojektowany do uzytku w

$Srodowisku spetniajgcym wymagania dla stopnia

zanieczyszczenia 2, zgodnie z normg IEC 60664-1.

Oznacza to, iz dopuszczalne sg wytacznie

zanieczyszczenia suche i nieprzewodzace.

3.2  Planowanie instalacji
Podczas planowania instalacji nalezy uwzgledni¢ nastgpujace czynniki:

3.21 Dostep

Dostep musi by¢ ograniczony wytgcznie do autoryzowanego personelu.
Nalezy bezwzglednie przestrzegan unormowan w zakresie
bezpieczenstwa, ktére obowigzujg w miejscu eksploataciji.

Klasyfikacja IP napedu jest zalezna od instalacji. W celu uzyskania
dodatkowych informacji patrz podrozdziat 3.9 Zabudowa napedu
standardowego w sposoéb zapewniajgcy wysokg ocene srodowiskowg
na stronie 45.

3.2.2 Ochrona srodowiskowa

Naped musi by¢ zabezpieczony przed:

* Wilgocig, w tym przed kapiacq i rozpylang wodg oraz kondensacja.
Moze zaj$¢ koniecznos$¢ uzycia grzejnika antykondensacyjnego,
ktory musi by¢ wytaczony na czas pracy napedu.

*  Zanieczyszczeniem materiatem elektrycznie przewodzacym

* Zanieczyszczenie jakikolwiek pytem, ktéry moze ograniczy¢ prace
wentylatora lub ostabi¢ przeptyw powietrza na poszczegodine
podzespoty

+ Temperaturg wykraczajacg poza wartosci okreslone dla eksploatacji
i przechowywania

*  Gazami korozyjnymi

Na czas instalacji zaleca sie zakrycie otworéw wentylacyjnych napedu,
aby do jego wnetrza nie przedostaty sie zanieczyszczenia/odpady
(np. Sciete fragmenty przewodow).

3.2.3 Chlodzenie

Ciepto wytwarzane przez naped musi by¢ odprowadzane w taki sposadb,
aby nie doszio do przekroczenia wskazanej temperatury roboczej
napedu. Nalezy pamietac¢, iz szczelnie zamknieta obudowa zapewnia
znacznie nizsza skutecznos¢ chtodzenia, anizeli obudowa wentylowana.
W zwigzku z tym moze zaj$¢ koniecznos¢ zapewnienia wigkszej
obudowy i/lub zastosowania wewnetrznych wentylatoréw
wymuszajacych cyrkulacje powietrza.

W celu uzyskania dodatkowych informacji patrz podrozdziat 3.6
Obudowa na napedy standardowe na stronie 43.

3.24 Bezpieczenstwo elektryczne

Instalacja musi by¢ bezpieczna w warunkach normalnej pracy oraz
awarii. Instrukcje instalacji elektrycznej mozna znalez¢ w Rozdziat 4
Instalacja elektryczna na stronie 59.

3.2.5 Ochrona pozarowa

Obudowa napedu nie jest sklasyfikowana jako obudowa ognioodporna.
Nalezy zapewni¢ oddzielng obudowe ognioodporna.

W przypadku instalacji w USA odpowiednia bgedzie obudowa NEMA 12.
W razie instalacji w innych krajach zaleca sie nizej wymienione rodzaje
obudéw (w oparciu o norme IEC 62109-1 dot. falownikéw fotowoltaicznych).
Obudowa moze by¢ wykonana z metalu i/lub polimeru, przy czym
polimer musi spetnia¢ wymagania, ktére dla wigkszych obudéw mozna
strescic jako wykorzystujgce materiaty spetniajgce co najmniej wymogi
okreslone dla UL 94 klasa 5VB w punkcie minimalnej grubosci.
Zespoty filtrow powietrza muszg spetnia¢ co najmniej wymogi
okreslone dla klasy V-2.

Lokalizacja i rozmiar spodu winny pokrywac¢ obszar pokazany

w Rysunek 3-1. Przyjmuje sie, ze kazda czesc¢ boku, ktéra znajduje

sie wewnatrz obszaru nakreslonego katem 5°, réwniez stanowi

czes$¢ spodu obudowy ognioodporne;.

Rysunek 3-1 Rozplanowanie spodu obudowy ognioodpornej

Naped

Spod, wraz z czescig boku zaliczang do spodu, nalezy zaprojektowaé

w taki sposéb, aby uniemozliwi¢ uchodzenie palgcego sie materiatu —
czy to poprzez wyeliminowanie wszystkich otwordéw, czy tez
zastosowanie konstrukgcji przegrodowej. Oznacza to, ze otwory na

kable itp. musza by¢ uszczelnione materiatami spetniajgcymi
wymagania 5 VB, badz tez by¢ zabezpieczone od géry przegroda.

Patrz Rysunek 3-2 odnosnie do dopuszczalnej konstrukcji przegrodowej.
Nie dotyczy to montazu w zamknietym elektrycznym obszarze
roboczym (o ograniczonym dostepie) z betonowg podioga.

Rysunek 3-2 Konstrukcja przegrodowa obudowy ognioodpornej

Nie mniej
niz 2 razy . ..

X’ Przegrody (moga znajdowac sie¢ nad
lub pod spodniej strony obudowy)

X1 ] ] ] ]
I [ I I I

Spodnia strona obudowy ognioodporne;j
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3.2.6 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Napedy zmiennopredkosciowe sg obwodami elektronicznymi o duzej mocy, ktére w razie nieprawidtowej instalacji, bez zwrécenia nalezytej uwagi na
rozktad oprzewodowania, mogg powodowac zaktécenia elektromagnetyczne.

Szereg prostych, rutynowych srodkéw ostroznosci moze zapobiec zaktdceniom pracy typowych przemystowych urzadzen sterujacych.

Jezeli zajdzie koniecznos$¢ spetnienia surowych limitéw emisyjnych, badz w razie stwierdzenia, iz w poblizu znajduja sie urzadzenia
elektromagnetycznie wrazliwe, nalezy zastosowac¢ petny pakiet Srodkéw ostroznosci. Naped jest wyposazony we wbudowany wewnetrzny filtr
elektromagnetyczny, ktéry w okreslonych warunkach ogranicza poziom emisji. W razie przekroczenia tych warunkéw moze zaj$¢ koniecznosé
zastosowania zewnetrznego filtra elektromagnetycznego na wejsciach napeddw, ktére muszg znajdowac si¢ mozliwie najblizej napgdow.

Nalezy zapewni¢ odpowiednie miejsce na filtry oraz wystarczajaca przestrzen na doktadnie posegregowane oprzewodowanie. Oba poziomy
Srodkéw ostroznosci opisano w podrozdziat 4.12 EMC (kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna) na stronie 80.

3.2.7 Obszary zagrozen
Naped nie moze by¢ lokalizowany w poblizu obszaru sklasyfikowanego jako niebezpieczny, chyba ze zostanie zainstalowany w obudowie
posiadajacej stosowng aprobate oraz instalacja uzyska certyfikat.

3.3 Demontaz pokrywy zaciskow

Urzadzenie odlaczajace
Przed demontazem jakiejkolwiek pokrywy z napedu oraz przed przystgpieniem do dowolnych prac serwisowych, uktad zasilania PRADEM
PRZEMIENNYM i/lub pragdem statym musi by¢ odiaczony od napedu za pomocg zatwierdzonego urzadzenia odigczajacego.

>

OSTRZEZENIE|

tadunki skumulowane

Naped zawiera kondensatory, w ktérych po odtaczeniu od zrodta zasilania pradem przemiennym i/lub pradem statym pozostaje

potencjalnie Smiertelne napiecie. Jezeli naped zostat zasilony energia, to uktad zasilania musi by¢ odizolowany co najmniej dziesie¢
minut przed rozpoczeciem pracy.

Normalnie, kondensatory sg roztadowywane przez wewnetrzny rezystor. W niektorych nietypowych warunkach awarii istnieje ryzyko,

iz nie dojdzie do roztadowania kondensatoréw, czy tez napigcie przytozone do zaciskéw wyjsciowych uniemozliwi ich roztadowanie.

Jezeli naped ulegt awarii w taki sposob, iz wyswietlacz natychmiast zgasnie, to istnieje mozliwos¢, ze kondensatory nie zostang roztadowane.

W takiej sytuacji nalezy skonsultowa¢ sie z firmg Control Techniques lub z jej autoryzowanym dystrybutorem.
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3.3.1 Demontaz pokryw zaciskow
Rysunek 3-3 Rozmieszczenie i identyfikacja pokryw zaciskéw (rozmiar 3 do 10)

Lewa pokrywa Prawa pokrywa

Pokrywa zaciskéw pradu Pokrywa zaciskow pradu  ,aciskéw pradu  zaciskow pradu Pokrywa zaciskow pradu
statego/hamowania statego/hamowania statego/ statego/ statego/hamowania
hamowania hamowania
N
®
A
®
Pokrywa zaciskow
uktadu sterowania Pokrywa Pokrywa zaciskow
Uktad sterowania / AC Uktad sterowania / AC Pokrywa zaciskow pradu  yktadu sterowania
(prad przemienny) / (prad przemienny) / zaciskow pradu przemiennego/ AC (prad przemienny)
Pokrywa zaciskow silnika Pokrywa zaciskow silnika przemiennego/ silnika

e pokrywa zaciskow
silnika

AC (prad przemienny) /
DC (prad staty)
pokrywa zaciskow

[]
AC (prad przemienny) /
DC (prad staty)
pokrywa zaciskow

Pokrywa zaciskow

Poki isko Pokrywa zaciskow silnika/hamowania Pokrywa zaciskow
okrywa zaciskow )
silnika/ hamowania  uktadu sterowania uktadu sterowania

=
!

Pokrywa zaciskow  Pokrywa zaciskow
silnika/hamowania uktadu sterowania
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Rysunek 3-4 Demontaz pokryw zaciskéw dla rozmiaru 3

1. Pokrywa zaciskéw sterowania/pradu przemiennego/silnika

2. Pokrywa zaciskéw pradu statego/hamowania
W przypadku napedéw rozmiaru 3 pokrywe zaciskéw uktadu sterowania/pragdu przemiennego/silnika nalezy zdjg¢ przed demontazem pokrywy zaciskow

pradu statego/hamowania. Podczas ponownego montazu pokryw zaciskéw, sruby nalezy dokreci¢ z maksymalnym momentem obrotowym 1 N m.

Rysunek 3-5 Demontaz pokryw zaciskéw dla rozmiaru 4

1. Pokrywa zaciskow sterowania/pradu przemiennego/silnika

2. Pokrywa zaciskow pradu statego/hamowania
W przypadku napedéw rozmiaru 4 pokrywe zaciskéw uktadu sterowania/pradu przemiennego/silnika nalezy zdjg¢ przed demontazem pokrywy zaciskow

pradu statego/hamowania. Podczas ponownego montazu pokryw zaciskéw, sruby nalezy dokreci¢ z maksymalnym momentem obrotowym 1 N m.
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Rysunek 3-6 Demontaz pokryw zaciskéw dla rozmiaru 5

1. Pokrywa zaciskéw uktadu sterowania

2. Prawa pokrywa zaciskéw pradu statego/hamowania
W przypadku napedéw rozmiaru 5 pokrywe zaciskéw uktadu sterowania nalezy zdjaé przed demontazem prawej pokrywy zaciskéw pradu statego/

hamowania. Podczas ponownego montazu pokryw zaciskow, sruby nalezy dokreci¢ z maksymalnym momentem obrotowym 1 N m.

Rysunek 3-7 Demontaz pokryw zaciskdw rozmiaru 6

Podczas ponownego montazu pokryw zaciskdw, sruby nalezy dokreci¢ z maksymalnym momentem obrotowym 1 N m.
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Rysunek 3-8 Demontaz pokryw zaciskéw dla rozmiaréw od 7 do 10 (na rysunku pokazano rozmiar 7)

Podczas ponownego montazu pokryw zaciskéw, sruby nalezy dokreci¢ z maksymalnym momentem obrotowym 1 N m.
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Whbudowany Parametry Dane

3.3.2 Usuwanie zaslepek wybijanych ostony palcéow
i pokrywy zaciskéw pradu statego
Rysunek 3-9 Usuwanie zaslepek wybijanych ostony palcow

A: Wszystkie rozmiary

B: Tylko rozmiar 5

C: Tylko rozmiar 6

D: Rozmiary od 7 do 10

Potozy¢ ostone palcow na ptaskiej, twardej powierzchni i uderza¢ odnosne
zaslepki mtotkiem w sposdéb pokazany na rysunku (1). Dla rozmiaréw od
7 do 10, do usuniecia zaslepek wystarczy uzy¢ kombinerek; chwyci¢
odnosng zaslepke kombinerkami i przekreci¢ ja w sposéb pokazany na
rysunku (3). Kontynuowaé az do usuniecia wszystkich wymaganych
zaslepek (2). Po usunieciu zaslepek zerwaé wszelkie ostre krawedzie.

Dla oston palcéw rozmiaréw 7—10 dostepne sg zestawy pierscieni
uszczelniajgcych. Dla rozmiarow 8—10 dostepne sg dwie wersje,
umozliwiajgce zastosowanie wlotéw jedno- lub dwukablowych.

Tabela 3-1 Zestawy pierscieni uszczelniajacych

Rozmiar napedu Numer czesci Rysunek

Rozmiar 7 — Zestaw 8 szt.
pierscieni uszczelniajacych
z pojedynczym wejsciem

3470-0086-00

Rozmiar 8 — Zestaw 8 szt.
pierscieni uszczelniajgcych
z pojedynczym wejsciem

3470-0089-00

Rozmiar 8 — Zestaw 8 szt.
pierscieni uszczelniajacych
z podwojnym wejsciem

3470-0090-00

Rozmiar 9E i 10 — Zestaw 8 szt.
pierscieni uszczelniajgcych
z podwdjnym wejsciem

3470-0107-00

Rysunek 3-10 Usuwanie zaslepek wybijanych pokrywy
zaciskow pradu statego dla rozmiaru 3 i 4

Chwyci¢ zaslepki pokrywy zaciskow pradu statego kombinerkami

w sposob pokazany na rysunku (1) i pociagna¢ we wskazanym kierunku
w celu wyjecia. Kontynuowac¢ az do usuniecia wszystkich wymaganych
zaslepek (2). Po wyjeciu zaslepek usung¢ wszelkie ostre krawedzie.
Uzy¢ pierscieni uszczelniajgcych pokrywy zaciskéw pradu statego
dotaczonych do skrzynki z akcesoriami (Tabela 2-10 na stronie 21)

w celu utrzymania uszczelki u gory napedu.
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3.4 Instalacja/demontaz opcjonalnych modutéw i blokéw klawiszy

Przed instalacja/demontazem modutu opcjonalnego nalezy wytaczy¢ zasilanie napedu. W przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia
produktu.

PRZESTROGA

Rysunek 3-11 Instalacja standardowego modutu opcjonalnego

Instalacja pierwszego modutu opcjonalnego

Gniazda modutéw opcjonalnych musza by¢ uzywane w nastepujacej kolejnosci: gniazdo 3, gniazdo 2 i gniazdo 1 (patrz Rysunek 2-2 Wyposazenie
napedu (rozmiar 3 do 10) na stronie 17 odnosnie do numeréw szczelin).

*  Przesunagé modut opcjonalny we wskazanym kierunku (1).

+  Wyréwna¢é i wiozy¢ klapke modutu opcjonalnego w gniazdo (2); patrz detal (A).
»  Wcisngé modut opcjonalny w celu zabezpieczenia go we wtasciwym potozeniu.
Instalacja drugiego modutu opcjonalnego

*  Przesunaé modut opcjonalny we wskazanym kierunku (3).

+  Wyréwnac¢ i wiozy¢ klapke modutu opcjonalnego w gniazdo na juz zainstalowanym module opcjonalnym (4); patrz detal (B).

*  Wecisng¢ modut opcjonalny w celu zabezpieczenia go we wtasciwym potozeniu. Na rysunku (5) pokazano dwa prawidtowo zainstalowane
moduty opcjonalne.

Instalacja trzeciego modutu opcjonalnego

» Powtorzy¢ powyzsza procedure
Naped umozliwia jednoczesne wykorzystanie wszystkich trzech gniazd modutéw opcjonalnych; na rysunku (6) pokazano trzy zainstalowane
moduty opcjonalne.
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Rysunek 3-12 Wyjmowanie standardowego modutu opcjonalnego

* Nacisng¢ klapke (1) w celu zwolnienia modutu opcjonalnego z obudowy napedu; klapke pokazano na detalu (A).
*  Przechyli¢ modut opcjonalny do siebie w sposéb pokazany na rysunku (2).
*  Wysung¢ caty modut opcjonalny we wskazanym kierunku (3).

Rysunek 3-13

Instalacja oraz wyjmowanie duzego modutu opcjonalnego

Instalacja duzego modutu opcjonalnego
*  Przesunag¢ modut opcjonalny we wskazanym kierunku (1).

»  Wyréwna¢ i wiozy¢ klapki modutu opcjonalnego (A) w gniazdo (B).
*  Wecisng¢ modut opcjonalny w celu zabezpieczenia go we witasciwym potozeniu.

Wyjmowanie duzego modutu opcjonalnego

* Nacisng¢ klapke (2C), a nastepnie przechyli¢ modut opcjonalny do siebie i wyjac go.

Duzy modut opcjonalny moze byé wiozony tylko do gniazda 3. W dalszym ciggu mozna instalowa¢ dodatkowe standardowe moduty opcjonalne w
gniezdzie 2 i gniezdzie 1.
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Rysunek 3-14 Instalacja i demontaz bloku klawiszy Kl-Keypad

W celu zainstalowania wyréwnac i delikatnie wepchna¢ blok klawiszy do oporu we wskazanym kierunku.
W celu odiaczenia wykona¢ procedure instalacji w odwrotnym kierunku.

Blok klawiszy mozna zainstalowac/odtaczy¢, gdy naped jest wigczony i obstuguje silnik, przy czym pod warunkiem, iz naped nie pracuje w trybie
bloku klawiszy.
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3.5 Wymiary i metody montazu

Naped mozna zainstalowa¢ napowierzchniowo lub panelowo, przy uzyciu stosownych wspornikéw. Ponizsze rysunki przedstawiaja wymiary napedu
oraz otwory montazowe, ktére pozwalajg przygotowac ptyte tylng dla kazdej z metod instalacji.

Zestaw do montazu panelowego nie jest dostarczany z napedem i moze by¢ zakupiony oddzielnie; ponizej podano odnosne numery czesci:

Tabela 3-2 Numery czesci zestawu do montazu panelowego dla rozmiaréw od 3 do 8

Rozmiar Numer czesci CT
3 3470-0053
4 3470-0056
5 3470-0067
6 3470-0055
7 3470-0079
8 3470-0083
SE 3470-0105
10

OSTRZEZENIE|

Jezeli naped jest uzywany przy wysokich poziomach obcigzen przez okreslony czas, to radiator moze osiggac temperatury powyzej 70 °C.
Uzytkownik powinien uwazaé, aby nie zetkna¢ sie z radiatorem.

>

OSTRZEZENIE

Wiele napeddw z tego asortymentu produktéw wazy przeszio 15 kg. Podczas podnoszenia tych modeli nalezy stosowaé odpowiednie
Srodki ostroznosci.
Petny wykaz mas napedéw mozna znalez¢ w podrozdziat 12.1.19 Masy na stronie 283.

3.5.1 Montaz napowierzchniowy

Rysunek 3-15 Montaz napowierzchniowy napedu rozmiaru 3

N

'l
Q)
O
o
o
Ql

382 mm

365 mm

370 mm

@5,5mm

Kazdy wspornik montazowy ma 4 otwory montazowe, zewnetrzne otwory (5,5 mm) x 2 nalezy uzy¢ do zamocowania napedu na ptycie tylnej,
poniewaz umozliwi to wymiane radiatora wentylatora bez demontazu napedu z ptyty. Wewnetrzne otwory (6,5 mm) x 2 stuzg do modernizac;ji
napedu SP rozmiaru 1. Patrz Tabela 3-3 w celu uzyskania dodatkowych informacji.
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Rysunek 3-16 Montaz napowierzchniowy napedu rozmiaru 4
[ 106 mm
53 mm 53 mm | 26,5 mm
| /| x4 otwory
TR o og———————— e
£ &
2 3

Otwory zewnetrzne w konsoli montazowej stuzg do montazu napowierzchniowego. Patrz Tabela 3-3 w celu uzyskania dodatkowych informacii.

Rysunek 3-17 Montaz napowierzchniowy napedu rozmiaru 5

375 mm

26,5 mm

Otwory zewnetrzne w konsoli montazowej stuzg do montazu napowierzchniowego. Patrz Tabela 3-3 w celu uzyskania dodatkowych informacji.

34 Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9



Informacje nt. | Informacja o EEUEEIEE] Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.
bezpieczenstwa | produkcie RUEIELIFAEN elektryczna [ mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane | techniczne | styka | klasyfikacji UL
Rysunek 3-18 Montaz napowierzchniowy napedu rozmiaru 6
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Otwory zewnetrzne w konsoli montazowej stuzg do montazu napowierzchniowego. Patrz Tabela 3-3 w celu uzyskania dodatkowych informacii.

Rysunek 3-19 Montaz napowierzchniowy napedu rozmiaru 7
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Rysunek 3-20 Montaz napowierzchniowy napedu rozmiaru 8
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3.5.2 Montaz panelowy

Rysunek 3-22 Montaz panelowy napedu rozmiaru 3
97 mm
25,20 mm
73 mm x 8 otworow
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Rysunek 3-23 Montaz panelowy napedu rozmiaru 4
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Rysunek 3-24 Montaz panelowy napedu rozmiaru 5
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Otwory zewnetrzne oraz otwor znajdujacy sie posrodku konsoli stuzg do montazu panelowego.
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Rysunek 3-26 Montaz panelowy napedu rozmiaru 7
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Rysunek 3-27 Montaz panelowy napedu rozmiaru 8
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Rysunek 3-28 Montaz panelowy rozmiaréw 9E i 10
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3.5.3 Konsole montazowe
Tabela 3-3 Konsole montazowe (rozmiar 3 do 10)
Rozmiar obudowy Montaz napowierzchniowy Liczba Montaz panelowy Liczba
)
S
o x 2
Rozmiar otworu: 5,5 mm
3 X 2
| x 2
Rozmiar wewnetrzny otworu: 6,5 mm Rozmiar wewnetrzny otworu: 6,5 mm
Rozmiar zewnetrzny otworu: 5,5 mm Rozmiar zewnetrzny otworu: 5,5 mm
°
———
P x3
o) [$) [oXe) )
4 x 2 Rozmiar otworu: 5,2 mm
o e} [eXe)
X2
Rozmiar otworu: 6,5 mm Rozmiar otworu: 6,5 mm
x 2
o O O ¢}
5 X2 Rozmiar otworu: 5,2 mm
O O e} e}
X 2
Rozmiar otworu: 6,5 mm Rozmiar otworu: 6,5 mm
()
o
P x3
[¢] (o] (@] ] o]
6 x2 Rozmiar otworu: 5,2 mm
O o) [®] o] O
x 2
Rozmiar otworu: 6,5 mm Rozmiar otworu: 6,5 mm
a ". X 2
Rozmiar otworu: 9 mm
7 x 2
Rozmiar otworu: 9 mm Rozmiar otworu: 9 mm
Rozmiar otworu: 5,3 mm
8 x 2
x 2
Rozmiar otworu: 9 mm Rozmiar otworu: 9 mm
Rozmiar otworu: 5,5 mm
9Ei10 x 2
X 2
Rozmiar otworu: 9 mm Rozmiar otworu: 9 mm
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3.6 Obudowa na napedy standardowe 3.6.2 Rozplanowanie obudowy

3.6.1 Zalecane odlegtosci pomiedzy napedami
Rysunek 3-29 Zalecane odlegtosci pomiedzy napedami

Obudowa

Tabela 3-4 Wymagana odlegtos¢ pomiedzy napedami
(bez zatyczki zapewniajacej wysoka wartosé IP)

Rozstaw (A)
Rozmiar napedu

40 °C ‘ 50 °C*
3 0 mm
4 0 mm
5 0 mm ‘ 30 mm
6 0 mm
7 30 mm
8 30 mm
9E 30 mm
10 30 mm

* dla 50 °C zastosowanie ma obnizenie warto$ci znamionowych,
patrz Tabela 12-3 Maksymalny dopuszczalny ciggty prad wyj$ciowy przy
temperaturze otoczenia 50 °C na stronie 274.

W razie montazu panelowego, optymalny rozstaw napedéw to 30 mm,
gdyz pozwala zmaksymalizowa¢ sztywno$¢ panelu.

Nalezy zapewnic przeswity pokazane na ponizszym schemacie,
uwzgledniajac wszelkie odno$ne uwagi dotyczace innych urzadzen/
wyposazenia pomochiczego podczas planowania instalaciji.
Rysunek 3-30 Rozplanowanie obudowy

Umiescic ) Opcjonalny rezystor hamowania
miesci¢ opcjonalny rezystor } L
hamowania na zewnatrz szafki | ] |przeciazene ..
(najlepiej przy lub na szafce). . —L
Ustawi¢ urzgdzenie zapewniajgce |
ochrong przed przecigzeniem
w odpowiedni sposéb \ '£|
[y
Obudowa
2100 mm
Stycznik uktadu zasilania
przemiennopragdowego
i bezpieczniki lub wytgcznik

Zlokalizowaé
odpowiednio

Zapewni¢ utrzymanie minimalnych
odlegtosci dla napedu i
zewnetrznego filtra EMC.
Wymuszony lub konwekcyjny
przeptyw powietrza nie moze by¢
ograniczony przez jakiekolwiek
przedmioty lub kable.

P4

0000000000000000000000

I

00000000

Zewnetrzny filtr EMC mozna I

zainstalowac na potce (obok napedu)

lub w sposo6b zapewniajacy T
Regulator
zewngtrzny I

!

538
k=3

oszczedno$¢ miejsca (z napedem
zamontowanym na filtrze).

o | 0

=100 mm)|

Kable sygnatowe

Wszystkie kable sygnatowe
winny biec w odlegtosci co
najmniej 300 mm od napedu i

jakichkolwiek kabli zasilajgcych. =
Do celéw zgodnosci z przepisami EMC:
1. W razie uzycia zewnetrznego filtra EMC wymagany jest jeden filtr
dla kazdego napedu.
2. Okablowanie zasilajace musi by¢ oddalone od napedu o co najmniej
100 mm (4 cale) w kazdym kierunku

Tabela 3-5 Odstepy wymagane pomiedzy napedem/obudowg
i napedem/filtrem EMC

Rozmiar napedu Odstep (B)
3 0 mm
4
5
6
7 30 mm
8
9E
10

Napedy rozmiaréw od 3 do 5 moga by¢ montowane na ptytkach
ceramicznych, jezeli dostepna przestrzen montazowa jest ograniczona.
Zestaw do montazu na ptytkach ceramicznych nie jest dostarczany

z napgdem; nalezy zakupi¢ go oddzielnie.
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3.6.3 Wymiary obudowy

1. Doda¢ wartosci rozpraszania ciepta z podrozdziat 12.1.2
Rozproszenie mocy na stronie 276 dla kazdego napedu, ktéry ma
by¢ zainstalowany w obudowie.

2. Jezeli z kazdym napedem ma by¢ uzyty zewnetrzny filir EMC,
to nalezy doda¢ wartosci rozpraszania ciepta z podrozdziat 12.2.1
Wartosci znamionowe filtra EMC na stronie 294 dla kazdego
zewnetrznego filtra EMC, ktéry ma by¢ zainstalowany w obudowie.

3. Jezeli rezystor hamowania ma by¢ zamontowany wewnatrz
obudowy, to nalezy dodac¢ $rednie wartosci zasilania dla kazdego
rezystora hamowania, ktéry ma by¢ zainstalowany w obudowie.

4. Obliczy¢ taczng wartos¢ rozpraszania ciepta (w watach) wszelkich
innych urzadzen, ktére majg by¢ zainstalowane w obudowie.

5. Doda¢ wartosci rozpraszania ciepta uzyskane powyzej. Daje to
wartos¢ (w watach) catkowitego ciepta, jakie zostanie rozproszone
wewnatrz obudowy.

Obliczanie rozmiaréw obudowy szczelnie zamknietej
Obudowa przekazuje ciepto wygenerowane wewnatrz do otaczajacego
powietrza drogg naturalnej konwekgji (lub poprzez wymuszony przeptyw
powietrza); im wieksza powierzchnia $cian obudowy, tym lepsza zdolno$¢
rozpraszania. Jedynie powierzchnie obudowy, ktdre sa niezastonigte

(nie stykajq sie ze Sciang lub z podtoga) moga rozpraszac ciepto.

Obliczy¢ minimalng wymagang niezastonietg powierzchnig Ag dla
obudowy na podstawie wzoru:

P
A = ———
¢ k(Tint_Text)

Gdzie:

A Niezastonigta powierzchnia w m
Text Maksymalna przewidywana temperatura w °C poza obudowg
Tint Maksymalna dozwolona temperatura w °C wewnatrz obudowy
Moc w watach rozproszona przez wszystkie zrédta ciepta w
obudowie
k Wspotczynnik wymiany ciepta materiatu obudowy w Wim2/°C
Przyktad
W celu obliczenia wymiaréw obudowy dla ponizszej konfiguracji:

2

+ Dwa napedy pracujace przy normalnej przecigzalnosci

» Zewnetrzny filtr EMC dla kazdego napedu

* Rezystory hamowania majg by¢ montowane poza obudowg

* Maksymalna temperatura otoczenia wewnatrz obudowy: 40 °C
* Maksymalna temperatura otoczenia na zewnatrz obudowy: 30 °C

Dla przyktadu, jezeli moc rozproszona z kazdego napedu wynosi 187 W,
zas$ moc rozproszona z kazdego zewnetrznego filtra EMC wynosi 9,2 W.

taczna wartos$¢ rozproszenia: 2 x (187 + 9,2) = 392,4 W

Rozproszenie mocy dla napedéw i zewnetrznych filtrow EMC mozna
uzyska¢ ze wzoru Rozdziat 12 Dane techniczne na stronie 271.

Obudowa winna by¢ wykonana z lakierowanej blachy stalowej o grubosci
2 mm o wspdtczynniku wymiany ciepta wynoszacym 5,5 W/m2/°C.
Jedynie géra, przéd i dwa boki obudowy mogg swobodnie rozpraszaé
ciepto.

Wartosé 5,5 W/m?%/°C moze na ogot by¢ stosowana z obudowa z blachy
stalowej (doktadne warto$ci mozna uzyska¢ od dostawcy materiatu).

W razie jakichkolwiek watpliwosci, nalezy zapewni¢ wigkszy margines
wzrostu temperatury.

Rysunek 3-31 Obudowa z panelami: przednim, bocznymi i gérnymi,
ktére moga swobodnie rozpraszaé ciepto

Wstawi¢ nastepujace wartosci:

Tint 40 °C

Text 30°C

k 55

P 3924 W

Stad minimalny wymagany obszar przewodzacy ciepfo to:
_ 392,4
¢ 5,5(40-30)
=7,135 m?

Oszacowa¢ dwa wymiary obudowy — przyktadowo wysokos$¢ (H)
i gtebokos¢ (D). Obliczy¢ szerokos¢ (W) ze wzoru:
A_,-2HD
H+D
Wstawi¢ H =2 m oraz D = 0,6 m, uzyska¢ szeroko$¢ minimalna;:
7,135-(2x2x0,6)
2+0,6

W =

W =

=1,821m

Jezeli obudowa jest za duza, aby wstawi¢ ja w dostepne miejsce, to mozna

ja zmniejszy¢ przy jednoczesnym uwzglednieniu ponizszych zalecen:

« Zastosowanie nizszej czestotliwosci przetgczania PWM
(modulacji szerokosci impulsu) w celu zredukowania
rozpraszania ciepta w napedach

* Zmniejszanie temperatury otoczenia na zewnatrz obudowy i/lub
dodawanie chtodzenia wykorzystujagcego wymuszony obieg
powietrza na zewnatrz obudowy

e Zmniejszanie liczby napedéw w obudowie

+ Demontowanie innych urzadzen generujacych ciepto

Obliczanie przeptywu powietrza w obudowie
wentylowanej

Wymiary obudowy sa wymagane wytacznie w celu zapewnienia
odpowiedniego miejsca na urzadzenia. Urzadzenie jest chtodzone
powietrzem w obiegu wymuszonym.

Obliczy¢ minimalng wymagang objeto$¢ powietrza chtodzacego na
podstawie wzoru:

v=-_3KkP
Tint - Text
Gdzie:
\% Przeplyw powietrza w m3 na godzine

Text Maksymalna przewidywana temperatura w °C poza obudowg
Tint Maksymalna dozwolona temperatura w °C wewnatrz obudowy

P Moc w watach rozproszona przez wszystkie zrédta ciepta
w obudowie
PO
k Stosunek —=
P,
Gdzie:

Py to cisnienie powietrza na poziomie morza

P, to cidnienie powietrza przy instalacji
Normalnie stosowa¢ wspétczynnik od 1,2 do 1,3, aby uwzgledni¢
takze spadki ci$nienia w zabrudzonych filtrach powietrza.
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Przyktad
W celu obliczenia wymiaréw obudowy dla ponizszej konfiguracji:
« Trzy napedy pracujgce przy normalnej przecigzalnosci
*  Zewnetrzny filtr EMC dla kazdego napedu
* Rezystory hamowania majg by¢ montowane poza obudowg
* Maksymalna temperatura otoczenia wewnatrz obudowy: 40 °C
» Maksymalna temperatura otoczenia na zewnatrz obudowy: 30 °C
Dla przyktadu, rozpraszanie dla kazdego napedu: 101 W oraz
rozpraszanie dla kazdego zewnetrznego filtra EMC: 6,9 W (maks.).
taczna warto$c¢ rozproszenia: 3 x (101 + 6,9) = 323,7 W
Wstawi¢ nastepujace wartosci:

Tint 40°C
Text 30°C

k 1,3

P 323,7W

Otrzymujemy:

v = 3x1,3x323,7
40-30

=126,2 m®/godz.

3.7 Konstrukcja obudowy oraz

temperatura otoczenia napedu

Do pracy przy wysokich temperaturach otoczenia wymagane jest
obnizenie wartosci znamionowych

Catkowite zabudowanie lub montaz panelowy napgdu w szczelnie
zamknietej szafce (bez przeptywu powietrza), badz jego instalacja w
dobrze wentylowanej szafce, wywrze znaczny wptyw na chtodzenie.
Wybrana metoda wptywa na warto$¢ temperatury otoczenia (Tyate).
ktérej nalezy uzyé w celu wykonania wszelkich obnizen wartosci
znamionowych, wymaganych w celu zapewnienia dostatecznego
chtodzenia catego napedu.
Temperatura otoczenia dla czterech ré6znych kombinacji zostata
zdefiniowana ponizej:
1. Catkowicie zabudowany, bez przeptywu powietrza (< 2 m/s)

nad napedem

Trate = Tint +5°C
2. Catkowicie zabudowany, z przeptywem powietrza (>2 m/s)

nad napedem

Trate = Tint
3. Zamontowany panelowo, bez przeptywu powietrza (<2 m/s)

nad napedem
Trate = Wigksza z wartosci Tgy; +5 °C lub Tipt

4. Zamontowany panelowo, z przeptywem powietrza (>2 m/s)
nad napedem
Trate = Wigksza z wartosci Tgy; lub T

Gdzie:
Text = Temperatura na zewnatrz szafki
Tint = Temperatura wewnatrz szafki
Trate = Temperatura uzywana do wyboru warto$ci znamionowych
pradu z tabel w Rozdziat 12 Dane techniczne na stronie 271.

3.8  Obstuga wentylatora radiatora

Naped jest wentylowany przez zamontowany wewnetrznie wentylator
radiator. Obudowa wentylatora tworzy przegrode, kierujac powietrze
poprzez komore radiatora. Tak wiec niezaleznie od metody montazu
(montaz powierzchniowy lub montaz panelowy), instalacja dodatkowych
przegréd nie jest wymagana.

Utrzymac¢ minimalne prze$wity wokét napedu w celu umozliwienia
swobodnego przeptywu powietrza.

Wentylator radiatora jest wentylatorem zmiennopredkosciowych dla
wszystkich rozmiaréw. Naped reguluje predkos¢ pracy wentylatora w
oparciu o temperature radiatora oraz uktad termiczny napedu.

Maksymalng predkos$c¢ roboczg wentylatora mozna ograniczy¢

w Pr 06.045. Moze to wigzac sie z koniecznoscig obnizenia wartosci
znamionowych pradu wyjsciowego. Patrz podrozdziat 3.14.2 Procedura
demontazu wentylatora na stronie 57 w celu uzyskania informacji

na temat demontazu wentylatora. Napedy od rozmiaru 6 wzwyz

sg réwniez instalowane z wentylatorem zmiennopredko$ciowym,

ktory przewietrza zespét kondensatorow.

3.9 Zabudowa napedu standardowego
w sposob zapewniajacy wysoka
ocene srodowiskowg

Atesty ochrony srodowiskowej zostaty objasnione w podrozdziat 12.1.9
Klasyfikacja IP/UL.

Naped standardowy posiada atest 2 stopnia zanieczyszczen wedtug
IP20 (tylko zanieczyszczenia suche, nieprzewodzace) (NEMA 1).
Istnieje jednak mozliwos$¢ skonfigurowania napedu w taki sposéb,
aby uzyskat on atest IP65 (NEMA 12) z tytu radiatora dla montazu
panelowego (konieczne bedzie pewne obnizenie wartosci
znamionowych pradu). Patrz Tabela 12-2 na stronie 273.

Dzieki temu przéd napedu, wraz z czescig aparatury taczeniowej,
moze by¢ umieszczony w obudowie zgodnej z IP65 (NEMA 12),

z radiatorem wystajagcym na zewnatrz z panelu. Tak wiec wiekszosé
ciepta generowanego przez naped jest rozpraszana poza obudowa,
co pozwala utrzymac nizszg temperature wewnatrz obudowy.
Istotne przy tym jest zapewnienie dobrego uszczelnienia pomigdzy
radiatorem a tytem obudowy przy uzyciu dotagczonych uszczelek.

Rysunek 3-32 Przyktad uktadu panelowego zgodnego z IP65
(NEMA 12)

Obudowa IP65
(NEMA12)

=

Naped z zainstalowang
4—— wkladkg zapewniajacg
wysokg wartos¢ IP

el

IP20
(NEMA1)

Uszczelka

Uszczelke giéwng nalezy zainstalowac¢ w sposob pokazany na
Rysunku 3-33.

Dla napedoéw o rozmiarach 3, 4 i 5, osiggniecie wysokiej wartosci IP
z tytu radiatora wymaga uszczelnienia otworu radiatora poprzez
zainstalowanie wktadki zapewniajgcej wysoka wartosé IP w sposob
pokazany na Rysunku 3-35, Rysunku 3-36 i Rysunku 3-37.
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Rysunek 3-33 Instalacja uszczelki Rysunek 3-35 Instalacja wktadki zapewniajacej wysoka wartos¢ IP

.. dla rozmiaru 3
Sciana tylna
obudowy

W celu uszczelnienia przestrzeni pomiedzy napedem i ptytg tylna,
nalezy uzy¢ dwdch konsoli uszczelniajgcych, patrz Rysunek 3-34.

Rysunek 3-34 Montaz panelowy

EXe) 5 ol le— Sciana tylna
m i obudowy
o o o
o
=080 5
"
Konsola %
zabezpieczajgca > |
do montazu "
Konsola
panelowego

- zabezpieczajgca
! [ do montazu

panelowego

JANREPAN
y———
[Sae) o ©

1. W celu zainstalowania wktadki zapewniajacej wysokg wartosc IP
nalezy najpierw wiozy¢ wkretak z tbem ptaskim we wskazang
szczeling (1).

2. Pociagna¢ przegrode zawiasowg do dotu w celu odstoniecia otworu
wentylacyjnego, a nastepnie zainstalowa¢ wktadke zapewniajaca
wysoka wartos¢ IP w otworze wentylacyjnym radiatora (2).

3. Sprawdzi¢, czy wkitadka zapewniajgca wysokg wartos¢ IP jest
dobrze osadzona — w tym celu docisng¢ jg mocno (3).

4. Zamkna¢ przegrode zawiasowg w sposob pokazany w (1).

W celu wymontowania wkiadki zapewniajacej wysokg wartos¢ IP

nalezy wykona¢ powyzszg procedure w odwrotnej kolejnosci.

Nalezy stosowac sig¢ do wskazéwek podanych w Tabeli 3-6.
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Rysunek 3-36 Instalacja wktadki zapewniajacej wysoka wartos¢ IP

dla rozmiaru 4

Rysunek 3-37 Instalacja wkladki zapewniajacej wysoka wartos¢ IP

dla rozmiaru 5

1. W celu zainstalowania wktadki zapewniajacej wysoka wartos¢ IP
nalezy najpierw wiozy¢ wkretak z tbem ptaskim we wskazang
szczeline (1).

2. Pociggna¢ przegrode zawiasowg do gory w celu odstoniecia otworu
wentylacyjnego, a nastepnie zainstalowa¢ wktadke zapewniajaca
wysoka wartos¢ IP w otworze wentylacyjnym radiatora (2).

3. Sprawdzi¢, czy wktadka zapewniajgca wysokg wartos¢ IP jest
dobrze osadzona — w tym celu docisna¢ jg mocno (3).

4. Zamkna¢ przegrode zawiasowg w sposob pokazany w (1).

W celu wymontowania wktadki zapewniajacej wysoka wartos¢ IP nalezy

wykonaé powyzsza procedure w odwrotnej kolejnosci.

Nalezy stosowac sie do wskazéwek podanych w Tabeli 3-6.

1. W celu zainstalowania wktadki zapewniajacej wysoka wartosc¢ IP
nalezy najpierw wiozy¢ wkretak z tbem ptaskim we wskazang
szczeling (1).

2. Pociagna¢ przegrode zawiasowg do gory w celu odstonigcia otworéw
wentylacyjnych, a nastepnie zainstalowa¢ wktadki zapewniajace
wysokg wartos¢ IP w otworach wentylacyjnych radiatora (2).

3. Sprawdzi¢, czy wkiadki zapewniajace wysokg wartos¢ IP sg
dobrze osadzone - w tym celu docisna¢ je mocno (3).

4. Zamkna¢ przegrode zawiasowg w sposob pokazany w (1).

W celu wymontowania wktadki zapewniajacej wysoka wartos¢ IP

nalezy wykona¢ powyzszg procedure w odwrotnej kolejnosci.

Nalezy stosowac sig¢ do wskazéwek podanych w Tabeli 3-6.
Tabela 3-6 Czynniki Srodowiskowe

Wktadka zapewniajaca

Srodowisko wysoka wartos¢ IP

Uwagi

Oczysci¢ Nie zainstalowane
Suchy, zapylony
(nieprzewodzacy)
Suchy, zapylony
(przewodzacy)

[Zgodnosé z IP65

Zainstalowane

Zalecane regularne

Zainstalowane czyszczenie

Zainstalowane
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[uwaca | 3.10.2 Instrukcja instalacji wewnetrznego

W razie zainstalowania wktadki zapewniajgcej wysoka wartos¢ IP nalezy
bezwzglednie obnizy¢ wartosci znamionowe pradu. Informacje na temat
obnizania warto$ci znamionowych zamieszczono w podrozdziat 12.1.1
Wartosci znamionowe mocy i pradu (Obnizenie warto$ci znamionowych
dla czestotliwo$ci nosnej i temperatury) na stronie 271.

W przeciwnym razie moze doj$¢ do ucigzliwego roztgczania.

Podczas projektowania obudowy IP65 (NEMA 12) (Rysunek 3-32
Przyktad uktadu panelowego zgodnego z IP65 (NEMA 12) na stronie 45)
nalezy uwzgledni¢ rozpraszanie ciepta z przodu napedu.

Tabela 3-7 Utrata mocy z przodu napedu w razie montazu
panelowego

Rysunek 3-38

rezystora hamowania
Instalacja rezystora hamowania dla rozmiaru 3

Rozmiar obudowy Utrata mocy

3

| N| o g

9E

10

3.10 Rezystor hamowania montowany

na radiatorze

Wewnetrzne/montowane na radiatorze rezystory hamowania
moga by¢ stosowane wytacznie z ponizszymi napedami.
Rezystor hamowania 1220-2752-00 moze by¢ uzywany tylko

z napgdami rozmiaru 3. Rezystor hamowania 1299-0003-00
moze by¢ uzywany tylko z napedami rozmiaréw 4 i 5.

3.10.1  Wewnetrzny rezystor hamowania dla
rozmiaréw 3,4i5

Rozmiary: 3, 4 i 5 zaprojektowano w taki sposdb, iz mozliwe jest
zainstalowanie opcjonalnego, pozwalajacego zaoszczedzi¢ miejsce
rezystora montowanego na radiatorze. Rezystor mozna zainstalowa¢
pomiedzy zeberkami radiatora napedu. W razie uzycia rezystora
montowanego na radiatorze, nie ma koniecznos$ci uzycia zewnetrznego
urzadzenia zapewniajacego ochrone termiczna, gdyz rezystor
zaprojektowano w sposo6b zapewniajacy bezpieczenstwo w razie
uszkodzenia niezaleznie od warunkéw. Wbudowana funkcja
zabezpieczenia przecigzeniowego, obstugiwana przez oprogramowanie,
jest domysinie ustawiona na ochrone rezystora. Rezystor posiada
atest zgodnosci z IP54 (NEMA 12).

Zdja¢ pokrywy zaciskéw w sposdb opisany w podrozdziale 3.3.1
Demontaz pokryw zaciskéw na stronie 25.

Wymontowa¢ wewnetrzny filir EMC w sposob pokazany

w podrozdziale 4.12.2 Wewnetrzny filtr EMC na stronie 82.

Wyja¢ zatyczke rezystora hamowania z otworu w podstawie
montazowej; zamknigty koniec zatyczki nalezy przebi¢, aby mozliwe
byto poprowadzenie kabla.

Nasung¢ zatyczke rezystora hamowania na zewnetrzng izolacje
kabla rezystora hamowania. Szerszy koniec zatyczki nalezy wtozy¢
w pierwszej kolejnosci. Koniec wezszy winien by¢ ustawiony w linii
z kohcem izolacji.

Zainstalowac rezystor hamowania na radiatorze przy uzyciu $rub
ustalajacych. Sruby nalezy dokreci¢ maksymalnym momentem
obrotowym 2 N m.

Przeprowadzi¢ kable przez otwor z tytu radiatora w sposob pokazany
na Rysunku 3-38, a nastepnie wyprowadzi¢ kabel z przodu napedu.
Dopilnowac, aby kable biegty pomigdzy zeberkami radiatora.
Scisnaé konce kabli i wykonaé odnosne potaczenia.

Zaciski hamulcowe nalezy dokreci¢ maksymalnym momentem
obrotowym 2 N m.

Wymieni¢ ostony zaciskowe na napedzie, dokreci¢ maksymalnym
momentem obrotowym 1 N m.

48

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9



Informacje nt.
bezpieczenstwa

Uruchamia-
nie silnika

Urucho-
mienie

Informacja o
produkcie

Parametry
podstawowe

Instalacja Instalacja
[UEEDNTAEN elektryczna

Rysunek 3-39

Optymali-
zacja

Dane
techniczne

Obstuga przy uzyciu
karty NV Media Card

Whbudowany
sterownik PLC

Parametry
zaawansowane

Diagno-
styka

Informacje nt.
klasyfikacji UL

Instalacja rezystora hamowania dla rozmiaru 4

Rysunek 3-40

Instalacja rezystora hamowania dla rozmiaru 5

)

Zdja¢ pokrywy zaciskéw w sposdb opisany w podrozdziale 3.3.1
Demontaz pokryw zaciskéw na stronie 25.

Wyjac¢ zatyczke rezystora hamowania z otworu w podstawie
montazowej; zamknigty koniec zatyczki nalezy przebi¢, aby mozliwe
byto poprowadzenie kabla.

Nasung¢ zatyczke rezystora hamowania na zewnetrzng izolacje
kabla rezystora hamowania. Szerszy koniec zatyczki nalezy
wiozy¢ w pierwszej kolejnosci. Koniec wezszy winien by¢
ustawiony w linii z korncem izolaciji.

Zainstalowa¢ rezystor hamowania na radiatorze przy uzyciu $rub
ustalajacych. Sruby nalezy dokreci¢ maksymalnym momentem
obrotowym 2 N m.

Przeprowadzi¢ kable przez otwoér z tytu radiatora w sposéb
pokazany na Rysunku 3-39, a nastepnie wyprowadzi¢ kabel

z przodu napedu. Dopilnowaé, aby kable biegty pomiedzy
zeberkami radiatora, uwazajac przy tym, aby nie zostaty
Scisniete pomiedzy zeberkami radiatora i rezystorem.

Scisnaé korice kabli i wykonaé odno$ne potaczenia.

Zaciski hamulcowe nalezy dokreci¢ maksymalnym momentem
obrotowym 2 N m.

Wymieni¢ ostony zaciskowe na napedzie, dokreci¢ maksymalnym
momentem obrotowym 1 N m.

Zdja¢ pokrywy zaciskdw w sposdb opisany w podrozdziale 3.3.1
Demontaz pokryw zaciskéw na stronie 25.

Wyja¢ zatyczke rezystora hamowania z otworu w podstawie
montazowej; zamkniety koniec zatyczki nalezy przebié,

aby mozliwe byto poprowadzenie kabla.

Nasung¢ zatyczke rezystora hamowania na zewnetrzng izolacje
kabla rezystora hamowania. Szerszy koniec zatyczki nalezy
wilozy¢ w pierwszej kolejnosci. Koniec wezszy winien by¢
ustawiony w linii z koncem izolaciji.

Zainstalowac rezystor hamowania na radiatorze przy uzyciu Srub
ustalajacych. Sruby nalezy dokreci¢ maksymalnym momentem
obrotowym 2 N m.

Przeprowadzi¢ kable przez otwér z tytu radiatora w sposéb
pokazany na Rysunku 3-40, a nastgpnie wyprowadzi¢ kabel

z przodu napedu. Dopilnowaé, aby kable biegty pomiedzy
zeberkami radiatora, uwazajac przy tym, aby nie zostaty
Scisniete pomiedzy zeberkami radiatora i rezystorem.

Scisnaé konce kabli i wykonaé odnosne potaczenia.

Zaciski hamulcowe nalezy dokreci¢ maksymalnym momentem
obrotowym 2 N m.

Wymieni¢ ostony zaciskowe na napedzie, dokreci¢ maksymalnym
momentem obrotowym 1 N m.
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3.10.3 Zewnetrzny rezystor hamowania

Zewnetrzne rezystory hamowania sg oferowane przez firme Control Techniques dla napgedéw o rozmiarach od 3 do 6. Mozna je instalowa¢ w
obudowie, postepujac zgodnie z zaleceniami dotyczacymi montazu na Rysunek 3-30 Rozplanowanie obudowy na stronie 43 oraz uzywajac konsol
montazowych o numerze czesci 6541-0187-00. Rysunku 3-41 ponizej przedstawia rezystor hamowania zainstalowany na konsoli montazowe;.
Mozna uzy¢ dwoch srub M4 i nakretek (2) w celu zabezpieczenia rezystora hamowania na konsoli montazowej. Dotaczono jedng nakretke M4 z
podktadka (1), ktora stuzy do wykonania ztgcza uziomowego. Rezystor hamowania jest wyposazony w przetacznik termiczny; uzytkownik powinien
zintegrowac ten przetgcznik z obwodem sterujacym we wtasnym zakresie.

Rysunek 3-41 Rezystor hamowania z konsola montazowa

1. Zigcze uziomowe (1 x nakretka M4 i podktadka).
2. Instalacja rezystora hamowania na konsoli montazowej (przy uzyciu 2 $rub M4 i nakretek).

Rysunek 3-42 Wymiary konsoli montazowej

118 mm
|
- - 15,5 mm
i apg!
4,5 mm ‘
X 2 otwory
@ 4,5x 6 mm 1,5 mm
x 2 otwory i
30,5 mm R=1,5mm
Q Q
v
< 80 mm >
130 mm
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Rysunek 3-43 Wymiary rezystora hamowania
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3.11  Zewnetrzny filtr EMC

W ponizszej tabeli podano szczegotowe dane dotyczace zewnetrznych filtréw EMC dla poszczegodlnych wartosci znamionowych napedu.

Tabela 3-8 Dane dotyczace zewnetrznego filtru EMC

Model Numer czesci CT W::a
200 V B
03200050 do 03200106 4200-3230 1,9
04200137 do 04200185 4200-0272 4,0
05200250 4200-0312 55
06200330 do 06200440 4200-2300 6,5
07200610 do 07200830 4200-1072
08201160 do 08201320 4200-1672
400V
03400025 do 03400100 4200-3480 2,0
04400150 do 04400172 4200-0252 41
05400270 do 05400300 4200-0402 55
06400350 do 06400470 4200-4800 6,7
07400660 do 07401000 4200-1132
08401340 do 08401570 4200-1972
575V
05500030 do 05500069 4200-0122
06500100 do 06500350 4200-3690 7,0
07500440 do 07500550 4200-0672
08500630 do 08500860 4200-1662
690V
07600190 do 07600540 4200-0672
08600630 do 08600860 4200-1662

Zewnetrzne filtry EMC dla rozmiaréw: 3, 4, 5 i 6 mogg by¢ montowane w sposdb zapewniajacy oszczedno$é miejsca lub na poétce, patrz Rysunek 3-44

i Rysunek 3-45.
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Zamontowac zewnetrzny filtr EMC zgodnie ze wskazéwkami podanymi w podrozdziat 4.12.5 Zgodnosc¢ z rodzajowymi normami emisyjnymi na stronie 87.

Rysunek 3-44 Montaz filtra EMC w sposo6b zapewniajacy Rysunek 3-45 Montaz filtra EMC na poice
oszczednos¢ miejsca

00000000000000000000000000000000000
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V: Kotek uziomowy X: Gwintowane otwory do montazu filtru w sposéb  Y: Srednica otworu montazowego do instalacji w

zapewniajgcy oszczednos$¢ miejsca sposob zapewniajgcy oszczednosé miejsca
Z: Srednica gniazda do montazu na péice CS: Rozmiar kabla

Tabela 3-9 Wymiary zewnetrznego filtra EMC dla rozmiaru 3

Numer A B c D E F H w vV | X Y z cs
czesci CT
4200-3230 2 5 mm?2

384 mm | 414 mm 56 mm 41 mm 19,6 mm | 426 mm 83mm | M5 | M5 | 55mm | 55 mm ’
4200-3480 (14 AWG)
Tabela 3-10 Wymiary zewnetrznego filtra EMC dla rozmiaru 4

Numer A B c D E F H w vV | X Y z cs
czesci CT
4200:0272 395 425 100 60 33 11,5 437 123 M6 | M6 | 6,5 6,5 6 mm?

mm mm mm mm mm ,5mm mm mm ,5 mm ,5mm

4200-0252 (10 AWG)

Tabela 3-11 Wymiary zewnetrznego filtra EMC dla rozmiaru 5

Numer A B c D E F H w v | x Y z cs
czesci CT
4200-0312 10 mm2
4200-0402 (8 AWG)
395 mm | 425 mm 106 mm | 60mm | 33mm |[11,5mm | 437 mm | 143 mm | M6 | M6 | 6,5mm | 6,5mm >
4200-0122 2,5mm
(14 AWG)
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Tabela 3-12 Wymiary zewnetrznego filtra EMC dla rozmiaru 6
Numer A B c D E F H w vV | X Y z cs
czesci CT
4200-2300 2
4200-4800 | 392 mm | 420 mm 180mm | 60mm | 33mm [11,5mm | 434 mm | 210 mm | M6 | M6 | 6,5mm | 6,5 mm (LGATV%)
4200-3690
Tabela 3-13 Wymiary zewnetrznego filtra EMC dla rozmiaru 7
Numer A B c D E F H w vV | X Y z cs
czesci CT
4200-1072
4200-1132
4200-0672
Tabela 3-14 Wymiary zewnetrznego filtra EMC dla rozmiaru 8
Numer A B c D E F H w vV | X Y z cs
czesci CT
4200-1672
4200-1972
4200-1662
3.12 Wymiary montazowe dtawika
wejsciowego dla rozmiaru 9E i 10
Rysunek 3-47 Dtawik wejsciowy (INLX0X) dla rozmiaru 9E i 10
187 mm Z M8
I I
2y prd
130 mm
<+ +
Rysunek 3-48 Dtawik wejsciowy z chlodzeniem wymuszonym
(INLXOXW)
. 222 1 mm N
142 +1 mm
_ Y
108 £1 mm 7.5 mm
Odnosnie do wymiaréw gabarytowych i innych szczegétowych danych,
patrz podrozdziat 4.2.3 Specyfikacja dfawika wej$ciowego dla rozmiaru
9E i 10 na stronie 65.
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3.13  Zaciski elektryczne

3.13.1 Lokalizacja zaciskéw zasilania i zaciskéw uziomowych
Rysunek 3-49 Lokalizacja zaciskéw zasilania i zaciskéw uziomowych (rozmiary od 3 do 8)

V

© @ 2
®
Legenda
1. Zaciski sterujace 4. Ztgcza uziomowe 7. Szyna statopradowa —
2. Zaciski przekaznika 5. Zaciski zasilania pradem przemiennym 8. Szyna statopradowa +
3. Dodatkowe ztgcze uziomowe 6. Zaciski silnika 9. Zacisk hamulcowy
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Rysunek 3-50 Lokalizacja zaciskow zasilania i zaciskow uziomowych (rozmiary 9E i 10)

]

Legenda

1. Zaciski sterujace 4. Zaciski zasilania pradem przemiennym 7. Zacisk hamulcowy
2. Zaciski przekaznika 5. Zaciski silnika

3. Ztacza uziomowe 6. Szyna statopradowa +
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3.13.2 Rozmieszczenie zaciskdw oraz ustawienia momentu obrotowego
Aby nie stworzy¢ zagrozenia pozarowego i zachowa¢ waznos¢ klasyfikacji UL, nalezy przestrzega¢ wskazanych momentéw obrotowych
dokrecania dla zaciskéw zasilania i zaciskéw uziomowych. Patrz tabele ponizej.
Tabela 3-15 Dane dotyczace zaciskow zasilania napedu
Rozmiarramy | Zaciski zasilania pradem przemiennym i silnika Prad staty i hamowanie Zacisk uziomowy
Unidrive M Zalecane | Maksymalne Zalecane | Maksymalne Zalecane | Maksymalne
Blok zaciskow wtykowych T20 Torx (M4) Sruba T20 Torx (M4) / M4 Nakretka
3i4 (7 mm AF)
07Nm ‘ 0,8Nm 20Nm ‘ 25Nm 20Nm ’ 25Nm
s Sruba T20 Torx (M4) / M4 Nakretka
5 Blok zaciskéw wtykowych (7 mm AF) Nakretka M5 (8 mm AF)
1,5Nm | 1,8 Nm 1,5Nm | 25Nm 20Nm I 50Nm
6 Nakretka M6 (10 mm AF) Nakretka M6 (10 mm AF) Nakretka M6 (10 mm AF)
6,0Nm | 8,0Nm 6,0Nm | 8,0Nm 6,0 Nm | 8,0Nm
7 Nakretka M8 (13 mm AF) Nakretka M8 (13 mm AF) Nakretka M8 (13 mm AF)
12Nm | 14 Nm 12Nm | 14 Nm 12Nm 14 Nm
8 do 10 Nakretka M10 (17 mm AF) Nakretka M10 (17 mm AF) Nakretka M10 (17 mm AF)
15N m | 20N m 15N m | 20N m 15N m | 20N m
Tabela 3-16 Dane dotyczace zaciskow uktadu sterowania Tabela 3-18 Dane dotyczace zacisku zewnetrznego filtru EMC
napedu oraz zaciskow przekaznika Ztacza zasilania Zlacza uziomowe
Ustawienie momentu Numer Maks. Maks. . Maks.
Model Typ ztacza obrotowego cze$ciCT | rozmiar | moment | Rozmiarkotka | o nt
uziomowego
Wszystkie Blok zaciskow wtykowych 0,5Nm kabla | obrotowy obrotowy
L . 4200-0122 23Nm
Tabela 3-17 Blok. zaciskow wtykowych, maksymalne rozmiary 4200-0252
kabli 16 mm2
- - 4200-0272 M6 48Nm
Rozmiar Obis bloku zaciskéw Maks. rozmiar (6 AWG) 1,8 Nm
modelu P kabla 4200-0312
- 4200-0402
W i Ztacza sterujace 11-drogowe 1,5 mm? (16AWG) >
szystkie
Ztacze przekaznika 2-drogowe 2,5 mm?2 (12AWG) 4200-3230 (12 Z\TVG) 0,8Nm M5
3 Ziacze zasilania pradem 2 (10AW > 3,0Nm
4 przemiennym 6-drogowe 6 mm?= (10AWG) 4200-3480 | 4™ 08Nm M5
Ztacze zasilania pragdem (12 AWG)
5 przemiennym 3-drogowe 8 mm? (8 AWG) 4200-2300 16 mm2
Ztacze silnika 3-drogowe 4200-4800 23Nm M6 48Nm
6 4200-3600 | (6 AWG)
7
8 Zasilanie niskonapieciowe 2-drogowe 2
Ztacze zasilania 24 V 1.5 mm= (16 AWG)
9E
10
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3.14 Konserwacja rutynowa

Naped nalezy zainstalowa¢ w miejscu chtodnym, czystym i dobrze
wentylowanym Nalezy zabezpieczy¢ naped przed kontaktem z wilgocig i
pytem. Nalezy regularnie sprawdza¢ ponizsze parametry w celu
zapewnienia maksymalnej niezawodnos$ci napedu/systemu:

Srodowisko
Temperatura | Dopilnowaé, aby temperatura obudowy nie
otoczenia przekroczyta podanej wartosci maksymalne;j.
Dopilnowac, aby na napedzie nie gromadzit sie pyt —
Pyt sprawdzac radiator i wentylator napedu pod katem
y osadzania sie pytu. Zapylone $rodowisko pracy
skroci okres trwatosci uzytkowej wentylatora.
S Sprawdzaé¢ obudowe napedu pod katem wystepowania
Wilgo¢ "
kondensacji.
Obudowa
Filtry drzwi Sprawdzaé, czy filtry nie sg zablokowane oraz czy
obudowy przeptyw powietrza nastepuje bez zadnych ograniczen.
Elektryka
Potgaczenia Sprawdzaé, czy wszystkie zaciski srubowe sg
Srubowe mocno dokrecone.
Polaczenia Sprawdzaé wszysltkle poiapzer)la zagniatane pod. .
. katem poluzowania — zwraca¢ uwage na odbarwienia,
zagniatane o .
ktére swiadczytyby o przegrzaniu.
Kable Sprawdza¢ wszystkie kable pod katem uszkodzen.
3.14.2 Procedura demontazu wentylatora

3.14.1 Wymiana akumulatora zegara czasu
rzeczywistego

Bloki klawiszy z funkcjg zegara czasu rzeczywistego zawierajg akumulator,
ktory zapewnia prace zegara po wytgczeniu zasilania napedu.
Akumulator jest bardzo wytrzymaly, ale jezeli zajdzie potrzeba jego
wymiany lub wyjecia, to nalezy postepowaé zgodnie z ponizszg instrukcja.

O niskim napiecie akumulatora wskazuje symbol niskiego poziomu

akumulatora D na wyswietlaczu bloku klawiszy.

Rysunek 3-51 Blok klawiszy Kl-Keypad RTC (widok od tytu)

Rysunek 3-51 powyzej przedstawia widok bloku klawiszy Kl-Keypad
RTC od tytu.

1. W celu zdjecia pokrywy akumulatora, nalezy wtozy¢ wkretak
z tbem ptaskim we wskazang szczeline (1), nacisng¢ i obroci¢
w lewo az do zwolnienia pokryty akumulatora.

2. Wymieni¢ akumulatora (typ akumulatora: CR2032).

3. Wykonaé powyzszg czynno$¢ w odwrotnej kolejnosci, aby zatozy¢
pokrywe akumulatora.

UWAGA

Pamieta¢ o zgodnej z przepisami utylizacji zuzytego akumulatora.

Rysunek 3-52 Demontaz wentylatora radiatora dla rozmiaréw: 3, 4 i 5 (na rysunku pokazano rozmiar 3)

1. Przed przystgpieniem do demontazu wentylatora sprawdzi¢, czy kabel wentylatora jest odtaczony od napedu.
2. Nacisng¢ dwie klapki (1) do wewnatrz w celu zwolnienia wentylatora od ramy napedu.

3. Uzywajac centralnej klapki wentylatora (2), wysuna¢ zespét wentylatora z obudowy napedu.

W

celu zamontowania wentylatora, nalezy wykona¢ powyzsza procedure w odwrotnej kolejnosci.
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Jezeli naped zostanie zamontowany napowierzchniowo przy uzyciu otworéw zewnetrznych na konsoli montazowej, to wentylator radiatora mozna
wymieni¢ bez zdejmowania napedu z ptyty tylnej.

Rysunek 3-53 Demontaz wentylatora radiatora dla rozmiaru 6

A: Nacisng¢ klapki (1) do wewnatrz w celu zwolnienia zespotu wentylatora od spodu napedu.

B: Uzy¢ klapek (1) w celu wysunigcia wentylatora z napedu.

C: Nacisna¢ i przytrzymac element zaciskowy kabla wentylatora (2).

D: Po wcisnieciu elementu zaciskowego (2) chwyci¢ kabel zasilajacy wentylatora i delikatnie rozdzieli¢ ztacza.

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9




Uruchamia-
nie silnika

Urucho-
mienie

Informacje nt.
bezpieczenstwa

Informacja o
produkcie

Parametry
podstawowe

Instalacja Instalacja
mechaniczna REIGTFAE]

Optymali-

Dane
techniczne

Obstuga przy uzyciu
karty NV Media Card

Whbudowany
sterownik PLC

Parametry
zaawansowane

Diagno-
styka

Informacje nt.

zacja klasyfikacji UL

4 Instalacja elektryczna

Do produktu i akcesoriow dodano wiele réznych funkcji utatwiajacych

zarzadzanie kablami; w niniejszym rozdziale opisano sposoby ich

optymalnego wykorzystania. Najwazniejsze kluczowe funkcje:

*  Funkcja ,SAFE TORQUE OFF”

*  Wewnetrzny filtr EMC

* Zgodnos¢ z przepisami EMC dzieki zastosowaniu akcesoriéw
ekranujagcych/uziomowych

* Informacje dotyczace warto$ci znamionowych, bezpiecznikow i
okablowania produktu

»  Szczegotowe dane dotyczace rezystora hamowania (dobér/wartosci

znamionowe)
Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym
Napigcia wystepujace w nizej wymienionych elementach

& mogg spowodowac potencjalnie smiertelne porazenie

pradem elektrycznym:
* Przewody zasilajgce pradu przemiennego i potaczenia
+ Kable pradu statego i hamulcowe oraz potgczenia
*  Przewody i potgczenia wyjsciowe
*  Wiele czesci wewnetrznych napedu oraz zewnetrzne

jednostki opcjonalne

Jezeli nie wskazano inaczej, to zaciski sterujace posiadaja
izolacje pojedynczg i zabrania sie ich dotykania.

Urzadzenie odtaczajace

Przed demontazem jakiejkolwiek pokrywy z napedu oraz

przed przystapieniem do dowolnych prac serwisowych,
ukfad zasilania PRADEM PRZEMIENNYM i/lub pragdem

statym musi by¢ odtaczony od napedu za pomoca,

zatwierdzonego urzadzenia odtgczajgcego.

Funkcja ,,STOP”

Funkcja ,STOP” nie eliminuje niebezpiecznych napie¢

z napedu, silnika, czy tez z jakichkolwiek zewnetrznych
jednostek opcjonalnych.

Funkcja ,,SAFE TORQUE OFF”

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” nie eliminuje niebezpiecznych

napie¢ z napedu, silnika, czy tez z zewnetrznych jednostek
opcjonalnych.

tadunki skumulowane
Naped zawiera kondensatory, w ktérych po odtgczeniu od
zrodta zasilania pradem przemiennym i/lub pradem

stalym pozostaje potencjalnie $miertelne napiecie.
Jezeli naped jest pod napigciem, to uktad zasilania pradem
przemiennym i/lub pragdem statym musi by¢ odizolowany
co najmniej dziesie¢ minut przed rozpoczeciem pracy.
Normalnie, kondensatory sa roztadowywane przez
wewnetrzny rezystor. W niektérych nietypowych warunkach
awarii istnieje ryzyko, iz nie dojdzie do roztadowania
kondensatorow, czy tez napigcie przytozone do zaciskow
wyjsciowych uniemozliwi ich roztadowanie. Jezeli naped ulegt
awarii w taki sposob, iz wyswietlacz natychmiast zgasnie,
to istnieje mozliwos¢, ze kondensatory nie zostang
roztadowane. W takiej sytuacji nalezy skonsultowac sie z firmag,
Control Techniques lub z jej autoryzowanym dystrybutorem.

Urzadzenia zasilane z gniazd za pomoca wtyczek
Nalezy zachowa¢ szczegdlng ostrozno$¢ w razie instalacji
napedu w urzadzeniach podtaczonych do uktadu zasilania
pradem przemiennym z gniazd za pomocg wtyczek.
Zaciski uktadu zasilania pradem przemiennym napedu sg
podtaczone do wewnetrznych kondensatoréw poprzez diody
prostownicze, ktdére konstrukcyjnie nie zapewniajg izolacji
ochronnej. Jezeli istnieje mozliwos¢ dotkniecia koncowek
wtyczki, gdy ta jest odtaczona od gniazda, to nalezy koniecznie
zastosowac mechanizm zapewniajacy automatyczng
izolacje wtyczki od napedu (np. przekaznik blokujacy).

Silniki z magnesami trwatymi

Silnik z magnesami trwatymi generuja moc elektryczng w

razie ich obrécenia — takze wtedy, gdy zasilanie napedu
jest odtaczone. W takiej sytuacji naped zostanie zasilony

energig poprzez zaciski silnika.

Jezeli sita oddziatujaca na silnik jest w stanie wprowadzi¢ silnik

w ruch obrotowy, gdy zasilanie jest odtgczone, to silnik musi

zostac odizolowany od napedu przed uzyskaniem dostepu

do jakichkolwiek czesci znajdujacych sie pod napieciem.

41  Ziacza zasilania
411 Ziacza pradu przemiennego i pradu statego

Rysunek 4-1 Ztacza zasilania dla rozmiaru 3

Pofaczenia pradu statego/hamulca

Urzadzenie
zapewniajace
ochrone przed
przeciazeniem
termicznym

Opcjonalny
rezystor
hamowania

“ol @l

@l
staty
Wewnetrzny|

filtr EMC

- prad
staty

Opcjonalny
filtr EMC

Opcjonalny diawik
wejsciowy

) 1) ]

Silnik

- [N L2 L3 -
Uziom
zasilania

Opcjonalne ziacze
Zasilanie uziomowe

sieciowe

W razie uzycia rezystora zamontowanego na radiatorze, urzadzenie
zapewniajgce ochrone przecigzeniowg nie bedzie wymagane.
Rezystor zostat zaprojektowany w sposob zapewniajacy
bezpieczenstwo w razie jego uszkodzenia podczas pracy.

Patrz Rysunek 4-7 w celu uzyskania dodatkowych informacji na temat
ztaczy uziomowych.
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Rysunek 4-2 Ziacza zasilania dla rozmiaru 4

Rysunek 4-3 Zlacza zasilania dla rozmiaru 5

Potaczenia pradu statego/hamulca

Opcjonalny
rezystor
hamowania

Urzadzenie
zapewniajace
ochrone przed
przeciazeniem
termicznym

®

prad|
- prad
staly

\"

-

P =

&)

Opcjonalny
filtr EMC

Opcjonalny
dtawik linii

Uzi
zasil

- [N}

L2
Zasilanie
sieciowe

om
lania

Silnik

L3
Opcjonalne zlacze
uziomowe

Urzadzenie
Zzapewniajgce
ochrong przed
przeciazeniem

termicznym

—

Potaczenia pradu statlego/hamulca

Opcjonalny
rezystor
hamowania

Opcjonalny
rezystor
hamowania

o

o

Prad

Prad

Urzadzenie
zapewniajace

ochrone przed
przeciazeniem
termicznym

+ prad
staty

®

staty + | staly - BR @ - prad staly @
o ) o 5
O [Efl 9
= olm
P [ill=
PIOIEC
©
- ' (©)
Lgm” g

v

Potaczenia pradu przemiennego

W razie uzycia rezystora zamontowanego na radiatorze, urzadzenie
zapewniajgce ochroneg przecigzeniowg nie bedzie wymagane.

Rezystor zostat zaprojektowany w sposéb zapewniajacy
bezpieczenstwo w razie jego uszkodzenia podczas pracy.

Patrz Rysunek 4-7 w celu uzyskania dodatkowych informacji na

temat ztgczy uziomowych.

Bezpieczniki {J

L1 L2 | L3 | PE
0O 0 0|0
[ [ [
oy ||
I I I
Opcjonalny
dtawik linii
B S o A /
L1 L2 L3 ?
Zasilanie Uziom

sieciowe zasilania

v

Ztacza silnika
V) \' w

0 0|0

Silnik

Opcjonalne ztgcze
uziomowe

Gorny blok zaciskéw (1) obstuguje ztgcze zasilania pradem przemiennym.
Dolny blok zaciskow (2) obstuguje potaczenie silnika.

W razie uzycia rezystora zamontowanego na radiatorze urzadzenie
zapewniajgce ochrong przecigzeniowg nie bedzie wymagane.
Rezystor zostat zaprojektowany w sposoéb zapewniajacy
bezpieczenstwo w razie jego uszkodzenia podczas pracy.

Patrz Rysunek 4-8 w celu uzyskania dodatkowych informacji na
temat ztgczy uziomowych.
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Informacje nt. |Informacjao| Instalacja ILSEIEVEM Urucho- | Parametry | Uruchamia-
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna EIEINGY=AEN mienie | podstawowe | nie silnika
Rysunek 4-4 Ziacza zasilania dla rozmiaru 6
Potaczenia pradu statego/
rezystora hamujacego
Urzadzenie
zapewniajace
ochrone przed
przecigzeniem Opcjonalny
termicznym rezystor
hamowania
prad prad
staly - | staly + BR
A
Potaczenia zasilania AC Zaciski silnika
L1 L2 | L3 |PE <+ U \' w

Lo A K

/00O

l I

Opcjonalny
filtr EMC

[ [

Opcjonalny
diawik linii

I

L1 L2

Zasilanie
sieciowe

L3

Silnik

Opcjonalne ztacze

Uziom uziomowe

zasilania

Rysunek 4-5 Ztacza zasilania dla rozmiaru 7 i 8 (na rysunku
pokazano rozmiar 7)

Potaczenia wejsciowe

v

Potaczenia wyjsciowe

\'% w

©

BR

Uziom Zasilanie
Zas”f L1 L2 L3
77T 77 7
Bezpieczniki [} [J [J
Opcjonglny diawik
wejsciowy
[ [ [
Opcjonalny
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[ [ [
©|9|©
L1 L2 L3
© @|©
PE AR
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|
1 =
-Jé[]
' 8
le] [oRellll—
"
©

Urzadzenie
zapewniajgce
ochrone przed
przecigzeniem

termicznym

Opcjonalny
rezystor
hamowania

Silnik

Opcjonalne ztgcze
- uziomowe
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Uziom
zasilania

I

Potaczenia wejsciowe

Zasilanie
sieciowe
L1 L2 L3

|

BR

©) -

Urzadzenie
zapewniajace
achrone przed
przeciazeniem

termicznym

Opcjonalny
rezystor
hamowania

Silnik

Opcjonalne ztacze

—  uziomowe

Dla rozmiaru 9E i 10 nalezy bezwzglgdnie uzy¢ oddzielnego

dtawika wejsciowego (INLXXX) o wartosci co najmniej

réwnej wskazanej w Tabela 4-3 i Tabela 4-2 na stronie 65.

W razie niezapewnienia odpowiedniej reaktanciji moze dojs¢ do
uszkodzenia lub skrécenia okresu trwatosci uzytkowej napedu.
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bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna EEENGY=HEN mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane | techniczne | styka | klasyfikacji UL
Rysunek 4-6 Ztacza zasilania dla rozmiaru 9E i 10 41.2 Ziacza uziomowe

kondensacja.

Korozja elektrochemiczna zaciskéw uziomowych
Dopilnowa¢, aby zaciski uziomowe byty zabezpieczone
przed korozja, ktorej przyczyng moze by¢, przyktadowo,

Rozmiar 3i 4

Dla rozmiaru 3 i 4 ztacza zasilania oraz ztgcza uziomowe silnika sg
wykonywane przy uzyciu kotkéw M4 znajdujacych sie po bokach
napedu, przy wtykowym ztgczu zasilania. Patrz Rysunek 4-7

odnosnie do dodatkowego ztgcza uziomowego.

Rysunek 4-7 Ztacza uziomowe dla rozmiaru 3 i 4

1. Kotki ztacza uziomowego.
2. Dodatkowe ztgcze uziomowe.

Rozmiar 5

Dla rozmiaru 5 ztgcza zasilania oraz ztgcza uziomowe silnika sg
wykonywane przy uzyciu kotkéw M5 znajdujacych sie po bokach
napedu, przy wtykowym ztgczu zasilania. Patrz Rysunek 4-8 odnosnie

do dodatkowego ztacza uziomowego.
Rysunek 4-8 Zlacza uziomowe dla rozmiaru 5

1. Kotki ztgcza uziomowego.
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Rozmiar 6

Dla rozmiaru 6 ztacza zasilania oraz ztgcza uziomowe silnika sg
wykonywane przy uzyciu kotkéw M6 znajdujacych sie nad zaciskami
zasilania i silnika. Patrz Rysunek 4-9 ponize;j.

Rysunek 4-9 Ztacza uziomowe dla rozmiaru 6

1. Kolki ztgcza uziomowego

Rozmiar 7

Dla rozmiaru 7 ztacza zasilania oraz ztagcza uziomowe silnika sg
wykonywane przy uzyciu kotkébw M8 znajdujacych sie przy zaciskach
ztaczy zasilania i silnika.

Rozmiary od 8 do 10

Dla rozmiaru 10, ztacza zasilania oraz ztagcza uziomowe silnika sg
wykonywane przy uzyciu kotkéw M8 znajdujacych sie przy zaciskach
ztaczy zasilania i silnika.

Rysunek 4-10 Zlacza uziomowe dla rozmiaréw od 7 do 10

(@)

7,8 9E 10 =

2@ [9]k|©

1. Kotki ztgcza uziomowego.

Impedancja petli masowej musi by¢ zgodna z wymogami
& lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.

Naped musi by¢ uziemiony potgczeniem mogacym
przestaé spodziewany prad zaktoceniowy, dopoki

urzadzenie ochronne (bezpiecznik itp.) nie odtaczy
uktadu zasilania PRADEM PRZEMIENNYM.

Zigcza uziomowe muszg by¢ regularnie sprawdzane
i testowane.

Tabela 4-1 Wartosci znamionowe dla ochronnych potaczen

uziomowych kabli

Faza wejsciowa

Rozmiar yly przewodzacej Minimalny rozmiar zyly masowej

Albo10 mm? albo dwa przewodniki o tym
samym polu przekroju poprzecznego co
pierwsza zyta fazy wejsciowej (do tego
celu zapewniane jest dodatkowe przytacze
uziemienia jest w rozmiarach 3, 4 i 5).

<10 mm?

Takie samo pole przekroju poprzecznego,

2 2
>10 mm=i< 16 mm co zyly fazy wejsciowe;j

>16 mm?i < 35 mm? 16 mm?

> 35 mm2 Polowa pola przekroju poprzecznego zyly

fazy wejsciowej
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4.2 Wymagania w zakresie zasilania 4.2.2 Uktady Zasirllania wymagajace diawikow
. wejsciowyc
o prqdem przemiennym Dtawiki wejsciowe ograniczajg ryzyko uszkodzenia napedu wskutek
Napiecie: nieréwnowagi faz lub powaznych zakidcen sieci zasilajace;.
Naped 200 V: 200 V do 240 V +10% . . e i . .
Naped 400 V: 380 V do 480 V +10% Gdy zajdzie konieczno$¢ uzycia dtawikéw wejsciowych, zaleca sie
Naped 575 V: 500 V do 575 V ;10% wartosci reaktancji rzedu mniej wiecej 2%. W razie potrzeby mozna
Naped 690 V: 500 V do 690 V ;10% uzy¢ wyzszych wartosci, ale wynikiem moze by¢ utrata mocy
Liczba f. ' 3 - wyj$ciowej napedu (nizszy moment obrotowy przy wysokiej predkosci)
iczba faz:

Maksymalna nieréwnowaga zasilania: 2% ujemnej kolejnosci faz
(co odpowiada 3% nieréwnowagi napiecia pomiedzy fazami).

Zakres czestotliwosci: 45 do 66 Hz

Whytacznie w celu zapewnienia zgodnosci UL maksymalny symetryczny
prad zwarcia zasilania musi by¢ ograniczony do 100 kA

4.2.1 Rodzaje uktadow zasilania

Wszystkie napedy moga by¢ stosowane z uktadami zasilania dowolnego

rodzaju, tj. TN-S, TN-C-S, TT i IT.

+ Uklady zasilania o napieciu do 600 V mogq posiadac uziemienie
przy dowolnym potencjale, tj. neutralnym, centralnym lub
krawedziowym (tzw. tréjkat uziemiony)

* Uklady zasilania o napigciu powyzej 600 V moga nie posiadac
uziemienia krawedziowego

W razie zainstalowania w napedzie modutu Sl-Applications
Plus lub SI-Register naped nie moze by¢ uzywany w uktadzie
zasilania z uziemieniem krawedziowym lub uziemieniem
centralnym, jezeli napiecie zasilania przekracza 300 V.
Jezeli zachodzi taki wymog, to nalezy skontaktowac¢ sie z
dostawca napedu w celu uzyskania dodatkowych informacji.

Napedy moga by¢ uzywane z uktadami zasilania kategorii instalacyjnej
IIl'i nizszej, zgodnie z IEC 60664-1. Oznacza to, ze mozna je
podtaczac¢ trwale do uktadu zasilania przy przytaczu w budynku,
jednak w przypadku instalacji zewnetrznej nalezy koniecznie zapewni¢
dodatkowe ttumienie przepieciowe (ochronniki przepieciowe) w celu
zredukowania kategorii IV do kategorii lll.

Praca z uktadami zasilania IT (bez uziemienia):

Nalezy zachowac¢ szczegdlng ostroznosé w razie uzywania

wewnetrznych lub zewnetrznych filtrow EMC z systemem
zasilania bez uziemienia, gdyz w razie zwarcia doziemnego w

obwodzie silnika, naped moze nie wytgczy¢ sie samoczynnie,

czego potencjalnym wynikiem moze byc¢ przecigzenie filtra.

W takiej sytuacji nalezy albo nie uzywac filtra (tj. nalezy

go wymontowac), albo zapewni¢ dodatkowa niezalezng

ochrone na wypadek zwarcia doziemnego silnika.

Odnosnie do instrukcji demontazu, patrz podrozdziat 4.12.2

Wewnetrzny filtr EMC na stronie 82.

W celu uzyskania szczegdtowych informacji na temat ochrony

na wypadek zwarcia doziemnego nalezy skontaktowac sie

z dostawcg napedu.

W kazdym badz razie zwarcie doziemne w uktadzie zasilania nie
wywiera zadnych skutkéw. Jezeli silnik musi dalej pracowac w sytuacji
zwarcia doziemnego w jego obwodzie, nalezy zapewni¢ transformator
odcinajacy na wejsciu, a jesli wymagany jest filtr EMC, to musi on by¢
zainstalowany w obwodzie gtéwnym.

W przypadku ukfadéw zasilania bez uziemienia o dwoch lub wiekszej
liczbie zrodet — przyktadowo na statkach — mogag pojawic sie
nietypowe zagrozenia. Skontaktowa¢ sie z dostawca napedu w celu
uzyskania dodatkowych informaciji.

wskutek spadku napiecia.

Dla wszystkich wartosci znamionowych napedéw dtawiki wejSciowe 2%
pozwalajg korzysta¢ z napeddéw przy nieréwnowadze uktadu

zasilania wynoszgcej maksymalnie 3,5% ujemnej kolejnosci faz

(co odpowiada 5% nierébwnowagi napiecia pomiedzy fazami).

Dla przyktadu ponizsze czynniki mogg wywota¢ powazna zaktdcenia:

» Urzadzenia do korekcji wspoétczynnika mocy podtaczone w poblizu
napedu.

* Duze napedy statoprgdowe, ktére nie posiadaja lub posiadajag
nieodpowiednie dtawiki wejsciowe podiaczone do uktadu zasilania.

«  Silniki o rozruchu bezposrednim DOL, podtaczone do uktadu
zasilania w taki sposéb, iz w razie wtgczenia jednego z nich
nastepuje spadek napiecia o wiecej niz 20%.

Takie zaktécenia mogq skutkowac nadmiernymi wartosciami

szczytowymi pradu w wejsciowym obwodzie zasilania napedu. Moze to

prowadzi¢ do ucigzliwego roztgczania, a w krancowym przypadku —

do awarii napedu.

Napedy o niskiej mocy znamionowej mogg rowniez byé podatne na

zakidcenia w razie podtaczenia do uktadu zasilania o wysokiej wartosci

pradu znamionowego ciggtego.

Dtawiki liniowe sg szczegolnie zalecane do ponizszych modeli napedéw,
gdy wystepuje jeden z powyzszych czynnikéw, badz jesli moc pozorna
uktadu zasilania przekracza 175 kVA:

03200050, 03200066, 03200080, 03200106,

03400025, 03400031, 03400045, 03400062

Modele rozmiaréw od 03400078 do 07600540 posiadajg wewnetrzny
dtawik pradu statego, zas modele od 082001160 do 08600860
wyposazono w wewnetrzne diawiki wejsciowy pradu przemiennego,
dzieki czemu nie wymagajq dodatkowych dtawikow wejsciowych pradu
przemiennego, chyba ze w razie nadmiernej nieréwnowagi faz lub
ekstremalnych warunkéw zasilania. Napedy rozmiaru 9E i 10 nie
posiadajg wewnetrznych dtawikow wejsciowych, w zwigzku z czym
nalezy uzy¢ zewnetrznego dfawika wejsciowego. W celu uzyskania
dodatkowych informacji patrz Podrozdziat 4.2.3 Specyfikacja dfawika
wejsciowego dla rozmiaru 9E i 10.

Gdy jest to wymagane, kazdy naped musi mie¢ wiasny dtawik

(lub dtawiki). Nalezy uzy¢ trzech oddzielnych dtawikow lub
pojedynczego dfawika tréjfazowego.

Wartosci znamionowe pradu dla diawikow
Wartos$ci znamionowe pradu dla dtawikéw wejsciowych powinny byé
nastepujace:
Ciagta warto$¢ znamionowa pradu:
Nie mniej niz ciaggta warto$¢ znamionowa pradu wejsciowego napedu
Powtarzalna znamionowa warto$¢ szczytowa pradu:
Nie mniej niz dwukrotno$c¢ ciggta warto$¢ znamionowa pradu
wejsciowego napedu
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4.2.3 Specyfikacja dlawika wejsciowego dla rozmiaru 9E i 10

PRZESTROGA

Dla rozmiaru 9E i 10 nalezy bezwzglednie uzy¢ oddzielnego
diawika wejsciowego (INLXXX) o warto$ci co najmniej réowne;j
wskazanej w Tabela 4-3 i Tabela 4-2. W razie niezapewnienia
odpowiedniej reaktanciji moze doj$¢ do uszkodzenia lub
skrécenia okresu trwatosci uzytkowej napedu.

Tabela 4-2 Rozmiar 9E i 10, numer czesci modelu i dtawika wejsciowego

Rozmiar Model napedu Model cewki indukcyjnej Numer czesci dtawika wejsciowego
09201760, 09202190, 09402000, 09402240 INL 401 4401-0181
9 INL 401W* 4401-0208
09501040, 09501310, 09601040, 09601310 INL 601 4401-0183
10202830, 10203000, 10402700, 10403200 INL 402 4401-0182
10 INL 402W* 4401-0209
10501520, 10501900, 10601500, 10601780 INL 602 4401-0184

* Moze oznaczac¢ bardziej ekonomiczne rozwigzanie, gdy przestrzegane bedg wymagania w zakresie temperatury roboczej i chtodzenia.

Rysunek 4-11 Wymiary diawika wejsciowego

Tabela 4-3 Wartosci znamionowe dlawika wejsciowego

. | Szerokos¢ | Glebokos¢ | Wysokosé Maks. Min. Maksy-
Indukcyj- . i .
Numer Prad nosé catkowita | catkowita | catkowita | Waga |temperatura | przeptyw | malne | wWymagana
czesci Model (SZER.) | (GLEB.) | (WYS)) otoczenia |powietrza| straty ilo$¢
A uH mm mm mm kg °C m/s w

4401-0181 INL 401 245 63 240 190 225 32 50 1 148 1
4401-0182 INL 402 339 44 276 200 225 36 50 1 205 1
4401-0208 | INL 401W* 245 63 255 235 200 27 40 3 1
4401-0209 | INL 402wW* 339 44 255 235 200 27 40 3 1
4401-0183 INL 601 145 178 240 190 225 33 50 1 88 1
4401-0184 INL 602 192 133 276 200 225 36 50 1 116 1

* Moze oznaczac¢ bardziej ekonomiczne rozwigzanie, gdy przestrzegane bedg wymagania w zakresie temperatury roboczej i chtodzenia.

Jezeli symetryczny prad zaktoceniowy przekroczy 38 kA, nalezy zastosowac dtawik liniowy z wiekszg indukcyjnoscia i skonsultowac sie z dostawcg

napedu.

4.2.4 Obliczenia dla wejsciowej cewki indukcyjnej
W celu obliczenia wymaganej indukcyjnosci (przy Y%) nalezy uzy¢
ponizszego réwnania:

-y v 1

71007 37 2xfl

Gdzie:
| =

L=

f=

znamionowy prad wejsciowy napedu (A)
indukcyjnosé (H)
czestotliwos¢ zasilania (Hz)

V = napiecie pomiedzy liniami
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4.3 Zasilanie napedu pradem statym

Napedy wszystkich rozmiaréw moga by¢ zasilane opcjonalnie z
zewnetrznego ukfadu statopragdowego. Patrz podrozdziat 3.13 Zaciski
elektryczne na stronie 54 odnosnie do lokalizacji ztaczy zasilania
statopradowego.

Ztacza zasilania statopradowego dla rozmiaru 3 znajdujg sie pod
pokrywg zaciskéw pradu statego/hamowania. Rysunek 4-12 ponizej
przedstawia ztacza zasilania statopradowego i trasowanie kabli.

Rysunek 4-12 Zlacza zasilania stalopragdowego (na rysunku
pokazano rozmiar 3)

Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.
zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane | techniczne | styka | klasyfikacji UL
Rysunek 4-13 Wiaczanie szyny statopradowej do pracy réwnolegtej
(na rysunku pokazano rozmiar 3)
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Wewnetrzny filtr EMC i elementy plastikowe zostaty zdjete,
aby Rysunek 4-12 przedstawiat trasowanie kabli pradu statego.

4.4 Wiaczanie szyny statopradowej

do pracy réwnolegtej

Wigczanie szyny statoprgdowej do pracy réwnolegtej za pomoca
standardowych kabli/szyn zbiorczych jest obstugiwane przez
wszystkie rozmiary ram.
W przypadku ram o rozmiarach 3, 4, 5 i 6, konstrukcja zaciskéw
i obudowy umozliwia wspdlne podtaczenie szyny statoprgdowej szeregu
napeddéw przy uzyciu gotowych szyn zbiorczych. Rysunek 4-13
przedstawia sposoéb, w jaki szyna zbiorcza wspdlnie taczy szyne
statopradowag kilku napedoéw.
taczenie szyny statoprgdowej pomiedzy kilkoma napedami jest normalnie
stosowane w celu:
1. Przekazania energii od napedu, ktérego obcigzenie przecigza,

do drugiego pracujgcego napedu.
2. Uzy¢ jednego rezystora hamowania w celu rozproszenia energii

regeneracyjnej z kilku napedow.

Istniejg pewne ograniczenia co do kombinacji napeddw, jakich mozna
uzy¢ w tej konfiguracji.

W celu uzyskania informacji na temat zastosowan, nalezy skontaktowac¢
sie z dostawca napedu.

Zestaw do wigczania szyny statopradowej do pracy rownolegtej nie jest

dostarczany z napedem; nalezy zamowi¢ go w firmie Control Techniques.

Tabela 4-4 Numery czesci zestawu do wiaczania szyny
stalopradowej do pracy rownolegtej

Rozmiar Numer czesci CT
3 3470-0048-00
4 3470-0061-00
5 3470-0068-00
6 3470-0063-00
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4.5 Uklad zasilania pradem stalym 24 V

Zasilanie pradem statym 24 V podiaczone do zaciskéw sterujgcych 1i 2
zezwala na nastepujace funkcje:

*  Moze by¢ uzyty jako uzupetnienie wtasnego wewnetrznego uktadu
zasilania 24 V napedu w razie podfaczenia wielu modutéw
opcjonalnych, gdy pobierany przez nie prad przekracza prad
generowany przez naped.

*  Moze by¢ uzyty jako awaryjny uktad zasilania, ktory zapewni
dalsze zasilanie obwodow sterujgcych napedu w razie roztgczenia
gtébwnego uktadu zasilania. Umozliwi to nieprzerwang prace
wszelkich podtaczonych modutéw Fieldbus, modutéw aplikacii,
enkoderdw oraz interfejsow komunikacji szeregowe;.

*  Moze by¢ uzyty podczas oddawania napedu do eksploatacji,
gdy gtowny uktad zasilania jest niedostepny, gdyz wyswietlacz
pracuje prawidtowo. Jednakze naped bedzie znajdowac sie
w stanie wytgczania podnapieciowego, chyba ze przywrécone
zostanie zasilanie sieciowe lub nastgpi aktywacja
niskonapieciowego zasilania pragdem statym, w zwigzku z czym
diagnostyka moze nie by¢ dostepna. (Funkcja zapisywania
parametrow przy wytaczaniu zasilania nie jest dostepna w razie
uzywania awaryjnego zasilania 24 V).

« Jezeli napiecie szyny statopradowej jest zbyt niskie, aby zasili¢
gtéwny zasilacz z przetwarzaniem energii (SMPS) w napedzie,
to mozna uzy¢ uktadu zasilania 24 V w celu obstuzenia wymagan
napedu w zakresie zasilania niskonapieciowego. W tym celu
konieczna jest aktywacja funkcji Low Under Voltage Threshold
Select (Wybér wartosci progowej podnapigcia) (06.067).

W przypadku rozmiaru 6 i wigkszych, jezeli uktad zasilania
statoprgdowego 24 V nie jest podtaczony, to nie mozna uzy¢

zadnej z ww. funkcji, za$ na bloku klawiszy pojawi sie komunikat
+Waiting For Power Systems” (Oczekiwanie na ukfady zasilania).
Lokalizacja zasilania 24 V pradem statym znajduje si¢ w Rysunek 4-14
Lokalizacja przytaczy zasilania pradem statym 24 V w rozmiarze 6 na
stronie 67.

Tabela 4-5 Zlacza zasilania pradem stalym 24 V

Zakres napie¢ roboczych zasilania 24 V wyglada nastepujaco:
ov
+24 V, prad staty

Rozmiar 6

Nominalne napigcie robocze 24,0V, prad staty

Minimalne ciagte napiecie robocze 18,6 V, prad staty

Maksymalne ciagte napiecie robocze 28,0V, prad staty

Minimalne napigcie rozruchowe 18,4V, prad staty

Maksymalne wymagane zasilanie 40 W

Zalecany bezpiecznik 4 A przy 50 V (prad staty)

T?ozmiary od 7 do 10

Nominalne napiecie robocze 24,0V, prad staty

Minimalne ciagte napiecie robocze 19,2V, prad staty

30 V (prad staty) (IEC),

Maksymalne ciagte napiecie robocze 26 V (prad staty) (UL)

Minimalne napigcie rozruchowe 21,6V, prad staty

Maksymalne wymagane zasilanie 60 W

Zalecany bezpiecznik 4 A przy 50 V (prad staty)

Funkcja Rozmiary od 3 do 5 | Rozmiary od 6 do 10
Uzupetnienie Zacisk Zacisk
wewnegtrznego uktadu * *
e 1,2 1,2
zasilania napedu
Zasilanie awaryjne Zacisk ZfCIZS*k
obwodu sterujacego 1,2* 50’ 51

Rysunek 4-14 Lokalizacja przytaczy zasilania pradem statym 24 V
w rozmiarze 6

* Zacisk 9 w Unidrive M702.

Zakres napiec¢ roboczych uktadu zasilania sterujgcego 24 V wyglada

nastepujaco:

ov

+24 V, prad staly

Napedy wszystkich rozmiaréw

Nominalne napiecie robocze

24,0V, prad staty

Minimalne ciggte napiecie robocze

19,2V

Maksymalne ciagte napiecie robocze 28,0V
Minimalne napiecie rozruchowe 216V
Maksymalne wymagane zasilanie przy 24 V 40W

Zalecany bezpiecznik

3A, 50 V (prad staty)

* Zacisk 9 w Unidrive M702.

Minimalne i maksymalne wartosci napiecia, z uwzglednieniem tetnienia
i zaktocen. Wartosci tetnienia i zaktocen nie moga przekroczyé 5%.

1. e zasilania 24 V

Rysunek 4-15 Lokalizacja przytaczy zasilania pradem statym 24 V
w rozmiarze 7
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Rysunek 4-16 Lokalizacja zlaczy zasilania pradem stalym 24 V
w rozmiarze od 8 do 10

OOk

4.6 Zasilanie niskonapieciowe

Z dodatkowym zasilaniem 24 V statopradowym, ktore stanowi zrédto
zasilania obwodow sterowania, naped moze pracowac¢ pod niskim
napigciem pradu statego w zakresie od 24 V pradu statego do
maksymalnego napiecia pradu statego. Naped moze przejsc¢ z zasilania
normalnym napigciem sieciowym na znacznie nizsze napiecie bez
przerw w pracy.

Przejscie z zasilania niskonapieciowego na normalne zasilanie
sieciowe wymaga kontroli poczatkowego pradu rozruchowego.
Mozna to zapewni¢ zewnetrznie. W przeciwnym razie moze dojs¢
do przerwania zasilania napedu w celu wykorzystania normalnej
metody rozruchu napedu (tzw. rozruch migkki).

W celu umozliwienia petnego wykorzystanie nowego trybu zasilania
niskonapieciowego poziom wytgczania podnapieciowego moze teraz
by¢ programowany przez uzytkownika. W celu uzyskania informac;ji
na temat zastosowan nalezy skontaktowac sie z dostawcg napedu.

Zakres napigc¢ roboczych uktadu zasilania pragdem statym o niskim
napieciu wyglada nastepujaco:

Rozmiary od 3 do 10
Minimalne ciagte napiecie robocze: 26V
Minimalne napigcie rozruchowe: 32V

Maksymalna warto$¢ progowa
nadnapiecia wylaczania: Napedy 230 V: 415V

Napedy 400 V: 830 V
Napedy 575 V: 990 V
Napedy 690 V: 1190 V

4.7 Zasilanie wentylatora radiatora

W napedach wszystkich rozmiaréw wentylator radiatora jest zasilany
wewnetrznie przez naped.
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4.8 Tryby pracy

Na prad wejsciowy wptyw wywiera napiecie zasilania i impedancja.

Normalny prad wejsciowy
Wartosci normalnego pradu wejsciowego podano w celu utatwienia obliczen przeptywu mocy i strat mocy.

Wartosci normalnego pradu wejsciowego podano dla zréwnowazonego ukfadu zasilania.

Maksymalny ciagly prad wejsciowy
Wartosci maksymalnego ciagtego pradu wejsciowego podano w celu utatwienia doboru kabli i bezpiecznikéw. Wyzej wspomniane wartosci podano
dla tzw. najgorszego przypadku, przy nietypowym potaczeniu sztywnego uktadu zasilania i braku rownowagi. Warto$¢ podana dla maksymalnego

ciagtego pradu wejsciowego wystapitaby tylko na jednej z faz wejsciowych. Prad w dwdch pozostatych fazach bytby znaczaco stabszy.

Wartosci maksymalnego pradu wej$ciowego podano dla uktadu zasilania z nieréwnowaga 2% ujemnej kolejnosci faz oraz o wartosci znamionowej
réwnej pradowi zakiéceniowemu uktadu zasilania wskazanemu w Tabela 4-6.

Tabela 4-6 Prad zakioceniowy uktadu zasilania uzyty w celu obliczenia maksymalnych wartosci pradu wejsciowego

A

Model Poziom zaktécen symetrycznych (kA)
Wszystkie 100
Bezpieczniki

Uktad zasilania przemiennopradowego napedu musi by¢ zainstalowany z odpowiednimi zabezpieczeniami przez przecigzeniem i zwarciami.
Tabela 4-7 przedstawia zalecane obcigzalnosci dopuszczalne bezpiecznikdéw. Niezastosowanie sie do niniejszego wymogu moze skutkowac
ryzykiem pozarowym.

Tabela 4-7 Wejsciowy prad AC oraz dane znamionowe bezpiecznikéw (200 V)

Obcigzalnos¢ dopuszczalna bezpiecznika
Normalny M?ksymalny M_sz.symalny IEC UL/ USA
prad ciagly prad | wejsciowy prad
Model | wejsciowy | wejsciowy | przeciazeniowy | Wartosé Wartos¢ Wartosé Wartosé
nominalna | maksymalna | Klasa | nhominalna | maksymalna Klasa
A A A A A A A
03200050 8,2 10,4 15,8 16 20
03200066 9,9 12,6 20,9
20 25 gG 25 CClubJ
03200080 14 17 25 25
03200106 16 20 34 25
04200137 17 20 30 25 25 25 25
gG CClubJ
04200185 23 28 41 32 32 30 30
05200250 24 31 52 40 40 gG 40 40 CClubJ
06200330 42 48 64 60
63 63 gG 60 CClubJ
06200440 49 56 85 60
07200610 58 67 109 80 80 80 80
07200750 73 84 135 100 100 gG 100 100 CClubJ
07200830 91 105 149 125 125 125 125
08201160 123 137 213 200 200
200 200 gR HSJ
08201320 149 166 243 225 225
09201760 172 205 270 250 250 R 250 250 HSJ
09202190 228 260 319 315 315 & 300 300
10202830 277 305 421 400 400 R 400 400 HSJ
10203000 333 361 494 450 450 s 450 450
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Tabela 4-8 Wejsciowy prad AC oraz dane znamionowe bezpiecznikéw (400 V)

Obcigzalnos¢ dopuszczalna bezpiecznika

Normalny | Maksymalny | Maksymalny

. i . IEC UL /USA
prad ciagly prad | wejsciowy prad
Model | wejsciowy | wejsciowy | przeciazeniowy | Wartosé Wartos$é Wartosé Wartos$é
nominalna | maksymalna | Kjasa | nominalna | maksymalna Klasa
A A A A A A
03400025 5 5 7
03400031 6 7 9 10 10 10 10
03400045 8 9 13
|
03400062 1 0 21 96 CClubJ
03400078 12 20 20 20 20 20
03400100 14 16 25
04400150 17 19 30 25 25 25 25
aG CClubJ

04400172 22 24 35 32 32 30 30
05400270 26 29 52

40 40 aG 35 35 CClubJ
05400300 27 30 58
06400350 32 36 67 40
06400420 41 46 80 63 63 gR 50 60 HSJ lub DFJ
06400470 54 60 90 60
07400660 67 74 124 100 100 80 80
07400770 80 88 145 gG 100 100 CClubJ
07401000 96 105 188 125 125 125 125
08401340 137 155 267

250 250 gR 225 225 HSJ
08401570 164 177 303
09402000 211 232 306 300 300

315 315 gR HSJ
09402240 245 267 359 350 350
10402700 306 332 445 400 400 R 400 400 HSJ
10403200 370 397 523 450 450 9 450 450

Tabela 4-9 Wejsciowy prad AC oraz dane znamionowe bezpiecznikéw (575 V)

Obciazalnos¢ dopuszczalna bezpiecznika

Normalny M?ksymalny M.a’k.symalny IEC UL/ USA
prad ciagty prad | wejsciowy prad
Model | \yejsciowy | wejsciowy | przeciazeniowy | Wartosé Wartosé Wartosé Wartosé
nominalna | maksymalna | Klasa | hominalna | maksymalna Klasa
A A A A A A A
05500030 4 4 7 10 10 10
05500040 6 7 9 20 gG CClubJ
05500069 9 11 15 20 20 20
06500100 12 13 22 20 20
06500150 17 19 33 32 40 25 30
06500190 22 24 41 40 30
G CClubJ
06500230 26 29 50 5 g 35 !
06500290 33 37 63 63 40 50
06500350 41 47 76 63 50
C07500440 21 45 75 50 50 50 50
aG CClubJ
07500550 57 62 94 80 80 80 80
08500630 74 83 121 125 125 R 100 100 HSJ
08500860 92 104 165 160 160 9 150 150
09501040 145 166 190 150 150 R 150 150 HSJ
09501310 145 166 221 200 200 9 175 175
10501520 177 197 266
250 250 gR 250 250 HSJ
10501900 199 218 310
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Tabela 4-10 Wejsciowy prad AC oraz dane znamionowe bezpiecznikéw (690 V)

Obcigzalnos¢ dopuszczalna bezpiecznika
Model | \ejsciowy | wejsciowy | przeciazeniowy | Wartosé Wartosé Wartosé Wartosé
nominalna | maksymalna Klasa nominalna | maksymalna Klasa
A A A A A A A

07600190 18 20 32 25 25

07600240 23 26 41 32 50 30 50

07600290 28 31 49 40 4G 35 CC lub J

07600380 36 39 65 50 50

07600440 40 44 75

07600540 57 62 92 80 80 80 80

08600630 74 83 121 125 125 100 100

08600860 92 104 165 160 160 9R 150 150 HSJ

09601040 124 149 194 150 150 R 150 150 HSJ

09601310 145 171 226 200 200 200 200

10601500 180 202 268 225 225 gR 250 250 HSJ

10601780 202 225 313 250 250 aR* 250 250

* Bezpieczniki klasy aR nie zapewniajg ochrony obwodéw odgatezionych. Zapewnié¢ odpowiednig ochrone kabli wejsciowych za pomoca
bezpiecznikdw HRC lub wytacznika.

Kable muszg spetnia¢ wymagania okreslone w lokalnych przepisach dotyczacych oprzewodowania.
Nominalne rozmiary kabli, podane ponizej, majg jedynie charakter informacyjny. Montaz i grupowanie kabli wptywa na ich zdolnosé
przesytowa; w niektorych przypadkach dopuszczalne bedg mniejsze kable, jednakze w innych wymagany bedzie wiekszy kabel w celu
zapobiezenia nadmiernej temperaturze lub spadkom napiecia. Prawidtowe rozmiary kabli zostaty okreslone w lokalnych przepisach
dotyczacych oprzewodowania.
Tabela 4-11 Wartosci znamionowe kabli (200 V)
Rozmiar kabla (IEC) Rozmiar kabla (UL)
mm? AWG
Model Wejscie Wyjscie Wejscie Wyjscie
Wartos¢ Wartos¢ Metoda Wartos¢ Wartos¢ Metoda | Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢
nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | nominalna | maksymalna
03200050
03200066 1,5 1,5 14 14
03300080 4 B2 4 B2 10 10
4 4 12 12
03200106
04200137 6 6 10 10
8 B2 8 B2 8 8
04200185 8 8 8 8
05200250 10 10 B2 10 10 B2 8 8 8 8
06200330 16 16 4 4
25 B2 25 B2 3 3
06200440 25 25 3 3
07200610 2 2
35 35
07200750 70 B2 70 B2 1 1/0 1 1/0
07200830 70 70 1/0 1/0
08201160 95 95 3/0 3/0
2x70 B2 2x70 B2 2x1 2x1
08201320 2x70 2x70 2x1 2x1
09201760 2x70 B 2x95 B2 2x2/0 2x2/0
09202190 2x95 2x120 2x4/0 2 x4/0
10202830 2x120 B1 2x120 c 2 x 250 2 x 250
10203000 2x 150 C 2x120 2 x 300 2 x 250
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Tabela 4-12 Wartosci znamionowe kabli (400 V)
Rozmiar kabla (IEC) Rozmiar kabla (UL)
mm? AWG
Model Wejscie Wyjscie Wejscie Wyjscie
Wartos¢ Wartos¢ Metoda | Wartos¢ Wartos¢ Metoda Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢
nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | nominalna | maksymalna
03400025 18 18
03400031 1,5 1,5 16 16
03400045
03400062 4 B2 4 B2 14 10 14 10
03400078 2,5 2,5
03400100 12 12
04400150 6 6 10 10
04400172 8 8 B2 8 8 B2 8 8 8 8
05400270
05400300 6 6 B2 6 6 B2 8 8 8 8
06400350 10 10 6 6
06400420 16 25 B2 16 25 B2 4 3 4 3
06400470 25 25 3 3
07400660 35 35 1 1
07400770 50 70 B2 50 70 B2 2 1/0 2 1/0
07401000 70 70 1/0 1/0
08401340 2 x50 2 x50 2x1 2x1
08401570 | 2x70 2x10 B2 2% 70 2x 70 B2 2x 170 2x1/0 2x 170 2x1/0
09402000 2x70 B1 2x95 B2 2x3/0 2x2/0
09402240 2x95 2x120 2 x4/0 2 x4/0
10402700 2x120 c 2x120 B2 2 x 300 2 x 250
10403200 2x150 2x150 2 x 350 2 x 300
Tabela 4-13 Wartosci znamionowe kabli (575 V)
Rozmiar kabla (IEC) Rozmiar kabla (UL)
mm? AWG
Model Wejscie Wyjscie Wejscie Wyjscie
Wartos¢ Wartos¢ Metoda | Wartos¢ Wartos¢ Metoda Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢
nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | nominalna | maksymalna
05500030 0,75 0,75 16 16
05500040 1 1,5 B2 1 1,5 B2 14 16 14 16
05500069 1,5 1,5 14 14
06500100 2,5 2,5 14 14
06500150 4 4 10 10
06500190 6 6 10 10
25 B2 25 B2 3 3
06500230 8 8
06500290 10 10 6 6
06500350 16 6 6
07500440 16 16 4 4
25 B2 25 B2 3 3
07500550 25 25 3 3
08500630 35 35
50 B2 50 B2 1 1 1 1
08500860 50 50
09501040 2x35 2x3
2x70 B2 B2 2x1
09501310 2 x50 2x1
10501520 2x70
B2 2x70 B2 2x2/0 2x2/0
10501900 2x95
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Tabela 4-14 Wartosci znamionowe kabli (690 V)
Rozmiar kabla (IEC) Rozmiar kabla (UL)
mm? AWG
Model Wejscie Wyjscie Wejscie Wyjscie
Wartos¢ Wartos¢ Metoda | Wartos¢ Wartos¢ Metoda Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢
nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | nominalna | maksymalna

07600190 8 8

07600240 10 10 6 6

07600290 6 6

25 B2 25 B2 3 3

07600380 16 16 4 4

07600440 16 16 4 4

07600540 25 25 3 3

08600630 50 50 2 2

70 B2 70 B2 1/0 1/0

08600860 70 70 1/0 1/0

09601040 2x50 B2 2x35 B2 2x1 2x3
09601310 2x70 2x50 2x1/0 2x1

70601 2Xx7 2X 2 2Xx 1

0601500 x 70 B2 2% 70 B2 x 2/0 x 1/0

10601780 2x95 2x3/0 2x2/0

UWAGA

Nalezy uzy¢ kabli w izolacji PCW.

Przekroje kabli podano na podstawie IEC 60364-5-52:2001, tabela
A.52.C, ze wspotczynnikiem korekcji dla temperatury otoczenia 40 °C
rzedu 0,87 (z tabeli A52.14) dla wskazanej metody instalacji kabli.

Klasa instalacji (re: IEC 60364-5-52:2001)

B1 — Oddzielne kable w kanale kablowym.

B2 — Kabel wielordzeniowy w kanale kablowym.

C — Kabel wielordzeniowy w powietrzu atmosferycznym.

Rozmiar kabla mozna zmniejszy¢ w razie zastosowania innej metody
instalacji, badz jesli temperatura otoczenia jest nizsza.

Nominalne rozmiary kabli wyj$ciowych opierajg sie na
zatozeniu, iz maksymalny prad silnika jest dopasowany do maksymalnego
pradu napedu. W razie uzycia silnika o nizszych wartosciach
znamionowych, wartosci znamionowe kabli mozna dopasowac do
wartosci znamionowych silnika. W celu zapewnienia wtasciwej ochrony
silnika i kabli przed przecigzeniem, dla napedu nalezy zaprogramowac
prawidtowy prad znamionowy silnika.

Dla wszystkich potaczen uktadu zasilania przemiennopragdowego,
ktore sg pod napigciem, nalezy zapewnic bezpiecznik lub inne
zabezpieczenie.

Rodzaje bezpiecznikow

Napiecie znamionowe bezpiecznika musi by¢ dopasowane do
napiecia zasilania napedu.

Ztacza uziomowe

Naped musi by¢ podtgczony do masy uktadu zasilania
przemiennopradowego. Okablowanie uziemienia musi by¢ zgodne
z lokalnymi unormowaniami i kodeksami postepowania.

Odnosnie do informacji na temat rozmiaréw kabli uziomowych,
patrz Tabela 4-1Warto$ci znamionowe dla ochronnych potgczen
uziomowych kabli na stronie 63.

4.8.1 Gtéwny stycznik uktadu zasilania
przemiennopradowego
Zalecany rodzaj stycznika uktadu zasilania przemiennopradowego dla

rozmiaréw od 3 do 10 to AC1.

49 Ochrona obwodu wyjsciowego

i silnika
Obwadd wyjsciowy jest wyposazony w elektroniczne, szybko dziatajace
zabezpieczenie zwarciowe, ktére normalnie ogranicza prad zakioceniowy
do nie wigcej niz pigciokrotnosci znamionowego pradu wyjsciowego i
przerywa przeptyw pradu w ok. 20 ps. Nie s wymagane zadne dodatkowe
przeciwzwarciowe urzadzenia ochronne. Naped zapewnia ochrone
przecigzeniowg dla silnika i kabla silnika. Aby ta funkcja dziatata skutecznie,
nalezy dopasowac ustawienie Rated Current (Prad znamionowy) (00.046)
do silnika.

Nalezy wybra¢ taka wartos¢ dla ustawienia Rated Current
(Prad znamionowy) (00.046), ktéra zapobiegnie wybuchowi

pozaru w razie przeciazenia silnika.

OSTRZEZENIE

Istnieje réwniez mozliwos$¢ uzycia termistora silnika, ktéry zapobiegnie
przegrzaniu silnika, np. wskutek nizszej wydajnosci chtodzenia.

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9



bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane | techniczne | styka | klasyfikacji UL

Informacje nt. [Informacjao| Instalacja [LSEIEVEM Urucho- | Parametry | Uruchamia- | Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.
elektryczna

4.9.1 Rodzaje i dtugosci kabli Tabela 4-16 Maksymalne dtugosci kabli silnika (napedy 400 V)
Poniewaz reaktancja pojemnosciowa w kablu silnika obcigza moc Norminal — Tam - p 200 V
wyjsciowg napedu, nalezy zapewnic, zeby dtugos$¢ kabla nie ominaine napigcia zasiania przemiennopradowego
przekroczyta wartosci podanych w Tabela 4-15 do Tabela 4-18. Maksymalna dopuszczalna dlugos¢ kabli silnika dla
Uzy¢ kabla w izolacji PCW 105 °C (UL wzrost temperatury 60/75 °C) Model kazdej z ponizszych czestotliwosci komutacji
z miedzianymi zytami przewodzacymi o odpowiedniej klasyfikac;ji 2 kHz | 3 kHz | 4 kHz | 6 kHz | 8 kHz | 12 kHz | 16 kHz
napigciowej dla ponizszych przytaczy sitowych: 03400005 B
» Zasilanie przemiennopradowe do zewnetrznego filtra EMC 03400031 100 m
(zw Slanio pre i dowe (lub trzny filtr EMC) d d 09400045 130m 50m | 37m
asilanie przemiennoprag owe (lub zewnetrzny filtr ) do napedu 03400062 75m
* Naped do silnika 100 m
« Naped do rezystora hamowania 03400078 200 m 150 m
Tabela 4-15 Maksymalne diugosci kabli silnika (napedy 200 V) 82:22123
Nominalne napigcia zasilania przemiennopradowego 200 V 04400172 200 m 150m [ 100m | 75m | 50m 37m
Maksymalna dopuszczalna dtugos¢ kabli silnika dla 05400270
Model kazdej z ponizszych czestotliwosci komutacji 05400300 200 m 150m | 100m | 75m | 50m | 37m
2kHz | 3kHz | 4 kHz | 6 kHz | 8 kHz |12 kHz | 16 kHz 06400350
03200050 65 m 06400420 | 300m {200m | 150 m | 100 m | 75 m 50 m
03200066 100 m som | 37m 06400470
03200080 130 m 100 75m 07400660
03200106 200 m 150 m m 07400770 250 m 185m | 125m | 90 m
04200137 07401000
200 m 150m [ 100 m | 75 m 50 m 37m 08401340
04200185 250 m 185m | 125m | 90 m
05200250 200 m 150m [ 100 m | 75 m 50 m 37m 08401570
09402000 250 m
06200330
300m [ 200m [ 150 m [ 100m | 75 m 50 m 09402240
06200440 10402700 250
07200610 10403200 m
07200750 250 m 185m [ 125m | 90m
07200830 Tabela 4-17 Maksymalne diugosci kabli silnika (napedy 575 V)
08201160 Nominalne napiecia zasilania przemiennopradowego 575 V
250 m 185m [ 125m | 90 m
08201320 Maksymalna dopuszczalna diugosé kabli silnika dla
09201760 250 m Model kazdej z ponizszych czestotliwosci komutacji
09202190 2kHz [ 3kHz [ 4kHz | 6 kHz | 8 kHz | 12 kHz | 16 kHz
10202830 250 m 05500030
10203000 05500040 200 m
05500069
06500100
06500150
06500190
300m | 200m [ 150 m | 100 m | 75 m 50 m
06500230
06500290
06500350
07500440
200 m
07500550
08500630
250 m
08500860
09501040
250 m
09501310
10501520
250 m
10501900
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Tabela 4-18 Maksymalne dlugosci kabli silnika (napedy 690 V)

Nominalne napiecia zasilania przemiennopradowego 690 V

Maksymalna dopuszczalna diugos¢ kabili silnika dla
Model kazdej z ponizszych czestotliwosci komutacji
2kHz | 3kHz | 4 kHz | 6 kHz | 8 kHz | 12 kHz | 16 kHz
07600190
07600240
07600290 250 m 185m | 125m | 90m
07600380
07600440
07600540
08600630 250 m 185m | 125m | 90m
08600860
09601040 250 m
09601310
10601500
250 m
10601780
49.2 Kable o wysokiej reaktancji pojemnosciowej/

zmniejszonej srednicy
Maksymalna dlugos$¢ kabla bedzie mniejsza niz pokazana
w Podrozdziat 4.9.1 Rodzaje i dtugosci kabli w razie uzycia kabli silnika
o wysokiej reaktancji pojemnosciowej lub zredukowanej srednicy.

Wiekszos$¢ kabli ma koszulke izolacyjng pomiedzy rdzeniami a
pancerzem lub ekranem; takie kable cechujg sie niska reaktancjg
pojemnosciows i sg zalecane. Kable pozbawiono koszulki izolacyjnej
maja z reguty wysokg reaktancje pojemnosciowa; w razie uzycia kabla
tego rodzaju, maksymalna dtugos$¢ kabla wyniesie potowe wartosci
podanej w tabeli (na Rysunek 4-17 pokazano w jaki sposéb odréznia
sie te dwa rodzaje).

Rysunek 4-17 Wplyw konstrukcji kabla na reaktancje pojemnosciowa

ON
O,

Wysoka reaktancja
pojemnosciowa
Pancerz lub ekran
w poblizu rdzeni

080

Normalna reaktancja
pojemnosciowa
Pancerz lub ekran
oddzielony od rdzeni

Maksymalne dtugosci kabli silnika podane w Podrozdziat 4.9.1 Rodzaje i
dfugosci kabli dotycza kabli ekranowych, zawierajacych cztery rdzenie.
Typowa reaktancja pojemnosciowa dla kabla tego rodzaju wynosi

130 pF/m (ij. od jednego rdzenia do wszystkich pozostatych, ze
wspolnym potgczeniem ekranu).

49.3 Napiecie uzwojenia silnika

Napigcie wyjsciowe PWM moze wywrze¢ niekorzystny wptyw na izolacje
miedzyzwojowag w silniku. Wynika to ze znacznej szybkosci zmian
napiecia w pofaczeniu z impedancja kabla silnika i roztozonym
charakterem uzwojenia silnika.

W przypadku normalnej pracy z uktadami zasilania
przemiennopradowego do 500 V standardowym silnikiem z izolacjg
dobrej jakos$ci nie ma zadnej potrzeby stosowania specjalnych $rodkéw
ostroznos$ci. W razie watpliwosci nalezy skonsultowac sie z dostawcg
silnika. Szczegdlne srodki ostroznosci sg zalecane w ponizszych
warunkach, ale tylko wtedy, gdy dtugos¢ kabla silnika przekracza 10 m:

* Napiecie uktadu zasilania AC powyzej 500 V

* Napiecie ukiadu zasilania DC powyzej 670 V

* Praca napedu 400 V z ciagtym lub bardzo czestym dtugotrwatym
hamowaniem

*  Wieksza liczba silnikéw podtaczonych do jednego napedu

Odnosnie do wigkszej liczby silnikéw, nalezy zastosowac sie do srodkow
ostroznosci opisany w podrozdziat 4.9.4 Wieksza liczba silnikéw na
stronie 75.

Dla pozostatych wymienionych przypadkoéw zaleca sie uzycie silnika
inwerterowego z uwzglednieniem napigcia znamionowego falownika.
Posiada on wzmocniony uktad izolacji, przeznaczony do pracy przy
czesto szybko wzrastajgcym napigciu impulsowym.

Uzytkownicy silnikéw 575V zgodnych z NEMA powinni zwréci¢ uwage
na fakt, iz specyfikacja dla silnikow inwerterowych podana w

NEMA MGH1, rozdziat 31, jest wystarczajgca do pracy silnikowej,

ale nie wtedy, gdy znaczna czes$¢ czasu pracy silnika jest poswiecona
na hamowanie. W takiej sytuacji zaleca sie znamionowe napigcie
szczytowe izolacji rzedu 2,2 kV.

Jezeli uzycie silnika inwerterowego jest wskazane z powoddéw
praktycznych, to nalezy zastosowac¢ cewke indukcyjng na wyjsciu.
Zalecany rodzaj to prosty podzespot z rdzeniem ferromagnetycznym
i reaktancji co najmniej 2%. Doktadna warto$¢ nie ma krytycznego
znaczenia. W potaczeniu z reaktancjg pojemnosciowg kabla silnika
cewka pozwala zwiekszy¢ czas narastania napiecia na zaciskach
silnika, co zapobiega nadmiernym naprezeniom elektrycznym.

49.4 Wiegksza liczba silnikow

Tylko petla otwarta

Jezeli naped ma sterowac¢ wiecej niz jednym silnikiem, to nalezy

wybra¢ jeden z trybow statych U/f (Pr 05.014 = staty lub kwadratowy).

Wykonaé potaczenia silnika pokazane na Rysunek 4-18 i Rysunek 4-19.

Maksymalne diugosci kabli silnika podane w podrozdziat 4.9.1 Rodzaje i

dfugosci kabli na stronie 74 majg zastosowanie do sumy tgcznej

dtugosci kabli od napedu do kazdego silnika. Zaleca sie potaczenie

kazdego silnika poprzez przekaznik ochronny, gdyz naped nie moze

zapewni¢ oddzielnej ochrony dla poszczegdlnych silnikow. W przypadku

potaczenia A, nalezy bezwzglednie podtaczyé filtr sinusoidalny lub

cewke indukcyjng na wyjsciu (patrz Rysunek 4-19) — takze wtedy,

gdy dtugosci kabli sg krétsze od maksymalnie dozwolonych. W celu

uzyskania szczegétowych informacji na temat rozmiaréw cewek

indukcyjnych nalezy skontaktowac sie z dostawcg napedu.

Rysunek 4-18 Preferowane potaczenie tancuchowe dla wiekszej
liczby silnikow

]

Przekaznik
ochronny silnika

i Potaczenie taricuchowe (preferowane)
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Rysunek 4-19 Potaczenie alternatywne dla wiekszej liczby silnikow

Przekaznik
ochronny silnika

Potaczenie A

Cewka indukcyjna

410 Hamowanie

Hamowanie nastgpuje wtedy, gdy naped zmniejsza predkos¢ silnika,
badzZ uniemozliwia zwigkszenie predkosci silnika pod wptywem czynnikéw
mechanicznych. Podczas hamowania silnik zwraca energie do napedu.
Gdy naped zatgczy hamowanie silnika, maksymalna moc odzyskana,
jaka naped moze pochtonag, jest rowna stracie mocy napedu.

Gdy zachodzi prawdopodobienstwo, iz moc odzyskana przewyzszy te
straty, napiecie szyny statopradowej napedu wzrasta. W warunkach
domysinych naped hamuje silnik pod kontrolg sterownika
programowalnego, ktéry odpowiednio wydtuza czas zwalniania,

aby zapobiec wzrostowi napiecia szyny statopradowej powyzej
nastawy okreslonej przez uzytkownika.

Jezeli przewiduje sie, iz naped bedzie gwattownie zmniejsza¢ predkosé
obcigzenia, badz zatrzymywac nadmierne obcigzenie, to nalezy
koniecznie zainstalowac rezystor hamowania.

Tabela 4-19 pokazuje domys$ine poziom napigcia pradu statego,

przy ktérym naped wigacza tranzystor hamowania. Jednak napiecia
wigczajace i wytgczajgce rezystor hamowania mozna programowac
za pomoca funkcji Braking IGBT Lower Threshold (Dolna warto$é
progowa IGBT (tranzystor izolowany z izolowang bramka) hamowania)
(06.073) oraz Braking IGBT Upper Threshold (Gérna warto$¢
progowa IGBT hamowania) (06.074).

Tabela 4-19 Domysine napiecie witaczajace tranzystora hamowania

49.5 A /A obstuga silnika
Nalezy zawsze sprawdzi¢ napiecie znamionowe dla potaczen A i A
silnika przed wigczeniem silnika.

Ustawienie domysine parametru napiecia znamionowego silnika jest
takie samo, jak napiecia znamionowego napedu, {j.

naped 400 V, napiecie znamionowe 400 V

naped 230 V, napiecie znamionowe 230 V
Normalny silnik trojfazowy bytby podtaczony A do pracy 400 V lub Ado pracy
230 V, jednakze modyfikacje sa powszechne, np. A 690 V A 400 V.

Nieprawidtowe potaczenie uzwojen spowoduje powazne wahania w
pracy silnika, czego skutkiem bedzie bardzo niski moment obrotowy
na wale lub — odpowiednio — nasycenie i przegrzanie silnika.

4.9.6 Stycznik na wyjsciu

Napiecie znamionowe napedu | Poziom napiecia szyny statlopradowej
200V 390 V
400V 780V
575V 930V
690 V 1120 V

Jezeli kabel pomigdzy napedem i silnikiem ma by¢

przerwany stycznikiem lub wytgcznikiem automatycznym,

to nalezy pamieta¢ o wylaczeniu napedu przed otwarciem
lub zamknigciem stycznika lub wytgcznika automatycznego.

Jezeli ten obwdd zostanie przerwany, gdy silnik pracuje

przy wysokim pradzie i niskiej predkosci, to moze dojs¢

do powaznego wytadowania tukowego.

Niekiedy instalacja stycznika pomiedzy napedem i silnikiem jest
wymagana ze wzgledow bezpieczenstwa.

Zalecany stycznik silnika to typ AC3.

Whytaczenie stycznika na wyjsciu powinno nastapi¢ tylko wtedy, gdy

naped jest odtaczony.

Otwieranie lub zamykanie stycznika, gdy naped jest wigczony,

doprowadzi do:

1. Wytaczen przemiennopradowych na wyjsciu/wejsciu (ktoérych nie
mozna zresetowac przez 10 sekund)

2. Wysokich pozioméw emisji zaktécen czestotliwosci radiowej

3. Szybszego zuzywania sie stycznika

W razie otwarcia ,Drive Enable” (Aktywacja napedu) (zacisk 31

na Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11 i 13 na Unidrive M702)

zapewnia funkcje ,SAFE TORQUE OFF”. W wielu przypadkach moze

to zastapi¢ styczniki na wyjsciu.

W celu uzyskania dodatkowych informaciji patrz podrozdziat 4.16 SAFE

TORQUE OFF (STO) na stronie 103.

W razie uzycia rezystora hamowania, Pr 00.015 nalezy ustawic na tryb
,Fast ramp” (Rampa szybka).

Wysokie temperatury

Rezystory hamowania mogq rozgrzewac si¢ do wysokich

temperatur. Rezystory hamowania nalezy instalowac¢ w
miejscach, w ktérych nie spowodujg uszkodzen w razie

rozgrzania. Uzywac kabli z izolacjg odporng na dziatanie

wysokich temperatur.

4.10.1 Rezystor hamowania montowany na radiatorze
Opracowano specjalny model rezystora do montazu w radiatorze napedu
(rozmiar 3, 4 i 5). Patrz podrozdziat 3.10 Rezystor hamowania montowany
na radiatorze na stronie 48 w celu uzyskania szczego6towych informacji na
temat montazu. Rezystor zostat zaprojektowany w sposéb zapewniajacy
bezpieczenstwo w razie uszkodzenia niezaleznie od warunkéw,

w zwigzku z czym nie jest wymagany zaden obwdd ochrony termiczne;j.
W napedach rozmiaréw 3, 4 i 5, wbudowana funkcja zabezpieczenia
przeciagzeniowego, obstugiwana przez oprogramowanie, jest domysinie
ustawiona na ochrong wyznaczonego rezystora zamontowanego na
radiatorze. Rezystor do montazu na radiatorze nie jest dostarczany

z napedem; nalezy zakupi¢ go oddzielnie.

Tabela 4-20 zawiera dane rezystora dla poszczegolnych wartosci
znamionowych napedu.

Rezystor wewnetrzny/montowany na radiatorze nadaje sie tylko do
zastosowan z niskim poziomem energii odzyskiwanej. Patrz Tabela 4-20.
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Ustawienia parametréw zabezpieczenia przeciagzeniowego rezystora hamowania

Niezastosowanie sie¢ do ponizszych informacji stwarza niebezpieczenstwo uszkodzenia rezystora.
Oprogramowanie napedu zawiera funkcje zabezpieczenia przecigzeniowego dla rezystora hamowania. Dla rozmiaréw: 3, 4 i 5, ta funkcja
jest domysinie wigczona w celu zabezpieczenia rezystora montowanego na radiatorze. Ponizej podano ustawienia parametrow.

Rozmiar 3 Rozmiar 4 Rozmiar 5
Parametr Naped | Naped | Naped | Naped | Naped | Naped | Naped
200V 400V 200V | 400V | 200V | 400V | 575V
Moc znamionowa rezystora hamowania Pr10.030 50 W 100 W 100 W
Termiczna stata czasowa rezystora hamowania | Pr 10.031 3,3s 20s 20s
Rezystancja rezystora hamowania Pr 10.061 75 Q 38Q 38Q

W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat funkcji zabezpieczenia przecigzeniowego rezystora hamowania, obstugiwanej
przez oprogramowanie, patrz rozbudowane opisy Pr 10.030, Pr 10.031 i Pr 10.061 w Podreczniku parametréw.

Jesli rezystor ma by¢ uzywany przy wartos$ci wiekszej niz potowa $redniej mocy znamionowej, wentylator chtodzenia napedu nalezy
ustawi¢ na petng predkos$¢ poprzez ustawienie Pr 06.045 na 11.

Tabela 4-20 Dane dotyczace rezystora hamowania zamontowanego na radiatorze

Parametr Rozmiar 3 Rozmiar 4 Rozmiar 5
Numer czesci 1220-2752-00 1299-0003-00
Rezystancja przy pradzie statym przy 25 °C 75 Q 37,5Q
Szczytowa moc chwilowa powyzej 1 ms przy rezystancji nominainej 8 kW 16 kW
Srednia moc powyzej 60 s * 50 W 100 W
Klasyfikacja stopnia ochrony (IP) IP54
Maksymalna wysokos¢ nad poziomem morza 2000 m

* W celu utrzymania temperatury rezystora ponizej 70 °C w temperaturze otoczenia 30 °C, $rednia warto$¢ znamionowa mocy wynosi 50 W dla
rozmiaru 3, 100W dla rozmiaréw 4 i 5. Powyzsze ustawienia parametréw zapewnig utrzymanie takiej temperatury.

Wartosci minimalne rezystancji i mocy znamionowej dla

410.2 Zewnetrzny rezystor hamowania rezystora hamowania przy 40 °C

Zabezpieczenie przeciazeniowe Tabela 4-21 Rezystancja i moc znamionowa rezystora hamowania
W razie zastosowania zewnetrznego rezystora hamowania (200 V)
nalezy koniecznie doda¢ urzadzenie zapewniajgce . R .
ochrong przecigzeniowg do obwodu rezystora hamowania; Rezystancja Znamionowa Moc znamionowa
OSTRZEZENIE] ) e * - .
zostato to opisane w Rysunek 4-20 na stronie 80. Model minimalna moc chwilowa ciagta
JeZeli rezystor hamowania ma byé zamontowany poza obudowa, Q kW kW
to nalezy go zainstalowa¢ w wentylowanej metalowej obudowie, 03200050 15
ktore spetni nastepujace funkcje: 03200066 1,9
20 8,5
+  Zabezpieczy przed przypadkowym kontaktem z rezystorem 03200080 2,8
+  Umozliwi odpowiednig wentylacje rezystora 03200106 3,6
Gdy wymagana jest zgodno$é z normami w zakresie emisji 04200137 18 9.4 4.6
elektromagnetycznych, potaczenie zewnetrzne wymaga uzycia 04200185 6,3
kabla z pancerzem lub ekranem, gdyz nie jest on catkowicie zamknigty 05200250 16,5 10,3 8,6
w metalowej obudowie. Patrz podrozdziat 4.12.5 Zgodno$c¢ z 06200330 86 197 12,6
rodzajowymi normami emisyjnymi na stronie 87 w celu uzyskania 06200440 ' ' 16,4
dodatkowych informacji. 07200610 61 7 8 20.5
Potaczenie wewngtrzne nie wymaga uzycia kabla z pancerzem lub 07200750 ' ' 244
ekranem. 07200830 4,5 37,6 32,5
08201160 41
2,2 76,9
08201320 47.8
09201760 59,4
1,2 144,5
09202190 79,7
10202830 98,6
1,3 130
10203000 116,7
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Tabela 4-22 Rezystancjai moc znamionowa rezystora hamowania Tabela 4-24 Rezystancja i moc znamionowa rezystora hamowania
(400 V) (690 V)
Rezystancja Znamionowa Moc znamionowa Rezystancja Znamionowa Moc znamionowa
Model minimalna* | moc chwilowa ciagta Model minimalna* | moc chwilowa ciagta
Q kW kW Q kW kW
03400025 1,5 07600190 20,6
03400031 74 9.2 2,0 07600240 23,9
03400045 ' 2,8 07600290 32,5
11,5 121,2
03400062 4,6 07600380 41,5
03400078 50 136 5,0 07600440 47,8
03400100 ’ 6,6 07600540 60,5
04400150 9,0 08600630 79,7
34 19,9 55 253,5
04400172 12,6 08600860 95,2
05400270 31,5 21,5 16,2 09601040 49 3319 116,3
05400300 18 37,5 19,6 09601310 ’ ’ 1391
06400350 21,6 10601500 4,2 331,9 166,7
06400420 17 39,8 25 10601780 3,3 4224 193
06400470 32,7 * Tolerancja rezystora: +10%
07400660 41,6 o o n
07200770 9,0 75,2 506 W przypadku obciagzen o wysokiej bezwtadnosci oraz w warunkach
’ ciggtego hamowania moc ciggta rozpraszana w rezystorze
07401000 7,0 96,6 60,1 . . . . .
hamowania moze osiggna¢ moc znamionowa napedu.
08401340 48 140,9 81 Energia catkowita rozproszona w rezystorze hamowania jest zalezna
08401570 98,6 od ilosci energii, jaka ma byé uzyskana z tadunku.
09402000 118,6 . . Lo . .
2,4 282,9 Znamionowa moc chwilowa odnosi sie do krétkotrwatej mocy
09402240 156.9 maksymalnej rozproszonej podczas interwatdw wigczenia cyklu
10402700 26 260 198,2 sterowania hamowaniem z modulacjg szerokosci impulsu.
10403200 237,6 Rezystor hamowania musi by¢ w stanie wytrzymac to rozpraszanie
przez krétki czas (milisekundy). Wyzsze wartosci rezystanciji wymagaja,
Tabela 4-23 Rezystancjai moc znamionowa rezystora hamowania proporcjonalnie nizszych warto$ci znamionowej mocy chwilowe;j.
(575V) W wiegkszosci zastosowan hamowanie nastepuje stosunkowo rzadko.
Rezystancja Znamionowa Moc znamionowa Dzigki tlemL.J. moc z.|.'1am|onowa f:lag%a rezystora hamowania moze pyc
Model minimalna* | moc chwilowa ciagta znacznie nizsza niz moc znamionowa napedu: Klug;owe znaczenie
ma wigc zapewnienie znamionowej mocy chwilowej i energii
Q kW kW znamionowej wystarczajacych do najbardziej ekstremalnego
05500030 2,6 hamowania, jakie prawdopodobnie zostanie napotkane.
05500040 80 12,1 4.6 Optymalizacja rezystora hamowania wymaga doktadnego
05500069 6,5 rozpatrzenia wymagan w zakresie hamowania.
06500100 87 Nalezy wybra¢ wartos¢ rezystancji dla rezystora hamowania,
06500150 12,3 ktdra jest nie mniejsza niz wskazana rezystancja minimalna.
06500190 13 74 16,3 Wieksze warto$ci rezystancji mogg zapewnic¢ oszczednosci, a takze
06500230 19,9 zwigkszyé bezpieczenstwo w razie awarii uktadu hamowania.
06500290 24,2 Zdolno$¢ hamowania zostanie wéwczas zmniejszona, co moze
06500350 31,7 spowodowac automatyczne wytaczenie napedu podczas hamowania,
07500440 55 131 39.5 jezeli wybrana warto$¢ jest za duza.
07500550 ’ ’ 471
08500630 58,6
55 174,8
08500860 78,1
09501040 97,7
3,3 291,3
09501310 116,7
10501520 3,3 291,3
155,6
10501900 2,5 384,4
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Tabela 4-25 Zewnetrzne rezystory hamowania dla napedéw o rozmiarach od 3 do 6

Ponizsze zewnetrzne rezystory hamowania sg oferowane przez firmg Control Techniques dla napedéw o rozmiarach od 3 do 6.

Moc Maksymalna | Mocimpulsowa | Mocimpulsowa | Moc impulsowa | Moc impulsowa
Numer Obis czesci Wartos¢ ciagla moc chwilowa (40 °C) (40 °C) (40 °C) (40 °C)
czesci pis cze rezystancji | 43930) (40°C) 1120 s 5120's 101120 s 40120 s
t=1ms (ED 0,8%) (ED 4,2%) (ED 8,3%) (ED 33,3%)
DBR, 100 W,
1220-2201 20R, 130 x 68, TS 200 100 W 2,0 MW 2300 W 1000 W 650 W 250 W
DBR, 100 W,
1220-2401 40R, 130 x 68, TS 40 Q 100 W 1,6 MW 1900 W 900 W 610 W 240 W
DBR, 100 W,
1220-2801 80R, 130 x 68, TS 80 Q 100 W 1,25 MW 1500 W 775 W 570 W 230 W

Rezystory hamowania mogg by¢ uzywane szeregowo lub réwnolegle w celu uzyskania wymaganej rezystancji i mocy w zaleznos$ci od rozmiaru
napedu patrz Tabela 4-21 do Tabela 4-24. Rezystor hamowania jest wyposazony w przetacznik termiczny. Przetacznik termiczny winien by¢
zintegrowany z obwodem sterujgcym przez uzytkownika.

Kombinacje potaczeniowe rezystorow pokazane w Tabeli 4-26 ponizej mozna wykona¢ uzywajgc jednego lub wiekszej liczby rezystoréw
z Tabela 4-25 powyzej. Pr 10.030, Pr 10.031 i Pr 10.061 nalezy ustawi¢ zgodnie z informacjami podanymi w Tabeli 4-26 ponizej. Patrz opis
Pr 10.030, Pr 10.031 i Pr 10.061 w Przewodniku referencyjnym parametréw Unidrive M700/701/702 w celu uzyskania dodatkowych informac;ji.

Tabela 4-26 Kombinacje potaczeniowe rezystorow

Tryb 150% 200% Napiecie . ‘2
_ . . . Min. wartos¢ I .
Unidrive M zwiekszonej Moc Moc hamowania Kombinacje potaczeniowe rezystora
L. . rezystora
typ przeciazalnosci | szczytowa | szczytowa (V pradu Q) (Q)
(kW) (Q) (Q) statego)
03200050 0,7 135 101 1x20 =20
03200066 1,1 92 69 1x40=40
390 20 _ . .
03200080 15 68 51 2 x 40 = 20 (w razie potaczenia réwnolegtego)
03200106 22 76 32 2 x 80 = 40 (w razie potgczenia réwnolegtego)
03400025 0,7 540 405
03400031 1,1 370 277 74
03400045 1,5 271 203 1x80 =280
780 ) .
03400062 2,2 184 138 2 x 40 = 80 (w razie potaczenia szeregowego)
03400078 3,0 135 101 50
03400100 4,0 101 76
04200137 3,0 34 25 1x20=20
390 18 . o
04200185 4,0 26 19 2 x 40 = 20 (w razie potaczenia réwnolegtego)
04400150 55 74 56 780 34 1x40=40
04400172 7,5 54 40 2 x 80 = 40 (w razie potaczenia réwnolegtego)
1x20=20
05200250 55 19 14 390 165 2 x 40 = 20 (w razie potaczenia rownolegtego)
05400270 1,0 37 28 315 1%40=40
780 2 x 80 = 40 (w razie potgczenia rownolegtego)
1x20=20
05400300 150 27 20 18 2 x 40 = 20 (w razie potaczenia réwnolegtego)
05500030 1,5 384 288
1x80 =80
05500040 2,2 263 197 930 80 _ . .
2 x 40 = 80 (w razie potgczenia rownolegtego)
05500069 4,0 144 108
06200330 7,5 13,3 10 390 8.6 2 x 20 = 10 (w razie potaczenia réwnolegtego)
06200440 11,0 9,3 7 ’ 4 x 40 = 10 (w razie potaczenia rownolegtego)
06400350 15,0 27 20 1x20=20
06400420 18,5 22 16,4 780 17 2 x 40 = 20 (w razie potaczenia rownolegtego)
06400470 22,0 18,4 13,8 4 x 80 = 20 (w razie potgczenia réwnolegtego)
06500100 55 104 78
06500150 7.5 77 58 1x20 =20
06500190 11,0 52 39 2 x 40 = 20 (w razie potaczenia réwnolegtego)
930 13 _ . N
06500230 15,0 39 29 3 x40 = 13 (w razie potaczenia réwnolegtego)
06500290 185 33 25 4 x 80 = 20 (w razie potaczenia réwnolegtego)
06500350 22,0 27 20
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Obwad ochrony termicznej dla rezystora hamowania 411 Uplyw do masy

Obwadd ochrony termicznej musi roztgczyé uktad zasilania
PRZEMIENNOPRADOWEGO od napedu, jezeli rezystor ulegnie przecigzeniu
wskutek awarii. Rysunek 4-20 przedstawia typowy obwad.

Rysunek 4-20 Typowy obwéd ochronny dla rezystora hamowania

! :/ — @ L1
L2 g — Opcjonalny
: = filtr EMC o L2
& + — ' YK
|
Gtowny stycznik Lrl
uktadu zasilania !
Naped
Urzadzenie
zapewniajgce
ochrone przed
przecigzeniem
termicznym + prad
1 staty
FICE .. BR
L oy TR i
Rezystor hamowania

Patrz Rysunek 4-1 na stronie 59 i Rysunek 4-4 na stronie 61 odnos$nie
do lokalizacji ztaczy pradu statego (+) i rezystora hamowania.

4.10.3 Ochrona przecigzeniowa rezystora hamowania,
obstugiwana przez oprogramowanie

Oprogramowanie napedu zawiera funkcje zabezpieczenia

przecigzeniowego dla rezystora hamowania. W celu aktywacji i

skonfigurowania tej funkcji, nalezy wprowadzi¢ do napedu trzy wartosci:

* Braking Resistor Rated Power (Moc znamionowa rezystora
hamowania) (10.030)

* Braking Resistor Thermal Time Constant (Termiczna stata czasowa
rezystora hamowania) (10.031)

* Braking Resistor Resistance (Rezystancja rezystora hamowania)
(10.061)

Te dane nalezy uzyska¢ od producenta rezystorow hamowania.

Pr 10.039 daje wskazanie temperatury rezystora hamowania w oparciu
o prosty model termiczny. Zero oznacza, iz temperatura rezystora jest
bliska temperaturze otoczenia, zas 100% to maksymalna temperatura,
jaka rezystor moze wytrzymaé. Generowany jest alarm ,Brake Resistor”
(Rezystor hamowania), jezeli ten parametr wzrosnie powyzej 75%,

za$ IGBT hamowania jest aktywny. Nastgpi wylaczenie awaryjne
,Brake R Too Hot”, jezeli Pr 10.039 osiggnie 100%, gdy Pr 10.037

jest ustawiony na 0 (warto$¢ domysina) lub 1.

Jezeli Pr10.037 wynosi 2 lub 3, alarm ,Brake R Too Hot” nie wystapi,
jesli Pr 10.039 osiagnie 100%; zamiast tego, IGBT hamowania zostanie
dezaktywowany, dopdki Pr 10.039 nie spadnie ponizej 95%. Ta opcja
jest przeznaczona do zastosowan réwnolegle potagczonymi szynami
statopragdowymi, gdy zainstalowano szereg rezystoréw hamowania,

z ktérych zaden nie mogtby wytrzymac petnego napiecia szyny
statopradowej ciggle. W takich zastosowaniach prawdopodobienstwo,
iz energia hamowania zostanie réwno podzielona pomiedzy
rezystorami, jest niewielkie z uwagi na tolerancje pomiaréw napie¢

w poszczegolnych napedach. Jesli Pr 10.037 jest ustawiony na 2 lub 3,
natychmiast po osiagnigciu przez rezystor temperatury maksymainej
naped dezaktywuje tranzystor hamowania, zas rezystor na kolejnym
napedzie pochtonie energie hamowania. Gdy Pr 10.039 spadnie ponizej
95%, naped umozliwi dalszg prace tranzystora hamowania IGBT.

Patrz Podrecznik parametréow (Parameter Reference Guide) w celu
uzyskania dodatkowych informacji na temat Pr 10.030, Pr 10.031,
Pr10.037 i Pr 10.039.

Ta funkcja ochrony przeciazeniowej, obstugiwana przez oprogramowanie,
powinna by¢ uzywana wraz z zewnetrznym urzadzeniem zapewniajacym
ochrone przecigzeniowa.

Prad uptywowy do masy jest zalezny od tego, czy zainstalowano
wewnetrzny filtr EMC. Naped jest dostarczony z zainstalowanym filtrem.
Instrukcja demontazu wewnetrznego filtra zostata podana

w podrozdziale 4.12.2 Wewnetrzny filtr EMC na stronie 82.

Przy zainstalowanym filtrze wewnetrznym:
Rozmiarod 3do 5: 28 mA* AC przy 400V 50 Hz

30 pA, prad staty, z szyng statoprgdowg 600 V
(10 MQ)

56 mA* AC przy 400V 50 Hz

18 pA, prad staty, z szyng statopradowg 600 V
(33 MQ)

* Proporcjonalnie do napigcia zasilania i czestotliwosci.

Rozmiar od 7 do 10:

Przy wymontowanym filtrze wewnetrznym:
Gdy filtr wewnetrzny jest zamontowany, prad uptywowy jest
wysoki. W takiej sytuacji nalezy zapewni¢ state potaczenie

<1 mA
& masowe lub podja¢ inne stosowne s$rodki, aby nie doszto do

zagrozenia bezpieczenstwa w razie utraty potgczenia.

4.11.1 Uzycie urzadzenia pradu resztkowego (RCD)

Powszechnie uzywane sa trzy rézne rodzaje urzadzen pradu

resztkowego (ELCB/RCD):

1. AC — wykrywa prad zaktoceniowy pradu przemiennego

2. A — wykrywa prad zaki6ceniowy pradu przemiennego oraz
pulsacyjnego pradu statego (pod warunkiem ze prad staty
osiaga zero przynajmniej raz na poét cyklu)

3. B — wykrywa prad zakiéceniowy pradu przemiennego,
pulsacyjnego pradu statego i gtadkiego pradu statego
*  Typu AC nie nalezy nigdy uzywac¢ z napedami.
*  Typu A mozna uzywaé wytgcznie z napedami jednofazowymi
* Typu B nalezy uzywa¢ z napgdami tréjfazowymi

A

(OSTRZEZENIE

Tylko ELCB / RCD typu B nadajg sig do uzytku z
tréjfazowymi napedami inwerterowymi.

W razie uzycia zewnetrznego filtra EMC nalezy wprowadzi¢ op6znienie
wynoszace co najmniej 50 ms w celu zapewnienia poprawnych warunkéw
pracy. Prad uptywowy prawdopodobnie przekroczy poziom wytgczajacy,
jezeli wszystkie fazy nie zostang zasilone energig jednoczesnie.

412 EMC (kompatybilnosé

elektromagnetyczna)

Wymagania w zakresie EMC sa podzielone na trzy poziomy, w trzech
ponizszych rozdziatach:

Rozdziat 4.10.3, Wymagania ogélne dla wszystkich zastosowan,

w celu zapewnienia niezawodnej pracy napedu i ograniczenia do
minimum ryzyka zakf6cenia pobliskich urzadzen. Konieczne jest
spetnienie norm w zakresie odpornosci wskazanych w Rozdziat 12 Dane
techniczne na stronie 271, ale nie majg zastosowania zadne szczegdlne
normy emisyjne. Nalezy rowniez uwzgledni¢ wymagania specjalne
podane w Odpornos$¢ udarowa obwodow sterujgcych — dtugie kable i
potgczenia na zewnatrz budynku na stronie 89 w celu zapewnienia
zwiekszonej odpornosci udarowej obwodow sterujacych w razie
przedtuzenia oprzewodowania sterujgcego.

Rozdziat 4.12.4, Wymagania dotyczace spetnienia normy EMC dla
uktadoéw z napedem mechanicznym, IEC 61800-3 (EN 61800-3:2004).

Rozdziat 4.12.5, Wymagania dotyczace spetnienia rodzajowych
norm emisyjnych dla srodowiska przemystowego, IEC 61000-6-4,
EN 61000-6-4:2007.
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Zalecenia w podrozdziale 4.12.3 beda z reguty wystarczajace do
uniknigcia zaktocen pobliskich urzadzen przemystowych. Jezeli w
poblizu majg by¢ uzywane szczegdlnie wrazliwe urzadzenia, a takze w
przypadku $rodowiska nieprzemystowego, nalezy zastosowac sig do
zalecen podrozdziale 4.12.4 lub podrozdziale 4.12.5 w celu zapewnienia
ograniczonej emisji na czestotliwo$ci radiowe;j.

W celu zapewnienia, ze instalacja spetni rozne normy emisyjne opisane w:

*  Arkuszu danych EMC, dostepnym u dostawcy napedu

» Deklaracja zgodnosci, zamieszczonej na pierwszych stronach
niniejszego podrecznika

* Rozdziat 12 Dane techniczne na stronie 271

Nalezy uzy¢ prawidtowego zewnetrznego filtra EMC oraz zastosowaé

sie do wszystkich wytycznych podanych w podrozdziale 4.12.3

Wymagania ogdlne w zakresie EMC na stronie 84 i podrozdziale 4.12.5

Zgodno$c¢ z rodzajowymi normami emisyjnymi na stronie 87.

Tabela 4-27 Odnosniki do napedu i filtra EMC

Rysunek 4-21 Instalacja zacisku uziomowego (rozmiar 3 i 4)

klasyfikacji UL

Poluzowaé¢ nakretki ztacza uziomowego i przesung¢ zacisk uziomowy

we wskazanym kierunku. Po wykonaniu instalacji nakretki przytacza

uziemienia nalezy dokreci¢ z maksymalnym momentem obrotowym
2N m.

Rysunek 4-22 Instalacja zacisku uziomowego (rozmiar 5)

Model Numer czesci CT

200V
03200050 do 03200106 4200-3230
04200137 do 04200185 4200-0272
05200250 4200-0312
06200330 do 06200440 4200-2300
07200610 do 07200830 4200-1072
08201160 do 08201320 4200-1672

400V
03400025 do 03400100 4200-3480
04400150 do 04400172 4200-0252
05400270 do 05400300 4200-0402
06400350 do 06400470 4200-4800
07400660 do 07401000 4200-1132
08401340 do 08401570 4200-1972

575V
05500030 do 05500069 4200-0122
06500100 do 06500350 4200-3690
07500440 do 07500550 4200-0672
08500630 do 08500860 4200-1662

690 V
07600190 do 07600540 4200-0672
08600630 do 08600860 4200-1662

Wysoki prad uptywowy do masy

W razie uzycia filtra EMC, nalezy zapewni¢ state potgczenie

masowe, ktore nie przechodzi przez ztacze lub elastyczny
przewdd zasilajacy. Dotyczy to takze wewnetrznego filtra EMC.

Instalator napedu jest odpowiedzialny za zapewnienie zgodnosci
z unormowaniami EMC, ktére obowiazujg w kraju eksploatacji napedu.

4121 Sprzet uziemiajacy

Naped jest wyposazony w konsole uziomowa i zacisk uziomowy w celu
zapewnienia zgodnosci EMC. Jest to wygodny sposéb bezposredniego
uziemienia ekrandéw kabli bez uzywania wielozytowych przewoddéw
elastycznych. Ekrany kablowe mozna odstoni¢ i przymocowa¢ do konsoli
uziomowej przy uzyciu metalowych klipséw lub zaciskow' (nie wchodza w
zakres dostawy) lub wigzan kablowych. Nalezy pamieta¢, iz ekran musi
bezwzglednie przechodzi¢ przez zacisk do docelowego zacisku na napedzie,
zgodnie ze szczegotowa specyfikacjg potaczenia dla okreslonego sygnatu.

L Odpowiedni zacisk to Phoenix DIN zacisk kablowy SK14 montowany
szynowo (dla kabli z maksymalng $rednicg zewnetrzng 14 mm).

* Patrz Rysunek 4-21, Rysunek 4-22 i Rysunek 4-23 w celu uzyskania
szczego6towych informacji na temat instalowania zacisku uziomowego.

» Patrz Rysunek 4-24 w celu uzyskania szczegotowych informacji na
temat instalowania konsoli uziomowe;.

Poluzowac¢ nakretki ztacza uziomowego i przesung¢ zacisk uziomowy
w doét, na stupki, we wskazanym kierunku. Po wykonaniu instalacji
nakretki przytacza uziemienia nalezy dokreci¢ z maksymalnym
momentem obrotowym 2 N m.
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Rysunek 4-23 Instalacja zacisku uziomowego (rozmiar 6)

W przypadku rozmiaru 3 i 4, konsola uziomowa jest

zabezpieczana za pomocg sitowego zacisku uziomowego

napedu. Po instalacji/demontazu konsoli uziomowej
sprawdzi¢, czy potgczenie uziomowe zasilania jest

wiasciwie zabezpieczone. W przeciwnym razie naped
nie bedzie uziemiony.

Konsola uziomowa jest wyposazona w specjalng klapke, ktora stuzy do
podtgczania 0 V napedu do masy, jezeli uzytkownik uzna to za stosowne.

4.12.2 Wewnetrzny filtr EMC

Zaleca sie zachowanie wewnetrznego filtra EMC, chyba Ze jego
demontaz bedzie z jakiego$ powodu konieczny.

Jezeli naped jest uzywany z uktadami zasilania

nieuziemionymi (IT), to wewnetrzny filtr EMC nalezy

koniecznie zdjg¢ — chyba ze zainstalowane zostanie
dodatkowe zabezpieczenie napedu chronigce przed

zwarciem doziemnym.

Odnosnie do instrukcji demontazu, patrz podrozdziat 4.12.2.

W celu uzyskania szczegétowych informacji na temat ochrony

na wypadek zwarcia doziemnego nalezy skontaktowac sie

z dostawca napedu.

Jezeli naped jest uzywany jako naped silnikowy w uktadzie
regeneracyjnym, to filtr EMC musi zosta¢ wymontowany.

Wewnetrzny filtr EMC ogranicza emisje na czestotliwosci radiowej do
ukfadu zasilania sieciowego. W przypadku krétkiego kabla silnika
mozliwe jest spetnienie wymagan EN 61800-3:2004 dla drugiego
Srodowiska — patrz podrozdziat 4.12.4 Zgodnos$¢ z EN 61800-3:2004
(norma dla uktadéw z napedem mechanicznym) na stronie 86 i
podrozdziat 12.1.27 Kompatybilnosc elektromagnetyczna (EMC) na
stronie 293. Dla dtuzszych kabli silnika filtr w dalszym ciaggu zapewnia
przydatne ograniczenie poziomow emisji, a w razie uzycia
ekranowanego kabla silnika o dowolnej dtugosci, az do wskazane;j
diugosci maksymalnej, zaktécenie pracy pobliskich urzadzen
przemystowych bedzie mato prawdopodobne. Zaleca sie uzywanie
filtra do wszystkich zastosowan, chyba ze zgodnie z powyzszymi
instrukcjami konieczny bedzie jego demontaz, badz jesli prad

Zacisk uziemienia nalezy zabezpieczy¢ za pomocg dwéch dotgczonych uptywowy rzedu 28 mA dla rozmiaru 3 jest niedopuszczalny.
zaciskow M4 x 10 mm. £aczniki nalezy dokreci¢ z maksymalnym Patrz podrozdziat 4.12.2 w celu uzyskania szczegdtowych informacji
momentem obrotowym 2 N m. na temat demontazu i instalacji wewnetrznego filtra EMC.

Rysunek 4-24 Instalacja konsoli uziomowej (wszystkie rozmiary — :

na rysunku pokazano rozmiar 3)

Przed demontazem wewnetrznego filtra EMC nalezy
bezwzglednie odtgczy¢ zasilanie.

Rysunek 4-25 Demontaz wewnetrznego filtra EMC dla rozmiaru 3

Wykreci¢ $rube i zdja¢ nakretke (1) i (2) w sposéb pokazany powyze;j.
Zdja¢ z mocowan i odstawi¢ od napedu. Upewnic¢ sie, ze Sruba
i nakretka sg wymienione i dokrecone maksymalnym momentem 2 N m.

Poluzowa¢ nakretki ztgcza uziomowego i przesuna¢ konsole uziomowg
we wskazanym kierunku. Po wykonaniu instalacji nakretki przytacza
uziemienia nalezy dokreci¢ z maksymalnym momentem obrotowym
2N m.
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Rysunek 4-26 Demontaz wewnetrznego filtra EMC dla rozmiaru 4 Rysunek 4-29 Demontaz wewnetrznego filtra EMC dla rozmiaréw

7 i 8 (na rysunku pokazano rozmiar 7)

ol[l'&

ta) 4l 2l
W celu elektrycznego odtgczenia wewnetrznego filtra EMC, wykreci¢
Srube w sposob pokazany powyzej (1).
Rysunek 4-27 Demontaz wewnetrznego filtra EMC dla rozmiaru 5 LJ] U
W celu elektrycznego odtgczenia wewnetrznego filtra EMC wykreci¢
Srube w sposob pokazany powyzej (1).
o R
00 W przypadku rozmiaru 9E i 10 demontaz wewnetrznego filtra EMC nie
I &2 jest mozliwy.
0
C—=Ts
0o =
[ L®
e
[

Zdjac trzy nakretki M4 zaciskow (1). Zdja¢ pokrywe (2) w celu odstoniecia
$ruby M4 Torx stuzacej do demontazu wewnetrznego filtra EMC.

Na koniec wykreci¢ srube M4 Torx stuzacg do demontazu wewnetrznego
filtra EMC (3) w celu elektrycznego roztgczenia wewnetrznego filtra EMC.

Rysunek 4-28 Demontaz wewnetrznego filtra EMC dla rozmiaru 6

o, o,

y
> -

" B

W celu elektrycznego odtgczenia wewnetrznego filtra EMC wykreci¢
Srube w sposob pokazany powyzej (1).
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4.12.3 Wymagania ogélne w zakresie EMC

Ztacze uziomowe (masowe)

Potaczenia uziomowe nalezy wykona¢ zgodnie z Rysunek 4-30, na ktérym pokazano pojedynczy naped z piyta tylng oraz z lub bez dodatkowej obudowy.
Rysunek 4-30 pokazuje sposéb konfiguracji i ograniczenia do minimum emisji EMC w razie uzycia nieekranowanego kabla silnika. Jednakze lepszym
rozwigzaniem jest kabel ekranowany, ktéry nalezy zainstalowac¢ zgodnie z opisem podanym w podrozdziat 4.12.5 Zgodno$c z rodzajowymi normami
emisyjnymi na stronie 87.

Rysunek 4-30 Ogoliny uktad obudowy EMC z pokazaniem ziaczy uziomowych

W razie wykonania potgczen
uziomowych przy uzyciu
oddzielnego kabla, powinny one
biec réwnolegle do odno$nego
kabla zasilajgcego w celu
ograniczenia emisji do minimum.

[

Metalowa ptytka tylna

Opcjonalny

filtr EMC

Jezeli zajdzie koniecznos¢
uziemienia obwodu Regulator
sterujgcego 0V, to nalezy to zewnetrzny
wykona¢ jedynie przy 0V PE

regulatorze uktadu, aby nie
wprowadzi¢ pradow l// L

szumowych do obwodu 0 V

3-fazowy uktad ~
zasilania PE

| 000000000000000000000000000000000000

— Pret uziomowy
Masa zasilania doprowadzanego

do napedu winna by¢ podtgczona
do pojedynczej szyny masowej
zasilania lub do zacisku

/A

uziomowego o niskiej impedancji Uzy¢ kabla czterozytowego w celu
wewnatrz szafki. Powinno to Metalowa plytka tylna podigczenia silnika do napedu.
stanowi¢ wspoing ,czystg” mase przytwierdzona do szyny Zyta masowa w kablu silnika musi
dla wszystkich podzespotow masowej zasilania —= by¢ podiaczona bezposrednio do
znajdujacych sig w szafce. zacisku masowego napedu i silnika.

Zabrania sie jej podtgczenia
bezposrednio do szyny masowej
zasilania.

Opcjonalne
— zlgcze
uziomowe
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zacja klasyfikacji UL

Rozmieszczenie kabli

Rysunek 4-31 wskazuje odlegtosci, jakie nalezy zachowac wokot
napedu oraz powigzanych ,hatasliwych” przewodoéw zasilania dla
wszystkich wrazliwych sygnatéw sterujacych/urzadzen.
Rysunek 4-31 Odlegtosci dla kabli napedu

Opcjonalny rezystor hamowania i przecigzenie

SN

Nie umieszcza¢ wrazliwych

(nieekranowanych) obwodow L
sygnatowych w strefie 300 mm
wokét napedu, kabla silnika,

kabla wejsciowego filtra EMC  —

i nieekranowanego kabla
rezystora hamowania
(jezeli jest zainstalowany).

| 100000000000000000000000000000000000

N

I

+ 4

300 mm

Wszelkie kable sygnatowe, ktore biegng wewnatrz kabla silnika

(np. termistora silnika, hamulca silnika), bedg odbiera¢ prad impulsowy
poprzez reaktancje pojemnosciowg kabla. Ekrany takich kabli
sygnatowych musza by¢ podtaczone do masy w poblizu kabla silnika,
aby ten prad szumowy nie rozszerzyt si¢ na caty uktad sterujacy.

Ekranowanie kabli urzadzenia sprzezenia zwrotnego
Ekranowanie ma istotne znaczenie dla uktadéw napedow PWM z uwagi
na wysokie napigcia i prady wystepujace w obwodzie wyjsciowym
(silnika), ktére cechuje bardzo szerokie spektrum czestotliwosci,
normalnie wynoszace od 0 do 20 MHz.

Ponizsze wskazowki podzielono na dwie czgsci:

1. Zapewnienie prawidiowego przesytu danych bez zaktécen ze strony
szumu elektrycznego, czy to z wewnatrz napedu, czy tez z zewnatrz.
2. Dodatkowe $rodki w celu zapobiezenia niepozgdanej emisji
zaktocen czestotliwosci radiowej. Sg one opcjonalne i wymagane
jedynie wtedy, gdy dla uktadu okreslono specjalne wymagania
w zakresie kontroli zaktocen czestotliwosci radiowe;j.

W celu zapewnienia prawidlowego przesylu danych nalezy

przestrzegac¢ ponizszych zalecen:

Potaczenia przelicznika:

+ Uzy¢ kabla w catosci ekranowanego oraz skretki dwuzytowej do
przesytania sygnatéw przelicznika

+ Podtaczyc¢ ekran kabla do ztgcza 0 V napedu jak najkrétszym
przewodem (wielozytowy przewod elastyczny)

» Zasadniczo nie zaleca sie podigczania ekranu kabla do przelicznika.
Jednakze w przypadku wyjatkowo wysokiego napiecia
zaktocajgcego sygnatu wspotbieznego na korpusie przelicznika,
podtaczenie ekranu do korpusu moze by¢ pomocne. Wéwczas
nalezy koniecznie zapewni¢ minimalng dtugos¢ wielozytowych
przewodow elastycznych na obu potaczeniach ekranu, a takze —
jezeli jest taka mozliwo$¢é — zacisna¢ ekran kabla bezposrednio
na korpusie przelicznika oraz na konsoli uziomowej napedu.

+ Zaleca sie uzycie jednego odcinka kabla. Jezeli jednak nie ma
mozliwosci uzycia jednego odcinka, to nalezy zapewni¢ jak
najmniejszg dlugos¢ wielozytowych przewodoéw elastycznych
w potgczeniach ekranowanych pomigdzy odcinkami.

Potaczenia enkodera:

* Uzyc kabla o odpowiedniej impedancji

» Uzyc kabla o indywidualnie ekranowanych skretkach dwuzytowych

+ Potaczy¢ ekrany kabla do 0 V przy napedzie oraz przy enkoderze,
uzywajac jak najkrétszych odcinkéw wielozytowych przewodow
elastycznych

« Zaleca sie uzycie jednego odcinka kabla. Jezeli jednak nie ma
mozliwosci uzycia jednego odcinka, to nalezy zapewni¢ jak
najmniejsza dtugosc wielozytowych przewodow elastycznych
w potaczeniach ekranowanych pomigdzy odcinkami. Zaleca sie
uzycie metody taczenia wykorzystujacej wieksze zaciski
metalowe na zakonczeniach ekranéw kabli.

Powyzsze dotyczy sytuacji, w kidrej korpus enkodera jest odizolowany

od silnika i obwod enkodera jest odizolowany od korpusu enkodera.

Gdy nie ma zadnej izolacji pomiedzy obwodami enkodera i korpusem

silnika, a takze w razie watpliwosci, nalezy zastosowac sig do

ponizszego dodatkowego zalecenia. Zapewni to najlepsza mozliwg,
odpornos$¢ na zaktdcenia.

+ Ekrany muszg by¢ przytwierdzone zaciskami bezpos$rednio do
korpusu enkodera (bez wielozytowego przewodu elastycznego)
oraz do konsoli uziomowej napedu. Mozna to osiggnac¢
poprzez zacis$niecie poszczegodlnych ekranéw lub zapewnienie
dodatkowego ekranu catosciowego, ktdry zostanie zacisniety.

UWAGA

Wykonujac potaczenia enkodera, nalezy réwniez stosowac¢ sie do
zalecen producenta enkodera.

UWAGA

W celu zapewnienia maksymalnej odpornosci na zakiocenia dla kazdego
zastosowania nalezy uzy¢ kabla podwajnie ekranowanego (patrz rysunek).

W niektérych przypadkach wystarczy pojedyncze ekranowanie kazdej pary
kabli sygnatéw réznicowych, czy tez pojedynczego ekranu catosciowego
z oddzielnym ekranem dla potaczen termistora. W takich sytuacjach
wszystkie ekrany winny by¢ podtaczone do masy i 0 V z obu stron.

Jezeli istnieje wymog pozostawienia 0 V w stanie niepodtaczonym,
to nalezy koniecznie uzy¢ kabla z indywidualnymi ekranami i ekranem
catosciowym.

Rysunek 4-32 i Rysunek 4-33 przedstawiajg preferowang konstrukcje
kabla oraz metodg zaciskania. Zewnetrzna powtoka kabla powinna
by¢ odciagnieta na tyle, aby umozliwi¢ instalacje zacisku. Ekran nie
moze by¢ uszkodzony lub otwarty w tym punkcie. Zaciski nalezy
zainstalowac w poblizu napedu lub urzadzenia sprzezenia zwrotnego,
z potgczeniami uziomowymi do ptyty uziomowej lub podobnej
metalowej powierzchni uziemiajace;j.

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9



Informacje nt. [Informacjao| Instalacja ILSEIEVEM Urucho- | Parametry | Uruchamia-
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna EEENGY=HEN mienie | podstawowe | nie silnika

Optymali-| Obstuga przy uzyciu
zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane | techniczne | styka

Whbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.

Klasyfikacji UL

Rysunek 4-32 Kabel sprzezenia zwrotnego, skretka dwuzytowa

Ekran catosciowy kabla

Kabel ze
skretki Kabel
dwuzytowej

Ekran ze skretki dwuzytowej

Rysunek 4-33 Polaczenia kabla sprzezenia zwrotnego

Potgczenie
przy napedzie

Potgczenie
ekranu do 0 V
S\
Ekran ze
Ekran — skretki
kabla dwuzytowej

na ekranie

Zacisk masowy 74\/_7 Kabel
7_/\/_

Ekran Ekran ze
kabla skretki
dwuzytowej
M Potgczenie

ekranu do 0V

Potaczenie
przy silniku

W celu zapewnienia ttumienia zaktocen czestotliwosci
radiowej nalezy zastosowac sie do ponizszych wskazéwek:
* Uzy¢ kabla z ekranem cato$ciowym
* Zacisng¢ ekran catosciowy na uziomowych powierzchniach
metalowych przy koderze oraz przy napedzie, w sposob opisany
w Rysunek 4-33.

4.12.4 Zgodnosc¢ z EN 61800-3:2004 (norma dla

uktadéw z napedem mechanicznym)
Spetnienie wymogow normy zalezy od srodowiska, w jakim naped
ma pracowac:

Praca w srodowisku pierwszym

Zastosowac sig do wskazéwek podanych w podrozdziat 4.12.5
Zgodno$¢ z rodzajowymi normami emisyjnymi na stronie 87.
Zawsze wymagany bedzie zewnetrzny filtr EMC.

Jest to produkt klasy ograniczonego rozpraszania wedtug
normy |IEC 61800-3.

W Srodowisku mieszkalnym ten produkt moze powodowaé
zakiocenia radiowe, a wowczas na uzytkowniku moze
cigzy¢ wymog podjecia stosownych srodkow.

Praca w srodowisku drugim

We wszystkich przypadkach nalezy koniecznie uzy¢ ekranowanego
kabla silnika, zas filtr EMC jest wymagany dla wszystkich napedéw o
znamionowym pradzie wejsciowym ponizej 100 A.

Naped zawiera wbudowany filtr do podstawowej kontroli emisiji.
Niekiedy jednokrotne przeprowadzenie kabli silnika (U, V i W)

przez ferrytowy pierscien zapewni utrzymanie zgodnosci dla
wiekszych diugosci kabli.

W przypadku diuzszych kabli silnika wymagany jest filtr zewnetrzny.
Jezeli wymagany jest filtr, to nalezy zastosowa¢ sie do wskazéwek
podanych w podrozdziale 4.12.5 Zgodnosc¢ z rodzajowymi normami
emisyjnymi na stronie 87.

Jezeli filtr nie jest wymagany, to nalezy zastosowac sie do wskazéwek
podanych w podrozdziale 4.12.3 Wymagania ogéine w zakresie EMC na
stronie 84.

Srodowisko drugie zazwyczaj obejmuje przemystowy uktad
zasilania niskonapieciowego, ktéry nie zasila budynkéw
mieszkalnych. Uzywanie napedu w takim srodowisku bez
zewnetrznego filtra EMC moze spowodowac¢ zaktdcenia
pobliskich urzadzen elektronicznych, ktérych wrazliwosé
nie zostata wiasciwie oceniona. Uzytkownik winien podja¢
dziatania korekcyjne w razie wystgpienia takiego problemu.
Jezeli konsekwencje nieoczekiwanych zaktécen sg
powazne, to zaleca sig zastosowanie wskazowek
podanych w podrozdziale 4.12.5 Zgodnosc¢ z rodzajowymi
normami emisyjnymi na stronie 87.

PRZESTROGA

Patrz podrozdziat 12.1.27 Kompatybilnosc elektromagnetyczna (EMC)
na stronie 293 w celu uzyskania dodatkowych informacji na temat
zgodnosci z normami EMC oraz definicji $rodowisk.

Szczegotowa instrukcja oraz informacje na temat kompatybilnosci
elektromagnetycznej zostaty podane w Arkuszu danych EMC,
ktory mozna otrzymac¢ od dostawcy napedu.

86

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9



Informacje nt.
bezpieczenstwa

Informacja o
produkcie

Instalacja Instalacja
mechaniczna REIGTFAE]

Urucho- | Parametry

mienie | podstawowe

Uruchamia-
nie silnika

Optymali-
zacja

Obstuga przy uzyciu
karty NV Media Card

Whbudowany
sterownik PLC

Parametry
zaawansowane

Dane Diagno- | Informacje nt.
techniczne | styka | klasyfikacji UL

4.12.5 Zgodnos$¢ z rodzajowymi normami emisyjnymi
Ponizsze informacje dotyczg rozmiaréw ram od 3 do 8.

Uzy¢ zalecanego filtra i ekranowanego kabla silnika. Stosowac sig do
zasad rozplanowania podanych na Rysunku 4-34 i Rysunku 4-35.
Dopilnowaé, aby kable uktadu zasilania AC oraz uziemienia znalazty sie
w odlegtosci co najmniej 100 mm od modutu zasilania i kabla silnika.

Rysunek 4-34 Odlegtosci dla kabla uktadu zasilania i uziomowego
(rozmiary 3 do 6)

Nie modyfikowac
przewodow filtra

>100 mm

A

A4

Rysunek 4-35 Odlegtosci dla kabla uktadu zasilania i uziomowego
(rozmiary od 7 wzwyz)

100 mm

Dopilnowac, aby kable ukfadu zasilania AC oraz uziemienia znalazty sie
w odlegtosci co najmniej 100 mm od modutu zasilania i kabla silnika.

Rysunek 4-36 Odlegtosci dla wrazliwego obwodu sygnatowego

e

”

Wrazliwy
kabel
sygnatowy

Nie umieszcza¢ wrazliwych obwoddéw sygnatowych w odlegtosci
mniejszej niz 300 mm od obszaru bezposrednio sgsiadujacego
z modutem zasilania. Zapewni¢ skuteczny uziom EMC.
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Rysunek 4-37 Uziemienie napedu, ekranu kabla silnika i filtru Rysunek 4-39 Wymagania w zakresie ekranowania dla
opcjonalnego rezystora hamowania

Opcjonalny zewnetrzny
rezystor hamowania

Opcjonalny zewnetrzny
rezystor hamowania

Obudowa ) Obudowa

BR | [+ prad staty BR + prad staty
Zapewni¢ bezposredni
kontakt metali w punktach
montazowych napedu —| LUB —
i filtra (wszelki lakier
i nalezy usunggc). = =4
| |

Ekran kabla silnika
(nieprzerwany) podtgczony
elektrycznie oraz utrzymany
W miejscu za pomocg
zacisku uziomowego.

Jezeli oprzewodowanie sterujgce ma opusci¢ obudowe, to musi by¢
ekranowane, za$ ekran musi by¢ przytwierdzony do napedu za
pomoca konsoli uziomowej w sposdb pokazany na Rysunek 4-40.
Zdja¢ zewnetrzng ostone izolacyjng kabla w celu zapewnienia
bezposredniego kontaktu ekranu (lub ekranéw) z konsola,

ale zachowac¢ integralnos$¢ ekranu (lub ekranéw) az do zaciskow.

Podtaczy¢ ekran kabla silnika do zacisku masowego ramy silnika
stosujac jak najkrotsze potaczenie (maksymalnie 50 mm dtugosci).
Pelne, 360° zakoriczenie ekranu na obudowie zacisku silnika jest korzystne. ~ Alternatywnie, okablowanie mozna przeprowadzi¢ przez pierscien

Z punktu widzenia kompatybilnosci elektromagnetycznej to, czy kabel ferrytowy, numer katalogowy 3225-1004.

silnika zawiera wewnetrzny rdzen uziomowy (bezpieczenstwa), Rysunek 4-40 Uziemienie ekranéw kabli sygnatowych za pomoca
jest bez znaczenia, podobnie jak zastosowanie oddzielnego konsoli uziomowej

zewnetrznego przewodu uziemiajgcego lub zapewnienie uziemienia
poprzez sam ekran. Wewnetrzny rdzen uziomowy przeniesie
wysoki prad szumowy, w zwigzku z czym jego zakonczenie powinno
znalez¢ sie jak najblizej zakonczenia ekranu.

Rysunek 4-38 Uziemienie ekranu kabla silnika

Mozna uzy¢ nieekranowanego oprzewodowania do opcjonalnego
rezystora (lub rezystoréw) hamowania, przy czym pod warunkiem,

iz oprzewodowanie bedzie biegto wewnetrznie do obudowy.

Zapewni¢ minimalng odlegto$¢ 300 mm od oprzewodowania
sygnatowego i oprzewodowania uktadu zasilania przemiennopragdowego
do zewnetrznego filtra EMC. Jezeli nie mozna spetni¢ tego warunku,

to nalezy bezwzglednie zastosowac¢ ekranowanie oprzewodowania.
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4.12.6 Roznice w oprzewodowaniu EMC

Wykonanie kabla silnika z kilku odcinkéw

Zaleca sie, aby kabel silnika byt pojedynczym odcinkiem kabla
ekranowanego lub opancerzonego. W niektérych sytuacjach moze
zaj$¢ koniecznosc¢ przerwania kabla, dla przyktadu w razie:

» Podtaczenia kabla silnika do bloku zaciskéw w obudowie napedu

» Instalacji odtgcznika silnika w celu zapewnienia bezpieczenstwa
podczas wykonywania prac przy silniku

W tych przypadkach nalezy zastosowac sie do ponizszych wytycznych.

Blok zaciskéw w obudowie

Ekrany kabla silnika powinny by¢ przytwierdzone do ptyty tylnej za
pomocg metalowych zaciskéw kablowych, ktdre nalezy ustawi¢ jak
najblizej bloku zaciskéw. Nalezy zapewnic¢ jak najkrotsza diugosé
przewodow zasilania oraz utrzymac wszystkie wrazliwe urzadzenia
i obwody w odlegtosci co najmniej 0,3 m od bloku zaciskéw.

Rysunek 4-41 Podtaczanie kabla silnika do bloku zaciskéw

w obudowie

Plyta tylna

Obudowa

' Do silnika

Uzywanie odtacznika silnika

Ekrany kabla silnika powinny by¢ podtaczone jak najkrotszym
przewodnikiem o niskiej indukcyjnosci. Zaleca sie uzycie ptaskiego,
metalowego preta taczacego; konwencjonalny przewod nie bedzie
odpowiedni.

Ekrany musza by¢ przytwierdzone bezposrednio do preta tgczacego
za pomoca hieizolowanych metalowych zaciskow kablowych.
Nalezy zapewni¢ jak najkrétszg dtugo$¢ odstonietych przewodow
zasilania oraz utrzymac¢ wszystkie wrazliwe urzadzenia i obwody

w odlegtosci co najmniej 0,3 m.

Pret taczacy mozna uziemic¢ o pobliskg mase o niskiej impedanc;ji,
przyktadowo o duzg konstrukcje metalowa, ktora jest zespolona

z masa napedu.

Rysunek 4-42 Podtaczanie kabla silnika do odigcznika

Odtacznik

—_—

Od napedu

Potaczenie szynowe

(jezeli w7magane)

Odpornos¢ udarowa obwodow sterujacych — dlugie kable i
polaczenia na zewnatrz budynku

Porty wejscia/wyjscia dla obwodoéw sterujacych zaprojektowano do
zastosowan ogolnych w maszynach i matych uktadach bez zadnych
specjalnych $rodkéw ostroznosci.

Te obwody spetniajg wymagania EN 61000-6-2:2005 (udar1 kV),
przy czym pod warunkiem, iz nie zastosowano uziemienia ztgcza 0 V.

W zastosowaniach, w ktérych moga by¢ narazone na
wysokoenergetyczne udary napieciowe, mogg by¢ wymagane

pewne srodki specjalne w celu zapobiezenia awarii lub uszkodzeniu.
Udary moga by¢ wywotywane przez pioruny lub powazne awarie
zasilania w potgczeniu z konfiguracjami uziomowymi, ktére umozliwiajg
powstanie wysokich napig¢ przejsciowych pomigdzy punktami
nominalnie uziemionymi. Ryzyko jest szczegdlnie znaczne, gdy czg$é
obwodéw znajduje sie poza ochrong zapewniang przez budynek.
Zasadniczo, jezeli obwody maja wyj$¢ poza budynek, w kiérym znajduje
sie naped, badz jesli ciggi kablowe w budynku przekraczaja 30 m,
zaleca sie uzycie pewnych dodatkowych srodkéw ostroznosci.

Nalezy zastosowac jedno z ponizszych rozwigzan:

1. lzolacje galwanicznag, tj. nie podtgczac zacisku sterujgcego 0 V do
masy. Unika¢ petli w oprzewodowaniu sterujgcym, tj. dopilnowac,
aby kazdemu przewodowi sterujgcemu towarzyszyt odnosny
przewdd zwrotny (0 V).

2. Kabel ekranowany dodatkowo zespolony sitowo z masa. Ekran kabla
moze by¢ podtaczony do masy na obu koncach, ale ponadto
przewody masowe z obu stron kabla musza by¢ zespolone ze sobg
kablem masowym sitowym (ekwipotencjalny kabel zespalajacy)

z polem przekroju poprzecznego wynoszgacym co najmniej 10 mm?,
badz réwnym dziesigciokrotnosci pola ekranu kable sygnatowego, czy
tez w sposob zapewniajacy spetnienie zasad bezpieczenstwa zaktadu.
Dzieki temu prad zakidceniowy lub udarowy przejdzie gtéwnie przez
kabel masowy, a nie przez ekran kabla sygnatowego. Jezeli budynek
lub zaktad jest wyposazony we wiasciwie zaprojektowana,

wspoling sie¢ zespolong, to ten Srodek ostroznosci nie jest konieczny.

3. Dodatkowe ttumienie przepigciowe — dla wejs¢ i wyjs¢ analogowych
i cyfrowych mozna podiaczy¢ sie¢ diod Zenera lub dostepny w handlu
ttumik udarowy, réwnolegle z obwodem wejsciowym, w sposéb
pokazany na Rysunku 4-43 i Rysunku 4-44.

Jezeli port cyfrowy doswiadczy powaznego udaru, to moze zadziata¢

jego wylgcznik ochronny (wytgczenie spowodowane przecigzeniem

wejscia/wyjscia). Aby kontynuowa¢ prace po takim zdarzeniu, wytacznik
mozna zresetowaé automatycznie poprzez zadanie ustawieniu

Pr 10.034 wartosci 5.

Rysunek 4-43 Tlumienie udarow dla wejs¢ i wyj$¢ cyfrowych
i jednobiegunowych

Sygnat od uktadu

zasilania sieciowego Sygnat do napedu

30 V dioda Zenera
np. 2 x BZW50-15

oV ov

Rysunek 4-44 Tilumienie udarow dla wejs¢ i wyjs¢ analogowych i
jednobiegunowych

Sygnat od ukfadu

zasilania sieciowego Sygnat do napedu

2 x 15V dioda Zenera
np. 2 x BZW50-15

ov oV

Urzadzenia do ttumienia udaréw sg oferowane jako moduty do montazu
szynowego, m.in. przez firme Phoenix Contact:

Unipolarny TT-UKK5-D/24 DC
Bipolarny = TT-UKK5-D/24 AC

Te urzadzenia nie nadajq sie do sygnatéw enkodera lub szybkich sieci
danych cyfrowych, gdyz reaktancja pojemnosciowa diod wywiera
niekorzystny wptyw na sygnat. Wiekszo$¢ enkoderéw posiada
galwaniczng izolacje obwodu sygnatowego od ramy silnika, a wéwczas
nie sg wymagane zadne s$rodki ostroznosci. Dla sieci danych nalezy
przestrzega¢ zalecen przygotowanych dla réznych rodzajow sieci.
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413 Potaczenia komunikacyjne

Naped Unidrive M700 / M702 obstuguj komunikacje Ethernet Fieldbus,
za$ naped Unidrive M701 udostepnia 2-przewodowy interfejs 485.
Pozwala to w razie potrzeby wykonywaé konfiguracje, obstuge i
monitoring przy uzyciu komputera PC lub regulatora.

Rysunek 4-45 Lokalizacja ztaczy komunikacyjnych

4.13.3 Unidrive M701 lzolacja portu komunikacji
szeregowej 485
Port komputerowej komunikacji szeregowej jest podwajnie izolowany

i spetnia wymagania dla SELV w EN 50178:1998.

W celu spetnienia wymagan dla SELV w IEC 60950

(sprzet IT ), wymagane jest uziemienie komputera sterujacego.

Alternatywnie, w razie uzycia laptopa lub podobnego
urzadzenia, ktdérego nie mozna uziemi¢, do przewodu

komunikacyjnego nalezy doda¢ urzadzenie odtgczajace.

Zaprojektowany zostat izolowany przewdd komunikacji szeregowej,
ktory stuzy do podtaczania napedu do urzadzen informatycznych
(takich jak laptopy); jest on dostepny u dostawcy napedu. Patrz nizej
w celu uzyskania szczegotowych informaciji:

Tabela 4-29 Szczegétowe dane dotyczace izolowanego przewodu
komunikacji szeregowej

Numer czesci Opis

4500-0096 Kabel komunikacyjny CT USB

Tzw. izolowany przewdd komunikacji szeregowej posiada wzmocniong,
izolacje, zgodnag z wymogami IEC 60950 dla wysokosci nad poziomem
morza do 3000 m.

414  Zlacza sterujace
4.14.1  Unidrive M700/M701 ztacza sterujace
Tabela 4-30 Ziacza sterujace skladaja sie z:
Funkcja Liczba Dostepne Parametry Nurner
sterujace zacisku
4.13.1 Unidrive M700 / M702 — komunikacja Ethernet Roznicowe wejscie 1 Tryb, korekcja, odwrécenie, 5 6
Fieldbus analogowe skalowanie ’
Opcja Ethernet zapewnia dwa ztgcza RJ45 z przetacznikiem Ethernet do e Tryb, korekcja, odwrdcenie,
L Jednostronne wejscie ;
tatwego tworzenia sieci. 2 skalowanie, punkt 7,8
analogowe )
Obstugiwane sa standardowe kable UTP (nieekranowana skretka _ przeznaczenia
dwuzytowa) lub STP (ekranowana skretka dwuzylowa). Zaleca sie, Wyjscie analogowe 2 | Zrodio, skalowanie 9,10
aby w nov_vych instalacjach uzywano kabli zgodny_ch co najmniej Wejscie cyfrowe 3 Punkt’ dOC_eIowy, ] N 27,28, 29
ze specyfikacjg CAT5e. Poniewaz naped obstuguje funkcje odwrdcenie, wybor logiki
+Auto crossover detection”, nie jest wymagany kabel krosowy. Wejscie/wyjscie Wybér trybu wejs’mfa/wyjsma,
cvirowe punkt docelowy/zrédto, 24, 25, 26
K n RJ45 lest odizol d0V iskéw sterul h Y odwrécenie, wybor logiki
orpus zigcza Jest odizolowany od 3 V zaciSkow sterujacyc Przekaznik Zrédto, odwrécenie 41,42
napedu, ale réownoczesnie jest podtgczony do masy. :
Lo . . Aktywacja napedu 31
4.13.2 Unidrive M701 485 — komunikacja szeregowa (SAFE TORQUE OFF)
Opcja 485 zapewnia dwa rownolegta ztgcza RJ45, ktdre utatwiajg Wyjscie uzytkownika
tworzenie uktadéw tancuchowych. Naped obstuguje tylko protokot +10V 4
Modbus .RTU. Patrz Tabela 4-28 w celu uzyskania szczegétowych Wyjscie uzytkownika . —
informacji na temat potaczen. 24\ Zrbdio, odwrdcenie 22
. ) . 0V wspdine 1.3, 1,
Standardowe kable ethernetowe nie sg zalecane do faczenia napedow 21,23,30
w SIB’CI 485, gdyz. nie majg pramd’:owych §kretek dwu;y’:owych do Wejscie zewnetrzne Punkt docelowy, odwrécenie P
wtykow potgczeniowych portu komunikacji szeregowej. +24V
Tabela 4-28 Wtyki potaczeniowe portu komunikacji szeregowej Klucz:
Wtyk Funkcja Parametr punktu Wskazuje parametr, ktory jest sterowany przez
1 120 Q Rezystor obcigzeniowy docelowego: zacisk/funkcje
2 RX TX Parametry zrodtowy: Wskazuje parametr wyjsciowy zacisku
3 Izolowany 0 V Analogowy — wskazuje tryb pracy zacisku,
4 +24V (100 mA) np. napigcie 0-10V, prad 4-20 mA itp.
. Cyfrowy — wskazuje tryb pracy zacisku, tj. logike
5 Izolowan.y ov Parametr trybu: dodatnig/ujemng (zacisk ,Drive Enable”
6 Aktywacja TX (Aktywacja napedu) jest ustawiony w logice
7 RX\ TX\ dodatniej), otwarty kolektor.
8 RX\TX\ (jezeli wymagane s rezystory obcigzeniowe, Wszystkie funkcje zaciskéw analogowych mozna programowac w menu 7.
to podtaczy¢ do wtyku 1) ) . o L .
Wszystkie funkcje zaciskéw cyfrowych (wraz z przekaznikiem) mozna
Korpus | Izolowany 0 V programowaé w menu 8.

Minimalna liczba potaczen to 2, 3, 7 i ekran.
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Obwody sterujace sg odizolowane od obwodoéw zasilania Rysunek 4-46 Domysine funkcje zaciskow
w napedzie tylko za pomocg izolacji podstawowej
(izolacja pojedyncza). Instalator musi dopilnowac,
zeby zewnetrzne obwody sterujgce byty odizolowane
w sposOb uniemozliwiajacy kontakt z ciatem cztowieka,
przy uzyciu co najmniej jednej warstwy izolaciji
(izolacja dodatkowa) atestowanej dla napigcia Ztacza
zasilania pzemiennopradowego. spolaryzowane
— - - - - 1 1"
Jezeli obwody sterujgce majg by¢ podtaczone do innych
obwoddw sklasyfikowanych jako obwody napiecia bardzo OO000OO0OO0 44 40
niskiego bez uziemienia funkcjonalnego (SELV) (np. do o I
) . - SOS08080868 |®®
komputera osobistego), to nalezy zapewni¢ dodatkowg 1 1
bariere izolujgca w celu zachowania klasyfikacji SELV.
— —— — 0V wspdlne Sf 1w
Je;ell dowoln? wejscia cyfrowe’ (w tym WejSCIe. o Zewnetrzny uklad zasilania 24 V Sz
,Drive Enable”) sg potaczone réownolegle z obcigzeniem A p——
. . o TP nalogowe odniesienie
indukcyjnym (np: z.e schzmk!em Iub hamulc.:em §|In|ka), czestotliwoscilpredkosci 1
to na cewce obcigzenia nalezy uzy¢ odpowiedniego
PRZESTROGA L. . . 0V wspolne
ttumienia (np. diody lub warystora). W razie Polaczenia dla NE
niezastosowania ttumienia, krétkie impulsy przepieciowe niesymetrycznego I> r--- s »
moga uszkodzi¢ cyfrowe wejscia i wyjscia napedu. sygnatu wejsciowego \_u Qls|»
Sprawdzi¢, czy logika jest prawidtowa dla wybranego 0V wspéine
obwodu sterujgcego. Wybér niewtasciwej logiki moze Potaczenia dla Q O
doprowadzi¢ do nieoczekiwanego uruchomienia silnika. réznicowego sygnatu o
Domysinym ustawieniem dla napedu jest logika dodatnia. wejsciowego o

UWAGA

Wszelkie kable sygnatowe, ktére biegng wewnatrz kabla silnika

(np. termistora silnika, hamulca silnika), bedg odbiera¢ prad impulsowy
poprzez reaktancje pojemnosciowg kabla. Ekrany takich kabli
sygnatowych muszg by¢ podigczone do masy w poblizu punktu
wyjscia kabla silnika, aby ten prad szumowy nie rozszerzyt si¢ na

caty uktad sterujacy.

Zacisk ,SAFE TORQUE OFF”/aktywacji napedu jest tylko wejSciem
logiki dodatniej. Ustawienie Input Logic Polarity (Biegunowo$¢ logiki
wejsciowej) (08.029) nie wywiera na niego wpltywu.

Gdy tylko jest to mozliwe, wspdélnego 0 V od sygnatéw analogowych nie
nalezy podtacza¢ do tego samego zacisku 0 V, co wspélne 0 V od
sygnatow cyfrowych. Zaciski 3 i 11 powinny byé uzywane do taczenia
wspolnego 0 V sygnatéw analogowych, a zaciski 21, 23 i 30 —

do sygnatéw cyfrowych. Zapobiegnie to matym spadkom napigcia

na potaczeniach zaciskow, ktérych skutkiem bytyby niedoktadnosci

w sygnatach analogowych.

Analogowe odniesienie
czestotliwosci/predkosci 2

Wejscie analogowe 3,
termistor silnika

e
Predkosé/czestotliwos¢e ® Slo]«
Moment —t»
(prad czynny)
== N
0V wspolne
0V wspolne
+24V

22«

0V wspolne -
—{Sll«

— - {Sh
— S

Przy predkosci zerowej

Reset

Praca do przodu

Praca do tylu ¢———"= @ >
Wybér analogowego _= Wejscie analogowe 1
wejscia 1/ wejscia 2 (S]28]»

Wejscie analogowe 2

[Slzs]»
0V wspoine - >
- Q)

|41
|42

Wybér impulsowania do przodu

SAFE TORQUE OFF /
aktywacja napgedu*

4 Przekaznik
4 (Przepiecie,
kategoria Il)

Naped OK

* Zacisk ,SAFE TORQUE OFF”/aktywacji napedu jest tylko wejsciem
logiki dodatnie;j.
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4.14.2 Unidrive M700 / M701 specyfikacja

zacisku sterujgcego

- 0 V wspolne

Funkcja

ﬁqcze wspoélne dla wszystkich
urzadzen zewnetrznych

n +24 V, wejscie zewnetrzne

Funkcja

Zasilanie obwodu sterujacego bez
zasilania elementow silnopradowych

Programowalno$c¢

Mozliwo$¢ uzycia jako wejscia cyfrowego,
gdy uzywane jest zewnetrzne zrédto
zasilania 24 V

Probka/aktualizacja

2ms

Napiecie nominalne

+24,0 V, prad staty

Minimalne ciggte napigcie robocze

+19,2 V, prad staty

Odniesienie precyzyjne Wejscie analogowe 1

Wejscie nieodwracajace

Wejscie odwracajace

Funkcja domysina

Odniesienie czestotliwosci/
predkosci

Rodzaj wejscia

Dwubiegunowe analogowe napigcie
réznicowe lub prad réznicowy,
wejscie termistora

Tryb sterowany przez: Pr 07.007
Praca w trybie napiecia

Petnozakresowy tryb napiecia +10V £2%
Maksymalna korekcja +10 mV

Maksimum absolutne
zakres napie¢

+36 V w stosunku do 0 V

Maksymalne ciagte napiecie
robocze

+28,0 V, prad staty

Tryb roboczy wspaéiny,
zakres napie¢

+13 V w stosunku do 0 V

“ 0 V wspolne

Minimalne napigcie rozruchowe 21,6V, prad staty Rezystancja wejscia >100 kQ

Zalecane zasilanie 40 W, prad staty 24 V (nominalnie) Monotoniczny Tak (wraz z 0 V)

Zalecany bezpiecznik 3A, 50 V (prad staty) Strefa nieczuto$ci Brak (wraz z 0 V)
Mostki Brak (wraz z 0 V)
Maksymalna korekcja 20 mV

Nieliniowo$¢ maksymalna

0,3% wejscia

Z-tqcze wspélne dla wszystkich

Maksymalna asymetria

Zabezpieczenie

awaryjne przy 30 mA

j . . 0,5%
Funkcja urzadzen zewnetrznych wzmocnienia ’
_Szerok_osc pasma filtra wejscia, ~3 kHz
jednobiegunowe
- Wyjscie uzytkownika +10 V Praca w trybie pradu
2P PP - 0 do 20 mA +5%, 20 do 0 mA +5%,
Funkcja Zasilanie zewnetrzny urzadzen Zakresy pradu 4 do 20 mA £5%. 20 do 4 mA 5%
analogowych -
— d - Maksymalna korekcja 250 A
Napiecie 10,2 V (nominalnie) —
. S Absolutne napigcie maksymaine v K v
Tolerancja napiecia 1% (polaryzacja zaporowa) +36 V w stosunku do 0
Nominalny prad wyjsciowy 10 mA Ekwiwalentna rezystancja wejscia | <300 Q
Warto$¢ graniczna pradu i wytaczenie Absolutny prad maksymalny <30 mA

Praca w trybie wejscia termistora (w

pofaczeniu z wejsciem analogowym 3)

Napiecie podwyzszajace

25V

Rezystancja warto$ci granicznej
wytgczenia

Zdefiniowane przez uzytkownika w
Pr 07.048

Rezystancja wykrywania zwaré

50 Q +40%

Wspodlne dla wszystkich trybow

Rozdzielczo$¢

12 bitéw (11 bitéw plus znak)

Okres prébkowania/aktualizacji

250 ps z punktami docelowymi Pr 01.036,
Pr 01.037, Pr 03.022 lub Pr 04.008 w
trybach RFC-A i RFC-S. 4 ms dla trybu petli
otwartej i wszystkich innych punktéw
docelowych w trybach RFC-A lub RFC-S.
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Wejscie analogowe 2

Wyjscie analogowe 1

Funkcja domysina

Odniesienie czestotliwosci/predkosci

Wyjscie analogowe 2

Rodzaj wejscia

Dwubiegunowe, niesymetryczne napiecie
analogowe lub prad jednobiegunowy

Tryb sterowany przez...

Pr07.011

Zacisk 9, funkcja domysina

Praca w trybie napiecia

OL> CZESTOTLIWOSC silnika,
sygnat wyjsciowy
RFC> PREDKOSC, sygnat wyjsciowy

Petnozakresowy tryb napigcia

10V 2%

Zacisk 10, funkcja
domysina

Maksymalna korekcja

+10 mV

Prad aktywny silnika

Rodzaj wyjscia

Zakres absolutnego
napiecia maksymalnego

+36 V w stosunku do 0 V

Dwubiegunowe, niesymetryczne napigcie
analogowe

Praca w trybie napiecia (ustawienie domysine)

Rezystancja wejscia 2100 k Q Zakres napig¢ 10V 5%

Praca w trybie pradu Maksymalna korekcja +120 mV
0 do 20 mA +5%. 20 do 0 mA +5% Maksymalny prad wyjsciowy <20 mA

Zakresy pradu 4 do 20 mA +5%, 20 do 4 mA +5% Opdr obcigzenia 21ka

Maksymalna korekcja

250 pA

Zabezpieczenie

Absolutne napigcie maksymaine
(polaryzacja zaporowa)

+36 V w stosunku do 0V

Maksymalna ochrona przeciwzwarciowa
20 mA

Absolutny prad maksymalny

<30 mA

Wspdlne dla wszystkich trybow

Rozdzielczo$é

Ekwiwalentna rezystancja wejscia

<300 Q

10 bitow

Wspodlne dla wszystkich trybow

Okres prébkowania/aktualizacji

Rozdzielczos¢

12 bitéw (11 bitéw plus znak)

250 ps (wyjscie zmieni sie tylko przy
aktualizacji parametru zrédiowego,
jezeli jest wolniejsze)

Prébka/aktualizacja

250 ps z punktami docelowymi Pr 01.036,
Pr 01.037 lub Pr 03.022, Pr 04.008 w
trybach RFC-A or RFC-S. 4 ms dla trybu
petli otwartej i wszystkich innych punktéw
docelowych w trybach RFC-A lub RFC-S.

Wejscie analogowe 3

Funkcja domysina

Wejscie termistora

Rodzaj wejscia

Dwubiegunowe, niesymetryczne napiecie
analogowe lub wejscie termistora

0 V wspoélne
Funkcja Ztacze w’spolne dla wszystkich
urzadzen zewnetrznych
0 V wspoélne
Funkcja Ztacze wspolne dla wszystkich

urzadzen zewnetrznych

Tryb sterowany przez...

Pr07.015

Praca w trybie napiecia (ustawienie domysine)

Wyjscie uzytkownika

Zakres napie¢

+10V 2%

+ 24 V (wybieralne)

Zacisk 22, funkcja domysina

Maksymalna korekcja

+10 mV

Wyjscie uzytkownika +24 V

Zakres absolutnego
napigcia maksymalnego

+36 V w stosunku do 0 V

Programowalno$¢

Rezystancja wejscia

2100 k Q

Mozna jg wiaczaé i wylaczaé, aby dziatata
na zasadzie wejscia cyfrowego (tylko logika
dodatnia) poprzez ustawienie zrédta

Pr 08.028 i odwrdcenia zrodta Pr 08.018

Praca w trybie wejscia termis

tora

Nominalny prad wyj$ciowy

100 mA w potaczeniu z DIO3

Obstugiwane rodzaje termistorow

Din 4408, KTY 84, PT100, PT 1000,
PT 2000

Maksymalny prad wyjsciowy

Napiecie podwyzszajace

25V

100 mA
200 mA (sumarycznie, wraz ze wszystkimi
wej.-wyj. cyfrowymi)

Rezystancja wartosci graniczne;j
wylaczenia

Zdefiniowane przez uzytkownika w
Pr 07.048

Zabezpieczenie

Wartos$¢ graniczna pradu i wytaczenia

Rezystancja resetowania

Zdefiniowane przez uzytkownika w
Pr 07.048

Okres prébkowania/aktualizacji

2 ms po konfiguracji jako wyjscie (wyjscie
zmieni sie tylko przy aktualizacji tempa
parametru zrédtowego jesli jest wolniejszy

Rezystancja wykrywania zwar¢

50 Q +40%

Wspodlne dla wszystkich trybow

0 V wspolne

Rozdzielczo$¢

12 bitéw (11 bitéw plus znak)

Okres prébkowania/aktualizaciji

4 ms

Funkcja

Zla_cze wspdlne dla wszystkich
urzadzen zewnetrznych
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Cyfrowe 1/0 1

Cyfrowe 1/O 2

Cyfrowe 1/O 3

Zacisk 24, funkcja domysina

Wyjscie ,,AT ZERO SPEED”

Zacisk 25, funkcja domysina

Wejscie ,,DRIVE RESET”

Zacisk 26, funkcja domysina

Wejscie ,RUN FORWARD”

Typ

Wejécia cyfrowe logiki dodatniej lub
ujemnej, wyjscia zrodta logiki dodatniej

Tryb wejscia/wyjscia sterowany przez

Pr 08.031, Pr 08.032 i Pr 08.033

Praca jako wejscie

Tryb logiki sterowany przez

Pr 08.029

Patrz podrozdziat 4.16 SAFE TORQUE OFF (STO) na stronie 103 w celu
uzyskania dodatkowych informacji.

Funkcja ,,SAFE TORQUE OFF” (aktywacja napedu)

Typ

Wejscie cyfrowe wylacznie logiki dodatniej

Zakres napie¢

0Vdo+24V

Absolutne przytozone napiecie

PLe

30V
maksymalne
Warto$¢ graniczna logiki 10V5V
Napiecie maksymalne stanu
niskiego do dezaktywacji SIL3 i 5V

Impedancja

>4 mAprzy 15V z IEC 61131-2,typ 1, 3,3k Q

Prad maksymalny stanu niskiego
do dezaktywacji SIL3 i PL e

0,5 mA

Zakres absolutnego przytozonego
napiecia maksymalnego

-3V do+30V

Czas reakcji

Nominalny: 8 ms
Maksymalny: 20 ms

Impedancja

>2mAprzy 15V zIEC 61131-2, typ 1, 6,6 kQ

Wartosci graniczne wejscia

10V +0,8VzIEC61131-2,typ 1

Praca jako wyjscie

Nominalny maksymalny prad
wyjsciowy

100 mA (DIO1 i 2 potaczone)
100 mA (DIO3 & 24V w potaczeniu z
wyj$ciem uzytkownika)

aktywacji napedu.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” moze by¢ uzywana w zastosowaniach z zakresu
bezpieczenstwa w celu zapobiezenia generowaniu przez naped momentu
obrotowego w silniku do wysokiego poziomu catkowitosci. Projektant uktadu jest
odpowiedzialny za zapewnienie bezpieczenstwa kompletnego uktadu oraz
zgodnosci jego projektu z odno$nymi normami bezpieczenstwa. Jezeli funkcja
»,SAFE TORQUE OFF” nie jest wymagana, to ten zacisk jest uzywany do

Maksymalny prad wyjsciowy

100 mA
200 mA (sumarycznie, wraz ze wszystkimi
wej.-wyj. cyfrowymi)

Wspodlne dla wszystkich trybow

Zakres napie¢

0Vdo+24V

Okres prébkowania/aktualizaciji

2 ms (wyjscie zmieni sie tylko przy
aktualizacji tempa parametru zrédtowego
jesli jest wolniejszy)

Y78l Wejscie cyfrowe 4

13 Wejscie cyfrowe 5

Zacisk 27, funkcja domysina

Wejscie ,,RUN REVERSE”

Zacisk 28, funkcja domysina

Wybér analogowego WEJSCIA 1/
WEJSCIA 2

napiecia maksymalnego

Typ Wejécia cyfrowe logiki ujemnej lub dodatniej
Tryb logiki sterowany przez. Pr 08.029

Zakres napie¢ 0Vdo+24V

Zakres absolutnego przytozonego 3V do+30V

Impedancja

>2mAprzy 15V z IEC 611312, typ 1, 6,6 k2

Wartosci graniczne wejscia

10V 0,8V zIEC61131-2,typ 1

Okres prébkowania/aktualizaciji

250 ps przy konfiguraciji jako wej$cie

z punktami docelowymi Pr 06.035 lub

Pr 06.036. 600us przy konfiguracii jako
wejscie z punktami docelowymi Pr 06.029.

2 ms we wszystkich pozostatych przypadkach.

Wejscie cyfrowe 6

Styki przekaznikowe

Funkcja domysina

Wskaznik OK napedu

Napiecie znamionowe styku

Prad przemienny 240 V, przepiecie instalac;ji
kategoria Il

Maksymalny prad znamionowy
styku

2 A prad przemienny 240 V

4 A prad staty 30 V, obciazenie rezystancyjne
0,5 A prad staty 30 V, obcigzenie indukcyjne
(L/R = 40 ms)

Minimalna zalecana warto$¢
znamionowa styku

12V 100 mA

Typ przekaznika

Normalnie otwarty

DomysIny stan styku

Zamkniety, gdy przytozone jest zasilanie i
naped OK

Okres aktualizaciji

4 ms

ov

+24 V, prad staty

Rozmiar 6

Nominalne napigcie robocze

24,0 V, prad staly

Minimalne ciggte napiecie robocze

18,6 V, prad staly

Maksymalne ciagte napiecie robocze

28,0V, prad staty

Minimalne napigcie rozruchowe

18,4 V, prad staly

Maksymalne wymagane zasilanie

40W

Zalecany bezpiecznik

4 A przy 50 V (prad staty)

TRozmiary od 7 do 10

Zacisk 29, funkcja domysina

Wejscie ,,JOG SELECT”

Nominalne napigcie robocze

24,0 V, prad staty

Typ

Wejscia cyfrowe logiki ujemnej lub dodatniej

Tryb logiki sterowany przez

Pr 08.029

Zakres napie¢

0Vdo+24V

Zakres absolutnego przytozonego
napiecia maksymalnego

-3Vdo+30V

Impedancja

>2mAprzy 15V z IEC 611312, typ 1, 6,6 k2

Wartosci graniczne wejscia

10V 0,8V zIEC61131-2,typ 1

Minimalne ciggte napiecie robocze

19,2V, prad staly

Maksymalne ciagte napiecie robocze

30 V (prad staty) (IEC),
26 V (prad staty) (UL)

Minimalne napigcie rozruchowe

21,6V, prad staty

Maksymalne wymagane zasilanie

60 W

Zalecany bezpiecznik

4 A przy 50 V (prad staty)

Okres prébkowania/aktualizaciji

2ms

0 V wspoine

Funkcja

z{qcze wspélne dla wszystkich
urzadzen zewnetrznych

(OSTRZEZENIE

Aby zapobiec niebezpieczenstwu wybuchu pozaru w razie
awarii, w obwodzie przekaznikowym nalezy zainstalowa¢
bezpiecznik lub inne zabezpieczenie przecigzeniowe.
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4.14.3 Unidrive M702 ztacza sterujace Rysunek 4-47 DomysIne funkcje zaciskow
Tabela 4-31 Ziacza sterujace skladaja sie z:
Funkcja Liczba Dostepne Parametry Nufner
sterujace zacisku
Wejscie cyfrowe 2 Punkt’ dogelowy, . . 7,8
odwrdcenie, wybor logiki
Wybér trybu wejscia/wyjscia,
Wejscie/wyjscie cyfrowe 2 punkt docelowy/zrédto, 4,5
odwrdcenie, wybor logiki
Przekaznik 1 Zrodto, odwrdcenie 41,42 41 42
Aktywacja napedu I
(SAFE TORQUE OFF) 2 n.13 ->i1®®®®®®®®®®®®g [SIS)
Wyjécie uzytkownika +24 V 1 Zrédto, odwrécenie 2
. 1,3,6,
0V wspolne 5 10, 12
Wejsécie zewnetrzne +24 V 1 Punkt docelowy, odwrécenie 9 0 V wspdine ST 7]
Klucz: 124V Sl 2]«
Parametr punktu Wskazuje parametr, ktory jest sterowany przez 0V wspolne
docelowego: zacisk/funkcje o
Wyijscie cyfrowe 1
Parametry zrédiowy: | Wskazuje parametr wyjsciowy zacisku 4
Cyfrowy — wskazuje tryb pracy zacisku, tj. logike Wyjscie cyfrowe 2
v v pre ; NER
. dodatnig/ujemng (zacisk ,Drive Enable A
Parametr trybu: . . . . 0V wspolne
(Aktywacja napedu) jest ustawiony w logice
dodatniej), otwarty kolektor.
iej), otwarty Praca do przodu ®>
Wszystkie furl1kcje zaciskow cyfrowych (wraz z przekaznikiem) mozna Praca do tylu { _— S5
programowac¢ w menu 8. HP
+24 'V @n >
Obwody sterujace sg odizolowane od obwodoéw zasilania 0V wspolne
w napedzie tylko za pomocsg izolacji podstawowej SAFE TORQUE OFF —
(izolacja pojedyncza). Instalator musi dopilnowac, wejscie 1* NHS
zeby zewnetrzne obwody sterujgce byty odizolowane 0V wspdlne
w sposob uniemozliwiajacy kontakt z ciatem cztowieka, SAFE TORQUE OFF _
przy uzyciu co najmniej jednej warstwy izolacji wejscie 2* ,
(izolacja dodatkowa) atestowanej dla napiecia
zasilania pzemiennopradowego.
Jezeli obwody sterujace majg by¢ podtaczone do innych Naped OK O|41]4 Przekaznik
obwodéw sklasyfikowanych jako obwody napiecia 42|« (k’;réz%ﬁ;'ﬁ’)
bardzo niskiego bez uziemienia funkcjonalnego (SELV)

(np. do komputera osobistego), to nalezy zapewni¢
dodatkowg bariere izolujaca w celu zachowania
klasyfikacji SELV.

Jezeli dowolne wejscia cyfrowe (w tym wejscie

,Drive Enable”) sg potaczone réownolegle z obcigzeniem
indukcyjnym (np. ze stycznikiem lub hamulcem silnika),
to na cewce obcigzenia nalezy uzy¢ odpowiedniego
ttumienia (np. diody lub warystora). W razie
niezastosowania ttumienia, krétkie impulsy przepieciowe
moga uszkodzi¢ cyfrowe wejscia i wyjscia napedu.

>

PRZESTROGA

Sprawdzi¢, czy logika jest prawidtowa dla wybranego

obwodu sterujgcego. Wybor niewtasciwej logiki moze

doprowadzi¢ do nieoczekiwanego uruchomienia silnika.
DomysInym ustawieniem dla napedu jest logika dodatnia.

Wszelkie kable sygnatowe, kiére biegng wewnatrz kabla silnika
(np. termistora silnika, hamulca silnika), bedg odbiera¢ prad impulsowy

poprzez reaktancje pojemnosciowg kabla. Ekrany takich kabli sygnatowych

musza by¢ podtgczone do masy w poblizu punktu wyjscia kabla silnika,
aby ten prad szumowy nie rozszerzyt si¢ na caty ukiad sterujacy.

UWAGA

Zacisk ,SAFE TORQUE OFF’/aktywacji napedu jest tylko wejsciem
logiki dodatniej. Ustawienie Input Logic Polarity (Biegunowo$¢ logiki
wejsciowej) (08.029) nie wywiera na niego wptywu.

Zacisk ,SAFE TORQUE OFF”/aktywacji napedu jest tylko wej$ciem logiki

dodatnie;.
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0 V wspolne

Funkcja

z{qcze wspoélne dla wszystkich
urzadzen zewnetrznych

[4l Wejscie cyfrowe 4

3 Wejscie cyfrowe 5

Zacisk 7, funkcja domysina

Wejscie ,RUN FORWARD”

Zacisk 8, funkcja domysina

Wejscie ,RUN REVERSE”

Wyjscie uzytkownika + 24 V (wybieralne)

Zacisk 2, funkcja domysina

Wyjscie uzytkownika +24 V

Programowalnosc¢

Mozna jg wiaczac i wylaczaé, aby dziatata
na zasadzie wejscia cyfrowego (tylko logika
dodatnia) poprzez ustawienie zrédta

Pr 08.028 i odwrdcenia zrodta Pr 08.018

Nominalny prad wyj$ciowy

100 mA

Maksymalny prad wyjsciowy

100 mA
200 mA (sumarycznie, wraz ze wszystkimi
wej.-wyj. cyfrowymi)

Zabezpieczenie

Warto$¢ graniczna pradu i wytaczenia

Okres prébkowania/aktualizacii

2 ms po konfiguracji jako wyjscie (wyjscie
zmieni sie tylko przy aktualizacji tempa
parametru zrodtowego jesli jest wolniejszy

“ 0 V wspéine

Typ

Wejscia cyfrowe logiki ujemnej lub dodatniej

Tryb logiki sterowany przez...

Pr 08.029

Zakres napie¢

0Vdo+24V

Zakres absolutnego przytozonego
napigcia maksymalnego

-3V do+30V

Impedancja

>2mAprzy 15V z IEC 61131-2, typ 1, 6,6 k
Q

Wartosci graniczne wejscia

10V 0,8V zIEC61131-2,typ 1

Okres prébkowania/aktualizacji

250 ps przy konfiguraciji jako wejscie

z punktami docelowymi Pr 06.035 lub

Pr 06.036. 600 us przy konfiguracji jako
wejscie z punktami docelowymi Pr 06.029.

2 ms we wszystkich pozostatych przypadkach.

“ +24 V, wejscie zewnetrzne

Funkcja

Zasilanie obwodu sterujacego bez
zasilania elementow silnopradowych

Funkcja

thcze wspolne dla wszystkich
urzadzen zewnetrznych

Wyjscie cyfrowe 1

Programowalno$¢

Mozliwos$¢ uzycia jako wejscia cyfrowego,
gdy uzywane jest zewnetrzne zrédto
zasilania statopragdowego 24 V

Okres probkowania/aktualizacji

2ms

Napiecie nominalne

+24,0 V, prad staty

Minimalne ciagte napiecie robocze

+19,2'V, prad staty

Wyjscie cyfrowe 2

Zacisk 4, funkcja domysina

Wyijscie ,,AT ZERO SPEED”

Zacisk 5, funkcja domysina

Maksymalne ciagte napigcie robocze

+28,0 V, prad staty

Minimalne napiecie rozruchowe

21,6 V, prad staty

Zalecane zasilanie

40 W, prad staty 24 V (nominalnie)

Zalecany bezpiecznik

3A, 50 V (prad staty)

Typ

Wyijécia zrodtowe napiecia logiki dodatniej

Tryb wejscia/wyjscia sterowany
przez...

Pr 08.031, Pr 08.032

Praca jako wejscie

Tryb logiki sterowany przez...

Pr 08.029

Zakres absolutnego przytozonego
napiecia maksymalnego

-3Vdo+30V

Impedancja

>2mAprzy 15V z IEC 61131-2, typ 1, 6,6 kQ

Wartosci graniczne wejscia

10V 0,8V zIEC61131-2,typ 1

Praca jako wyjscie

Nominalny maksymalny prad
wyjsciowy

100 mA (DIO1 i 2 potaczone)

Maksymalny prad wyjsciowy

100 mA
200 mA (sumarycznie, wraz ze wszystkimi
wej.-wyj. cyfrowymi)

Wspodlne dla wszystkich trybow

Zakres napie¢

0Vdo+24V

Okres prébkowania/aktualizaciji

2 ms (wyj$cie zmieni sig tylko przy
aktualizacji tempa parametru

n 0 V wspdlne

Z-iqcze wspolne dla wszystkich

Funkcja urzadzen zewnetrznych
n 0 V wspolne
Funkeja Ztacze w’spolne dla wszystkich
urzadzen zewnetrznych
1 Funkcja ,,SAFE TORQUE OFF”, wejscie 1

(aktywacja napedu)

13
(aktywacja napedu)

Funkcja ,,SAFE TORQUE OFF”, wejscie 2

Typ

Wejscie cyfrowe wytacznie logiki dodatniej

Zakres napie¢

0Vdo+24V

Absolutne przytozone napiecie

0 V wspolne

zrodtowego jesli jest wolniejszy) maksymalne 30V
Warto$¢ graniczna logiki 10V5V
Napigcie maksymalne stanu 5V

Funkcja

Z-ta_cze wspolne dla wszystkich
urzadzen zewnetrznych

niskiego do dezaktywacji SIL3 i PL e

Impedancja

>4 mAprzy 15V zIEC 61131-2,typ 1, 3,3k Q

Prad maksymalny stanu niskiego
do dezaktywacji SIL3 i PL e

0,5 mA

Czas reakgji

Nominalny: 8 ms
Maksymalny: 20 ms

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” moze by¢ uzywana w zastosowaniach z zakresu
bezpieczenstwa w celu zapobiezenia generowaniu przez naped momentu
obrotowego w silniku do wysokiego poziomu catkowitosci. Projektant uktadu jest
odpowiedzialny za zapewnienie bezpieczenstwa kompletnego uktadu oraz zgodnosci
jego projektu z odno$nymi normami bezpieczenstwa. Jezeli funkcja ,SAFE TORQUE
OFF” nie jest wymagana, to te zaciski sg uzywane do aktywacji napedu.
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Patrz podrozdziat 4.16 SAFE TORQUE OFF (STO) na stronie 103 w celu 4.151 Lokalizacja zlqcza sprzgienia zwrotnego

uzyskania dodatkowych informacji.

H Styki przekaznikowe

Funkcja domysina Wskaznik OK napedu

Prad przemienny 240 V, przepiecie instalacji

Napiecie znamionowe styku kategoria Il

2 A prad przemienny 240 V

Maksymalny prad znamionowy | 4 A prad staty 30 V, obcigzenie rezystancyjne

styku 0,5 A prad staty 30 V, obciazenie indukcyjne
(L/R =40 ms)
Minimalna zalecana wartos¢ 12V 100 mA

znamionowa styku

Typ przekaznika Normalnie otwarty

Zamkniety, gdy przytozone jest zasilanie i

Domysliny stan styku naped OK

Okres aktualizacji 4 ms

ov

+24 V, prad staty

Rozmiar 6

Nominalne napiecie robocze

24,0V, prad staty

Minimalne ciagte napiecie robocze

18,6 V, prad staty

Maksymalne ciagte napiecie robocze

28,0V, prad staty

Minimalne napiecie rozruchowe

18,4V, prad staty

Maksymalne wymagane zasilanie

40 W

Zalecany bezpiecznik 4 A przy 50 V (prad staty)

T?ozmiary od 7 do 10

potozenia

Rysunek 4-48 Lokalizacja ztacza sprzezenia zwrotnego potozenia

-r' ‘

i

wil

e
; EE 11l

i

5 1
10 6
15 11

Ztgcze enkodera napedu,
zenskie, 15-kierunkowe, typ D

4.15.2
zwrotnego polozenia

Kompatybilne urzadzenia sprzezenia

Tabela 4-32 Urzadzenia sprzezenia zwrotnego obstugiwane

przez interfejs potozenia P1

impulsu znakujacego

Ustawienie
Typ enkodera Pr3.038
Kwadratowe enkodery inkrementalne z lub bez AB (0)

Nominalne napiecie robocze 24,0V, prad staty

Minimalne ciagte napiecie robocze 19,2V, prad staty

30V (prad staty) (IEC),

Maksymalne ciagte napiecie robocze 26 V (prad staty) (UL)

Minimalne napiecie rozruchowe 21,6 V, prad staty

Maksymalne wymagane zasilanie 60 W

Zalecany bezpiecznik 4 A przy 50 V (prad staty)

Aby zapobiec niebezpieczenstwu wybuchu pozaru w razie
awarii, w obwodzie przekaznikowym nalezy zainstalowac¢
bezpiecznik lub inne zabezpieczenie przecigzeniowe.

A

OSTRZEZENIE|

415 Ziacza sprzezenia zwrotnego potozenia
Ponizsze funkcje sa obstugiwane poprzez 15-kierunkowe ztgcze typu D
wysokiej gestosci na napedzie:

+ Dwa interfejsy sprzezenia zwrotnego potozenia (P1 i P2).

« Jedno wyj$cie symulacji enkodera.

+ Dwa wejscia aktywujgace zatrzymanie (wejscia znacznikowe).

+ Jedno wejscie termistora.

Interfejs potozenia P1 jest zawsze dostepny, ale dostepnos¢ interfejsu
potozenia P2 i wyjscia symulacji enkodera zalezy od urzadzenia
sprzezenia zwrotnego potozenia zastosowanego w interfejsie potozenia
P1, jak pokazano w Tabeli 4-34.

Kwadratowe enkodery inkrementalne z sygnatami
komutacji UVW do potozenia absolutnego dla silnikéw
na magnesy trwate z lub bez impulsu znakujacego

AB Servo (3)

Enkodery inkrementalne ruchu do przodu/do tytu
z lub bez impulsu znakujgcego

FR (2)

Kwadratowe enkodery inkrementalne ruchu do
przodu/do tytu z sygnatami komutacji UVW do
potozenia absolutnego dla silnikéw na magnesy
trwate z lub bez impulsu znakujacego

FR Servo (5)

Enkodery inkrementalne czestotliwosci i kierunku
z lub bez impulsu znakujgcego

FD (1)

Enkodery inkrementalne czestotliwosci i kierunku

z sygnatami komutacji UVW do potozenia absolutnego
dla silnikéw na magnesy trwate z lub bez impulsu
znakujacego

FD Servo (4)

Enkodery inkrementalne Sincos

SC (6)

Enkodery inkrementalne Sincos z sygnatami komutaciji

SC Servo (12)

Enkodery Heidenhain Sincos z komunikacjg EnDat
do potozenia absolutnego

SC EnDat (9)

Enkodery Stegmann Sincos z komunikacjg
Hiperface do potozenia absolutnego

SC Hiperface (7)

Enkodery Sincos z komunikacjg SSI do potozenia

(aktualnie nieobstugiwane)

absolutnego SC Ssi(11)
Enkodery inkrementalne Sincos z potozeniem

absolutnym do pojedynczych sygnatéw sinusowych SC SC (15)
i cosinusowych

Enkodery SSI (kod Gray'a lub binarny) SSI1(10)
Enkodery obstugujace wytacznie komunikacje EnDat EnDat (8)
Enkodery obstugujace wytacznie komunikacje BiSS* BISS (13)

Przelicznik

Przelicznik (14)

Enkodery obstugujace wytgcznie komutacje UVW*
(aktualnie nieobstugiwane)

Tylko komutacja
(16)

* To urzadzenie sprzgzenia zwrotnego zapewnia sprzgzenie zwrotne
bardzo niskiej rozdzielczosci i nie powinno by¢ uzywane do zastosowan

wymagajacych wysokiego poziomu wydajnosci.
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Tabela 4-33 Urzadzenia sprzezenia zwrotnego obstugiwane
przez interfejs potozenia P2

Ustawienie
Typ enkodera Pr3.138
Kwadratowe enkodery inkrementalne z lub bez AB (1)
impulsu znakujacego
Enkodery inkrementalne czestotliwosci i kierunku z lub
- . FD (2)
bez impulsu znakujgcego
Enkodery inkrementalne ruchu do przodu/do tytu z lub FR (3)
bez impulsu znakujgcego
Enkodery obstugujace wytacznie komunikacje EnDat EnDat (4)
Enkodery SSI (kod Gray'a lub binarny) SSI (5)
Enkodery obstugujace wytgcznie komunikacje BiSS* .
A - BiSS (6)
(aktualnie nieobstugiwane)

Tabela 4-34 przedstawia mozliwe konfiguracje réznych urzadzen
sprzezenia zwrotnego podtgczonych do interfejséw potozenia P1 i P2
oraz dostepnos¢ wyjscia symulacji enkodera.

Tabela 4-34 Dostepnosé interfejsu sprzezenia zwrotnego
potozenia P2 oraz wyjscia symulacji enkodera

Funkcje

Interfejs sprzezenia

Interfejs sprzezenia

Wyjs$cie symulaciji

EnDat, BiSS, SSI

zwrf)tnfago zwrotnego potozenia P2 enkodera
potozenia P1
AB Servo
FD Servo
FR Servo
SC Servo Brak Brak
SC SC
Tylko komutacja
?g AB, FD, FR Brak
ER EnDat, BiSS, SSI
SC
Przelicznik Brak Petne
SC Hiperface
AB, FD, FR
(Bez wejscia impulsu
znakujacego Z) Brak
SC EnDat EnDat, BISS, SSI
SC SSi o .
(z wejsciem zatrzymania)
Brak Bez ngsma impulsu
znakujacego Z
AB, FD, FR Brak
EnDat EnDat, BiSS, SSI
BiSS Brak Petne
SSi

Bez wejscia impulsu
znakujacego Z

Priorytet interfejséw sprzezenia zwrotnego potozenia i wyjscia symulacji
enkodera na 15-kierunkowym typu D jest przydzielany w nastepujacej
kolejnosci, od najwyzszego priorytetu do najnizszego.

* Interfejs potozenia P1 (najwyzszy priorytet)
*  Wyjscie symulacji enkodera
* Interfejs potozenia P2 (najnizszy priorytet)

Dla przyktadu, w razie wyboru urzadzenia sprzezenia zwrotnego
potozenia typu AB Servo dla interfejsu potozenia P1, zaréwno wyjscie
symulacji enkodera, jak i interfejs potozenia P2 nie bedg dostepne,
gdyz to urzadzenie wykorzystuje wszystkie potgczenia 15-kierunkowego
ztacza typu D. Ponadto, w razie wyboru urzadzenia sprzgzenia
zwrotnego potozenia typu AB dla interfejsu potozenia P1, gdy Pr 03.085
jest ustawione na wazne zrodto dla wyjscia symulacji enkodera,
interfejs potozenia P2 nie bedzie dostepny.

W zaleznosci od rodzaju urzadzenia uzytego dla interfejsu potozenia P1,
wyjscie symulacji enkodera moze nie obstugiwac wyjscia impulsu
znakujgcego (np. urzadzenia typu SC EnDat lub SC SSI).

Pr 03.086 pokazuje status wyjscia symulacji enkodera ze wskazaniem,
czy wyjscie jest nieaktywne, czy zaden impuls znakujacy nie jest
dostepny, czy tez dostepna jest petna symulacja enkodera.

W razie wspdlnego uzywania interfejséw potozenia P1 i P2 oraz

wyjscia symulacji enkodera, interfejs potozenia P2 wykorzystuje
alternatywne potaczenia na 15-kierunkowym ztaczu typu D.

Pr 03.172 pokazuje status interfejsu potozenia P2 oraz wskazuje,

czy dla interfejsu pofozenia P2 nie s uzywane potgczenia alternatywne.
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4.15.3 Szczegotowe dane dotyczace zlacza sprzezenia zwrotnego potozenia
Tabela 4-35 Szczegoétowe dane dotyczace ztacza sprzezenia zwrotnego potozenia P1
Interfejs sprzezenia Potaczenia
zwrotnego potozenia P1
Pr 03.038 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13 | 14 | 15
AB (0) A A\ B B\ V4 2\
FD (1) F F\ D D\ 4 Z\
FR (2) F F\ R R\ 4 Z\
AB Servo (3) A A\ B B\ 4 Z\ U U\ W\ W WA
FD Servo (4) F F\ D D\ 4 Z\ U\ W\ w WA
FR Servo (5) F F\ R R\ 4 Z\ U U\ W\ W WA
A Al B B\
SC(6) (Cos) | (Cosy | (sin) | siny | ? 2\
SC Hiperface (7) Cos | Cosref | Sin | Sinref | DANE | DANE\
EnDat (8) DANE | DANE\ | CLK | CLK\ | 23U2y- | Zatrzy-
manie | manie\ +V | OV | Th
SC EnDat (9) A A\ B B\ DANE | DANE\ CLK CLK\
ssI (10) DANE | DANE\ | CLK | CLK\ | 32y~ | Zatrzy-
manie | manie\
A Al B B\
SC SsSI (1) (Cos) | (Cos\) | (sin) | (siny DANE | DANE\ CLK CLK\
A Al B B\
SC Servo (12) (Cos) | (Cos\) | (sin) | (siny 4 2\ U U\ \Y W w WA
BiSS (13) DANE | DANE\ | CLK | CLK\ | 48U2y- | Zatrzy-
manie | manie\
Przelicznik (14) CosH | CosL | SinH | SinL | RefH RefL
A Al B B\ R B w2 .o | Zatrzy- | Zatrzy-
SCSC(19) (Cos) | (Cosy | (sin) | siny | 2L et D DV | hie 2 | manie 2\
Tylko komutacja (16) U U\ \ W\ W WA

* 1 — Jedna fala sinusowa na obrot

* 2 — Jedna fala kosinusowa na obrot

Pola szare sg przeznaczone dla potaczen sprzezenia zwrotnego potozenia P2 lub wyj$¢ symulacji enkodera.

Zatrzymanie i Zatrzymanie\ na zaciskach 5 i 6 sg przeznaczone dla Wejscia zatrzymania 1. Zatrzymanie2 i Zatrzymanie2\ na zaciskach 11112 sg
przeznaczone dla Wejscia zatrzymania 2.
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Tabela 4-36 Szczegé6towe informacje dotyczace ztacza sprzezenia zwrotnego potozenia P2 i wyj$cia symulacji enkodera
Interfejs Interfejs Potaczenia
sprzezenia sprzezenia Wyjscie
zwrotnego zwrotnego symulacji
potozenia P1 potozenia P2 enkodera 5 6 7 8 9 10 1 12
Pr 03.038 Pr 03.138
AB (1) A Al B\ 2\
FD (2) F F\ D\ 2\
FR (3 Nieaktywne*! F F\ R\ 2\
A3 (0) EnD (t ()4) | o
FD (1 nba - -
g (2) ssl (5) DANE | DANE\ CLK CLk\ | Zatray- | zatizy
(2) ' manie 2 | manie 2\
SC Hiperface (7) AB Asim Asim\ Bsim Bsim\ Zsim Zsim\
Przelicznik (14)
FD Fsim Fsim\ Dsim Dsim\ Zsim Zsim\
Brak (0)
FR Fsim Fsim\ Rsim Rsim\ Zsim Zsim\
SSi DATAsim | DATAsim\ | CLKsim | CLKsim\
AB (1) A Al B B\
FD (2) F F\ D D\
FR(3) Nieaktywne*' F F\ R R\
EnDat (4)
SC EnDat (9) SSI (5) DANE DANE\ CLK CLK\
SC SSI (11) BiSS (6)
AB Asim Asim\ Bsim Bsim\
FD Fsim Fsim\ Dsim Dsim\
Brak (0)
FR Fsim Fsim\ Rsim Rsim\
SSI DATAsim | DATAsim\ | CLKsim | CLKsim\
AB (1) A Al B B\ z 2\
FD (2) F F\ D D\ 2\
FR (3) Nieaktywne*' F F\ R R\ z 2\
EnDat (4)
EnDat (8) ssI (5) DANE | DANE\ CLK cLky | ey Zatr.zyé\
SSI (10) BiSS (6) manie manie
BiSS (13) - - - - - .
AB Asim Asim\ Bsim Bsim\ Zsim Zsim\
FD Fsim Fsim\ Dsim Dsim\ Zsim Zsim\
Brak (0)
FR Fsim Fsim\ Rsim Rsim\ Zsim Zsim\
SSi DATAsim | DATAsim\ | CLKsim | CLKsim\
EnDat (8) AB DANE DANE\ Asim Asim\ Bsim Bsim\ CLK CLK\
SSI (10)
BISS (13) EnDat (4) FD DANE | DANE\ Fsim Fsim\ Dsim Dsim\ CLK CLK\
. SSI (5)
(bez zadnych BISS (6) FR DANE | DANE\ Fsim Fsim\ Rsim Rsim\ CLK CLK\
wejsé
Zatrzymania) SSi DANE DANE\ | DATAsim | DATAsim\ | CLKsim | CLKsim\ CLK CLK\

*1 Wyijscie symulacji enkodera jest nieaktywne w razie ustawienia Pr 03.085 na zero.

Rezystory obcigzeniowe sg zawsze aktywne dla interfejsu potozenia zwrotnego P2. Wykrywanie zerwan przewoddw nie jest dostepne w razie
uzywania urzadzen sprzezenia zwrotnego potozenia typu AB, FD lub FR na interfejsie potozenia P2.
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4.15.4 Specyfikacja zacisku sprzezenia zwrotnego potozenia

A,F, Cosref, Dane, Cos H

A\,F\ Cosref\, Dane\, Cos L

AB (0), FD (1), FR (2), AB Servo (3), FD

Servo(4), FR Servo (5)

L3l B, D, R Sinref, Zegar, Sin H

Al B\, D\, R\, Sinref\, Zegar\, Sin L

AB (0), FD (1), FR (2), AB Servo (3), FD Servo(4), FR Servo (5)

Typ

QOdbiorniki réznicowe EIA 485

Typ

Odbiorniki réznicowe EIA 485

Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa

500 kHz

Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa

500 kHz

Obciagzenie linii

Obciazenie linii

Podzespoty konca linii

120 Q (przetaczalne)

Podzespoty konca linii

120 Q (przetaczalne)

Zakres trybu roboczego wspélnego

-7Vdo+12V

Zakres trybu roboczego wspoélnego

-7Vdo+12V

SC Hiperface (7), SC EnDat (9), SC SSI (1

1), SC Servo (12), SC SC (15)

SC Hiperface (7), SC EnDat (9), SC SSl (11), SC Servo (12), SC SC (15)

Typ

Napiecie réznicowe

Typ

Napiecie réznicowe

Maksymalny poziom sygnatu

1,25 V catkowity (sin wzgledem
sinref oraz cos wzgledem cosref)

Maksymalny poziom sygnatu

1,25 V catkowity (sin wzgledem
sinref oraz cos wzgledem cosref)

Maksymalna czestotliwos$¢ wejsciowa

Patrz Tabela 4-37

Maksymalna czegstotliwo$¢ wejsciowa

Patrz Tabela 4-37

Maksymalne przytozone napigcie réznicowe
oraz zakres napiecia trybu wspélnego

4V

Maksymalne przytozone napiecie réznicowe
oraz zakres napiegcia trybu wspélnego

4V

Rozdzielczos¢: Czestotliwos¢ fali sinusowej moze wynies¢ maksymalnie 500 kHz,
jednakze rozdzielczo$¢ zostanie obnizona przy wysokiej czegstotliwosci.

Tabela 4-37 pokazuje liczbe bitéw informacji interpolowanych przy réznych
czestotliwosciach oraz dla ré6znych pozioméw napiecia przy porcie enkodera napedu

Rozdzielczos¢: Czegstotliwosé fali sinusowej moze wynies¢ maksymalnie 500 kHz,
jednakze rozdzielczo$¢ zostanie obnizona przy wysokiej czestotliwosci.

Tabela 4-37 pokazuje liczbe bitéw informacii interpolowanych przy réznych
czestotliwosciach oraz dla réznych poziomdw napiecia przy porcie enkodera napedu

EnDat (8), SSI (10), BISS (13)

EnDat (8), SSI (10), BISS (13)

Typ

Odbiorniki réznicowe EIA 485

Typ

Odbiorniki réznicowe EIA 485

Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa

4 MHz

Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa

4 MHz

Obciagzenie linii

Obciazenie linii

Podzespoty konca linii

120 Q (przetaczalne)

Podzespoty konca linii

120 Q (przetaczalne)

Zakres trybu roboczego wspélnego

-7Vdo+12V

Zakres trybu roboczego wspoélnego

-7Vdo+12V

Przelicznik (14)

Przelicznik (14)

Typ

Sygnat sinusoidalny 2 Vrms

Typ

Sygnat sinusoidalny 2 Vrms

Czestotliwo$¢ robocza

6-8 kHz

Czestotliwo$¢ robocza

6-8 kHz

wzgledem 0 V

wzgledem 0 V

Napiecie wejsciowe 0,6 Vrms Napiecie wejsciowe 0,6 Vrms
Wspolne dla wszystkich Wspolne dla wszystkich
Absolutne maksymalne przytozone napiecie 9V do 14V Absolutne maksymalne przytozone napigcie 9Vdo 14V
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Z, Dane, Zatrzymanie, Ref H Y4l U, C, nieuzywane, nieuzywane
Z\, Dane\, Zatrzymanie\, Ref L ;3 U\, C\, nieuzywane, nieuzywane

AB (0), FD (1), FR (2), AB Servo (3), FD Servo(4), FR Servo (5),

SC SC (15)

AB Servo (3), FD Servo(4), FR Servo (5), SC Servo (12)

Typ

Odbiorniki réznicowe EIA 485

Typ

Odbiorniki ré6znicowe EIA 485

Maksymalna czegstotliwo$¢ wejsciowa

512 kHz

Maksymalna czgstotliwo$¢ wejsciowa

512 kHz

Obciazenie linii

Obcigzenie linii

Podzespoty konca linii

120 Q (przetaczalne)

Podzespoty konca linii

120 Q (przetaczalne)

Zakres trybu roboczego wspdlnego

-7Vdo+12V

SC Hiperface (7), SC EnDat (9), SC SSI

(11), SC Servo (12)

Typ

Odbiorniki réznicowe EIA 485

Zakres trybu roboczego wspélnego -7Vdo+12V
SC SC (15)
Typ Napiecie réznicowe

Maksymalna czegstotliwo$¢ wejsciowa

4 MHz

Maksymalny poziom sygnatu

1,25 V catkowity (sin wzgledem
sinref oraz cos wzgledem cosref)

Obciazenie linii

Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa

Patrz Tabela 4-37

Podzespoty konca linii

120 Q (przetaczalne)

Zakres trybu roboczego wspoélnego

-7Vdo+12V

Maksymalne przytozone napigcie réznicowe
oraz zakres napiecia trybu wspdlnego

4V

EnDat (8), SSI (10), BiSS (13)

EnDat (8), SSI (10), BiSS (13)

Typ

Odbiorniki réznicowe EIA 485

Nieuzywane

Maksymalna czestotliwos¢ wejsciowa

4 MHz

Przelicznik (14)

Obcigzenie linii

Nieuzywane

Podzespoty konca linii

120 Q (przetaczalne)

Wspolne dla wszystkich

Zakres trybu roboczego wspdlnego

-7Vdo+12V

Absolutne maksymalne przytozone napigcie
wzgledem 0 V

-9Vdo 14V

Przelicznik (14)

Typ

Napiecie réznicowe

Napiecie nominalne

0 -2 Vrms w zaleznosci od
przektadni zwojowe;j

V, D, nieuzywane, nieuzywane

V\, D\, nieuzywane, nieuzywane

AB Servo (3), FD Servo(4), FR Servo (5), SC Servo (12)

Czestotliwos¢ robocza 6-8 kHz
Obciazenie linii Typ Odbiorniki réznicowe EIA 485
Wspélne dla wszystkich Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa 512 kHz
. . Obcigzenie linii
Absolutne maksymalne przytozone napiecie 9V do14V

wzgledem 0 V

Podzespoty konca linii

120 Q (przetaczalne)

Zakres trybu roboczego wspoélnego -7V do+12V
SC SC (15)
Typ Napiecie réznicowe

Maksymalny poziom sygnatu

1,25 V catkowity (sin wzgledem
sinref oraz cos wzgledem cosref)

Maksymalna czegstotliwo$¢ wejsciowa

Patrz Tabela 4-37

Maksymalne przytozone napigcie ré6znicowe
oraz zakres napiecia trybu wspdinego

4V

EnDat (8), SSI (10), BiSS (13)

Nieuzywane

Przelicznik (14)

Nieuzywane

Wspolne dla wszystkich

Absolutne maksymalne przytozone napiecie
wzgledem 0 V

-9Vdo14V
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W, Zegar, nieuzywane, nieuzywane

Tabela 4-37 Rozdzielczos¢ sprzezenia zwrotnego oparta na
czestotliwosci i poziomie napiecia

W\ Zogar. niouzywane. meuymans svt‘z'lfﬁgc 1kHz | 5kHz | 50 kHz | 100 kHz | 200 kHz | 500 kHz
AB Servo (3), FD Servo(4), FR Servo (5), SC Servo (12) 1,2 i 1 10 10 9 8
Typ Odbiorniki réznicowe EIA 485 1.0 L L 10 o 9 !
Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa 512 kHz 2‘2 :: g ::8 190 Z : ;
Obcigzenie linii 0:4 9 9 9 8 7 6
Podzespoty konca linii 120 Q (przetaczalne)
Zakres trybu roboczego wspdlnego -7Vdo+12V 41 6 SAFE TORQU E OFF (STO)
SC EnDat (9), SC SSI (11) Naped Unidrive M700 / M701 jest wyposazony w jednokanatowg funkcje
Typ Napiecie réznicowe STO, podczas gdy naped Unidrive M702 — w dwukanatowg funkcje STO.

1,25 V catkowity (sin wzgledem

Maksymalny poziom sygnatu sinref oraz cos wzgledem cosref)

Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa Patrz Tabela 4-37

Maksymalne przytozone napigcie réznicowe

o . 4V
oraz zakres napiecia trybu wspélnego

EnDat (8), SSI (10), BiSS (13)

Nieuzywane

Przelicznik (14)

Nieuzywane

Wspolne dla wszystkich

Absolutne maksymalne przytozone napiecie

wzgledem 0 V 9Vdot4v

Wspolne dla wszystkich rodzajoéw sprzezenia zwrotnego

Zasilanie urzadzenia sprzezenia zwrotnego

Napiecie zasilania 5,15V £2%, 8 V £5% lub 15 V £5%

300mAdla5Vi8V

Maksymalny prad wyjsciowy 200 mA dia 15 V

Napiecie na zacisku 13 jest sterowane przez Pr 03.036. Domysina warto$¢
tego parametru to 5 V (0), ale mozna go ustawi¢ na 8 V (1) lub 15V (2).
Ustawienie zbyt wysokiego napiecia enkodera mogtoby doprowadzi¢ do
uszkodzenia urzgdzenia sprzezenia zwrotnego.

Rezystory obcigzeniowe powinny byé dezaktywowane, jezeli wyj$cia z enkodera
sgqwyzsze niz5V.

n 0 V wspoine

Wejscie termistora silnika

Typ termistora nalezy wybraé w P1 Thermistor Type (typ termistora P1) (03.118).

Rozdzielczos$¢ enkodera Sincos

Czestotliwos¢ fali sinusowej moze wynies¢ maksymalnie 500 kHz,
jednakze rozdzielczos$¢ zostanie obnizona przy wysokiej czestotliwosci.
Tabela 4-37 pokazuje liczbe bitéw informaciji interpolowanych przy
réznych czestotliwosciach oraz dla réznych poziomoéw napiecia przy
porcie enkodera napedu. Catkowita rozdzielczo$¢ w bitach na obrét to
ELPR plus liczba bitéw informacji interpolowanych. Chociaz istnieje
mozliwos$¢ uzyskania 11 bitdéw informaciji interpolowanych, nominalna
warto$¢ konstrukcyjna wynosi 10 bitow.

4.16.1 Jednokanatowa funkcja ,,SAFE TORQUE OFF”
(STO) (Unidrive M700/M701)

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” pozwala zapobiec generowaniu przez
naped momentu obrotowego o wysokim poziomie catkowitosci w silniku.
Moze ona by¢ wprowadzona do uktadu zabezpieczajgcego maszyny.
Nadaje sie rowniez do stosowania jako konwencjonalne wejscie
aktywacji napedu.

Funkcja bezpieczenstwa jest aktywna, gdy wejscie STO znajduje sig

w stanie niskiej logiki, zgodnie ze specyfikacjg zacisku sterujgcego.
Funkcja jest definiowana wedtug EN 61800-5-2 oraz IEC 61800-5-2

w sposoéb opisany ponizej. (W ww. normach naped oferujacy funkcje

z zakresu bezpieczenstwa jest okreslany mianem PDS(SR)):

,Moc, ktéra moze wywotac ruch (lub ruch, w przypadku silnika
liniowego), nie jest przyktadana do silnika. PDS(SR) nie doprowadzi

do silnika energii, ktéra mogtaby wygenerowa¢ moment obrotowy

(lub site, w przypadku silnika liniowego)”.

Ta funkcja bezpieczenstwa odpowiada niekontrolowanemu zatrzymaniu
zgodnie z kategorig zatrzymania 0 w IEC 60204-1.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” wykorzystuje szczeg6lng wtasciwos¢
napedu inwerterowego, ktéra polega na tym, iz moment obrotowy nie moze
by¢ generowany bez ciggtego prawidtowego i aktywnego zachowania
obwodu inwerterowego. Wszelkie powazne usterki inwerterowego obwodu
zasilania skutkujg spadkiem generowania momentu obrotowego.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” jest bezpieczna w razie uszkodzenia,
tak wiec w razie odiaczenia wejscia ,SAFE TORQUE OFF” naped nie
obstuguje silnika nawet wtedy, gdy szereg podzespotéw napedu ulegt
awarii. Wiekszo$¢ awarii podzespotow jest sygnalizowana przez
niemozno$¢ uruchomienia napedu. Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” jest
takze niezalezna od oprogramowania sprzetowego napedu. Spetnia to
wymagania ponizszych norm w zakresie uniemozliwienia obstugi silnika.

Dane zweryfikowane przez TUV Rheinland:

Wedtug EN ISO 13849-1:

PL=e

Kategoria = 4

MTTFp = Wysoki

DC,, = Wysoki

Czas misji oraz Czestotliwo$¢ testu wzorcowego = 20 lat

Obliczony MTTFp dla catej funkcji STO wynosi:

STO1 2574 rok

Wedtug EN 61800-5-2:

SIL=3

PFH=421x10""h"

Wejscie ,SAFE TORQUE OFF” spetnia takze wymagania EN 81-1
(paragraf 12.7.3 b) jako czes$¢ uktadu stuzgca zapobieganiu
niepozadanej pracy silnika windy.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” moze by¢ uzywana w celu wyeliminowania
stycznikéw elektromechanicznych, w tym specjalnych stycznikow
bezpieczenstwa, ktére w przeciwnym razie bylyby wymagane ze wzgledow
bezpieczenstwa.
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Funkcja moze by¢ uzywana w maszynach stuzacych do zapewnienia
bezpieczenstwa lub uktadach zaprojektowanych zgodnie z IEC 62061
lub IEC 61508, badz zgodnie z innymi normami kompatybilnymi

z |[EC 61508, gdyz metryki analizy i catkowitosci zastosowane

w EN 61800-5-2 sg identyczne.

Uwaga dotyczaca czasu reakcji ,,SAFE TORQUE OFF” oraz uzywania

tej funkc;ji z regulatorami bezpieczenstwa z wyjsciami samotestujacymi.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” zostata zaprojektowana w celu
zapewnienia czasu reakcji powyzej 1 ms, dzieki czemu jest kompatybilna
z regulatorami bezpieczenstwa, ktérych wyjscia sa poddawane testom
dynamicznym przy szerokosci impulsu nie przekraczajgcej 1 ms.

Uwaga dotyczaca uzywania serwomotorow, innych silnikow

z magnesami trwalymi, silnikow reluktancyjnych oraz silnikéw
indukcyjnych o biegunach wydatnych.

Gdy naped zostanie wylaczony przez funkcje ,SAFE TORQUE OFF”,
mozliwy (cho¢ wysoce nieprawdopodobny) schemat usterki to
nieprawidtowe przewodzenie przez dwa urzadzenia mocy w obwodzie
inwerterowym.

Taka usterka nie moze wygenerowac stabilnego momentu obrotowego
w zadnym silniku przemiennopradowym. Nie wytwarza momentu
obrotowego w tradycyjnym silniku indukcyjnym z wirnikiem klatkowym.
Jesli wirnik jest wyposazony w magnesy trwate i/lub bieguny wydatnie,
wystepowaé moze przejsciowy osiowy moment obrotowy. Silnik moze
podja¢ krétkotrwatg probe obrotu o maksymalnie 180° (elektrycznie)

w przypadku silnika z magnesami trwatymi, badz o maksymalnie 90°
(elektrycznie) w przypadku silnika indukcyjnego o biegunach wydatnych
lub silnika reluktancyjnego. Taki potencjalny schemat awarii nalezy
uwzgledni¢ w konstrukcji maszyny.

przez osoby o odpowiednich kwalifikacjach i doswiadczeniu.
Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” zapewni bezpieczenstwo
maszyny wytacznie w razie jej prawidtowego wprowadzenia
do kompletnego uktadu zabezpieczajacego. Uktad nalezy
bezwzglednie poddac ocenie ryzyka w celu potwierdzenia,
iz ryzyko rezydualne zdarzenia niebezpiecznego jest
na mozliwym do zaakceptowania poziomie dla
przedmiotowego zastosowania.

2 Ochronne ukfady sterujace winny by¢ konstruowane wytacznie

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” blokuje prace napedu, w tym
takze hamowanie. Jezeli napged ma obstugiwa¢ zaréwno
hamowanie, jak i ,SAFE TORQUE OFF” w ramach tej samej

operacji (np. do celéw zatrzymania awaryjnego), to nalezy
zastosowac ochronny regulator czasowy z przekaznikiem lub
podobne urzadzenie w celu zapewnienia, zeby naped byt
nieaktywny przez odpowiedni czas po zakonczeniu hamowania.
Funkcje hamowania napedu obstuguje elektroniczny obwad,
ktory jest bezpieczny w razie uszkodzenia. Jezeli hamowanie
jest wymogiem bezpieczenstwa, to nalezy je uzupetic
niezaleznym mechanizmem hamujgcym, ktory bedzie
bezpieczny w razie uszkodzenia.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” nie zapewnia izolacji
elektryczne;.
Przed uzyskaniem dostepu do ztaczy zasilania, nalezy

bezwzglednie odtaczy¢ zasilanie napedu przy uzyciu
atestowanego urzgdzenia odtgczajgcego.

W razie uzycia funkcji ,SAFE TORQUE OFF” w napedzie nie wystapi
zadna pojedyncza usterka, ktéra skutkowataby uruchomieniem silnika.
Tak wiec nie ma koniecznosci zastosowania drugiego kanatu w celu
przerwania ztgcza zasilania, ani tez obwodu wykrywania usterek.

Nalezy koniecznie pamieta¢, iz jedno zwarcie od wejscia ,SAFE TORQUE
OFF” do ukfadu zasilania statopradowego o napieciu ok. +24 V
spowoduje aktywacje napedu. To ryzyko mozna wyeliminowa¢ w mys|

EN ISO 13849-2 poprzez uzycie oprzewodowania zabezpieczonego.

Oprzewodowanie mozna zabezpieczy¢ w dowolny z ponizszych sposobéw:

* Poprzez umieszczenie oprzewodowania w oddzielnym kanale
kablowym lub innej zabudowie.

lub

* Poprzez wyposazenie oprzewodowania w uziemiony ekran w obwodzie
sterujgcym podtaczonym do masy z logika dodatnig. Ekran stuzy
wyeliminowaniu zagrozen, jakie mogtyby wyniknac¢ z usterki
elektrycznej. Moze on by¢ uziemiony na szereg réznych sposobéw;
nie sg wymagane zadne szczegolne srodki w zakresie EMC.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ maksymalnego

dozwolonego napiecia rzedu 5 V, aby zapewnic¢ bezpieczny

niski (nieaktywny) stan funkcji ,SAFE TORQUE OFF”.
Potaczenia z napedem musza by¢ skonfigurowane w taki

sposob, zeby spadki napiecia w oprzewodowaniu 0 V nie

mogly przekroczy¢ tej wartosci niezaleznie od obcigzenia.

Zdecydowanie zaleca sie wyposazenie obwodu

,SAFE TORQUE OFF” w dedykowany przewod 0 V,

ktory nalezy podtaczy¢ do zacisku 30 przy napedzie.

Przejecie sterowania recznego nad funkcja ,,SAFE TORQUE OFF”

Naped nie daje zadnej mozliwosci przejecia sterowania recznego nad
funkcja ,SAFE TORQUE OFF”, przyktadowo do celéw konserwacyjnych.

W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat wejscia

+,SAFE TORQUE OFF”, nalezy zapozna¢ sie z przewodnikiem
technicznym ,Control Techniques Safe Torque Off Engineering Guide”,
ktéry mozna pobrac¢ z witryny www.controltechniques.com.

4.16.2 Dwukanatowa funkcja ,,SAFE TORQUE OFF”
(STO) (Unidrive M702)
Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” pozwala zapobiec generowaniu przez
naped momentu obrotowego o wysokim poziomie catkowitosci w silniku.
Moze ona by¢ wprowadzona do ukfadu zabezpieczajgcego maszyny.
Nadaje sie rowniez do stosowania jako konwencjonalne wejscie
aktywacji napedu.
Funkcja bezpieczenstwa jest aktywna, gdy jedno lub oba wejscia STO
znajdujg sie w stanie niskiej logiki, zgodnie ze specyfikacjq zacisku
sterujgcego. Funkcja jest definiowana wedtug EN 61800-5-2 oraz
IEC 61800-5-2 w sposéb opisany ponizej. (W ww. normach naped
oferujacy funkcje z zakresu bezpieczenstwa jest okreslany mianem
PDS(SR)):
,Moc, ktéra moze wywotac ruch (lub ruch, w przypadku silnika liniowego),
nie jest przyktadana do silnika. PDS(SR) nie doprowadzi do silnika energii,
ktéra mogtaby wygenerowa¢ moment obrotowy (lub site, w przypadku
silnika liniowego)”.
Ta funkcja bezpieczenstwa odpowiada niekontrolowanemu zatrzymaniu
zgodnie z kategorig zatrzymania 0 w IEC 60204-1.
Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” wykorzystuje szczegding wiasciwos¢
napedu inwerterowego, ktéra polega na tym, iz moment obrotowy nie moze
by¢ generowany bez ciggtego prawidtowego i aktywnego zachowania
obwodu inwerterowego. Wszelkie powazne usterki inwerterowego obwodu
zasilania skutkujg spadkiem generowania momentu obrotowego.
Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” jest bezpieczna w razie uszkodzenia,
tak wiec w razie odtgczenia wejscia ,SAFE TORQUE OFF” naped nie
obstuguje silnika nawet wtedy, gdy szereg podzespotéw napedu ulegt
awarii. Wiekszos¢ awarii podzespotoéw jest sygnalizowana przez
niemoznos$¢ uruchomienia napedu. Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” jest
takze niezalezna od oprogramowania sprzetowego napedu. Speia to
wymagania ponizszych norm w zakresie uniemozliwienia obstugi silnika.

Dane zweryfikowane przez TUV Rheinland:

Wedtug EN ISO 13849-1:

PL=e

Kategoria = 4

MTTFp = Wysoki

DC,, = Wysoki

Czas misji oraz Czestotliwo$c¢ testu wzorcowego = 20 lat
Obliczony MTTFp dla catej funkcji STO wynosi:

STO1 2574 rok

STO2 2716 lat

104

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9



Informacje nt. |Informacjao| Instalacja ILSEIEVEM Urucho- | Parametry | Uruchamia-
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna EIEINGY=AEN mienie | podstawowe | nie silnika

Optymali-| Obstuga przy uzyciu
zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane | techniczne | styka

Whbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.

klasyfikacji UL

Wedtug EN 61800-5-2:
SIL=3
PFH =4,21x 10" h!

Wejscie ,SAFE TORQUE OFF” spetnia takze wymagania EN 81-1
(paragraf 12.7.3 b) jako cze$¢ uktadu stuzaca zapobieganiu
niepozadanej pracy silnika windy.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” moze by¢ uzywana w celu
wyeliminowania stycznikéw elektromechanicznych, w tym specjalnych
stycznikow bezpieczenstwa, ktére w przeciwnym razie bytyby
wymagane ze wzgledow bezpieczenstwa.

Funkcja moze by¢ uzywana w maszynach stuzacych do zapewnienia
bezpieczenstwa lub uktadach zaprojektowanych zgodnie z IEC 62061
lub IEC 61508, badz zgodnie z innymi normami kompatybilnymi

z |[EC 61508, gdyz metryki analizy i catkowitosci zastosowane

w EN 61800-5-2 sg identyczne.

Uwaga dotyczaca czasu reakcji ,,SAFE TORQUE OFF” oraz uzywania

tej funkc;ji z regulatorami bezpieczenstwa z wyjsciami samotestujacymi.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” zostata zaprojektowana w celu
zapewnienia czasu reakcji powyzej 1 ms, dzieki czemu jest kompatybilna
z regulatorami bezpieczenstwa, ktorych wyjscia sg poddawane testom
dynamicznym przy szeroko$ci impulsu nie przekraczajacej 1 ms.

Uwaga dotyczaca uzywania serwomotoréw, innych silnikow

z magnesami trwalymi, silnikow reluktancyjnych oraz silnikéw
indukcyjnych o biegunach wydatnych.

Gdy naped zostanie wylaczony przez funkcje ,SAFE TORQUE OFF”,
mozliwy (cho¢ wysoce nieprawdopodobny) schemat usterki to
nieprawidtowe przewodzenie przez dwa urzadzenia mocy w
obwodzie inwerterowym.

Taka usterka nie moze wygenerowaé stabilnego momentu obrotowego
w zadnym silniku przemiennopradowym. Nie wytwarza ona zadnego
momentu obrotowego w konwencjonalnym silniku indukcyjnym

z wirnikiem klatkowym. Jezeli wirnik posiada magnesy trwate i/lub
cechuje go asymetria magnetyczna, to moze pojawi¢ sie chwilowy
moment wyréwnujacy. Silnik moze podja¢ krétkotrwatg probe obrotu o
maksymalnie 180° (elektrycznie) w przypadku silnika z magnesami
trwatymi, badZ o maksymalnie 90° (elektrycznie) w przypadku silnika
indukcyjnego o biegunach wydatnych lub silnika reluktancyjnego.

Taki potencjalny schemat awarii nalezy uwzgledni¢ w konstrukcji
maszyny.

Dwukanatowa funkcja ,,SAFE TORQUE OFF”

Dla funkcji ,SAFE TORQUE OFF” zapewniono dwa catkowicie
niezalezne kanaty wejsciowe.

Kazde z wejs¢ oddzielnie spetnia wymagania norm okreslone powyzej,
niezaleznie od stanu drugiego wejscia. Jezeli jedno lub oba wejscia
zostang ustawione w niskim stanie logicznym, to w napedzie nie wystapi
zadna pojedyncza usterka, ktéra skutkowataby uruchomieniem silnika.

Nie ma koniecznosci uzywania obu kanatéw, aby naped spetniat
wymagania okreslone w normach. Zadaniem obu kanatéw jest
umozliwienie podiaczenia do maszyny uktadéw zabezpieczajgcych,
ktére wymagajg dwoch kanatow, a takze zapewnienie wiekszej ochrony
przed usterkami oprzewodowania. Dla przyktadu, jezeli kazdy kanat
zostanie podtaczony do ochronnego wyjscia cyfrowego regulatora,
komputera lub sterownika programowalnego (PLC) bezpieczenstwa,
to w chwili wykrycia usterki w jednym wyjsciu naped moze wcigz byc¢
bezpiecznie dezaktywowany poprzez drugie wyjscie. Wéwczas nie
wystapig zadne awarie oprzewodowania, ktére mogtyby spowodowac
utrate funkcji bezpieczenstwa, np. przypadkowa aktywacja napedu.

Jezeli praca dwukanatowa nie jest wymagana, to te dwa wejscia moga
by¢ potaczone wspdlnie, tworzac jedno wejscie ,SAFE TORQUE OFF”.
W tym przypadku nalezy koniecznie pamietac, iz jedno zwarcie od
wejscia ,SAFE TORQUE OFF” do uktadu zasilania statopradowego

o napieciu ok. +24 V spowoduje aktywacje napedu. Moze to nastapi¢
wskutek usterki oprzewodowania. To ryzyko mozna wyeliminowaé
zgodnie z normg EN ISO 13849-2 poprzez uzycie oprzewodowania
zabezpieczonego. Oprzewodowanie mozna zabezpieczy¢ w dowolny

z ponizszych sposobow:

* Poprzez umieszczenie oprzewodowania w oddzielnym kanale
kablowym lub innej zabudowie.
lub

* Poprzez wyposazenie oprzewodowania w uziemiony ekran

w obwodzie sterujgcym
podtgczonym do masy z logika dodatnig. Ekran stuzy wyeliminowaniu
zagrozen, jakie mogtyby wynikng¢
z usterki elektrycznej. Moze on byé uziemiony na szereg réznych
sposobdw; nie sg wymagane zadne szczegdlne $rodki w zakresie EMC.

Przejecie sterowania recznego nad funkcja ,,SAFE TORQUE OFF”

Naped nie daje zadnej mozliwo$ci przejecia sterowania recznego nad
funkcja ,SAFE TORQUE OFF”, przyktadowo do celéw konserwacyjnych.
Z uwagi na ryzyko btedu ludzkiego uktad nie moze zapewnia¢ zadnej
mozliwos$ci przejecia sterowania recznego nad ta funkcja.

Ochronne uktady sterujace winny by¢ konstruowane wytacznie
przez osoby o odpowiednich kwalifikacjach i doswiadczeniu.
Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” zapewni bezpieczenstwo
maszyny wytacznie w razie jej prawidtowego wprowadzenia
do kompletnego uktadu zabezpieczajgcego. Uktad nalezy
bezwzglednie poddaé ocenie ryzyka w celu potwierdzenia,
iz ryzyko rezydualne zdarzenia niebezpiecznego jest
na mozliwym do zaakceptowania poziomie dla
przedmiotowego zastosowania.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” blokuje prace napedu,
w tym takze hamowanie. Jezeli naped ma obstugiwac
zaréwno hamowanie, jak i ,SAFE TORQUE OFF” w ramach
tej samej operacji (np. do celdow zatrzymania awaryjnego),
to nalezy zastosowac ochronny regulator czasowy z
przekaznikiem lub podobne urzadzenie w celu zapewnienia,
zeby naped byt nieaktywny przez odpowiedni czas po
zakonczeniu hamowania. Funkcje hamowania napedu
obstuguje elektroniczny obwad, ktory jest bezpieczny w razie
uszkodzenia. Jezeli hamowanie jest wymogiem
bezpieczenstwa, to nalezy je uzupetni¢ niezaleznym
mechanizmem hamujgcym, ktéry bedzie bezpieczny
w razie uszkodzenia.

Funkcja ,SAFE TORQUE OFF” nie zapewnia izolacji
elektryczne;j.
Przed uzyskaniem dostepu do ztgczy zasilania, nalezy

bezwzglednie odtaczy¢ zasilanie napedu przy uzyciu
atestowanego urzadzenia odtaczajacego.

W razie uzycia funkcji ,SAFE TORQUE OFF” w napedzie nie wystapi
zadna pojedyncza usterka, ktéra skutkowataby uruchomieniem silnika.
Tak wiec nie ma koniecznosci zastosowania drugiego kanatu w celu
przerwania ztgcza zasilania, ani tez obwodu wykrywania usterek.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ maksymalnego

dozwolonego napiecia rzedu

5V, aby zapewni¢ bezpieczny niski (nieaktywny) stan funkgc;ji
+SAFE TORQUE OFF". Potaczenia z napedem musza by¢

skonfigurowane w taki sposob, zeby spadki napigcia

w oprzewodowaniu 0 V nie mogty przekroczy¢ tej wartosci

niezaleznie od obcigzenia. Zdecydowanie zaleca sig

wyposazenie obwodow ,SAFE TORQUE OFF” w dedykowane

przewody 0 V, ktére nalezy podtaczy¢ do zaciskow:

10i 12 przy napedzie.

W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat wejscia

+SAFE TORQUE OFF”, nalezy zapozna¢ sie z przewodnikiem
technicznym ,Control Techniques Safe Torque Off Engineering Guide”,
ktéry mozna pobrac¢ z witryny www.controltechniques.com.
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5 U ruchom ienie Tabela 5-2 lkona aktywnej funkcji
lkona aktywnej funkcji Opis Priorytet

W niniejszym rozdziale opisano interfejsy uzytkownika, strukture menu
oraz poziomy bezpieczehnstwa napedu.

5.1  Opis wyswietlacza
Blok klawiszy moze by¢ zainstalowany wytacznie na napedzie.

5.1.1 Kl-Keypad

Wyswietlacz KlI-Keypad zawiera dwa wiersze tekstowe. Wiersz gérny
przedstawia status napedu lub menu i aktualnie przegladany numer
parametru. Wiersz dolny wyswietlacza pokazuje wartos¢ parametru lub
specjalny rodzaj automatycznego wytaczania. Dwa ostatnie znaki w
pierwszym wierszu mogq zawiera¢ wskazania specjalne. Jezeli aktywne
sg dwa lub wigcej wskazan, to ich hierarchia jest zgodna z opisem
podanym w Tabela 5-1.

Po witaczeniu zasilania napedu w wierszu dolnym widoczny jest
parametr zatgczenia zasilania, zdefiniowany wedtug wartosci Parameter
Displayed At Power-Up (Parametr wyswietlany podczas zatgczania
zasilania) (11.022).

Rysunek 5-1 Kl-Keypad

1 Aktywny alarm

Niski poziom akumulatora zegara

n czasu rzeczywistego bloku
klawiszy
Uzyskiwanie dostepu do karty
n medidw z pamiecia trwatg,

Zabezpieczenie napedu aktywne,
naped zablokowany lub

I

T

S o =-
<0 /\
el

1. Przycisk ,Escape” (Opus¢)

Przycisk ,Start reverse” (Uruchom w kierunku do tytu)
(przycisk dodatkowy)

Przycisk ,Start forward” (Uruchom w kierunku do przodu)
Klawisze nawigaciji (x4)

Przycisk ,Stop/Reset” (czerwony)

Przycisk ,Enter”

UWAGA

Czerwony przycisk ,Stop” stuzy rowniez do resetowania napedu

ook w

Wartos¢ parametru jest prawidtowo wyswietlana w dolnym wierszu
wyswietlacza bloku klawiszy, patrz tabela ponize;.

Tabela 5-1 Formaty wyswietlacza bloku klawiszy

Formaty wyswietlacza Wartosé
Adres IP 127.000.000.000
Adres MAC 01ABCDEF2345
Godzina 12:34:56
Data 31-12-11 lub 12-31-11
Numer wers;ji 01.02.02.00
Znak ABCD
Liczba 32-bitowa z kropka dziesietng 21474836,47
16-bitowa liczba dwdjkowa 0100001011100101

odblokowany
n Mapa 2 silnika aktywna
H Uruchomiony program
uzytkownika
d Aktywny odnosnik bloku klawiszy
5.2 Obstuga bloku klawiszy
5.21 Przyciski sterujace

Blok klawiszy zawiera nastepujace przyciski:

* Klawisze nawigacji — stuzg do przechodzenia przez strukture
parametrow i do zmiany wartosci parametrow.

*  Przycisk ,Enter/Mode” (Enter/Tryb) — stuzy do przetgczania
pomiedzy trybem edycji parametrow i trybem widoku.

*  Przycisk ,Escape/Exit” (Opusé/Wyjdz) — stuzy do opuszczania trybu
edycji parametréw lub trybu widoku. Jezeli w trybie edycji parametrow
edytowane sg wartosci parametréw i uzytkownik nacisnie przycisk
LEXxit”, to warto$¢ parametru zostanie przywrécona do wartosci,
jaka dany parametr miat w chwili przejscia do trybu edyciji.

*  Przycisk ,Start forward” — stuzy do wydawania komendy ,Run”
(Uruchom) w razie wyboru trybu bloku klawiszy.

*  Przycisk ,Start reverse” — stuzy do sterowania napedem w razie
wyboru trybu bloku klawiszy i nacisniecia przycisku ,Start reverse”.
Jezeli parametr Enable Auxiliary Key (Aktywuj klawisz dodatkowy)
(06.013) = 1, to odnosnik bloku klawiszy jest przetaczany pomiedzy
Lpracg w kierunku do przodu” i ,pracq w kierunku do tytu”
kazdorazowo po naci$nieciu przycisku. Jezeli parametr Enable
Auxiliary Key (Aktywuj klawisz dodatkowy) (06.013) = 2, to przycisk
funkcjonuje jako klawisz ,pracy w kierunku do tytu”.

*  Przycisk ,Stop/Reset” — stuzy do resetowania napedu.

W trybie bloku klawiszy moze by¢ uzyty w celu zatrzymania.

O niskim napigciu akumulatora wskazuje symbol niskiego poziomu

akumulatora ﬂ na wyswietlaczu bloku klawiszy. Patrz podrozdziat 3.14.1
Wymiana akumulatora zegara czasu rzeczywistego na stronie 57
w celu uzyskania informacji na temat wymiany akumulatora.

Rysunek 5-2 na odwrocie zawiera przyktad przechodzenia pomiedzy
menu oraz edytowania parametrow.
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Rysunek 5-2 Tryby wyswietlacza

Tryb stanu

(Wyswietlacz
nie miga)
Przeterminowanie

W celu przejscia do trybu parametréw, lub

nacisng¢ klawisz lub Nacisng¢ klawisz &=

Przetermi- Przetermi-

nowanie nowanie

W celu powrécenia
do trybu stanu,

nacisng¢ klawisz

Tryb parametréw
(Gorny wiersz

a

- Wracajac do trybu M A
wyswmtlacza parametrow, 00. ot
miga) uzy¢ klawisza I .0 Hz
4 Tryb parametréow
| tymczasowych t
W celu wyboru parametru, (Gomy wiersz
nacisnaé } wys$wietlacza miga)
w celu wyboru innego
parametru do zmiany,
jezeli zachodzi taka
potrzeba

W celu powrotu do trybu parametréw,

Nacisng¢ klawisz G W celu zachowania nowej wartosci parametru
0 Hz Nacisng¢ klawisz w celu zignorowania nowej wartosci
| parametru i przywroci¢ pﬁrametr do uprzednio edytowanej wartosci

W celu przejscia do trybu edyciji,
nacisngc¢ klawisz

Parametr Parametr do
tylko do odczytu i
odczytu RO zapisu R/W

Tryb edycji
(Znak do edycji w dolnym wierszu wy$wietlacza miga)

-
Zmienia¢ wartosci parametrow za pomocg klawiszy a

UWAGA

Przyciskéw nawigacji mozna uzy¢ w celu przechodzenia pomiedzy menu, jezeli Pr 00.049 ustawiono na opcje ,Wszystkie menu”.
Patrz podrozdziat 5.9 Poziom dostepu do parametréow oraz zabezpieczenia na stronie 111.

5.2.2 Tryb szybkiego dostepu 5.2.3 Skroty bloku klawiszy
Tryb szybkiego dostepu umozliwia bezposredni dostep do dowolnego W trybie parametrow:
parametru bez przewijania przez menu i parametry.

W razie ied iSniecia Klawi A
W celu przejécia do trybu szybkiego dostepu, nalezy — bedac w trybie razie Jecnoczesnego nacisniccla Kawiszy . 0 gory

i ,do dotu” na panelu sterujgcym wyswietlacz przeskoczy do
poczatku przegladanego menu parametrow, tj. podczas przegladania

Pr 05.005 jednoczesne nacisnigcie ww. klawiszy spowoduje przeskok
Rysunek 5-3 Tryb szybkiego dostepu do Pr 05.000.

parametréw — nacisna¢ i przytrzymac przycisk LEnter” na
bloku klawiszy.

a

* W razie jednoczesnego nacisniecia klawiszy LW lewo”

i ,w prawo” na bloku klawiszy wyswietlacz bloku klawiszy
przeskoczy do ostatniego przegladanego parametru w menu 0.
W trybie edycji parametrow:
* W razie jednoczesnego nacisniecia klawiszy ,do gory”

i ,do dotu” na bloku klawiszy warto$¢ aktualnie
edytowanego parametru zostanie ustawiona na 0.

m * W razie jednoczesnego naci$niecia klawiszy ,W lewo” i ,w prawo”
m @ na bloku klawiszy cyfra najmniej znaczaca (najdalsza po prawej)
| —

zostanie wybrana do edycji na wyswietlaczu bloku klawiszy.
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Rysunek 5-4 Przyktady trybow 5.3 Struktura menu

Struktura parametréw napedu sktada sie z menu i parametrow.

Po poczatkowym zatgczeniu zasilania napedu, widoczne jest tylko
menu 0. Przyciski strzatkowe ,do gory” i ,do dotu” stuzg do
przechodzenia pomiedzy parametrami, zas$ po ustawieniu Pr 00.049
na ,Wszystkie Menu”, przyciski ,w lewo” i ,w prawo” mogg by¢
uzywane do przechodzenia pomiedzy menu. W celu uzyskania
dodatkowych informaciji patrz podrozdziat 5.9 Poziom dostepu do
parametréw oraz zabezpieczenia na stronie 111.

Rysunek 5-5 Przechodzenie przez parametry

mg -
D \g A
m@ m@@@
L N
(4]

hmimimimininez

Trip ) —Drive Overload
/l |150040 rpml

Over Volts.1

e. e.
D \g @A D\ @

01 044
8a®

oo T 05 T
a%p

1. Tryb widoku parametréw: Odczyt i zapis lub Tylko do odczytu

2. Tryb stanu: Stan OK napedu

Jezeli stan napedu jest poprawny i parametry nie sg edytowane lub
przegladane, to w gérnym wierszu wyswietlacza widoczny bedzie
jeden z ponizszych komunikatow:

* L Inhibit” (Wstrzymanie), ,Ready” (Gotowos¢) lub ,Run” (Praca).

3. Tryb stanu: Stan wylaczenia

Gdy naped znajduje sig¢ w stanie wylaczenia, gorny wiersz
wyswietlacza informuje o fakcie automatycznego wytgczenia napedu,
zas dolny wiersz wyswietlacza przedstawia kod wytaczenia. W celu
uzyskania dodatkowych informacji na temat kodéw wytaczenia,

patrz Tabela 13-4 Wskazania wytgczen na stronie 298.

4. Tryb stanu: Stan alarmu

W sytuacji ,alarmu” gérny wiersz wyswietlacza miga, wyswietlajac na
przemian stan napedu (,Inhibit”, ,Ready” lub ,Run”, w zaleznosci od
wyswietlanych informacji) oraz alarm.

* Moze by¢ uzyty wylgcznie do przechodzenia pomigedzy menu,
jezeli aktywowano (Pr 00.049). Patrz podrozdziat 5.9 Poziom
dostepu do parametrow oraz zabezpieczenia na stronie 111.

Przez menu i parametry mozna przechodzi¢ w obu kierunkach.
Innymi stowy, jezeli wyswietlony jest ostatni parametr, to kolejne
nacis$niecie spowoduje przejscie do parametru pierwszego.
Podczas przetaczania pomiedzy menu, naped zapamietuje

i wyswietla ostatni parametr przeglagdany w danym menu.

Rysunek 5-6 Struktura menu

Warto$ci parametréw nalezy zmieniaé z rozwaga; btedne
warto$ci mogq skutkowaé uszkodzeniem lub stworzy¢
zagrozenie bezpieczenstwa.

OSTRZEZENIE

Zmieniajac wartosci parametrow nalezy zapisa¢ nowe wartosci na
wypadek koniecznosci ich ponownego wprowadzenia.

W przypadku nowych warto$ci parametrow, ktére majg zaczaé
obowigzywac po przerwaniu zasilania sieciowego napedu,
nalezy zapisa¢ nowe wartosci. Patrz podrozdziat 5.7 Zapisywanie
parametréw na stronie 111.

31'853 00.050 | 01.050
41,027 00049 | 01.049
41006 | % 00048 | 01048
41.025 S |o0047 | 01047
' S | 00,046 | 01.046
1 E L3 A
2]
5
E Przejscie
g pomiedzy
g parametrami
g
o
z
o
=1
°
o
£
=]
c
Q
v =
41.00 v v
41.004 00.005 | 01.005
41.003 00,004 | 01.004
41.002 00.003 m.ggg
~__[41.001 00.002 | 0. |
~ 00001 |oto0t | L~

Przejécie pomiedzy menu

* Menu modutéw opcjonalnych (S.mm.ppp) sa wyswietlane wylgcznie
w razie zainstalowania modutéw opcjonalnych. ,S” oznacza numer
gniazda modutu opcjonalnego, za$ ,mm.ppp” oznacza menu i numer
parametru wewnetrznych menu i parametréw modutu opcjonalnego.
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54 Menu 0 Tabela 5-3 Opisy menu zaawansowanych
Menu 0 grupuje szereg najczesciej uzywanych parametréw, Menu Opis
ktdre umozliwiaja podstawowa konfiguracje napedu. 0 Najczesciej uzywane parametry konfiguracyjne,
Parametry wyswietlane w Menu 0 mozna skonfigurowa¢ w Menu 22. stuzace do szybkiego/tatwego programowania
Odpowiednie parametry sg kopiowane z menu zaawansowanych do 1 Odniesienie czestotliwosci/predkosci
Menu 0 i istniejg w obu lokalizacjach. 2 Sygnaly wejsciowe
W celu uzyskania dodatkowych informacji patrz Rozdziat 6 Parametry 3 Zapis czestotliwosci, sprzezenie zwrotne predkosci
podstawowe na stronie 115. oraz sterowanie predkoscig
Rysunek 5-7 Kopiowanie menu 0 4 Sterowanie momentem obrotowym i pragdem
5 Sterowanie silnikiem
Menu 2 6 Sekwenser i zegar
7 Analogowe I/O
: 8 Cyfrowe 1/O
22'0215 5 9 Logika programowalna, potencjometr silnika,
Menu 0 suma dwojkowa, regulatory czasowe i zakres
: / Ment 1 10 Stan oraz wytgczenia automatyczne
00.004 5 A . 11 Konfiguracja i identyfikacja napedu, komunikacja szeregowa
gg'gggﬁ 12 0“\ 12 Detektory wartosci progowych oraz selektory zmiennych
: w 01.014 0 13 Standardowe sterowanie ruchem
: 14 Regulator PID uzytkownika
Menu 4 : 15 Menu konfiguracji gniazda 1 modutu opcjonalnego
16 Menu konfiguracji gniazda 2 modutu opcjonalnego
: 17 Menu konfiguracji gniazda 3 modutu opcjonalnego
04.007° 150 18 Ogolne menu aplikacji 1 modutu opcjonalnego
: 19 Ogdlne menu aplikacji 2 modutu opcjonalnego
20 Ogdlne menu aplikacji 3 modutu opcjonalnego
21 Parametry silnika drugiego
5.5 Menu zaawansowane 22 |Konfiguracja menu 0
Menu zaawansowane sktadaja sie z grup parametrow obstugujacych 23 Nieprzydzielone
Scisle okreslong funkcje napedu. Menu od 0 do 41 mozna przegladac 24 Menu konfiguracji modutu Ethernet (gniazdo 4)*
na bloku klawiszy Kl-Keypad. 25 Parametry aplikacji gniazda 1 modutu opcjonalnego
Menu modutéw opcjonalnych (S.mm.ppp) sa wyswietlane wytacznie 26 Parametry aplikacji gniazda 2 modutu opcjonalnego
(z wyjatkiem Unidrive M700/M702 4.mm.ppp) w razie zainstalowania 27 Parametry aplikacji gniazda 3 modutu opcjonalnego
moQu%éw opcjona!nych. S’ ?znacza numer 9”‘32"3 modutu 28 Parametry aplikacji gniazda 4 modutu opcjonalnego
opcjonalnego, za$ »MM.ppp’ 0Znacza menu i numer parametru 5 Nieny Zastzeione
wewnetrznych menu i parametréw modutu opcjonalnego. _ i
W modelu Unidrive M700/M702 menu 4.00.xxx jest identyczne 30 V\{budowe?ne menu aplikacji do programowania przez
Z menu 24 .xxx. uzytkownika . _
31-41 Parametry konfiguracji zaawansowanego regulatora ruchu
Gniazdo 1 | Gniazdo 1, menu opcjonalne**
Gniazdo 2 | Gniazdo 2, menu opcjonalne**
Gniazdo 3 | Gniazdo 3, menu opcjonalne**
Gniazdo 4 | Gniazdo 4, menu opcjonalne**

* Wyswietlane tylko w modelu Unidrive M700/M702.
** Wyswietlane tylko w razie zainstalowania modutéw opcjonalnych.
5.5.1 Menu konfiguracji bloku klawiszy Kl-Keypad

W celu przejscia do menu konfiguracji bloku klawiszy nalezy —

bedac w trybie stanu — nacisna¢ i przytrzymac przycisk ,Escape”
na bloku klawiszy. W chwili opuszczenia menu konfiguraciji bloku klawiszy
wszystkie parametry bloku klawiszy sg zapisywane w pamieci trwatej
bloku klawiszy.

W celu opuszczenia menu konfiguracji bloku klawiszy nalezy nacisna¢
przycisk ,Escape” S lub P . Ponizej przedstawiono
parametry konfiguracyjne bloku klawiszy.
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Tabela 5-4 Parametry konfiguracyjne bloku klawiszy Kl-Keypad 5.5.3 Wskazania alarmoéw
Parametry Zakres Typ Alarm jest przedstawiany jako wskazanie, ktére pojawia si¢ w gérnym
AngieIskT, Kiasyczry (0) yvigrszu wyswietlacza jako — naprzemiennie — ciag ;nakéw alarmu
Keypad.00 | Jezyk Angielski’(1) RwW i cigg znakéw stanu napedu; symbol alarmu to ostatni znak w gérnym
’ wierszu. Ciagi znakéw alarmoéw nie sg wyswietlane podczas edyc;ji
Keypad.01 | Pokaz jednostki Wht. (0), wt. (1) RwW parametru, jednakze uzytkownik bedzie mogt zobaczyé znak alarmu
Keypad.02 | Poziom podswietlenia 0 do 100% RwW w wierszy gérnym.
Keypad.03 | Data bloku klawiszy 01.01.10 do 31.12.99 |RO Tabela 5-6 Wskazania alarméw
Keypad.04 | Godzina bloku klawiszy 00:00:00 do 23:59:59 | RO Ciag znakéw Opis
Pokaz wartosci parametréw alarmu
Keypad.05 jako tekst surowy Wyt (0) wt- (1) RW Przecigzenie rezystora hamowania. Braking Resistor
; ] 00.00.00.00 do Rezystor Thermal Accumulator (Akumulator termiczny rezystora
Keypad.06 | Wersja oprogramowania | 5q'g0'99'gqg RO GEVIVERTEN hamowania) (10.039) w napedzie osiagnat 75,0%
—_— warto$ci, przy ktorej naped wytaczy sie automatycznie.
m Motor Protection Accumulator (Akumulator ochronny
Nie mozna uzyskac¢ dostepu do parametréw bloku klawiszy poprzez e ZEF U silnika) (04.019) w napedzie osiagnat 75,0% wartosci,
jakikolwiek kanat komunikacji. silnika przy ktorej naped wytaczy sig automatycznie,

za$ obcigzenie napedu > 100%.

5.5.2 Komunikaty wyswietlacza Przecigzenie cewki indukcyjnej jednostki regeneracyjnej.
Ponizsze tabele przedstawiajg ré6zne dostepne mnemoniki, ktére moga I r CYIEYZL W /nductor Protection Accumulator (Akumulator ochronny
moga by¢ wyswietlone przez naped, wraz z ich znaczeniami. cewki cewki indukcyjnej) (04.019) w napedzie osiagnat 75,0%
(UL LET I wartosci, przy ktorej naped wylaczy sie automatycznie,

Tabela 5-5 Wsk ia st
abela skazania stanu zas$ obcigzenie napedu > 100%.

Ciag znakoéw Etap mocy Nadmierna temperatura napedu. Percentage Of Drive
W wierszu Opis wyjsciowej (M r CYIEYLNW W Thermal Trip Level (Procent poziomu wytgczenia
goérnym napedu silnika termicznego napedu) (07.036) w napedzie przekroczyt
Naped zostat wstrzymany i nie moze by¢ e — 90%. _
uruchomiony. Sygnat ,SAFE TORQUE Automat.yc?ne Pr(.)geldura au.tomatycznego dostraja}nla} zpsta’fa
OFF” nie jest doprowadzony do [([JSCTEN I Zainicjowana i automatyczne dostrajanie jest w toku.
zaciskow ,SAFE TORQUE OFF” tacznik tacznik krancowy jest aktywny. Wskazuje, ze aktywny

e G CCH lub Pr 06.015 ustawionego na 0. Nieaktywny (L[ jest tacznik krafcowy, ktory powoduje zatrzymanie silnika.

Pozostate warunki, ktére moga
uniemozliwi¢ aktywacje napedu,
zostaty przedstawione jako bity w Enable

Tabela 5-7 Modut opcjonalny, karta NV Media Card oraz inne
wskazania stanu podczas zalgczania zasilania

Conditions (Warunki aktywacji) (06.010) Cla_g znakow Ciag znakéw w drugim o
Naped jest gotowy do pracy. Naped zostat wpierwszym wierszu an
L wierszu
Gotowosé aktyyvowany, ale falownik nie jest aktywpy, Nieaktywny ron h
gdyz ostateczna komenda uruchomienia adowanie Parametry tadowane s parametry
napedu nie jest aktywna poczatkowe
Naped zostat zatrzymany/utrzymuje Aktvwn Parametry napedu s tadowane z karty NV Media Card
predkos¢ zerowa. ywny t ad i Yad i
- - - adowanie . . adowany jest program
Naped jest aktywny i pracuje Aktywny poczatkowe Program uzytkownika uzytkownika
Naped jest aktywny w trybie . o )
I CTl odzyskiwania i prébuje wykonaé Aktywny Program uzytkownika jest tadowany z karty NV Media Card do napgdu
synchronizacje z ukiadem zasilania Ladowanie e Ll tadowany jest program
Utrata_ ukl_adu Wykryto stan utraty ukladu zasilania Aktywny poczqtkoe . mdulu opcjonalnego uzytkgwnlka
zasilania Program uzytkownika jest fadowany z karty NV Media Card do modutu
Predkos¢ silnika jest zmniejszana do opcjonalnego w gniezdzie X
VAURTIEYZRITEH wartosci/czestotliwosci zerowej, . Dane sg zapisywane na
(-1 | [(I-I-/Hl gdyZ dezaktywowano ostateczng Aktywny Zapis do karty NV karte NV Media Card
komende uruchomienia napedu. Dane sg zapisywane na karte NV Media Card w celu zapewnienia
CETL L Naped stosuje hamowanie Aktvwn dlostepno.éci prawidfowej kopii parame?réw nade.u, gdyz naped znajduje
e Y stalopradowe ywny sie w trybie automatycznym lub w trybie tadowania po<.:zahtk.owego
Podczas zatrzymania w celu orientaciji Czekanie na ukiad zasilania Otczeklw'?me' na
Pozycja aktywne jest sterowanie Aktywny i i ? ap Z?s' :.anla
pozycjonowaniem/pozycja Naped o<_:zeku1_e na reakcje procesora na etapie zasilania po
- zatgczeniu zasilania
Naped ulegt wylaczeniu automatycznemu -
. L U . . . Czekanie na modut
Wl HIIE | nie steruje juz silnikiem. Kod wylaczenia . Czekanie na opcje .
L Nieaktywny opcjonalny
EUN G114 [l automatycznego pojawi sie na
wyswietlaczu dolnym. Naped oczekuje na reakcje modutéw opcjonalnych po zatgczeniu zasilania
Jednostka regeneracyjna zostata ) 3 n Ladowanie bazy
N2 aktywowana i zsynchronizowana Aktywny Pobieranie z opcji danych parametrow
z ukiadem .zas.llan.la i Przy zataczeniu zasilania moze zaj$¢ koniecznos$c¢ zaktualizowania bazy
Naped znajduje sig w stanie danych parametréw napedu, gdyz modut opcjonalny ulegt zmianie lub modut
LU ETICIICI podnapiecia, w trybie niskiego napigcia | Nieaktywny aplikacji zazadat zmian struktury parametréw. Moze sie to wigza¢ z przesylem
lub wysokiego napiegcia. danych pomiedzy napedem i modutami opcjonalnymi. W tym czasie
wyswietlany jest komunikat ,Uploading From Options” (Pobieranie z opcji).
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Whbudowany Parametry Dane

5.6 Zmiana trybu pracy

Zmiana trybu pracy przywraca wszystkie parametry — w tym

parametry silnika — do warto$ci domysinych. User security status

(Stan bezpieczenstwa uzytkownika) (00.049) oraz User security code

(Kod bezpieczenstwa uzytkownika) (00.034) nie ulegajg zmianie

w razie zastosowania tej procedury.

Procedura

Uzy¢ ponizszej procedury wytacznie wtedy, gdy wymagany jest inny

tryb pracy:

1. Sprawdzi¢, czy naped nie zostat aktywowany, tj. czy zacisk 31
w modelu Unidrive M700/M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu
Unidrive M702 sa otwarte lub Pr 06.015 jest wyt. (0)

2.  Wprowadzi¢ odpowiednio jedng z nastepujacych wartosci w Pr mm.000:

1253 (czestotliwo$¢ zasilania przemiennoprgdowego 50 Hz)
1254 (czestotliwos¢ zasilania przemiennopradowego 60 Hz)

3. Zmieni¢ ustawienie Pr 0.048 w nastepujacy sposob:

Ustawienie Pr 00.048 Tryb pracy

00.048 1
1 Open-loop

Petla otwarta

2 RFC-A

3 RFC-S

Wartosci z drugiej kolumny majg zastosowanie tylko wtedy,
gdy uzywana jest komunikacja szeregowa.

4. Albo:

* Nacisng¢ czerwony przycisk resetowania

* Przetaczyc¢ resetowanie wejscia cyfrowego

*  Wykonac¢ resetowanie napedu poprzez komunikacje szeregowa;
w tym celu ustawi¢ Pr 10.038 na 100.

UWAGA

Wprowadzenie 1253 lub 1254 w Pr mm.000 zataduje jedynie wartosci
domysine, jezeli ustawienie Pr 00.048 zostato zmienione.

5.7 Zapisywanie parametrow
W razie zmiany parametru w menu 0 nowa wartos¢ zostaje zapisana

w razie naciéniecia przycisku Enter w celu powrdcenia do trybu
widoku parametréw z trybu edycji parametrow.

Jezeli parametry zostaty zmienione w menu zaawansowanych,

to zmiana nie zostanie zapisana automatycznie. Nalezy wykona¢

funkcje zapisywania.

Procedura

1. Wybra¢ ,Save Parameters” (Zapisz parametry)* w Pr mm.000
(alternatywnie wprowadzi¢ warto$¢ 1000* do Pr mm.000)

2. Albo:

* Nacisna¢ czerwony przycisk resetowania

*  Przetaczyc¢ resetowanie wejscia cyfrowego lub

*  Przeprowadzi¢ resetowanie napedu poprzez komunikacje
szeregowg - w tym celu ustawi¢ Pr 10.038 na 100

* Jezeli naped znajduje sie w stanie podnapiecia (tj. gdy zacisk sterownika

12 sg zasilane ze zrodia niskiego napiecia pradu statego), wartos¢ 1001

nalezy wprowadzi¢ w Pr mm.000, w celu wykonania funkcji zapisu.

5.8 Przywracanie wartosci domysinych

parametréow
Przywrécenie wartosci domysinych parametréow za pomoca tej
metody skutkuje zapisaniem wartosci domysinych w pamieci napedu.
User security status (Stan bezpieczenstwa uzytkownika) (00.049)
oraz User security code (Kod bezpieczenstwa uzytkownika) (00.034)
nie ulegajg zmianie w razie zastosowania tej procedury.

Procedura

1. Sprawdzi¢, czy naped nie zostat aktywowany, tj. czy zacisk 31
w modelu Unidrive M700/M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu
Unidrive M702 sa otwarte lub Pr 06.015 jest wyt. (0)

2. Wybra¢ ,Reset 50 Hz Defs” (Resetuj wartosci domysine 50 Hz)
lub ,Reset 60 Hz Defs” (Resetuj wartosci domysine 60 Hz) w
Pr mm.000. (alternatywnie wprowadzi¢ 1233 (ustawienia 50 Hz)
lub 1244 (ustawienia 60 Hz) w Pr mm.000).

3. Albo:

* Nacisna¢ czerwony przycisk resetowania

* Przelgczy¢ resetowanie wejscia cyfrowego

* Przeprowadzi¢ resetowanie napedu poprzez komunikacje
szeregowg - w tym celu ustawic¢ Pr 10.038 na 100

5.9 Poziom dostepu do parametréw oraz
zabezpieczenia

Poziom dostepu do parametréw okresla czy uzytkownik ma dostep
tylko do menu 0, czy tez do wszystkich menu zaawansowanych

(menu 1 do 41) w dodatku do menu 0.

Zabezpieczenia uzytkownika okreslajg czy dostep jest tylko do odczytu,
czy tez do odczytu i zapisu.

Zabezpieczenia uzytkownika oraz poziom dostepu do parametréw moga,
funkcjonowa¢ niezaleznie od siebie, co pokazano w Tabela 5-8.

Tabela 5-8 Poziom dostepu do parametréw oraz zabezpieczenia

Stan Zabezpie-
R . . X Stan menu
zabezpieczen Poziom czenia Stan
. . . zaawanso-
uzytkownika dostepu uzytkow- menu 0 wanvch
(11.044) nika y
Otwoérz RW Niewidoczny
0 Menu 0 - —

Zamkniety | RO Niewidoczny

1 Wszystkie Otwoérz RwW RW

menu Zamkniety | RO RO
2 Menu O tylko | Otwoérz RO Niewidoczny
do odczytu | Zamknigty | RO Niewidoczny

3 Tylko do Otwérz RO RO

odczytu Zamkniety | RO RO
Otwoérz Niewidoczny | Niewidoczny

4 Tylko stan _ — S

Zamkniety | Niewidoczny | Niewidoczny
5 Brak Otwoérz Niewidoczny | Niewidoczny
dostepu Zamkniety | Niewidoczny | Niewidoczny

Ustawienie domysine napedu to poziom dostepu do parametréw menu 0
oraz otwarty poziom zabezpieczen uzytkownika, tj. dostep do menu 0 do
odczytu/zapisu przy niewidocznych menu zaawansowanych.
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5.9.1 Poziom zabezpieczen uzytkownika/ 5.10 Wyswietlanie parametréw tylko

poziom dostepu
Naped zapewnia szereg roznych pozioméw zabezpieczen, ktére moga
by¢ ustawiane przez uzytkownika poprzez menu User Security Status
(Stan zabezpieczen uzytkownika) (11.044); przedstawiono je ponizej.

Stan
zabezpieczen .
uzytkownika Opis
(Pr 11.044)
Menu 0 (0) Wszystkie parametry zapisywalne sg dostepne do

edyc;ji, ale widoczne sg tylko parametry w menu 0

Wszystkie menu

(1)

Wszystkie parametry sg widoczne i wszystkie
parametry zapisywalne sg dostepne do edycji

Tylko do odczytu
Menu 0 (2)

Dostep jest ograniczony tylko do parametréw menu
0. Wszystkie parametry sg tylko do odczytu

Tylko do odczytu
3)

Wszystkie parametry sg tylko do odczytu, jednakze
widoczne sg wszystkie menu i parametry

Blok klawiszy pozostaje w trybie stanu i zadne

Tylko stan (4) parametry nie mogg by¢ przegladane lub edytowane

Blok klawiszy pozostaje w trybie stanu i zadne
parametry nie moga by¢ przegladane lub
edytowane. Nie mozna uzyskaé dostepu do
parametrow napedu poprzez interfejs
komunikacyjny/Fieldbus w napedzie lub

w dowolnym module opcjonalnym

Brak dostepu (5)

5.9.2 Zmiana poziomu zabezpieczen uzytkownika/
poziomu dostepu

Poziom zabezpieczen jest okreslany ustawieniem Pr 00.049 lub

Pr 11.044. Poziom dostepu mozna zmieni¢ za pomocg bloku klawiszy

takze wtedy, gdy ustawiono kod zabezpieczen uzytkownika.

5.9.3 Kod zabezpieczen uzytkownika
W razie jego ustawienia, kod zabezpieczen uzytkownika zapobiega
modyfikacji ktéregokolwiek parametru w dowolnym menu.

Ustawianie kodu zabezpieczen uzytkownika
Wprowadzi¢ warto$¢ z zakresu 1 — 2147483647 w Pr 00.034 i nacisna¢

przycisk (G ; kod zabezpieczen zostanie ustawiony na
wprowadzong warto$¢. W celu aktywacji zabezpieczen nalezy ustawi¢
pozadany poziom zabezpieczen w Pr 00.049. W chwili zresetowania
napedu kod zabezpieczenh zostanie aktywowany, zas naped powrdci
do menu 0 i w prawym gérnym rogu wyswietlacza bloku klawiszy

pojawi sie symbol @ Warto$¢ Pr 00.034 zostanie przywrécona do 0
w celu ukrycia kodu zabezpieczen.

Odblokowywanie kodu zabezpieczen uzytkownika

Wybra¢ parametr, ktory ma byé edytowany, i nacisnaé przycisk G ;
na wyswietlaczu gérnym pojawi sie komunikat ,Security Code”
(Kod zabezpieczen). Uzy¢ przyciskéw strzatkowych w celu

ustawienia kodu zabezpieczen i nacisnaé przycisk G .
Po wprowadzeniu prawidtowego kodu zabezpieczen wyswietlacz
powrdci do parametru wybranego w trybie edycji.

W razie wprowadzenia nieprawidtowego kodu zabezpieczen,
na wyswietlaczu pojawi sie nastepujacy komunikat:
LIncorrect security code” (Nieprawidtowy kod zabezpieczen),
po czym wyswietlacz powrdéci do trybu widoku parametréw.

Dezaktywacja zabezpieczen uzytkownika
Odblokowaé uprzednio ustawiony kod zabezpieczen w sposéb

opisany powyzej. Ustawi¢ Pr 00.034 na 0 i nacisna¢ przycisk (G .
Spowoduje to dezaktywacje zabezpieczen uzytkownika; nie bedzie
konieczne ich odblokowywanie kazdorazowo po zataczeniu zasilania
napedu w celu uzyskania dostepu do parametrow w celu odczytu/zapisu

z wartosciami niedomysinymi
W razie wyboru ,Show non-default” (Pokaz niedomysine) w Pr mm.000
(alternatywnie poprzez wprowadzenie 12000 do Pr mm.000),
tylko parametry zawierajace wartosci niedomysine bedg widoczne
dla uzytkownika. Ta funkcja nie wymaga zresetowania napedu w celu
jej aktywacji. W celu dezaktywaciji tej funkcji, nalezy powréci¢ do
Pr mm.000 i wybra¢ ,No action” (Brak dziatania) (alternatywnie
wprowadzi¢ warto$¢ 0). Nalezy zauwazy¢, iz ta funkcja pozostaje pod
wptywem wybranego poziomu dostepu; patrz podrozdziat 5.9 Poziom
dostepu do parametréw oraz zabezpieczenia na stronie 111 w celu
uzyskania dodatkowych informacji odno$nie do pozioméw dostepu.

511 Wyswietlanie tylko parametréow

docelowych

W razie wyboru ,Destinations” (Punkty docelowe) w Pr mm.000
(alternatywnie poprzez wprowadzenie 12001 do Pr mm.000),

tylko parametry docelowe beda widoczne dla uzytkownika. Ta funkcja
nie wymaga zresetowania napedu w celu jej aktywacji. W celu
dezaktywacji tej funkcji, nalezy powréci¢ do Pr mm.000 i wybraé

,No action” (Brak dziatania) (alternatywnie wprowadzi¢ wartos¢ 0).
Nalezy zauwazyé¢, iz ta funkcja pozostaje pod wptywem wybranego
poziomu dostepu; patrz podrozdziat 5.9 Poziom dostepu do parametrow
oraz zabezpieczenia na stronie 111 w celu uzyskania dodatkowych
informacji odnos$nie do pozioméw dostepu.

5.12 Komunikacja

Naped Unidrive M700 / M702 obstuguj komunikacje Ethernet Fieldbus,
za$ naped Unidrive M701 udostepnia 2-przewodowy interfejs 485.
Pozwala to w razie potrzeby wykonywa¢ konfiguracje, obstuge

i monitoring przy uzyciu komputera PC lub regulatora.

5.12.1 Unidrive M700/ M702 — komunikacja Ethernet
Naped obstuguje komunikacje Fieldbus poprzez Ethernet; umozliwia to
konfiguracje, obstuge i monitoring napedu za pomoca komputera
osobistego lub regulatora. Naped posiada dwa ztagcza RJ45

z przetacznikiem Ethernet do tatwego tworzenia sieci. Opcja Ethernet
obstuguje nastepujace protokoty:

*  Modbus TCP

«  EtherNet/IP

*  Witryny sieciowe*

*  Email*

» Synchronizacje z IEEE1588

*Funkcje nie zostaty wprowadzone, ale wkrotce beda dostepne.

Oprécz dwoch ztaczy RJ45, kazdy port zapewnia diode LED stanu do
celéw diagnostycznych/informacyjnych.

Stan diody LED
Wyt

Opis

Nie wykryto potaczenia Ethernet

Kolor zielony,
Swiecenie ciggte

Wykryto potaczenie Ethernet, ale nie ma
przesytu danych

Kolor zielony, miganie | Wykryto potaczenie Ethernet i przesyt danych

Y
-
N
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Rysunek 5-8 Lokalizacja portow Ethernet
CX ATV Aktywny adres IP
RO IP | | | | | US |
8 000.000.000.000 do N
255.255.255.255

Ten parametr wyswietla aktywny adres IP. Aktywny adres IP mozna
réwniez ujrze¢ w Pr 00.037.

EX iy | L3 Aktywacja DHCP
RW Bit | | | | | us |
¢ Wyt (0) lub wi. (1) = Wt (1)

W razie ustawienia DHCP Enable (Wtacz DHCP) (4.02.005) na wt. (1),
adres IP jest otrzymywany od serwera DHCP i zapisywany do /P
Address (Adres IP) (4.02.006).

UWAGA

UWAGA

Korpus ztacza RJ45 jest odizolowany od 0 V zaciskéw sterujgcych
napedu, ale réownoczesnie jest podtgczony do masy.

Zalecany kabel

Zaleca sie, aby w nowych instalacjach uzywano kabli zgodnych co
najmniej ze specyfikacjg CAT5e. W razie uzycia dotychczasowego
kabla, maksymalna szybkos$¢ przesytu danych moze ulec ograniczeniu.
W srodowisku o znacznym poziomie zaktocen, kabel STP zapewni
dodatkowg ochrone przed zaktdéceniami.

Maksymalne dlugosci sieci

Podstawowe ograniczenie natozone na okablowanie Ethernet

dotyczy diugosci pojedynczego odcinka kabla, dla miedzi —

kabel typu UTP/STP CAT 5, maksymalna dtugos$c¢ kabla dalekosieznego
winna by¢ ograniczona do 100 m. Jezeli wymagane sg wieksze
dtugosci, to by¢ moze mozliwe bedzie zastosowanie dodatkowych
przetacznikdéw w celu przediuzenia sieci.

Parametry konfiguracyjne Ethernet
Ponizszy podrozdziat dotyczy minimalnej liczby parametrow,
ktoére nalezy ustawi¢ w celu ustanowienia komunikacji Ethernet.

Tabela 5-9 Legenda kodéw uzytych w tabeli parametréw

W razie uzywania konfiguracji recznego/statycznego adresu IP,
Subnet Mask (Maska podsieci) (4.02.007) i Default Gateway
(Brama domys$ina) (4.02.008) réwniez powinny by¢ ustawione recznie.

CX7A [ Adres IP

| US |

000.000.000.000 do
255 255 255 255 = 192.168.001.100

Ten parametr kontroluje i wyswietla adres IP napedu. W razie
ustawienia DHCP Enable (Wtagcz DHCP) (4.02.005) na wt. (1),
ten parametr bedzie tylko do odczytu.

X X[ Y G Maska podsieci

| US|

000.000.000.000 do
255 255 255,255 = 255.255.255.000

Ten parametr kontroluje i wyswietla warto$¢ Subnet Mask (Maska
podsieci) (4.02.007) napedu.

CX i 7Xi[11: 3 Brama domysina

| US|

500.000.000.000 do
255.255.255.255 = 192.168.1.254

Ten parametr kontroluje i wyswietla wartos¢ Default Gateway
(Brama domysina) (4.02.008) napedu.

Wsparcie PC Tools

Funkcja protokotu wykrywania, ktora jest obstugiwana przez
oprogramowanie Unidrive M PC Tools, potrafi wykry¢ napedy
podtaczone do komputera osobistego niezaleznie od ustawien
powyzszych parametrow.

RW | Odczyt/zapis ND Brak wartosci domysinej
RO | Tylko do odczytu NC Nie skopiowano
Num | Numer parametru PT Parametr zabezpieczony
Bit Parametr bitowy RA Zalezpy od wartosm
znamionowej
Txt Napis tekstowy us Zapis przez uzytkownika
Bin | Parametr dwéjkowy PS Zapls przy wylaczeniu
zasilania
Fl Filtrowany DE Punkt docelowy
IP Adres IP Mac |Adres Mac
Data | Parametr daty Godzina | Parametr godziny
Chr | Parametr znakowy
4.00.007
{24.007}
| N
¢ Whyt. (0) lub wt. (1) = Wit. (0)

Zmiany parametrow konfiguracyjnych Ethernet wejda w zycie dopiero po
wykonaniu Reset (resetowanie) (4.00.007).
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5.12.2 Unidrive M701 — komunikacja szeregowa 485
Opcja EIA485 zapewnia dwa réownolegte ztgcza RJ45, ktdre utatwiajg
tworzenie uktadow tancuchowych. Naped obstuguje tylko protokot
Modbus RTU.

Szeregowy port komunikacyjny napedu jest gniazdem RJ45,
odizolowanym od obwodu silnoprgdowego i innych zaciskow
sterujacych (patrz podrozdziat 4.13 Pofgczenia komunikacyjne na
stronie 90 w celu uzyskania szczegétéw dotyczacych ztaczy i izolacii).

Port komunikacyjne przyktada obcigzenie 2-jednostkowe do sieci
komunikacyjne;j.

Komunikacja USB/EIA232 do EIA485

Zewnetrzny interfejs sprzgtowy USB/EIA232, taki jak komputer osobisty,
nie moze byc¢ uzyty bezposrednio z 2-przewodowym interfejsem EIA485
napedu. Wymagany jest wiec odpowiedni element taczacy.

Odpowiednie izolowane elementy taczace USB do EIA485 oraz EIA232
do EIA485 znajduja sie w ofercie firmy Control Techniques:

» Kabel komunikacyjny CT USB (numer czesci CT 4500-0096)
» Kabel komunikacyjny CT EIA232 (numer czesci CT 4500-0087)

Przy korzystaniu z kabla komunikacyjnego CT EIA232 osiggalna
szybkos¢ transmisiji jest ograniczona do 19,2 bodow.

W razie uzycia z napedem jednego z ww. elementow taczacych lub
dowolnego innego odpowiedniego elementu taczacego, zaleca sie

nie stosowanie rezystoréw obcigzeniowych w sieci. Moze zaj$¢
koniecznos$¢ odizolowania rezystora obcigzeniowego w elemencie
taczacym, w zaleznosci od uzytego modelu. Informacje co do sposobu
odizolowania rezystora obcigzeniowego zazwyczaj znajduja sie

w dokumentacji dotgczonej do elementu taczacego.

Parametry konfiguracyjne komunikacji szeregowej
Ponizsze parametry musza by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami uktadu.

Parametry konfiguracyjne komunikacji szeregowej

8 2 NP (0),
81 NP (1),
8 1EP (2), Naped obstuguje tylko protokot
81 OP (3), Modbus RTU i zawsze
82NP M (4), funkcjonuje jako urzadzenie
8 1 NP M (5), podlegte. Ten parametr definiuje
Serial Mode |8 1 EP M (6), obstugiwane formaty danych,
(tryb szeregowy) |8 1 OP M (7), uzywane przez port
(11.024) 7 2 NP (8), komunikacyjny 485 na
{00.035} 7 1 NP (9), napedzie (jezeli zainstalowano).
7 1EP (10), Ten parametr mozna zmieni¢
7 10P (11), z poziomu bloku klawiszy
72NP M (12), napedu, modutu opcjonalnego
71NP M (13), lub interfejsu komunikacyjnego.
71EP M (14),
71 0P M (15)
Ten parametr mozna zmieni¢
300 (0), z poziomu bloku klawiszy
600 (1), napedu, modutu opcjonalnego
Serial Baud 1200 (2), lub intgrfejsu komunikacyjqego.
.. | 2400 (3), W razie jego zmiany z poziomu
Rate (Szybkosc . . . .
transmisji 4800 (4), |nteﬁej§u I'(omunlkacyjnego
szeregowej) 9600 (5), odpowiedz ng komende 5
19200 (6), wykorzysta pierwotng szybkos¢
(11.025) D )
{00.036} 38400 (7), tran§m|SJ|. Urzqdz’eznle m'astejr.
57600(8), powinno poczekaé co najmniej
76800(9), 20 ms przed wystaniem nowego
115200 (10) komunikatu z wykorzystaniem
nowej szybkosci transmisji.
Serial Address
(Adres Ten parametr definiuje adres
szeregowy) 1 do 247 szeregowy; dozwolone sg
(11.023) adresy z przedziatu 1-247.
{00.037}

114
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Menu 0 grupuje szereg najczesciej uzywanych parametrow, ktére umozliwiajg podstawowg konfiguracje napedu. Wszystkie parametry z menu 0
wystepujg w innych menu napedu (oznaczone przy uzyciu {...}). Menu 22 mozna uzy¢ w celu skonfigurowania parametréw w menu 0.
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Parametry podstawowe

6.1 Menu 0: Parametry podstawowe
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
oL RFC-A RFC-S oL RFC-A RFC-S
00.001 | Minimalna blokada odniesienia  {01.007} +VM_NEGATIVE_REF_CLAMP1 Hz / rpm 0,0 Hz 0,0 obr./min RW | Num us
Domyslinie
Domyslnie 50 Hz:
Maksymalna blokada . 50 Hz: 50,0 Hz 1500,0 Hz .
00.002 odniesienia {01.006} +VM_POSITIVE_REF_CLAMP1 Hz / obr./min. Domysinie Domysinie 3000,0 obr./min f RW | Num us
60 Hz: 60,0 Hz 60 Hz:
1800,0 Hz
) . 2,000 0,200
00.003 | Tempo przyspieszania 1 {02.011} +VM_ACCEL_RATE 5,0 s/100 Hz /1000 obr/min. | $/1000 obr./min. JRW | Num us
00.004 | Tempo zwalniania 1 {02.021} +VM_ACCEL_RATE 10,0 /100 Hz 2,000 0,200 RW | N us
: : = — ' /1000 obr./min. | /1000 obr./min. um
A1 A2 (0), A1 warto$¢ zadana wstepnie (1),
- A2 warto$¢ zadana wstepnie (2), s . Sk
00.005 | Selektor odniesienia {01.014} wartodé zadana wstepnie (3), blok klawiszy (4), A1 A2 (0) / warto$¢ zadana wstepnie (3) RW | Txt us
nastawa precyzyjna (5), odniesienie bloku klawiszy (6)
Warto$¢ graniczna pradu 175%
00.006 symetrycznego {04.007} +VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT % 165% ° RW | Num RA us
Ur S (0), Ur (1), Stata (2),
Tryb sterowania w petli otwartej {05.014} | Ur automatyczny (3), Ur | (4), Url(4) RW | Txt us
00.007 kwadratowy (5), Prad 1P (6)
Wzmocnienie proporcjonalne
regulatora predkosci Kpf {03.010} 0,0000 do 200,000 s/rad 0,0300 s/rad | 0,0100 s/rad |RW | Num us
Wzmocnienie napigcia przy o o
niskiej czestotliwosci {05.015} 0,0 do 25,0% 3,0% RW | Num us
00.008 W o it I
zmocnienie integralne 2 2 2
regulatora predkosci Kil {03.011} 0,00 do 655,35 s?/rad 0,10 s%/rad ‘ 1,00 s%rad | RW | Num us
Dynamiczny wybér V do F {05.013} Wyt. (0) lub wh. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
00.009 | Wzmocnienie réznicowego
sprzezenia zwrotnego {03.012} 0,00000 do 0,65535 1/rad 0,00000 1/rad RW | Num us
regulatora predkosci Kd 1
QObr./min silnika {05.004} +180000 obr./min 0 obr./min RW | Bit us
00.010
Sprzezenie zwrotne predkosci  {03.002} +VM_SPEED obr./min RO |Num |ND |NC | PT | FI
Czestotliwos¢ wyjscia {05.001} +VM_SPEED_FREQ_REF Hz RO |Num |ND |NC | PT | FI
00.011
Potozenie P1 {03.029} 0 do 65535 RO [Num |[ND|NC | PT | FI
00.012 | Wielko$¢ pradu {04.001} +VM_DRIVE_CURRENT_UNIPOLAR A RO | Bit |ND|NC|PT| FI
00.013 | Prad generujacy moment {04.002} +VM_DRIVE_CURRENT A Ro | Bit |ND|NC|PT | FI
obrotowy
Selektor trybu momentu
00.014 obrotowego {04.011} 0lub 1 0do5 0 RW | Num us
. . Szybki (0), standardowy (1), Szybkie (0),
00.015 | Wybér sygnatu wejsciowego {02.004} Wzmocnienie standardowe (2) standardowe (1) Standardowy (1) RW | Txt us
00.016 | Aktywacja sygnatu wejsciowego {02.002} Whyt. (0) lub wt. (1) Wt (1) RW | Bit us
Wejécie cyfrowe 6,
00,017 punkt docelowy**** {08.026} 00,000 do 59,999 06,031 RW | Num | DE PT | US
’ Stata czasowa filtra odniesienia
pradu {04.012} 0,0 do 25,0 ms 0,0 ms RW | Num us
4-20 mA niski (-4), 20-4 mA niski (-3),
4-20 mA wstrzymanie (-2), 20-4 mA wstrzymanie (-1),
00.019 | Wejscie analogowe 2, tryb**** {07.011} 0-20 mA (0), 20-0 mA (1), 4-20 mA wytaczenie (2), Wolt (6) RW | Txt us
20-4 mA Wytaczenie awaryjne (3), 4-20 mA (4),
20-4 mA (5), Napigcie (6)
Wejécie analogowe 2, punkt
00.020 docelowy*** {07.014} 00,000 do 59,999 01.037 RW | Num | DE PT | US
Wolt (6), ie termi 7), termistor (8),
00.021 | Wejscie analogowe 3, tryb {07.015} olt ( )Bzgw;:cgm:gfm(iszor:rgl)s or (8) Wolt (6) RW | Txt us
Aktywacja odniesienia i
00.022 dwubiegunowego {01.010} Wyt (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
00.023 | Odniesienie impulsowania {01.005} 0,0 do 400,0 Hz 0,0 do 4000,0 obr./min 0,0 RW | Num us
00.024 | Odniesienie wstgpnie zadane 1 {01.021} +VM_SPEED_FREQ_REF obr./min 0,0 RW | Num us
00.025 | Odniesienie wstgpnie zadane 2 {01.022} +VM_SPEED_FREQ_REF obr./min 0,0 RW | Num us
Odniesienie wstepnie zadane 3  {01.023} | +VM_SPEED_FREQ_REF Hz 0,0 RW | Num us
00.026 [\ariose graniczna nadmiernej .
predkosci {03.008} 0 do 40000 obr./min 0,0 RW | Num us
Odniesienie wstepnie zadane 4  {01.024} iVM,S;EE?_rZFREQf 0,0 RW | Num us
00.027
Wiersze obrotowe na obrét P1  {03.034} 1 do 100000 1024 4096 RW | Num us
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Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
oL ‘ RFC-A RFC-S oL RFC-A RFC-S
Aktywacja klawisza
00.028 dodatkowego {06.013} 0do2 0 RW | Num us
Dane uprzednio zatadowane z
00.029 Karty NV Media Card {11.036} 0 do 999 RO | Num NC | PT

Brak (0), odczyt (1), program (2),

00.030 | Klonowanie parametréw {11.042} Automatyczny (3), tadowanie poczatkowe (4) Brak (0) RW | Txt NC us
00.031 | Napiecie znamionowe napgedu  {11.033} 200V (0), 400 V (1), 575V (2), 690 V (3) RO | Txt [ND|NC|PT
Maksymalna warto$¢
00.032 | znamionowa dla trybu {11.032} 0,000 do 99999,999 A RO |Num|ND |NC | PT
zwigkszonej przecigzalnosci
. . . Nieaktywne (0), aktywne (1),
Chwytanie obracajacego sie  1og ggg) Tylko do przodu (2), Nieaktywne (0) RW | Txt Us
silnika
00.033 Tylko do tytu (3)
Sterowanie adaptacyjne
parametrami silnika {05.016} 0do2 0 RW | Num us
00.034 | Kod zabezpieczen uzytkownika {11.030} 0do 2311 0 RW |Num |ND |NC | PT | US

82NP (0),81NP (1),81EP (2),81 0P (3), 8 2NP M (4),
81NP M (5),81EPM (6),810PM(7), 7 2NP (8),
71NP(9), 71 EP (10), 7 1 OP (11), 7 2 NP M (12), 82NP(0) RW Txt us

71NP M (13), 7 1 EP M (14), 7 1 OP M (15)

00.035 | Tryb szeregowy* {11.024}

Szeregowa szybkosé 300 (0), 600 (1), 1200 (2), 2400 (3), 4800 (4), 9600 (5),

00.036 | - smisi* 11.025H 1 19200 (5), 38400 (7), 57600 (8), 76800 (9), 115200 (10) 16200 (6) RW | Txt us
00.037 | Adres szeregowy* {11.023} 1do 247 1 RW | Num us
00.037 | Aktywny adres IP** {24.010} 000.000.000.000 do 255.255.255.255 RO | IP NC | PT
00.038 | Wzmocnienie Kp regulatora pradu  {04.013} 0 do 30000 20 150 RW | Num us
00.039 | Wzmocnienie Kl regulatora pradu  {04.014} 0 do 30000 40 2000 RW | Num us
00.040 | Automatyczne dostrajanie {05.012} 0do2 ‘ 0do5 ‘ 0do6 0 RW | Num NC
00.041 kMQa:L(z{;ﬁlna czestotliwosé {05.018} 2 kHz (0), 3 kaz(lh;(lg;’ﬂ(eZ)k:Zk(l—g (3), 8 kHz (4), 3KkHz (1) 6 kHz (3) RW | Txt RA us
00.042 | Liczba biegunéw silnika {05.011} Automatyczna (0) do 480 biegunéw (240) Automatyczna (0) 6 biegunéw (3) I RW | Num us
Znamionowy wspétczynnik mocy {05.010} 0,000 do 1,000 0,850 RW | Num RA us
00.043 E?.to f;z:i :przezenia zwrotnego {03.025} 2;—,% %g RW | Num | ND us

Naped 200 V: 230 V
Domyslnie 50 Hz dla napedu 400 V: 400 V
00.044 | Napiecie znamionowe {05.009} +VM_AC_VOLTAGE_SET Domyslnie 60 Hz dla napedu 400 V: 460 V RW | Num RA us
Naped 575 V: 575 V
Naped 690 V: 690 V

Domyslinie Domyslinie
0.00 do 50 Hz: 50 Hz:
on . . ! 1500 obr./min | 1450 obr./min
Predko$¢ znamionowa {05.008} 0 do 33000 obr./min 33 OOO,'OO Domyéinie Domyinie RW | Num us
00.045 obr./min 60 Hz: 60 Hz:
1800 obr./min | 1750 obr./min
Termiczna stata czasowa 1 1,0 do
silnika {04.015} 3000,0's 89.0s RW  Num us
. Maksymalna warto$¢ znamionowa dla trybu
00.046 | Prad znamionowy {05.007} +VM_RATED_CURRENT 2wiekszonej przeciazalnosci (11.032) RW | Num RA us
00.047 | Czestotliwo$¢ znamionowa {05.006} 0,0 do 550,0 Hz ggmﬁ:::: 28 :; ggg :; RW | Num us
00.048 | Tryb napedu {11.031} | Petla otwarta (1), RFC-A (2), RFC-S (3), odzyskiwanie (4) jPetla otwarta (1)| RFC-A (2) RFC-S (3) RW | Txt |[ND|NC|PT
Menu 0 (0), wszystkie menu (1),
00.049 | Stan zabezpieczen uzytkownika {11.044} menu tylko do odczytu 0 (2), Tylko do odczytu (3), Menu 0 (0) RW | Txt | ND PT
tylko stan (4), brak dostepu (5)
00.050 | Wersja oprogramowania {11.029} 0 do 99999999 RO |Num|ND|NC| PT
Dziatanie w razie wykrycia .
00.051 wylaczenia {10.037} 0do 31 0 RW | Bin us
Resetowanie komunikacji .
00.052 szeregowe)* {11.020} Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit |ND|NC
* Dotyczy tylko modelu Unidrive M701. ** Dotyczy tylko modelu Unidrive M700 / M702.
*** Dotyczy tylko modelu Unidrive M702. **** Dotyczy tylko modelu Unidrive M700 / M701.
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu | Num | Numer parametru Bit Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin | Parametr dwojkowy FI | Filtrowany
ND Brak vyartgéci NC | Nie skopiowano PT Paramgtr RA Zalezpy od wartoéci us ngis przez PS Zapis przy o DE Punkt
domysinej zabezpieczony znamionowej uzytkownika wytaczeniu zasilania docelowy
IP | Adres IP Mac | Adres Mac Data | Parametr daty Godzina | Parametr godziny
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Rysunek 6-1 Menu 0, schemat logiki (Unidrive M700/701)
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1 6 [ >
Wejscie  Wejscie
analogowe 2,  analogowe 2,

korekcja  punkt
wyréwnania  docelowy

Dowolny
niezabezpieczony
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zZmienn: -
i Odniesienie

; analogowe 2

Wejscie
analogowe 2,

e
+
tryb .

01.015|-+++-+--<01.050----vv0-- Pr01.050 » o
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Selektor Wybér

odniesienia
00.005

A4
Wstepnie zadane odniesienie
czestotliwosci

A 4

Czestotliwos$e
wstepnie zadana 1

Czestotliwose
wstepnie zadana 2
Tylko petla otwarta 5

0 5 Czestotliwose
wstepnie zadana 3

Czestotliwose
00.027 wstepnie zadana 4

0.02.

o
o
5
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00.023

A1| Nastawa wstepna

;A2| Nastawa wstepna

Nastawa wstgpna

N

Precyzyjne
bdniesienie panelu sterujacegol

Odniesienie panelu sterujacego

Odniesienie
impulsowania

Aktywacja klawisza
do przodu/do tytu

Y

Odniesienie precyzyjne

Legenda

N X@ b4 Zaciski 00.XX Pargmetr ,odczyt-

@ wejsciowe zapis” (RW)

0] P Zaciski - ¢ Parametr ,tylko do
|@] wyjsciowe odczytu” (RO)

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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RUN RUN
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¥y X il
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i
i
00.001] i
i
i
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maksymalnej
czestotliwosci/

OL> FREQUENCY
RFC-A, RFC-S> SPEED

MOMENT AT ZERO SPEED

) 2)

Wyjscia analogowe

Wyjscie cyfrowe

Sterowanie silnikiem

obracajgcego sie silnika
00.033) RFC-A, RFC-S > Silnik

Warto$¢ graniczna pradu

Selektor trybu
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Predko$¢ znamionowa
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znego dostrajania

Stata czasowa filtra
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Parametry silnika

00.042 ~ 00.047

Liczba biegunow
Wspétczynnik mocy
Napigcie znamionowe
Predko$¢ znamionowa
Prad znamionowy
Czestotliwo$¢ znamionowa
SV> termiczna stata
czasowa silnika

OL> Sterowanie napigciem iR
silnika
Tryb napiecia
00.010, selektor
Szacowana -
predkos¢ Wzmocnienie
silnika napigcia
Dynamiczny U/f
Wybor

.
A4
Y
H Elementy silnopragdowe
00.041 Maksymalna czestotliwos¢

Enkoder napedu
00.027] prr
Warto$¢ graniczna

_ nadmiernej

predkosci

15-kierunkowe
ztgcze typu D

RFC-A

komutacji

11| Czestotliwos¢ wyjscia

RFC-S Prad Wielkos¢
generujacy pradu
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Rezystor
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Rysunek 6-2 Menu 0, schemat logiki (Unidrive M702)
Odniesienie
dwubiegunowe
Selektor Wybor
odniesienia 00.022
Wstepnie zadane
odniesienie czestotliwosci
Sé?;;?\(ils‘zwz%%%na1
I /

Czestotliwos¢
wstepnie zadana 2
Tylko petla otwarta
Czestotliwos¢
0.026 wstepnie zadana 3
00.027 Czestotliwosé
~ wstepnie zadana 4

o

Odniesienie bloku klawiszy

=)

A 4
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-I'Eqv
e

Blok klawiszy

Precyzyjne
O

g
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il

>\n G5
D V&

Aktywacja klawisza

00.028 do przodu/do tytu

Odniesienie precyzyjne

A 4

Legenda

Parametr odczyt-

wejsmowe ZaPIS

4- Zaciski . Parametr ,tylko do
I wascmwe ‘ odczytu” (RO)

; I Zaciski

Wszystkie parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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6.2 Opisy parametréow

6.2.1

Pr mm.000

RETETNE Uruchamia-
[LLEENTIYEY nie silnika

Optymali-
zacja

Obstuga przy uzyciu
karty NV Media Card

Whbudowany
sterownik PLC

Parametry
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techniczne

Diagno-
styka

Informacje nt.
klasyfikacji UL

Pr mm.000 jest dostepny we wszystkich menu, funkcje uzywane wspdlnie sg przedstawiane jako napisy tekstowe w Pr mm.000, patrz Tabela 6.2.
Funkcje w Tabeli 6-1 mozna réwniez wybra¢ poprzez wprowadzenie odpowiednich wartos$ci numerycznych (co pokazano w Tabeli 6.3) w Pr mm.000.
Na przyktad, w celu usunigcia pliku w potozeniu 001 karty NV Media Card nalezy wprowadzi¢ 7001 w Pr mm.000.

Tabela 6-1 Wspédlnie uzywane funkcje w xx.000

Wartos¢ Wartosé rownowazna Ciag znakow Dziatanie
0 0 [No Action]

1000 1 R — Zaplsan.le pargmetrow, gdy podnapiecie nie jest aktywne i warto$¢ progowa
podnapiecia nie jest aktywna

6001 9 [Load file 1] Ladowarne parametréw napedu lub pliku programu uzytkownika z pliku 001 karty
NV Media Card

4001 3 [Save to file 1] Przeniesienie parametrow napedu do pliku parametru 001

6002 4 [Load file 2] Ladowaple parametrow napedu lub pliku programu uzytkownika z pliku 002 karty
NV Media Card

4002 5 [Save to file 2] Przeniesienie parametrow napedu do pliku parametru 002

6003 6 [Load file 3] Ladowarne parametréow napedu lub pliku programu uzytkownika z pliku 003 karty
NV Media Card

4003 7 [Save to file 3] Przeniesienie parametrow napedu do pliku parametru 003

12000 8 ISV LY B ETT] (| Pokazuje parametry o wartosciach innych niz warto$ci domysine

12001 9 [Destinations] Pokazuje parametry, ktére sg ustawione

1233 10 [Reset 50 Hz Defs] tadowanie standardowych warto$ci domysinych (50 Hz)

1244 11 [Reset 60 Hz Defs] tadowanie wartosci domysinych US (60 Hz)

1070 12 [Reset modules] Resetowanie wszystkich modutéw opcjonalnych

11001 13 [Read Enc. NP P1] Przeniesienie parametrow silnika z elektronicznej tabliczki znamionowej
z enkodera P1 do napedu

11051 14 [Read Enc. NP P2] Przeniesienie parametréw silnika z elektronicznej tabliczki znamionowej
z enkodera P2 do napedu
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Tabela 6-2 Funkcje w Pr mm.000

Wartos¢ Dziatanie
Zapisywanie parametréw gdy Podnapiecie aktywne (Pr 10.016) nie zostato aktywowane, a tryb Wyboru dolnej wartosci progowej
1000 podnapiecia (Pr 06.067 = Wyt.) jest nieaktywny.
1001 | Zapis parametrow w kazdej sytuacji
1070 | Resetowanie wszystkich modutéw opcjonalnych
1233 | tadowanie standardowych wartosci domysinych (50 Hz)
1234 lLadowanie standardowych warto$ci domysinych (50 Hz) do wszystkich menu, z wyjatkiem menu modutéw opcjonalnych (tj. od 15 do 20
i od 24 do 28)
1244 | tadowanie warto$ci domysinych US (60 Hz)
1245 |fadowanie wartosci domysinych US (60 Hz) do wszystkich menu, z wyjatkiem menu modutéw opcjonalnych (tj. od 15 do 20 i od 24 do 28)
1253 | Zmiana trybu napedu i tadowanie standardowych wartosci domysinych (50 Hz)
1254 | Zmiana trybu napedu i tadowanie standardowych wartosci domysinych (60 Hz)
1255 |fkadowanie standardowych wartosci domysinych (50 Hz) do wszystkich menu, z wyjatkiem menu od 15 do 20 i od 24 do 28
1256 | Zmiana trybu napedu i tadowanie warto$ci domysinych (60 Hz), z wyjatkiem menu od 15 do 20 i od 24 do 28
1299 | Wytaczenie spowodowane zresetowaniem {zapisana wysoka czegstotliwosc}.
2001* Utworzenie pliku tadowania poczatkowego na karcie mediéw z pamigcia trwatg w oparciu o biezace parametry napedu, w tym wszystkie
parametry menu 20
4yyy* | Karta NV Media Card: Przeniesienie parametréw napedu do pliku parametru xxx
5yyy* | Karta NV Media Card: Przeniesienie pliku wbudowanego programu uzytkownika xxx
Byyy* Karta NV Media Card: Ladc?wanie parametréw napedu z pliku parametru xxx lub wbudowanego programu uzytkownika z pliku
wbudowanego programu uzytkownika xxx
Tyyy* | Karta NV Media Card: Kasowanie pliku xxx
8yyy* | Karta NV Media Card: Poréwnanie danych w napedzie z plikiem xxx
9555* | Karta NV Media Card: Kasowanie znacznik ignorowania ostrzezenia
9666* | Karta NV Media Card: Ustawienie znacznika ignorowania ostrzezenia
9777* | Karta NV Media Card: Usuniecie znacznika tylko do odczytu
9888* | Karta NV Media Card: Ustawienie znacznika tylko do odczytu
9999* | Karta NV Media Card: Kasowanie i formatowanie karty NV Media Card
1100 Przgniesienie parametrow silnika z elektronicznej tabliczki znamionowej z napedu do enkodera podtgczonego do napedu lub do modutu
opcjonalnego.
11081 Przgniesienie parametrow obiektow silnika z elektronicznej tabliczki znamionowej z enkodera podtgczonego do napedu lub z modutu
opcjonalnego do parametréw napedu.
110S2 | Tak jak 110S0, ale dla obiektu wydajno$ciowego 1
110S3 | Tak jak 110S1, ale dla obiektu wydajno$ciowego 1
110S4 | Tak jak 110S0, ale dla obiektu wydajnos$ciowego 2
110S5 | Tak jak 110S1, ale dla obiektu wydajnos$ciowego 2
1106 Przgniesienie parametrfjw sillnilfa z elektronicznej tabliczki znamionowej z napedu do enkodera podtgczonego do napedu lub do modutu
opcjonalnego w formacie Unidrive SP.
12000** | Tylko parametry wyswietlacza, ktére odbiegajg od swoich wartosci domysinych. Ta funkcja nie wymaga zresetowania napedu.
12001** Tylko parametry wyéyvietlacza, ktore sg uzywane do konfigurowania punktéw docelowych (np. bit formatu DE wynosi 1). Ta funkcja nie
wymaga zresetowania napedu.
15300¢* P.rzeniesienie programu uzytkownika z modutu opcjonalnego zainstalowanego w gniezdzie 1 do pliku xxx na karcie mediow z pamiecig
nietrwatg
16300¢* P.rzeniesienie programu uzytkownika z modutu opcjonalnego zainstalowanego w gniezdzie 2 do pliku xxx na karcie mediéw z pamiecig
nietrwatg,
17500¢* Przeniesienie programu uzytkownika z modutu opcjonalnego zainstalowanego w gniezdzie 3 do pliku xxx na karcie mediéw z pamiecig
nietrwatg
18xxx* | Przeniesienie programu uzytkownika z pliku xxx na karcie mediéw z pamiecia trwatg do modutu opcjonalnego zainstalowanego w gniezdzie 1.
19xxx* | Przeniesienie programu uzytkownika z pliku xxx na karcie mediéw z pamiecia trwata do modutu opcjonalnego zainstalowanego w gniezdzie 2.
20xxx* | Przeniesienie programu uzytkownika z pliku xxx na karcie mediéw z pamiecia trwata do modutu opcjonalnego zainstalowanego w gniezdzie 3.
21500 P.rzeniesienie programu uzytkownika z modutu opcjonalnego zainstalowanego w gniezdzie 4 do pliku xxx na karcie mediéw z pamiecig
nietrwata.
205" Przeniesienie programu uzytkownika z pliku xxx na karcie mediéw z pamiecig trwatg do modutu opcjonalnego zainstalowanego

W gniezdzie 4.

* Patrz Rozdziat 9 Obstuga przy uzyciu karty NV Media Card na stronie 169 w celu uzyskania dodatkowych informacji na temat tych funkgji.

** Te funkcje nie wymagajg zresetowania napedu w celu ich aktywacji. Wszystkie pozostate funkcje wymagaja zresetowania napedu w celu ich
aktywacji. W powyzszej tabeli podano takze réwnorzedne wartosci i ciagi znakow.
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6.3 Petne opisy Petla otwarta
| . . 3 Ustawi¢ Pr 00.001 na minimalnej wymaganej czestotliwosci wyjsciowej
Tabela 6-3 Legenda kodow uzytych w tabeli parametréw napedu dla dwdch kierunkéw obrotow. Odniesienie predkosci napedu
Kodo- jest skalowane pomigdzy Pr 00.001 i Pr 00.002. [00.001] to warto$¢
wanie Atrybut nominalna; wskutek kompensacji poslizgu, rzeczywista czestotliwo$¢

moze by¢ wyzsza.

RFC-A /| RFC-S

Ustawi¢ Pr 00.001 na minimalnej wymaganej predkosci silnika dla
dwdch kierunkéw obrotow. Odniesienie predkosci napedu jest
skalowane pomiedzy Pr 00.001 i Pr 00.002.

RW Odczyt/zapis: mozliwos¢ zapisania przez uzytkownika

Tylko odczyt: wytgcznie mozliwos¢ odczytania przez
uzytkownika

[ Bit | Parametr 1-bitowy. ,WI.” IUb ,wyl.’ na wyswietlaczu
Num | Liczba: can be jednobiegunowy lub dwubiegunowy

RO

Txt I'!'ekgt: parametr wykorzystuje napisy tekstowe zamiast Maksymalna blokada odniesienia
Bin I::azra.metr dwojkow Al fum | | | | | oS |
Jowy Domy3ainie 50 Hz: 50,0 Hz
P Parametr adresu IP oL Domysinie 60 Hz: 60.0 Hz
Mac Parametr adresu Mac Wartost domysina 50 Hz:
Data | Parametr daty RFC-A ¢ ?/L“:MPID%SILEI\//EESEEE = 1500,0 Hz
Godzina | Parametr godziny - Warto$¢ domysina 60 Hz:
Chr | Parametr znakowy 1800,0 Hz
Filtrowany: niektore parametry, ktorych wartosci moga, RFC-S 3000,0 obr./min
FI zmienia¢ sie szybko, sg filtrowane do celéw wyswietlania
na bloku klawiszy napedu, aby utatwic ich przegladanie. (Naped jest wyposazony w dodatkowe urzadzenie zabezpieczajgca
DE Punkt docelowy: Ten parametr wybiera punkt docelowy przed nadmierng predkoscig obrotowa).

funkcji wejscia lub logiki.

Zalezny od warto$ci znamionowej: ten parametr bedzie
prawdopodobnie miat rézne wartosci i zakresu dla napedéw
o réznych wartosciach znamionowych napigcia i pradu.
Parametry z tym atrybutem zostang przeniesione do
napedu docelowego przez pamigé trwatg, gdy wartos¢

Petla otwarta

Ustawi¢ Pr 00.002 na maksymalnej wymaganej czestotliwosci
wyjséciowej dla dwdch kierunkéw obrotéw. Odniesienie predkosci
napedu jest skalowane pomiedzy Pr 00.001 i Pr 00.002. [00.002]
to warto$¢ nominalna; wskutek kompensacji poslizgu,

RA znamionowa napedu docelowego bedzie rézni¢ sie od rzeczywista czgstotliwos¢ moze by¢ wyzsza.
wartos$ci znamionowej napedu zrodiowego i plik bedzie RFC-A / RFC-S
pIikiem parametréw. J.ednakie warto$ci zgstana _ Ustawi¢ Pr 00.002 na maksymalnej wymaganej predkosci silnika
przeniesione YVY*QQZH!G wteij, gdy wartosp Znhamionowa dla dwéch kierunkoéw obrotow. Odniesienie predkosci napedu jest
pradu bedzie inna i plik odbiega od domysinego typu pliku. skalowane pomiedzy Pr 00.001 i Pr 00.002.
Np | Brak wartosci domysinej: Parametr nie jest modyfikowany Odnoshnie do pracy przy wysokich predkosciach, patrz podrozdziat 8.6
w razie zatadowania wartosci domysinych Praca z wysoka predkoscia na stronie 167.
NC Bez kopiowania: nie zostaje przeniesiony do lub . ; L.
z pamieci trwatej podczas kopiowania. 6.3.3 Sygnaiy wejsciowe, Wytfor odniesienia
PT Zabezpieczony: nie moze by¢ uzyty jako punkt docelowy. predkosci, wartos¢ graniczna pradu
Us Zapis przez uzytkownika: parametr jest zapisywany w EEPROM R R (7 XLl Tempo przyspieszania 1
napedu, gdy uzytkownika zainicjuj zapis parametru. RV Num S
Zapis przy wytaczeniu zasilania: parametr jest zapisywany | | | | | |
PS automatycznie w EEPROM napedu, gdy nastapi oL 5,0 /100 Hz
wytaczenie spowodowane podnapigciem (UV). RFC-A|{l| *VM_ACCEL RATE |=| 2,000 s/1000 obr/min.
6.3.1 Parametr x.00 RFC-S 0,200 s/1000 obr./min.
Warto$é zerowa parametru Ustawi¢ Pr 00.003 na wymaganym tempie przyspieszenia.
Nalezy zauwazy¢, iz wigksze wartosci skutkujg nizszym tempem
RW_| Num | | ND | NC | PT | | przyspieszania. Tempo obowigzuje w obu kierunkach ruchu obrotowego.
¢ 0 do 65 535 =
VKR K 74Vl Tempo zwalniania 1
RW Num | | | | | us |
6.3.2 Wartosci graniczne predkosci oL 10,0 /100 Hz
(GO NIY4 M Minimalna blokada odniesienia RFC-A | { +VM_ACCEL_RATE |=| 2,000 s/1000 obr./min.
RW | Num | | | | | US | RFC-S 0,200 s/1000 obr./min.
oL 0,0 Hz
+VM_NEGATIVE_REF Ustawi¢ Pr 00.004 na wymaganej warto$ci tempa zwalniania.
RFC-A|{} - - - |
CLAMP1 Hz / obr./min 0,0 obr./min Nalezy zauwazyé¢, iz wieksze wartosci skutkuja nizszym tempem
RFC-S zwalniania. Tempo obowigzuje w obu kierunkach ruchu obrotowego.

(Gdy naped impulsuje, [00.001] pozostaje bezskuteczny)
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Whbudowany

(OUDER{(KOLP Yl Selektor odniesienia
RW Txt | | | |

[ US|

oL A1 A2 (0),

A1 warto$¢ zadana
wstepnie (1)*,

A2 warto$¢ zadana
{ |wstepnie (2)%, =
Warto$¢ zadana wstepnie (3),
blok klawiszy (4),

nastawa precyzyjna (5),

RFC-A

M700 / M701: A1 A2 (0)
M702: Warto$¢ zadana

RFC-S wstepnie (3)

6.3.4 Wzmocnienie napiecia, (petla otwarta),
Wzmocnienia PID w petli predkosciowej
(RFC-A / RFC-S)

Odniesienie bloku klawiszy (6)

* Dostepne tylko w modelu Unidrive M700 / M701.

Uzy¢ Pr 00.005 w celu wyboru wymaganego odniesienia czestotliwosci/
predkosci w nastepujacy sposoéb:

Ustawienie Opis
Wejscie analogowe 1 LUB wejscie analogowe
A1 A2* 0 |2 dostepne do wyboru za pomocg wejscia

cyfrowego, zacisk 28

A1 warto$¢ zadana Wejscie analogowe 1 LUB wstepnie zadana

wstepnie* czestotliwosé/predkosc
A2 warto$¢ zadana 2 Wejscie analogowe 2 LUB wstepnie zadana
wstepnie* czestotliwosé/predkosc

Warto$¢ zadana

wstepnie (3) 3 |Wstepnie zadana czestotliwo$¢/predkosé

Blok klawiszy (4) | 4 |Tryb bloku klawiszy

Nastawa

precyzyjna (5) 5 | Odniesienie precyzyjne

Odniesienie bloku

Klawiszy (6) 6 |Odniesienie bloku klawiszy

* Dostepne tylko w modelu Unidrive M700 / M701.

[ LX ATyl Tryb sterowania w petli otwartej (OL)
Wzmocnienie proporcjonalne regulatora
00.007 {03.010} predkosci Kp1 (RFC)
us
Ur S (0), Ur (1), Staly (2),
oL 8 Ur automatyczny (3), o Url (4)
Ur | (4), kwadratowy (5),
Prad 1P (6)
RFC-A 0,0300 s/rad
{ 10,0000 do 200,000 s/rad |=
RFC-S 0,0100 s/rad

Petla otwarta

Dostepnych jest siedem trybéw napiecia, zgrupowanych w trzech
kategoriach: sterowanie wektorowe, wzmocnienie state oraz
jednofazowe wyjscie pradu. W celu uzyskania dodatkowych informacji,
patrz Pr 00.007 {05.014} Tryb sterowania w petli otwartej na stronie 158.

RFC-A/ RFC-S

Pr 00.007 (03.010) dziata w napedzie na torze przekazywania do
przodu petli regulacji predkosci. Patrz Rysunek 11-4 na stronie 196
odnosnie do schematu ideowego regulatora predkosci. Odnosnie do
informacji na temat konfigurowania wzmocnien regulatora predkosci,
patrz Rozdziat 8 Optymalizacja na stronie 157.

Wzmocnienie napiecia przy niskiej czestotliwosci
(oL)

Wzmocnienie integralne regulatora predkosci Ki1
(RFC)

00.008 {05.015}

00.008 {03.011}

CURRENT_LIMIT % 175%

RFC-S

RW L | [ [US]
(VRN rg M Wartosé graniczna pradu symetrycznego oL £ 0,0 do 25,0% = 3,0%
RW [ Num | | | | | US | RFC-A A ) N 0,10 s/rad
o 0,00 do 655,35 s“/rad
> +VM MOTOR1 1% RFC-S 1,00 s%/rad
RFC-A | { VIV — =

Pr 00.006 ogranicza maksymalng warto$¢ pradu wyjsciowego napedu
(i tym samym maksymalny moment obrotowy silnika) w celu ochrony
napedu i silnika przed przecigzeniem.

Ustawi¢ Pr 00.006 na maksymalny wymagany moment obrotowy jako
procent momentu znamionowego silnika w nastepujacy sposob:

TR
x 100 (%)
RATED

[00.006] =

Gdzie:
Tr Wymagany maksymalny moment obrotowy
TraTED ZN@amionowy moment obrotowy silnika
Ewentualnie ustawi¢ Pr 00.006 na maksymalng warto$¢ aktywnego

pradu (wytwarzajagcego moment obrotowy) jako procent znamionowego
pradu czynnego silnika w nastepujacy sposob:

[00.006] = U x 100 (%)

IRATED

Gdzie:
Ir Wymagany maksymalny prad czynny
IraTED Znamionowy prad czynny silnika

Petla otwarta

Kiedy Tryb sterowania w petli otwartej (00.007) jest ustawiony na Fd
lub SrE, Pr 00.008 (05.015) nalezy ustawi¢ na warto$ci wymagane;j
dla silnika w celu zapewnienia niezawodnego dziatania przy niskich
predkosciach.

Nadmierne wartosci Pr 00.008 mogg powodowac przegrzanie silnika.

RFC-A/ RFC-S

Pr 00.008 (03.011) dziata na torze przekazywania do przodu petli
regulacji predkosci napedu. Patrz Rysunek 11-4 na stronie 196
odnosnie do schematu ideowego regulatora predkosci. Odnosnie do
informacji na temat konfigurowania wzmocnien regulatora predkosci,
patrz Rozdziat 8 Optymalizacja na stronie 157.

WG DEROEN LKl Dynamiczny wyboér V do F (OL)

Wzmocnienie réznicowego sprzezenia
zwrotnego regulatora predkosci Kd 1 (RFC)

00.009 {03.012}

RW Bit ] T TS ]
oL | Wyt () lubwh (1) | Wyt (0)
RFC-A

0,00000 do > 0,00000 1/rad
RFCS 0,65535 1/rad
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Petla otwarta

Pr 00.009 (05.013) ustawi¢ na 0 jesli charakterystyka U/f zastosowana
na silniku ma by¢ stata. Nastepnie opiera sie on na znamionowym
napieciu i czestotliwosci silnika.

Pr 00.009 ustawic na 1 jesli w silniku wymagane jest zmniejszone
rozproszenie mocy, przy jego niewielkim obcigzeniu. Charakterystyka U/f
staje sie wowczas zmienna, co powoduije, ze napiecie silnika jest redukowane
proporcjonalnie dla nizszych wartosci pradu silnika. Rysunek 6-3 pokazuje
zmiane krzywej U/f w razie zmniejszenia pradu silnika.

RFC-A / RFC-S

Pr 00.009 (03.012) dziata na torze sprzezenia zwrotnego petli regulacji
predkosci napedu. Patrz Rysunek 11-4 Menu 3 — RFC-A, RFC-S,
schemat logiki na stronie 196 odnosnie do schematu ideowego regulatora
predkosci. W celu uzyskania informacji na temat ustawienia wzmocnien
regulatora predkosci, patrz Rozdziat 8 Optymalizacja na stronie 157.

Rysunek 6-3 Stale i zmienne charakterystyki U/f

Napiecie
silnika
oo 0,09 = 1
Napiecie
zasilania AC 7z 7
t |SILNIK
0,09=0 ——
Czestotliwos¢
6.3.5 Monitorowanie

[LVOKOROLX 12y 8 Obr./min silnika
RW Bit | | | | | us |

oL | { +180000 obr./min = 0 obr./min

Petla otwarta
Pr 00.010 (05.004) wskazuje warto$¢ predkosci silnika, ktéra jest
szacowana na podstawie nastepujgcych danych:

02.001 Post Ramp Reference (Odniesienie za sygnatem wejsciowym)
00.042 Number Of Motor Poles (Liczba biegunéw silnika).

(VO VE(EX 1743 Sprzezenie zwrotne predkosci
RO Num | FI | | ND |NC|PT| |

RFC-A

§| *VM_SPEED obr/min |=
RFC-S
RFC-A / RFC-S

Pr 00.010 (03.002) wskazuje warto$¢ predkosci silnika, uzyskanej ze
sprzezenia zwrotnego predkosci.

WA ROLX A Czestotliwos¢ wyjsciowa (OL)

X XERCEX ZIOM Potozenie P1 (RFC)

Petla otwarta oraz RFC-A
Pr 00.011 wyswietla czestotliwo$¢ na wyjsciu napedu.

RFC-S

Pr 00.011 wyswietla potozenie enkodera w wartosciach mechanicznych
od 0 do 65.535. Na jeden obrét mechaniczny przypada 65 536 jednostek.

PRSIl Wielkosé pradu
RO Bit | FI | | ND | NC | PT | |

oL

+VM_DRIVE_CURRENT _
RFC-A| UNIPOLAR A =
RFC-S

Pr 00.012 wyswietla warto$¢ obr./min. pradu wyjsciowego napedu w
kazdej z trzech faz. Prady fazowe skiadajg sie ze sktadnika aktywnego
i sktadnika reaktywnego, ktére tworzg wypadkowy wektor pradowy,
pokazany na ponizszym schemacie.

Prad Prad catkowity

czynny 4

a

Prad namagnetyzujgcy

Prad skuteczny to prad generujacy moment obrotowy, za$ prad
reaktywny to prad magnetyzujacy czy tez wytwarzajacy strumien.

(VKA ER(ZX 1733 Prad generujgcy moment obrotowy
RO Bit Fl | | ND | NC | PT | |
oL

RFC-A | {
RFC-S

+VM_DRIVE_CURRENT A | =

Gdy silnik pracuje z predko$cig ponizej predkosci znamionowej,
moment obrotowy jest proporcjonalny do [00.013].

6.3.6 Odniesienie impulsowania, selektor trybu
sygnatu wejsciowego, selektory trybu
zatrzymania oraz momentu obrotowego

W wyborze odpowiedniego trybu sterowania napedu korzystamy
z Pr 00.014 w nastepujacy sposob:

(LKA ER(IZX LK Selektor trybu momentu obrotowego
RW Num | | | | | us |

oL |g 0 lub 1 =) 0
RFC-A

0do5 = 0
RFC-S

RO Num | FI | | ND | NC | PT | |
oL (| tYM_SPEED FREQ_ |,
RFC-A REF Hz
RFC-S |{ 0 do 65535 =N
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Informacje nt. |Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- Uruchamia-
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna | mienie FLJsEENNAEY nie silnika
Ustawienie | Petla otwarta RFC-A/S

0 Steroyvam'e. Sterowanie predkoscig
czestotliwoscig
Sterowanie
1 momentem Sterowanie momentem obrotowym
obrotowym
Sterowanie momentem obrotowym
2 z przejeciem sterowania recznego
nad predkosciag,
3 Tryb zwijarki/rozwijarki
4 Sterowanie predkoscig z momentem
obrotowym podawania do przodu
Dwukierunkowe sterowanie
5 momentem obrotowym z przejeciem
sterowania recznego nad predkoscig

WOVEER{1I7A1IZy Bl Wy bor sygnatu wejsciowego
RW Txt | | | |

2: Standardowy sygnat wejsciowy ze wzmocnieniem napiecia silnika

Ten tryb jest taki sam, jak normalny tryb standardowego sygnatu
wejsciowego, ale z tg réznica, iz napiecie silnika zostaje wzmocnione o
20%. Zwieksza to straty w silniku poprzez rozproszenie czgsci energii
mechanicznej jako ciepta, czego efektem jest szybsze zwalnianie.

[VOYR(PA VAl Aktywacja sygnatu wejsciowego
RW Bit | | | |

oL [§ =
RFC-A

| US|

¢ wyh (O)lubwth (1) | Wi, (1)

RFC-S

Ustawienie Pr 00.016 na 0 pozwala uzytkownikowi na wytacznie ramp.
Jest to stosowane z reguty wtedy, gdy naped musi precyzyjnie nadgzac
za odniesieniem predkosci, ktore juz zawiera sygnaty wejsciowe
przyspieszania i zwalniania.

Pr 00.015 ustawia tryb rampy napedu, jak pokazano ponizej:

0: Szybki sygnat wejsciowy

Szybki sygnat wejsciowy jest uzywany tam, gdzie zwalnianie nastgpuje
zgodnie z zaprogramowanym tempem zwalniania, z zastrzezeniem
wartosci granicznych pradu. Ten tryb musi by¢ uzyty, jezeli do

napedu podtgczono rezystor hamowania.

1: Standardowy sygnat wejsciowy

Stosowany jest standardowy sygnat wejsciowy. Podczas zwalniania,

jesli napigcie wzrosnie do poziomu rampy standardowej (Pr 02.008),
zacznie dziata¢ regulator, ktérego wyjscie zmienia wymagany prad
obciazeniowy w silniku. Poniewaz regulator reguluje napigcie facza,
tempo zwalniania silnika wzrasta, gdy predkos$¢ zbliza sie do wartosci
zerowej. Gdy tempo zwalniania silnika osiggnie zaprogramowane tempo
zwalniania, regulator wytacza sie i naped kontynuuje zwalnianie w
zaprogramowanym tempie. Jezeli napiecie rampy standardowej (Pr 02.008)
jest ustawione na poziomie nizszym niz poziom szyny statoprgdowej,
naped nie bedzie zwalniat silnika, ale doprowadzi do jego zatrzymania.
Wyjscie regulatora sygnatu wejsciowego (gdy ten jest aktywny) jest
zgdaniem pradu, ktére zostaje podane do regulatora pradu zmieniajacego
czestotliwosc (tryby petli otwartej) lub regulatora pradu generujacego
moment obrotowy (tryby RFC-A lub RFC-S). Wzmocnienie tych
regulatorow moze byé modyfikowane za pomocg Pr 04.013 i Pr 04.014.

Regulator
sprawny

Napiecie szyny
statoprgdowej

Predkos¢ silnika

Zaprogramowane
tempo zwalniania

| us | 00.017
Wejscie cyfrowe 6, punkt docelowy*
oL |g| SHPN(O). sendardowy (1), | ST o T R {08.026} ) Yy P y
Wzmocnienie standardowe (2) y RW | DE | | | PT | VS |
RFC-A oL 00,000 do 59,999 = 06.031
{ | Szybkie (0), standardowe (1) |=|  Standardowy (1) s ; ;
RFC-S
* Nie dotyczy modelu Unidrive M702.

Petla otwarta
Pr 00.017 okresla punkty docelowe wejscia cyfrowego T29.

(KA FE(ZX kAl Stata czasowa filtra odniesienia pradu
RW Num | | | | | us |

RFC-A

£ 0,0 do 25,0 ms = 0,0 ms

RFC-S

RFC-A /| RFC-S

Na zadaniu pradu do zmniejszenia hatasu i drgan, wytwarzanych w
wyniku szumu kwantyzacji sprzgzenia zwrotnego, znajduje sig filtr
pierwszego rzedu, ze statg czasowaq okreslang przez Pr 00.017.

Filtr wprowadza opdznienie do petli predkosci, w zwigzku z czym moze
zaj$¢ koniecznos¢ zredukowania wzmocnien petli predkosci w celu
utrzymania stabilnosci, gdy stata czasowa filtra zostaje zwiekszona.

[OKER(ITA Lk VI Wejscie analogowe 2, tryb*
RW Num | | |

oL 4-20 mA Niski (-4),
20-4 mA Niski (-3),
4-20 mA Wstrzymanie (-2),
20-4 mA Wstrzymanie (-1),
0-20 mA (0), 20-0 mA (1),
4-20 mA Wytaczenie
awaryjne (2),
20-4 mA Wytaczenie
awaryjne (3), 4-20 mA (4),
20-4 mA (5), Napiecie (6)

| US|

RFC-A

= Wolt (6)
RFC-S

* Nie dotyczy modelu Unidrive M702.

W trybach 2 i 3, wylgczenie awaryjne z powodu strat na petli pradowe;j
powstaje gdy prad spada ponizej 3 mA.

W trybach -4, -3, 2 i 3 poziom wyj$¢ analogowych spada do 0,0% jesli
prad wejsciowy spadnie ponizej 3 mA.

W trybie -2 i -1, wejscie analogowe pozostaje przy warto$ci z poprzed-
niej probki, zanim prad spadt ponizej 3 mA.
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Pr 00.022 okresla w nastepujacy sposob, czy odniesienie jest jedno-
czy dwubiegunowe:
Wartos¢ Pr | Ciag znakow Pr Uwagi
= " p: Pr 00.022 Funkcja
4 4-20 mA Niski 4-20 mA niska wartos¢ na stratach
pradowych (1) Odniesieni dkosci/ totliwosci
s 20-4 mA niska warto$c¢ na stratach 0 . mespme pre . oscliczestotiwoscl v
-3 20-4 mA Niski jednobiegunowej
pradowych (1)
2 4-20 mA 4-20 mA Wstrzymanie na poziomie . . .
Wstrzymanie sprzed utraty na stratach pradu 1 Odniesienie predkosci/czestotliwosci _
1 20-4 mA 20-4 mA Wstrzymanie na poziomie dwubiegunowej
Wstrzymanie sprzed utraty na stratach pradu
0 0-20 mA
1 50-0 mA (LKA R} Odniesienie impulsowania
2 4-20 mAWytaczenie | 4-20 mA Wyltaczenie awaryjne na RW Num | | | | | us |
awaryjne utracie pradu oL £ 0,0 do 400,0 Hz = 0.0
3 20-4 mAWylaczenie | 20-4 mA Wytaczenie awaryjne na RFC-A
awaryjne utracie pradu $| 0,0 do 4000,0 obr./min |= 0.0
4 4-20 mA RFC-S
5 20-4 mA
5 Woit Wprowadzi¢ zgdang warto$¢ czestotliwosci/predkosci impulsowania.
Wartosci graniczne czestotliwosci/predkosci wptywajg na naped
podczas impulsowania w nastepujacy sposob:
LRI E Il Wejscie analogowe 2, punkt docelowy* Parametr warto$ci granicznego Warto$¢é graniczna
RW Num | DE | | | PT | UsS | czestotliwosci ma zastosowanie
oL Pr 00.001 Minimalna blokada odniesienia Nie
Pr 00.002 Maksymalna blokada odniesienia Tak
RFC-A|{} 00,000 do 59,999 = 01.037
RFC-S m— -
WV PZR (A NiI7A Bl Odniesienie wstepnie zadane 1
* Nie dotyczy modelu Unidrive M702. RW Num | | | | | US|
Pr 00.020 okresla punkt docelowy wejscia analogowego 2 oL
RFOR] 5| MMPEEDIEL o o
(LKA R{(TAKEYIl Wejscie analogowe 3, tryb* RFC-S '
RwW Txt | | | | PT | us |
oL . .
Wolt (6), zwarcie termiczna (7), ——— n
RFC-A| termistor (8), = Wolt () (V7L R{(A K73l Odniesienie wstepnie zadane 2
s Bez wylaczenia termistora (9) RW Num | | | | | US|
oL
* Nie dotyczy modelu Unidrive M702. RFC-A | tVM_SPEED_FREQ_ |_, 00
REF obr./min ’
Wartosé Pr Ciag znakéw Pr Uwagi RFC-S
6 Wolt
7 Zwarcie termiczne Zvv(\a/jélfrievyaongzuz:\?ar?geratury WINPI RO NiPX 3 Odniesienie wstepnie zadane 3 (OL)
_y, .y _ (KPR (KN1E Yl Wartos¢ progowa nadmiernej predkosci (RFC)
8 Termistor Wejscie pomiaru temperatury
bez wykrywania zwar¢ RW Num | | | | us |
9 Bez wylaczenia Wejscie pomiaru temperatury oL ¢ tVM_SPEED_FREQ_
termistora bez zadnych wytaczen REF Hz
RFC-A = 0.0
{£| 0 do 40000 obr./min
RFC-S
[ 7R XX} Aktywacja odniesienia dwubiegunowego
RW Bit | | | | | US| Petla otwarta
oL Jesli wybrane zostato odniesienie predefiniowane (patrz Pr 00.005),
redko$¢, przy ktorej pracuje silnik jest ustalana przez te parametry.
RFC-A|{§ WYL. (0) lub wit. (1) = WYL. (0) pre prey P ! : P P y
RFC-S
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RFC-A/RFC-S Ciag znakéw Pr | Wartosé Pr Uwaga
Jezeli sprzezenie zwrotne predkosci (Pr 03.002) przekroczy ten poziom -

w ktérymkolwiek kierunku, dochodzi do wytaczenia awaryjnego w Brak 0 Nieaktywny _
zwiazku z nadmierna predkoscia. Jezeli ten parametr zostanie Odczyt 1 Parametr odczytu ustawiony z karty
ustawiony na zero, to warto$é progowa nadmiernej predkosci zostanie NV Media Card
automatycznie ustawiona na 120% x SPEED_FREQ_MAX. Program 2 Programowanie parametru
przestanego do karty NV Media Card
m— - Automatyczny 3 Automatyczny zapis
(WK@K P2y Bl Odniesienie wstepnie zadane 4 (OL) Tadowanic
X P IR Il Wiersze obrotowe na obrét P1 (RFC) poczatkowe 4 Tryb tadowania poczatkowego
RW Num | | | | US | W celu uzyskania dodatkowych informacji patrz Rozdziat 9 Obstuga przy
oL 8 +VM_SPEED_FREQ_ o 0.0 uzyciu karty NV Media Card na stronie 169.
REF Hz
RFC-A 1024 — -
o 1 do 100000 = [VOEY G NIXX} I Napiecie znamionowe napedu
RFC-S 4096 RO Txt | | ND | NC | PT | |
oL
Petla otwarta RFC-A| 200 V (0), 400 V (1), o=

Patrz Pr 00.024 Pr 00.026. 575V (2), 690 V (3)

RFC-A/RFC-S RFC-S

W Pr 00.027 wpisac liczbe linii na obrot enkodera napedu. Pr 00.031 napiecie znamionowe napedu.

(K2 RNk Y Aktywacja klawisza dodatkowego — -
RW Num | | | | | TS | 00.032 {11.032} Ma.ksymaln? warto_st.: znarpl?nowa dla trybu
zwigkszonej przecigzalnosci

oL RO | Num ] ND [NC | PT ] |

RFC-A | {¢ 0do2 = 0 oL

RFC-S RFC-A| | 0,000 do 99999,999A |

W razie zainstalowania bloku klawiszy ten parametr aktywuje klawisz RFC-S

»do przodu”/,do tytu”.

Dane uprzednio zaladowane z karty NV Media
Card

00.029 {11.036}

Pr 00.032 wskazuje maksymalny ciggty prad znamionowy przy
podwyzszonym obcigzeniu.

WX R{IN1 )l Chwytanie obracajacego sie silnika (OL)

RO | | | NC | PT | US |
Sterowanie adaptacyjne parametrami silnika

oL 00.033 {05.016} (RFC-A)
RFC-A | {} 0 do 999 = | | | | | UsS |
RFC-S Nieaktywne (0),

oL & aktywne (1), = Nieaktywne (0)
Ten parametr przedstawia liczbe blokéw danych przeniesionych ostatnio Tylko do przodu (2),
z karty SMARTCARD do napedu. Tylko do tytu (3)

RFC-A |[{¢ 0do2 = 0

[OELRG LR Y33l Klonowanie parametrow
RO Txt | |

| NC | | us* |
oL Brak (0), odczyt (1),
- Program (2),
RFC-A| g automatyczny (3), = Brak (0)
RFC-S tadowanie poczatkowe (4)

* Tylko wartos¢ 3 lub 4 dla tego parametru zostanie zapisana.

Jezeli Pr 00.030 jest rowne 1 lub 2, wartos¢ ta nie jest przenoszona do
pamieci EEPROM czy do napedu. Jezeli warto$¢ Pr 00.030 jest
ustawiona na 3 lub 4, wartos¢ jest przenoszona.

Petla otwarta

Kiedy naped jest aktywowany przy Pr 00.033 = 0, czestotliwosé
wyjsciowa zaczyna od zera, a rampy pracujg do wymaganego
odniesienia. Kiedy naped jest aktywowany gdy Pr 00.033 ma warto$¢
inng niz zero, naped wykonuje test rozruchowy w celu okreslenia
predkosci silnika, a nastepnie ustawia poczatkowg czestotliwosé
wyjéciowq zgodnie z czgstotliwoscig synchroniczna silnika.

Na czestotliwosci wykrywane przez naped mozna wprowadzac
ograniczenia, w nastepujacy sposob:

Pr 00.033 | Ciag znakéw Pr Funkcja
0 Dezaktywu;j Nieaktywny
1 Aktywacja Wykryj wszystkie czestotliwosci
2 Tylko do przodu | Wykryj tylko czestotliwosci dodatnie
3 Tylko do tylu Wykryj tylko czestotliwosci ujemne
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Klasyfikacji UL

RFC-A

Parametr znamionowego petnego obcigzenia silnika obr./min.

(Pr 00.045) w potgaczeniu z czestotliwoscig znamionowg silnika

(Pr 00.046) okresla poslizg silnika przy petnym obcigzeniu.

Poslizg jest uzywany w danym modelu silnika do sterowania
wektorowego w petli zamknietej. Poslizg silnika przy petnym obcigzeniu
zmienia sie wraz z rezystancjq silnika, ktéra moze rozni¢ sie znacznie w
zaleznosci od temperatury silnika. Kiedy Pr 00.033 jest ustawiony na 1
lub 2, naped automatycznie wyczuwa czy warto$¢ poslizgu, okreslana
przez Pr 00.045 i Pr 00.046 zostata ustawiona nieprawidtowo lub
zmienita sie zaleznie od temperatury silnika. Jesli warto$¢ ta jest
nieprawidtowa, parametr Pr 00.045 jest dostosowywany automatycznie.
Dostosowana warto$¢ w Pr 00.045 nie zapisuje sie przy wytgczeniu
zasilania. Jezeli nowa wartos¢ jest wymagana przy nastepnym
zatgczeniu zasilania, to uzytkownik powinien jg zapisac.

Automatyczna optymalizacja jest aktywna tylko wtedy, gdy predkos$¢
wynosi wiecej niz 12,5% predkosci znamionowej oraz gdy obcigzenie
silnika wzrosnie powyzej 62,5% obcigzenia znamionowego.
Optymalizacja zostanie ponownie dezaktywowana, jezeli obcigzenie
spadnie ponizej 50% obcigzenia znamionowego.

W celu osiaggniecia najlepszych wynikow optymalizacji, w odpowiednich
parametrach nalezy zapisa¢ poprawne wartosci rezystancji stojana

(Pr 05.017), induktancji przejsciowej (Pr 05.024), indukctancji stojana
(Pr 05.025) i punktéw przerwania nasycenia (Pr 05.029, Pr 05.030).
Naped moze uzyskac te warto$ci w czasie strojenia automatycznego
(patrz Pr 00.040 w celu uzyskania dalszych szczegé6téw).

Znamionowe obr./min dla automatycznego dostrajania nie sg dostgpne,
jezeli naped nie wykorzystuje zewnetrznego sprzezenia zwrotnego
potozenia/predkosci.

Wzmocnienie optymalizatora, a co za tym idzie predkosci, z ktorg jest
zbiezny, moze by¢ ustawione na normalnym niskim poziomie kiedy

Pr 00.033 zostat nastawiony na 1. W razie ustawienia tego parametru
na 2, wzmocnienie zostaje zwigkszone o wspoétczynnik 16 w celu
zapewnienia szybszej konwergencji.

Ten parametr definiuje protokét komunikacji uzywany przez port
komunikacyjny EIA485 na napedzie. Ten parametr mozna zmieni¢

z poziomu bloku klawiszy napedu, modutu Solutions lub interfejsu
komunikacyjnego. W razie jego zmiany z poziomu interfejsu
komunikacyjnego odpowiedz na komende wykorzysta pierwotny
protokét. Urzadzenie master powinno poczekac co najmniej 20 ms
przed wystaniem nowego komunikatu z wykorzystaniem nowej
szybkosci transmisji. (Uwaga: ANSI wykorzystuje 7 bitéw danych,

1 bit stopu oraz parzystos¢; Modbus RTU wykorzystuje 8 bitéw danych,
2 bity stopu, bez parzystosci.

Wartos¢ Pr Ciag znakow Pr
0 82 NP
1 81 NP
2 81EP
3 810P
4 82NP M
5 81NPM
6 81EPM
7 810PM
8 72 NP
9 71NP
10 71EP
11 710P
12 72NP M
13 71NPM
14 71EPM
15 710PM

(VT RE LKD)} Kod zabezpieczen uzytkownika
RW Num | | ND|NC|PT|US|

oL
RFC-A |
RFC-S

0 do 231-1 = 0

Jesli w tym parametrze zaprogramowana jest liczba inna niz 0,
zastosowane zostaje zabezpieczenie uzytkownika, w taki sposéb,
ze zadne parametry poza Pr 00.049 nie mogg by¢ zmieniane za
pomocg panelu sterujgcego. Gdy ten parametr zostanie odczytany
z poziomu bloku klawiszy, pojawi si¢ jako zero. W celu uzyskania
dodatkowych informacji patrz podrozdziat 5.9.3 Kod zabezpieczen
uzytkownika na stronie 112.

(VOELRG LN P23 Tryb szeregowy™
RW Txt | | | |

| US|

oL 82 NP (0), 8 1 NP (1),
81EP (2),810P (3),
82 NP M (4),

81 NP M (5),

8 1EP M (6),

81 0P M (7), 7 2NP (8),
87y NP (9), 7 1 EP (10),

71 0P (11),
72NP M (12),
71NP M (13),
7 1EP M (14),
71 0P M (15)

RFC-A

= 8 2 NP (0)
RFC-S

* Dotyczy tylko modelu Unidrive M701.

Naped gtéwny zawsze wykorzystuje protokot Modbus rtu i jest zawsze
urzadzeniem podrzednym. Serial Mode (Tryb szeregowy) (11.024)
definiuje format danych uzywany przez interfejs komunikacji
szeregowej. Bity w wartosci Serial Mode (Tryb szeregowy) (11.024)
definiuja format danych w nastepujacy sposéb. Bit 3 zawsze wynosi 0
w produkcie gtéwnym, gdyz Modbus rtu wymaga 8 bitéw danych.
Wartos¢ parametru mozna rozszerzy¢ w produktach pochodnych,

ktére zapewniajgc alternatywne protokoty komunikacji w razie potrzeby.

Bity 3 2 1i0

Bity stopu i parzystos¢

0 = 2 bity stopu,

bitow Tryb rejestru bez parzystosci

Format | danych 0 = Standardowy 1 =1 bit stopu,

0 = 8 bitéw | 1 = Zmodyfikowany | bez parzystosci

1 =7 bitow 2 =1 bit stopu, parzystosé

3 =1 bit stopu, nieparzystos¢

Liczba

Bit 2 wybiera albo standardowy, albo zmodyfikowany tryb rejestru.
Numery menu i parametru sg uzyskiwane dla kazdego trybu w sposo6b
podany w ponizszej tabeli. Tryb standardowy jest kompatybilny

z Unidrive SP. Tryb zmodyfikowany umozliwia adresowanie numeréw
rejestru az do 255. Jezeli dowolne menu o numerach powyzej 63
zawiera wiecej niz 99 parametréw, to dostepu do tych parametrow

nie mozna uzyskac¢ poprzez Modbus rtu.

Tryb rejestru Adres rejestru

Standardowy | (mm x 100) + ppp - 1, gdzie mm < 162 oraz ppp < 99
Zmodyfikowany | (mm x 256) + ppp - 1, gdzie mm < 63 oraz ppp < 255

Zmiana parametréw nie powoduje natychmiastowej zmiany ustawien
komunikacji szeregowej. Patrz Reset Serial Communications
(Resetuj komunikacje szeregowg) (11.020) w celu uzyskania
dodatkowych informac;ji.
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(VOE RGN PIY I Szybkos¢ transmisji szeregowej*
RW Txt | | | |

| US |
oL 300 (0), 600 (1), 1200 (2),
2400 (3), 4800 (4),
RFC-A| | 9600 (5), 19200 (6), |= 19200 (6)
38400 (7), 57600 (8),
RFC-S 76800 (9), 115200 (10)

* Dotyczy tylko modelu Unidrive M701.

Ten parametr mozna zmieni¢ z poziomu bloku klawiszy napedu, modutu
Solutions lub interfejsu komunikacyjnego. W razie jego zmiany z
poziomu interfejsu komunikacyjnego odpowiedz na komende
wykorzysta pierwotng szybkos$¢ transmisji. Urzgdzenie master powinno
poczekac co najmniej 20 ms przed wystaniem nowego komunikatu z
wykorzystaniem nowej szybkosci transmisiji.

{ggg:g} Automatyczne dostrajanie

RW | Num | | TNC ] ||
oL g 0do2 =
RFC-A | § 0do5 = 0
RFC-S | § 0do6 s

(VY RGLN VX Adres szeregowy™
RW Num | | | |

| US|

oL
RFC-A|{
RFC-S

1do 247 = 1

* Dotyczy tylko modelu Unidrive M701.

Stuzy do definiowania unikalnego adresu napedu dla interfejsu
szeregowego. Naped jest zawsze urzadzeniem podporzadkowanym;
adres 0 jest uzywany do globalnego adresowania wszystkich urzadzen

podporzadkowanych, w zwigzku nie nalezy go ustawia¢ w tym parametrze.

(VOEYRPZ k(1) Aktywny adres IP*
RO P | | | NC | PT | |

oL

000.000.000.000 do
RFC-A|§ 255.255.255.255 =
RFC-S

* Dotyczy tylko modeli Unidrive M700 i Unidrive M702.

(WK RN LKy I WZzmochienie Kp regulatora pradu
RW Num | | | |

| US|
oL 20
RFC-A | {§ 0 do 30000 =
150
RFC-S
(R R(IZX Ly Wzmochienie Kl regulatora pradu
RW Num | | | | | us |
oL ¢ = 40
RFC-A 0 do 30000
= 2000
RFC-S

Te parametry sterujg proporcjonalnym i integralnym wzmocnieniem
regulatora pradu uzywanego w napedzie z petlg otwartg. Regulator pradu
zapewnia albo wartosci graniczne pradu, albo sterowanie momentem
obrotowym w petli zamknietej poprzez modyfikowanie czestotliwosci
wyjéciowej napedu. Petla sterujgca jest rowniez stosowana w trybie
momentu obrotowego w razie utraty zasilania sieciowego, badz gdy
aktywny jest standardowy sygnat wejsciowy trybu sterowanego i naped
zwalnia, w celu wyregulowania przeptywu pradu do napedu.

Petla otwarta

W trybie petli otwartej sq dostepne dwa testy automatycznego
dostrajania — test stacjonarny oraz test obrotowy. Gdy tylko jest to
mozliwe, nalezy stosowac¢ obrotowe dostrajanie automatyczne,

aby naped korzystat ze zmierzonej wartosci wspétczynnika mocy silnika.

+ Ze stacjonarnego automatycznego dostrajania mozna korzysta¢
wtedy, gdy silnik jest obcigzony i nie ma mozliwosci usunigcia
obcigzenia z walu silnika. Test stacjonarny mierzy Stator Resistance
(Rezystancja stojana) (05.017), Transient Inductance (Induktancja
przejsciowa) (05.024), Voltage Offset At Zero Current (Korekcja
napiecia przy pradzie zerowym) (05.058), Maximum Voltage Offset
(Maksymalna korekcja napiecia) (05.059) oraz Current At Maximum
Voltage Offset (Prad przy maksymalnej korekcji napiecia) (05.060),
ktére sg wymagane w celu zapewnienia odpowiedniej wydajnosci
w trybach sterowania wektorowego (patrz Open Loop Control Mode
(Tryb sterowania w petli otwartej) (00.007) w dalszej czesci
niniejszej tabeli). Autostrojenie statyczne nie mierzy wspotczynnika
mocy silnika, w zwigzku z czym warto$¢ z tabliczki znamionowej
silnika nalezy wprowadzi¢ do Pr 00.043. W celu przeprowadzenia
stacjonarnego dostrajania automatycznego, ustawi¢ Pr 00.040 na 1
i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat aktywacji (zacisk 31
w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu
Unidrive M702), jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu
Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 7 i 8 w modelu Unidrive M702).

+ Obrotowe dostrajanie automatyczne nalezy przeprowadzi¢ tylko
wtedy, gdy silnik jest nieobcigzony. Obrotowe dostrajanie
automatyczne w pierwszej kolejnosci przeprowadza stacjonarne
dostrajanie automatyczne — jak wyzej — a nastepnie test obrotowy,
w trakcie ktorego silnik zostaje przyspieszony z aktualnie wybranymi
sygnatami wejsciowymi az do czestotliwosci Rated Frequency
(Czestotliwo$¢ znamionowa) (05.006) x 2/3, przy czym
czestotliwos¢ jest utrzymana na tym poziomie przez 4 sekundy.
Stator Inductance (Induktancja stojana) (05.025) jest zmierzona,
po czym ta wartos¢ zostaje uzyta wraz z innymi parametrami
silnika do obliczenia Rated Power Factor (Znamionowy
wspotczynnik mocy) (05.010). W celu przeprowadzenia obrotowego
dostrajania automatycznego, ustawi¢ Pr 00.040 na 2 i doprowadzi¢
do napedu zaréwno sygnat aktywacji (zacisk 31 w modelu
Unidrive M700/M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu Unidrive M702),
jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu Unidrive M700/ M701
oraz zacisk 7 lub 8 w modelu Unidrive M702).

Po zakonczeniu testu dostrajania automatycznego, naped przejdzie do
stanu wstrzymania. Naped musi by¢ wprowadzony do kontrolowanego
stanu dezaktywacji zanim mozliwa bedzie jego praca przy pozadanym
odniesieniu. Naped mozna wprowadzi¢ do kontrolowanego stanu
dezaktywacji poprzez usuniecie sygnatu ,SAFE TORQUE OFF” od
zacisku 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz od zacisku 11 i 13 w
modelu Unidrive M702, przestawienie Drive Enable (Aktywacja napedu)
(06.015) na wyt. (0) lub dezaktywacje napedu poprzez Control Word
(Stowo sterujgce) (06.042) i Control Word Enable (Aktywacja stowa
sterujgcego) (06.043).

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9
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RFC-A

W trybie RFC-A dostepne sg trzy testy dostrajania automatycznego:
test stacjonarny, test obrotowy oraz test pomiaru bezwtadnosci.
Stacjonarne dostrajanie automatyczne zapewni umiarkowang
wydajnosé, podczas gdy obrotowe dostrajanie automatyczne zapewni
wigkszg wydajnos¢, gdyz w jego trakcie dochodzi do pomiaru
rzeczywistych wartosci parametréw silnika wymaganych przez naped.
Test pomiaru bezwtadnosci nalezy wykonac¢ oddzielnie, niezaleznie od
stacjonarnego lub obrotowego testu dostrajania automatycznego.

UWAGA

Usilnie zaleca sie wykonanie autostrojenia dynamicznego (Pr 00.040
ustawiony na 2).

+ Ze stacjonarnego automatycznego dostrajania mozna korzystac
wtedy, gdy silnik jest obcigzony i nie ma mozliwosci usunigcia
obcigzenia z watu silnika. Stacjonarne dostrajanie automatyczne
mierzy Stator Resistance (Rezystancja stojana) (05.017) oraz
Transient Inductance (Induktancja przejsciowa) (05.024) silnika.

Te parametry stuzg do obliczenia wzmocnien petli pradu, zas na
koniec testu wartosci w Pr 04.013 i Pr 04.014 zostajg zaktualizowane.
Strojenie automatyczne statyczne nie mierzy wspétczynnika mocy
silnika, w zwigzku z czym warto$¢ z tabliczki znamionowe;j silnika
nalezy wprowadzi¢ do Pr 00.043. W celu przeprowadzenia
stacjonarnego dostrajania automatycznego ustawi¢ Pr 00.040 na 1

i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat aktywacji (zacisk 31

w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu
Unidrive M702), jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu
Unidrive M700 / M701 oraz zacisk 7 lub 8 w modelu Unidrive M702).

»  Obrotowe dostrajanie automatyczne nalezy przeprowadzi¢ tylko wtedy,
gdy silnik jest nieobcigzony. Obrotowe dostrajanie automatyczne w
pierwszej kolejnosci wykonuje stacjonarne dostrajanie automatyczne,
a nastepnie test obrotowy, w trakcie ktérego silnik zostaje
przyspieszony z aktualnie wybranymi sygnatami wej$ciowymi az do
czestotliwosci Rated Frequency (Czestotliwo$¢ znamionowa) (05.006)
X 2/3, przy czym czestotliwos¢ jest utrzymana na tym poziomie przez
maksymalnie 40 s. Podczas obrotowego dostrajania automatycznego,
Stator Inductance (Induktancja stojana) (05.025) oraz punkty
przerwania nasycenia silnika (Pr 05.029, Pr 05.030, Pr 06.062 i
Pr 05.063) zostaja zmodyfikowane przez naped. Wspotczynnik mocy
réwniez zostaje modyfikowany, przy czym wytacznie do celéw
informacyjnych; nie jest on nastepnie uzywany, gdyz w algorytmie
sterowania wektorowego zastepuje go induktancja stojana. W celu
przeprowadzenia obrotowego dostrajania automatycznego ustawi¢
Pr 00.040 na 2 i doprowadzi¢ do napedu zardwno sygnat aktywadji
(zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11i 13 w
modelu Unidrive M702), jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu
Unidrive M700 / M701 oraz zacisk 7 lub 8 w modelu Unidrive M702).

Po zakonczeniu testu dostrajania automatycznego naped przejdzie do

stanu wstrzymania. Naped musi by¢ wprowadzony do kontrolowanego

stanu dezaktywacji zanim mozliwa bedzie jego praca przy pozadanym
odniesieniu. Naped mozna wprowadzi¢ do kontrolowanego stanu
dezaktywacji poprzez usunigcie sygnatu ,SAFE TORQUE OFF” od

zacisku 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz od zacisku 11i 13

w modelu Unidrive M702, przestawienie Drive Enable

(Aktywacja napedu) (06.015) na wyt. (0) lub dezaktywacje napedu

poprzez stowo sterujace (Pr 06.042 i Pr 06.043).

RFC-S

W trybie RFC-S dostepne sg cztery testy dostrajania automatycznego —
stacjonarnego dostrajania automatycznego, obrotowego dostrajania
automatycznego, test pomiaru bezwtadnosci oraz test zablokowanego
wirnika, w celu pomiaru parametréw zaleznych od obcigzenia.

»  Stacjonarne dostrajanie automatyczne

Ze stacjonarnego automatycznego dostrajania mozna korzysta¢ wtedy,
gdy silnik jest obcigzony i nie ma mozliwosci odigczenia obcigzenia od
walu silnika. Ten test moze by¢ uzyty w celu pomiaru wszystkich
niezbednych parametréw do kontroli podstawowej. Podczas
stacjonarnego dostrajania automatycznego wykonywany jest test w celu
zlokalizowania osi strumienia silnika. Jednakze ten test moze nie by¢
w stanie obliczy¢ tak doktadnej wartosci dla Position Feedback Phase

Angle (Kat fazy sprzezenia zwrotnego potozenia) (03.025), jak obrotowe
dostrajanie automatyczne. Test stacjonarny jest przeprowadzany w celu
zmierzenia Stator Resistance (Rezystancja stojana) (05.017), Ld
(05.024), Voltage Offset At Zero Current (Korekcja napiecia przy pradzie
zerowym) (05.058), Maximum Voltage Offset (Maksymalna korekcja
napiecia) (05.059), Current At Maximum Voltage Offset (Prad przy
maksymalnej korekcji napiecia) (05.060), No Load Lq (Bez obcigzenia
Lg) (05.068) oraz No Load Phase Offset (Korekcja fazy bez obcigzenia)
(05.070). Jezeli Enable Stator Compensation (Aktywacja kompensacji
stojana) (05.049) = 1, to parametr Stator Base Temperature
(Temperatura podstawy stojana) (05.048) zostanie zrownany z Stator
Temperature (Temperatura stojana) (05.046). Stator Resistance
(Rezystancja stojana) (05.017) i Ld (05.024) zostajg nastepnie uzyte

w celu skonfigurowania Current controller Kp Gain (Wzmocnienie

Kp regulatora pradu) (04.013) oraz Current Controller Ki Gain
(Wzmocnienie Ki regulatora pradu) (04.014). Jezeli nie wybrano

trybu bezczujnikowego, to parametr Position Feedback Phase Angle
(Kat fazy sprzezenia zwrotnego pofozenia) (03.025) zostaje
skonfigurowany dla potozenia z interfejsu sprzezenia zwrotnego
potozenia wybranego za pomocg Motor Control Feedback Select
(Wyb6r sprzezenia zwrotnego sterowania silnikiem) (03.026). W celu
przeprowadzenia stacjonarnego dostrajania automatycznego, ustawi¢
Pr 00.040 na 1 i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat aktywacji
(zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11i 13 w
modelu Unidrive M702), jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu
Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 7 i 8 w modelu Unidrive M702).

»  Obrotowe dostrajanie automatyczne

Obrotowe dostrajanie automatyczne nalezy przeprowadzac przy
nieobcigzonym silniku. Ten test moze by¢ uzyty w celu zmierzenia
wszystkich niezbednych parametréw do kontroli podstawowej oraz
parametréw do anulowania wptywu momentu obrotowego zakleszczenia.

Podczas obrotowego dostrajania automatycznego przyktadany jest
Rated Current (Prad znamionowy) (05.007), zas$ silnik zostaje obrécony
0 2 obroty elektryczne (tj. maksymalnie o 2 obroty mechaniczne)

w wymaganym kierunku. Jezeli nie wybrano trybu bezczujnikowego,

to parametr Position Feedback Phase Angle (Kat fazy sprzezenia
zwrotnego potozenia) (03.025) zostaje skonfigurowany dla potozenia

z interfejsu sprzezenia zwrotnego potozenia wybranego za pomoca
Motor Control Feedback Select (Wybor sprzezenia zwrotnego sterowania
silnikiem) (03.026). Nastepnie przeprowadzany jest test stacjonarny

w celu zmierzenia Stator Resistance (Rezystancja stojana) (05.017),

Ld (05.024), Voltage Offset At Zero Current (Korekcja napiecia przy
pradzie zerowym) (05.058), Maximum Voltage Offset (Maksymalna
korekcja napiecia) (05.059), Current At Maximum Voltage Offset

(Prad przy maksymalnej korekcji napiecia) (05.060) oraz No Load Lq
(Bez obcigzenia Lq) (05.068). Stator Resistance (Rezystancja stojana)
(05.017) i Ld (05.024) zostajg uzyte w celu skonfigurowania Current
controller Kp Gain (Wzmocnienie Kp regulatora pradu) (04.013) oraz
Current Controller Ki Gain (Wzmocnienie Ki regulatora pradu) (04.014).
Jest to wykonywana tylko raz podczas testu, w zwigzku z czym
uzytkownik moze — w razie potrzeby — dodatkowo korygowaé
wzmocnienia regulatora pradu. Po opdznieniu wynoszacym 5 s, silnik
zostaje obrécony o kolejny obrot elektryczny, po czym nastepuje pomiar
od Cogging Data Parameter 1 (Dane zakleszczenia, parametr 1) (05.074)
do Cogging Data Parameter 8 (Dane zakleszczenia, parametr 8) (05.081).
W celu przeprowadzenia obrotowego dostrajania automatycznego
ustawi¢ Pr 00.040 na 2 i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat
aktywacji (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11i 13
w modelu Unidrive M702), jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu
Unidrive M700 / M701 oraz zacisk 7 lub 8 w modelu Unidrive M702).

{ggg:;} Maksymalna czestotliwos¢ komutacji
| [T T 1
oL 2 kHz (0), 3 kHz (1),
RFCA| 4KHz (2), 6 kHz (3), |™ 3 kHz (1)
8 kHz (4), 12 kHz (5),
RFC-S 16 kHz (6) = oKz (3)
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Whbudowany Parametry Dane

Ten parametr definiuje wymagang czestotliwo$¢ komutacji. Naped moze
automatycznie obnizy¢ rzeczywistg czestotliwo$¢é komutacji (bez zmiany
tego parametru) w razie nadmiernego wzrostu temperatury elementow
silnopradowych. Uzywany jest model termiczny temperatury ztgcza
IGBT oparty na temperaturze radiatora i bezzwtocznym spadku
temperatury z wykorzystaniem pradu wyj$ciowego napedu i
czestotliwosci komutacji. Przyblizona temperatura ztacza IGBT jest
wyswietlana w Pr 07.034. Jezeli temperatura przekroczy 145 °C,

to czestotliwo$¢ komutacji zostaje obnizona, gdy jest taka mozliwos¢
(np. > 3 kHz). Zmniejszenie czestotliwosci przetaczania redukuje straty
napedu, a temperatura ztgcza wyswietlana w Pr 07.034 takze spada.
Jesli stan obciazenia bedzie sie utrzymywat, temperatura ztgcza moze
nadal rosna¢ do wartosci powyzej 145 °C, a naped nie bedzie mégt
redukowac dalej czestotliwosci przetaczania, naped rozpocznie
wytgczanie awaryjne OHt Inverter. Co drugg sekunde naped bedzie
prébowat przywrocic czestotliwosé przetgczania do poziomu
ustawionego w Pr 00.041.

Petny zakres czestotliwosci komutacji nie jest dostepny dla wszystkich
warto$ci znamionowych Unidrive M. Patrz podrozdziat 8.5 Czestotliwo$¢
komutacji na stronie 167 odnos$nie do maksymalnej dopuszczainej
czestotliwosci przetaczania dla poszczegdlnych wartosci znamionowych
napedow.

6.3.7 Parametry silnika
[OVZYRO LXK Liczba biegunow silnika
RW Num | | | | | us |
oL
RFCA|$ Automatycznie (0)do |~ Automatyczna (0)
480 biegunow (240)
RFC-S = 6 biegundw (3)

Petla otwarta

Ten parametr jest uzywany do obliczania predkosci silnika oraz do
przyktadania prawidtowej kompensacji poslizgu. W razie wyboru
L2automatycznie” (0), liczba biegundw silnika jest obliczana
automatycznie na podstawie Rated Frequency (Czestotliwo$¢
znamionowa) (00.047) oraz Rated Speed rpm (Obr./min predkosci
znamionowej) (00.045). Liczba biegunéw = 120 * znamionowa
czestotliwos¢é/obr./min, zaokraglona do najblizszej liczby parzyste;.

RFC-A

Ten parametr musi by¢ ustawiony prawidtowo w celu wtasciwego
dziatania algorytméw sterowania wektorowego. W razie wyboru
,2automatycznie” (0) liczba biegunéw silnika jest obliczana
automatycznie na podstawie Rated Frequency (Czestotliwo$¢
znamionowa) (00.047) oraz Rated Speed rpm (Obr./min predkosci
znamionowej) (00.045). Liczba biegunéw = 120 * znamionowa
czestotliwos¢/obr./min, zaokraglona do najblizszej liczby parzyste;.

RFC-S

Ten parametr musi by¢ ustawiony prawidtowo w celu wtasciwego
dziatania algorytmow sterowania wektorowego. W razie wyboru
»~automatycznie”, liczba biegunéw zostaje ustawiona na 6.

(KR LX) I 7namionowy wspotczynnik mocy (OL)

Petla otwarta

Do obliczenia znamionowej sktadowej czynnej pradu oraz pradu
magnetyzujacego silnika uzywany jest wspoétczynnik mocy w potaczeniu
z pradem znamionowym silnika (Pr 00.046) Znamionowy prad czynny
jest szeroko stosowany do sterowania napedem, za$ prad
magnetyzujacy jest uzywany do kompensacji Rs w trybie wektorowym.
Prawidtowa konfiguracja tego parametru ma kluczowe znaczenie.

Ten parametr jest uzyskiwany przez naped podczas obrotowego
dostrajania automatycznego. W przypadku przeprowadzania
autostrojenia statycznego, w Pr 00.043 nalezy wprowadzi¢ warto$¢
z tabliczki znamionowe;.

RFC-A

Jesli indukcyjnos¢ stojana(Pr 05.025) zawiera warto$¢ zerowa,
wspotczynnik mocy jest liczony w sposéb ciagly i uzywany w algorytmach
sterowania wektorowego (Pr 00.043 nie bedzie przez to aktualizowany).
Jezeli Indukcyjnosé stojana (05.025) jest ustawiona na zero,

to wspotczynnik mocy zostanie zapisany w Pr 00.043 i uzyty

w pofaczeniu z pragdem znamionowym i innymi parametrami silnika

w celu obliczenia znamionowego pradu czynnego oraz pradu
magnetyzujgcego silnika, ktére to wartosci bedg zastosowane

w algorytmie sterowania wektorowego.

Ten parametr jest uzyskiwany przez naped podczas obrotowego
dostrajania automatycznego. W przypadku przeprowadzania
autostrojenia statycznego, w Pr 00.043 nalezy wprowadzi¢ warto$¢
z tabliczki znamionowe;j.

RFC-S

Kat fazy pomiedzy strumieniem wirnika w serwomotorze i potozeniem
enkodera jest wymagany dla prawidtowej pracy silnika. Jezeli kat fazy
jest znany, to uzytkownik moze go ustawi¢ w tym parametrze.
Alternatywnie, naped moze automatycznie zmierzy¢ kat fazy poprzez
wykonanie testu uzgadniania faz (patrz dostrajanie automatyczne

w trybie RFC-S, Pr 00.040). Gdy test dobiegnie korhca, nowa warto$¢
zostanie zapisana do tego parametru. Kat fazy enkodera mozna
zmodyfikowaé w dowolnym czasie; nowa wartos¢ zaczyna obowigzywac
ze skutkiem natychmiastowym. Fabryczna domysina warto$¢ tego
parametru to 0,0, ale zatadowanie warto$ci domysinych przez
uzytkownika nie wywiera na nig wptywu.

WOVZY R LRI P Napiecie znamionowe
RW Num | | RA | | | us |

oL Naped 200 V: 230 V
Domysinie 50 Hz dla
napedu 400 V: 400 V
Domysinie 60 Hz dla
napedu 400 V: 460 V
Naped 575 V: 575V
Naped 690 V: 690 V

RFC-A

{| +VM_AC_VOLTAGE_SET |=
RFC-S

Petla otwarta oraz RFC-A
Wprowadzi¢ wartos¢ z tabliczki znamionowe;j silnika.

00.045 {05.008}
00.045 {04.015}

Predkos¢ znamionowa (OL)

Termiczna stata czasowa 1 silnika (RFC)

WX R( RN VLYl Kat fazy sprzezenia zwrotnego potozenia (RFC) | | ND | | | US |
RW Num | | | | | US | Domyslnie 50 Hz:
oL $§| 0000do1000 [= 0,850 oL $|  0do 180000 obr/min || 1900 obr/min -
Domysinie 60 Hz:

RFC-A | 0,000 do 1,000 = 0,850 1800 obr./min
RFC-S |{¢ 0,0 do 359,9 ° = Domysinie ?0 _HZZ
: : . — RFC-A | {| 0,00 do 50000,00 obr/min |=| 1450 obr/min -
Wspdtczynnik mocy to rzeczywisty wspotczynnik mocy silnika, tj. kat Domysinie 60 _HZ.

pomigdzy napieciem i pradem silnika. 1750 obr./min

RFC-s |[{§ 1,0 do 3000,0 s = 89,0s
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Whbudowany

Petla otwarta

Jest to predkosé, z jaka silnik obracatby sie w razie doprowadzenia
czestotliwosci bazowej przy napigeciu znamionowym oraz przy
znamionowych warunkach obcigzenia (= predko$é synchroniczna —
predkos$¢ poslizgu). W razie wprowadzenia prawidtowej wartosci do
tego parametru naped moze zwigkszy¢ czestotliwos¢ wyjsciowa jako
funkcje obcigzenia w celu skompensowania tego spadku predkosci.
Kompensacja poslizgu jest nieaktywna jesli Pr 00.045 jest ustawiony na
0 lub na predkos¢ synchroniczng lub gdy Pr 05.027 jest ustawiony na 0.

Jezeli wymagana jest kompensacja poslizgu, to ten parametr nalezy
ustawi¢ na wartos¢ podang na tabliczce znamionowe;j silnika, co
powinno zapewni¢ prawidtowg warto$¢ obr./min dla goracej maszyny.
Niekiedy, podczas oddawania napedu do eksploataciji, konieczna bedzie
regulacja tej wartosci, gdyz warto$¢ podana na tabliczce znamionowej
moze nie by¢ doktadna. Kompensacja poslizgu funkcjonuje prawidtowo
zaréwno przy predkosci ponizej bazowej, jak i w obszarze ostabienia
wzbudzenia. Kompensacja poslizgu jest normalnie stosowana w celu
korygowania predkosci silnika, aby nie wystapity wahania predkosci przy
obcigzeniu. Obr./min dla obcigzenia znamionowego mozna ustawi¢
powyzej predkosci synchronicznej, aby celowo wprowadzi¢ spadek
predkosci. Moze to utatwi¢ wspoétdzielenie obcigzen w przypadku
silnikdw potgczonych mechanicznie.

RFC-A

Obr./min dla obcigzenia znamionowego zostajg uzyte z czestotliwoscig
znamionowa silnika w celu ustalenia poslizgu silnika przy petnym
obcigzeniu, ktora to wartos¢ jest wykorzystywana przez algorytm
sterowania wektorowego. Nieprawidtowe ustawienie tego parametru
moze mie¢ nastgpujace skutki:
* Spadek wydajnosci pracy silnika
»  Ograniczenie maksymalnego momentu obrotowego udostepnianego
przez silnik
* Niemoznos¢ osiggnigcia predkosci maksymalne;j
*  Wylaczenia automatyczne powodowane przetezeniem
* Nizsza wydajnos¢ chwilowa
* Niedoktadne sterowanie absoluthym momentem obrotowym
w trybach sterowania momentem obrotowym
Wartos¢ z tabliczki znamionowej jest z reguty wartoscig dla maszyny
goracej; moze jednak zajs¢ koniecznos¢ wprowadzenia pewnych korekt
podczas oddawania maszyny do eksploataciji, jezeli wartos¢ z tabliczki
znamionowej okaze sie niedoktadna.
Obr./min dla petnego obcigzenia znamionowego moga by¢
zoptymalizowane przez naped (w celu uzyskania dodatkowych
informaciji, patrz podrozdziat 8.1.2 Tryb RFC-A na stronie 160).

RFC-S

Pr 00.045 to termiczna stata czasowa silnika, uzywana (razem ze
znamionowym pradem silnika Pr 00.046 i catkowitym pradem silnika Pr 00.012)
w modelu termicznym silnika do stosowania ochrony termiczne;j silnika.
Ustawienie tego parametru na 0 dezaktywuje ochrone termiczng silnika.
W celu uzyskania dodatkowych informaciji, patrz podrozdziat 8.4
Ochrona termiczna silnika na stronie 166.

(VO ECROER Y4l Prad znamionowy
RW Num | | RA | | | us |

oL Maksymalna wartos$¢

RFC-A | { | tVM_RATED_CURRENT |=»| Znamionowa diatrybu
- - zwigkszonej przecigzalnosci

(11.032)

RFC-S

Wprowadzi¢ wartos¢ pradu znamionowego silnika z tabliczki znamionowe;.

Petla otwarta oraz RFC-A

Wprowadzi¢ wartos¢ z tabliczki znamionowe;j silnika.

6.3.8 Wybér trybu pracy

[(LKZER(KIOER B Naped — tryb uzytkownika
RW Txt | | ND|NC|PT|US|

oL = Petla otwarta (1)
Petla otwarta (1),
RFC-A|{}| RFC-A(2),RFC-S (3), | RFC-A (2)
odzyskiwanie (4
RFC-S 4 @ 3 RFC-S (3)
Ustawienia dla Pr 0.48 sg nastepujace:
Ustawienie Tryb pracy
1 Petla otwarta
2 RFC-A
3 RFC-S
4 Regen

Ten parametr definiuje tryb pracy napedu. Pr mm.000 nalezy ustawi¢ na
,1253’ (europejskie wartosci domysine) lub ,1254’ (amerykanskie wartosci
domysine) zanim bedzie mogt byé zmieniony. Gdy naped zostanie
zresetowany w celu wprowadzenia w zycie jakichkolwiek zmian tego
parametru, ustawienia domysine wszystkich parametréw zostang
ustawione zgodnie z trybem pracy napedu, ktory zostat wybrany

i zapisany w pamigci.

6.3.9 Informacje o stanie
WDGECRELNT Y3 Stan zabezpieczen uzytkownika
RW Txt | | | ND | PT | |
oL Menu 0 (0), wszystkie menu (1),
menu tylko do odczytu 0 (2),
RFC-A | ¢ Tylko do odczytu (3), = Menu 0 (0)
RFC-S Tylko stan (4),
) Brak dostepu (5)
Ten parametr kontroluje dostep poprzez blok klawiszy napedu w
nastepujacy sposob:
Poziom .
R . Opis
zabezpieczen
0 Wszystkie parametry zapisywalne sg dostepne do
(Menu 0) edycji, ale widoczne sg tylko parametry w menu 0.
1 Wszystkie parametry zapisywalne sg widoczne
(Wszystkie menu)|i dostepne do edycji.
2 . .
(Menaui |2ty e yhe o oo osep e
do odczytu) 9 yly P ’
3 Wszystkie parametry sg tylko do odczytu,
(Tylko do jednakze widoczne sg wszystkie menu i parametr
odczytu) ] a ¥ P Y-
4 Blok klawiszy pozostaje w trybie stanu i zadne
(Tylko stan) parametry nie moga by¢ przegladane lub edytowane.
Blok klawiszy pozostaje w trybie stanu i Zadne
5 parametry nie moga by¢ przegladane lub edytowane.
Nie mozna uzyska¢ dostepu do parametréw napedu
(Brak dostepu) poprzez interfejs komunikacyjny/Fieldbus w napedzie
lub w dowolnym module opcjonalnym.

Blok klawiszy moze wyregulowac ten parametr nawet w razie ustawienia

00.047 Czestotliwos¢ znamionowa ; P :
{05.006} € zabezpieczen uzytkownika.
RW Num | | | | [0S ]
OL |8 00do3000,0Hz | | Domysinie 50 Hz: 50,0 Hz
RFC-A|{ 0,0 do 1667,0 Hz Domysinie 60 Hz: 60,0 Hz
RFC-S | =
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Tryb petli otwartej

Tryby RFC-A i RFC-S

[VGEVREK Vi)l Wersja oprogramowania
RO Num | | ND | NC | PT | |

Reference Selected (Wybor

oL
RFC-A

0 do 99999999 =

8

RFC-S

odniesienia) (01.001)

Reference Selected (Wybor
odniesienia) (01.001)

Pre-skip Filter Reference
(Odniesienie filtra przed
przeskokiem) (01.002)

Pre-skip Filter Reference
(Odniesienie filtra przed
przeskokiem) (01.002)

Pre-ramp Reference

Ten parametr przedstawia wersje oprogramowania napedu.

(Odniesienie przed sygnatem
wejsciowym) (01.003)

Pre-ramp Reference (Odniesienie
przed sygnatem wejsciowym)
(01.003)

Post Ramp Reference

[(VOEYRGLKIXY4 Il Dzialanie w razie wykrycia wylaczenia
RW Bin | | | | | us |

(Odniesienie za sygnatem

oL

RFC-A 0 do 31

8

RFC-S

wejsciowym) (02.001)

Post Ramp Reference (Odniesienie
za sygnatem wejsciowym) (02.001)

Frequency Slaving Demand
(Zadanie podporzadkowania
czestotliwosci) (03.001)

Final Speed Reference (Ostateczne
odniesienie predkosci) (03.001)

Poszczegdlne bity tego parametru majg nastepujace funkcje:

Speed Feedback (Sprzezenie
zwrotne predkosci) (03.002)

Speed Error (Btad predkosci)

Bit Funkcja (03.003)

0 | Zatrzymanie w razie mniej istotnych wytaczen Speed Controller Output (Wyjscie

1 | Dezaktywacja wykrywania przecigzenia rezystora hamowania regulatora predkosci) (03.004)

2 | Dezaktywacja zatrzymania w razie utraty fazy Current Magnitude (Wielkos¢ | Current Magnitude (Wielko$¢ pradu)

3 | Dezaktywacja monitorowania temperatury rezystora hamowania pradu) (04'001). (04.001) _

4 | Dezaktywacja wstrzymania parametrow w razie wytgczenia Torque Produpmg Current Ton quelProducmg Current (Prad

(Prad generujgcy moment generujacy moment obrotowy)

Przykiad obrotowy) (04.002) (04.002)

Pr 10.037=8 (1000pjnamy) Dezaktywowane jest wytgczenie awaryjne
,Th Brake Res”

Pr 10.037=12 (1100pinarny) Dezaktywowane sg wytgczenie awaryjne
,Th Brake Res” i wytaczenie awaryjne z powodu utraty fazy

Zatrzymanie w razie mniej istotnych wytaczen

Jezeli bit 0 jest ustawiony na ,jeden”, to naped podejmie probe
zatrzymania przed wytaczeniem automatycznym w razie wykrycia
dowolnego z ponizszych warunkéw wytaczenia: /0O Overload
(Przecigzenie wejscia/wyjscia), An Input 1 Loss (Utrata wejscia 1),

An Input 2 Loss (Utrata wejscia 2) lub Keypad Mode (Tryb bloku klawiszy).

Dezaktywacja wykrywania przeciazenia rezystora hamowania
W celu uzyskania szczeg6tow dot. trybu czujnika przecigzenia rezystora
hamowania patrz Pr 10.030.

Dezaktywacja wylaczenia w razie utraty fazy

Normalnie, naped zatrzyma sig¢ w razie wykrycia stanu utraty fazy
wejsciowej. Jezeli ten bit jest ustawiony na 1, to naped bedzie dalej
pracowac i wytaczy sie automatycznie wytgcznie w razie jego
zatrzymania przez uzytkownika.

Dezaktywacja monitorowania temperatury rezystora hamowania
Napedy rozmiaru 3, 4 i 5 majg wewnetrzny rezystor hamowania
instalowany przez uzytkownika, wyposazony w termistor wykrywajacy
przegrzanie rezystora. Poniewaz domysiny bit 3 w Pr 10.037 jest
ustawiony na zero, a rezystor hamowania z termistorem nie jest
zainstalowany, naped wytworzy wytgczenie awaryjne (Th Brake Res),
poniewaz wydaje sie, ze termistor wydaje sie dziata¢ w obwodzie
otwartym. To wytaczenie awaryjne mozna dezaktywowac, aby naped
mogt dziata¢ przez ustawienie bitu 3 Pr 10.037 na jeden. W przypadku,
gdy zainstalowany jest rezystor, nie dochodzi do wytaczenia
awaryjnego, chyba ze termistor jest awaryjny, a wiec bit 3 Pr 10.037
moze byc¢ zostawiony na wartosci zero. Ta funkcja dotyczy tylko
napeddw o rozmiarze 3, 4 i 5. Na przykiad, jesli Pr 10.037 = 8,

to wylaczenie awaryjne ,Th Brake Res trip” bedzie dezaktywowane.
Dezaktywacja wstrzymania parametrow w razie wylaczenia

Jezeli ten bit jest ustawiony na 0, to w razie wytaczenia automatycznego
parametry wyszczegdlnione ponizej zostana wstrzymane do czasu
usunigcia przyczyny wytaczenia. Jezeli ten bit jest ustawiony na 1,

to funkcja jest nieaktywna.

Magnetising Current (Prad
magnetyzujgcy) (04.017)

Magnetising Current (Prad
magnetyzujgcy) (04.017)

Output Frequency
(Czestotliwo$¢ wyjsciowa)
(05.001)

Output Frequency (Czestotliwo$¢
wyjséciowa) (05.001)

Output Voltage (Napigcie
wyj$ciowe) (05.002)

Output Voltage (Napiecie wyjsciowe)
(05.002)

Output Power (Moc wyjsciowa)
(05.003)

Output Power (Moc wyj$ciowa)
(05.003)

D.c. Bus Voltage (Napiecie
szyny statoprgdoweyj) (05.005)

D.c. Bus Voltage (Napiecie szyny
statoprgdowej) (05.005)

Analog Input 1 (Wejscie
analogowe 1) (07.001)*

Analog Input 1 (Wejscie analogowe
1) (07.001)*

Analog Input 2 (Wejscie
analogowe 1) (07.002)*

Analog Input 2 (Wejscie analogowe
1) (07.002)*

Analog Input 3 (Wejscie
analogowe 1) (07.003)*

Analog Input 3 (Wejscie analogowe
1) (07.003)*

* Nie dotyczy modelu Unidrive M702

WK LyRykKi7]1)} 3l Resetowanie komunikacji szeregowej*
RW Bit | | ND | NC | | |

oL

RFC-A

8

RFC-S

Wyt. (0) lub wt. (1)

= Wyt. (0)

* Dotyczy tylko modelu Unidrive M701.

W razie modyfikacji Serial Address (Adres szeregowy) (11.023),
Serial Mode (Tryb szeregowy) (11.024), Serial Baud Rate (Szybko$¢

transmisji szeregoweyj) (11.025),

Minimum Comms Transmit Delay

(Minimalne opdznienie przesytu komunikacji) (11.026) lub Silent Period
(Okres ciszy) (11.027), zmiany nie majg bezposredniego wptywu na
ukfad komunikacji szeregowej. Nowe wartosci zostang uzyte po
nastepnym zatgczeniu zasilania lub w razie ustawienia Reset Serial
Communications (Resetuje komunikacje szeregowg) (11.020) na jeden.
Reset Serial Communications (Resetuje komunikacje szeregowg)
(11.020) zostaje przestawiony automatycznie na zero po aktualizaciji

ukfadu komunikacji.
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7

W niniejszym rozdziale opisano wszystkie wymagane kroki, jakie nowy
uzytkownik powinien wykona¢ w celu pierwszego uruchomienia silnika,
w kazdym dostepnym trybie pracy.

Uruchamianie silnika

W celu uzyskania informacji na temat optymalizacji napedu w celu
uzyskania najlepszej wydajnosci, patrz Rozdziat 8 Optymalizacja na
stronie 157.

Ustali¢, czy nieoczekiwane zataczenie silnika nie spowoduje
uszkodzen lub nie zagrozi bezpieczenstwu.
OSTRZEZENI

Wartosci parametréw silnika wywierajg wptyw na ochrone
silnika.

Nie nalezy polega¢ na warto$ciach domys$inych napedu.
Jest rzeczg niezbedna, aby wprowadzi¢ prawidtowg warto$¢
do Pr 00.046 Prad znamionowy. Wptywa to na ochrong
termiczng silnika.

> >

RZESTROG,

Jezeli naped zostanie uruchomiony przy uzyciu panelu
sterujgcego, to zacznie rozpedzac sie do predkosci
zdefiniowanej przez odniesienie panelu sterujacego
(Pr01.017). W zaleznosci od zastosowania, moze to nie
by¢ dopuszczalne. Uzytkownik musi sprawdzi¢ Pr 01.017
i dopilnowaé, aby odniesienie panelu sterujacego byto
ustawione na 0.

]
S
m
»
=
x
o
@
>

Jezeli docelowa predkos¢ maksymalna wptywa na
bezpieczenstwo maszyn, to nalezy bezwzglednie uzy¢

dodatkowego zabezpieczenia nadobrotowego.

71 Potaczenia wymagane w celu

szybkiego uruchomienia

711 Wymagania podstawowe

W niniejszym rozdziale opisano podstawowe potaczenia, ktére muszg
by¢ wykonane w celu uruchomienia napgdu w pozgdanym trybie.
Odnosnie do minimalnych ustawien parametréw dla poszczegolnych
trybdéw, patrz stosowny fragment podrozdziat 7.3 Szybkie uruchamianie
— oddawanie do eksploatacji/rozruch na stronie 145.

Tabela 7-1 Minimalne potaczenia sterujace wymagane dla

poszczegolnych tryboéw sterowania

Metoda sterowania napedem Wymagania

Aktywacja napedu

QOdniesienie predkosci/momentu
obrotowego

Praca do przodu/praca do tytu

Tryb zaciskow

Tryb bloku klawiszy Aktywacja napedu

Aktywacja napedu

Komunikacja szeregowa Potaczenie komunikacji szeregowej

Tabela 7-2 Minimalne potaczenia sterujace wymagane dla
poszczegolnych trybow pracy

Tryb pracy Wymagania

7ryb petli otwartej Silnik indukcyjny

Tryb RFC-A
(ze sprzezeniem zwrotnym predkosci)

Silnik indukcyjny ze sprzezeniem
zwrotnym predkosci

Silnik z magnesami trwatymi
ze sprzezeniem zwrotnym
predkosci i potozenia

Tryb RFC-S (ze sprzezeniem
zwrotnym predkosci i potozenia)

Sprzezenie zwrotne predkosci

Odpowiednie urzadzenia to:

* Enkoder inkrementalny (A, B lub F, D, z lub bez Z)

* Enkoder inkrementalny z wyj$ciami ,do przodu” i ,do tytu” (F, R, z lub
bez 7)

*  Enkoder SINCOS (z lub bez protokotéw komunikacji Stegmann
Hiperface, EnDat lub SSI)

« Enkoder absolutny BiSS

« Enkoder absolutny EnDat

*  Przelicznik

Sprzezenie zwrotne predkosci i potozenia

Odpowiednie urzadzenia to:

» Enkoder inkrementalny (A, B lub F, D, z lub bez Z) z sygnatami
komutacji (U, V, W)

* Enkoder inkrementalny z wyj$ciami ,do przodu” i ,do tylu”
(F, R, z lub bez Z) oraz wyjsciami komutac;ji (U, V, W)

* Enkoder SINCOS (z protokotami komunikacji Stegmann Hiperface,
EnDat lub SSI)

*  Enkoder absolutny BiSS

« Enkoder absolutny EnDat

*  Przelicznik

7.2 Zmiana trybu pracy

Zmiana trybu pracy przywraca wszystkie parametry — w tym parametry
silnika — do wartosci domysinych. Stan bezpieczenstwa uzytkownika
(Pr 00.049) oraz Kod bezpieczenstwa uzytkownika (Pr 00.034)

nie ulegajg zmianie w razie zastosowania tej procedury.

Procedura
Uzy¢ ponizszej procedury wylacznie wtedy, gdy wymagany jest inny tryb
pracy:
1. Woprowadzi¢ dowolng z ponizszych wartosci do Pr mm.000,
odpowiednio:
1253 (czestotliwos¢ zasilania przemiennopradowego 50 Hz)
1254 (czestotliwosc¢ zasilania przemiennopradowego 60 Hz)
2. Zmieni¢ ustawienie Pr 00.048 w nastepujacy sposob:

Ustawienie Pr 00.048

Tryb pracy

00.048 1
t Open-loop

Petla otwarta

2 RFC-A

3 RFC-S

Wartosci z drugiej kolumny majg zastosowanie tylko wtedy,
gdy uzywana jest komunikacja szeregowa.

3. Albo:

+  Nacisnaé czerwony przycisk resetowania

* Przetaczy¢ resetowanie wejscia cyfrowego

*  Wykonaé resetowanie napedu poprzez komunikacje szeregowa;
w tym celu ustawi¢ Pr 10.038 na 100 (sprawdzi¢, czy Pr mm.000
powrdci do 0).
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Minimalne potaczenia wymagane w celu uruchomienia silnika w dowolnym trybie pracy dla modelu Unidrive M700 / M701

A

Rezystor
hamowania
(opcjonalny)

o< =~ —

SOxXMW—0QN

RFC-A

RFC-S

w razie usterki. Nie jest to wymagane w razie
uzycia opcjonalnego wewnetrznego rezystora

hamowania.
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z Dane Dane Ref H
Z 2\ Dane\ Dane\ Ref L % ® 22 24V
: . =
s o = ® 23
10 VA ﬂ
11 w CLK [=—=]
12 WA [SISN == ® 24
13 +V = ® 25
14 o Vv
is Wejscie termistora
Ol 26 RUN FWD
5 ] 0 Ol 27 RUN REV
©
15 1 ® 28
Ztgcze sprzgzenia zwrotnego 7 — = ® 29— === ===+ ————
potozenia, 15-kierunkowe, typ D** / L1|L2(L3lulviw
Q30
/ ©
S| 31 o
SAFE TORQUE OFF >
(Aktywacja napedu) “a
= ®
Silnik ; O
indukcyjny O ©
Serwomotor E —
(z magnesem trwatym) E
c2
; n
i : i Panel 3
! ! : Element opcjonalny, musi X
! ! ! / \ byé zainstalowany dla | <
! 1 : trybu panelu sterujgcego
I [
1
i i MM MmM-———————————=
i
A i ! i Bezpieczniki
1 1
— 1 !
B i | AA !
1 ] -
z@® [1[les i
| ! UT | /_ _/_ A @ Opcjonalny impuls znakujgcy
| |J L 1
i i vV : @ Przecigzenie termiczne dla rezystora
! :—l—LW W: hamowania, zabezpieczajgce przed
1 ! 1 niebezpieczenstwem wybuchu pozaru.
1 5 . . " A
Peﬂa otwarta ! ! ZZ = 11 L2 L3 Przewody nalezy podigczy¢ w taki sposob,
| | @l aby przerwac zasilanie przemiennoprgdowe
1
1
1
I
1
1

Bezczujnikowe

Bezczujnikowe

RFC-A

RFC-S

* Porty komunikacyjne Ethernet Fieldbus w modelu Unidrive M700 oraz porty komunikacji szeregowej 485 w modelu Unidrive M701.

** Port sprzezenia zwrotnego potozenia.
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mechaniczna
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elektryczna
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Parametry

(rozmiar 3 i 4)
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podstawowe EGIEESILIIE]
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Rysunek 7-2 Minimalne potaczenia wymagane w celu uruchomienia silnika w dowolnym trybie pracy dla modelu Unidrive M702

A\

Rezystor
hamowania
(opcjonalny)

Q

H H
Port komunikacyjny* ® .
é = é
O
Zacisk AB sc SCEnDat | EnDat o clicznik O H —
AB Servo |Hiperface| SCSsI | BiSS ssl [] —
H f—]
1 A Cos A (Cos) |Dane Cos H
2 A\ Cosref A\ (Cos\) [Dane\ Cos L
3 B Sin B (Sin) CLK Sin H =
a B\ Sinref | B\ (Sin\) _|CLK\ Sin L =
s z Dane Dane Ref H S —
6 Z\ Dane\ Dane\ Zatrzymanie| Ref L [—)
5 “ IIE]
=
=
2 L\J/\ =
10 W ==
11 w CLK o
= 0
12 WA CLK\ =
=
13 +V =
2 N =
15 Wejscie termistora
5 1 0
10 6 5
15 1

Ztgcze sprzezenia zwrotnego

potozenia, 15-kierunkowe, typ D**

Silnik
indukcyjny

-,

=

1

/L1L2L3UVW

N\

]

Serwosmotor
(z magnesem trwatym)

Petla otwarta

RFC-A
Bezczujnikowe

W >

lé

RFC-S
Bezczujnikowe

RFC-A

RFC-S

TN

(NN

L1 L2 L3

:| Bezpieczniki

Sl 1

S| 2 24V

Sl 3

Sl 4

Sl 5

Sl 6

Sl 7 RUN FWD

Sl 8 RUN REV

Sl 9

Sl 10

g Iy g/;ﬁ TORQUE
12

® 13 gél;EzTORQUE

Panelu sterujgcy

Element opcjonalny, musi

by¢ zainstalowany dla

trybu panelu sterujgcego

@ Opcjonalny impuls znakujgcy

@ Przecigzenie termiczne dla rezystora
hamowania, zabezpieczajgce przed

niebezpieczenstwem

Przewody nalezy podtgczy¢ w taki sposob,
aby przerwac zasilanie przemiennopradowe
w razie usterki. Nie jest to wymagane w razie
uzycia opcjonalnego wewnetrznego rezystora

hamowania.

o< =~ —

Z
a
C
i
S
© Kk
g )
S ®| W
20
oo
x5
| .
@®
cl
;U)
2
X
<

wybuchu pozaru.

* Porty komunikacyjne Ethernet Fieldbus.

** Port sprzgzenia zwrotnego potozenia.
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Rysunek 7-3 Minimalne potaczenia wymagane w celu uruchomienia silnika w dowolnym trybie pracy dla modelu Unidrive M700 / M701
(rozmiar 5)

Rezystor
hamowania
(opcjonalny) ® 1
Ql 2
SE ov
+10V
Ol 4 o
Wejscie
® 5 odniesienia
predkosci
—_ Q| 6
Ol 7
Port komunikacyjny’ ® 8
NE
Q|10
Zacisk AB sc SC EnDat | EnDat o clicznik
AB Servo |Hiperface sc ssi BiSS ssSI
1 A Cos A (Cos) Dane Cos H ® 11 T
2 A\ Cosref A\ (Cos\) |Dane\ Cos L
3 B Sin B (Sin) CLK Sin H r
a4 B\ Sinref B\ (Sin\) CLK\ Sin L
5 z Dane Dane zatrzymanie| Ref H y
\ ane\ ane\ atrzyma of
> R = = )l 21 b
s U\
° v
10 W ® 22 24V
11 w CLK
12 WA cLK\ ® 23 Z
i3 +V a
14 o Vv
15 Wejscie termistora ® 24 C
Ql25 i
5 1
10 6 Sl 26 RUN FWD s
15 "
|27 RUN REV K
Ztgcze sprzezenia zwrotnego =
potozenia, 15-kierunkowe, typ D** ® 28 Y
W
Qlzs}--------1 -
Q|30
©
Ols =
SAFE TORQUE OFF 2
(aktywacja napedu) ©
=3
Silnik
indukcyjny © ©
Serwomotor E =
(z magnesem trwatym) E
T o
C 4
; w
) >
Panelu sterujacy -—
/ \ Element opcjonalny, musi 4
by¢ zainstalowany dla <€
trybu panelu sterujgcego

N © >
W >
o >
@ >

%

/- ./. - fm - (‘D Opcjonalny impuls znakujgcy

@ Przecigzenie termiczne dla rezystora

hamowania, zabezpieczajgce przed
niebezpieczenstwem wybuchu pozaru.

= L1 L2 L3 Przewody nalezy podtaczy¢ w taki sposob,

aby przerwac¢ zasilanie przemiennoprgdowe

w razie usterki. Nie jest to wymagane w razie

uzycia opcjonalnego wewnetrznego rezystora

hamowania.

!

i

Petla otwarta

RFC-A RFC-S
Bezczujnikowe Bezczujnikowe

RFC-A RFC-S

* Porty komunikacyjne Ethernet Fieldbus w modelu Unidrive M700 oraz porty komunikacji szeregowej 485 w modelu Unidrive M701.

** Port sprzgzenia zwrotnego potozenia.
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Parametry
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Dane
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Diagno-
styka

Informacje nt.
klasyfikacji UL

Rysunek 7-4 Minimalne potaczenia wymagane w celu uruchomienia silnika w dowolnym trybie pracy dla modelu Unidrive M702 (rozmiar 5)

Rezystor
hamowania
(opcjonalny)

A

Port komunikacyjny*
Zacisk AB SC SC EnDat | EnDat |p;qjicznik
AB Servo |Hiperface| SCSSI | BiSS SSI

1 A Cos A (Cos) Dane Cos H
2 A\ Cosref A\ (Cos\) |[Dane\ Cos L
3 B Sin B (Sin) CLK Sin H
a B\ Sinref B\ (Sin\) |CLK\ Sin L
5 z Dane Dane Ref H
6 z\ Dane\ Dane\ Ref L
7 U
8 O\
9 \4
10 W\
11 w CLK
12 WA CLK\
13 +V
14 o Vv
15 Wejscie termistora

5 1

10 6

15 1"

Ztacze sprzezenia zwrotnego
potozenia, 15-kierunkowe, typ D**

Silnik
indukcyjny

Serwosmotor
(z magnesem trwatym)

Petla otwarta

RFC-A RFC-S
Bezczujnikowe Bezczujnikowe

RFC-A RFC-S

foff

= L1 L2 L3

Sl 1

Sl 2 24V

S| 3

S| 4

Sl 5

S| 6

Sl 7 RUN FWD

Q| 8 RUN REV

Sl 9

ol

g 11 gAFI;E‘]TORQUE
12

NEE g/’\:I;EZ TORQUE

Panel
Element opcjonalny, musi

by¢ zainstalowany dla
trybu panelu sterujgcego

o< =~ —

Z
a
C
|
S
© k
?B 6
S ®©f W
=0
oo
x5
—
®
cl
=0
>
—
x~
<

@ Opcjonalny impuls znakujacy

@ Przecigzenie termiczne dla rezystora
hamowania, zabezpieczajgce przed
niebezpieczenstwem wybuchu pozaru.
Przewody nalezy podtgczy¢ w taki sposob,
aby przerwac¢ zasilanie przemiennoprgdowe
w razie usterki. Nie jest to wymagane w razie
uzycia opcjonalnego wewnetrznego rezystora
hamowania.

* Porty komunikacyjne Ethernet Fieldbus.
** Port sprzezenia zwrotnego pofozenia.
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Dane
techniczne

Urucho-
mienie

Obstuga przy uzyciu
karty NV Media Card

Whbudowany
sterownik PLC

Parametry
zaawansowane

Diagno-
styka

Informacje nt.
klasyfikacji UL

Informacje nt.
bezpieczenstwa

Informacja o
produkcie

Instalacja
mechaniczna

Instalacja
elektryczna

Parametry
podstawowe

(V[T T TERE Optymali-
nie silnika EFZIGE]

Rysunek 7-5 Minimalne potaczenia wymagane w celu uruchomienia silnika w dowolnym trybie pracy dla modelu Unidrive M700 / M701
(rozmiar 6)

Rezystor
hamowania
(opcjonalny) -
tylko rozmiar 6

Petla otwarta

RFC-A
Bezczujnikowe

RFC-S
Bezczujnikowe

= L1 L2 L3

RFC-A

RFC-S

Przewody nalezy podtgczy¢ w taki sposob,
aby przerwac¢ zasilanie przemiennopragdowe
w razie usterki.

h | 1
| O
NE
SE ov
-t BR +10V
Ol 4
Wejscie
® 5 odniesienia
— predkosci
T = — NE
1
o T [k 4 Q|7
Port komunikacyjny* ® 00 o ® 8
NE
Q|10
Ol 11 T
Zacisk AB sc SCEnbat | EnDat o ;elicznik O
AB Servo |Hiperface sc ssi BiSS SSI
° r
1 A Cos A (Cos) Dane Cos H
2 A\ Cosref A\ (Cos\) |Dane\ Cos L y
3 B Sin B (Sin) CLK Sin H
A\ inref \ (Sin\) A\ in
: e el © Q)21 b
§ i\ Dane\ Dane\ Ref L ® 22 24y
8 U\
\4
% % |23 z
w
s WA SEE\ ® 24 a
13 +V C
14 o Vv
15 Wejscie termistora ® 25 |
et | 26 RUN FWD
HollEPeC i O S
I e e | ® 27 RUN REV k
s ; (OL=c) M|
©) )
10 6 S ® 28 (o]
15 1 | —| W
2 Qz9]--------1 -
Ztacze sprzezenia zwrotnego | | | | | | |
pofozenia, 15-kierunkowe, typ D** L1L2|L3| U VW ® 30
@®
Q|31 bt
SAFE TORQUE OFF >
(aktywacja napedu) "('“'
=3
Silnik
indukcyjny T @
Serwomotor E _
>
(z magnesem trwatym) -
@©
AP c 9
© «© ; (4]
i Ulv|wij+ i } : Panel 5
1 1 ! | Element opcjonalny, musi
| Q) i i : / \ by¢ zainstalowany dla <E
| [ i Ve i | trybu panelu sterujgcego
1 — L i H
| ——] , E 1 I
i — i | SrmmessrT
! ! — | 1 Bezpieczniki
; ; JTULL AR :
| | _Mrles |
i i
- ! I
l Z z@ ' 1
! : /_ _/_ A @ Opcjonalny impuls znakujgcy
I 1
i : @ Przecigzenie termiczne dla rezystora
i : hamowania, zabezpieczajgce przed
i | niebezpieczenstwem wybuchu pozaru.
! I
! |
I
| I
I
I
I
I
I
I

* Porty komunikacyjne Ethernet Fieldbus w modelu Unidrive M700 oraz porty komunikacji szeregowej 485 w modelu Unidrive M701.

** Port sprzezenia zwrotnego potozenia.
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Rysunek 7-6 Minimalne potaczenia wymagane w celu uruchomienia silnika w dowolnym trybie pracy dla modelu Unidrive M702 (rozmiar 6)

Rezystor
A hamowania
(opcjonalny) -
Tylko rozmiar 6

ofp

™

- + BR
T ) =
| U] || o — ri.\ —
S — ] =
[k A [k .
Port komunikacyjny* ! © o D,,
© Q)| K@= | ]
Zaciok | a2 s Sace] G | £EDL procticame O EE NE
1 A Cos A(Cos) |Dane CosH 1 MR S ——— ® 2 24V
2 A\ Cosref A\ (Cos\) |Dane\ Cos L
3 B Si B (Sin) CLK Sin H
a B\ Si:ref B\ (S?n\) CLK\ Si: L B H = ® 3
5 z Dane Dane Ref H
z\ Dane\ Dane\ a Ref L
3 2 ane’ ane’ 5 H ® 4
s U\
\%4
% QI 5
11 w CLK
12 WA CLK\ 1] H ® 6
13 VvV T
14 o Vv
15 Weijscie termistora ® 7 RUN FWD r
©)(©) (ERIG) (©) (@ u Q) 8 RUN REV y
©
— S E b
5 1 ® © ® ®
10 6 [
1511 L2 18 U VvV W ® o o ___
Sl 11 SAFE TORQUE z
Ztgcze sprzezenia zwrotnego OFF 1
potozenia, 15-kierunkowe, typ D** L1]L2]L3|UJVIW ® 12 a
C
® 13 SAFE TORQUE H
OFF 2 |
S
®
Silnik % i’(
indukoyi
naukeyiny Serwosmotor —_ o
(z magnesem trwatym) E W
(]
-—
n

U|V|W|+

Aktywna klawiatura

N Pare

Element opcjonalny, musi
by¢ zainstalowany dla

trybu panelu sterujgcego
[] [] [] Bezpieczniki =0 0@n—mnD—m—m === ===

/_ _/_ L. @ Opcjonalny impuls znakujgcy

@ Przecigzenie termiczne dla rezystora
hamowania, zabezpieczajgce przed

N T >
W >

l\é

w niebezpieczenstwem wybuchu pozaru.
Z = Przewody nalezy podigczy¢ w taki sposéb,
Petla otwarta {J.I— é) L1 L2 L3 aby przerwag zasilanie przemiennopradowe
w razie usterki.
RFC-A RFC-S
Bezczujnikowe Bezczujnikowe

RFC-A RFC-S

* Porty komunikacyjne Ethernet Fieldbus.
** Port sprzezenia zwrotnego pofozenia.
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Parametry
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Parametry
zaawansowane

Diagno-
styka
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Rysunek 7-7 Minimalne potaczenia wymagane w celu uruchomienia silnika w dowolnym trybie pracy dla modelu Unidrive M700 / M701

Port komunikacyjny**

L1 L2 L3

L]

Dtawik linii
wejsciowej*

5 1
10 6
15 1

Ztgcze sprzezenia zwrotnego
potozenia, 15-kierunkowe, typ D**

Zacisk AB sC SC EnDat | EnDat o qlicznik
AB Servo |Hiperface| SCSSI | BiSS ssI

1 A Cos A (Cos) |Dane Cos h

2 A\ Cosref A\ (Cos\) |Dane\ Cos L

3 B Sin B (5in) |CLK SinH

a B\ Sinref | B\ (Sin\) |CLK\ SinL

s z Dane Dane Ref H

6 2\ Dane\ | Dane\ Ref L

7 U

8 U\

° v

10 %

11 w CLK

12 WA cL\

13 Vv

1a o v

1s Wejscie termistora

Silnik
indukcyjny

=
[

I

Petla otwarta

RFC-A
Bezczujnikowe

[Braxg]

AN

@

Serwosmotor
(z magnesem trwatym)

]

i UV (wiL]|i
® E
T AR | i
_Iles | 1L AR
zz@i EMBE
i T u
! v
i — I lw
| A
RFC-S

Bezczujnikowe

:

Rezystor hamowania
(opcjonalny)

oON g

RFC-A

RFC-S

Sl 1
S| 2
® 3 ov
+10V
® 4 Wejscie
® 5 odniesienia
predkosci
Q)| 6
Sl 7
Q) 8
NE
Sl 10
O T
r
y
Q|21 b
Sl 22 24v
|23 z
Q24 a
C
® 25 i
|26 RUN FWD s
Sl 27 RUN REV k
S| 28 0
Ql29]--------1 - w
Q|30
NE o
SAFE TORQUE OFF =)
(Aktywacja napedu) -.(_U,
= @®©
E3)
o @
x5
o
W]
cd
= n
>
Panelu -—
Element opcjonalny, musi X
by¢ zainstalowany dla <
trybu panelu sterujgcego

@ Opcjonalny impuls znakujacy

@ Przecigzenie termiczne dla rezystora

hamowania, zabezpieczajgce przed
niebezpieczenstwem wybuchu pozaru.
Przewody nalezy podtgczy¢ w taki sposob,
aby przerwac zasilanie przemiennopradowe
w razie usterki.

* Wymagane dla rozmiaru 9E i 10.
** Porty komunikacyjne Ethernet Fieldbus w modelu Unidrive M700 oraz porty komunikacji szeregowej 485 w modelu Unidrive M701.
*** Port sprzezenia zwrotnego pofozenia.
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Rysunek 7-8 Minimalne potaczenia wymagane w celu uruchomienia silnika w dowolnym trybie pracy dla modelu Unidrive M702
(rozmiar 7 i wieksze)

L]

Dtawi
wejsci

|IilIi|Ii| \ ®
1
b
Port komunikacyjny* ® 2 24V
Q| 3
Zacinc | pa 2o ripice | “SEIR | S0 oot Q| 4
: e P T s 8 9E 10 = Ol 5
2 B Siarer [\ Sy fae [ it S| 6
5 z Dane Dane Ref H I T
i zU\ Dane\ | Dane\ Ref L == — ® 7 RUN FWD "
s [5)N =
%5 o | ® 8 RUN REV y
: L2 . D NE b
13 Y o
i;‘ Wejs'cie(ier\:nistora ® 10 ________________
Q) I ol SAFE TORQUE z
OROER SE Z
Q12 ®© c
5 (&]
° ! o 3 SAFE TORQUE :
11951? x ® r OFF 2 E I
>
= S
Ztgcze sprzgzenia zwrotnego +pra (0]
potozenia, 15-kierunkowe, typ D** o U VM @ BRAKE |A “(7)' i’(
1 o | ©
' ol El
I o
Silnik Rezystor hamowania ;
indukcyjny &= Serwosmotor (opcjonalny) E
(z magnesem trwatym) R4
®
c
. , , =
: ; : ulvIwl+] | : Panel | 2
i | | | ! Element opcjonalny, musi A
H | i i | by¢ zainstalowany dla <C
| : i 1 / ! tryb lu steruj
i : @ i . : \9 | rybu panelu sterujgcego
1 1 1 ] T e e o - — — — — —
1 | | : o I 1 1
| L AR | |
i | = i
| f_1lles HLIL A :
i | _ | | _ i
: : zz® ! Mlses |
! ! J]— i | . ! @ Opcjonalny impuls znakujacy
: : 1 i LU i
H | i | \YAY i @ Przecigzenie termiczne dla rezystora
i :—,—L -} hamowania, zabezpieczajace przed
! | w W: niebezpieczenstwem wybuchu pozaru.
' | z7Z! Przewody nalezy podtgczy¢ w taki sposob,
Petla OtWa rta 3 E @: aby przerwac zasilanie przemiennopragdowe
: w razie usterki.
RFC-A RFC-S :
Bezczujnikowe Bezczujnikowe i
* Wymagane dla rozmiaru 9E i 10. *** Port sprzezenia zwrotnego potfozenia.
** Porty komunikacyjne Ethernet Fieldbus.
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7.3  Szybkie uruchamianie — oddawanie do eksploatacji/rozruch

7.31

Petla otwarta

Dziatanie

Detal

Przed wiaczeniem
zasilania

Sprawdzic¢:

*  Czy nie podano sygnatu aktywacji napedu (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski
11 13 w modelu Unidrive M702).

*  Czy nie podano sygnatu uruchomienia

e Czy silnik jest podtgczony

Wiaczy¢ zasilanie
napedu

Sprawdzi¢, czy podczas zataczania zasilania napedu wyswietlony jest tryb petli otwartej. Jezeli tryb jest
nieprawidtowy, to patrz podrozdziat 5.6 Zmiana trybu pracy na stronie 111.

Sprawdzic¢:

*  Czy naped wyswietla komunikat ,Inhibit” (Wstrzymanie)

Jezeli naped wytaczy sie automatycznie, to patrz podrozdziat 13 Diagnostyka na stronie 296.

Whpisacé
szczego6towe dane
z tabliczki
Znamionowej
silnika

Whisac:

*  Czestotliwo$¢ znamionowag silnika w Pr 00.047 (Hz)
*  Prad znamionowy silnika w Pr 00.046 (A)

*  Predko$¢ znamionowsa silnika w Pr 00.045 (obr./min)

+  Napiecie znamionowe silnika w Pr 00.044 (V) — sprawdzié, czy potaczenie X, czy A

No XXXXXXXXXX kg

P55 l.cl

F °C 4

V__[Hz [ min
A 230 50 [1445

A 400

A 240
A 415

CN=
50‘ 1445

CN = 14.4Nm
CTP- VEN 1PHASE 1=046A P=110W R.F 32MN

2.20(0.80 [8.50
4.90

14.5Nm

220‘0.76‘850
4

LEC 34 1(87)

Ustawi¢
maksymalng
czestotliwosé

Whpisac:
*  Maksymalng czestotliwo$¢ w Pr 00.002 (Hz)

Ustawi¢ tempa
przyspieszania/
zwalniania

Whpisa¢:

»  Tempo przyspieszania w Pr 00.003 (s/100 Hz)

*  Tempo zwalniania w Pr 00.004 (s/100 Hz) (Jezeli zainstalowano rezystor hamowania, to ustawi¢
Pr 00.015 = SZYBKI. Sprawdzi¢ takze, czy prawidtowo ustawiono Pr 10.030, Pr 10.031 i Pr 10.061 —
w przeciwnym razie moze doj$¢ do nadmiernie czestych wytaczen awaryjnych ,Brake R Too Hot”).

100Hz

t

k=10.03

|
i
i
i
i
I
i
I
i
!
(=

0.04—4

Konfiguracja
termistora silnika

Potaczenie termistora silnika jest wykonywane poprzez port enkodera napedu (zacisk 15). Typ termistora
nalezy wybra¢ w P1 Thermistor Type (Typ termistora P1) (03.118). W modelu Unidrive M700 / M701 termistor
silnika mozna wybra¢ w Pr 07.015. Zapozna¢ sie z Pr 07.015 w celu uzyskania szczegétowych informacii.

Automatyczne
dostrajanie

Naped moze wykonaé¢ automatyczne dostrajanie stacjonarne lub obrotowe. Przed aktywacijg
automatycznego dostrajania, silnik musi znalez¢ sie w bezruchu. Gdy tylko jest to mozliwe, nalezy stosowaé

obrotowe dostrajanie automatyczne, aby naped korzystat ze zmierzonej wartosci wspoétczynnika mocy silnika.

Obrotowe dostrajanie automatyczne powoduje przyspieszenie silnika do Z/3 predkosci
bazowej w wybranym kierunku, niezaleznie od przekazanego odniesienia. Po ukonczeniu
dostrajania silnik bedzie poruszac¢ sie ruchem bezwtadnym do zatrzymania. Sygnat aktywacji
nie moze zostac¢ odtgczony, zanim naped nie osiagnie wymaganego odniesienia.

Naped mozna zatrzymaé w dowolnym czasie poprzez odtaczenie sygnatu pracy lub
sygnatu aktywacji napedu.

« Ze stacjonarnego automatycznego dostrajania mozna korzystac¢ wtedy, gdy silnik jest obcigzony
i nie ma mozliwosci odtaczenia obcigzenia od watu silnika. Stacjonarne dostrajanie automatyczne
mierzy rezystancje stojana silnika oraz korekcje napiecia napedu. Sa one wymagane w celu
zapewnienia dobrej wydajnosci w trybach sterowania wektorowego. Strojenie automatyczne
statyczne nie mierzy wspétczynnika mocy silnika, w zwigzku z czym warto$¢ z tabliczki
znamionowej silnika nalezy wprowadzi¢ do Pr 00.043.

»  Obrotowe dostrajanie automatyczne nalezy przeprowadzi¢ tylko wtedy, gdy silnik jest nieobciazony.
Obrotowe dostrajanie automatyczne w pierwszej kolejnosci wykonuje stacjonarne dostrajanie
automatyczne, a nastepnie obraca silnik przy 2/3 predkosci bazowej w wybranym kierunku.
Obrotowe dostrajanie automatyczne mierzy wspotczynnik mocy silnika.

W celu przeprowadzenia automatycznego dostrajania:

» Ustawi¢ Pr 00.040 = 1 dla autostrojenia statycznego lub ustawi¢ Pr 00.040 = 2 dla obrotowego
autostrojenia dynamicznego

*  Odtaczyé sygnat aktywacji napedu (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11i 13
w modelu Unidrive M702). Naped wyswietli komunikat ,Ready” (Gotowy).

*  Odtaczy¢ sygnat pracy napedu (zacisk 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 7 i 8
w modelu Unidrive M702). Gdy naped wykonuje automatyczne dostrajanie, w gérnym wierszu
wyswietlacza bedzie miga¢ ,Auto Tune” (Automatyczne dostrajanie).

*  Poczeka¢, az naped wyswietli komunikat ,Ready” (Gotowy) lub ,Inhibit” (Wstrzymanie) i silnik
znajdzie sie w bezruchu.

Jezeli naped wytaczy sie automatycznie, to patrz Rozdziat 13 Diagnostyka na stronie 296.

«  Odtaczy¢ sygnat aktywacji napedu oraz sygnat pracy napedu od napedu.

cos &

ols

Zapisa¢ parametry

Wybra¢ ,Zapisz parametry” w Pr mm.000 (alternatywnie wprowadzi¢ warto$¢ 1000 do Pr mm.000)
i nacisna¢ czerwony przycisk resetowania lub przetgczy¢ wejscie cyfrowe resetowania.

Praca

Naped jest teraz gotowy do uruchomienia

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9
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7.3.2 Tryb RFC-A (ze sprzezeniem zwrotnym potozenia)
Silnik indukcyjny ze sprzezeniem zwrotnym potozenia

W celu zapewnienia przejrzystosci oméwiony zostanie jedynie inkrementalny enkoder kwadraturowy. W celu uzyskania informacji na temat konfigurowania
innych obstugiwanych urzadzen sprzezenia zwrotnego predkosci patrz podrozdziat 7.4 Konfiguracja urzadzenia sprzezenia zwrotnego na stronie 149.

zasilanie napedu

Dziatanie Detal
Sprawdzi¢:
Przed +  Czy nie podano sygnatu aktywacji napedu (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 1113
wigczeniem w modelu Unidrive M702).
zasilania »  Czy nie podano sygnatu uruchomienia
*  Czy silnik i urzadzenie sprzezenia zwrotnego sg podtaczone
Sprawdzi¢, czy podczas zatgczania zasilania napedu wyswietlony jest tryb RFC-A. Jezeli tryb jest
Wiaczyé nieprawidfowy, to patrz podrozdziat 5.6 Zmiana trybu pracy na stronie 111.

Sprawdzic¢:
*  Czy naped wyswietla komunikat ,Inhibit” (Wstrzymanie)
Jezeli naped wytaczy sie automatycznie, to patrz Rozdziat 13 Diagnostyka na stronie 296.

Ustawi¢
parametry
sprzezenia
zwrotnego silnika

Konfiguracja podstawowa enkodera inkrementalnego

Whisac:

*  Typ enkodera napedu w Pr 03.038 = AB (0): Enkoder kwadraturowy

+  Zasilanie enkodera w Pr 03.036 =5V (0),8 V (1) lub 15V (2).

Jezeli napigcie wyjsciowe z enkodera > 5 V, to konieczna bedzie dezaktywacja rezystorow
obcigzeniowych (Pr 03.039 na 0).

Ustawienie zbyt wysokiego napigcia zasilania enkodera mogtoby doprowadzi¢ do uszkodzenia
urzgdzenia sprzezenia zwrotnego.

PRZESTROGA

*  Wiersze na obrét enkodera napedu (LPR) w Pr 03.034 (ustawi¢ zgodnie z enkoderem)

+ Ustawienie rezystora obcigzeniowego enkodera napgdu w Pr 03.039:
0 = A-A\, B-B\, Z-Z\ rezystory obcigzeniowe nieaktywne
1 = A-A\, B-B\, rezystory obcigzeniowe aktywne, Z-Z\ rezystory obcigzeniowe nieaktywne
2 = A-A\, B-B\, Z-Z\ rezystory obcigzeniowe aktywne

Whpisac¢
szczego6towe
dane z tabliczki
zZnamionowej
silnika

Czestotliwo$é znamionowag silnika w Pr 00.047 (Hz)
Prad znamionowy silnika w Pr 00.046 (A)
»  Predkos$¢ znamionowa silnika w Pr 00.045 (obr./min)

«  Napiecie znamionowe silnika w Pr 00.044 (V) — sprawdzié, czy potaczenie X, czy A

Ustawi¢ predkosé
maksymalng

Wopisa¢: Maksymalna predko$¢ w Pr 00.002 (obr./min.)

Ustawi¢ tempa
przyspieszania/

Whpisac¢:
«  Tempo przyspieszania w Pr 00.003 (s/1000 obr./min.)
«  Tempo zwalniania w Pr 00.004 (s/1000 obr./min.) (Jezeli zainstalowano rezystor hamowania, ustawi¢ Pr 00.015 =

termistora silnika

zwalniania FAST (szybki). Sprawdzi¢ takze, czy prawidtowo ustawiono Pr 10.030, Pr 10.031 i Pr 10.061 — w przeciwnym
razie moze doj$¢ do nadmiernie czestych wytaczen awaryjnych ,Brake R Too Hot”).
Konfiguracja Potaczenie termistora silnika jest wykonywane poprzez port enkodera napedu (zacisk 15). Typ termistora

nalezy wybra¢ w P1 Thermistor Type (Typ termistora P1) (03.118). W modelu Unidrive M700 / M701 termistor
silnika mozna wybra¢ w Pr 07.015. Zapoznac¢ sie z Pr 07.015 w celu uzyskania szczegotowych informaciji.

Automatyczne
dostrajanie

Naped moze wykonac¢ automatyczne dostrajanie stacjonarne lub obrotowe. Przed aktywacjg automatycznego
dostrajania, silnik musi znalez¢ sie w bezruchu. Stacjonarne dostrajanie automatyczne zapewni umiarkowang
wydajnosé, podczas gdy obrotowe dostrajanie automatyczne zapewni wigkszg wydajnos¢, gdyz w jego trakcie
dochodzi do pomiaru rzeczywistych wartosci parametréw silnika wymaganych przez naped.

Obrotowe dostrajanie automatyczne powoduje przyspieszenie silnika do %/ predkosci bazowej
w wybranym kierunku, niezaleznie od przekazanego odniesienia. Po ukonczeniu dostrajania silnik
bedzie porusza¢ sie ruchem bezwtadnym do zatrzymania. Sygnat aktywacji nie moze zosta¢
odtaczony, zanim naped nie osiggnie wymaganego odniesienia.

Naped mozna zatrzymaé w dowolnym czasie poprzez odtaczenie sygnatu pracy lub sygnatu
aktywacji napedu.

+  Ze stacjonarnego automatycznego dostrajania mozna korzysta¢ wtedy, gdy silnik jest obcigzony i nie ma mozliwosci
odtgczenia obcigzenia od watu silnika. Stacjonarne dostrajanie automatyczne mierzy rezystancije stojana oraz
induktancje przej$ciowa silnika. Te parametry stuza do obliczenia wzmocnien petli pradu, za$ na koniec testu warto$ci
w Pr 00.038 i Pr 00.039 zostajg zaktualizowane. Strojenie automatyczne statyczne nie mierzy wspotczynnika mocy
silnika, w zwigzku z czym wartos¢ z tabliczki znamionowe;j silnika nalezy wprowadzi¢ do Pr 00.043.

+  Obrotowe dostrajanie automatyczne nalezy przeprowadzi¢ tylko wtedy, gdy silnik jest nieobcigzony.
Obrotowe dostrajanie automatyczne w pierwszej kolejnos$ci wykonuje stacjonarne dostrajanie
automatyczne, a nastepnie obraca silnik przy 2/3 predkosci bazowej w wybranym kierunku.

Obrotowe dostrajanie automatyczne mierzy induktancje stojana silnika oraz oblicza wspétczynnik mocy.

W celu przeprowadzenia automatycznego dostrajania:

Ustawi¢ Pr 00.040 = 1 dla autostrojenia statycznego lub ustawi¢ Pr 00.040 = 2 dla obrotowego
autostrojenia dynamicznego

+  Odtaczy¢ sygnat aktywacji napedu (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11 i 13
w modelu Unidrive M702). Naped wyswietli komunikat ,Ready” (Gotowy).

*  Odtaczy¢ sygnat pracy napedu (zacisk 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 7 i 8 w modelu
Unidrive M702). Gdy naped wykonuje automatyczne dostrajanie, w gérnym wierszu wyswietlacza bedzie
miga¢ ,Auto Tune” (Automatyczne dostrajanie).

+ Poczekaé, az naped wyswietli komunikat ,Ready” (Gotowy) lub ,Inhibit” (Wstrzymanie) i silnik znajdzie sie
w bezruchu.

Jezeli naped wytaczy sie automatycznie, to patrz Rozdziat 13 Diagnostyka na stronie 296.

+  Odtaczy¢ sygnat aktywacji napedu oraz sygnat pracy napedu od napedu.

punkty p
nasycenia

N
obr./min,

Zapisac Wybraé ,Zapisz parametry” w Pr mm.000 (alternatywnie wprowadzi¢ warto$¢ 1000 do Pr mm.000) i nacisna¢
parametry czerwony przycisk resetowania lub przetaczy¢ wejscie cyfrowe resetowania.
Praca Naped jest teraz gotowy do uruchomienia
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zasilanie napedu

Sprawdzic¢:
*  Czy naped wyswietla komunikat ,Inhibit” (Wstrzymanie)
Jezeli naped wytaczy sie automatycznie, to patrz Rozdziat 13 Diagnostyka na stronie 296.
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7.3.3 Tryb RFC-A (sterowanie bezczujnikowe)
Silnik indukcyjny ze sterowaniem bezczujnikowym
[ Dzialanie Detal
Sprawdzi¢:
Przed *  Czy nie podano sygnatu aktywacji napedu (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11i 13
wigczeniem w modelu Unidrive M702).
zasilania »  Czy nie podano sygnatu uruchomienia
*  Czy silnik jest podigczony
Sprawdzi¢, czy podczas zataczania zasilania napedu wyswietlony jest tryb RFC-A. Jezeli tryb jest
Wigczyé nieprawidfowy, to patrz podrozdziat 5.6 Zmiana trybu pracy na stronie 111.

Wybra¢ tryb
RFC-A
(sterowanie
bezczujnikowe) i

dane z tabliczki
Znamionowej
silnika

Prad znamionowy silnika w Pr 00.046 (A)
*  Predko$¢ znamionowa silnika w Pr 00.045 (obr./min)

+  Napiecie znamionowe silnika w Pr 00.044 (V) — sprawdzié, czy potaczenie X, czy A

dezaktywowac +  Ustawi¢ Pr 03.024 = 1 lub 3 w celu wyboru trybu bezczujnikowego RFC-A = e E_ﬁ@
automatyczne »  Ustawi¢ Pr 03.040 = 0000 w celu dezaktywacji automatycznego wytgczania w razie wykrycia zerwania ﬁwf_ﬁ‘ e
wylgczanie przewodu L % = E‘
enkodera w razie p
wykrycia

zerwania

przewodu

Wpisac¢ Whpisac¢: “ﬁ;
szczegotowe +  Czestotliwo$¢ znamionowa silnika w Pr 00.047 (Hz) -

x
OO g

Ustawic¢ predkosé
maksymalng

Wopisac:
+  Maksymalna predko$é w Pr 00.002 (obr./min.)

Ustawi¢ tempa
przyspieszania/

Wpisac:
+  Tempo przyspieszania w Pr 00.003 (s/1000 obr./min.)
+  Tempo zwalniania w Pr 00.004 (s/1000 obr./min) (Jezeli zainstalowano rezystor hamowania, to ustawic¢

1000rPm

termistora silnika

nalezy wybra¢ w P1 Thermistor Type (Typ termistora P1) (03.118). W modelu Unidrive M700 / M701 termistor
silnika mozna wybra¢ w Pr 07.015. Zapoznac¢ sie z Pr 07.015 w celu uzyskania szczegdtowych informaciji.

zwalniania Pr 00.015 = Fast (szybki). Sprawdzi¢ takze, czy prawidtowo ustawiono Pr 10.030, Pr 10.031 i Pr 10.061 —
w przeciwnym razie moze doj$¢ do nadmiernie czestych wylaczen awaryjnych ,Brake R Too Hot”). oo e
Konfiguracja Potaczenie termistora silnika jest wykonywane poprzez port enkodera napedu (zacisk 15). Typ termistora

Wybra¢ lub
anulowaé wybor
trybu ,catch a
spinning motor”
(chwytanie
obracajacego sie
silnika)

Jezeli tryb ,catch a spinning motor” (chwytanie obracajacego sie silnika) nie jest wymagany, to ustawié

Pr 06.009 na 0.

Jezeli tryb ,catch a spinning motor” (chwytanie obracajacego sie silnika) jest wymagany, to pozostawié

Pr 06.009 na domysinym ustawieniu 1, ale w zaleznosci od rozmiaru silnika moze zaj$¢ konieczno$é
skorygowania warto$¢ Pr 05.040.

Pr 05.040 definiuje funkcje skalowania uzywang przez algorytm, ktéry wykrywa predkos¢ silnika.

Wartos¢ domysina Pr 05.040 to 1 i jest odpowiednia do matych silnikow (<4 kW). W przypadku duzych silnikow
warto$¢ w Pr 05.040 nalezy zwigkszyé. Przyblizone wartosci Pr 05.040 dla silnikéw réznych rozmiaréw sg
nastgpujace: 2 dla 11 kW, 3 dla 55 kW oraz 5 dla 150 kW. Jezeli warto$¢ Pr 05.040 jest za duza, to silnik
przyspieszy¢ z zatrzymania w razie aktywacji napedu. Jezeli warto$¢ tego parametru jest za mata, to naped
wykryje zerowg predkos¢ silnika, nawet jesli silnik wiruje.

Automatyczne
dostrajanie

Naped moze wykonac automatyczne dostrajanie stacjonarne lub obrotowe. Przed aktywacjg automatycznego
dostrajania, silnik musi znalez¢ sie w bezruchu. Stacjonarne dostrajanie automatyczne zapewni umiarkowang
wydajnosé, podczas gdy obrotowe dostrajanie automatyczne zapewni wigksza wydajnos¢, gdyz w jego trakcie
dochodzi do pomiaru rzeczywistych wartosci parametréw silnika wymaganych przez naped.

m Usilnie zaleca sie wykonanie autostrojenia dynamicznego (Pr 00.040 ustawiony na 2).

Obrotowe dostrajanie automatyczne powoduje przyspieszenie silnika do 2/3 predkosci bazowej
w wybranym kierunku, niezaleznie od przekazanego odniesienia. Po ukonczeniu dostrajania silnik
bedzie porusza¢ sig ruchem bezwtadnym do zatrzymania. Sygnat aktywacji nie moze zosta¢
- odtaczony, zanim naped nie osiggnie wymaganego odniesienia.
Naped mozna zatrzymaé w dowolnym czasie poprzez odtgczenie sygnatu pracy lub sygnatu
aktywacji napedu.

+ Ze stacjonarnego automatycznego dostrajania mozna korzystaé wtedy, gdy silnik jest obcigzony i nie ma
mozliwosci odtaczenia obcigzenia od watu silnika. Stacjonarne dostrajanie automatyczne mierzy
rezystancje stojana oraz induktancje przejsciowa silnika. Te parametry stuzg do obliczenia wzmocnien petli
pradu, zas na koniec testu wartosci w Pr 00.038 i Pr 00.039 zostajg zaktualizowane. Strojenie
automatyczne statyczne nie mierzy wspétczynnika mocy silnika, w zwigzku z czym wartos¢ z tabliczki
znamionowe;j silnika nalezy wprowadzi¢ do Pr 00.043.

+  Obrotowe dostrajanie automatyczne nalezy przeprowadzi¢ tylko wtedy, gdy silnik jest nieobcigzony.
Obrotowe dostrajanie automatyczne w pierwszej kolejnosci wykonuje stacjonarne dostrajanie automatyczne,
a nastepnie obraca silnik przy 2/3 predkosci bazowej w wybranym kierunku. Obrotowe dostrajanie
automatyczne mierzy induktancje stojana silnika oraz oblicza wspétczynnik mocy.

W celu przeprowadzenia automatycznego dostrajania:

+  Ustawi¢ Pr 00.040 = 1 dla autostrojenia statycznego lub ustawi¢ Pr 00.040 = 2 dla autostrojenia dynamicznego.

+  Odtaczy¢ sygnat aktywacji napedu (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11i 13
w modelu Unidrive M702). Naped wyswietli komunikat ,Ready” (Gotowy) lub ,Inhibit” (Wstrzymanie).

+  Odtaczy¢ sygnat pracy napedu (zacisk 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 7 i 8 w modelu
Unidrive M702). Gdy naped wykonuje automatyczne dostrajanie, w gérnym wierszu wys$wietlacza bedzie
miga¢ ,Auto Tune” (Automatyczne dostrajanie).

* Poczekac, az naped wyswietli komunikat ,Ready” (Gotowy) lub ,Inhibit” (Wstrzymanie) i silnik znajdzie sie
w bezruchu.

Jezeli naped wytaczy sie automatycznie, to patrz Rozdziat 13 Diagnostyka na stronie 296.

+ Odtaczy¢ sygnat aktywacji napedu oraz sygnat pracy napedu od napedu.

cos &

punkty przerwania
nasycenia

N
obr./min
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Dzialanie Detal
Zapisac Wybrac ,Zapisz parametry” w Pr mm.000 (alternatywnie wprowadzic wartosc 1000 do Pr mm.000) | nacisnac
parametry czerwony przycisk resetowania lub przetaczy¢ wejscie cyfrowe resetowania.
Praca Naped jest teraz gotowy do uruchomienia @

7.3.4 Tryb RFC-S (ze sprzezeniem zwrotnym potozenia)
Silnik z magnesami trwalymi ze sprzezeniem zwrotnym potozenia
W celu zapewnienia przejrzystosci, oméwiony zostanie jedynie inkrementalny enkoder kwadraturowy z wyj$ciami komutacyjnymi. W celu uzyskania

informacji na temat konfigurowania innych obstugiwanych urzadzen sprzezenia zwrotnego predkosci patrz podrozdziat 7.4 Konfiguracja urzadzenia
sprzezenia zwrotnego na stronie 149.

Dziatanie Detal
Sprawdzic:
Przed *  Czy nie podano sygnatu aktywacji napedu (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11113
wigczeniem w modelu Unidrive M702).
zasilania »  Czy nie podano sygnatu uruchomienia.

*  Czy silnik i urzadzenie sprzezenia zwrotnego sg podtaczone.

Sprawdzi¢, czy podczas zatgczania zasilania napedu wyswietlony jest tryb RFC-S. Jezeli tryb jest nieprawidtowy,

Wiaczy¢ to patrz podrozdziat 5.6 Zmiana trybu pracy na stronie 111.
zasilanie Sprawdzic¢:
napedu *  Czy naped wyswietla komunikat ,Inhibit” (Wstrzymanie).

Jezeli naped wytaczy sie automatycznie, to patrz Rozdziat 13 Diagnostyka na stronie 296.

Konfiguracja podstawowa enkodera inkrementalnego

Whpisac:

*  Typ enkodera napedu w Pr. 03.038 = AB Servo (3): Enkoder kwadraturowy z wyjsciami komutacyjnymi.

+ Zasilanie enkodera w Pr. 03.036 =5V (0), 8 V (1) lub 15V (2).

m Jezeli napigcie wyjsciowe z enkodera > 5V, to konieczna bedzie dezaktywacja rezystorow
obciazeniowych (Pr 03.039 na 0).

Ustawi¢

parametry - . L _— L. . . m
sprzezenia Ustawienie zbyt wysokiego napiecia zasilania enkodera mogtoby doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia

zwrotnego sprzezenia zwrotnego.

silnika m

* Impulsy na obrét enkodera napedu w Pr 03.034 (ustawi¢ zgodnie z enkoderem)
»  Ustawienie rezystora obcigzeniowego enkodera napgdu w Pr 03.039:
0 = A-A\, B-B\, Z-Z\ rezystory obcigzeniowe nieaktywne

1 = A-A\, B-B\, rezystory obcigzeniowe aktywne, Z-Z\ rezystory obcigzeniowe nieaktywne
2 = A-A\, B-B\, Z-Z\ rezystory obcigzeniowe aktywne
. Whisac:
‘S’ZZ'ZS:Cé,owe + Prad znamionowy silnika w Pr 00.046 (A)
dane g Sprawdzi¢, czy ta wartos¢ jest rowna lub mniejsza od wartosci znamionowej napedu dla trybu zwiekszonej
tabliczki obcigzalno$ci — w przeciwnym razie podczas dostrajania automatycznego moze doj$¢ do wytaczen

" . ,Motor Too Hot".
Znamionowe] |, | iczba biegunéw w Pr 00.042

silnika *  Napiecie znamionowe silnika w Pr 00.044 (V)

Ursthv(;cé & Whpisac¢:

ﬁ]gksymalna *  Maksymalna predkos¢ w Pr 00.002 (obr./min.)

Ustawic Wpisac: ’ : )

tempa *  Tempo przyspieszania w Pr 00.003 (s/1000 obr./min.)

*  Tempo zwalniania w Pr 00.004 (s/1000 obr./min.) (Jezeli zainstalowano rezystor hamowania, ustawi¢ Pr 00.015 =
FAST (szybki). Sprawdzi¢ takze, czy prawidtowo ustawiono Pr 10.030, Pr 10.031 i Pr 10.061 — w przeciwnym
razie moze doj$¢ do nadmiernie czestych wytaczen awaryjnych ,Brake R Too Hot”).

przyspieszani
a/ zwalniania

(s x)

Konfiguracja | Pofaczenie termistora silnika jest wykonywane poprzez port enkodera napedu (zacisk 15). Typ termistora nalezy

termistora wybra¢ w P1 Thermistor Type (Typ termistora P1) (03.118). W modelu Unidrive M700 / M701 termistor silnika mozna —{?)7
silnika wybra¢ w Pr 07.015. Zapoznac sie z Pr 07.015 w celu uzyskania szczegétowych informacii.
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Dziatanie Detal
Naped moze wykonac automatyczne dostrajanie stacjonarne lub obrotowe. Przed aktywacjg automatycznego
dostrajania silnik musi znalez¢ sie w bezruchu. Stacjonarne dostrajanie automatyczne zapewni umiarkowana wydajnos¢,
podczas gdy obrotowe dostrajanie automatyczne zwigkszy wydajnos$¢, gdy w jego trakcie wykonywany jest pomiar
rzeczywistych wartosci parametréw silnika wymaganych przez naped. Napgd moze wykonaé stacjonarny, obrotowy lub
mechaniczny pomiar obcigzenia, a takze test zablokowanego wirnika podczas dostrajania automatycznego.
Przed aktywacjg automatycznego dostrajania silnik musi znalez¢ si¢ w bezruchu. Zaleca sie wykonanie obrotowego
dostrajania automatycznego w celu uzyskania precyzyjnego pomiaru kata fazy sprzezenia zwrotnego potozenia.
»  Ze stacjonarnego automatycznego dostrajania mozna korzysta¢ wtedy, gdy silnik jest obcigzony i nie ma mozliwosci
odtgaczenia obciazenia od watu silnika. Stacjonarne dostrajanie automatyczne jest wykonywane w celu zlokalizowania
osi strumienia silnika. Stacjonarne dostrajanie automatyczne przeprowadza pomiar rezystancji stojana, induktancji w
osi strumienia, korekcji napiecia przy pradzie zerowym, maksymalnej korekgji napiecia, induktancji w osi momentu
obrotowego bez obcigzenia na silniku, a takze pradu przy maksymalnej korekcji napiecia silnika. Te parametry stuzg
do obliczenia wzmocnien petli pradu, za$ na koniec testu wartosci w Pr 00.038 i Pr 00.039 zostajg zaktualizowane.
Jezeli nie wybrano trybu bezczujnikowego, to Position Feedback Phase Angle (Kat fazy sprzezenia zwrotnego
pofozenia) (03.025) zostaje skonfigurowany dla wybranego sprzezenia zwrotnego pofozenia.
»  Obrotowe dostrajanie automatyczne nalezy przeprowadzi¢ tylko wtedy, gdy silnik jest nieobcigzony.
Obrotowe dostrajanie automatyczne obraca silnik o maksymalnie 2 obroty mechaniczne w wybranym kierunku, 0
niezaleznie od podanego odniesienia, w celu uzyskania kata fazy sprzezenia zwrotnego potozenia. Nastgpnie
Aut t przeprowadzane jest stacjonarne dostrajanie automatyczne w celu uzyskania rezystancji stojana, induktancji w osi 0
d u tt)m_a yczne strumienia, korekcji napiecia przy pradzie zerowym, maksymalnej korekcji napigcia, induktancji w osi momentu
ostrajanie obrotowego bez obciazenia na silniku, a takze pradu przy maksymalnej korekgji napiecia silnika. Powyzsze parametry
stuzg do obliczenia wzmocnien petli pradu, zas na koniec testu wartosci w Pr 00.038 i Pr 00.039 zostajg zaktualizowane.
Obrotowe dostrajanie automatyczne obraca silnik 0 maksymalnie 2 obroty mechaniczne w wybranym kierunku,
niezaleznie od podanego odniesienia. Po krotkim opdznieniu silnik jest dodatkowy obracany o jeden obrét
elektryczny. Sygnat aktywacji nie moze zostac odtgczony, zanim naped nie osiagnie wymaganego odniesienia.
Naped mozna zatrzymaé w dowolnym czasie poprzez odtgczenie sygnatu pracy lub sygnatu aktywacji napedu
W celu przeprowadzenia automatycznego dostrajania:
* Ustawi¢ Pr 00.040 = 1 dla stacjonarnego automatycznego dostrajania, Pr 00.040 = 2 dla obrotowego
automatycznego dostrajania.
»  Odtaczyc¢ sygnat pracy napedu (zacisk 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 7 i 8 w modelu Unidrive M702).
*  Odtaczy¢ sygnat aktywacji napedu (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu Unidrive M702).
Gdy naped wykonuije test, w gérnym wierszu wyswietlacza bedzie miga¢ ,Auto Tune” (Automatyczne dostrajanie).
*  Poczeka¢, az naped wyswietli komunikat ,Ready” (Gotowy) lub ,Inhibit” (Wstrzymanie) i silnik znajdzie sie¢ w bezruchu.
Jezeli naped ulegnie automatycznemu wytgczeniu, to nie bedzie mozna go zresetowac¢ do czasu odfgczenia sygnatu
aktywacji napedu (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu Unidrive M702).
Patrz podrozdziat 13 Diagnostyka na stronie 296.
*  Odtaczy¢ sygnat aktywacji napedu oraz sygnat pracy napedu od napedu.
Zapisaé Wybra¢ ,Zapisz parametry” w Pr mm.000 (alternatywnie wprowadzi¢ warto$¢ 1000 do Pr mm.000) i nacisnaé
parametry czerwony przycisk resetowania lub przetaczy¢ wejscie cyfrowe resetowania.
Praca Naped jest teraz gotowy do uruchomienia @
7.4 Konfiguracja urzadzenia sprzezenia zwrotnego
7.4.1 Interfejs potozenia P1
W niniejszym podrozdziale opisano ustawienia parametréw, ktore nalezy wprowadzi¢ w celu uzycia poszczegélnych kompatybilnych urzadzen
sprzezenia zwrotnego z interfejsem potozenia P1 na napedzie. W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat wyszczegoélnionych tu
parametrow, patrz Przewodnik referencyjny parametréw.
Tabela 7-3 Parametry wymagane do konfiguracji urzadzenia sprzezenia zwrotnego na interfejsie potozenia P1
AB, FD, FR, AB Servo,
Parametr FD Servo, FR Servo, | . Srcf ESS ¢ | EnDat gscl ssi | Biss I.P -
SC, SC Servo iperface | EnDa iczni
P1 Marker Mode (?ryb znacznika P1) (03.031) v
P1 Rotary Turns Bits (Bity ruchu obrotowego P1) (03.033) ° ° ° a4 °
P1 Rotary Lines Per Revolution (Wiersze obrotowe na obrét v v
P1) (03.034) ® ®
P1 Comms Bits (Bity komunikacji P1) (03.035) ° ° ° 4 °
P1 Supply Voltage (Napiecie zasilania P1) (03.036)* v v v v v I v v
P1 Comms Baud Rate (Szybko$¢ transmisji w komunikacji v v v v v
P1) (03.037)
P1 Device Type (Typ urzadzenia P1) (03.038) v v v v v v v v
P1 Auto—configuration Select (Wybor automatycznej v v v v
konfiguracji P1) (03.041)
P1 SSI Binary Mode (Tryb dwojkowy P1 SSI) (03.048) 4 v
P1 Resolver Poles (Bieguny przelicznika P1) (03.065) v
P1 Resolver Excitation (Wzbudzenie przelicznika P1) (03.066) 4

v’ Informacje, ktére musza by¢ wprowadzone przez uzytkownika.

e Parametr moze by¢ skonfigurowany automatycznie przez naped przy uzyciu parametru automatycznej konfiguracji. Musi by¢ ustawiony przez
uzytkownika, jezeli funkcja automatycznej konfiguracji jest nieaktywna (tj. Pr 03.041 = nieaktywna (0)).

*  Pr03.036: Jezeli napiecie wyjsciowe z enkodera > 5V, to konieczna bedzie dezaktywacja rezystoréw obcigzeniowych poprzez ustawienie Pr 03.039 na 0.

Tabela 7-3 zawiera streszczenie parametrow wymaganych w celu skonfigurowania kazdego urzadzenia sprzezenia zwrotnego. Ponizej podano

bardziej szczegotowe informacje.
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7.4.2 Interfejs potozenia P1: Szczegotowe informacje dotyczace oddawania do eksploatacji/rozruchu
urzadzenia do sprzezenia zwrotnego

Standardowy enkoder kwadraturowy z lub bez sygnatéw komutacji (A, B, Z lub A, B, Z, U, V, W), badz

enkoder Sincos z lub bez sygnatéw komutacji UVYW

AB (0) dla enkodera kwadraturowego bez sygnatéw komutacji *

AB Servo (3) dla enkodera kwadraturowego z sygnatami komutac;ji

SC (6) dla enkodera Sincos bez sygnatéw komutacji *

SC Servo (12) dla enkodera Sincos z sygnatami komutacji

5V (0),8V(1)lub15V (2)

Supply Voltage (Napiecie zasilania)

(03.036) Jezeli napiecie wyjéciowe z enkodera > 5 V, to konieczna bedzie dezaktywacja rezystoréw obcigzeniowych.
Ustawi¢ Pr 03.039 na 0

Device Type (typ urzadzenia) (03.038)

Rotary Lines Per Revolution
(Wiersze obrotowe na obrot) (03.034)

Termination Select (Wybor zakoriczenia) | 0 = A, B, Z rezystory obcigzeniowe nieaktywne

Ustawi¢ na liczbe wierszy lub fal sinusowych na obrét enkodera.

(03.039) 1 = A, B rezystory obcigzeniowe aktywne oraz Z rezystory obcigzeniowe nieaktywne
(tylko AB lub AB Servo) 2 = A, B, Z rezystory obcigzeniowe aktywne
Bit
Opis

1 Nie jest podejmowane zadne dziatanie, chyba ze flaga znacznika jest ,zero” przed
wystapieniem zdarzenia znacznika.

Marker Mode (tryb znacznika) 1 - -
(03.031) X | X X | Pr03.028 i Pr 03.058 sg ustawione na zero.

Pr 03.028, Pr 03.029, Pr 03.030 i powigzana czes¢ Pr 03.058 nie sg resetowane.
Pr 03.058 zostaje przeniesiony do Pr 03.059, zas$ Pr 03.032 zostaje ustawiony na 1.

Zakres obszaru stanu niezdefiniowanego zostaje zmniejszony z -30 mV na 30 mV.
Impuls znakujacy jest rozpoznawany tylko wtedy, gdy szeroko$¢ impulsu wynosi 10 ps.

Bit .
Opis

Error Detection Level (Poziom

wykrywania btedow) (03.040) X | x| x | 1] Aktywacja wykrywania zerwania przewodow

1| x| x| x | Dezaktywowa¢ wylaczenia automatyczne od enkoder 1 do enkoder 7

* Te ustawienia powinny by¢ uzywane wytgcznie w trybie RFC-A. W razie uzycia ich w trybie RFC-S, nalezy bezwzglednie wykona¢ test korekgji fazy
po kazdym zatgczeniu zasilania.

-
a|
o
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Enkoder inkrementalny z sygnatami czestotliwosci i kierunku (F i D) lub ,,do przodu” i ,,do tytu” (CW i CCW), z lub bez sygnatéw

komutacji.

D dla sygnatow czestotliwosci | kierunku bez sygnatow komutacji
FR (3) dla sygnatow ,do przodu” i ,do tylu” bez sygnatéw komutacji*
FD Servo (4) dla sygnatéw czestotliwosci i kierunku z sygnatami komutacji
FR Servo (5) dla sygnatéw ,do przodu” i ,do tytu” z sygnatami komutacji*
5V (0),8V(1)lub15V (2)
Supply Voltage (Napiecie zasilania) [ uwaca |
(03.036) Jezeli napiecie wyjsciowe z enkodera > 5 V, to konieczna bedzie dezaktywacja rezystoréw obcigzeniowych.
Ustawi¢ Pr 03.039 na 0

Device Type (typ urzadzenia) (03.038)

Rotary Lines Per Revolution

(Wiersze obrotowe na obrét) (03.034) Ustawi¢ liczbe impulséw na obrét enkodera, podzielong przez 2.

0 =F lub CW, D lub CCW, Z rezystory obcigzeniowe nieaktywne

Termination Select (Wybor zakoriczenia) 1 =F lub CW, D lub CCW rezystory obcigzeniowe aktywne oraz Z rezystory obcigzeniowe nieaktywne

(03.039) 2 =Dla CW, D lub CCW, Z rezystory obcigzeniowe aktywne
Bit .
Opis
x| x| Nie jest podejmowane zadne dziatanie, chyba ze flaga znacznika jest ,zero” przed

wystapieniem zdarzenia znacznika
Marker Mode (Tryb znacznika) (03.031) || x | x | 1 | x | Pr03.028 i Pr 03.058 sg ustawione na zero

Pr 03.028, Pr 03.029, Pr 03.030 i powigzana czes¢ Pr 03.058 nie sg resetowane.
Pr 03.058 zostaje przeniesiony do Pr 03.059, zas$ Pr 03.032 zostaje ustawiony na 1.

Zakres obszaru stanu niezdefiniowanego zostaje zmniejszony z -30 mV na 30 mV.
Impuls znakujacy jest rozpoznawany tylko wtedy, gdy szerokos$¢ impulsu wynosi 10 us.

Bit .

Opis
Error Detection Level
(Poziom wykrywania btedéw) (03.040) X | x| x| 1

Aktywacja wykrywania zerwania przewodow

1| x | x| x | Dezaktywowa¢ wylaczenia automatyczne od enkoder 1 do enkoder 7

* Te ustawienia powinny by¢ uzywane wytacznie w trybie RFC-A. W razie uzycia ich w trybie RFC-S, nalezy bezwzglednie wykonaé test korekcji fazy
po kazdym zataczeniu zasilania.

Enkoder absolutny Sincos z komunikacja szeregowa Hiperface lub EnDat, badz

Absolutny enkoder obstugujacy tylko komunikacje EnDat lub enkoder BiSS

SC Hiperface (7) dla enkodera Sincos z komunikacjg szeregowa Hiperface
EnDat (8) dla enkodera obstugujacego tylko komunikacje EnDat

SC EnDat (9) dla enkodera Sincos z komunikacjg szeregowa EnDat

BiSS (13) dla enkodera obstugujacego tylko komunikacje BiSS

Device Type (typ urzgdzenia) (03.038)

Supply Voltage (Napiecie zasilania)

(03.036) 5V (0),8V (1)lub15V (2)

Automatyczna konfiguracja jest domysinie aktywna i automatycznie konfiguruje ponizsze parametry.
Rotary Turns Bits (Bity ruchu obrotowego) (03.033)

Rotary Lines Per Revolution (Wiersze obrotowe na obrét) (03.034)

Commes Bits (Bity komunikacji) (03.035)

Te parametry mozna wprowadzi¢ recznie, gdy Pr 03.041 jest nieaktywny (0).

Auto-configuration Select (Wybor
automatycznej konfiguracji) (03.041)

Comms Baud Rate (Szybko$¢

transmisji w komunikagji) (03.037) 100 k, 200 k, 300 k, 400 k, 500k, 1 M, 1.5M,2 M, 4 M

Bit
Opis
Error Detection Level X | x| x | 1] Aktywacja wykrywania zerwania przewod6w
(Poziom wykrywania btedéw) (03.040) X | X [ 1] X] Aktywacja wykrywania btedéw faz
11 x| x | x | Dezaktywowaé wylaczenia automatyczne od enkoder 1 do enkoder 7

Tak wigc, dla przyktadu, w celu aktywacji wykrywania zerwan przewodéw i btedéw faz, nalezy ustawi¢
Pr 03.040 na 0011.
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Absolutny enkoder obstugujacy tylko komunikacje SSI lub absolutny enkoder Sincos z komunikacja SSI

Device Type (typ urzadzenia) (03.038)

SSI (10) dla enkodera obstugujacego tylko komunikacje BiSS
SC SSI (11) dla enkodera Sincos z komunikacjg szeregowa SSI

Supply Voltage (Napiecie zasilania)
(03.036)

5V (0),8V (1)lub15V (2)

Rotary Lines Per Revolution
(Wiersze obrotowe na obrot) (03.034)

Ustawi¢ liczbe fal sinusowych na obrét enkodera

SSI Binary Mode (Tryb dwéjkowy SSI)
(03.048)

Wyt. = kod Gray'a
WH. = tryb dwdjkowy

Rotary Tumns Bits (Bity ruchu obrotowego)
(03.033)

Ustawi¢ na liczbe bitéw ruchu obrotowego dla enkodera (normalnie jest to 12 bitéw dla enkodera SSI)

Comms Bits (Bity komunikacji) (03.035)

taczna liczba bitéw informacji o potozeniu (zazwyczaj 25 bitow dla enkodera SSI)

Comms Baud Rate (Szybko$¢
transmisji w komunikacji) (03.037)

100 k, 200 k, 300 k, 400 k, 500k, 1 M, 1.5M,2 M, 4 M

Error Detection Level (Poziom
wykrywania btedéw) (03.040)

Bit
Opis
X | x | x | 1] Aktywacja wykrywania zerwania przewodéw
x | x| 1] x| Aktywacja wykrywania btedéw faz
X X | X | Aktywacja monitorowania bitu alarmu zasilania SSI
1] x | x| x | Dezaktywowaé wylaczenia automatyczne od enkoder 1 do enkoder 7

Tak wigc, dla przyktadu, w celu aktywacji wykrywania zerwan przewodéw i btedéw faz, nalezy ustawié¢
Pr 03.040 na 0011.

Enkodery obstugujace wytacznie sygnat komutacji UVW

Device Type (typ urzadzenia) (03.038)

Tylko komutacja (16) dla enkodera kwadraturowego z sygnatami komutacji*

Supply Voltage (Napiecie zasilania)
(03.036)

5V (0),8V (1)lub15V (2)

Error Detection Level
(Poziom wykrywania btedéw) (03.040)

Ustawi¢ na zero w celu dezaktywacji wykrywania zerwan przewodow

* To urzadzenie sprzezenia zwrotnego zapewnia sprzezenie zwrotne bardzo niskiej rozdzielczosci i nie powinno by¢ uzywane do zastosowan
wymagajacych wysokiego poziomu wydajnosci.

Z uwagi na niskg rozdzielczos¢ enkoderéw obstugujacych wytacznie komunikacje UVW, zaleca sie ustawienie P1 Feedback Filter (Filtr sprzezenia
zwrotnego) (03.042) na warto$¢ maksymalng. Warto$¢ od 1 ms do 2 ms moze réwniez by¢ wymagana w parametrze Current Demand Filter

(Filtr zadanego pradu) (04.012), w zwigzku z czym zaleca sie ustawienie niskiej wartosci wzmocnien petli predkosci w celu uzyskania stabilnej pracy.

Przelicznik

Device Type (Typ urzadzenia) (03.038)

Przelicznik (14)

Resolver Poles (Bieguny przelicznika)
(03.065)

Ustawi¢ liczbe biegunéw przelicznika
2 bieguny, 4 bieguny, 6 biegundw, 8 biegunow

Resolver Excitation
(Wzbudzenie przelicznika) (03.066)

Ustawi¢ napiecie i czestotliwo$¢ wzbudzenia przelicznika
6 V automatycznie (0), 4 V automatycznie (1), 6 V 6 kHz (2), 4 V 6 kHz (3), 6 V 8 kHz (4), 4 V 8 kHz (5)

Error Detection Level
(Poziom wykrywania btedéw) (03.040)

Bit .
Opis

x | x| x | 1] Aktywacja wykrywania zerwania przewodow

X X X

Dezaktywowaé wytgczenia automatyczne od enkoder 1 do enkoder 7

Tak wiec, dla przyktadu, w celu aktywacji wykrywania zerwan przewodoéw, nalezy ustawi¢ Pr 03.040 na 0001.
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7.4.3 Interfejs potozenia P2

W niniejszym podrozdziale opisano ustawienia parametrow, ktore nalezy wprowadzi¢ w celu uzycia poszczegolnych kompatybilnych urzadzen
sprzezenia zwrotnego z interfejsem potozenia P2 na napedzie. W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat wyszczegoélnionych tu parametréw,
patrz Przewodnik referencyjny parametréw. Jezeli urzadzenie sprzezenia zwrotnego potozenia podtgczone do interfejsu potozenia P2 ma by¢ uzywane
do sprzezenia zwrotnego sterowania silnikiem, to Pr 03.026 nalezy ustawi¢ na naped P2 (1).

Tabela 7-4 Parametry wymagane do konfiguracji urzadzenia sprzezenia zwrotnego na interfejsie potozenia P2

Parametr AB, FD, FR EnDat Ssi BiSS

P2 Marker Mode (Tryb znacznika P2) (03.131) v

P2 Rotary Turns Bits (Bity ruchu obrotowego P2) (03.133) ° ° o
P2 Rotary Lines Per Revolution (Wiersze obrotowe na obrot P2) (03.134) v

P2 Comms Bits (Bity komunikacji P2) (03.135) ° ° °
P2 Comms Baud Rate (Szybkosc transmisji w komunikacji P2) (03.137) v v v
P2 Device Type (Typ urzadzenia P2) (03.138) v v v v
P2 Auto—configuration Select (Wybér automatycznej konfiguracji P2)(03.141) v v

v Informacje, ktore musza by¢ wprowadzone przez uzytkownika.

e Parametr moze by¢ skonfigurowany automatycznie przez naped przy uzyciu automatycznej konfiguracji. Parametr musi by¢ ustawiony przez
uzytkownika, jezeli funkcja automatycznej konfiguracji jest nieaktywna (tj. Pr 03.041 = nieaktywna (0)).

Interfejs polozenia P2 nie posiada wtasnego niezaleznego wyjscia zasilania. Tak wiec kazde urzadzenie sprzezenia zwrotnego potozenia podtaczone do
interfejsu potozenia P2 musi albo dzieli¢ wyjscie zasilania P1 na wtyku 13 przemiennika 15-kierunkowego typu D, albo by¢ zasilane z zewngtrznego zrodta.

UWAGA

Rezystory obcigzeniowe sg zawsze aktywne dla interfejsu potozenia zwrotnego P2. Wykrywanie zerwan przewodow nie jest dostepne w razie
uzywania urzadzen sprzezenia zwrotnego potozenia typu AB, FD lub FR na interfejsie potozenia P2.

Tabela 7-4 zawiera streszczenie parametrow wymaganych w celu skonfigurowania kazdego urzadzenia sprzezenia zwrotnego. Ponizej podano
bardziej szczegotowe informacje.

Standardowy enkoder kwadraturowy (A, B, Z)

Device Type (Typ urzadzenia) (03.138) | AB (1) dla enkodera kwadraturowego

Rotary Lines Per Revolution
(Wiersze obrotowe na obrot) (03.134)

Ustawi¢ na liczbe wierszy na obrét enkodera.

Bit .
Opis

Nie jest podejmowane zadne dziatanie, chyba ze flaga znacznika jest ,zero” przed
wystapieniem zdarzenia znacznika

Marker Mode (Tryb znacznika) (03.131) || x | x | 1 | x | Pr03.128 i Pr 03.158 sg ustawione na zero

Pr 03.128, Pr 03.129, Pr 03.130 i powigzana czes¢ Pr 03.158 nie sg resetowane.

Pr 03.158 zostaje przeniesiony do Pr 03.159, zas$ Pr 03.132 zostaje ustawiony na 1.
Zakres obszaru stanu niezdefiniowanego zostaje zmniejszony z -30 mV na 30 mV.
Impuls znakujacy jest rozpoznawany tylko wtedy, gdy szerokos$¢ impulsu wynosi 10 ps.

Enkoder inkrementalny z sygnatami czestotliwosci i kierunku (F i D) lub ,,do przodu” i ,,do tytu” (CW i CCW)

FD (2) dla sygnatow czestotliwosci i kierunku bez sygnatéw komutacji
FR (3) dla sygnatéw ,do przodu” i ,do tytlu” bez sygnatéw komutaciji

Device Type (Typ urzgdzenia) (03.138)

Rotary Lines Per Revolution

(Wiersze obrotowe na obrét) (03.134) Ustawi¢ liczbe impulséw na obrét enkodera, podzielong przez 2

Bit .
Opis

Nie jest podejmowane zadne dziatanie, chyba ze flaga znacznika jest ,zero” przed
wystgpieniem zdarzenia znacznika.

Marker Mode (Tryb znacznika) (03.131) |} x | x | 1| x | Pr03.128 i Pr 03.158 sg ustawione na zero

Pr 03.128, Pr 03.129, Pr 03.130 i powigzana cze$¢ Pr 03.158 nie sg resetowane.
Pr 03.158 zostaje przeniesiony do Pr 03.159, zas Pr 03.132 zostaje ustawiony na 1.
Zakres obszaru stanu niezdefiniowanego zostaje zmniejszony z -30 mV na 30 mV.
Impuls znakujacy jest rozpoznawany tylko wtedy, gdy szerokos¢ impulsu wynosi 10 ps.
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Absolutny enkoder obstugujacy tylko komunikacje EnDat lub enkoder BiSS

Device Type (Typ urzadzenia) EnDat (4) dla enkodera obstugujacego tylko komunikacje EnDat
(03.138) BiSS (6) dla enkodera obstugujacego tylko komunikacje BiSS

Automatyczna konfiguracja jest domysinie aktywna i automatycznie konfiguruje ponizsze parametry.:
Rotary Turns Bits (Bity ruchu obrotowego) (03.133)

Comms Bits (Bity komunikacji) (03.135)

Te parametry mozna wprowadzi¢ recznie, gdy Pr 03.141 jest nieaktywny (0).

Auto-configuration Select
(Wybér automatycznej konfiguracji)
(03.141)

Comms Baud Rate
(Szybko$¢ transmisji w komunikacji) | 100 k, 200 k, 300 k, 400 k, 500k, 1 M, 1.5M,2 M, 4 M
(03.137)

Error Detection Level (Poziom Opis

wykrywania btedéw) (03.140)

Dezaktywowaé wytaczenia automatyczne od enkoder 4 do enkoder 7

Absolutny enkoder obstugujacy tylko komunikacje SSI
Device Type (Typ urzadzenia) (03.138) | SSI (5) dla enkodera obstugujgcego tylko komunikacje BiSS

SSI Binary Mode (Tryb dwdjkowy Wyt. (0) = kod Gray'a

SSli) (03.148) WE. (1) = tryb dwdjkowy
Rotary Turns Bits (Bity ruchu Ustawi¢ na liczbe bitéw ruchu obrotowego dla enkodera (normalnie jest to 12 bitéw dla wieloobrotowego
obrotowego) (03.133) enkodera SSI)

Comms Bits (Bity komunikacji) (03.135) | Laczna liczba bitdw informacji o potozeniu dla enkodera (zazwyczaj 25 bitéw dla wieloobrotowego enkodera SSI)

Comms Baud Rate
(Szybkos¢ transmisji w komunikacji) | 100 k, 200 k, 300 k, 400 k, 500k, 1 M, 1.5M,2 M, 4 M

(03.137)
Bit .
Error Detection Level Opis
(Poziom wykrywania btedéw)
(03.140) X | 1| X | X | Aktywacja monitorowania bitu alarmu zasilania SSI
11 x| x | x | Dezaktywowaé wylaczenia automatyczne od enkoder 4 do enkoder 7

7.5 Konfiguracja wyjscia symulacji enkodera

Naped obstuguje trzy tryby wyjscia symulacji enkodera.

* Tryb sprzetowy — sygnaly inkrementalne (AB, FD, FR)

*  Tryb obstugiwany przez oprogramowanie — sygnaty inkrementalne (AB, FD, FR)
*  Tryb obstugiwany przez oprogramowanie — dane absolutne SSI

Dostepnos$¢ wyjscia symulacji enkodera dla przemiennika 15-kierunkowego typu D na napedzie jest zalezna od rodzaju urzadzenia sprzezenia zwrotnego
podiaczonego do interfejsu potozenia P1. Patrz Tabela 4-34 na stronie 98 w celu uzyskania dokfadniejszych informacji na temat dostepnosci wyjscia symulaciji
enkodera. Stan wyjscia symulacji enkodera mozna zobaczy¢ w Encoder Simulation Status (Stan symulacji enkodera) (03.086), w nastepujacy sposab:

Brak (0) Wyjscie symulacji enkodera jest nieaktywne lub niedostepne

Petne (1) Dostepna jest petna symulacja enkodera z wyj$ciem znacznika

Brak znacznika (2)Dostepna jest symulacja enkodera bez wyjscia znacznika

Niniejszy podrozdziat omawia ustawienia parametrow, ktére muszg by¢ wykonane w celu korzystania z wyj$cia symulacji enkodera na napedzie.
W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat wyszczegodlnionych tu parametréw, patrz Przewodnik referencyjny parametréw.
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7.5.1 Tryb sprzetowy — sygnaly inkrementalne (AB, FD lub FR)

Tryb sprzetowy zapewnia sygnaty inkrementalne uzyskiwane poprzez sprzet z interfejsu sprzezenia zwrotnego potozenia P1 na napedzie, z nieistotnym
opdznieniem. Obstugiwane inkrementalne sygnaty wyjsciowe to AB, FD i FR. Tryb sprzetowy generuje wyjscie tylko wtedy, gdy urzadzenie wejsciowe
podtaczone do interfejsu potozenia P1 jest urzadzeniem typu AB, FD, FR, SC, SC Hiperface, SC EnDat lub SC SSI. Nalezy zauwazy¢, iz w przypadku
urzadzenia zrédtowego SINCOS wyijscie opiera sie na przejsciach zerowych wejs¢ fali sinusowej i nie uwzglednia interpolaciji.

Konfiguracja trybu sprzetowego

Encoder Simulation Source

(Zrédto symulacji enkodera) (03.085)
Encoder Simulation Mode (Tryb symulacji
enkodera) (03.088)

Ten parametr musi by¢ ustawiony na 03.029 w celu wyboru interfejsu potozenia P1 jako zrédta.

Ustawi¢ na warto$¢ Hardware (Sprzet) (0)

Ten parametr definiuje proporcje dzielnika pomigdzy urzadzeniem podtaczonym do interfejsu
sprzezenia zwrotnego potozenia P1 i wyjsciem.

0="1/1
. . . 1=1/2
Encoder Simulation Hardware Divider _

o y 2=1/4
(Dzielnik sprzetu do symulacji enkodera) _
(03.089) 3=1/8

’ 4= 1/16

5=1/32
6 =1/64
7=1/128

Encoder Simulation Hardware Marker Lock | 0 = Wyjscie znacznika jest uzyskiwane bezposrednio z wejscia znacznika

(Blokada znacznika sprzetu do symulacji 1 = Inkrementalne sygnaty wyjsciowe sg korygowane dla kazdego zdarzenia znacznika, w zwigzku z
enkodera) (03.090) czym A i B sg wysokie dla wyjscia typu AB, badz F jest wysokie w przypadku wyjscia typu FD lub FR
AB/Gray (0) dla kwadraturowych sygnatéw wyjsciowych AB

FD/Binary (1) dla sygnatow wyjsciowych czestotliwosci i kierunku

FR/Binary (2) dla sygnatéw wyj$ciowych ,do przodu” i ,do tytu”

Encoder Simulation Output Mode (Tryb
wyjscia symulacji enkodera) (03.098)

7.5.2 Tryb obstugiwany przez oprogramowanie — sygnaly inkrementalne (AB, FD lub FR)

W trybie obstugiwanym przez oprogramowanie, wyjscie symulacji enkodera jest uzyskiwane poprzez oprogramowanie z wybranego zrodta,

z minimalnym opdznieniem rzedu 250 us, ktére mozna wydtuzy¢ za pomocg Encoder Simulation Sample Period (Okres probkowania symulacji
enkodera) (03.087). W przypadku inkrementalnych sygnatéw wyjsciowych, rozdzielczo$¢ wyjscia mozna zdefiniowac albo poprzez wyboér
wymaganych wyjsciowych wierszy na obroét, albo za pomoca proporcji wyjscia.

Wiersze na obrot

Rozdzielczos$¢ wyjsciowe wyjscia symulacji enkodera jest definiowana przez Encoder Simulation Output Lines Per Revolution (Symulacja enkodera,
wyjScie jako wiersze na obrét) (03.092).

Kwadraturowe sygnaly wyjsciowe AB, konfiguracja trybu obstugiwanego przez oprogramowanie — wiersze na obrét

Ustawi¢ na numer parametru zrédta potozenia.

Pr 03.029 — uzycie interfejsu potozenia P1 na napedzie jako zrédta.

Pr 03.129 — uzycie interfejsu potozenia P2 na napedzie jako zrédta.

Ten parametr moze by¢ ustawiony na dowolne inne wazne odniesienie potozenia wygenerowane
przez naped lub modut opcjonalny.

Encoder Simulation Source
(Zrédto symulacji enkodera) (03.085)

Encoder Simulation Mode (Tryb symulacji
enkodera) (03.088)

Encoder Simulation Output Lines

Per Revolution (symulacja enkodera,
wyjscie jako wiersze na obrot) (03.092)

Encoder Simulation Output Mode
(Tryb wyjscia symulacji enkodera) (03.098)

Ustawi¢ na warto$¢ Lines Per Rev (Wiersze na obrét) (1)

Ustawi¢ na pozadang warto$¢ wyjsciowa wierszy na obrét. Maksymalna warto$¢ wyjsciowa wierszy na
obrét to 16384.

AB/Gray (0) dla kwadraturowych sygnatéw wyjsciowych AB

Sygnaty wyjsciowe czestotliwosci i kierunku lub ,,do przodu” i ,,do tytu”, konfiguracja trybu obstugiwanego przez oprogramowanie -

wiersze na obroét

Ustawi¢ na numer parametru zrédta potozenia
Pr 03.029 — uzycie interfejsu potozenia P1 na napedzie jako zrédta.

Pr 03.129 — uzycie interfejsu potozenia P2 na napedzie jako zrédta.

Ten parametr moze by¢ ustawiony na dowolne inne wazne odniesienie potozenia wygenerowane
przez naped lub modut opcjonalny.

Encoder Simulation Source
(Zrédto symulacji enkodera) (03.085)

Encoder Simulation Mode (Tryb symulacji
enkodera) (03.088)

Encoder Simulation Output Lines

Per Revolution (Symulacja enkodera,
wyjscie jako wiersze na obrét) (03.092)
Encoder Simulation Output Mode FD/Binary (1) dla sygnatéw wyjsciowych czestotliwosci i kierunku
(Tryb wyjscia symulacji enkodera) (03.098) | FR/Binary (2) dla sygnatéw wyjsciowych ,do przodu” i ,do tytu”

Ustawi¢ na warto$c¢ Lines Per Rev (Wiersze na obrét) (1)

Ustawi¢ na pozadang warto$¢ wyjsciowg impulsu na obrét, podzielong przez 2. Dla przykiady,
jest wymaganych jest 2000 impulséw na obrot, to ustawié ten parametr na 1000.
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Proporcja

W trybie proporcji, rozdzielczos¢ zrodta wejsciowego opiera sie na 16-bitowym urzadzeniu sprzezenia zwrotnego potozenia, co odpowiada enkoderowi
kwadraturowemu AB o rozdzielczosci 16 384 wierszy na obrét). Rozdzielczo$¢ wyjsciowa wyjscia symulacji enkodera jest definiowana przez proporcije
Encoder Simulation Numerator (Licznik symulacji enkodera) (03.093) i Encoder Simulation Denominator (Dzielnik symulacji enkodera) (03.094).

Kwadraturowe sygnaty wyjsciowe AB, konfiguracja trybu obstugiwanego przez oprogramowanie — proporcja

Sygnaly wyjsciowe czestotliwosci i kierunku lub ,,do przodu” i ,,do tytu”, konfiguracja trybu obstugiwanego przez oprogramowanie

Ustawi¢ na numer parametru zrédta potozenia.
Pr 03.029 — uzycie interfejsu potozenia P1 na napedzie jako zrédta.

Pr 03.129 — uzycie interfejsu potozenia P2 na napedzie jako zrédta.

Ten parametr moze by¢ ustawiony na dowolne inne wazne odniesienie potozenia wygenerowane
przez naped lub modut opcjonalny.

Encoder Simulation Source (Zrédto symulacji
enkodera) (03.085)

Encoder Simulation Mode (Tryb symulacji
enkodera) (03.088)

Encoder Simulation Numerator (licznik symulacji
enkodera) (03.093) oraz Encoder Simulation
Denominator (Dzielnik symulacji enkodera)
(03.094)

Ustawi¢ na wartos$¢ Ratio (proporcja) (2)

Ustawi¢ te dwa parametry w taki sposéb, aby uzyska¢ pozadang proporcje wyjscia.

AB/Gray (0) dla kwadraturowych sygnatéw wyjsciowych AB
FD/Binary (1) dla sygnatéw wyjsciowych czestotliwosci i kierunku
FR/Binary (2) dla sygnatéw wyjsciowych ,do przodu” i ,do tytu”

Encoder Simulation Output Mode
(Tryb wyjscia symulacji enkodera) (03.098)

Tryb obstugiwany przez oprogramowanie — dane absolutne SSI

W trybie obstugiwanym przez oprogramowanie, wyjscie symulacji enkodera jest uzyskiwane poprzez oprogramowanie z wybranego zrodta,

z minimalnym opdznieniem rzedu 250 us, ktére mozna wydtuzy¢ za pomocg Encoder Simulation Sample Period (Okres probkowania symulacji
enkodera) (03.087). W trybie wyjscia SSI naped symuluje enkoder SSI, gdzie liczba bitéw i format komunikatu potozenia mozna modyfikowac.

Dane absolutne SSI, konfiguracja trybu obstugiwanego przez oprogramowanie

Ustawi¢ na numer parametru zrédta potozenia.

Pr 03.029 — uzycie interfejsu potozenia P1 na napedzie jako zrédta.

Pr 03.129 — uzycie interfejsu potozenia P2 na napedzie jako zrédta.

Ten parametr moze by¢ ustawiony na dowolne inne wazne odniesienie potozenia wygenerowane
przez naped lub modut opcjonalny.

Encoder Simulation Source (Zrédto symulacji
enkodera) (03.085)

Encoder Simulation Mode (Tryb symulacji
enkodera) (03.088)

Encoder Simulation SSI Turns Bits

Ustawi¢ na wartosc SSl (3)

(Symulacja enkodera, bity obrotéw SSl) Ustawi¢ na liczbe bitéw odpowiadajaca liczbie obrotéw w komunikacie potozenia.

(03.096)

Encoder Simulation SSI Comms Bits

(Symulacja enkodera, bity komunikacji SSI) Ustawi¢ na liczbe bitéw w catym komunikacie potozenia

(03.097)

Encoder Simulation Output Mode AB/Gray (0) dla danych potozenia w formacie kodu Gray'a.

(Tryb wyjscia symulacji enkodera) (03.098) FD/Binary (1) lub FR/Binary (2) dla danych potozenia w formacie dwdjkowym.
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lizacja

8 Optymalizacja

W niniejszym rozdziale opisano sposoby optymalizacji konfiguracji napedu oraz maksymalizacji wydajnos$ci. Funkcje automatycznego dostrajania
napedu upraszczajg czynnosci optymalizaciji.

8.1 Parametry mapy silnika
8.1.1 Sterowanie silnikiem w petli otwartej

Pr 00.046 {05.007} Prad znamionowy Definiuje maksymalny prad pracy ciagtej silnika

»  Parametr pradu znamionowego musi by¢ ustawiony na maksymalny prad pracy ciagtej silnika. (Patrz podrozdziat 8.2 Maksymalny prad
znamionowy silnika na stronie 166 odnosnie do informacji na temat ustawiania tego parametru na warto$¢ wyzszg niz maksymalny prad
znamionowy dla trybu zwiekszonej obcigzalnosci). Prad znamionowy silnika jest stosowany w nastepujacych przypadkach:

»  Wartosci graniczne pradu (patrz podrozdziat 8.3 Wartos$ci graniczne pradu na stronie 166 w celu uzyskania dodatkowych informacji)

»  Termiczna ochrona przecigzeniowa silnika (patrz podrozdziat 8.4 Ochrona termiczna silnika na stronie 166, w celu uzyskania dodatkowych
informaciji)

»  Sterowanie napieciem w trybie wektorowym (patrz Open Loop Control Mode (Tryb sterowania w petli otwartej) (00.007), dalej w niniejszej tabeli)

* Kompensacja poslizgu (patrz Enable Slip Compensation (Aktywacja kompensacji poslizgu) (05.027), dalej w niniejszej tabeli)

« Dynamiczne sterowanie U/f

Pr 00.044 {05.009} Napiecie znamionowe Definiuje napiecie przytozone do silnika z czestotliwoscia znamionowaq

Pr 00.047 {05.006} Czestotliwo$¢ znamionowa Definiuje czestotliwos¢, z jaka przyktadane jest napiecie znamionowe

Napiecie Charakterystyka napigcia
Vi 4 jéci

Rated Voltage (Napiecie znamionowe) (00.044) i Rated Frequency
(Czestotliwos¢ znamionowa) (00.047) sa uzywane do definiowania Pr00.044
charakterystyki czestotliwosci napiecia przyktadanego do silnika
(patrz Open Loop Control Mode (Tryb sterowania w petli otwartej)
(00.007), dalej w niniejszej tabeli). Rated Frequency

(Czestotliwos$¢ znamionowa) (00.047) jest rowniez stosowana

w potaczeniu z predkoscig znamionowg silnika do obliczania poslizgu
znamionowego dla kompensacji poslizgu (patrz Rated Speed :
(Predko$¢ znamionowa) (00.045), dalej w niniejszej tabeli). . >

>
Pr00.047/2 Pr00.047  Czestotliwosé
wyjsciowa

Pr00.044 /2 f----------

Pr 00.045 {05.008} Predkos¢ znamionowa Definiuje predkos¢ znamionowa silnika dla petnego obciazenia

Pr 00.042 {05.011} Liczba biegundéw silnika Definiuje liczbe biegunéw silnika

Predkos$¢ znamionowa silnika oraz liczba biegunéw sg stosowane wraz z czestotliwoscig znamionowa silnika do obliczania poslizgu znamionowego
maszyn indukcyjnych w Hz.

Poslizg znamionowy (Hz) = czestotliwo$¢ znamionowa silnika — (liczba par biegunow x [predko$é znamionowa silnika / 60]) =

00.042 y 00.045)
2 60

W razie ustawienia Pr 00.045 na O lub na predko$¢ synchroniczng, kompensacja poslizgu jest nieaktywna. Jezeli wymagana jest kompensacja
poslizgu, to ten parametr nalezy ustawi¢ na warto$¢ podang na tabliczce znamionowej, co powinno zapewni¢ prawidtowg warto$é obr./min

dla goracej maszyny. Niekiedy, podczas oddawania napedu do eksploatacji, konieczna bedzie regulacja tej wartosci, gdyz warto$¢ podana na
tabliczce znamionowej moze nie by¢ doktadna. Kompensacja poslizgu funkcjonuje prawidtowo zaréwno przy predkosci ponizej bazowej, jak i
w obszarze ostabienia wzbudzenia. Kompensacja poslizgu jest normalnie stosowana w celu korygowania predkosci silnika, aby nie wystapity
wahania predkosci przy obcigzeniu. Obr./min dla obcigzenia znamionowego mozna ustawi¢ powyzej predkosci synchronicznej, aby celowo
wprowadzi¢ spadek predkosci. Moze to utatwi¢ wspotdzielenie obcigzen w przypadku silnikdw potaczonych mechanicznie.

00.047 = (

Pr 00.042 jest réwniez uzywany do obliczania predkosci silnika wyswietlanej przez naped dla danej czestotliwosci wyjsciowej. W razie ustawienia
Pr 00.042 na ,automatycznie”, liczba biegundw silnika jest obliczana automatycznie na podstawie czestotliwosci znamionowej Pr 00.047 i predkosci
znamionowe;j silnika Pr 00.045.

Liczba biegunéw = 120 x (Rated Frequency (Czestotliwo$¢ znamionowa) (00.047) / Rated Speed (Predko$¢ znamionowa) (00.045)),
zaokraglona do najblizszej liczby parzyste;.

Pr 00.043 {05.010} Znamionowy wspoéfczynnik mocy Definiuje kat pomiedzy napigciem i pradem silnika

Wspétczynnik mocy to rzeczywisty wspotczynnik mocy silnika, tj. kat pomiedzy napigciem i pradem silnika. Wspotczynnik mocy jest uzywany
w potaczeniu z Rated Current (Prad znamionowy) (00.046) do obliczenia znamionowego pradu czynnego oraz pragdu magnetyzujacego silnika.
Znamionowy prad czynny jest szeroko stosowany do sterowania napedem, zas prad magnetyzujacy jest uzywany do kompensaciji rezystancji
stojana w trybie wektorowym. Prawidtowa konfiguracja tego parametru ma kluczowe znaczenie. Naped moze zmierzy¢ znamionowy
wspotczynnik mocy silnika poprzez wykonania autostrojenia dynamicznego (patrz Strojenie automatyczne (Pr 00.040), ponize;j).
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Pr 00.040 {05.012} Strojenie automatyczne

W trybie petli otwartej sg dostepne dwa testy automatycznego dostrajania — test stacjonarny oraz test obrotowy. Gdy tylko jest to mozliwe,
nalezy stosowac obrotowe dostrajanie automatyczne, aby naped korzystat ze zmierzonej wartosci wspétczynnika mocy silnika.

« Ze stacjonarnego automatycznego dostrajania mozna korzysta¢ wtedy, gdy silnik jest obcigzony i nie ma mozliwosci usuniecia obcigzenia
z watu silnika. Test stacjonarny mierzy Stator Resistance (Rezystancja stojana) (05.017), Transient Inductance (Induktancja przejsciowa)
(05.024), Voltage Offset At Zero Current (Korekcja napiecia przy pradzie zerowym) (05.058), Maximum Voltage Offset (Maksymalna korekcja
napiecia) (05.059) oraz Current At Maximum Voltage Offset (Prad przy maksymalnej korekcji napiecia) (05.060), ktére sg wymagane w celu
zapewnienia odpowiedniej wydajnosci w trybach sterowania wektorowego (patrz Open Loop Control Mode (Tryb sterowania w petli otwartej)
(00.007) w dalszej czesci niniejszej tabeli). Autostrojenie statyczne nie mierzy wspdtczynnika mocy silnika, w zwigzku z czym warto$¢ z tabliczki
znamionowe;j silnika nalezy wprowadzi¢ do Pr 00.043. W celu przeprowadzenia stacjonarnego dostrajania automatycznego ustawi¢ Pr 00.040
na 1 i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat aktywacji (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu
Unidrive M702), jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 7 i 8 w modelu Unidrive M702).

»  Obrotowe dostrajanie automatyczne nalezy przeprowadzi¢ tylko wtedy, gdy silnik jest nieobcigzony. Obrotowe dostrajanie automatyczne w pierwszej
kolejnosci przeprowadza stacjonarne dostrajanie automatyczne — jak wyzej — a nastepnie test obrotowy, w trakcie ktérego silnik zostaje przyspieszony
z aktualnie wybranymi sygnatami wejsciowymi az do czestotliwosci Rated Frequency (Czestotliwo$¢ znamionowa) (05.006) x 2/3, przy czym czestotliwos¢
jest utrzymana na tym poziomie przez 4 sekundy. Stator Inductance (induktancja stojana) (05.025) jest zmierzona, po czym ta warto$¢ zostaje uzyta wraz
z innymi parametrami silnika do obliczenia Rated Power Factor (Znamionowy wspbtczynnik mocy) (05.010). W celu przeprowadzenia obrotowego
dostrajania automatycznego ustawi¢ Pr 00.040 na 2 i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat aktywacji (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz
zaciski 11 i 13 w modelu Unidrive M702), jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zacisk 7 lub 8 w modelu Unidrive M702).

Po zakonczeniu testu dostrajania automatycznego, naped przejdzie do stanu wstrzymania. Naped musi by¢ wprowadzony do kontrolowanego
stanu dezaktywacji zanim mozliwa bedzie jego praca przy pozadanym odniesieniu. Naped mozna wprowadzi¢ do kontrolowanego stanu
dezaktywacji poprzez usunigcie sygnatu ,SAFE TORQUE OFF” od zacisku 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz od zacisku 11 i 13

w modelu Unidrive M702, przestawienie Drive Enable (Aktywacja napedu) (06.015) na wyt. (0) lub dezaktywacje napedu poprzez Control Word
(Stowo sterujgce) (06.042) i Control Word Enable (Aktywacja stowa sterujgcego) (06.043).

Pr 00.007 {05.014} Tryb sterowania w petli otwartej

Dostepnych jest kilka trybéw napiecia, ktére pogrupowano w dwie kategorie: sterowanie wektorowe i wzmocnienie state.
Sterowanie wektorowe

Tryb sterowania wektorowego zapewnia silnikowi charakterystyke napiecia liniowego od 0 Hz do Czestotliwo$ci znamionowej (00.047) silnika,

a nastepnie state napigcie powyzej czestotliwosci znamionowej silnika. Gdy naped pracuje pomiedzy czestotliwoscig znamionowa silnika/50

i czestotliwoscig znamionowa silnika/4, stosowana jest petna wektorowa kompensacja rezystancji stojana. Gdy naped pracuje pomigdzy
czestotliwoscig znamionowa silnika/4 i czestotliwoscig znamionowa silnika/2. kompensacja rezystancji stojana jest stopniowo redukowana do zera
wraz ze wzrostem czestotliwosci. W celu zapewnienia prawidtowej pracy trybu wektorowego, Rated Power Factor (Znamionowy wspotczynnik
mocy) (00.043), Stator Resistance (Rezystancja stojana) (05.017) i Voltage Offset At Zero Current (Korekcja napiecia przy pradzie zerowym)
(05.058) muszg by¢ doktadnie skonfigurowane. Naped moze zmierzy¢ te parametry poprzez wykonanie strojenia automatycznego (patrz Pr 00.040
Autotune (Strojenie automatyczne)). Naped moze réwniez automatycznie zmierzy¢ rezystancje stojana i korekcje napiecia po kazdej aktywacji
napedu lub po jego pierwszej aktywacji; w tym celu nalezy wybra¢ jeden z trybéw napiecia sterowania wektorowego.

(0) Ur S = Rezystancja stojana i korekcja napigcia zostajg zmierzone, za$ parametry dla wybranej mapy silnika zostaja nadpisane po kazdym
uruchomieniu napedu. Ten test moze by¢ wykonany tylko wtedy, gdy silnik znajduje sie w bezruchu i strumien opadt do zera. Tak wigc z tego
trybu nalezy korzysta¢ tylko wtedy, gdy silnik znajduje sie w absolutnym bezruchu w chwili kazdego rozpoczecia pracy przez naped. Aby nie
doszto do wykonania testu przed opadnieciem strumienia do zera, nastepuje okres 1-sekundowej przerwy po osiggnieciu przez naped stanu
gotowosci, w ktorym test nie zostanie rozpoczety w razie ponownego uruchomienia napedu. W takiej sytuacji stosowane sg wczesniej
zmierzone wartosci. Tryb Ur S gwarantuje, ze naped wprowadza kompensacjg dla wszelkich zmian parametréw silnika spowodowanych
zmiang temperatury. Nowe wartos$ci rezystancji stojana i korekcji napiecia nie sg automatycznie zapisywane w EEPROM.(4) napedu.

(4) Ur I = Rezystancja stojana i korekcja napiecia zostajg zmierzone w chwili pierwszego rozpoczecia pracy przez naped po kazdym zataczeniu
zasilania. Ten test moze by¢ przeprowadzony wytacznie wtedy, gdy silnik znajduje sie w bezruchu. Tak wiec z tego trybu nalezy korzysta¢ tylko
wtedy, gdy silnik znajduje sie w absolutnym bezruchu w chwili pierwszego rozpoczecia pracy przez naped po kazdym zatgczeniu zasilania.
Nowe wartosci rezystancji stojana i korekcji napiecia nie sg automatycznie zapisywane w EEPROM napedu.

(1) Ur = Rezystancja stojana i korekcja napiecia nie zostajg zmierzone. Uzytkownik moze wprowadzi¢ rezystancje silnika i oprzewodowania
do Stator Resistance (Rezystancja stojana) (05.017). Jednakze rezystancja nie wywrze wpltywu na przemiennik napedu. Tak wiec przed
uzyciem tego trybu zaleca sie wykonanie automatycznego dostrajania w celu zmierzenia rezystancji stojana i korekcji napiecia.

(3) Ur_Auto = Rezystancja stojana i przesuniecie napiecia zostajg zmierzone jednorazowo, w chwili pierwszego rozpoczecia pracy przez naped.

Po pomysinym ukonczeniu testu, Open Loop Control Mode (Tryb sterowania w petli otwartej) (00.007) zostanie przetaczony na tryb Ur. Parametry:

Stator Resistance (Rezystancja stojana) (05.017) i Voltage Offset At Zero Current (Korekcja napiecia przy pradzie zerowym) (05.058)) zostajg zapisane,
a nastepnie — wraz z Open Loop Control Mode (Tryb sterowania w petli zamknietej) (00.007) — wprowadzone do EEPROM napedu. Jezeli test zakonczy
sie niepowodzeniem, to tryb napigcia pozostanie ustawiony na Ur Auto, zas test zostanie powtérzony przy nastepnym rozpoczeciu pracy przez naped.

Wzmochnienie state
Ani rezystancja stojana, ani przesunigcie napigcia, nie zostajg uzyte do sterowania silnikiem; te role przejmuje charakterystyka stata z podbiciem
napiecia niskoczestotliwosciowego, definiowana przez Pr 00.008. Tryb wzmocnienia statego jest przeznaczony do sytuacji, w ktérych naped steruje
pracg wielu silnikéw. Dostepne sg dwa ustawienia wzmocnienia statego:
(2) Fixed (state) = Ten tryb zapewnia silnikowi charakterystyke napiecia liniowego od 0 Hz do Czestotliwo$ci znamionowej silnika (00.047),
a nastepnie state napigecie powyzej czestotliwosci znamionowe;j.
(5) Square (kwadratowe) = Ten tryb zapewnia silnikowi charakterystyke niskiego napiecia kwadratowego od 0 Hz do Czestotliwosci
znamionowej silnika (00.0 47), a nastepnie state napigcie powyzej czestotliwosci znamionowej. Ten tryb jest przeznaczony do zastosowan
wymagajacych zmiennego momentu obrotowego, przyktadowo do wentylatoréw czy pomp, gdzie obcigzenie jest proporcjonalne do
kwadratu predkosci watu silnika. Nie nalezy uzywac tego trybu, gdy wymagany jest wysoki moment obrotowy rozruchu.

2|
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Pr 00.007 {05.014} Tryb sterowania w petli otwartej (c.d.)

Wzmocnienie state

Ani rezystancja stojana, ani przesunigcie napigcia, nie zostajg uzyte do sterowania silnikiem; te role przejmuje charakterystyka stata z podbiciem
napiecia niskoczestotliwosciowego, definiowana przez Pr 00.008. Tryb wzmocnienia statego jest przeznaczony do sytuaciji, w ktérych naped steruje
praca wielu silnikéw. Dostepne sg dwa ustawienia wzmocnienia statego:

(2) Fixed (state) = Ten tryb zapewnia silnikowi charakterystyke napiecia liniowego od 0 Hz do Czestotliwo$ci znamionowej silnika (00.047),

a nastepnie state napigcie powyzej czestotliwosci znamionowe;j.

(5) Square (kwadratowe) = Ten tryb zapewnia silnikowi charakterystyke niskiego napiecia kwadratowego od 0 Hz do Czestotliwosci znamionowej
silnika (00.047), a nastepnie state napiecie powyzej czestotliwo$ci znamionowej. Ten tryb jest przeznaczony do zastosowan wymagajacych
zmiennego momentu obrotowego, przyktadowo do wentylatoréw czy pomp, gdzie obcigzenie jest proporcjonalne do kwadratu predkosci watu
silnika. Nie nalezy uzywac tego trybu, gdy wymagany jest wysoki moment obrotowy rozruchu.

Dla obu tych trybéw, przy niskich czestotliwosciach (od 0 Hz do %z x Pr 00.047) zastosowane zostaje podbicie napigcia okreslone przez Pr 00.008,
w sposéb pokazany ponizej:

Na_E‘eC‘e Charakterystyka napiecia
wyjsciowe & wyjsciowego (Fd)

Pr00.044- = = = = m o e e
Pr00.044 |- vovoveieeii

Pr 00.008 + [(freq/Pr 00.047)? x (Pr 00.044 - Pr 00.008)

Pr00.044 /2

Wzmocnienie
napigcia
Pr 00.008

: : N
»
Pr00.047/2 Pr00.047 Czestotliwosé Pr DO-ODJT N
wyjsciowa Pr00.047

Pr 05.027 Wfaczanie kompensacji poslizgu

Gdy silnik sterowany w trybie petli otwartej zostanie obcigzony, jego predkos¢ wyj$ciowa zawsze opadnie proporcjonalnie do przytozonego
obcigzenia, co przedstawiono na rysunku:

na predko$¢

Predkos¢ watu

ObciaieTw\e

Aby zapobiec opadnigciu predkosci pokazanemu powyzej, nalezy aktywowac¢ kompensacje poslizgu. W celu aktywacji kompensacji poslizgu,

Pr 05.027 nalezy ustawi¢ na 1 (jest to ustawienie domysine), a ponadto nalezy wprowadzi¢ predko$¢ znamionowa silnika do Pr 00.045 (Pr 05.008).
Parametr predkosci znamionowej silnika winien by¢ ustawiony na predkos$¢ synchroniczng silnika minus predko$c poslizgu. Ta warto$c jest z reguty
podana na tabliczce znamionowe; silnika, np. dla typowego silnika 18,5 kW, 50 Hz, z 4 biegunami, predko$¢ znamionowa wyniostaby mniej wigcej
1465 obr./min. Predko$¢ synchroniczna dla silnika 50 Hz z 4 biegunami wynosi 1500 obr./min, w zwigzku z czym predkos¢ poslizgu wyniostaby

35 obr./min. Jezeli predko$¢ synchroniczna zostanie wprowadzona do Pr 00.045, to kompensacja poslizgu bedzie nieaktywna. W razie wprowadzenia
zbyt niskiej wartosci do Pr 00.045, silnik bedzie pracowac niezgodnie z wymagang czestotliwoscia (tj. szybciej). Predkosci synchroniczne dla silnikow
50 Hz o réznych liczbach biegunéw sg nastepujace:

2 bieguny = 3000 obr./min, 4 bieguny = 1500 obr./min, 6 bieguny = 1000 obr./min, 8 bieguny = 750 obr./min
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8.1.2 TrybRFC-A
Silnik indukcyjny ze sprzezeniem zwrotnym polozenia

Pr 00.046 {05.007} Prad znamionowy silnika Definiuje maksymalny prad pracy ciagtej silnika

Parametr pradu znamionowego silnika musi by¢ ustawiony na maksymalny prad pracy ciagtej silnika. (Patrz podrozdziat 8.2 Maksymalny prad

znamionowy silnika na stronie 166 odnosnie do informacji na temat ustawiania tego parametru na warto$¢ wyzszg niz maksymalny prad

znamionowy dla trybu zwiekszonej obcigzalnosci). Prad znamionowy silnika jest stosowany w nastepujacych przypadkach:

*  Wartosci graniczne pradu (patrz podrozdziat 8.3 Wartosci graniczne pradu na stronie 166 w celu uzyskania dodatkowych informacji)

» Termiczna ochrona przecigzeniowa silnika (patrz podrozdziat 8.4 Ochrona termiczna silnika na stronie 166, w celu uzyskania dodatkowych
informaciji)

«  Algorytm sterowania wektorowego

Pr 00.044 {05.009} Napiecie znamionowe Definiuje napigcie przytozone do silnika z czegstotliwoscia znamionowa

Pr 00.047 {05.006} Czestotliwo$¢ znamionowa Definiuje czestotliwosé, z jaka przyktadane jest napiecie znamionowe

Napiecie znamionowe (00.044) i Czestotliwo$¢ znamionowa silnika
(00.047) sa uzywane do definiowania charakterystyki czestotliwosci
napiecia przyktadanego do silnika (patrz Tryb sterowania (00.007),
dalej w niniejszej tabeli). Czestotliwo$¢ znamionowa silnika jest rowniez R R d
stosowana w potaczeniu z predkoscig znamionowg silnika do obliczania :
poslizgu znamionowego dla kompensacji poslizgu (patrz Rated Speed
(Predkos$c¢ znamionowa) (00.045), dalej w niniejszej tabeli).

Napigcie Charakterystyka napigcia
wyjsciowe & wyjsciowego

Pr00.044 /2 f---------- .
Pr00.047/2 Pr00.047  Czestolliwose
wyjéciowa
Pr 00.045 {05.008} Predko$¢ znamionowa Definiuje predkos$¢ znamionowa silnika dla petnego obciazenia
Pr 00.042 {05.011} Liczba biegunéw silnika Definiuje liczbe biegunow silnika

Predkos¢ znamionowa silnika i czestotliwos¢ znamionowa silnika zostajg uzyte w celu ustalenia poslizgu silnika przy petnym obcigzeniu, ktéra to
wartos¢ jest wykorzystywana przez algorytm sterowania wektorowego.

Nieprawidtowe ustawienie tego parametru ma nastepujace skutki:

»  Spadek wydajnosci pracy silnika

» Ograniczenie maksymalnego momentu obrotowego udostepnianego przez silnik

* Nizsza wydajnos¢ chwilowa

* Niedoktadne sterowanie absolutnym momentem obrotowym w trybach sterowania momentem obrotowym

Wartos$¢ z tabliczki znamionowej jest z reguty wartoscig dla silnika goracego; moze jednak zajs¢ konieczno$¢ wprowadzenia pewnych korekt
podczas oddawania maszyny do eksploatacji, jezeli wartos¢ z tabliczki znamionowej okaze sie niedoktadna. Mozna albo wprowadzi¢ wartos¢
statg do tego parametru, albo uzy¢ uktadu optymalizacyjnego w celu jego automatycznej regulacji (patrz Motor Parameter Adaptive Control
(Sterowanie adaptacyjne parametrami silnika) (05.016), dalej w niniejszej tabeli).

W razie ustawienia Pr 00.042 na tryb automatyczny, liczba biegunéw silnika jest obliczana automatycznie na podstawie Czestotliwosci
znamionowej silnika (00.047) oraz Predko$¢ znamionowana (00.045)silnika.

Liczba biegunéw = 120 x (Rated Frequency (Czestotliwo$¢ znamionowa) (00.047) / Rated Speed (Predko$¢ znamionowa) (00.045) silnika),
zaokraglona do najblizszej liczby parzyste;.

Pr 00.043 {5.10} Znamionowy wspéfczynnik mocy Definiuje kat pomiedzy napieciem i pradem silnika

Wspoitczynnik mocy to rzeczywisty wspétczynnik mocy silnika, tj. kat pomiedzy napieciem i pradem silnika. Jezeli Stator Inductance (Induktancja
stojana) (05.025) jest ustawiona na zero, to wspétczynnik mocy zostanie uzyty w potaczeniu z Rated Current (Prad znamionowy) (00.046)
silnika i innymi parametrami silnika w celu obliczenia znamionowego prady czynnego oraz pradu magnetyzujacego silnika, ktére to wartosci
beda zastosowane w algorytmie sterowania wektorowego. Jezeli rezystancja stojana ma warto$¢ niezerowa, to ten parametr nie jest uzywany
przez naped, lecz zostaje stale zapisywany w obliczonej wartosci wspotczynnika mocy. Naped moze zmierzy¢ induktancje stojana poprzez
wykonanie autostrojenia dynamicznego (patrz Autotune (Autostrojenie dynamiczne) (Pr 00.040), dalej w niniejszej tabeli).
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Pr 00.040 {05.012} Strojenie automatyczne

W trybie RFC-A dostepne s trzy testy dostrajania automatycznego: test stacjonarny, test obrotowy oraz test pomiaru bezwtadnosci.
Stacjonarne dostrajanie automatyczne zapewni umiarkowang wydajnos$c¢, podczas gdy obrotowe dostrajanie automatyczne zapewni wigkszg
wydajnos¢, gdyz w jego trakcie dochodzi do pomiaru rzeczywistych wartosci parametréw silnika wymaganych przez naped. Test pomiaru
bezwtadnosci nalezy wykona¢ oddzielnie, niezaleznie od stacjonarnego lub obrotowego testu dostrajania automatycznego.

UWAGA

Usilnie zaleca sie wykonanie autostrojenia dynamicznego (Pr 00.040 ustawiony na 2).

« Ze stacjonarnego automatycznego dostrajania mozna korzysta¢ wtedy, gdy silnik jest obcigzony i nie ma mozliwosci usuniecia obcigzenia
z walu silnika. Stacjonarne dostrajanie automatyczne mierzy Stator Resistance (Rezystancja stojana) (05.017) oraz Transient Inductance
(Induktancja przejsciowa) (05.024) silnika. Te parametry stuzg do obliczenia wzmocnien petli pradu, za$ na koniec testu wartosci w Pr 04.013
i Pr 04.014 zostajg zaktualizowane. Strojenie automatyczne statyczne nie mierzy wspotczynnika mocy silnika, w zwigzku z czym wartosé
z tabliczki znamionowej silnika nalezy wprowadzi¢ do Pr 00.043. W celu przeprowadzenia stacjonarnego dostrajania automatycznego
ustawi¢ Pr 00.040 na 1 i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat aktywac;ji (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11i 13
w modelu Unidrive M702), jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 7 i 8 w modelu Unidrive M702).

« Obrotowe dostrajanie automatyczne nalezy przeprowadzic tylko wtedy, gdy silnik jest nieobcigzony. Autostrojenie dynamiczne w pierwszej
kolejnosci przeprowadza autostrojenie statyczne, a nastepnie test dynamiczny, w trakcie ktérego silnik zostaje przyspieszony z aktualnie
wybranymi rampami az do czestotliwosci Czestotliwo$¢é znamionowa silnika (05.006) x 2/3, przy czym czestotliwo$¢ zostaje utrzymana na tym
poziomie przez maksymalnie 40 sekund. Podczas autostrojenia dynamicznego Stator Inductance (Induktancja stojana) (05.025) i punkty
przerwania nasycenia silnika (Pr 05.029, Pr 05.030, Pr 06.062 i Pr 05.063) zostaja zmodyfikowane przez naped. Wspotczynnik mocy réwniez
zostaje modyfikowany, przy czym wytgacznie do celéw informacyjnych; nie jest on nastepnie uzywany, gdyz w algorytmie sterowania
wektorowego zastepuje go induktancja stojana. W celu przeprowadzenia obrotowego dostrajania automatycznego ustawi¢ Pr 00.040 na 2
i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat aktywac;ji (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu Unidrive M702),
jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zacisk 7 lub 8 w modelu Unidrive M702).

» Test pomiaru bezwtadnosci stuzy do obliczania catkowitej bezwtadnos$ci obcigzenia i silnika. Jest on uzywany w celu ustawienia wzmocnien petli
predkosci (patrz ,WWzmocnienia petli predkosci”) oraz do zapewnienia wymaganego momentu obrotowego podawania do przodu podczas
przyspieszania. Podczas testu pomiaru bezwtadnosci, silnik jest rozpedzany z aktualnie wybranymi sygnatami wejsciowymi do predkosci
Rated Speed (Predko$¢ znamionowa) (05.008)/4; ta predkos¢ zostaje utrzymana na tym poziomie przez 60 sekund. Motor And Load Inertia
(Bezwtadno$¢ silnika i obcigzenia) (03.018) oraz parametry kompensacji obcigzenia (Load Compensation Param 1 (Parametr kompensacji
obcigzenia 1) (04.031) do Load Compensation Param 4 (Parametr kompensacji obcigzenia 4) (04.034)) zostajg zmierzone. Jezeli wymagana
predkos$¢ nie zostanie osiggnieta przy ostatniej prébie, to test jest przerywany i uktad generuje wytgczenie automatyczne spowodowane
przez automatyczne dostrajanie. W celu przeprowadzenia dostrajania automatycznego z pomiarem bezwtadnosci, ustawi¢ Pr 00.040 na 3
i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat aktywacji (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu Unidrive M702),
jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zacisk 7 lub 8 w modelu Unidrive M702). Po zakonczeniu testu
dostrajania automatycznego naped przejdzie do stanu wstrzymania. Naped musi by¢ wprowadzony do kontrolowanego stanu dezaktywacji zanim
mozliwa bedzie jego praca przy pozadanym odniesieniu. Naped mozna wprowadzi¢ do kontrolowanego stanu dezaktywacji poprzez usuniecie
sygnatu ,SAFE TORQUE OFF” od zacisku 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz od zacisku 11 i 13 w modelu Unidrive M702, przestawienie
Drive Enable (Aktywacja napedu) (06.015) na wyt. (0) lub dezaktywacje napedu poprzez stowo sterujgce (Pr 06.042 i Pr 06.043).

Pr 05.016 Adaptacyjna regulacja parametréw silnika

Rated Speed (Predkos¢ znamionowa) (00.045) w potaczeniu z Rated Frequency (czestotliwo$¢ znamionowa) (00.047) silnika definiuje poslizg
silnika przy petnym obcigzeniu. Poslizg jest uzywany w danym modelu silnika do sterowania RFC-A. Poslizg silnika przy petnym obciazeniu zmienia
sie wraz z rezystancjg silnika, ktéra moze réznic sig znacznie w zaleznosci od temperatury silnika. Kiedy Pr 05.016 jest ustawiony na 1 lub 2,
naped automatycznie wyczuwa czy warto$¢ poslizgu, definiowana przez Pr 00.047 i Pr 00.045, zostata ustawiona nieprawidtowo lub zmienita
sie zaleznie od temperatury silnika. Jesli wartos¢ ta jest nieprawidtowa, Pr 00.045 jest dostosowywany automatycznie. Pr 00.045 nie jest
zapisywany przy wytgczeniu zasilania, wigc jesli naped jest zatgczany i wytaczany, powréci do ostatnio zapisanej wartosci. Jezeli nowa wartos¢
jest wymagana przy nastepnym zataczeniu zasilania, to uzytkownik powinien ja zapisac.

Uktad sterowania adaptacyjnego jest aktywny tylko wtedy, gdy |Output Frequency (Czestotliwo$¢ wyjsciowa) (05.001)| jest wyzsza niz

Rated Frequency (Czestotliwo$¢ znamionowa) (05.006)/8, a |Percentage Load (Obcigzenie procentowe) (04.020)| jest wieksze niz 60%.

Uktad sterowania adaptacyjnego ulegnie dezaktywaciji, gdy |Percentage Load (Obcigzenie procentowe) (04.020)| spadnie ponizej 50%.

W celu osiggniecia najlepszych wynikéw optymalizacji, nalezy uzy¢ prawidtowych wartosci Stator Resistance (Rezystancja stojana) (05.017),
Transient Inductance (induktancja przejsciowa) (05.024), Stator Inductance (Induktancja stojana) (05.025), Saturation Breakpoint 1

(Punkt przerwania nasycenia 1) (05.029), Saturation Breakpoint 2 (Punkt przerwania nasycenia 2) (05.062), Saturation Breakpoint 3

(Punkt przerwania nasycenia 3) (05.030) oraz Saturation Breakpoint 4 (Punkt przerwania nasycenia 4) (05.063).

Jezeli Motor Parameter Adaptive Control (Sterowanie adaptacyjne parametrami silnika) (05.016) = 1, to wzmocnienie adaptacyjnego uktadu
sterowania bgdzie niskie, a tempo konwergencji — powolne. Jesli Adaptacyjna regulacja parametréw silnika (05.016) = 2, wzmocnienie wzrasta
16-krotnie, zapewniajac szybsze tempo zbieznosci.

Pr 00.038 {04.013} / Pr 00.039 {04.014} Wzmocnienia petli pradowej

Wzmocnienia petli pradu — proporcjonalne (Kp) i integralne (Ki) — kontrolujg reakcje petli pradu na zmiane zapotrzebowania na prad

(moment obrotowy). Wartosci domysine zapewniajg zadowalajaca prace z wiekszoscig silnikéw. Jednakze w celu osiagniecia optymalne;j
wydajnosci w zastosowaniach dynamicznych, moze zaj$¢ konieczno$¢ zmiany wzmocnien w celu zwiekszenia wydajnosci. Current Controller

Kp Gain (Wzmocnienie Kp regulatora pradu) (04.013) to najbardziej krytyczna wartos¢ dla kontroli wydajnosci. Wartosci dla wzmocnien petli pradu
mozna obliczy¢ poprzez wykonanie autostrojenia statycznego lub dynamicznego (patrz Strojenie automatycznePr 00.040, powyzej w niniejsze;j
tabeli); naped mierzy Rezystancje stojana (05.017) i Induktancje przejsciowg (05.024) silnika, po czym oblicza wzmocnienia petli pradu.

Zapewni to odpowiedz skokowa przy minimalnym przetezeniu chwilowym po skokowej zmianie odniesienia pradu. Wzmocnienie proporcjonalne
mozna zwigkszy¢ o wspdtczynnik 1,5, co zapewni podobny wzrost szerokosci pasma; jednakze wéwczas odpowiedz skokowa bedzie obarczona
przetgzeniem chwilowym wynoszacym mniej wigcej 12,5%. Réwnanie dla wzmocnienia integralnego daje warto$é zachowawcza. W niektérych
zastosowaniach, gdzie rama odniesienia stosowana przez naped musi nadgza¢ i dynamicznie, i bardzo doktadnie za strumieniem (np. szybkobiezne,
bezczujnikowe silniki indukcyjne RFC-A), moze zaj$¢ koniecznos$¢ ustawienia znacznie wyzszej warto$ci wzmocnienia integralnego.
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Wzmocnienia petli predkosci

(Pr 00.007 {03.010}, Pr 00.008 {03.011}, Pr 00.009 {03.012})

Wzmocnienia petli predkosci sterujg odpowiedzig regulatora predkosci na zadanie zmiany predkosci. Regulator predkosci zawiera termy proporcjonalne (Kp)
i integralne (Ki) podawania do przodu, a takze réznicowy (Kd) term sprzezenia zwrotnego. Naped posiada dwa zestawy tych wzmocnien; dowolny z nich
mozna wybra¢ do pracy z regulatorem predkosci przy uzyciu Pr 03.016. Jezeli Pr 03.016 = 0, to uzyte zostang wzmocnienia Kp1, Ki1 i Kd1 (Pr 00.007 do
Pr 00.009), a jesli Pr 03.016 = 1, to zastosowane bedg wzmocnienia Kp2, Ki2 i Kd2 (Pr 03.013 do Pr 03.015). Pr 03.016 mozna zmieni¢ zaréwno wtedy,
gdy naped jest aktywny, jak i nieaktywny. Jezeli obcigzenie jest w przewazajacej wiekszosci statg inercjg lub statym momentem obrotowym, naped moze
wyliczy¢ wymagane wzmocnienia Kp i Ki, w celu zapewnienia wymaganego kata zgodnosci lub pasma szerokosci, w zaleznosci od ustawienia Pr 03.017.
Wzmocnienie proporcjonalne regulatora predkosci (Kp), Pr 00.007 {03.010} i Pr 03.013

Jezeli wzmocnienie proporcjonalne ma okreslong wartos¢ i wzmocnienie catkujace jest ustawione na zero, to regulator bedzie miat tylko terme
proporcjonalna, zas w celu wygenerowania odniesienia momentu obrotowego musi wystapi¢ btad predkosci. Tak wiec wzrostowi obcigzenia silnika
bedzie towarzyszyc¢ réznica pomiedzy predkoscig odniesienia i predkoscig rzeczywista. Ten efekt, zwany regulacjg, zalezy od poziomu wzmocnienia
proporcjonalnego — im wyzsze wzmocnienie, tym mniejszy btad predkosci dla danego obcigzenia. Jezeli wzmocnienie proporcjonalne jest zbyt
wysokie, to albo szum dzwiekowy generowany przez kwantyzacje sprzezenia zwrotnego potozenia stanie sig niedopuszczalny, albo osiagnieta
zostanie wartos$¢ graniczna stabilnosci.

Wzmocnienie catkujgce regulatora predkosci (Ki), Pr 00.008 {03.011} i Pr 03.014

Wzmocnienie catkujace pozwala zapobiegac¢ regulacji predkosci. Btad jest akumulowany na przestrzeni czasu i zostaje wykorzystany do
wygenerowania wymaganego momentu obrotowego bez zadnego btedu predkosci. Zwigkszenie wzmocnienia integralnego skraca czas osiagania
prawidtowego poziomu predkosci i zwigksza sztywnos$¢ uktadu, tj. redukuje przemieszczenie pozycyjne powstate wskutek przytozenia momentu
obrotowego obcigzenia do silnika. Niestety, zwiekszenie wzmocnienia integralnego redukuje takze ttumienie w uktadzie, czego wynikiem jest
przetezenie chwilowe po przebiegu przejsciowym. Dla danego wzmocnienia integralnego ttumienie mozna poprawi¢ poprzez zwigkszenie
wzmochnienia proporcjonalnego. Nalezy dojs¢ do rozwigzania kompromisowego, aby odpowiedz ukfadu, sztywnos$c¢ i ttumienie byly odpowiednie
dla zastosowania. W przypadku trybu bezczujnikowego RFC-A zwigkszenie wzmocnienia integralnego powyzej 0,50 jest mato prawdopodobne.
Differential Gain (Wzmocnienie réznicowe) (Kd), Pr 00.009 {03.012} i Pr 03.015

W sprzezeniu zwrotnym regulatora predkosci wzmocnienie réznicowe stuzy do zapewnienia dodatkowego tlumienia. Terma réznicowa jest wprowadzana w

taki sposob, iz nie generuje nadmiernego szumu, ktory jest normalnie zwigzany z tego typu funkcja. Zwigkszenie termy réznicowej ogranicza przetezenie
chwilowe wynikajace z niedostatecznego tlumienia, jednakze dla wiekszosci zastosowa¢ wzmocnienia: proporcjonalne i integralne beda wystarczajace.

Dostepne sa trzy metody dostrajania wzmocnien petli predkosci
w zaleznosci od ustawienia Pr 03.017:

1. Pr03.017 = 0, Ustawienie uzytkownika.

Jest to zwigzane z podtgczeniem oscyloskopu do wyjscia analogowego
1 w celu monitorowania sprzezenia zwrotnego predkosci.

Wprowadzi¢ zmiane skokowg do odniesienia predkosci napedu

i monitorowac reakcje napedu na oscyloskopie.

Wzmocnienie proporcjonalne (Kp) nalezy ustawi¢ wstepnie.
Warto$¢ nalezy zwiekszy¢ do momentu przeregulowania predkosci, Niedostateczne wzmocnieni
a nastepnie nieznacznie zmniejszy¢. proporcjonaine [00.007]
Wzmocnienie integralne (Ki) nalezy nastepnie zwiekszy¢ do
momentu, w ktérym predkos¢ stanie sie niestabilna, a nastepnie
nieznacznie zmniejszyc.

Teraz mozna bedzie zwiekszy¢ warto$¢ wzmocnienia Nadmierne wzmocnienie
proporcjonalnego; proces nalezy powtarzaé, dopoki odpowiedz proporcjonaine [00.007]
ukfadu nie bedzie pasowac do odpowiedzi idealnej (patrz rysunek).
Schemat przedstawia wptyw nieprawidtowych ustawien
wzmocnienia P oraz |, a takze odpowiedz idealna.

2. Pr03.017 = 1, Ustawienie szerokosci pasma Nadmierne wzmocnienie
W razie koniecznosci konfiguracji ustawien na podstawie pasma catkujace [00.008]
szerokosci, naped moze obliczy¢ Kp i Ki, jesli nastepujace
parametry zostaty ustawione poprawnie:

Pr 03.020 - Wymagana szeroko$¢ pasma,

Pr 03.021 - Wymagany wspotczynnik ttumienia drgan, Odpowiedz idealna

Pr 03.018 - Inercja silnika i obcigzenia.
Naped moze zmierzy¢ inercje silnika i obciazenia poprzez
wykonanie strojenia automatycznego pomiaru inercji
(patrz Strojenie automatyczne Pr 00.040, wczesniej w tabeli). 5. Pr03.017=4-6

3. Pr03.017 = 2, Ustawienie kata zgodnosci Jezeli Sposob konfiguracji regulatora predkosci (03.017) zostanie
W razie konieczr'wéc,i kon.fig.ur.aczji. ustawieﬁ na podstawie zgodnosci,  stawiony na wartoé od 4 do 6, Wzmocnienie proporcjonaine regulatora
naped moze obliczy¢ Kp i Ki, jesli nastgpujace parametry zostaty predkosci Kp1 (03.010) i Wzmocnienie catkujace regulatora predkosci
ustawione poprawnie: . Ki1 (03.011) ustawiaja sie automatycznie, zapewniajac szerokosci

Pr 03.019 - Wymagany kat zgodnosci, pasma podane w tabeli ponizej i wspotczynnik mocy réwny jednosci.

Pr 03.021 - Wymagany wspotczynnik ttumienia drgan, Te ustawieni iaia niska. standard lub K dainosé
Pr 03.018 - bezwtadnos¢ silnika i obcigzenia Napedowi mozna © ustawienia zapewniajg niskg, standardowa 1ub wysokq wyaajnosc.

Zazadana predko$c¢

Ra

zada¢ pomiar bezwtadnosci silnika i obcigzenia poprzez Regulator predkosci
wykonanie automatycznego dostrajania z pomiarem Metoda konfiguracji Wydajnosé Szeroko$é pasma
bezwtadnosci (patrz ,Automatyczne dostrajanie” Pr 00.040, (03.017)

powyzej w niniejszej tabeli).

4. Pr03.017 = 3, Wzmocnienia Kp pomnozone przez 16 4 Niska SHz
W razie zastosowania Sposobu konfiguracji regulatora predkosci 5 Standardowa 25 Hz
(03.017) = 3 wybrane wzmochnienie proporcjonalne uzywane przez 6 Wysoka 100 Hz
naped jest mnozone przez 16.
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8.1.3 Tryb RFC-S
Silnik z magnesami trwatymi ze sprzezeniem zwrotnym potozenia

Pr 00.046 {05.007} Prad znamionowy Definiuje maksymalny prad pracy ciagtej silnika

Parametr pradu znamionowego silnika musi by¢ ustawiony na maksymalny prad pracy ciagtej silnika. Prad znamionowy silnika jest stosowany

w nastepujacych przypadkach:

*  Wartosci graniczne pradu (patrz podrozdziat 8.3 Wartosci graniczne pradu na stronie 166 w celu uzyskania dodatkowych informacji)

»  Termiczna ochrona przecigzeniowa silnika (patrz podrozdziat 8.4 Ochrona termiczna silnika na stronie 166, w celu uzyskania dodatkowych informacji)

Pr 00.042 {05.011} Liczba biegunéw silnika Definiuje liczbe biegunéw silnika

Parametr liczby biegunéw silnika definiuje liczbe obrotéw elektrycznych na jeden caty obrét mechaniczny silnika. Ten parametr musi by¢ ustawiony
prawidtowo w celu wlasciwego dziatania algorytmoéw sterujgcych. W razie ustawienia Pr 00.042 na ,Auto” (automatyczny, liczba biegunéw to 6.

Pr 00.040 {05.012} Strojenie automatyczne

W trybie RFC-S dostepne sg cztery testy dostrajania automatycznego — stacjonarnego dostrajania automatycznego, obrotowego dostrajania
automatycznego, test pomiaru bezwtadnosci oraz test zablokowanego wirnika, w celu pomiaru parametréw zaleznych od obciazenia.

» Stacjonarne dostrajanie automatyczne

Ze stacjonarnego automatycznego dostrajania mozna korzystac wtedy, gdy silnik jest obcigzony i nie ma mozliwosci odtgczenia obcigzenia od watu silnika.
Ten test moze byé uzyty w celu pomiaru wszystkich niezbednych parametréw do kontroli podstawowej. Podczas stacjonarnego dostrajania
automatycznego wykonywany jest test w celu zlokalizowania osi strumienia silnika. Jednakze ten test moze nie by¢ w stanie obliczy¢ tak doktadne;j
wartosci dla Position Feedback Phase Angle (Kat fazy sprzezenia zwrotnego pofozenia) (03.025), jak obrotowe dostrajanie automatyczne. Test stacjonarny
jest przeprowadzany w celu zmierzenia Stator Resistance (Rezystancja stojana) (05.017), Ld (05.024), Voltage Offset At Zero Current (Korekcja napiecia
przy pradzie zerowym) (05.058), Maximum Voltage Offset (Maksymalna korekcja napiecia) (05.059), Current At Maximum Voltage Offset (Prad przy
maksymalnej korekcji napiecia) (05.060), No Load Lq (Bez obcigzenia Lq) (05.068) oraz No Load Phase Offset (Korekcja fazy bez obcigzenia) (05.070).
Jezeli Enable Stator Compensation (Aktywacja kompensacji stojana) (05.049) = 1, to parametr Stator Base Temperature (Temperatura podstawy stojana)
(05.048) zostanie zréwnany z Stator Temperature (Temperatura stojana) (05.046). Stator Resistance (Rezystancja stojana) (05.017) i Ld (05.024)

zostajg nastepnie uzyte w celu skonfigurowania Current controller Kp Gain (Wzmocnienie Kp regulatora pradu) (04.013) oraz Current Controller Ki Gain
(Wzmocnienie Ki regulatora prgdu) (04.014). Jezeli nie wybrano trybu bezczujnikowego, to parametr Position Feedback Phase Angle (Kat fazy sprzezenia
zwrotnego potozenia) (03.025) zostaje skonfigurowany dla potozenia z interfejsu sprzezenia zwrotnego potozenia wybranego za pomoca Motor Control
Feedback Select (Wyb6r sprzezenia zwrotnego sterowania silnikiem) (03.026). W celu przeprowadzenia stacjonarnego dostrajania automatycznego
ustawi¢ Pr 00.040 na 1 i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat aktywaciji (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu
Unidrive M702), jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 7 i 8 w modelu Unidrive M702).

*  Obrotowe dostrajanie automatyczne
Obrotowe dostrajanie automatyczne nalezy przeprowadza¢ przy nieobcigzonym silniku. Ten test moze by¢ uzyty w celu zmierzenia wszystkich
niezbednych parametréw do kontroli podstawowej oraz parametréw do anulowania wptywu momentu obrotowego zakleszczenia.

Podczas obrotowego dostrajania automatycznego przyktadany jest Rated Current (Prad znamionowy) (05.007), za$ silnik zostaje obrécony o 2
obroty elektryczne (tj. maksymalnie o 2 obroty mechaniczne) w wymaganym kierunku. Jezeli nie wybrano trybu bezczujnikowego, to parametr
Position Feedback Phase Angle (Kat fazy sprzezenia zwrotnego potozenia) (03.025) zostaje skonfigurowany dla potozenia z interfejsu sprzezenia
zwrotnego potozenia wybranego za pomoca Motor Control Feedback Select (Wybér sprzezenia zwrotnego sterowania silnikiem) (03.026).
Nastepnie przeprowadzany jest test stacjonarny w celu zmierzenia Stator Resistance (Rezystancja stojana) (05.017), Ld (05.024), Voltage Offset At
Zero Current (Korekcja napiecia przy pradzie zerowym) (05.058), Maximum Voltage Offset (Maksymalna korekcja napiecia) (05.059), Current At
Maximum Voltage Offset (Prad przy maksymalnej korekcji napiecia) (05.060) oraz No Load Lq (Bez obcigzenia Lq) (05.068). Stator Resistance
(Rezystancja stojana) (05.017) i Ld (05.024) zostajg uzyte w celu skonfigurowania Current controller Kp Gain (Wzmocnienie Kp regulatora prgdu)
(04.013) oraz Current Controller Ki Gain (Wzmocnienie Ki regulatora pradu) (04.014). Jest to wykonywana tylko raz podczas testu, w zwigzku z
czym uzytkownik moze — w razie potrzeby — dodatkowo korygowaé wzmocnienia regulatora pradu. Po opéznieniu wynoszacym 5 s, silnik zostaje
obrécony o kolejny obrét elektryczny, po czym nastepuje pomiar od Cogging Data Parameter 1 (Dane zakleszczenia, parametr 1) (05.074) do
Cogging Data Parameter 8 (Dane zakleszczenia, parametr 8) (05.081). W celu przeprowadzenia obrotowego dostrajania automatycznego ustawi¢
Pr 00.040 na 2 i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat aktywac;ji (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu
Unidrive M702), jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zacisk 7 lub 8 w modelu Unidrive M702).

0
0

«  Test pomiaru bezwtadno$ci

Test pomiaru bezwtadno$ci stuzy do obliczania catkowitej bezwtadnosci obcigzenia i silnika. Jest on uzywany w celu ustawienia wzmocnien petli predkosci
(patrz ,Wzmocnienia petli predko$ci”) oraz do zapewnienia wymaganego momentu obrotowego podawania do przodu podczas przyspieszania.

Podczas testu pomiaru bezwtadnosci, silnik jest rozpedzany z aktualnie wybranymi sygnatami wej$ciowymi do predkosci Rated Speed (Predkosc
znamionoway) (05.008)/4; ta predko$¢ zostaje utrzymana na tym poziomie przez 60 sekund. Motor And Load Inertia (Bezwtadno$c silnika i obcigzenia)
(03.018) oraz parametry kompensaciji obcigzenia (Load Compensation Param 1 (Parametr kompensacji obcigzenia 1) (04.031) do Load Compensation
Param 4 (Parametr kompensacji obcigzenia 4) (04.034)) zostajg zmierzone. Jezeli wymagana predkos¢ nie zostanie osiagnigta przy ostatniej probie,

to test jest przerywany i ukfad generuje wytaczenie automatyczne spowodowane przez automatyczne dostrajanie. W celu przeprowadzenia dostrajania
automatycznego z pomiarem bezwtadnosci, ustawi¢ Pr 00.040 na 3 i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat aktywaciji (zacisk 31 w modelu Unidrive
M700/M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu Unidrive M702), jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zacisk 7 lub 8

w modelu Unidrive M702). Po zakonczeniu testu dostrajania automatycznego naped przejdzie do stanu wstrzymania. Naped musi by¢ wprowadzony do
kontrolowanego stanu dezaktywacji zanim mozliwa bedzie jego praca przy pozadanym odniesieniu. Naped mozna wprowadzi¢ do kontrolowanego stanu
dezaktywacji poprzez usuniecie sygnatu ,SAFE TORQUE OFF” od zacisku 31 w modelu Unidrive M700 / M701 i zaciski 11 i 13 w modelu Unidrive M702,
przestawienie parametru Drive Enable (Aktywacja napedu) (06.015) na wyt. (0) lub dezaktywacje napedu poprzez stowo sterujgce (Pr 06.042 i Pr 06.043).

«  Test zablokowanego wirnika

Ten test moze by¢ uzyty do pomiaru parametréow wymaganych do pracy w trybie bezczujnikowym z niska predkoscig przy uzyciu iniekcji sygnatu, badz w
celu wykorzystania momentu obrotowego wygenerowanego asymetrie magnetyczna, przy czym pod warunkiem, iz wszystkie podstawowe parametry
sterujgce zostaly prawidtowo ustawione. Test moze by¢ przeprowadzony wytgcznie wtedy, gdy wirnik jest zablokowany w taki sposéb, iz poruszy sie
nawet w razie przytozenia do silnika pradu generujagcego moment obrotowy, ktory odpowiada Rated Current (Prad znamionowy) (05.007). Rated Load
Lq (Obcigzenie znamionowe Iq) (05.069), Rated Load Offset (Korekcja obcigzenia znamionowego) (05.071) i Maximum Low Speed Sensorless Mode
Current (Prad dla niskopredko$ciowego trybu bezczujnikowego) (05.072) zostang zmierzone. W celu przeprowadzenia obrotowego dostrajania
automatycznego ustawi¢ Pr 00.040 na 4 i doprowadzi¢ do napedu zaréwno sygnat aktywacji (zacisk 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zaciski 11
i 13 w modelu Unidrive M702), jak i sygnat pracy (zacisk 26 lub 27 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz zacisk 7 lub 8 w modelu Unidrive M702).
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Pr 00.038 {04.013} / Pr 00.039 {04.014} Wzmocnienia petli pradowej

Wzmocnienia petli pradu — proporcjonalne (Kp) i integralne (Ki) — kontrolujg reakcje petli pradu na zmiane zapotrzebowania na prad
(moment obrotowy). Wartosci domyslne zapewniaja zadowalajaca prace z wiekszoscig silnikéw. Jednakze w celu osiggniecia optymalne;j
wydajnosci w zastosowaniach dynamicznych, moze zaj$¢ konieczno$¢ zmiany wzmocnien w celu zwiekszenia wydajnosci. Wzmocnienie
proporcjonalne (Pr 04.013) to najbardziej krytyczna wartos$¢ dla kontroli wydajnosci. Wartosci dla wzmocnien petli pradu mozna obliczy¢
poprzez wykonanie autostrojenia statycznego lub dynamicznego (patrz Strojenie automatyczne Pr 00.040, powyzej w niniejszej tabeli);
naped mierzy Rezystancje stojana (05.017) i Induktancje przejsciowg (05.024) silnika, po czym oblicza wzmocnienia petli pradu.

Zapewni to odpowiedz skokowg przy minimalnym przetezeniu chwilowym po skokowej zmianie odniesienia pradu. Wzmocnienie proporcjonalne
mozna zwigkszy¢ o wspoétczynnik 1,5, co zapewni podobny wzrost szerokosci pasma; jednakze wéwczas odpowiedz skokowa bedzie obarczona
przetezeniem chwilowym wynoszacym mniej wigcej 12,5%. Réwnanie dla wzmocnienia integralnego daje wartos¢ zachowawcza. W niektérych
zastosowaniach, gdzie rama odniesienia stosowana przez naped musi nadazac¢ i dynamicznie, i bardzo doktadnie za strumieniem (np. szybkobiezne,
bezczujnikowe silniki indukcyjne RFC-A), moze zaj$¢ koniecznos$¢ ustawienia znacznie wyzszej wartosci wzmocnienia integralnego.

Wzmocnienia petli predkosci

(Pr 00.007 {03.010}, Pr 00.008 {03.011}, Pr 00.009 {03.012})

Wzmocnienia petli predkosci sterujg odpowiedzig regulatora predkosci na zadanie zmiany predkosci. Regulator predkosci zawiera termy
proporcjonalne (Kp) i integralne (Ki) podawania do przodu, a takze réznicowy (Kd) term sprzezenia zwrotnego. Naped posiada dwa zestawy
tych wzmocnien; dowolny z nich mozna wybra¢ do pracy z regulatorem predkosci przy uzyciu Pr 03.016. Jezeli Pr 03.016 = 0, to uzyte
zostang wzmocnienia Kp1, Ki1 i Kd1 (Pr 00.007 do Pr 00.009), a jesli Pr 03.016 = 1, to zastosowane beda wzmocnienia Kp2, Ki2 i Kd2

(Pr 03.013 do Pr 03.015). Pr 03.016 mozna zmieni¢ zaréwno wtedy, gdy naped jest aktywny, jak i nieaktywny. Jezeli obciazenie jest

w przewazajgcej wiekszosci statg inercjq lub statym momentem obrotowym, naped moze wyliczyé wymagane wzmocnienia Kp i Ki,

w celu zapewnienia wymaganego kata zgodnosci lub pasma szerokosci, w zaleznosci od ustawienia Pr 03.017.

Wzmocnienie proporcjonalne regulatora predkosci (Kp), Pr 00.007 {03.010} i Pr 03.013

Jezeli wzmocnienie proporcjonalne ma okreslong wartos¢ i wzmocnienie catkujace jest ustawione na zero, to regulator bedzie miat tylko terme
proporcjonalng, zas w celu wygenerowania odniesienia momentu obrotowego musi wystgpic btad predkosci. Tak wiec wzrostowi obcigzenia
silnika bedzie towarzyszy¢ réznica pomiedzy predkoscig odniesienia i predkoscig rzeczywistg. Ten efekt, zwany regulacja, zalezy od poziomu
wzmochnienia proporcjonalnego — im wyzsze wzmocnienie, tym mniejszy btad predkosci dla danego obcigzenia. Jezeli wzmocnienie
proporcjonalne jest zbyt wysokie, to albo szum dZzwigkowy generowany przez kwantyzacje sprzezenia zwrotnego potozenia stanie sie
niedopuszczalny, albo osiagnieta zostanie warto$¢ graniczna stabilnosci.

Wzmocnienie catkujgce regulatora predkosci (Ki), Pr 00.008 {03.011} i Pr 03.014

Wzmocnienie catkujace pozwala zapobiegac¢ regulacji predkosci. Btad jest akumulowany na przestrzeni czasu i zostaje wykorzystany do
wygenerowania wymaganego momentu obrotowego bez zadnego btedu predkosci. Zwiekszenie wzmocnienia integralnego skraca czas osiggania
prawidtowego poziomu predkosci i zwieksza sztywnos$¢ uktadu, tj. redukuje przemieszczenie pozycyjne powstate wskutek przytozenia momentu
obrotowego obcigzenia do silnika. Niestety, zwigkszenie wzmocnienia integralnego redukuje takze ttumienie w ukfadzie, czego wynikiem jest
przetezenie chwilowe po przebiegu przejsciowym. Dla danego wzmocnienia integralnego ttumienie mozna poprawi¢ poprzez zwigkszenie
wzmochienia proporcjonalnego. Nalezy dojs¢ do rozwigzania kompromisowego, aby odpowiedz uktadu, sztywnos$¢ i ttumienie byly odpowiednie
dla zastosowania. W przypadku trybu bezczujnikowego RFC-A zwigkszenie wzmocnienia integralnego powyzej 0,50 jest mato prawdopodobne.
Differential Gain (Wzmocnienie réznicowe) (Kd), Pr 00.009 {03.012} i Pr 03.015

W sprzezeniu zwrotnym regulatora predkosci wzmocnienie réznicowe stuzy do zapewnienia dodatkowego ttumienia. Terma réznicowa jest
wprowadzana w taki sposodb, iz nie generuje nadmiernego szumu, ktéry jest normalnie zwigzany z tego typu funkcja. Zwigkszenie termy réznicowej

ogranicza przetezenie chwilowe wynikajace z niedostatecznego tlumienia, jednakze dla wigkszosci zastosowaé wzmocnienia: proporcjonalne
i integralne beda wystarczajace.
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Wzmocnienia petli predkosci (ciag dalszy)

(Pr 00.007 {03.010}, Pr 00.008 {03.011}, Pr 00.009 {03.012})

Dostepne sg trzy metody dostrajania wzmocnien petli predkosci
w zaleznos$ci od ustawienia Pr 03.017:

1. Pr03.017 = 0, Ustawienie uzytkownika.
Jest to zwigzane z podtgczeniem oscyloskopu do wyjscia
analogowego 1 w celu monitorowania sprzezenia zwrotnego
predkosci.
Wprowadzi¢ zmiane skokowg do odniesienia predkosci napedu
i monitorowac reakcje napedu na oscyloskopie.
Wzmocnienie proporcjonalne (Kp) nalezy ustawi¢ wstepnie.
Wartos¢ nalezy zwigkszy¢ do momentu przeregulowania predkosci,
a nastepnie nieznacznie zmniejszy¢.
Wzmocnienie integralne (Ki) nalezy nastepnie zwiekszy¢ do
momentu, w ktérym predkos$¢ stanie sie niestabilna, a nastepnie
nieznacznie zmniejszyc.
Teraz mozna bedzie zwigkszy¢ warto$¢ wzmocnienia
proporcjonalnego; proces nalezy powtarzaé, dopdki odpowiedz
uktadu nie bedzie pasowac¢ do odpowiedzi idealnej (patrz rysunek).
Schemat przedstawia wptyw nieprawidtowych ustawien
wzmochienia P oraz |, a takze odpowiedz idealna.
2. Pr03.017 = 1, Ustawienie szerokosci pasma
W razie koniecznosci konfiguracji ustawien na podstawie pasma
szerokosci, naped moze obliczy¢ Kp i Ki, jesli nastepujace parametry
zostaty ustawione poprawnie:
Pr 03.020 - Wymagana szeroko$¢ pasma,
Pr 03.021 - Wymagany wspofczynnik ttumienia drgan,
Pr 03.018 - Inercja silnika i obcigzenia.
Naped moze zmierzy¢ inercje silnika i obciazenia poprzez
wykonanie strojenia automatycznego pomiaru inercji
(patrz Strojenie automatyczne Pr 00.040, wczesniej w tabeli).
3. Pr03.017 = 2, Ustawienie kata zgodnosci
W razie koniecznosci konfiguracji ustawien na podstawie zgodnosci,
naped moze obliczy¢ Kp i Ki, jesli nastepujace parametry zostaty
ustawione poprawnie:
Pr 03.019 - wymagany kat zgodnosci,
Pr 03.021 - wymagany wspoétczynnik ttumienia,
Pr 03.018 - bezwtadnos$¢ silnika i obciazenia Napedowi mozna
zada¢ pomiar bezwtadnosci silnika i obcigzenia poprzez
wykonanie automatycznego dostrajania z pomiarem
bezwtadnosci (patrz ,Automatyczne dostrajanie” Pr 00.040,
powyzej w niniejszej tabeli).
4. Pr03.017 = 3, wzmocnienia Kp razy 16
Jezeli Speed Controller Set-up Method (Metoda konfiguracji
regulatora predkosci) (03.017) = 3, to wybrane wzmocnienie
proporcjonalne, jakie zostanie wykorzystane przez naped,
zostanie pomnozone przez 16.

Zazadana predkos¢

Niedostateczne wzmocnieni
proporcjonalne [00.007]

Nadmierne wzmocnienie
proporcjonalne [00.007]

Nadmierne wzmocnienie
catkujgce [00.008]

Odpowiedz idealna

KR

5. Pr03.017=4-6

Jezeli Speed Controller Set-up Method (Metoda konfiguracji regulatora
predkosci) (03.017) zostanie ustawiona na warto$¢ z zakresu od 4 do 6,
to Speed Controller Proportional Gain Kp1 (Wzmocnienie proporcjonalne
regulatora predkosci Kp1) (03.010) i Speed Controller Integral Gain Ki1
(Wzmocnienie integralne regulatora predkosci Ki1) (03.011)

zostang automatycznie skonfigurowane w taki sposéb, aby zapewnic
szerokosci pasma podane w tabeli oraz wspoétczynnik ttumienia ,jeden”.
Te ustawienia zapewniajg niska, standardowa lub wysokg wydajnosé.

Regulator predkosci ‘oz
N . L Szerokos¢
Metoda konfiguracji Wydajnosé asma
(03.017) P
4 Niska 5Hz
5 Standardowa 25 Hz
6 Wysoka 100 Hz
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8.2 Maksyma| ny prqd zZnam ionowy silnika Motor Protection Accumulator (Akumulator ochronny silnika) (04.019)

Maksymalny prad znamionowy silnika dozwolony przez naped jest
wiekszy niz Maximum Heavy Duty Current Rating (Maksymalny prad
znamionowy dla trybu zwiekszonej obcigzalnosci) (11.032). Stosunek
pradu dla trybu normalnej przeciazalnosci i Maximum Heavy Duty
Current Rating (Maksymalny prad znamionowy dla trybu zwiekszonej
obcigzalnosci) (11.032) waha sie w zaleznosci od rozmiaréw napedéw.
Wartosci dla trybu normalnej przecigzalnosci i trybu zwiekszonej
obcigzalnosci mozna znalez¢ w podrozdziat 2.3 Tryby pracy na

stronie 11. Jezeli Rated Current (prad znamionowy) (00.046) silnika jest
ustawiony powyzej Maximum Heavy Duty Current Rating (Maksymalny
prad znamionowy dla trybu zwiekszonej obcigzalnosci) (11.032),

to warto$ci graniczne pradu oraz schemat zabezpieczenia termicznego
silnika zostang zmodyfikowane (patrz podrozdziat 8.3 Wartosci
graniczne pradu na stronie 166 i podrozdziat 8.4 Ochrona termiczna
silnika na stronie 166 w celu uzyskania dodatkowych informacji).

8.3  Wartosci graniczne pradu

Domysine ustawienie dla parametréow wartosci granicznych pradu to:

*  165% x prad znamionowy silnika dla trybu petli otwartej

*  175% x prad znamionowy silnika dla trybu RFC-A i RFC-S

Istniejg trzy parametry sterujgce wartosciami granicznymi pradu:

*  Wartos$¢ graniczna pradu silnika: moc przeptywajgca z napedu
do silnika.

*  Wartos$¢ graniczna pradu regeneracyjnego: moc przeptywajaca
z silnika do napedu.

*  Wartos$¢ graniczna pradu symetrycznego: wartos¢ graniczna
pradu dla pradu silnika i pradu regeneracyjnego.

Zastosowanie ma najnizsza warto$¢ sposréd wartosci granicznej

pradu silnika, wartosci granicznej pradu regeneracyjnego i wartosci

granicznej pradu symetrycznego.

Maksymalne ustawienie tych parametréw zalezy od wartosci pradu

znamionowego sinika, pragdu znamionowego napedu i wspotczynnika mocy.

Zwiekszenie pradu znamionowego silnika (Pr 00.046/Pr 05.007)
powyzej warto$ci znamionowej dla podwyzszonej przecigzalnosci
(warto$¢ domysina) powoduje automatyczne zmniejszenie wartosci
granicznych pradu w Pr 04.005 do Pr 04.007. Jezeli prad znamionowy
silnika zostanie nastgpnie ustawiony na warto$¢ réwna lub nizszg od
wartosci znamionowej dla trybu zwigkszonej obcigzalnosci, to wartosci
graniczne pradu pozostang przy wartosciach zmniejszonych.

Naped mozna odpowiednio skonfigurowa¢ w celu dopuszczenia
wyzszego ustawienia warto$ci granicznej pradu i zapewnienia wyzszego
momentu obrotowego przyspieszania, w zaleznosci od wymagan,
maksymalnie do 1000%.

8.4 Ochrona termiczna silnika

Na wyposazeniu napedu znajduje sie model dwuczasowej statej
termicznej, ktéry szacuje temperature silnika jako procent jego
maksymalnej dozwolonej temperatury.

Ochrona termiczna silnika jest modelowana z wykorzystaniem strat w
silniku. Straty w silniku sg obliczane jako warto$¢ procentowa, w zwigzku
z czym w tych warunkach Motor Protection Accumulator (Akumulator
ochronny silnika) (04.019) ostatecznie osiagnatby warto$¢ 100%.

Straty procentowe = 100% x [straty zwigzane z obcigzeniem + straty
zelaza]

Gdzie:

Straty zwigzane z obcigzeniem = (1 — Kg) X (I / (K4 x IRated)2

Straty zelaza = Ky X (W / WRateq) '

Gdzie:

| = Current Magnitude (Wielko$c¢ pradu) (04.001)

IRated = Rated Current (Prad znamionowy) (05.007)

Kfe = Rated Iron Losses As Percentage Of Losses (Znamionowe straty
zelaza jako procent strat) (04.039) / 100%

uzyskujemy z:

Pr 04.019 = Straty procentowe x [(1 - Kp) (1 - &-/™!) + K, (1 - e-V%2)]
Gdzie:

T = Motor Protection Accumulator (Akumulator ochronny silnika) (04.019)

Ky = Motor Thermal Time Constant 2 Scaling (Skalowanie termicznej
statej czasowej 2 silnika) (04.038) / 100%

s Motor Thermal Time Constant 1 (Termiczna stata czasowa 1 silnika)
(04.015)

2 Motor Thermal Time Constant 2 (Termiczna stata czasowa 2 silnika)
(04.037)

K4 = Rézni sie, patrz ponizej

Jezeli Rated Current (Prad znamionowy) (05.007) < Maximum Heavy Duty
Current (Maksymalny prad dla trybu zwigkszonej obcigzalno$ci) (11.032)

Rysunek 8-1 Ochrona termiczna silnika (tryb zwigkszonej
obcigzalnosci)

1,00 1,05
070 p== — Pro4.025=0
------- Pr 04.025 = 1
K
0,00

t 1
50% predkosci Predkosc

podstawowej/ podstawowa/
czestotliwosci czestotliwose

Jezeli Pr 04.025 wynosi 0, to otrzymujemy charakterystyke dla silnika,
ktéry moze pracowac przy pradzie znamionowym w catym zakresie
predkosci. Silniki indukcyjne o takiej charakterystyce maja normalnie
chtodzenie wymuszone. Jezeli Pr 04.025 wynosi 1, to otrzymujemy
charakterystyke dla silnika, w ktérym wptyw chtodzacy wentylatora
silnika maleje wraz ze spadkiem predkosci silnika ponizej 50%
predkosci/czestotliwosci znamionowej. Maksymalna warto$¢ dla K1

to 1,05, dzigki czemu powyzej kolano charakterystyki silnik moze
pracowac ciagle az do 105% pradu.

Rysunek 8-2 Ochrona termiczna silnika (tryb normalnej
przecigzalnosci)

1,00 = 1.01
0,70 ¥~ —— Pr04.025=0
------- Pr 04.025 = 1
K
0,00
A Ar A
15% predkosci 50% predkosci  Predkosc
podstawowej/ podstawowej/ podstawowa/
czestotliwosci czestotliwosci czestotliwosé

Oba ustawienia Pr 04.025 s3 przeznaczone do silnikow, w ktorych wptyw
chtodzacy silnika stabnie wraz ze zmniejszaniem predkosci silnika, ale z
roznymi predkosciami, ponizej ktorych wptyw chtodzacy zostaje zmniejszony.
Jezeli Pr 04.025 wynosi 0, to otrzymujemy charakterystyke dla silnika,

w ktérym wptyw chiodzacy maleje wraz ze spadkiem predkosci silnika ponizej
15% predkosci/czestotliwosci znamionowej. Jezeli Pr 04.025 wynosi 1,

to otrzymujemy charakterystyke dla silnika, w ktérym wptyw chtodzacy maleje
wraz ze spadkiem predkosci silnika ponizej 50% predkosci/czestotliwosci
znamionowej. Maksymalna wartos$¢ dla K1 to 1,01, dzieki czemu powyzej
kolano charakterystyki silnik moze pracowac¢ ciggle az do 101% pradu.
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Gdy szacunkowa temperatura w Pr 04.019 osiagnie 100%, naped Tabela 8-2 Czestotliwosci prébkowania dla réznych
podejmuje okreslone dziatania w zaleznosci od ustawienia Pr 04.016. zadan sterujacych przy poszczegolnych
Jezeli Pr 04.016 wynosi 0, to naped wytaczy sie automatycznie, czestotliwosciach komutacji
gdy Pr 04.019 osiagnie 100%. Jezeli Pr 04.016 wynosi 1, to wartos¢ Potla RFCA
graniczna pradu zostaje zmniejszona do (K - 0,05) x 100%, Poziom 3, 6,12 kHz 2,4,8,16 kHz otvsarta RFC-S
gdy Pr 04.019 osiggnie 100%.
s . . . . 2 kHz — 250 ps L
Warto$¢ graniczna pradu zostaje przestawiona do poziomu 3 kHz — 167 pus 4KkHz — 125 s Warto$é Regulatory
zdefiniowanego przez uzytkownika, gdy Pr 04.019 spadnie ponizej 95%. Poziom 1 | 6 kHz — 83 ps 8 kHz — 62,5 s graniczna pradu
Akumulator temperatury modelu termicznego zostaje zresetowany 12 kHz — 83 us 16 kHz — 62’ 5 s szczytowa
do zera po zatagczeniu zasilania i gromadzi temperature silnika, ! TT—
gdy naped jest zasilany. Jezeli prad znamionowy zdefiniowany przez 2 kHz — 500 ps artosc Regulator
. T . graniczna o
Pr 05.007 zostanie zmieniony, to akumulator jest resetowany do zera. ) 4 kHz — 250 us ) predkosci i
Poziom 2 250 us 8 kH 250 pradu i "
Domysine ustawienie termicznej statej czasowej (Pr 04.015) to 89 s, z— Hs sygnaty sygnaty
co odpowiada przecigzeniu rzedu 150% przed 60 s od zimnego silnika. 16 kHz — 250 ps wejsciowe wejsclowe
. ; oz . Poziom 3 1ms Regulator napigcia
8.5 Czestotliwosé komutacji — = Czasowo Kiytyczny
Domyslna czestotliwo$¢ komutacji to 3 kHz (6 kHz w trybie RFC-S), interfejs uzytkownika
jednak te warto$¢ mozna zwiekszy¢ do maksymalnie 16 kHz w Pr 05.018 Czasowo niekrytyczny
L . o L . Tio . N .
(w zaleznosci od rozmiaru silnika). Dostepne czestotliwosci komutaciji interfejs uzytkownika

przedstawiono ponize;j.

Tabela 8-1 Dostepne czestotliwosci komutacji
i‘;:’:;i’ Model |2KHz |3 kHz| 4 kHz |6 kHz | 8 kHz | 12 kHz | 16 kHz
3
4
5
6 Wszystkie v v v 4 v v v
7
8
9E
10.202.830
do 10203000
10.501.520 v v v v v v v
10 do 10501900
10.601.500
do 10601780
w0 | ||

W razie zwigkszenia czestotliwosci nosnej z 3 kHz, wystapia ponizsze

Zjawiska:

1. Zwiekszona utrata ciepta w napedzie, co oznacza, iz konieczne
bedzie obnizenie warto$ci znamionowej pradu.
Patrz tabele zmniejszania warto$ci znamionowych dla czestotliwosci
komutacji i temperatury otoczenia w podrozdziat 12.1.1 Warto$ci
znamionowe mocy i pradu (Obnizenie warto$ci znamionowych dla
czestotliwos$ci nosnej i temperatury) na stronie 271.

2. Ograniczone nagrzewanie silnika — wskutek wyzszej jakosci
ksztattu fali wyjsciowej.

3. Ograniczony szum dzwiekowy generowany przez silnik.

4. Zwigkszona czgstotliwo$¢ prébkowania na regulatorach predkosci
i pradu. Nalezy doj$¢ do rozwigzania kompromisowego,
ktore uwzgledni nagrzewanie sie silnika, nagrzewanie sie napedu
oraz wymogi zastosowania dla pozadanego czasu prébkowania.

8.6 Praca z wysoka predkoscia

8.6.1 Wartosci graniczne sprzezenia zwrotnego
enkodera

Nalezy dopilnowac, aby maksymalna czestotliwos¢ enkodera nie
przekroczyta 500 kHz. W trybach RFC-A i RFC-S, maksymalna predkos¢,
jaka mozna wprowadzi¢ do zaciskow odniesienia predkosci

(Pr 01.006 i Pr 01.007), moze by¢ ograniczona przez naped.

Jest ona definiowana nastepujaco (z zastrzezeniem absolutnej

wartosci maksymalnej 40 000 obr./min):

Warto$¢ graniczna predkosci _ 500 kHz x 60
maksymalnej (obr./min) ELPR
_  30x10’
ELPR

Gdzie:

ELPR to odpowiednik wierszy enkodera na obrdt; jest to liczba
wierszy, jaka moze by¢ wygenerowana przez enkoder
kwadraturowy.

* ELPR enkodera kwadraturowego = liczba wierszy na obroét
* ELPR enkodera F i D = liczba wierszy na obrot/2
* ELPR enkodera SINCOS = liczna fal sinusowych na obrot

Ta maksymalna warto$¢ graniczna predkosci jest definiowana przez
urzadzenie wybrane za pomocg selektora sprzezenia zwrotnego
predkosci (Pr 03.026) oraz wartosci ELPR ustawionej dla urzadzenia
sprzezenia zwrotnego potozenia. W trybie RFC-mozna dezaktywowac te
wartos¢ graniczng poprzez Pr 03.024, dzieki czemu urzadzenie moze
by¢ przetaczone pomiedzy praca z oraz bez sprzgzenia zwrotnego,

gdy predkos¢ bedzie zbyt wysoka dla urzadzenia sprzezenia zwrotnego.
Maksymalna wartos¢ graniczna predkosci zdefiniowana jak wyzej,

gdy Pr 03.024 = 0, przy 36 000 obr./min i Pr 03.024 = 1, 2, 3 lub 4.
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8.6.2 Praca przy ostabieniu wzbudzenia (moc stata)
(Tylko tryb petli otwartej i RFC-A)

Naped moze by¢ uzyty do obstugi maszyny indukcyjnej z

predkoscig powyzej predkosci indukcyjnej do obszaru mocy statej.
Predkos¢ w dalszym ciggu wzrasta i moment obrotowy dostepny

na wale maleje. Ponizej przedstawiono charakterystyki momentu
obrotowego i napiecia wyjsciowego, gdy predkos¢ zostanie

zwiekszona powyzej wartosci znamionowe;j.

Rysunek 8-3 Moment obrotowy i napiecie znamionowe a predkos¢

7' N

Moment

Predkosé
A

Napiecie
zZnamionowe

Predko$¢ znamionowa Pred kosé

Nalezy zachowa¢ ostroznosc¢, aby moment obrotowy dostepny powyzej
predkosci podstawowej byt wystarczajgcy dla danego zastosowania.
Parametry punktu przerwania nasycenia (Pr 05.029, Pr 05. 030,

Pr 05.062 i Pr 05.063) ustalone podczas strojenia automatycznego

w trybie RFC-A zapewniajg ograniczenie pragdu magnetyzujacego

w odpowiedniej proporcji dla danego silnika. (W trybie petli otwartej,
prad magnetyzujacy nie jest sterowany aktywnie).

8.6.3 Silnik z magnesami trwalymi w pracy z wysoka
predkoscia

Tryb serwo przy duzej predkosci jest aktywowany poprzez ustawienie

Pr 05.022 =1. Nalezy zachowac ostroznos$¢ podczas uzywania tego trybu

z silnikiem z magnesami trwatymi, aby nie doszto do uszkodzenia napedu.

Napiecie wygenerowane przez magnesy silnika z magnesami trwatymi jest

proporcjonalne do predkosci. W przypadku pracy z wysoka predkoscia,

naped musi przyktada¢ do silnika prady w celu przeciwdziatania

strumieniowi wygenerowanemu przez magnesy. Istnieje mozliwosci

uzywania silnika przy bardzo wysokich predkosciach, ktére

doprowadzityby do bardzo wysokiego napigcia zaciskéw silnika,

jednakze zasada dziatania napedu zapobiega powstaniu takiego napiecia.

Jezeli jednak naped zostanie dezaktywowany (lub wytaczony
automatycznie), gdy napiecia silnika bytyby wyzsze niz napiecie
znamionowe napedu bez pradéw przeciwdziatajacych strumieniowi z
magnesow, to istnieje mozliwos¢ uszkodzenia napedu. Jezeli zostanie
aktywowany tryb wysokiej predkosci, to predkos¢ silnika musi by¢
ograniczona do pozioméw podanych w tabeli ponizej, chyba ze uzyty
zostanie dodatkowy sprzetowy uktad ochrony, ktéry ograniczy napigcia
przytozone do zaciskéw wyjsciowych silnika do bezpiecznego poziomu.

. Maksymalne bezpieczne
zn:fn”if:;ve Ma'r‘sé’:;?ga napiecie od linii do linii
. p ¢ . przy zaciskach silnika
napedu silnika (obr./min) (V pradu skutecznego)
200 400 x 1000 / (Ke x ¥2) 400 /~2
400 800 x 1000 / (Ke x \2) 800 /2
575 955 x 1000 / (Ke x \2) 955 /2
690 1145 x 1000 / (Ke x V2) 1145 /2

Ke to stosunek linii R.M.S. do linii napiecia wytworzonego przez silnik i
predkosci w V/1000 obr./min. Nalezy zachowa¢ ostroznos$¢, aby nie
doprowadzi¢ do rozmagnesowania silnika. Przed uzyciem tego trybu
nalezy bezwzglednie skonsultowac sie z producentem silnika.

8.6.4 Maksymalna predkosé/czestotliwosé

We wszystkich trybach pracy (petla otwarta, RFC-A i RFC-S)
maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa jest ograniczona do 550 Hz.
Jednakze w trybie RFC-S predkos$¢ jest réwniez ograniczona przez
statg napigcia (Ke) silnika. Ke to Scisle okreslona stata dla uzywanego
serwomotoru. Zwykle mozna jg znalez¢ w danych technicznych
silnika w V/k obr./min. (wolty na 1,000 obr./min.).

8.6.5 Fala kwazikwadratowa (tylko petla otwarta)
Poziom maksymalnego napiecia wyjsciowego napedu jest normalnie
ograniczony do odpowiednika napiecia wejsciowego napedu minus
spadki napiecia w napedzie (naped zachowa réwniez pare procent
napiecia w celu utrzymania sterowania pragdowego). Jezeli napiecie
znamionowe silnika jest ustawiona na ten sam poziom, co napiecie
zasilania, to nastapi okreslone usuwanie impulséw, gdy napiecie
wyjsciowe napedu bedzie zbliza¢ sie do poziomu napiecia
znamionowego. Jezeli Pr 05.020 (Aktywacja fali quasi-kwadratowej)
zostat ustawiony na 1, to modulator umozliwi przemodulowanie,

€0 oznacza, ze gdy czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie wzrastaé powyzej
czestotliwosci znamionowej, napigecie bedzie wzrasta¢ powyzej napigcia
znamionowego. Gteboko$¢ modulaciji wzro$nie powyzej ,jednosci”;

w pierwszej kolejnosci zostanie wygenerowana fala trapezowa,

a w nastepnej kwazikwadratowa.

Mozna tego uzy¢, dla przyktadu:

* W celu uzyskania wysokich czestotliwosci wyjsciowych o niskiej
czestotliwosci komutacji, co nie bytoby mozliwe w przypadku
modulacji wektora przestrzeni ograniczonej do gtebokosci
modulacji ,jeden”,

lub

* W celu utrzymania wyzszego napigcia wyjsciowego przy niskim
napigciu zasilania.

Wada jest taka, iz prad maszyny zostanie znieksztatcony wraz ze

wzrostem gtebokosci modulacji powyzej ,jednosci”, a ponadto bedzie

zawierac znaczacg ilosé nieparzystych sktadowych harmonicznych
niskiego rzedu dla zasadniczej czestotliwosci wyjsciowej.

Dodatkowe sktadowe harmoniczne niskiego rzedu powodujg wieksze

straty i nagrzewanie sie silnika.
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9 Obstuga przy uzyciu karty
NV Media Card

9.1 Wprowadzenie

Karta Media Card z pamiecia trwatg umozliwia prostg konfiguracje
parametrow, wykonywanie kopii zapasowych parametrow,
zapisywanie/odczytywanie programoéw PLC oraz kopiowanie
danych napedoéw przy uzyciu programéw PLC do zapisu/odczytu
obstugujacych karty SMARTCARD lub SD. Naped zapewnia
kompatybilno$¢ wsteczng z kartg Unidrive SP SMARTCARD.
Karty NV Media Card mozna uzy¢ do:

+ Kopiowania parametrow pomiedzy napedami

+ Zapisywania pakietdow parametréw napedu

* Zapisywania wbudowanych programow uzytkownika

Karta NV Media Card znajduje sie u géry modutu, pod wyswietlaczem
napedu (jezeli zainstalowano), po lewej stronie.

Sprawdzi¢, czy karta NV Media Card jest prawidtowo wtozona,

ze stykami skierowanymi ku lewej stronie napedu.

Naped komunikuje sie z kartg mediow tylko wtedy, gdy otrzyma
komende odczytu lub zapisu, co oznacza, iz karta moze by¢
podtgczana i roztaczana ,na gorgco”.

Podczas wktadania karty NV Media Card nalezy zwr6cic¢
uwage na zaciski, ktére mogg by¢ pod napieciem.

OSTRZEZENIE

Rysunek 9-1 Instalacja karty NV Media Card

1. Instalacja karty NV Media Card
2. Zainstalowana karta NV Media Card

Karta NV Media Card: Numer czesci

Adapter do karty SD (nie zawiera karty pamieci) 3130-1212-03

8 kB SMARTCARD 2214-4246-03

64 kB SMARTCARD 2214-1006-03

9.2 Obstuga karty NV Media Card

Karta NV Media Card moze by¢ uzyta do zapisywania pakietow
parametréw napedu i/lub programéw PLC z Unidrive M w blokach
danych 001 do 499 na karcie.

Unidrive M jest kompatybilny z karta Unidrive SP SMARTCARD oraz
moze odczytac i przettumaczy¢ pakiet parametréow Unidrive SP na
kompatybilny pakiet parametréw dla M. Jest to mozliwe tylko wtedy,
gdy pakiet parametréow Unidrive SP zostanie przeniesiony na karte
SMARTCARD za pomocg metody roznic od warto$ci domysinych

(tj. przesyt 4yyy). Naped Unidrive M nie potrafi odczytywac zadnych
innych typow blokéw danych Unidrive SP znajdujgcych sie na karcie.
Chociaz istnieje mozliwo$¢ przestania danych w formie réznic od

wartosci domysinych blokéw danych z Unidrive SP do Unidrive M,

nalezy mie¢ na uwadze ponizsze zalecenia:

1. Jezeli parametr z napedu zrédiowego nie istnieje w napedzie
docelowym, to zadne dane nie zostang przestane dla tego parametru.

2. Jezeli dane dla parametru w napedzie docelowym nie mieszcza sig w
zakresie, to dane sg ograniczone do zakresu parametru docelowego.

3. Jezeli naped docelowy ma inng warto$¢ znamionowa niz naped
zrodtowy, to obowigzujg normalne zasady dla przesytu tego rodzaju.

Rysunek 9-2 Podstawowa obstuga przy uzyciu karty
NV Media Card

Naped odczytuje
wszystkie
parametry z karty
NV Media Card

Pr 00.030 = Odczyt + @99

Programuje wszystkie
parametry napedu do
karty NV Media Card

Nadpisuje wszystkie
dane juz znajdujgce
sie w bloku danych 1

Pr 00.030 = Program + @&®

Naped automatycznie
zapisuje do karty

NV Media Card

w razie wykonania
zapisu parametrow

Automatyczny
zapis

".
[<

Naped wykonuje
tadowanie poczgtkowe
z karty NV Media Card
po wigczeniu zasilania

i automatycznie zapisuje
do karty NV Media Card,
gdy wykonywany jest

| zapis parametrow

Pr 00.030 =
Y adowanie poczatkowe + @D

&
EMERSON
Induntrid Ausceration
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Cala karta moze by¢ zabezpieczona przed zapisem lub kasowaniem
poprzez ustawienie flagi tylko do odczytu w sposéb opisany w
podrozdziat 9.3.9 9888 / 9777 — Ustawianie i kasowanie znacznika
stylko do odczytu” karty NV Media Card na stronie 172.

Dane

Diagno-
styka

Informacje nt.
klasyfikacji UL

zatadowac¢ parametry domysine.

9.3 Przesylanie danych

Transfer, usuwanie i ochrona informacji poprzez wprowadzenie kodu w Pr mm.000, a nastepnie resetowanie napedu wedtug wskazéwek w Tabela 9-1.

Karty nie nalezy wyjmowaé podczas przesytania danych, gdyz spowoduje
to wylaczenie napedu. W takiej sytuacji nalezy albo podja¢ kolejng
probe przesytu danych, albo — w razie przesytu z karty do napedu —

Tabela 9-1 Kody kart SMARTCARD i SD
Kod Dziatanie SMARTCARD | Karta SD
2001 Przesyta parametry napedu do pliku parametru 001 i ustawia blok jako odpowiedni do tadowania v v
poczatkowego. Obejmuje to parametry z dotagczonych modutéw opcjonalnych.
4 Przeniesienie parametréw napedu do pliku parametru yyy. Obejmuje to parametry z dotaczonych v v
yyy modutéw opcjonalnych.
Syyy Przeniesienie wbudowanego programu uzytkownika do wbudowanego pliku programu uzytkownika yyy. 4 4
6 tadowanie parametrow napedu z pliku parametru xxx lub wbudowanego programu uzytkownika z pliku v v
yyy wbudowanego programu uzytkownika yyy.
7yyy Kasowanie pliku yyy. v v
Poréwnanie danych w napedzie z plikiem yyy. Jezeli pliki sa takie same, to Pr mm.000 (mm.000) zostanie
8yyy po zakonczeniu poréwnania zresetowany na 0. Jezeli pliki roznig sie, to generowane jest wytgczenie v v
,Card Compare”. Zastosowanie majg wszystkie pozostate wytgczenia typu ,NV Media Card”.
9555 | Kasowanie znacznik ignorowania ostrzezenia v v
9666 | Ustawienie znacznika ignorowania ostrzezenia v v
9777 | Usuniecie znacznika tylko do odczytu v v
9888 | Ustawienie znacznika tylko do odczytu 4 4
9999 | Kasowanie i formatowanie karty NV Media Card 4 v
15yyy | Przeniesienie programu z modutu opcjonalnego w gniezdzie 1 do pliku aplikacji modutu opcjonalnego v
16yyy | Tak jak 15yyy, ale dla gniazda 2 v
17yyy | Tak jak 15yyy, ale dla gniazda 3 v
18yyy | Zatadowanie programu do modutu opcjonalnego w gniezdzie 1 z pliku aplikacji modutu opcjonalnego 4
19yyy | Tak jak 18yyy, ale dla gniazda 2 v
20yyy | Tak jak 18yyy, ale dla gniazda 3 v
21yyy | Tak jak 15yyy, ale dla gniazda 4 v
22yyy | Tak jak 18yyy, ale dla gniazda 4 v
Zapisanie wszystkich danych napedu (réznic parametréow od warto$ci domysinych, wbudowanego
programu uzytkownika, programéw aplikacji i roznych danych opcjonalnych), wraz z nazwa napedu;
40yyy | zapis nastapi do folderu </MCDF/driveyyy/>; jezeli ten folder nie istnieje, to zostanie utworzony. v
Poniewaz nazwa jest zapisana, jest to kopia zapasowa, nie za$ kopia. Kod komendy zostanie usuniety
po zapisaniu wszystkich danych napedu i danych opcjonalnych.
Zatadowanie wszystkich danych napedu (réznic parametréw od wartosci domysinych, wbudowanego
60 programu uzytkownika, programow aplikacji i réznych danych opcjonalnych); tadowanie nastapi z folderu v
Yy </MCDF/driveyyy/>. Kod komendy nie zostanie usuniety do czasu zapisania wszystkich danych napedu i
danych opcjonalnych.
Gdzie ,yyy” oznacza numer bloku 001 do 999. Zapisywanie zestawu parametrow na karte NV Media Card

Jezeli ustawiona jest flaga ,tylko do odczytu”, to dostepne sa tylko kody
Byyy i 9777.

9.3.1 Zapisywanie do karty NV Media Card

4yyy — Zapisuje réznice wartosci domysinych do karty
NV Media Card

Blok danych zawiera tylko réznice parametréw od czasu ostatniego

(Pr 11.042 = Program (2))

Ustawienie Pr 11.042 na Programowanie (2) i zresetowanie napedu

spowoduje zapisanie parametrow na karcie NV Media Card, co jest

réwnowazne z zapisaniem 4001 w Pr mm.000. Zastosowanie majg

resetowany na ,brak” (0).

zatadowania ustawien domysinych.

Wszystkie parametry z wyjatkiem parametréw oznaczonych jako NC
(bez kopiowania) zostajg przestane do karty NV Media Card.
Oprocz tych parametréw wszystkie parametry z menu 20 (z wyjatkiem

Pr 20.000),

moga by¢ transferowane na karte NV Media Card.

wszystkie wytaczenia typu ,NV Media Card” z wyjatkiem ,Card Change”.
Jezeli blok danych juz istnieje, to zostanie automatycznie nadpisany.
Gdy dziatanie dobiegnie konca, ten parametr jest automatycznie

-
=~
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9.3.2 Odczytywanie z karty NV Media Card

6yyy — Odczytywanie z karty NV Media Card

Po przetransferowaniu danych z powrotem na naped, stosujac 6yyy

w Prmm.000, dane sg przenoszone do pamieci RAM i EEPROM napedu.
Nie jest wymagany zapis parametréw w celu zachowania danych po
wytgczeniu zasilania. Dane konfiguracyjne dla wszelkich modutéw
opcjonalnych zainstalowanych na karcie zostajg przestane do napedu.
Jezeli zainstalowane moduty opcjonalne réznig sie pomiedzy napedem
zrodtowym i napedem docelowym, to menu gniazd modutéw
opcjonalnych, w ktérych kategorie modutdéw opcjonalnych sg rézne,

nie zostang zaktualizowane z karty i po operacji kopiowania bedg

w dalszym ciagu zawiera¢ wartosci domysine. Naped wygeneruje
wytaczenie ,Card Option”, jezeli moduty opcjonalne zainstalowane

w napedzie zrodtowym i napedzie docelowym réznig si¢ lub znajdujg
sie w innych gniazdach. Jezeli dane sg przesytane do napedu przy
réznych wartosciach znamionowych napiecia lub pradu, to nastapi
wytgczenie ,Card Rating”.

Nastepujace parametry zalezne od wartosci znamionowej napedu
(ustawiony bit kodowania RA) nie zostang przestane do napedu
docelowego przez karte NV Media Card, gdy warto$¢ znamionowa
napiecia napedu docelowego roézni sie od napedu zrédtowego i plik
jest plikiem parametru.

Jednakze parametry zalezne od wartosci znamionowej napedu zostang
przestane tylko wtedy, gdy warto$¢ znamionowa pradu bedzie inna.
Jezeli parametry zalezne od warto$ci znamionowej napedu nie zostang
przestane do napedu docelowego, to beda zawiera¢ wartosci domysine.

Pr 02.008 Napiecie rampy standardowej

Pr 04.005 do Pr 04.007 i Pr 21.027 do Pr 21.029 WartoSci graniczne pradu
monitorujgcego

Pr 04.024, Maksymalne skalowanie pradu uzytkownika
Pr 05.007, Pr 21.007 Prad znamionowy

Pr 05.009, Pr 21.009 Napiecie znamionowe

Pr 05.010, Pr 21.010 Znamionowy wspdfczynnik mocy
Pr 05.017, Pr 21.012 Rezystancja stojana

Pr 05.018 Maksymalna czestotliwos¢ przetgczania

Pr 05.024, Pr 21.014 Indukcyjno$c¢ przejsciowa

Pr 05.025, Pr 21.024 /nduktancja stojana

Pr 06.006 Poziom hamowania statoprgdowego

Pr 06.048 Poziom wykrywania utraty zasilania

Pr 06.065 Standardowa warto$¢ progowa podnapiecia
Pr 06.066 Niska wartos¢ progowa podnapiecia

Odczyt zestawu parametréw z karty NV Media Card

(Pr 11.042 = Odczyt (1))

Ustawienie Pr 11.042 na Odczyt (1) i zresetowanie napedu spowoduje
przeniesienie parametréw z karty do zestawu parametréw napedu

i pamieci EEPROM, co jest rowne z zapisaniem 6001 w Pr mm.000.

Zastosowanie majg wytaczenia typu ,NV Media Card”. Po pomysinym
skopiowaniu parametréw, ten parametr jest automatycznie resetowany
na ,brak” (0). Parametry zostajg zapisane do EEPROM napedu po
zakonczeniu tego dziatania.

9.3.3 Automatyczne zapisywanie zmian parametréow
(Pr 11.042 = Auto (3))
To ustawienie powoduje, ze naped automatycznie zapisuje wszystkie
zmiany dokonane w parametrach menu 0 na napedzie do karty NV
Media Card. Tak najnowszy pakiet parametréw w menu 0 jest zawsze
archiwizowany na karcie NV Media Card. Zmiana Pr 11.042 na Auto (3) i
zresetowanie napedu powoduje natychmiastowe zapisanie kompletnego
zestawu parametrow z napedu na karcie, tj. wszystkich parametrow
oprécz parametrow z zestawem bitéw z kodem NC. Gdy caty pakiet
parametrow zostanie zapisany, aktualizowane jest tylko pojedyncze
zmodyfikowane ustawienie parametru z menu O.
Zaawansowane zmiany parametrow moga by¢ zapisywane na karcie NV
Media Card tylko wtedy, gdy Pr mm.000 jest ustawiony na zapisywanie
parametrow (,Save Parameters’) lub na warto$¢ 1000, a naped jest
zresetowany.

Zastosowanie majg wszystkie wytgczenia typu ,NV Media Card”
z wyjatkiem ,,Card Change”. Jezeli blok danych juz zawiera informacje,
to zostanie automatycznie nadpisany.

Jesli karta zostanie usunieta gdy Pr 11.042 jest ustawiony na 3,
to Pr 11.042 jest automatycznie ustawiany na wartos$¢ ,Brak (0)”.

Po zainstalowaniu nowej karty NV Media Card, Pr 11.042 powinien
by¢ ustawiony przez uzytkownika z powrotem na Auto (3), a naped
zresetowany, aby kompletny zestaw parametréw mogt by¢ przepisany
na nowg karte NV Media Card, jesli wymagany jest ciggle tryb
automatyczny.

Jezeli Pr 11.042 jest ustawiony na Auto (3), a parametry w napedzie
zapisane, karta NV Media Card jest takze aktualizowana, a co za tym
idzie, karta NV Media Card staje sie kopig zapisanej konfiguracji napedu.

Po wiaczeniu zasilania, jezeli Pr 11.042 jest ustawiony na Auto (3),
naped zapisuje kompletny zestaw parametréow na karcie NV Media
Card. Podczas tej operacji naped wyswietla komunikat ,,Card Write”
(zapis do karty). Stuzy to zapewnieniu, ze w razie wiozenia nowej karty
NV Media Card po wylaczeniu zasilania, nowa karta NV Media Card
bedzie zawieraé¢ prawidtowe dane.

Jesli Pr 11.042 jest ustawiony na Auto (3), ustawienia Pr 11.042
sg zapisywane w pamieci EEPROM napedu, ale nie na karcie

NV Media Card.

9.3.4 tLadowanie poczatkowe z karty NV Media Card
przy kazdym wiaczeniu zasilania
(Pr11.042 = Boot (4))
Jesli Pr 11.042 jest ustawiony na tadowanie poczatkowe (4),
naped dziata tak, jak w trybie automatycznym, poza sytuacja, w ktérej
wiaczone zostanie zasilanie. Parametry na karcie NV Media Card
zostang automatycznie przeniesione do napedu przy zatgczeniu
zasilania, jezeli spetnione bedg nastepujace warunki:

+ Do napedu jest wiozona karta
* Na karcie istnieje blok danych parametru 1
+ Dane w bloku 1 sg typu od 1 do 4 (jak zostato okreslone
w Pr 11.038)
* Pr11.042 na karcie jest ustawiony na tadowanie poczatkowe (4)

Podczas tej operacji naped wyswietla komunikat ,Booting Parameters”
(Parametry tadowania poczatkowego). Jezeli tryb napedu rézni sie od
trybu na karcie, to naped wygeneruje wytaczenie ,,Card Drive Mode”

i dane nie zostang przestane.

Jezeli na docelowej karcie NV Media Card znajduje sie tryb ,tadowania
poczatkowego”, to docelowa karta NV Media Card stanie sie urzadzeniem
nadrzednym. Jest to bardzo szybki i sprawny sposob przeprogramowania
wigkszej liczby napedow.

Tryb ,tadowania poczatkowego” jest zapisywany na karcie, ale podczas
odczytu karty, warto$¢ Pr 11.042 nie jest przenoszona na naped.

9.3.5 tadowanie poczatkowe z karty

NV Media Card przy kazdym witaczeniu
zasilania (Pr mm.000 = 2001)

Istnieje mozliwos$¢ stworzenia bloku danych z parametrami startowymi
poprzez ustawienie Pr mm.000 na 2001 i rozpoczecie resetowania
napedu. Ten blok danych zostaje utworzony w ramach jednej operacji

i nie jest aktualizowany w razie dokonania kolejnych zmian parametréw.

Ustawienie Pr mm.000 na 2001 spowoduje nadpisanie w. bloku danych
na karcie, jesli taki juz tam istnieje.

9.3.6 8yyy — Poréwnanie pelnego pakietu
parametréw napedu z wartosciami na
karcie NV Media Card
Ustawienie 8yyy w Pr mm.000 spowoduje poréwnanie pliku NV Media
Card z danymi na napedzie. Jezeli poréwnanie uda sie, Pr mm.000
zostanie ustawione na 0. Jezeli poréwnanie zakonczy sie
niepowodzeniem, to generowane jest wytaczenie ,Card Compare”.
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9.3.7 7yyy/ 9999 — Kasowanie danych z wartosci
karty NV Media Card

Dane mozna skasowac z karty NV Media Card na dwa sposoby —
albo blok po bloku, albo wszystkie bloki naraz.

+ Ustawienie 7yyy w Pr mm.000 spowoduje usunigcie bloku danych
yyy z karty NV Media Card

+  Ustawienie 9999 w Pr mm.000 skutkuje skasowaniem wszystkich
blokéw danych na karcie NV Media Card

9.3.8 9666 / 9555 — Ustawianie i kasowanie
znacznika ignorowania ostrzezenia karty

NV Media Card

Jezeli moduty opcjonalne zainstalowane na napedzie zrédtowym i
docelowym réznig sie lub znajdujg sie w innych gniazdach, to naped
wygeneruje wytaczenie typu ,Card Option”. Jezeli dane sa przesytane
do napedu o réznych wartosciach znamionowych napigcia lub pradu,
to nastgpi wytgczenie ,Card Rating”. Istnieje mozliwo$¢ zignorowania
tych wytaczen poprzez ustawienie znacznika ignorowania ostrzezen.
W razie ustawienia tego znacznika, naped nie wytaczy sie,

jezeli opcjonalne moduty lub warto$ci znamionowe napedu zrédiowego
i docelowego roznig sie. Parametry modutu opcjonalnego lub

zalezne od wartosci znamionowych nie zostang przestane.

* Ustawienie 9666 in Pr mm.000 ustawia znacznik ignorowania
ostrzezenia

+ Ustawienie 9555 in Pr mm.000 kasuje ustawienie znacznika
ignorowania ostrzezenia

9.3.9 9888 /9777 — Ustawianie i kasowanie
znacznika ,,tylko do odczytu” karty
NV Media Card
Karta NV Media Card moze by¢ zabezpieczona przed zapisem lub
kasowaniem poprzez ustawienie znacznika ,tylko do odczytu”.
W razie ustawienia znacznika ,tylko do odczytu”, préba zapisu lub
kasowania bloku danych skutkuje wytaczeniem typu ,Card Read Only”.
Jezeli ustawiony jest znacznik ,tylko do odczytu”, to dostepne sg
tylko kody 6yyy i 9777.
+ Ustawienie 9888 in Pr mm.000 ustawia znacznik ,tylko do odczytu
+ Ustawienie 9777 in Pr mm.000 kasuje ustawienie znacznika
Lylko do odczytu”

9.4 Informacje w nagtéwku bloku danych

Kazdy blok danych zapisany na karcie NV Media Card zawiera
nastepujace szczegotowe informacje w nagtéwku:

* NV Media Card File Number (Numer pliku karty NV Media Card)
(11.037)

* NV Media Card File Type (Typ pliku karty NV Media Card) (11.038)

* NV Media Card File Version (Wersja pliku karty NV Media Card)
(11.039)

* NV Media Card File Checksum (Suma kontrolna pliku karty NV
Media Card) (11.040)

Informacje w nagtéwku dla kazdego bloku danych, ktéry byt uzywany,

mozna podgladac¢ w Pr 11.038 do Pr 11.040 poprzez zwiekszenie

lub pomniejszenie numeru bloku danych ustawionego w Pr 11.037.

Jesli na karcie nie ma danych, Pr 11.037 moze mie¢ jedynie wartos$¢ 0.

Optymali— Whbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.
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9.5 Parametry karty NV Media Card
Tabela 9-2 Legenda kodow uzytych w tabeli parametréw
RW | Odczyt/zapis ND | Brak wartosci domysinej
RO | Tylko do odczytu NC | Nie skopiowano
Num | Numer parametru PT | Parametr zabezpieczony
Bit | Parametr bitowy RA | Zalezny od wartosci znamionowe;j
Txt | Napis tekstowy US | Zapis przez uzytkownika
Bin | Parametr dwojkowy | PS | Zapis przy wytaczeniu zasilania
FI | Filtrowany DE | Punkt docelowy
(ARETR(IN 72 Il Plik uprzednio zatadowany z karty NV Media Card
RO Num | | | NC | PT | |
oL
RFC-A | ¢ 0 do 999 = 0
RFC-S

Ten parametr przedstawia number bloku danych przeniesionego ostatnio
z karty NV Media Card do napedu. W razie ponownego wprowadzenia
wartosci domysinych w pdzniejszym czasie, ten parametr zostaje
przestawiony na 0.

Numer pliku karty NV Media Card
RW__ | Num L I
oL
RFC-A | {§ 0 do 999 = 0
RFC-S

Parametr ten powinien mie¢ numer bloku danych, na temat ktérego
informacje majg by¢ wyswietlone w Pr 11.038, Pr 11.039 i Pr 11.040.

Typ pliku karty NV Media Card

RO Txt | | ND | NC | PT | |
oL Brak (0), petla otwarta (1),
RFC-A (2), RFC-S (3),
RFC-A| ¢ odzyskiwanie (4), =
program uzytkownika (5),
RFC-S aplikacja opcjonalna (6)
Wyswietla typ bloku danych/tryb wybrany za pomocg Pr 11.037.
Pr 11.038 | Ciag znakow Typl/tryb
0 Brak Nie wybrano zadnego pliku
1 Petla otwarta | Plik parametru trybu petli otwartej
2 RFC-A Plik parametru trybu RFC-A
3 RFC-S Plik parametru trybu RFC-S
4 Regen Plik parametru trybu regeneracyjnego
5 User Prog Plik wbudowanego programu uzytkownika
6 Option App Plik aplikacji modutu opcjonalnego
Wersja pliku karty NV Media Card
RO Num | | ND | NC | PT | |
oL
RFC-A | {§ 0 do 9999 =
RFC-S

Wyswietla numer wersji pliku wybranego w Pr 11.037.

-
3|
N
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Suma kontrolna pliku karty NV Media Card

RO | Num | | ND [ NC | PT | |
oL
--2147483648 do
RFC-A | 147483647 23 RFC-A|$| Wyt (O)lubwt (1) |
RFC-S RFC-S

Znacznik tylko do odczytu karty NV Media Card
RO Bit | | ND | NC | PT | |
oL

Wyswietla sume kontrolng bloku danych wybranego za pomocg Pr 11.037.

Klonowanie parametréw

RW Txt | | | NG | | S |
oL Brak (0), odczyt (1),
program (2),
RFC-A| g automatycznie (3), |2 Brak (0)
RFC-S Ladowanie( f)oczqtkowe

* Tylko wartos$¢ 3 lub 4 dla tego parametru zostanie zapisana.

UWAGA

Jezeli Pr 11.042 jest rowny 1 lub 2, wartos¢ ta nie jest przenoszona do
pamieci EEPROM czy napedu. Jezeli warto$¢ Pr 11.042 jest ustawiona
na 3 lub 4, warto$¢ jest przenoszona do pamieci EEPROM

Brak (0) = nieaktywny

Odczyt (1) = parametr odczytu ustawiony z karty NV Media Card
Program (2) = programowanie pakietu parametréw do karty NV Media Card
Automatycznie (3) = automatyczny zapis

tadowanie poczatkowe (4) = tryb tadowania poczatkowego

Utworz plik specjalny na karcie NV Media Card

RW Num | | | NC | | |

oL
RFC-A |
RFC-S

0do1

Jezeli NV Media Card Create Special File (utwérz plik specjalny karty
NV Media Card) (11.072) = 1, gdy plik parametru zostanie przestany
do karty NV Media Card, to plik zostanie utworzony jako mikroplik.
Plik specjalny karty NV Media Card (11.072) jest resetowany do
wartosci 0 po utworzeniu pliku lub w razie niepowodzenia transferu.

Typ karty NV Media Card

RO Txt | | ND | NC | PT | |
oL
Brak (0),
RFC-A|{} Kart SMART (1), =
RFC-S Karta SD (2)

Wyswietla rodzaj wtozonej karty mediow; parametr zawiera jedng
z ponizszych wartosci:

,Brak” (0) — nie wiozono zadnej karty NV Media Card.

.Karta SMART” (1) — wiozono karte SMARTCARD.

,Karta SD” (2) — witozono karte SD sformatowang w systemie FAT.

NV Media Card Read-only Flag (Znacznik tylko do odczytu karty
NV Media Card) (11.075) pokazuje stan znacznika ,tylko do odczytu”
dla aktualnie zainstalowanej karty.

Znacznik ignorowania ostrzezenia karty NV
Media Card
RO Bit | | ND | NC | PT | |
oL

RFC-A | {
RFC-S

Wyt (0) lub wt. (1) =

NV Media Card Warning Suppression Flag (Znacznik ignorowania
ostrzezenia karty NV Media Card) (11.076) pokazuje stan znacznika
ostrzezenia dla aktualnie zainstalowanej karty.

Wymagana wersja pliku karty NV Media Card
RW Num | | ND | NC | PT | |
oL

=N

RFC-A | {
RFC-S

0 do 9999

Warto$¢ NV Media Card File Required Version (Wymagana wersja pliku
karty NV Media Card) (11.077) zostaje uzyta jako numer wersji dla pliku
w razie jego utworzenia na karcie NV Media Card. NV Media Card File
Required Version (11.077) zostanie zresetowany na 0 po utworzeniu
pliku lub w razie niepowodzenia przesytu.

9.6 Wylaczenia typu ,,NV Media Card”

W razie podjecia préby odczytu, zapisu lub skasowania danych z karty
NV Media Card, generowane jest wytaczenie, jezeli wystapit problem
z komenda.

Patrz Rozdziat 13 Diagnostyka na stronie 296 w celu uzyskania
dodatkowych informacji na temat wytaczen typu ,NV Media Card”.
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Parametry Dane

10
10.1

Wbudowany sterownik PLC

Wbudowany sterownik PLC oraz
Machine Control Studio

Naped moze przechowywac i wykonywaé wbudowany 16 kB program
PLC uzytkownika bez koniecznos$ci uzywania dodatkowego sprzetu
w postaci modutu opcjonalnego.

Machine Control Studio to $rodowisko deweloperskie IEC 61131-3
zaprojektowane do pracy z Unidrive M i kompatybilnymi modutami aplikacji.
Machine Control Studio opiera sie na CODESYS firmy 3S-Smart Software
Solutions.

Wszystkie jezyki programowania zdefiniowane w normie IEC 61131-3 sg
obstugiwane przez srodowisko deweloperskie Machine Control Studio.

» ST (ang structured text, tekst strukturalny)
* LD (ang. ladder diagram, schemat drabinkowy)
» FBD (ang. function block diagram, funkcjonalny schemat blokowy)
» IL (ang. instruction list, lista instrukcji)
* SFC (ang. sequential function chart, sekwencyjny wykres funkcji)
» CFC (ang. continuous function chart, ciagty wykres funkgcji).

CFC to rozszerzenie standardowych jezykéw programowania IEC

Machine Control Studio zapewnia kompletne $rodowisko do

rozwijania programéw uzytkownika. Programy mozna tworzyc,
kompilowa¢ i pobiera¢ do Unidrive M w celu wykonania za pomocg portu
komunikacyjnego z przodu napedu. Wykonywanie skompilowanego
programu na urzgdzeniu docelowym mozna monitorowac¢ w czasie
rzeczywistym za pomocg Machine Control Studio, a takze oddziatywac¢
na program na urzadzeniu docelowym poprzez ustawienie nowych
wartosci dla docelowych zmiennych i parametrow.

Wbudowany sterownik PLC oraz Machine Control Studio stanowig
pierwszy poziom funkcjonalnosci dla catego szeregu programowalnych
opc;ji dla Unidrive M.

Machine Control Studio mozna pobrac¢ ze strony
www.controltechniques.com.

Patrz plik pomocy Machine Control Studio w celu uzyskania dodatkowych
informacji na temat obstugi Machine Control Studio, tworzenia programéw
uzytkownika i tadowania programéw uzytkownika do napedu.

10.2 Zalety

Potaczenie wbudowanego sterownika PLC i Machine Control Studio
oznacza, iz w wielu zastosowaniach naped moze zastapi¢
nanosterowniki i niektére mikrosterowniki PLC.

Zaletg Machine Control Studio jest dostep do standardowych bibliotek
funkgiji i blokéw funkcji CODESYS, a takze do bibliotek innych
producentéw. Funkcje i bloki funkcji standardowo dostepne

w Machine Control Studio obejmujg miedzy innymi ponizsze:

+ Bloki arytmetyczne
»  Bloki poréwnawcze
* Regulatory czasowe
» Liczniki

*  Multipleksery

*  Przerzutniki

*  Operowanie bitami

Typowe zastosowania dla wbudowanego sterownika PLC obejmuja:

* Pompy pomocnicze

*  Wentylatory i zawory sterujgce

* Logike blokujaca

* Podprogramy sekwencyjne

* Zindywidualizowane stowa sterujace.

10.3 Wiasciwosci

Program uzytkownika wbudowanego sterownika PLC w Unidrive M
wyréznia sie nastepujacymi funkcjami:

10.3.1 Zadania

Wbudowany sterownik PLC umozliwia stosowanie dwoch zadan.

* Zegar: Zadanie czasu rzeczywistego o wysokim priorytecie.
Interwat zadania zegara mozna ustawic¢ od 16 ms do 262 s
w wielokrotnosciach 16 ms. Parametr Onboard User Program
(Wbudowany program uzytkownika): Clock Task Time Used
(Wykorzystany czas zadania zegara) (11.051) pokazuje
procent dostepnego czasu wykorzystany przez zadanie zegara.
Odczyt lub zapis parametru napedu przez program uzytkownika
zajmuje okres$lony czas. Mozna wybra¢ maksymalnie 10
parametrow jako parametry szybkiego dostepu, co skraca czas
wymagany przez program uzytkownika do odczytania lub zapisania
parametru napedu. Jest to przydatne w razie wykonywania zadania
zegara z szybkim tempem aktualizacji, gdyz wybor parametru do
szybkiego dostepu ogranicza ilo$¢ zasobéw zadania zegara
wymagang w celu uzyskania dostepu do parametrow.

» Zadanie swobodne: Zadanie realizowane w tle, nie w czasie
rzeczywistym. Zadanie swobodne jest planowane na krétki czas
raz na 256 ms. Czas, na jaki zadanie jest planowane, rézni sie
w zaleznosci od obcigzenia procesora napedu. W razie jego
zaplanowania, ukfad kilkakrotnie skanuje program uzytkownika.
Niektore operacje skanowania moga by¢ wykonywane w
mikrosekundach. Gdy jednak gtéwne funkcje napedu sa
zaplanowane, nastapi przerwa w wykonywaniu programu, wskutek
czego niektore operacje skanowania moga trwac wiele milisekund.
Parametr Onboard User Program (Wbudowany program
uzytkownika): Freewheeling Tasks Per Second (Zadania swobodne
na sekunde) (11.050) pokazuije ile razy zadanie swobodne
zostato uruchomione w ciggu sekundy.

10.3.2 Zmienne

Wbudowany sterownik PLC umozliwia stosowanie zmiennych z danymi

boole'owskimi, liczbami catkowitymi (8 bitéw, 16 bitéw i 32 bity,

podpisane i niepodpisane), zmiennopozycyjnymi (tylko 64 bity),
ciggami znakoéw i czasem.

10.3.3 Menu zindywidualizowane

Machine Control Studio moze utworzy¢ zindywidualizowane
menu napedu, ktére zostanie umieszczone w menu 30 napegdu.
Ponizsze wiasciwosci kazdego parametru mozna zdefiniowac
za pomoca Machine Control Studio:

* Nazwa parametru
* Liczba miejsc dziesietnych
» Jednostki parametru, ktore beda wyswietlone na bloku klawiszy.
*  Wartosci: minimalna, maksymalna i domysina
»  Obstuga pamieci (np. zapis w razie wytaczenia zasilania,
zapis przez uzytkownika lub zapis do pamieci nietrwatej)
« Typ danych. Naped zapewnia ograniczony pakiet 1-bitowych,
8 bitowych, 16-bitowych i 32-bit parametréw bedacych liczbami
catkowitymi do tworzenia menu zindywidualizowanego.

Dostep do parametréw w menu zindywidualizowanym zapewnia
program uzytkownika; sg one wyswietlane na bloku klawiszy.

10.3.4 Ograniczenia
Program uzytkownika wbudowanego sterownika PLC ma nastepujace
ograniczenia:

« Pamie¢ blyskowa przydzielona do wbudowanego sterownika PLC ma
wielko$¢ 16 kB, co obejmuje program uzytkownika i jego nagtowek;
w rezultacie maksymalna wielko$¢ programu uzytkownika to mniej
wigcej 12 kB

*  Wbudowany sterownik PLC jest wyposazony w pamie¢ RAM o
wielkosci 2 kB.

* Naped moze obstuzy¢ maksymalnie 100 pobran programoéw.
To ograniczenie wynika z pamigci blyskowej uzytej do zapisywania
programu w napedzie.
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* W czasie rzeczywistym wykonywane jest tylko jedno zadanie,
0 minimalnym czasie 16 ms.

* Zadanie swobodne wykonywane w tle ma niski priorytet.
Naped jest zaprogramowany w taki sposéb, iz zadanie zegara
i inne zadania gtéwne (np. sterowanie silnikiem) majg priorytet;
wszelki pozostaty czas przetwarzania jest poswigcany na realizacje
zadania swobodnego w tle. Gdy obcigzenie procesora napedu
wzrosnie, czas poswigcony na zadanie swobodnie maleje.

* Punkty przerwania, operacje potokowe i zmiany programu on-line
nie sg obstugiwane.

* Narzedzie wykresowe nie jest obstugiwane.

« Dane zmienne typu REAL (32 bity, zmiennopozycyjne), LWORD
(64 bity, liczba catkowita) i WSTRING (cigg znakéw Unicode)
oraz powigzane zmienne nie sg obstugiwane.

10.4 Parametry wbudowanego

sterownika PLC

Ponizsze parametry sg skojarzone z programem uzytkownika
wbudowanego sterownika PLC.

Wbudowany program uzytkownika:
Czas zegara wykorzystany na zadanie

RO | NC PT |

¢ 0,0 do 100,0% =

Ten parametr pokazuje procent dostepnego czasu wykorzystanego
przez zadanie zegara programu uzytkownika.

Wbudowany program uzytkownika:
Zaplanowany interwat zegarowy zadania

RO | NC PT |

¢ 0 do 262128 ms =

Wbudowany program uzytkownika: Aktywacja

RW

Txt |

US ]

8

Stop (0) lub wykonaij (1)

=

Wykonaj (1)

Ten parametr zatrzymuje i uruchamia program uzytkownika.
0 — zatrzymanie programu uzytkownika

Wbudowany program uzytkownika zostaje zatrzymany. W razie jego
ponownego uruchomienia poprzez ustawienie Onboard User Program:
Enable (Wbudowany program uzytkownika: aktywacja) (11.047)

na wartos¢ niezerowa, zadanie wykonywane w tle zaczyna sie

od poczatku.

1 — uruchomienie programu uzytkownika

Rozpocznie sig wykonywanie programu uzytkownika.

11.048 Wbudowany program uzytkownika: Stan
RO Txt NC PT |
-2147483648 do
U 2147483647 =

Ten parametr jest tylko do odczytu i informuje o stanie programu
uzytkownika w napedzie. Program uzytkownika zapisuje wartos¢
do tego parametru.

0: Zatrzymany

1: Uruchomiony

2: Wyjatek

3: Nie ma zadnego programu uzytkownika

Wbudowany program uzytkownika:
Zdarzenia programowania

RO Uni | NC PT PS |

¢ 0 do 65535 =

Ten parametr zapisuje liczbe pobran programu uzytkownika
wbudowanego sterownika PLC i jest ustawiony na 0 w chwili wystania
napedu z fabryki. Naped moze obstuzy¢é maksymalnie sto pobran
programéw drabinkowych. Ten parametr nie jest modyfikowany

w razie zatadowania wartosci domysinych.

Wbudowany program uzytkownika:
Zadania swobodne na sekunde

RO Uni | NC PT |

13 0 do 65535 =3

Ten parametr pokazuje ile razy zadanie swobodne zostato uruchomione
w ciggu sekundy.

Ten parametr pokazuje interwat wykonywania zadania zegara, w ms.

10.5 Wylaczenia typu ,,Onboard PLC”

Jezeli naped wykryje btad w programie uzytkownika, to zainicjuje
wytgczenie typu ,User Program”. Numer wytaczenia podrzednego dla
wytgczenia typu ,User Program” szczeg6towo objasnia przyczyne btedu.
Patrz Rozdziat 13 Diagnostyka na stronie 296 w celu uzyskania
dodatkowych informacji na temat wytaczen typu ,User Program”.
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Jest to przewodnik referencyjny po wszystkich parametrach napedu,
przedstawiajgcy jednostki, zakresy, wartosci graniczne itp., a takze
schematy blokowe ilustrujgce funkcje poszczegoélnych parametréw.
Petne opisy parametréw mozna znalez¢ w Przewodniku referencyjnym
parametréw.

Parametry zaawansowane

Skroty trybu pracy:
Petla otwarta: Sterowanie bezczujnikowe dla silnikéw indukcyjnych

RFC-A: Asynchroniczne sterowanie strumieniem wirnika dla silnikéw
indukcyjnych

RFC-S: Synchroniczne sterowanie strumieniem wirnika dla silnikow
synchronicznych, w tym dla silnikéw z magnesami trwatymi.

Skroty domysine:

N|n|ejsz¢.e parame’try zaawan59wane wyszczeginiono Standardowa warto$¢ domysina (czestotliwos¢ zasilania
wyltacznie do celéw referencyjnych. Wykazy .
. Lo . . I przemiennoprgdowego 50 Hz)
zamieszczone w hiniejszym rozdziale nie zawieraja - ; L o )
informacji wystarczajacych do prawidiowej regulacji Warto$¢ domysina USA (czestotliwos¢ zasilania przemiennopradowego
przedmiotowych parametréw. Nieprawidtowa regulacja 60 Hz)
moze wywrze¢ niekorzystny wptyw na bezpieczenstwo
ukladu, skutl:]ujsc uszkodzenu.em .napegdu lub Iurz.z.idzen Numery parametréw podane w nawiasach {...} to rbwnowazne
Zewmlgtrznyc . Lzed przyst’a\plenltl-:n_l do regu at’:Jl . parametry menu 0. Niektére parametry menu 0 wystepuja dwukrotnie,
owo| negt_) z tyc parame_trow, nalezy za!ooznac siez gdy? ich funkcja zalezy od trybu pracy.
Przewodnikiem referencyjnym parametrow.
Kolumna ,Zakres - RFC-A/S” dotyczy zaréwno RFC-A, jak i RFC-S.
Tabela 11-1 Opisy menu Dla niektorych parametréw, ta kolumna dotyczy tylko jednego z tych
Menu Opis trybdw, co zaznaczono w kolumnach ,Ustawienie domysine”.
5 Najczescie] UZywane parametry konfiguracyjne, W okrfes’lgnych przypadkach, na funkcj(—; lub ;akres parametru wptywa
stuzace do szybkiego/tatwego programowania ustaw[enle innego parametru. Informacje w listach dotygza §tanu
—— —— — domysinego dowolnego parametru, na ktéry wptyw wywierajg
1 Odniesienie czestotliwo$ci/predkosci L .
- ustawienia innego parametru (lub parametrow).
2 Sygnaty wejsciowe ; . i A
- ——— — Tabela 11-2 Legenda kodéw uzytych w tabeli parametréw
3 Podporzadkowywanie czestotliwosci, sprzezenie zwrotne
predkosci oraz sterowanie predkoscia Kodo- Atrybut
4 Sterowanie momentem obrotowym i pradem wanie
5 Sterowanie silnikiem RW Odczyt/zapis: mozliwo$¢ zapisania przez uzytkownika
6 Sekwenser i zegar RO Tylko odczyt: wytgcznie mozliwos$¢ odczytania przez
7 Monitorowanie wej$é/wyjsé analogowych/temperatury uzytkownika
8 Cyfrowe 1/0 Bit Parametr 1-bitowy. ,WL.” lub ,wyt.” na wyswietlaczu
9 Logika programowalna, potencjometr silnika, suma dwoj- Num | Liczba: moze by¢ jednobiegunowa lub dwubiegunowa
kowa, regulatory czasowe i zakres Txt Tekst: parametr wykorzystuje napisy tekstowe zamiast liczb.
10 Stan oraz wylgczenia automatyczne Bin Parametr dwojkowy
11 Konfiguracja i identyfikacja napedu, komunikacja szeregowa IP Parametr adresu IP
12 Detektory wartosci progowych oraz selektory zmiennych Mac Parametr adresu MAC
13 Standardowe sterowanie ruchem Data |Parametr daty
14 Regulator PID uzytkownika Godzina | Parametr godziny
15 Menu konfiguracji gniazda 1 modutu opcjonalnego Chr | Parametr znakowy
16 Menu konfiguracji gniazda 2 modutu opcjonalnego Filtrowany: niektdre parametry, ktérych warto$ci moga
17 Menu konfiguraciji gniazda 3 modutu opcjonalnego FI zmienia¢ sig szybko, sa filtrowane do celéw wyswietlania
18 Ogolne menu aplikacji 1 modutu opcjonalnego na bloku klawiszy napedu, aby utatwi¢ ich przegladanie.
19 Ogdlne menu aplikacji 2 modutu opcjonalnego DE Punkt docelowy: Ten parametr wybiera punkt docelowy
20 Ogélne menu aplikacji 3 modutu opcjonalnego funkcji wejscia lub logiki.
21 Parametry silnika drugiego Zalezny od wartosci znamionowej: ten parametr bedzie
22 Konfiguracja menu 0 prayydopodobnier mia’; rézne Yvartos’ci i zakrgsq d!a napedéw
25 [Neprydeine oG oA maTiaToh T s
24 Menu konflgur.aqllr.nod.ulu Ethernet (gnlazt'jo 4) RA napedu docelowego przez pamiec trwat, gdy wartosé
25 Parametry aplikacji gniazda 1 modutu opcjonalnego znamionowa napedu docelowego bedzie réznié sie od
26 Parametry aplikacji gniazda 2 modutu opcjonalnego wartosci znamionowej napedu zrodtowego i plik bedzie
27 Parametry aplikacji gniazda 3 modutu opcjonalnego plikiem parametrow. Jednakze wartosci zostang,
28 Parametry aplikacji gniazda 4 modutu opcjonalnego przeniesione wytacznie wtedy, gdy wartos¢ znamionowa
29 Menu zastrzezone pradu bedzlle.mna i |i)|lk 9dblega od df)rr?yslnego t)./pu pliku.
20 Whbudowane menu aplikacji do programowania przez ND Brak yvartosm domyslnej: P’ar.ametr tne jest modyfikowany
uzytkownika w razie zatadowania warto$ci domysinych.
31-41 | Parametry konfiguracji zaawansowanego regulatora ruchu Nc | Bez kopiowania: nie zostaje przeniesiony do lub z pamieci
- - - e trwatej podczas kopiowania.
Gniazdo 1 | Gniazdo 1, menu opcjonalne I i . - N
Gniazdo 2 | Gniazdo 2, menu opcjonaine™ PT Zab.ezp|eczor.1y. nie rr.mze by¢ uzyt.y jako ?unkt docelowy.
Gniazdo 3 | Gniazdo 3, menu opcjonalne** us EaErl):l’erC))rlf/leZ uzy(tjkowglka:_ p:(rame.tkrjest. zapisywany w "
Gniazdo 4 | Gniazdo 4, menu opcjonalne** _ napedu, 9 .y uzy. onnl a Zamlquj_ zapis p.arame u.
Zapis przy wylgczeniu zasilania: parametr jest zapisywany
* Wyswietlane tylko w modelu Unidrive M700/M702. PS | automatycznie w EEPROM napedu, gdy nastapi

** Wyswietlane tylko w razie zainstalowania modutéw opcjonalnych.

wytgczenie spowodowane podnapieciem (UV).
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Wiasciwosé Parametry powiazane (Pr)
Tempa przyspieszania 02.010 [02.011 do 02.019]02.032| 02.033 | 02.034 |02.002
Analogowe odniesienie predkosci 1| 01.036 | 07.010 | 07.001 [07.007| 07.008 | 07.009 [07.025|07.026|07.030
Analogowe odniesienie predkosci 2| 01.037 | 07.014 | 01.041 {07.002| 07.011 | 07.012 |07.013|07.028|07.031
Analogowe wejscie/wyjscie Menu 7
Wejscie analogowe 1 07.001 | 07.007 | 07.008 |{07.009| 07.010 | 07.025 |07.026 |07.030
Wejscie analogowe 2 07.002 | 07.011 | 07.012 |07.013| 07.014 | 07.028 |07.031
Wejscie analogowe 3 07.003 | 07.015 | 07.016 |07.017| 07.018 | 07.029 [07.032
Wyjscie analogowe 1 07.019 | 07.020 | 07.021 {07.033
Wyjscie analogowe 2 07.022 | 07.023 | 07.024
Menu aplikacji Menu 18 Menu 19 Menu 20
Bit wskazania osiagniecia predkosci | 03.006 | 03.007 | 03.009 |10.006| 10.005 | 10.007
Automatyczne resetowanie 10.034 | 10.035 | 10.036 |10.001
Automatyczne dostrajanie 05.012 | 05.016 | 05.017 |05.023| 05.024 | 05.025 {05.010|05.029[05.030
Suma dwojkowa 09.029 | 09.030 | 09.031 {09.032| 09.033 | 09.034
Predkos$¢é dwubiegunowa 01.010
Sterowanie hamulcem 12.040 do 12.049
Hamowanie 10.011 | 10.010 | 10.030 |{10.031| 06.001 | 02.004 [02.002|10.012{10.039|10.040
Chwytanie obracajgcego sie silnika | 06.009 | 05.040
Poruszanie sie ruchem ‘ 06.001
bezwtadnym do zatrzymania
Komunikacja 11.023 do 11.026
Kopiowanie 11.042 11.036 do 11.040
Koszt na kWh pradu 06.016 | 06.017 | 06.024 [06.025| 06.026 | 06.040
Regulator pradu 04.013 | 04.014
Sprzezenie zwrotne pradu 04.001 | 04.002 | 04.017 {04.004 | 04.012 | 04.020 |04.023 |{04.024 |04.026|10.008 |10.009{10.017
Wartosci graniczne pradu 04.005 | 04.006 | 04.007 [04.018| 04.015 | 04.019 [04.016|05.007|05.010|10.008|10.009 [10.017
Napigcie szyny statoprgdowej 05.005 | 02.008
Hamowanie statoprgdowe 06.006 | 06.007 | 06.001
Tempa zwalniania 02.020 {02.021 do 02.029{02.004 | 02.035 do 02.037 |02.002 {02.008 | 06.001|10.030 [ 10.031 [ 10.039 | 02.009
Ustawienia domysine 11.043 | 11.046
Wejscie/wyjscie cyfrowe Menu 8
Wejscie/wyjscie cyfrowe, 08.020
stowo odczytu
Wejscie/wyjscie cyfrowe T24 08.001 | 08.011 | 08.021 [08.031
Wejscie/wyjscie cyfrowe T25 08.002 | 08.012 | 08.022 {08.032
Wejscie/wyjscie cyfrowe T26 08.003 | 08.013 | 08.023 {08.033
Wejscie cyfrowe T27 08.004 | 08.014 | 08.024
Wejscie cyfrowe T28 08.005 | 08.015 | 08.025 [08.039
Wejscie cyfrowe T29 08.006 | 08.016 | 08.026 {08.039
Blokada cyfrowa 13.010 13.001 do 13.009 13.011 | 13.012 [13.016{03.022|03.023 13.019 do 13.023
Wyjscie cyfrowe T22 08.008 | 08.018 | 08.028
Kierunek 10.013 | 06.030 | 06.031 |{01.003| 10.014 | 02.001 {03.002|08.003 |08.004 | 10.040
Przeterminowanie wyswietlacza 11.041
Naped aktywny 10.002 | 10.040
Pochodna napedu 11.028
Naped OK 10.001 | 08.027 | 08.007 |08.017| 10.036 | 10.040
Wydajnos¢ dynamiczna 05.026
Dynamiczny U/f 05.013
Tabliczka znamionowa elektroniki | 03.049
Aktywacja 06.015 | 08.009 | 08.010
Odniesienie enkodera 03.043 | 03.044 | 03.045 [03.046
Konfiguracja enkodera 03.033 03.034 do 03.042 03.047 | 03.048
Wytaczenie zewnetrzne 10.032 | 08.010 | 08.007
Predkos¢ wentylatora 06.045
Dezaktywacja szybka 06.029
Ostabienie pola — silnik indukcyjny | 05.029 | 05.030 | 01.006 |{05.028
Ostabienie pola — serwomotor 05.022 | 01.006 | 05.009
Zmiana filtra 06.019 | 06.018
Wybér odniesienia czestotliwosci | 01.014 | 01.015
Podporzadkowywanie czestotliwosci | 03.001 | 03.013 | 03.014 |03.015| 03.016 | 03.017 |03.018
Twarde odniesienie czestotliwosci | 03.022 | 03.023
Wartos¢ znamionowa dia trybu 1 5 447 | 44 32
zwigkszonej przecigzalnosci
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Wiasciwosé Parametry powigzane (Pr)

Modulgqa we.ktor’a ‘przestrzenl 05.019

wysokiej stabilnosci

Sekwenser wejs¢/wyjs¢ 06.004 | 06.030 | 06.031 {06.032| 06.033 | 06.034 |06.042|06.043|06.041

Kompensacja bezwtadnosci 02.038 | 05.012 | 04.022 {03.018

Odniesienie impulsowania 01.005 | 02.019 | 02.029

Odniesienie bloku klawiszy 01.017 | 01.014 | 01.043 [01.051| 06.012 | 06.013

Kt 05.032

taczniki krancowe 06.035 | 06.036

Utrata zasilania sieciowego 06.003 | 10.015 | 10.016 {05.005

Lokalne odniesienie potozenia 13.020 do 13.023

Funkcja logiczna 1 09.001 | 09.004 | 09.005 [09.006| 09.007 | 09.008 {09.009|09.010

Funkcja logiczna 2 09.002 | 09.014 | 09.015 [09.016| 09.017 | 09.018 {09.019|09.020

Zasilanie niskonapigeciowe 06.044 | 06.046

Impuls znakujacy 03.032 | 03.031

Predko$¢é maksymalna 01.006

Konfiguracja menu 0 11.001 do 11.022 Menu 22

Predkos¢ minimalna 01.007 | 10.004

Moduty — liczba 11.035

Mapa silnika 05.006 | 05.007 | 05.008 [05.009| 05.010 | 05.011

Mapa 2 silnika Menu 21 11.45

Potencjometr silnika 09.021 | 09.022 | 09.023 {09.024 | 09.025 | 09.026 [09.027|09.028

Skorygowane odniesienie 01.004 | 01.038 | 01.009

czestotliwosci

Wbudowany sterownik PLC 11.047 do 11.051

Otwarte wyjscia cyfrowe kolektora | 08.030

Tryb wektorowy petli otwartej 05.014 | 05.017 | 05.023

Tryb pracy 00.048 | 11.031 | 03.024 (05.014

Orientacja 13.010 13.013 do 13.015

Wyjscie 05.001 | 05.002 | 05.003 |05.004

Wartoss: granlczna nadmiernej 03.008

predkosci

Kat fazy 03.025 | 05.012

Regulator PID Menu 14

Sprzezenie zwrotne potozenia — 03.028 | 03.029 | 03.030 03.050

naped

Logika dodatnia 08.029

Parametr zatgczenia zasilania 11.022 | 11.021

Odniesienie precyzyjne 01.018 | 01.019 | 01.020 [{01.044

Predkosci wstepnie zadane 01.015 01.021 do 01.028 01.016 | 01.014 |01.042| 01.045do 01.048 |01.050

Logika programowalna Menu 9

Tryb pseudokwadratowy 05.020

Tryb sygnatu wejsciowego 02.004 | 02.008 | 06.001 |02.002| 02.003 | 10.030 [10.031{10.039

(przyspieszanie/zwalnianie)

Predko$¢ znamionowa o 05.016 | 05.008

automatycznego dostrajania

Odzyskiwanie 10.010 | 10.011 | 10.030 {10.031| 06.001 | 02.004 |02.002|10.012(10.039|10.040

Impulsowanie wzgledne 13.017 do 13.019

Wyjscie przekaznika 08.007 | 08.017 | 08.027

Reset 10.033 | 08.002 | 08.022 |10.034| 10.035 | 10.036 |10.001

Tryb RFC (enkoder minus tryb CLV) | 03.024 | 03.042 | 04.012 |05.040

Sygnat wejscia S 02.006 | 02.007

Czestotliwosci probkowania 05.018

Wejscie ,SAFE TORQUE OFF” 08.009 | 08.010

Kod zabezpieczen 11.030 | 11.044

Komunikacja szeregowa 11.023 do 11.026

Predkosci pominigcia 01.029 | 01.030 | 01.031 {01.032| 01.033 | 01.034 {01.035

Kompensacja poslizgu 05.027 | 05.008

Karta NV Media Card 11.036 do 11.040 11.042

Wersja oprogramowania sprzetowego | 11.029 | 11.034 |

Regulator predkosci 03.010 do 03.017 03.019| 03.020 | 03.021

Sprzezenie zwrotne predkosci 03.002 | 03.003 | 03.004

fg;zge”'e zwrotne predkosci — | 43 16 | 03.027 | 03.028 |03.029| 03.030 | 03.031 |03.042

Wybér odniesienia predkosci 01.014 | 01.015 | 01.049 {01.050| 01.001

Stowo stanu 10.040
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Wiasciwosé Parametry powiazane (Pr)
Zasilanie 06.044 | 05.005 | 06.046
Czestotliwos¢ komutacji 05.018 | 05.035 | 07.034 |07.035
Zabezpieczenie termiczne — naped | 05.018 | 05.035 | 07.004 [07.005| 07.006 | 07.032 {07.035]10.018
Zabezpieczenie termiczne — silnik | 04.015 | 05.007 | 04.019 |04.016| 04.025 | 07.015
Wejscie termistora 07.003 | 07.015 | 07.046 |07.047| 07.048 | 07.049 |07.050
Detektor wartosci granicznej 1 12.001 12.003 do 12.007
Detektor wartos$ci granicznej 2 12.002 12.023 do 12.027
Czas — wymiana filtra 06.019 | 06.018
Czas — dziennik zatgczenia zasilania| 06.020 | 06.021 | 06.028
Czas — dziennik pracy 06.022 | 06.023 | 06.028
Moment 04.003 | 04.026 | 05.032
Tryb momentu obrotowego 04.008 | 04.011 | 04.009 [04.010
Wykrywanie wylaczen 10.037 | 10.038 | 10.020 do 10.029
automatycznych
Dziennik wytaczen automatycznych 10.020 do 10.029 10.041 do 10.051 06.028 10.070 do 10.079
Podnapiecie 05.005 | 10.016 | 10.015
Tryb U/f 05.015 | 05.014
Selektor zmiennej 1 12.008 do 12.015
Selektor zmiennej 2 12.028 do 12.035
Predkos¢ podawania do przodu 01.039 | 01.040
Regulator napiecia 05.031
Tryb napigcia 05.014 | 05.017 | 05.023 |05.015
Napiecie zasilania 11.033 | 05.009 | 05.005
Napiecie zasilania 06.044 | 06.046 | 05.005
Ostrzezenie 10.019| 10.012 | 10.017 |10.018| 10.040
Bit wskazania predkos$ci zerowej 03.005 | 10.003

Zakresy parametréw oraz zmienne wartosci minimalne/maksymalne:
Niektore parametry napedu majg zmienny zakres, tj. mozna modyfikowa¢ ich wartosci minimalne i maksymalne w zaleznosci od ponizszych czynnikow:

* Ustawienia innych parametrow
*  Warto$¢ znamionowa napedu

* Tryb napedu

» Dowolne potaczenie ww. czynnikow

W ponizszych tabelach podano definicje zmiennych warto$ci minimalnych/maksymalnych oraz maksymalne zakresy tychze.

VM_AC_VOLTAGE

Jednostki

Zakres dla parametréw z napieciem przemiennoprgdowym

\Y

Zakres [MIN]
(wartos¢ minimalna)

0

Zakres [MAX]
(warto$¢ maksymailna)

0 do wartosci wymienionej ponizej

VM_AC_VOLTAGE[MAX] jest zalezne od napiecia znamionowego napedu. Patrz Tabela 11-4.

(wartos¢ minimalna)

Definicja
VM_AC_VOLTAGE[MIN] =0
VM_AC_VOLTAGE_SET Zakres dla parametrow konfiguracyjnych napiecia przemiennopradowego
Jednostki V
Zakres [MIN] 0

Zakres [MAX]
(wartos¢ maksymalna)

0 do wartosci wymienionej ponizej

Definicja

VM_AC_VOLTAGE[MAX] jest zalezne od napigcia znamionowego napedu. Patrz Tabela 11-4.
VM_AC_VOLTAGE[MIN] =0
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VM_ACCEL_RATE Wartos¢ maksymalna dla parametrow tempa sygnatu wejsciowego
Jednostki s /100 Hz, s / 1000 obr./min, s / 1000 mm/s

Zakres [MIN]
(warto$¢é minimalna)

Petla otwarta: 0,0
RFC-A, RFC-S: 0,000

Zakres [MAX]
(wartos¢ maksymalna)

Petla otwarta: 0,0 do 3200,0
RFC-A, RFC-S: 0,000 do 3200,000

Tryb petli otwartej

Jezeli Ramp Rate Units (jednostki tempa sygnatu wejsciowego) (02.039) = 0:
VM_ACCEL_RATE[MAX] = 3200,0

Jezeli Ramp Rate Units (jednostki tempa sygnatu wejsciowego) (02.039) = 1:
VM_ACCEL_RATE[MAX] = 3200,0 x Pr 01.006 / 100,0

VM_ACCEL_RATE[MIN] = 0,0

Definicja Tryby RFC-A, RFC-S
Jezeli Ramp Rate Units (jednostki tempa sygnatu wejsciowego) (02.039) = 0:
VM_ACCEL_RATE[MAX] = 3200,000
Jezeli Ramp Rate Units (jednostki tempa sygnatu wejsciowego) (02.039) = 1:
VM_ACCEL_RATE[MAX] = 3200,000 x Pr 01.006 / 1000,0
VM_ACCEL_RATE[MIN] = 0,000
W razie wyboru drugiego silnika (Pr 11.045 = 1), Pr 21.001 zostanie uzyty zamiast Pr 01.006.
VM_AMC_ROLL_OVER Zakres dla parametrow potozenia w zaawansowanym regulatorze ruchu
Jednostki Jednostki uzytkownika

Zakres [MIN]
(warto$¢é minimalna)

0 lub -231

Zakres [MAX]
(wartos¢ maksymalna)

0 lub -231-1

Definicja

VM_AMC_ROLL_OVER[MAX] = 23'-1

VM_AMC_ROLL_OVER[MIN] = 231

VM_AMC_UNIPOLAR_ROLL_OVER

Jednostki

Zakres dla parametréw potozenia w zaawansowanym regulatorze ruchu, ograniczony do
warto$ci dodatnich

Jednostki uzytkownika

Zakres [MIN]
(warto$¢ minimalna)

0

Zakres [MAX]
(wartos¢ maksymalna)

0 do 2311

VM_AMC_UNIPOLAR_ROLL_OVER[MAX] = VM_AMC_ROLL_OVER[MAX]

(wartos¢ minimalna)

Definicja
VM_AMC_UNIPOLAR_ROLL_OVER[MIN] =0
VM_DC_VOLTAGE Zakres dla parametrow z napigciem statoprgdowym
Jednostki Vv
Zakres [MIN] 0

Zakres [MAX]
(warto$¢ maksymailna)

0 do wartosci wymienionej ponizej

Definicja

VM_DC_VOLTAGE[MAX] to sprzezenie zwrotne catkowitego statopradowego napigcia taczeniowego (poziom wytaczenia
powodowanego przez przepiecie) dla napedu. Ten poziom jest zalezny od napiecia znamionowego napedu.
Patrz Tabela 11-4.

VM_DC_VOLTAGE[MIN] = 0
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VM_DC_VOLTAGE_SET Zakres dla parametrow odniesienia napiecia statopradowego

Jednostki

\Y

Zakres [MIN]
(wartos$¢ minimalna)

0

Zakres [MAX]
(warto$¢ maksymalna)

0 do wartosci wymienionej ponizej

Definicja

VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX] jest zalezne od napiecia znamionowego napedu. Patrz Tabela 11-4.

VM_DC_VOLTAGE_SET[MIN] = 0

VM_DRIVE_CURRENT Zakres dla parametrow pokazujacych napiecie w A

Jednostki

A

Zakres [MIN]
(warto$¢ minimalna)

-99999,999 do 0,000

Zakres [MAX]
(wartos¢ maksymalna)

0,000 do 99999,999

Definicja

VM_DRIVE_CURRENT[MAX] odpowiada wartosci catkowitej (poziom wytgczenia powodowanego przez przetezenie)
lub wartos$ci Kc dla napedu i jest podawane w parametrze Full Scale Current Kc (Prad catkowity Kc) (11.061).

VM_DRIVE_CURRENT[MIN] = - VM_DRIVE_CURRENT[MAX]

Jednostki

A

VM_DRIVE_CURRENT_UNIPOLAR Jednobiegunowa wersja VM_DRIVE_CURRENT

Zakres [MIN]
(warto$¢ minimalna)

0,000

Zakres [MAX]
(wartos¢ maksymalna)

0,000 do 99999,999

Definicja

VM_DRIVE_CURRENT_UNIPOLAR[MAX] = VM_DRIVE_CURRENT[MAX]

VM_DRIVE_CURRENT_UNIPOLAR[MIN] = 0,000

Jednostki

\Y

VM_HIGH_DC_VOLTAGE Zakres dla parametréw z wysokim napieciem statopragdowym

Zakres [MIN]
(wartos¢ minimalna)

Zakres [MAX]
(wartos¢ maksymalna)

0do 1500

VM_HIGH_DC_VOLTAGE[MAX] to sprzezenie zwrotne pomiaru catkowitego statopradowego napiecia taczeniowego,
ktory stuzy do ustalenia napiecia, gdy przekroczy ono normalng warto$¢ catkowitg. Ten poziom jest zalezny od napigcia

(warto$¢ maksymailna)

Definicja znamionowego napedu. Patrz Tabela 11-4.
VM_HIGH_DC_VOLTAGE[MIN] =0
VM_LOW_UNDER_VOLTS Zakres dla wartosci progowej niskiego podnapiecia
Jednostki V
Zakres [MIN]
P 24
(wartos¢ minimalna)
Zakres [MAX] 24 do 1150

Definicja

Jezeli Back-up Mode Enable (Aktywacja trybu awaryjnego) (06.068) = 0:
VM_LOW_UNDER_VOLTS[MAX] = VM_STD_UNDER_VOLTS[MIN]
Jezeli Back-up Mode Enable (Aktywacja trybu awaryjnego) (06.068) = 1:
VM_LOW_UNDER_VOLTS[MAX] = VM_STD_UNDER_VOLTS[MIN]/ 1,1.

VM_LOW_UNDER_VOLTS[MIN] = 24.
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VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT
VM_MOTOR2_CURRENT_LIMIT

Zakres dla parametrow wartosci granicznej pradu

(wartos¢ maksymalna)

Jednostki %
Zakres [MIN]
P 0,0
(warto$¢ minimalna)
Zakres [MAX] 0,0 do 1000,0

Definicja

VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT[MIN] = 0,0

Petla otwarta
VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT[MAX] = (Itjimit / trateq) X 100%
Gdzie:
Irtimit = IMaxRef X COS(SIn”™ (Irated / IvaxRef))
IMrated = Pr 05.007 sin ¢
ITrateq = Pr 05.007 x cos ¢
cos ¢ = Pr 05.010
IMaxref t0 0,7 x Pr 11.061, gdy prad znamionowy silnika ustawiony w Pr 05.007 jest mniejszy niz lub réwny Pr 11.032
(tj. podwyzszona przecigzalno$c¢); w przeciwnym razie jest to nizsza z dwéch wartosci: 0,7 x Pr 11.061 lub 1,1 x Pr 11.060
(ti. normalna przecigzalnosg).

RFC-A

VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT[MAX] = (Itjimit / trateq) X 100%

Gdzie:
Iriimit = IaxRef X COS(SIN™ (Iyrated / IaxRef))
IMrated = Pr 05.007 x cos ¢4
ITrated = Pr 05.007 x sin ¢+
¢4 = cos-1 (Pr 05.010) + ¢,. ¢4 zostaje obliczona podczas automatycznego dostrajania. Patrz obliczenia zmiennych
wartosci minimalnych/maksymalnych w Przewodniku referencyjnym parametréow w celu uzyskania dodatkowych
informacji na temat ¢o.
IMaxref 0 0,9 x Pr 11.061, gdy prad znamionowy silnika ustawiony w Pr 05.007 jest mniejszy niz lub rowny Pr 11.032
(ti. podwyzszonej przeciazalnosci); w przeciwnym razie jest to nizsza z dwdch wartosci: 0,9 x Pr 11.061 lub 1,1 x Pr 11.060
(tj. normalna przecigzalnos¢).

RFC-S oraz odzyskiwanie

VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT[MAX] = (Ipaxref/ Pr 05.007) x 100%

Gadzie:
IMaxref t0 0,9 x Pr 11.061, gdy prad znamionowy silnika ustawiony w Pr 05.007 jest mniejszy niz lub réwny Pr 11.032
(tj. podwyzszona przeciagzalnos¢); w przeciwnym razie jest to nizsza z dwoch wartosci: 0,9 x Pr 11.061 lub 1,1 x Pr 11.060
(ti. normalna przecigzalnosg).

Dla VM_MOTOR2_CURRENT_LIMIT[MAX] uzy¢ Pr 21.007 zamiast Pr 05.007 i Pr 21.010 zamiast Pr 05.010.

VM_NEGATIVE_REF_CLAMP1

VM_NEGATIVE_REF_CLAMP2

Jednostki

Wartosci graniczne dla czestotliwosci ujemnej lub blokady predkosci

Petla otwarta: Hz
RFC-A, RFC-S: obr./min lub mm/s

Zakres [MIN]
(wartos¢ minimalna)

Petla otwarta: -550,0 do 0,0
RFC-A, RFC-S: -50000,0 do 0,0

Zakres [MAX]
(warto$¢ maksymalna)

Petla otwarta: 0,0 do 550,0
RFC-A, RFC-S: 0,0 do 50000,0

Negative Reference Clamp | Bipolar Reference Enable
Enable (Aktywacja ujemnej | (Aktywacja odniesienia VM_NEGATIVE_REF_ VM_NEGATIVE_REF_
blokady odniesienia) dwubiegunowego) CLAMP1[MIN] CLAMP1[MAX]
(01.008) (01.010)
Definicja 0 0 0,0 Pr 01.006
0 1 0,0 0,0
-VM_POSITIVE_REF_
! X CLAMP1[MAX] 0.0
VM_NEGATIVE_REF_CLAMP2 definiuje sie w ten sam sposob, ale z tg réznica, iz nalezy uzy¢ Pr 21.001 zamiast Pr 01.006.
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VM_POSITIVE_REF_CLAMP1
VM_POSITIVE_REF_CLAMP2

Jednostki

Wartosci graniczne dla czgstotliwosci dodatniej lub blokady predkosci odniesienia

Petla otwarta: Hz
RFC-A, RFC-S: obr./min lub mm/s

Zakres [MIN]
(warto$¢ minimalna)

Petla otwarta: 0,0
RFC-A, RFC-S: 0,0

Zakres [MAX]
(wartos¢ maksymalna)

Petla otwarta: 550,0
RFC-A, RFC-S: 0,0 do 50000,0

VM_POSITIVE_REF_CLAMP1[MAX] definiuje zakres dodatniej blokady odniesienia, Maximum Reference Clamp
(Maksymalna blokada odniesienia) (01.006), ktora z kolei ogranicza odniesienia. W trybie RFC-A i RFC-S stosowana jest
warto$¢ graniczna, dzieki czemu sprzezenie zwrotne potozenia nie przekracza predkosci, przy ktérej naped nie moze juz
prawidtowo zinterpretowac sygnatu sprzezenia zwrotnego zgodnie z ponizszg tabelg. Warto$¢ graniczna opiera si¢ na
urzadzeniu sprzgzenia zwrotnego potozenia wybranym za pomoca Motor Control Feedback Select (Wybor sprzezenia
zwrotnego sterowania silnikiem) (03.026). Istnieje mozliwo$¢ dezaktywaciji tej wartosci granicznej, jezeli RFC Feedback
Mode (Tryb sprezenia zwrotnego RFC) (03.024) > 1 (tj. VM_POSITIVE_REF_CLAMP1 = 50000,0), dzieki czemu silnik
moze by¢ obstugiwany z predkoscia powyzej poziomu, przy ktérym naped moze interpretowaé sprzezenie zwrotne

w trybie bezczujnikowym. Nalezy zauwazy¢, iz urzadzenie sprzezenia zwrotnego potozenia moze mieé¢ ograniczenie
predkosci maksymalnej, ktore jest nizsze od wartosci podanych w tabeli. Nalezy zachowac ostroznos¢, aby nie
przekroczy¢ predkosci, przy ktorej nastapitoby uszkodzenie urzadzenia sprzezenia zwrotnego potozenia.

Urzadzenie sprzezenia VM_POSITIVE_REF_CLAMP1[MAX]
zwrotnego potozenia
AB, (500 kHz x 60 / linii obrotowych na obrét) obr./min.
AB Servo (500 kHz / podziatka liniowa w mm) mm/s
Definicja FD, FR, (500 kHz x 60 / linii obrotowych na obrét)/2 obr./min.

FD Servo, FR Servo (500 kHz / podziatka liniowa w mm)/2 mm/s

SC, . . ’ .

SG Hiper, SC EnDat, (800 Kz nowa podialka fi sinusadaine] w mm) s

SC SSI, SC Servo P J

Przelicznik (1000 Hz x 60 / pary biegunéw przelicznika) obr./min.

(1000 Hz / podziatka biegunowa w mm / pary biegunéw przelicznika) mm/s

Dowolne inne urzadzenie 50000,0 obr./min. lub mm/s
W trybie petli otwartej VM_POSITIVE_REF_CLAMP1[MAX] jest state i wynosi 550,0 Hz
W trybie RFC wzgledem odniesienia predkosci stosowana jest warto$é graniczna 550 x 60 / pary biegunéw silnika.
Wynika z tego, ze z 4 biegunami, warto$¢ graniczna dla VM_POSITIVE_REF_CLAMP1[MAX] wynosi 16500 obr./min.
VM_POSITIVE_REF_CLAMP1[MIN] = 0,0
VM_POSITIVE_REF_CLAMP2 definiujemy w taki sam sposob, jak VM_POSITIVE_REF_CLAMP1, ale z tym
wyjatkiem, iz VM_POSITIVE_REF_CLAMP2[MAX] definiuje zakres dodatniej blokady odniesienia, M2 Maximum
Reference Clamp (Maksymalna blokada odniesienia M2) (21.001), co z kolei ogranicza odniesienia.

VM_POWER Zakres przyktadany do parametréw, ktére ustawiajg lub wyswietlajg moc
Jednostki kW

Zakres [MIN]
(warto$¢ minimalna)

-99999,999 do 0,000

Zakres [MAX]
(warto$¢ maksymalna)

0,000 do 99999,999

VM_POWER[MAX] jest zalezne od warto$ci znamionowej i jest wybierane w celu dopuszczenia maksymalnej mocy,
jaka moze by¢ oddana przez naped przy maksymalnym napieciu wyjsciowym pradu przemiennego,
przy maksymalnym sterowanym pradzie i jednostkowym wspétczynniku mocy.

Definicja
VM_POWER[MAX] = V3 x VM_AC_VOLTAGE[MAX] x VM_DRIVE_CURRENT[MAX] / 1000
VM_POWERI[MIN] = -VM_POWER[MAX]
VM_RATED_CURRENT Zakres dla parametréw prgdu znamionowego
Jednostki A
Zakres [MIN] -99999,999 do 0,000

(warto$¢ minimalna)

Zakres [MAX]
(wartos¢ maksymalna)

0,000 do 99999,999

Definicja

VM_RATED_CURRENT [MAX] = Maximum Rated Current (Maksymalny prad znamionowy) (11.060) i zalezy od
wartosci znamionowej napedu. Jest to warto$¢ znamionowa napedu dla trybu normalnej przecigzalnosci.

VM_RATED_CURRENT [MIN] = 0,00
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VM_REGEN_REACTIVE Zakres dla odniesienia pradu reakcyjnego w trybie odzyskiwania

Jednostki %

Zakres [MIN]

(warto$¢ minimalna) -1000,0do 0,0

Zakres [MAX]

(warto$¢ maksymalna) 0,0 do 1000,0

VM_REGEN_REACTIVE[MAX] = 2(VM_MOTOR1_CURRENT_LIMITZ - ILimit2)

gdzie

LILimit” oznacza najwyzszy poziom aktywnego odniesienia pradu, jaki moze wystgpic¢. Ta wartos¢ jest definiowana
przez wartosci graniczne pradu. Jezeli wszystkie wartosci graniczne pradu sg ustawione na wartosci maksymalne
Definicja (ti. VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT), to nie ma juz zadnej zdolnosci pradowej dla pradu biernego. Jesli jednak
wartosci graniczne pradu zostang zredukowane, to uzyskany margines moze by¢ wykorzystany dla pradu biernego.
LILimit” definiujemy jako potaczenia wszystkich wartosci granicznych pradu z wytgczeniem wszelkiej redukcji
wartosci granicznej pradu w zwigzku z modelem termicznym silnika.

VM_REGEN_REACTIVE[MIN] = - VM_REGEN_REACTIVE[MAX]

VM_SPEED Zakres dla parametréw przedstawiajgcych predkosc¢
Jednostki Petla otwarta, RFC-A, RFC-S: obr./min lub mm/s

Zakres [MIN]

e Petla otwarta, RFC-A, RFC-S: -50000,0 do 0,0
(warto$¢ minimalna)

Zakres [MAX]

A Petla otwarta, RFC-A, RFC-S: 0,0 do 50000,0
(wartos¢ maksymalna)

Ta zmienna warto$¢ minimalna/maksymalna definiuje zakres parametréw monitorowania predkosci. W celu zapewnienia
marginesu na przekroczenie, zakres jest ustawiany na dwukrotno$¢ zakresu odniesien predkosci.

Definicja VM_SPEED[MAX] = 2 x VM_SPEED_FREQ_REF[MAX]
VM_SPEED[MIN] = 2 x VM_SPEED_FREQ_REF[MIN]
VM_SPEED_FREQ_REF Zakres dla parametrow odniesienia czestotliwosci lub predkosci
. Petla otwarta: Hz
Jednostki RFC-A, RFC-S: obr./min lub mm/s
Zakres [MIN] Petla otwarta: -550,0 do 0,0
(wartos¢ minimalna) RFC-A, RFC-S: -50000,0 do 0,0
Zakres [MAX] Petla otwarta: 0,0 do 3000,0

(wartos¢ maksymaina) RFC-A, RFC-S: 0,0 do 50000,0

Jezeli Pr01.008 = 0: VM_SPEED_FREQ_REF[MAX] = Pr 01.006

Jezeli Pr 01.008 = 1: VM_SPEED_FREQ_REF[MAX] = Pr 01.006 lub |Pr 01.007|, w zaleznosci od tego, ktéry parametr
ma wiekszg wartosc.

Definicja W razie wyboru mapy drugiego silnika (Pr 11.045 = 1), Pr 21.001 bedzie uzyty zamiast Pr 01.006 oraz Pr 21.002
zamiast Pr 01.007.

VM_SPEED_FREQ_REF[MIN] = -VM_SPEED_FREQ_REF[MAX].

VM_SPEED_FREQ_REF_UNIPOLAR Jednobiegunowa wersja VM_SPEED_FREQ_REF

Petla otwarta: Hz

Jednostki RFC-A, RFC-S: obr./min lub mm/s
Zakres [MIN] Petla otwarta: 0,0

(warto$¢ minimalna) RFC-A, RFC-S: 0,0

Zakres [MAX] Petla otwarta: 0,0 do 550,0

(wartos¢ maksymalna) RFC-A, RFC-S: 0,0 do 50000,0

VM_SPEED_FREQ_REF_UNIPOLAR[MAX] = VM_SPEED_FREQ_REF[MAX]
Definicja

VM_SPEED_FREQ_REF_UNIPOLAR[MIN] = 0,0
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VM_SPEED_FREQ_USER_REFS Zakres dla niektorych parametréw odniesienia menu 1
. Petla otwarta: Hz

Jednostki RFC-A, RFC-S: obr./min lub mm/s

Zakres [MIN] Petla otwarta: -550,0 do 550,0

(wartos$¢ minimalna) RFC-A, RFC-S: -50000,0 do 50000,0

Zakres [MAX] Petla otwarta: 0,0 do 550,0

(wartos¢ maksymalna) RFC-A, RFC-S: 0,0 do 50000,0

VM_SPEED_FREQ_REF_UNIPOLAR[MAX] = VM_SPEED_FREQ_REF[MAX]

Negative Reference Clamp Bipolar Reference Enable
Enable (Aktywacja ujemnej (aktywacja odniesienia VM_SPEED_FREQ_USER_REFS [MIN]
blokady odniesienia) (01.008) dwubiegunowego) (01.010)
Definicja 0 0 Pr01.007
0 1 -VM_SPEED_FREQ_REF[MAX]
1 0 0,0
1 1 -VM_SPEED_FREQ_REF[MAX]

W razie wyboru drugiego silnika (Pr 11.045 = 1), Pr 21.002 zostanie uzyty zamiast Pr 01.007.

VM_STD_UNDER_VOLTS Zakres dla standardowej wartosci progowej podnapiecia

Jednostki

Zakres [MIN]

(warto$é¢ minimalna) 0 do 1150

Zakres [MAX]

(wartosé maksymalna) | ° 9° 1150

VM_STD_UNDER_VOLTS[MAX] = VM_DC_VOLTAGE_SET /1,1
Definicja
VM_STD_UNDER_VOLTS[MIN] jest zalezne od napigcia znamionowego. Patrz Tabela 11-4.

VM_SUPPLY_LOSS_LEVEL Zakres dla wartosci progowej utraty napigecia

Jednostki

Zakres [MIN]

(warto$¢é minimalna) 0do 1150

Zakres [MAX]

(warto$¢ maksymalna) 0do 1150

VM_SUPPLY_LOSS_LEVEL[MAX] = VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX]
Definicja

VM_SUPPLY_LOSS_LEVEL[MIN] jest zalezne od napigcia znamionowego napedu. Patrz Tabela 11-4.

VM_SWITCHING_FREQUENCY Zakres dla parametrow czestotliwosci komutaciji

Jednostki

Zakres [MIN]
(wartos¢ minimalna)

Zakres [MAX]
(warto$¢ maksymalna)

VM_SWITCHING_FREQUENCY[MAX] = Zalezne od etapu zasilania
Definicja

VM_SWITCHING_FREQUENCY[MIN] =

VM_TORQUE_ CURRENT Zakres dla parametrow momentu obrotowego i pragdu generujgcych moment obrotowy

Jednostki

Zakres [MINI -1000,0 do 0,0

(warto$¢ minimalna)

Zakres [MAX] 0,0 do 1000,0

(wartos¢ maksymalna)

Select Motor 2 Parameters (Wybor parametréw silnika 2) (11.045) VM_TORQUE_CURRENT [MAX]

Definicja 0 VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT[MAX]

1 VM_MOTOR2_CURRENT_LIMIT[MAX]
VM_TORQUE_CURRENT[MIN] = -VM_TORQUE_CURRENT[MAX]
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VM_TORQUE_CURRENT_UNIPOLAR Jednobiegunowa wersja VM_TORQUE_CURRENT

(warto$¢ maksymalna)

Jednostki %
Zakres [MIN]
s 0.0
(warto$¢ minimalna)
Zakres [MAX] 0.0 do 1000,0

Definicja

VM_TORQUE_CURRENT_UNIPOLAR[MAX] = VM_TORQUE_CURRENT[MAX]

VM_TORQUE_CURRENT_UNIPOLAR[MIN] = 0,0

VM_USER_CURRENT

Jednostki

Zakres dla parametrow odniesienia momentu obrotowego i obciazenia procentowego z
jednym miejscem dziesietnym

%

Zakres [MIN]
(warto$¢ minimalna)

-1000,0 do 0,0

Zakres [MAX]
(wartos¢ maksymalna)

0,0 do 1000,0

Definicja

VM_USER_CURRENT[MAX] = User Current Maximum Scaling (Maksymalne skalowanie pradu uzytkownika) (04.024)

VM_USER_CURRENT[MIN] = -VM_USER_CURRENT[MAX]

VM_USER_CURRENT_HIGH_RES

Jednostki

Zakres dla parametréw odniesienia momentu obrotowego i obcigzenia procentowego z
dwoma miejscami dziesietnymi

%

Zakres [MIN]
(warto$¢ minimalna)

-1000,00 do 0,00

Zakres [MAX]
(wartos¢ maksymalna)

0,0 do 1000,00

Definicja

VM_USER_CURRENT_HIGH_RES[MAX] = User Current Maximum Scaling (Maksymalne skalowanie pradu uzytkownika)
(04.024) z dodatkowym miejscem dziesigtnym.

VM_USER_CURRENT_HIGH_RES[MIN] = -VM_USER_CURRENT_HIGH_RES[MAX]

Tabela 11-4 Wartosci zalezne od napiecia znamionowego

Zmienna warto$¢ min./maks.

Poziom napiegcia (V)

200 V 400 V 575V 690 V
VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX] 400 800 955 7150
VM_DC_VOLTAGE[MAX] 415 830 990 1190
VM_AC_VOLTAGE_SET[MAX] 240 480 575 690
VM_AC_VOLTAGE[MAX] 325 650 780 930
VM_STD_UNDER_VOLTS[MIN] 175 330 435 435
VM_SUPPLY_LOSS_LEVEL[MIN] 205 410 540 540
VM_HIGH_DC_VOLTAGE 1500 1500 1500 1500
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1.1

Rysunek 11-1 Menu 1, schemat logiki

Menu 1: Odniesienie czestotliwosci/predkosci

Odniesienie analogowe*

-
LOCAL/REMOTE *
v

Odniesienie trybu
sterowania panelu
sterujgcego

Odniesienie precyzyjne

Dezaktywacja aktualizacji
odniesienia precyzyjnego

Odniesienie
precyzyjne,
orientacyjne

Odniesienie
precyzyjne,
dokfadne

|
! |
! |
: Wejscie | Odniesien
analogowe 1 niesienie
| I analogowe 1 Menu 8
|
' HE . ,
6 !
! @ | N I 01.041 | Wybor odniesienia,
| Menu 7 | znacznik 1
|
14 %
|
| - ! . .
Wejlsme 2 | Odniesienie
! anajogowe | analogowe 2
| i -
= | [ I A A A S SO Wybér odniesienia,
___________ znacznik 2
e . Selektor wartosci
Odniesienie wstepnie zadane wstepnie zadanych o
...... Wybér odniesienia,
znacznik 3
Bity wyboru odniesienia warto$ci Y \
wstepnie zadanych 1 ~ 3 ) o
Wybér odniesienia,
znacznik 4
Odniesienie
selektor
> Wybrane odniesienie
N Wskaznik
= 01.049,
01.021~01,028 u‘k
Odniesienia
wstepnie —ﬂ-‘ >
— zadane 1do 8 >
Regulat
eg:k:;z;;;ﬁiz‘WJ
- O
Wskaznik wyboru Pr 01.050 Procent
T r01. . )
. wartosci wstepnie <01.050 > ustawiony na wyrownania \éVybr_ang
. L zadanej wigcej niz 1 [ . odniesienie
Godzina selektora
wartoéci wstepnie A A 01.004
zadanych Korekcja
odniesienia .
Godzina resetowania selektora 01.009 |
wartosci wstepnie zadanych Pr 01.049 Pr 01.050| Uzywane odni ie 01.050 Wybér korekdji
. . 1 1 Odniesienie analogowe 1* odniesienia
Odniesienie panelu sterujacego Odniesienie trybu 1 >1 Odniesienie wstepnie zadane, zdefiniowane przez Pr 01.050
sterowania panelu 2 1 Odniesienie analogowe 2*
sterujgcego w chwili 2 >1 Qdniesienie wstepnie zadane, zdefiniowane przez Pr 01.050
zatgczenia zasilania 3 X Odniesienie wstepnie zadane, zdefiniowane przez Pr 01.050
4 X Odniesienie trybu sterowania panelu sterujgcego (01.017)
5 X Qdniesienie precyzyjne
6 X QOdniesienie trybu sterowania panelu sterujgcego (01.017)

Y x [4)

odczytu” (RO)

@ wyjéciowe

Legenda
-
LY Zaciski .
X aciskl ] Parametr ,odczyt
} I wejsciowe zapis” (RW)
PN
)@ Zaciski Parametr ,tylko do

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.

* Niedostepne w modelu Unidrive M702.
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- == r------ T -
| 1 *k ***l
JOG | RUN FORWARD | I RUN REVERSE
I - | | hd | 1 hd |
(I 29 [ I 26 P 27 |
o] ] I (%] !
| 1 | | 1 |
1 I : ol !
I_ -1 L o— — | I o = — — = I
Menu 6 I Menu 8 ‘
Sekwenser *
‘ Sekwenser (menu 6) ‘
Wybor impulsowania
Odniesienie w strefie
N Menu 13 odrzucenia
Aktywacja Sterowanie
odniesienia polazeniem Odniesienie
dwubiegunowego T wigczone Odniesienie przed
""" »-- §OR> > Maksymalna Y sygqaiem
blokada wejsciowym
odniesienia Odniesienie
01.00 filtra prze‘d
przeskokiem
. Predko$¢ posuwu - fol
Wi
) doty;‘:[ 01.012> <01.040> do przodu, wybér

Predkos$¢ posuwu -
do przodu

Odniesienie
impulsowania

v Minimalna
blokada

. . odniesienia

Ujemna blokada :

. odniesienia \
+ _[01.006]
L [01.007]
S——
N e
_ ~[01.006]
L i i
L {[ 01.029] [o01.031] i | [o1.033]
* —[01.006] i Odniesienie Odniesienie i Odniesienie
/_ i pominigcia 1 pominigcia 2 i pominigcia 3
| | |
_ ——[01.006] §|o1.030| [01.032] | [[01.034]
T | Pasmo Pasmo | Pasmo
Lo | odniesienia odniesienia | odniesienia
Co | pominiecia 1 | | pominigcia 2 | | pominigcia 3
+/_7[o1.oos] ’ ’

_ ~[01.007]

* Niedostepne w modelu Unidrive M702.
** Zacisk 7 w modelu Unidrive M702.
*** Zacisk 8 w modelu Unidrive M702.
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Zakres(g$) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S OL | RFC-A [RFCS
01.001 |Wybrane odniesienie +VM_SPEED_FREQ_REF Hz|+VM_SPEED_FREQ_REF obr./min RO [ Num [ND [ NC [ PT
01.002 |Odniesienie filtra przed przeskokiem +*VM_SPEED_FREQ_REF Hz |+VM_SPEED_FREQ_REF obr./min RO [ Num |ND | NC | PT
01.003 | Odniesienie przed sygnatem wejsciowym J+VM_SPEED_FREQ_REF Hz |+VM_SPEED_FREQ_REF obr./min RO | Num |ND | NC | PT
01.004 |Korekcja odniesienia +*VM_SPEED_FREQ_REF Hz |+VM_SPEED_FREQ_REF obr./min 0.0 RW | Num us
01.005 |Odniesienie impulsowania 0.0 -400.0 Hz 0.0 - 4000.0 obr./min. 0.0 RW | Num us
01.006 |Maksymalna blokada odniesienia VM Oy EREF v = e o ‘ o he s ‘ 30000 |RW | Num us
01.007 |Minimalna blokada odniesienia iVM—gEE,G\EYEEREF— tv“ézﬁﬁ%ﬁggfﬁn'?:’:— 0.0 RW [ Num us
01.008 |Ujemna blokada odniesienia Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
01.009 |Wybor korekcji odniesienia Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
01.010 |Aktywacja odniesienia dwubiegunowego Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
01.011 QOdniesienie wigczone Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit [ND|NC |PT
01.012 |Wybor ,do tytu” Wyt (0) lub wt. (1) RO | Bit [ND[NC|PT
01.013 |Wybor impulsowania Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit [ND|NC |PT
A1 A2 (0)*, A1 warto$¢ zadana wstepnie (1)*,
01.014 |Selektor odniesienia Wa noéxa‘zz:gé\z:tzgﬁ{;a(‘g’ftgﬁ)'lfilgz\n)/*iszy @, A1 A2 (0) RW| Txt [ND us
nastawa precyzyjna (5), Odniesienie bloku klawiszy (6)
01.015 |Selektor warto$ci wstepnie zadanych 0do 9 0 RW [ Num us
01.016 S:f;;’;ihse'ek'm wartosci wstgpnie 0do400,0's 100s RW | Num us
01.017 | Odniesienie trybu sterowania bloku klawiszy +VM_SPEED_FREQ_USER_REFS 0,0 RO | Num NC | PT | PS
01.018 |Odniesienie precyzyjne, orientacyjne +VM_SPEED_FREQ_REF 0,0 RW [ Num us
01.019 QOdniesienie precyzyjne, doktadne 0,000 do 0,099 Hz | 0,000 do 0,099 obr./min 0,000 RW [ Num us
01.020 E:ezcay‘;%‘r’:’:;’: aktualizacji odniesienia Wyt (0) lub wt. (1) Wyt (0) RW| Bit NC
01.021 | Odniesienie wstepnie zadane 1 +VM_SPEED_FREQ_REF 0,0 RW [ Num us
01.022 | Odniesienie wstepnie zadane 2 +VM_SPEED_FREQ_REF 0,0 RW [ Num us
01.023 | Odniesienie wstepnie zadane 3 +VM_SPEED_FREQ_REF 0,0 RW [ Num us
01.024 |Odniesienie wstepnie zadane 4 +VM_SPEED_FREQ_REF 0,0 RW [ Num us
01.025 |Odniesienie wstepnie zadane 5 +VM_SPEED_FREQ_REF 0,0 RW [ Num us
01.026 |Odniesienie wstepnie zadane 6 +VM_SPEED_FREQ_REF 0,0 RW [ Num us
01.027 | Odniesienie wstepnie zadane 7 +VM_SPEED_FREQ_REF 0,0 RW [ Num us
01.028 |Odniesienie wstepnie zadane 8 +VM_SPEED_FREQ_REF 0,0 RW [ Num us
01.029 |Odniesienie pominigcia 1 0,0 do 550,0 Hz 0 do 33, 000 obr./min. 0,0 0 RW | Num us
01.030 |Pasmo odniesienia pominiecia 1 0,0 do 25,0 Hz 0 do 250 obr./min 0,0 0 RW | Num us
01.031 | Odniesienie pominigcia 2 0,0 do 550,0 Hz 0 do 33, 000 obr./min. 0,0 0 RW | Num us
01.032 |Pasmo odniesienia pominigcia 2 0,0 do 25,0 Hz 0 do 250 obr./min 0,0 0 RW | Num us
01.033 | Odniesienie pominigcia 3 0,0 do 550,0 Hz 0 do 33, 000 obr./min. 0,0 0 RW [ Num us
01.034 |Pasmo odniesienia pominigcia 3 0,0 do 25,0 Hz 0 do 250 obr./min 0,0 0 RW | Num us
01.035 [Odniesienie w strefie odrzucenia Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit [ND|NC|PT
01.036 | Odniesienie analogowe 1 +VM_SPEED_FREQ_USER_| +VM_SPEED_FREQ_USER_ 0,0 RO | Num NC
01.037 |Odniesienie analogowe 2 REFS Hz REFS obr./min 0,0 RO [ Num NC
01.038 |Procent wyréwnania +100,00% 0,00% RW [ Num NC
01.039 |Predko$¢ posuwu — do przodu +VM_SPEED_FREQ_REF RO [ Num [ND | NC | PT
01.040 |Predko$¢ posuwu — do przodu, wybér Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit |[ND|NC |PT
01.041 | Wybor odniesienia, znacznik 1 Wyt (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit NC
01.042 | Wybor odniesienia, znacznik 2 Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit NC
01.043 | Wybor odniesienia, znacznik 3 Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit NC
01.044 |Wybér odniesienia, znacznik 4 Wyt (0) lub wk. (1) Wyt (0) RW | Bit NC
01.045 | Wybdr wartosci wstepnie zadanej, znacznik 1 Wyt (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit NC
01.046 | Wybdr wartosci wstepnie zadanej, znacznik 2 Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit NC
01.047 | Wybdr wartosci wstepnie zadanej, znacznik 3 Wyt (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit NC
01.048 S;’gzp'zﬁe f:j;‘:]")‘l’cag'a selektora wartosci Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW| Bit NC
01.049 |Wskaznik wyboru odniesienia 1do6 RO [Num [ND | NC | PT
01.050 |Wskaznik wyboru warto$ci wstepnie zadanej 1do8 RO [Num [ND | NC | PT
01.051 Sgwizzi;nwiigmfzig sgi?;azzg:;unia Resetowanie (0), ostatnie (1), warto$¢ wstepnie zadana (2) Resetowanie (0) RW | Txt us
01.052 | Tryb pracy: reczny/wytaczony/automatyczny 0do3 0 RW [ Num us
01.055 |Wybor predkosci liniowej Wyt. (0) lub wi. (1) [ Wyt. (0) RW | Bit us
01.056 |Wybrana predkos¢ liniowa Wyt. (0) lub wt. (1) RW | Bit |ND[NC|PT
01.057 [Wymuszenie kierunku odniesienia Brak (0), do przodu (1), do tytu (2) Brak (0) RW | Txt
* Niedostepne w modelu Unidrive M702.
** Nastawa (3) w modelu Unidrive M702.
RW | Odczyt/zapis | RO Tylko do Num Numer Bit | Parametr bitowy Txt Napis Bin | Parametr dwdjkowy Fl | Filtrowany
odczytu parametru tekstowy
ND Brak vyartgéci NC Nie . PT Paramgtr RA ZaIe;ny od wartoéci us ngis przez PS Zapis przy o DE Punkt
domysinej skopiowano zabezpieczony znamionowej uzytkownika wylaczeniu zasilania docelowy
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11.2

Menu 2: Sygnaly wejsciowe

Rysunek 11-2 Menu 2, schemat logiki

Bity wyboru tempa przyspieszania

| 02.034] | 02.033 | | 02.032 |

o ©o o o
- O
o = o

-

A 4

N =T
- o =~ o
O~N OO OO N =

Tempa przyspieszania 1~ 8

Legenda

Zaciski
wejsciowe

Parametr
L,odczyt-zapis” (RW)

3] <(

Parametr ,tylko do
odczytu” (RO)

28 Zaciski

@ wyjsciowe ‘

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.

Selektor tempa
przyspieszania

o
N
=
o

02.011 | Tempo przyspieszania 1

02.012 | Tempo przyspieszania 2

02.013 | Tempo przyspieszania 3

| 02.014 I Tempo przyspieszania 4

02.015 | Tempo przyspieszania 5

02.016 | Tempo przyspieszania 6

02.017 | Tempo przyspieszania 7

(0 T

02.018 | Tempo przyspieszania 8

© 0o N o a A~ WO N

Selektor wartosci

Weskaznik ‘

wstegpnie zadanych

\4

1
2
3
4
5
6
7
8

® N O a H~ W N

Wybér
impulsowania

Wybrano tempo
przyspieszania

&

Tempo
przyspieszania
impulsowania

Przyspieszanie
do przodu, tempo

Przyspieszanie
do tytu tempo
N

||

Przyspieszanie

Sterowanie sygnatem wejsciowym

[oz003]
I 02.004 I

Wstrzymanie sygnatu
wejsciowego

Tryb sygnatu wejsciowego

01.003

Odniesienie przed
sygnatem
wejsciowym

Standardowe napigcie
sygnatu wejéciowego

Dezaktywacja wykrywania
spadku przyspieszania

Jednostki tempa
sygnatu wejsciowego

-
N
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Zwalnianie do
przodu, tempo

Zwalnianie do

tytu, tempo

N

AY

N

a

Zmniejszanie predkosci

Sterowanie sygnatem wejsciowym

Aktywacja sygnatu wejsciowego S

Maksymalne tempo
zmiany przyspieszenia

Procent sygnatu wejsciowego S

Tryb konfiguracji sygnatu
wej$ciowego S

Tempo zwalniania
impulsowania

Wybor
impulsowania

Sterowanie pradem,

(tylko petla otwarta)

menu 4

9

Selektor warto$ci wstepnie
zadanych WskaZnik
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Bity wyboru tempa zwalniania
| 02.037| | 02.036| | 02.035]
1 0 0 0
2 0 0 1
3 0 1 0
4 0 1 <
5 1 0 0
6 1 0
Selektor tempa 7 1 1 0
zwalniania
- B
H
H
H
E 0 Tempa zwalniania 1 ~ 8
E o 1 Tempo zwalniania 1
Wybrano tempo v
zwalniania 2 Tempo zwalniania 2
3 Tempo zwalniania 3
4 Tempo zwalniania 4
5 Tempo zwalniania 5
6 Tempo zwalniania 6
7 Tempo zwalniania 7
8 8 | Tempo zwalniania 8
9

d/dt

silnika i obcigzenia

Moment obrotowy
na amper

1 1
2 2
3 3
4 4
<
<
5 5
6 6
7 7
8 8
m Sygnat wejsciowy Aktywacja
(tylko tryby RFC-A, RFC-S)
| Odniesienie za
Sygnaty wejsciowe zawsze sygn.alem
aktywne w petli otwartej wejsciowym
> :@ >
Bezwtadno$é

02.038

Moment obrotowy

kompensaciji
bezwtadnosci
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-
Zakres({) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S oL | RFC-A | RFC-S
02.001 | Odniesienie za sygnatem wejsciowym VM REF Hz — B ﬁEFii?ﬁEiﬁEQf RO | Num | ND | NC | PT
02.002 | Aktywacja sygnatu wej$ciowego Wyt (0) lub wt. (1) ‘ Wt (1) RW | Bit us
02.003 | Wstrzymanie sygnatu wejsciowego Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
o bki 1t 1 .
02.004 | Tryb sygnatu wejsciowego V\/Szzr¥1 o cln(i(e))r;i: 2:2%2%%2 ()2) Szybkie (0), standardowe (1) Standardowy (1) RW | Txt us
02.005 | Dezaktywacja wyjscia sygnatu wejsciowego Wyt (0) lub wt. (1) ‘ Whyt. (0) RW | Bit us
02.006 | Aktywacja sygnatu wejsciowego S Wyt (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
2

02.007 | Maksymalne tempo zmiany przyspieszenia 0,0 do 300,0 s2/100 Hz O'O?%S(?;é)ro/ﬁ?r? s/ 3,1 ’ 1,500 0,030 |RW | Num us

Naped 200 V: 375V

50 Hz — naped 400 V: 750 V

02.008 | Standardowe napigcie sygnatu wej$ciowego +VM_DC_VOLTAGE_SET V 60 Hz — naped 400 V: 775 V RW | Num RA us

Naped 575 V: 895 V

Naped 690 V: 1075 V
02.009 | Dezaktywacja wykrywania spadku przyspieszania Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
02.010 | Selektor tempa przyspieszania 0do9 0 RW | Num us
02.011 | Tempo przyspieszania 1 HVM_ACCEL_RATE BV SICCEL_RATE 5,0 2000 | 0200 |Rw|Num Us
02.012 | Tempo przyspieszania 2 HVM_ACCEL_RATE VM ACCEL_RATE 50 2,000 | 0200 |RwW|Num uUs
02.013 | Tempo przyspieszania 3 s A CoL RATE 50 2000 | 0200 |RW|Num us
02.014 | Tempo przyspieszania 4 VM ACCE L RATE B SCCEL_RATE 50 2,000 | 0200 [RW|Num us
02.015 | Tempo przyspieszania 5 HVM_ACCEL_RATE HVMACCEL_RATE 5,0 2000 | 0200 |Rw|Num Us
02.016 | Tempo przyspieszania 6 VM AL RATE G -RATE 50 2,000 | 0200 |RW |Num us
02.017 | Tempo przyspieszania 7 iVM—SA/?gthERATE iVSI\;Im%%%EIETrT%ﬁTE 5,0 2,000 0,200 RW | Num us
02.018 | Tempo przyspieszania 8 HVM_ACCEL_RATE VM AICCEL_RATE 50 2,000 | 0200 [RW|Num uUs
02.019 | Tempo przyspieszania impulsowania 1VM_;\/(13(()30EIFERATE tV;\//Iﬁ)/—BCOCOEIr_/_nF?‘iﬁTE 0,2 0,000 RW | Num us
02.020 | Selektor tempa zwalniania 0do9 0 RW | Num us
02.021 | Tempo zwalniania 1 B RATE B S CCEL RATE 10,0 2000 | 0200 |RW|Num us
02.022 | Tempo zwalniania 2 HVM_ACCEL_RATE VM ACCEL_RATE 10,0 2,000 | 0200 [RW|Num us
02.023 | Tempo zwalniania 3 VM AL _RATE B SCEL-RATE 10,0 2,000 0200 |RW | Num us
02.024 | Tempo zwalniania 4 s A CEL RATE 10,0 2000 | 0200 [RW|Num us
02.025 | Tempo zwalniania 5 BN A CCE L -RATE B SICCEL_RATE 10,0 2000 | 0200 |JRW|Num Us
02.026 | Tempo zwalniania 6 HVM_ACCEL_RATE VM ACCEL_RATE 10,0 2,000 | 0200 [RW|Num us
02.027 |Tempo zwalniania 7 HVM_ACCEL_RATE B CCELRATE 10,0 2,000 0200 |RW | Num us
02.028 | Tempo zwalniania 8 BN A RATE B SICCEL_RATE 10,0 2000 | 0200 |RW|Num us
02.029 | Tempo zwalniania impulsowania HVM_ACCEL_RATE VM ACCEL_RATE 02 0,000 RW | Num Us
02.030 | Wybrano tempo przyspieszania 0do8 RO | Num | ND | NC | PT
02.031 | Wybrano tempo zwalniania 0do8 RO | Num | ND | NC | PT
02.032 | Bit 0 wyboru tempa przyspieszania Wyt. (0) lub wih. (1) Whyt. (0) RW | Bit NC
02.033 | Bit 1 wyboru tempa przyspieszania Wyt (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
02.034 | Bit 2 wyboru tempa przyspieszania Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
02.035 |Bit 0 wyboru tempa zwalniania Wyt. (0) lub wit. (1) Wiyt. (0) RW | Bit NC
02.036 |Bit 1 wyboru tempa zwalniania Wyt (0) lub w. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
02.037 | Bit 2 wyboru tempa zwalniania Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
02.038 | Moment obrotowy kompensaciji bezwtadnos$ci | +1000,0% RO | Num | ND | NC | PT
02.039 | Jednostki tempa sygnatu wej$ciowego Wyt. (0) lub wit. (1) Wit. (0) RW | Bit us
02.040 | Procent sygnatu wej$ciowego S 0,0 do 50,0% 0,0% RW us
02.041 | Tryb konfiguracji sygnatu wejsciowego 0do2 0 RW | Num us
02.042 | Maksymalne tempo zmiany przyspieszenia 1 0,0 do 300,0 0,000 do 100,000 0,0 0,000 RW | Num us
02.043 | Maksymalne tempo zmiany przyspieszenia 2 0,0 do 300,0 0,000 do 100,000 0,0 0,000 RW | Num us
02.044 | Maksymalne tempo zmiany przyspieszenia 3 0,0 do 300,0 0,000 do 100,000 0,0 0,000 RW | Num us
02.045 | Maksymalne tempo zmiany przyspieszenia 4 0,0 do 300,0 0,000 do 100,000 0,0 0,000 RW | Num us
02.050 | Wybor opcji regulacji czasowej 0000 do 1111 0001 RW | Bin us
02.051 | Aktywne opcje regulacji czasowe;j 0000 do 1111 RO | Bin | ND | NC | PT
RW | Odczyt/zapis | RO Tylko do Num Numer Bit | Parametr bitowy Txt Napis Bin | Parametr dwdjkowy Fl | Filtrowany

odczytu parametru tekstowy
Brak wartosci Nie Parametr Zalezny od wartosci Zapis przez Zapis przy Punkt
ND domysinej NC skopiowano PT zabezpieczony RA znamionowej us uzytkownika PS wylaczeniu zasilania DE docelowy
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1.3

Rysunek 11-3 Menu 3 — petla otwarta, schemat logiki

Menu 3: Podporzadkowywanie czestotliwosci, sprzezenie zwrotne predkosci oraz
sterowanie predkoscia

Aktywacja
podporzgdkowywania
czestotliwosci

Zadanie

|
---------------------------- 1 1 d dk ; !
odporzadkowania
Lieznik propordji ! g cgestgtliwos'ci !
] 1 podporzadkowania | I
Interfejs P1 —» 5548 1
2048
Dzielnik proporcji |
podporzadkowania |
............................ |
|
|
|
Kompensacja |
poslizgu, 1
Odniesienie menu 5 I Czgstotiwos¢
za sygnatem | wyjscia @
wejsciowym ¥ | b
+ 05.001 >
Menu 2 > 02.001 > > |
15-kierunkowe
Warto$é zlacze typu D
progowa ., Aktywacja 0000
predkosci Predkosé odniesienia 0000000009
zerowej zerowa dwubiegunowego ﬁ*
|
n
" vt P o M T
Minimalna blokada o:nireasrineyniai 9 - DB p Lnr
odniesienia : ° 7(7) > _—
i 10 D (B
01.007 [+o5H—~N\. /010004 NIONE ST,
> Wytgczenie
Maksymalna spowodowane
blokada odniesienia | 01-006 [ nadmierng
o predkoscig
Warto$¢ progowa | 03.008 - |
nadmiernej predkosci - |
|
|
Dolna wartos¢ t
graniczna predkosci Ponizej predkosci
zadanej zadanej
Odniesienie
przed sygnatem X
wejsciowym | Przy zadanej
g predkosci
Legenda
Wybér absolutnej -—P -
redkosci docelowe, L
pre ! Gorna wartosé Powyzej zadanej U Zaciski m Parametr ,odczyt-
graniczna o - wejsciowe zapis” (RW)
L X predkosci
predkosci zadanej - b v tviko d
X L arametr ,tylko do
I Zaciski 2 odczytu” (RO)
- wyjsciowe

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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Rysunek 11-4 Menu 3 — RFC-A, RFC-S, schemat logiki

Twarde
odniesienie
predkosci m
Twarde odniesienie
predkosci Wyboér =
03.023
Odniesienie
wigczone =
Odniesienieza A0 0N, VM_SPEED_FREQ_REF[MAX] Ostateczne
sygnatem - - - odniesienie
wejsciowym + predkosci

Dezaktywacja
wyjscia sygnatu
wejsciowego

Sprzezenie
zwrotne
predkosci P1

AN

Y/
H

VM_SPEED_FREQ_REF[MIN]

Interfejs P1

Sprzezenie
zwrotne
predkosci P2

Wybor sprzezenia
zwrotnego sterowania
silnikiem
03.026

Interfejs P2

Gniazdo opcjonalne 1

P 1 Sprzezenie zwrotne
predkosci

Gniazdo opcjonalne 1
P 2 Sprzezenie zwrotne

predkosci

Gniazdo opcjonalne 2

P 1 Sprzezenie zwrotne
predkosci

Gniazdo opcjonalne 2
P 2 Sprzezenie zwrotne
predkosci

Gniazdo opcjonalne 3
P 1 Sprzezenie zwrotne
predkosci

Gniazdo opcjonalne 3
P 2 Sprzezenie zwrotne
predkosci

|

d/dt

N

Aktywny tryb

bezczujnikowy

Tryb sprzgzenia
zwrotnego RFC

03.080

Potozenie
bezczujnikowe

»| d/dt »| 03.079
Filtr trybu

bezczujnikowego

Wybor sprzezenia zwrotnego
sterowania silnikiem*

Zainicjowano sprzezenie
zwrotne pofozenia*

* Automatyczne przetgczenie, jezeli odnosny ,bit” Position Feedback Initialized (Zainicjowano sprzezenie zwrotne potozenia) (03.076) wynosi 0.
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Wybér wzmocnienia
regulatora predkosci
03.016 o
Wzmocnienia
regulatora predkosci
Wyjscie
Btad (Kp1) regulatora
predkosci /_m._ (Ki1) predkosci
> . " @ ; W
>
| [l
[o3.014 Jui2
Wzmocnienia
réznicowego
sprzezenia zwrotnego
regulatora predkosci
A
>
>
Aktywacja
Warto$¢ progowa Predko$¢ odniesienia
4 predkosci zerowej zerowa dwubiegunowego
03.005
> H Praca przy lub
i ponizej predko$ci
H minimalnej
Minimalna blokada odniesienia i
01.007 > )/
»|—
Sprzezenie zwrotne
predkosci — g .
Maksymalna blokada odniesienia Wytgczenie spowodowane
nadmierng predkoscig
Warto$¢ graniczna nadmiernej ’
predkosci !
03.008 H
" 03.008 >0
Ponizej ustawionej
Odniesienie Dolna warto$¢ predkosci
przed sygnatem _graniczna | 03.006
P predkosci zadanej
wejsclowym > Przy zadanej
~H — predkosci
- X)
|
|
Wybor absolutnej
predkosci zadanej Gorna wartos¢ Powyzej
graniczna ustawionej Legenda
predkosci zadanej predkosci -
W8 \Wejscie P. tr ,odczyt-
X JSC - arametr ,odczy
L @) [ T b
> Parametr ,tylko do
Rl X @ Zaciski [ odczytu” (RO)
@ wyjsciowe
Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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Rysunek 11-5 Interfejs P1

Blokada sprzezenia f
- | 03.050 |Zwmmego 1 03.038 | Typ urzadzenia P1
»

15-kierunkowe
ztgcze typu D

»
Odwrocenie sprzezenia v
03.056 zwrotnego P1

Napiecie zasilania P1
Wzbudzenie
03.066 przelicznika P1

Wybér zakonczenia P1

Poziom wykrywania
btedow P1

Dodatkowe opdznienie przy
zatgczeniu zasilania P1

Licznik obrotow/
poskokow biegunow P1 Potozenie P1

03.031 | Tryb znacznika P1
Flaga znacznika P1 >
03.057 | Obroty normalizacyjne P1

Potozenie
precyzyjne P1

03.033 | Bity ruchu obrotowego P1
Wiersze obrotowe
03.034 na obrot P1
Poskok komunikacji
liniowej P1
1 Poskok linii liniowej P1
- Poskok bieguna P1

Bity komunikacji P1
Wybor automatycznej
konfiguraciji P1
Tryb inkrementalny P1 SSI
Tryb dwojkowy P1 SSI
Czas obliczania P1
Iml Czas przywracania P1
Czas opoznienia linii P1

€

03.064
Aktywacja komunikaciji
03.067 uzytkownika P1
03.068
Rejestr wiadomosci
03.069 oqjebranyg:h ko1munikacji

uzytkownika P

03.030,

g [

Potozenie
znormalizowane P1

03.058,

Wybér liniowego
sprzezenia
zwrotnego P1

Znacznik potozenia
Szybkosé transmisji znormalizowanego P1
w komunikacji P1

Sprzezenie
zwrotne
predkosci P1

|

Aktywne tempo aktualizacji
z niskg predkoscig P1

Filtr sprzezenia
zwrotnego P1

v

03.02

Wykryto protokot
enkodera P1

Rejestr transmisji
komunikacji uzytkownika P1

A4

Bieguny przelicznika P1

Punkt docelowy
odniesienia P1
Dowolny
niezabezpieczony

) parametr zmienny
Skalowanie

odniesienia P1

Odniesienie P1

God
N

03.043 | Maksymalne odniesienie P1

-
N}

Legenda

hd

X P
Y X Zaciski Parametr ,odczyt-
l wejéciowe zapis” (RW)

o~

X [ Parametr ,tylko do
Pl x aciski "
l wyjsciowe odczytu” (RO)

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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L

03.156 Odwrdcenie sprzezenia
. zwrotnego F2

Dodatkowe opdznienie przy
03.149 zatgczeniu zasilania P2

ol
re

Wybor liniowego

Bity ruchu obrotowego P2

poskokéw biegunéw P2

Licznik obrotow/ Potozenie

Potozenie P2 precyzyjne P2

>

sprzezenia
zwrotnego P2

z niskg predkoscig P2

Wykryto protokot
enkodera P2

zwrotnego P2

= -

&

03.134 | Viersze obrotowe 03.128 03.129 03.130
- na obrot P2
Poskok komunikacji A
liniowej P2 Polozenie
- znormalizowane P2
Poskok linii liniowej P2 - Tryb znacznika P2
Poskok bieguna P2 » Flaga znacznika P2 > 03.158
03.157 | Obroty normalizacyjne P2
m Bity komunikaci P2 Znacznik potozenia
Szybko$¢ transmisji znormalizowanego P2
03.137 w komunikacji P2
Wyboér automatycznej
konfiguracji P2
03.147 | Tryb inkrementalny P2 SSI
03.148 | Tryb dwojkowy P2 SSI
Czas obliczania P2
| 03.161 | Czas przywracania P2 Sprzezenie
1 zwrotne
Czas opbznienia linii P2 predkosci P2
‘ Aktywne tempo aktualizacji Filtr sprzezenia

Aktywacja komunikacji
uzytkownika P2

Rejestr transmisji
komunikacji uzytkownika P2

Rejestr wiadomosci
odebranych komunikacji
uzytkownika P2

Maksymalne odniesienie P2

Punkt docelowy
odniesienia P2

Dowolny

Odniesienie
P2

AN

Skalowanie
odniesienia P2

&1

Legenda
hd
X .
N'X Zacisi - Parametr
@ wejsciowe m ,odczyt-zapis”
= (Rw)
% -
{ WyJ.S(‘ilg ' Parametr ,tylko
zaciski do odczytu” (RO)

Parametry pokazano w ustawieniach domys$inych.
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bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna [ mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC EZEWELREWEREY techniczne | styka | klasyfikacji UL
Rysunek 11-6 Interfejs P2
15-kierunkowe Blokada sprzozenia Typ urzadzenia P2
ztacze typu D 03.150 Zwrotnego P2 _ _
» »| [03.140 Poziom wykrywania
btedow P2

niezabezpieczony
parametr zmienny
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Znacznik P1

Znacznik P2

Nieaktywny

Informacje nt. [Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC EZEWELEIMWERTEY techniczne | styka | klasyfikacji UL
Rysunek 11-7 Logika wstrzymania uktadu
Zrodto zatgczenia .
zatrzymania F1 Zrédto potozenia
03.100 zatrzymania F1
n — — — < 03.102
Cyfrowe 1/0 4 wstrzymania F1 Polozenie P1 M
03.101
Cyfrowe 1/0 5 Potozenie P2 —fJ*
A 4
Znacznik P1 v 1 Znormalizowane potozenia
q’ 'L N wstrzymania F1
03.104 | Znacznik wstrzymania F1
y
Znacznik P2
Wspoine
wstrzymanie Stany
wstrzymania
wejsé
Zrédio
zatgczenia
zatrzymania F2
03.105 Zrodio potozenia
H zatrzymania F2
: Tryb
Cyfrowe I/O 4 wstrzymania F2 —— - 03.107
l 03.106 ] Potozenie P1 —Ih
Cyfrowe I/O 5 Potozenie P2 —
A 4
Znacznik P1 A 4 Znormalizowane potozenia
q’ 'L - 03.108 wstrzymania F2
03.109 | Znacznik wstrzymania F2
y
Znacznik P2
Wspdlne wstrzymanie
Wspdlne zrodio
wstrzymania 1
Cyfrowe 1/0 4
03.112 Wspdlny tryb wstrzymania
Cyfrowe 1/0 5
Znacznik P1
thy:
Znacznik P2 b’ d
o
Nieaktywny
Wspolne zrédio
wstrzymania 2 Wspolne
:@ Eﬂ' Wst‘r)zymanie
03.1 e F
: o —ar Opcjonalny modut
Cyfrowe 1/O 4 linii wstrzymania
Cyfrowe 1/0 5
Legenda

Zaciski

X
' @ @ wejscmwe

4-

Zaciski
wyjéciowe

&

Parametr ,,odczyt—
zapis” (

Parametr ,tylko do
odczytu” (RO)

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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Informacja o
produkcie

Instalacja
mechaniczna

Instalacja
elektryczna

Informacje nt.
bezpieczenstwa

Urucho-
mienie

Uruchamia-
nie silnika

Obstuga przy uzyciu
karty NV Media Card

Parametry
podstawowe

Optymali-
zacja

Whbudowany Parametry Dane Diagno-
sterownik PLC EZEWEREIIWELTY techniczne | styka

Informacje nt.
klasyfikacji UL

Rysunek 11-8 Wejscie termistora interfejsu sprzezenia zwrotnego potozenia P1

termistora P1

03.119

Sprzezenie zwrotne

Wykrywanie btedow

termistora P1

Ty

Wykrywanie wytaczen typu

A

—

{Th Short circuit.001}

~~—~——— {ThShortcircuit.001}

Wykrywanie wylaczen typu {Thermistor.001}

03.118 | Typ termistora P1

Wartos¢ progowa wytgczenia termistora P1
Wartos¢ progowa resetowania termistora P1

—p {Thermistor.001}

Odpornos¢ na konwersje

Temperatura
termistora P1

v

temperaturowg

03.122

Legenda

Zaciski

} @ | wejsciowe
o~
H
2]

Zaciski
wyjsciowe

€

Parametr ,odczyt-
zapls” (RW)

Parametr ,tylko do
odczytu” (RO)

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.

Rysunek 11-9 Symulacja enkodera

Zrédto symulacii
enkodera

Dowolny parametr :
zmienny :

Wybor trybu
inkrementalnego
symulacji enkodera

Okres prébkowania
symulacji enkodera

Dzielnik sprzetu do
symulacji enkodera

Blokada znacznika
sprzetu do symulacji
enkodera

»[ 03.090]

03.089

»| 03.090 |

Wiersze wyjscia
symulacji enkodera

—>[m—

Na obrot

Warto$¢ graniczna
przewinigcia wyj$cia

v

Licznik symulacji symulacji enkodera

enkodera
Dzielnik symulacji
enkodera

A4

Symulacja enkodera,
bity obrotéw SSI

—{oms}——

Symulacja enkodera,
bity potozenia SSI

Tryb symulaciji
enkodera

Tryb wyjscia symulaciji
enkodera

03.098 [—» Wyjscie symulacji enkodera

Legenda
Wejscie Parametr ,odczyt-
} I wyjsmowe zapis” (R\)(/) 2y
X Zaciski Parametr ,tylko do
X y
¢ @ wyjscmwe odczytu” (RO)

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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Informacje nt. [Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC EZEWELRIMIEREY techniczne | styka | klasyfikacji UL
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
oL RFC-A RFC-S OL | RFC-A | RFCS
Petla otyvar%a.> Zadanie podporzadkowania +1000,0 Hz RO | Num IND INC I PT | FI
03.001 | czestotliwosci
RFC> Ostateczne odniesienie predkosci +VM_SPEED RO | Num [ ND | NC | PT | FI
03.002 | Sprzezenie zwrotne predkosci +VM_SPEED RO | Num |ND |NC | PT | FI
03.003 | Biad predkosci +VM_SPEED RO | Num |ND |NC | PT | FI
03.004 | Wyjscie regulatora predkosci +VM_TORQUE_CURRENT % RO [ Num |ND |NC | PT | FI
03.005 | Wartos¢ progowa predkosci zerowej 0,0 do 20,0 Hz 0 do 200 obr./min 1.0 Hz 5 obr./min RW | Num us
03.006 | Dolna warto$¢ graniczna predkosci zadanej 0,0 do 550,0 Hz 0 do 33 000 obr./min 1,0 Hz 5 obr./min RW | Num us
03.007 | Gérna warto$¢ graniczna predkosci zadanej 0,0 do 550,0 Hz 0 do 33 000 obr./min 1,0 Hz 5 obr./min RW | Num us
03.008 | Warto$¢ progowa nadmiernej predkosci 0,0 do 550,0 Hz 0 do 40 000 obr./min 0,0 Hz 0 obr./min RW | Num us
03.009 | Wybor absolutnej predkosci zadanej Wit. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
03.010 Wzmocnilenie proporcjonalne regulatora 0.0000 do 200 0000 s/rad 0,0300 s/rad | 0,0100 sf/rad | RW | Num us
predkosci Kp1 ’ ’
03.011 | Wzmocnienie integralne regulatora predkosci Ki1 0,00 do 655,35 s2/rad 0,10s%rad | 1,00s%rad | RW | Num us
03.012 RFC> Wzmocnienie roznlcom{ego sprzezenia 0,00000 do 0,65535 1/rad 0,00000 1/rad RW | Num us
zwrotnego regulatora predkosci Kd1
Ef“;;mﬁ? Aktywacja podporzadkowywania Wt (0) lub W (1) Wyt. (0) RW | Bit us
03.013 | ¢ _ :
RFC> Vlelmocnlenle proporcjonalne regulatora 0,0000 do 200,0000 s/rad 0,0300 s/rad | 0,0100 s/rad | RW | Num us
predkosci Kp2
Petla otwarta> Licznik proporcji podporzadkowania J 0,000 do 1,000 1.000 RW | Num us
03.014 I
RFC> Wzmochnienie integralne regulatora 2 2 2 RW
predkosci Ki2 0,00 do 655,35 s?/rad 0,10 s“/rad 1,00 s“/rad Num us
Petla otwarta> Dzielnik proporcji podporzadkowania | 0,001 do 1,000 1.000 RW | Num us
03.015 PSP A
RFC> Wzmocnienie roznlcom{ego sprzezenia 0,00000 do 0,65535 1/rad 0,00000 1/rad RW | Num us
zwrotnego regulatora predkosci Kd2
03.016 Petla otwarta> Kat ramy odniesienia 0 do 65535 RO | Num | ND | NC | PT
RFC> Wybér wzmocnienia regulatora predkosci Wyt (0) lub wh. (1) Wit. (0) RW | Bit us
Nieaktywna (0),
szerokos$¢ pasma (1),
Kat kompensacji (2),
03.017 | Metoda konfiguracii regulatora predkosci Czasy.wzmocnle.nla’ l,<p 16.). Nieaktywny (0) RW | Txt us
Niska wydajnos¢ (4),
Standardowa wydajnos¢ (5),
Wysoka wydajnosé (6),
Pierwsze zlecenie (7)
03.018 | Bezwtadnos¢ silnika i obcigzenia 0,00000 do 1000,00000 kgm? 0.00000 kgm? RW | Num us
03.019 | Kat zgodnosci 0,0 do 360,0 ° 40° RW | Num us
03.020 | Szeroko$é pasma 5 do 1000 Hz 10 Hz RW | Num us
03.021 | Wspétczynnik tumienia 0,0 do 10,0 1,0 RW | Num us
03.022 o . +VM_SPEED_ 0.0 RW
Twarde odniesienie predkosci FREQ_REF +VM_SPEED Num us
03.023 | Wybor twardego odniesienia predkosci Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
Sprzezenie zwrotne (0),
03.024 | Tryb sprzezenia zwrotnego RFC | bezczuinikowe . Sprzezenie zwrotne (0) RW | Txt us
sprzezenie zwrotne bez maks. (2),
Bezczujnikowe bez maks. (3)
03.025 | Kat fazy sprzezenia zwrotnego potozenia 0,0 do 359,9 ° RW | Num | ND us
Naped P1 (0), naped P2 (1),
. — o Gniazdo P11 (2), gniazdo P2 1 (3),
03.026 Naped P1 (0 RwW
Wybor sprzezenia zwrotnego sterowania silnikiem Gniazdo P1 2 (4), gniazdo P2 2 (5), pe 0) Txt us
Gniazdo P1 3 (6), gniazdo P2 3 (7)
03.027 | Sprzezenie zwrotne predkosci P1 +VM_SPEED RO | Num |ND |NC | PT | FI
03.028 | Licznik obrotéw/poskokéw biegunéw P1 0 do 65535 RO | Num | ND | NC | PT
03.029 | Potozenie P1 0 do 65535 RO | Num |ND |NC | PT
03.030 | Polozenie precyzyjne P1 0 do 65535 RO | Num | ND | NC | PT
03.031 | Tryb znacznika P1 0000 do 1111 0100 RW | Bin us
03.032 | Flaga znacznika P1 Wit. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
03.033 | Bity ruchu obrotowego P1 0do 16 16 RW | Num us
03.034 | Wiersze obrotowe na obrét P1 1 do 100000 1024 4096 RW | Num us
03.035 | Bity komunikacji P1 0do 48 0 RW | Num us
03.036 | Napiecie zasilania P1 5V (0), 8V (1), 15V (2) 5V (0) RW | Txt us
o - I 100K (0), 200K (1), 300K (2), 400K (3), 500K (4),
03.037 300K (2 RW | Txt
Szybkos¢ transmisji w komunikacji P1 M (5), 1.5M (6), 2M (7). 4M (8) (2) us

N)|
(=4
N
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Informacje nt. |Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Dane Diagno- | Informacje nt.

bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC EZEWELRIMIEREY techniczne | styka | klasyfikacji UL
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
oL RFC-A RFC-S oL | RFC-A RFC-S
AB (0), FD (1), FR (2), AB Servo (3), FD Servo (4),
FR Servo (5), SC (6), SC Hiperface (7), EnDat (8),
03.038 | Typ urzadzenia P1 SC EnDat (9), SSI (10), SC SSI (11), SC Servo (12), AB (0) AB Servo (3) fRW | Txt us
BiSS (13), przelicznik (14), SC SC (15),
Tylko komutacja (16)
03.039 | Wybér zakorczenia P1 0do2 1 RW | Num us
03.040 | Poziom wykrywania bledow P1 0000 do 1111 0000 0001 RW | Bin us
03.041 | Wybor automatycznej konfiguracji P1 Nieaktywna (0) lub aktywna (1) Aktywna (1) RW | Txt us
03.042 | Filtr sprzezenia zwrotnego P1 Nieaktywny (0), 1 (1), 2 (2), 4 (3), 8 (4), 16 (5) ms Nieaktywny (0) RW | Txt us
03.043 | Maksymalne odniesienie P1 0 do 33 000 obr./min 1500 obr./min 3000 obr./min § RW | Num us
03.044 | skalowanie odniesienia P1 0,000 do 4,000 1,000 RW | Num us
03.045 | Odniesienie P1 +100,0% RO | Num [ND | NC | PT | FI
03.046 | Punkt docelowy odniesienia P1 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num | DE PT | US
03.047 | Tryb inkrementalny P1 SSI Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
03.048 | Tryb dwsjkowy P1 SSI Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
03.049 | Dodatkowe opdznienie przy zataczeniu zasilania P1 0,0do250s 00s RW | Num us
03.050 | Blokada sprzezenia zwrotnego P1 Wiyt. (0) lub wt. (1) Wyt (0) RW | Bit us
03.051 | Wyboér liniowego sprzezenia zwrotnego P1 Wit. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
03.052 | Poskok komunikacii liniowej P1 0,001 do 100,000 0,001 RW | Num us
03.053 | Poskok linii liniowej P1 0,001 do 100,000 0,001 RW | Num us
03.054 | Jednostki komunikacji liniowej oraz poskoku linii P1 milimetry (0) lub mikrometry (1) milimetry (0) RW | Txt us
03.055 | Poskok bieguna P1 0,01 do 1000,00 mm 10,00 mm RW | Num us
03.056 | Odwrdcenie sprzezenia zwrotnego P1 Wit. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
03.057 | Obroty normalizacyjne P1 0do 16 16 RO | Num us
03.058 | Potozenie znormalizowane P1 2147483648 do 2147483647 RO | Num [ND | NC | PT
03.059 | Znacznik potozenia znormalizowanego P1 -2147483648 do 2147483647 RO | Num |ND | NC | PT
03.060 | Czas obliczania P1 0do 20 ps 5us RW | Num us
03.061 | Czas przywracania P1 5do 100 ps 30 ps RW | Num us
03.062 | Czas op6znienia linii P1 0 do 5000 ns RW | Num | ND | NC | PT | US
03.063 | Aktywne tempo aktualizacji z niskg predkoscig P1 Wiyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit |ND|NC|PT
03.064 | Wykryto protokét enkodera P1 Brak (0), Hiperface (1 )éiES’gD("’:)ZJ (2), EnDat 2.2.(3), RW | Txt |ND|NC|PT
03.065 | Bieguny przelicznika P1 2 bieguny (1) do 20 biegunéw (10) 2 bieguny (1) RW | Txt us
03.066 | Wzbudzenie przelicznika P1 6kHz 3V (0), 8kHz3V (1),6 kHz2V (2), 8kHz 2V (3) 6 kHz (0) RW | Txt us
03.067 | Aktywacja komunikacji uzytkownika P1 0do1 0 RW | Num us
03.068 | Rejestr transmisji komunikacji uzytkownika P1 0 do 65535 0 RW | Num NC | PT
03.069 Egte;;;vv::i:opr:oéci odebranych komunikacji 0 do 65535 0 RW | Num Ne | PT
03.070 | Sygnatu sprzezenia zwrotnego potozenia P1 000000 do 111111 RO | Num |ND | NC | PT
03.071 | Wykrycie btedu P1 Wiyt. (0) lub wt. (1) RW | Bit |[ND|NC |PT
03.075 | Inicjowanie sprzezenia zwrotnego potozenia Wiyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
03.076 | Zainicjowano sprzezenie zwrotne potoZenia 0000000000 do 1111111111 0000000000 RO | Bin NC | PT
03.078 | Aktywny tryb bezczujnikowy Wyt (0) lub wi. (1) RO | Bit |ND|NC|PT
03.079 | Filtr trybu bezczujnikowego 4(0).8 (6143(411()5 r(nzs? 823), 4(0)ms RW | Txt us
03.080 | Potozenie bezczujnikowe -2147483648 do 2147483647 RO | Num [ND |NC | PT
03.083 | Peiny przesyt tabliczki znamionowej obiektu silnika Wit. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
03.085 | Zrédto symulacii enkodera 0,000 do 59,999 3,016 0,000 RW | Num PT | US
03.086 | Stan symulacji enkodera Brak (0), catkowity (1), bez impulsu znakujacego (2) RO | Txt |ND |NC | PT
03.087 | Okres probkowania symulacji enkodera 0,25 (0), 1 (1), 4, (2), 16 (3) ms 4(2)ms 0,25 (0) ms RW | Txt us
03.088 | Tryb symulacji enkodera Sprzet (0), wiersze na obrét (1), proporgja (2), SSI (3) V\gig:(s;%n)a Sprzet (0) RW | Txt us
03.089 | Dzielnik sprzetu do symulacji enkodera 0do7 0 RW | Num us
03.090 | Blokada znacznika sprzetu do symulacji enkodera Wiyt. (0) lub wt. (1) Wiyt. (0) RW | Bit us
03.091 | Wybér trybu inkrementalnego symulacji enkodera Wiyt. (0) lub wt. (1) Wt (1) Wit. (0) RW | Bit us
03.092 | Symulacja enkodera, wyjécie jako wiersze na obrét 1do 16384 1024 4096 RW | Num us
03.093 | Licznik symulacji enkodera 1 do 65536 65536 RW | Num us
03.094 | Dzielnik symulacji enkodera 1 do 65536 65536 RW | Num us
03.095 Warto$é graniczna przewinigcia wyj$cia symulaciji 1 do 65535 65535 RW | Num us
enkodera

03.096 | Symulacja enkodera, bity obrotéw SSI 0do 16 16 RW | Num us
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Informacje nt. | Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Dane Diagno- | Informacije nt.
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC EZEWELEIMWERTEY techniczne | styka | klasyfikacji UL
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
oL RFC-A RFC-S OL | RFC-A | RFC-S

03.097 | Symulacja enkodera, bity potozenia SSI 2do 48 33 RW | Num us
03.098 | Tryb wyjscia symulacji enkodera AB/Gray'a (0), FD/dwéjkowy(1), FR/dwdjkowy (2) AB/Gray'a (0) RW | Txt us

Cyfrowe wejscie/wyjscie 4 (0),
03.100 | Zrédio zataczenia zatrzymania F1 cyfrowe wejscie/wyjscie 5 (1), Z1 (2), Z2 (3), Cyfrowe wejscie/wyjscie 4 (0) RW | Txt us

wspolne (4)

03.101 | Tryb wstrzymania F1 wznosze\::lizenvc\;:zjgti;:h(g;,oopsg:;i:i;j\lts(;y);tkich 3) Waznoszenie 1 (0) RW | Txt us
03.102 | Zrédio potozenia zatrzymania F1 P1(0) lub P2 (1) P1(0) RW | Txt us
03.103 | Znormalizowane potozenia wstrzymania F1 -2147483648 do 2147483647 RO | Num | ND | NC | PT
03.104 | Znacznik wstrzymania F1 Wit. (0) lub wt. (1) RO | Bit |ND|NC |PT
03.105 | Zr6dio zataczenia zatrzymania F2 oyfowe weJsggxxscgeés(?T/Vzviquc;ez“z(g) wspdine (@) Cyfrowe wejécielwyjscie 4 (0) RW | Txt Us
03.106 | Tryb wstrzymania F2 wznoszeﬁzen\;z:;ti;:h(g;,oOp;g:;i:i; \7/ts(z1y)’stkich 3) Wznoszenie 1 (0) RW)| T« us
03.107 | Zrédio potozenia zatrzymania F2 P1(0) lub P2 (1) P1(0) RW | Txt us
03.108 | Znormalizowane potozenia wstrzymania F2 -2147483648 do 2147483647 RO | Num | ND | NC | PT
03.109 | Znacznik wstrzymania F2 Wit. (0) lub wt. (1) RO | Bit |ND|NC |PT

Cyfrowe wejscie/wyjscie 4 (0),
03.110 | Wspdlne zrédio wstrzymania 1 cyfrowe wejscie/wyjscie 5 (1), Z1 (2), Z2 (3), Cyfrowe wejscie/wyjscie 4 (0) RW | Txt us

nieaktywne (4)

Cyfrowe wejscie/wyjscie 4 (0),

03.111 | Wspolne zrodio wstrzymania 2 cyfrowe wejscie/wyjscie 5 (1), Z1 (2), Z2 (3), Cyfrowe wejscie/wyjscie 4 (0) RW | Txt us
nieaktywne (4)
03.112 | Wspélny tryb wstrzymania 0000 do 1111 0000 RW | Bin us
03.113 | Stany wstrzymania wej$¢ 00 do 11 RO | Num | ND | NC | PT
03.118 | Typ termistora P1 DIN44082 (0), KTY84 (1), 0,8 mA (2) DIN44082 (0) RW | Txt us
03.119 | Sprzezenie zwrotne termistora P1 0 do 10000 Q RO | Num | ND | NC | PT
03.120 | Wartos$¢ progowa wytaczenia termistora P1 0 do 10000 Q 3300 Q RW | Num us
03.121 | Warto$¢ progowa resetowania termistora P1 0 do 10000 Q 1800 Q RW | Num us
03.122 | Temperatura termistora P1 -50 do 300 °C RO | Num | ND | NC | PT
03.123 | Wykrywanie btedéw termistora P1 Brak (0), temperatura (1), temperatura lub zwarcie (2) Brak (0) RW | Bit us
03.127 | Sprzezenie zwrotne predkosci P2 +VM_SPEED RO | Num [ND | NC | PT | FI
03.128 | Licznik obrotéw/poskokéw biegunow P2 0 do 65535 RO | Num [ ND |NC | PT
03.129 | Potozenie P2 0 do 65535 RO | Num | ND | NC | PT
03.130 | Potozenie precyzyjne P2 0 do 65535 RO | Num [ ND |NC | PT
03.131 | Tryb znacznika P2 0000 do 1111 0000 RW | Bin us
03.132 | Flaga znacznika P2 Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
03.133 | Bity ruchu obrotowego P2 0do 16 16 RW | Num us
03.134 | Wiersze obrotowe na obrét P2 0 do 100000 1024 4096 RW | Num us
03.135 | Bity komunikacji P2 0do 48 0 RW | Num us
o o 100k (0), 200k (1), 300k (2), 400k (3), 500k (4), .

03.137 | Szybko$¢ transmisji w komunikacji P2 1M (5), 1.5M (6), 2M (7), 4M (8) szybkos¢ transmisji 300K (2) szybko$¢ transmisji RW | Txt us
03.138 | Typ urzadzenia P2 Brak (0), AB (1), FD (é?’sgiéf)’ EnDat (4), SSI (5), Brak (0) RW | Txt uUs
03.140 | Poziom wykrywania btedéw P2 0000 do 1111 0001 RW | Bin us
03.141 | Wybor automatycznej konfiguracji P2 Nieaktywny (0), aktywny (1) Aktywna (1) RW | Txt us
03.142 | Filtr sprzezenia zwrotnego P2 Nieaktywny (0), 1 (1), 2 (2), 4 (3), 8 (4), 16 (5) ms Nieaktywny (0) RW | Txt us
03.143 | Maksymalne odniesienie P2 0 do 33 000 obr./min 1500 obr./min 3000 obr./min | RW | Num us
03.144 | Skalowanie odniesienia P2 0,000 do 4,000 1,000 RW | Num us
03.145 | Odniesienie P2 +100,0% RO | Num |ND | NC | PT | FI
03.146 | Punkt docelowy odniesienia P2 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num | DE PT | US
03.147 | Tryb inkrementalny P2 SSI Wiyt. (0) lub wt. (1) Wiyt. (0) RW | Bit us
03.148 | Tryb dwojkowy P2 SSI Wit. (0) lub wt. (1) Wiyt. (0) RW | Bit us
03.149 | Dodatkowe op6znienie przy zataczeniu zasilania P2 0,0do25,0s 00s RW | Num us
03.150 | Blokada sprzezenia zwrotnego P2 Wiyt. (0) lub wt. (1) Wiyt. (0) RW | Bit us
03.151 | Wybor liniowego sprzezenia zwrotnego P2 Wiyt. (0) lub wt. (1) Wiyt. (0) RW | Bit us
03.152 | Poskok komunikacji liniowej P2 0,001 do 100,000 0,001 RW | Num us
03.153 | Poskok linii liniowej P2 0,001 do 100,000 0,001 RW | Txt us
03.154 | Jednostki komunikacji liniowej oraz poskoku linii P2 Milimetry (0) lub mikrometry (1) Milimetry (0) RW | Txt us
03.155 | Poskok bieguna P2 0,01 do 1000,00 mm 10,00 mm RW | Num us
03.156 | Odwrdcenie sprzezenia zwrotnego F2 Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt (0) RW | Bit us
03.157 | Obroty normalizacyjne P2 0do 16 16 RO | Num us
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Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
oL RFC-A RFC-S oL | RFC-A ‘ RFC-S
03.158 | Potozenie znormalizowane P2 -2147483648 do 2147483647 RO | Num [ ND | NC | PT
03.159 | Znacznik potozenia znormalizowanego P2 --2147483648 do 2147483647 RO | Num [ ND | NC | PT
03.160 | Czas obliczania P2 0 do 20 ps Sps RW | Num us
03.161 | Czas przywracania P2 5do 100 ps 30 us RW | Num us
03.162 | Czas op6znienia linii P2 0 do 5000 ns RO | Num | ND | NC | PT | US
03.163 | Aktywne tempo aktualizacji z niska predkoscig P2 Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit |ND|NC | PT
03.164 | Wykryto protokot enkodera P2 Brak (0), Hiperface (1 gi’?@f‘ (2), EnDat 2.2 (3), RO | Txt [ND|NC|PT
|
03.167 | Aktywacja komunikacji uzytkownika P2 0do1 0 RW | Num us
03.168 | Rejestr transmisji komunikacji uzytkownika P2 0 do 65535 0 RW | Num
03.169 Rejestr wiadomosci odebranych komunikacji 0 do 65535 0 RW | Num
uzytkownika P2
03.171 | Wykrycie bledu P2 Wyt. (0) lub wi. (1) RO | Bit |ND|NC|PT
Brak (0), AB (1), FD (2), FR (3), EnDat (4), SSI (5),

03.172 | Stan P2 BISS (6), EnDat Alt (7), SSI Alt (8), BiSS Alt (9) RO | Txt |ND|NC | PT

RW | Odczyt/zapis | RO Tylko do Num Numer Bit | Parametr bitowy Txt Napis Bin | Parametr dwdjkowy FI | Filtrowany

odczytu parametru tekstowy
ND Brak vyartc_)sm NC Nie ) PT Paramgtr RA Zalez_ny od vs{artosm us ngls przez PS Zapis przy o DE Punkt
domysinej skopiowano zabezpieczony zZnamionowej uzytkownika wytaczeniu zasilania docelowy
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Menu 4: Sterowanie momentem obrotowym i pradem
Rysunek 11-10 Menu 4 — petla otwarta, schemat logiki
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Parametry pokazano w ustawieniach domysinych

Informacje nt. [Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC EZEWELEIMWERTEY techniczne | styka | klasyfikacji UL
Rysunek 11-12 Menu 4 — RFC-S, schemat logiki
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Informacje nt. |Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Dane Diagno- | Informacije nt.
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna [ mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC EZEWELREWEREY techniczne | styka | klasyfikacji UL
Zakres(g) Ustawienie domysine(=>)
Parametr Typ
oL RFC-A/S oL | RFC-A ‘ RFC-S
04.001 | Wielko$¢ pradu +VM_DRIVE_CURRENT_UNIPOLAR A RO | Num | ND | NC | PT | FI
04.002 | Prad generujacy moment obrotowy +VM_DRIVE_CURRENT A RO | Num | ND | NC | PT | FI
04.003 | Ostatecznie odniesienie momentu obrotowego +VM_TORQUE_CURRENT % RO | Num | ND | NC | PT | FI
04.004 | Ostatecznie odniesienie pradu +VM_TORQUE_CURRENT % RO | Num | ND | NC | PT | FI
04.005 | Wartos¢ graniczna pradu silnika +VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT % 165,0% 175,0% RW | Num RA us
04.006 | Wartos¢ graniczna pradu odzyskiwania +*VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT % 165,0% 175,0% RW | Num RA us
04.007 | Wartos¢ graniczna pradu symetrycznego +*VM_MOTOR1_CURRENT_LIMIT % 165,0% 175,0% RW | Num RA us
04.008 | Odniesienie momentu obrotowego +VM_USER_CURRENT_HIGH_RES % 0,00% RW | Num us
04.009 | Korekcja momentu obrotowego +VM_USER_CURRENT % 0,0% RW | Num us
04.010 | Wybor korekcji momentu obrotowego Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
04.011 | Selektor trybu momentu obrotowego 0do1 0do5 0 RW | Num us
04.012 Filtr odniesienia pradu 1, stata czasowa 0,0 do 25,0 ms 0,0 ms RW | Num us
04.013 | Wzmocnienie Kp regulatora pradu 0 do 30000 20 150 RW | Num us
04.014 | Wzmocnienie Kl regulatora pradu 0 do 30000 40 2000 RW | Num us
04.015 | Termiczna stata czasowa 1 silnika 1,0 do 3000,0 s 89,0s RW | Num us
04.016 | Tryb ochrony termicznej 00do 11 00 RW | Bin us
04.017 | Prad magnetyzujacy +VM_DRIVE_CURRENT A RO | Num | ND | NC | PT | FI
04.018 | Ostateczna warto$¢ graniczna pradu +VM_TORQUE_CURRENT % RO | Num | ND | NC | PT
04.019 | Akumulator ochronny silnika 0,0 do 100,0% RO | Num | ND | NC | PT | PS
04.020 | Procent obcigzenia +*VM_USER_CURRENT % RO | Num | ND | NC | PT | FI
04.021 | Dezaktywacja filtra sprzezenia zwrotnego pradu Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
04.022 | Aktywacja kompensacji bezwtadnosci Wyt. (0) lub wi. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
04.023 | Filtr odniesienia pradu 2, stata czasowa 0,0 do 25,0 ms 0,0 ms RW | Num us
04.024 | Maksymalne skalowanie pradu uzytkownika +VM_TORQUE_CURRENT_UNIPOLAR % 165,0% 175,0% RW | Num RA us
04.025 | Tryb niskopredkosciowej ochrony termicznej Odo1 0 RW | Num us
04.026 | Procent momentu obrotowego +VM_USER_CURRENT % RO | Num | ND | NC | PT | FI
04.027 | Poziom wykrywania niskiego obcigzenia 0,0 do 100,0% 0,0% RW | Num us
04.028 x,\’;;tr;j;gi’:’r‘]ifsi’i‘:gzrgg;‘:;‘ilnﬁ?m‘"w"éd +VM_SPEED_FREQ_REF_UNIPOLAR 0,0 RW | Num uUs
04.029 | Aktywacja wytaczenia przy niskim obcigzeniu Whyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
04.030 | Tryb regulatora pradu Whyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
04.031 | Czestotliwo$c filtra Srodkowozaporowego 50 do 1000 Hz 100 Hz RW | Num us
04.032 | Szeroko$¢ pasma filtra Srodkowozaporowego 0 do 500 Hz 0 Hz RW | Num us
04.033 | Czasy bezwtadnosci 1000 Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
04.036 Z‘éifgsﬁezaf;”z:'k‘f zasilania akumulatora WV'QCZ:Z”;: f::é'f;ﬁs(g}(zzfm (O Wylaczenie zasilania (0) RW | Txt us
04.037 | Termiczna stata czasowa 2 silnika 1,0 do 3000,0 s 89,0s RW | Num us
04.038 | Skalowanie termicznej statej czasowej 2 silnika 0 do 100% 0% RW | Num us
04.039 | Znamionowe straty zelaza jako procent strat 0 do 100% 0% RW | Num us
RW | Odczyt/zapis | RO Ig'é‘zoyfuo Num g‘:r’:s];tru Bit | Parametr bitowy Txt {:‘e‘f‘(‘;itf)wy Bin | Parametr dwsjkowy | FI | Filtrowany
ND (?(r)?:yvsylang?sc' NC lef)piowano PT E:gz?;gczony RA f:ellerﬁir%gsv\g}artosm us 52&:055513(2 PS i?gzzpéﬁij zasilania DE :(L)J(rz]:ltowy
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11.5 Menu 5: Sterowanie silnikiem
Rysunek 11-13 Menu 5 — petla otwarta, schemat logiki

L1 L2 L3
o Tryb sterowania
Dostrajanie w petli otwartej I I I
automatyczne
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statopradowej
Dynamiczny
Aktywacja . 05.013 | \yybor v do F _
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czestotliw 03.013 znamionowa -05 017 Rezystancja 1
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. znamionowy Induktancja wyjsciowe -
. - Predkosé przejéciowa
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n ' Napigcie
Odniesienie ' 05.009 | > amionowe
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05.027 - —— (KW) Vexvx < silnika Aktywacja trybu
pseudokwadratowego
Dezaktywacja zmiany
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Rysunek 11-14 Menu 5 — RFC-A, RFC-S, schemat logiki
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Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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Zakres($) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A | RFC-S oL RFC-A | RFC-S
e +VM_SPEED_
05.001 | Czestotliwos$¢ wyjscia FREQ_REF +2000,0 Hz RO | Num | ND | NC | PT | FI
05.002 | Napiecie wyjsciowe +VM_AC_VOLTAGE V RO | Num | ND | NC | PT | FI
05.003 | Moc wyjsciowa +VM_POWER kW RO | Num | ND | NC | PT | FI
05.004 | Obr./min silnika +180000 obr./min RO | Num | ND | NC | PT | FI
05.005 | Napiecie szyny statopradowej +*VM_DC_VOLTAGE V RO | Num | ND | NC | PT | FI
s . 50 Hz: 50,0
05.006 | Czestotliwo$¢ znamionowa 0,0 do 550,0 Hz 60 Hz- 60.0 RW | Num us
05.007 | Prad znamionowy +VM_RATED_CURRENT A Maksymalna wartos¢ znamionowa dla § oy | Nym RA us
trybu zwigkszonej przecigzalnosci 11.032
50 Hz: 50 Hz:
1500,0 1450,00
05.008 | Predkos¢ znamionowa 0 do 33000 obr/min 0,00 do 33000,00 obr./min obr./min | br./min 3000,00 oy | Num us
60 Hz: 60 Hz: obr./min
1800,0 1750,00
obr./min obr./min
Naped 200 V: 230 V
.. . 50 Hz — naped 400 V 400 V
05.009 | Napiecie znamionowe +VM_AC_VOLTAGE_SET 60 Hz — naped 400 V 460 V RW | Num RA us
Naped 575V: 575 V
05.010 | Znamionowy wspoétczynnik mocy 0,000 do 1,000 0,850 RW | Num RA us
05.011 | Liczba biegundw silnika Automatyczna (0) do 480 biegundéw (240) Automatyczna (0) 6 ble(%l)mow
05.012 | Automatyczne dostrajanie 0do2 0do5 0do6 0 RW | Txt us
OL: Dynamiczny wybér V do F Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
05.013
Wyb6ér optymalizacji strumienia RFC-A Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
Ur S (0), Ur (1),
Staty (2),
OL: Tryb sterowania w petli otwartej UrautoL:??t():gzny @) Url(4) RW | Txt us
kwadratowy (5),
05.014 prad 1P (6)
Ao . . " Brak (0), Faza (1),
RFC: Dziatanie w razie aktywaciji inicjacia fazy (2) Brak (0)
05.015 | V/Zmocnienie napiecia przy niskiej 0,0 do 25,0% 3.0% RW | Num us
czestotliwosci
05.016 | Sterowanie adaptacyjne parametrami silnika 0do2 0 RW | Num us
05.017 | Rezystancja stojana 0,000000 do 1000,000000 Q 0,000000 Q RW RA us
A " 2 kHz (0), 3 kHz (1), 4 kHz (2), 6 kHz (3), 8 kHz (4),
05.018 | Maksymalna czestotliwo$¢ komutacji 12 kHz (5), 16 kHz (6) 3 kHz (1) 6 kHz (3) RW | Txt RA us
05.019 Mod_ulacja_ wektora przestrzeni wysokiej Wyt (0) lub w. (1) Wyt (0) rRW | Bit us
stabilnosci
05.020 | Aktywacja pseudokwadratowa Wiyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
05.021 | Poziom préby obcigzenia mechanicznego 0 do 100% 0% RW | Num us
05.022 | Aktywacja trybu wysokiej predkosci Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
05.023 | ysoki zakres napigcia szyny +VM_HIGH_DC_VOLTAGE V RO | Num | ND | NC | PT
statopradowe;j
OL: Induktancja przej$ciowa 0,000 do 500,000 mH 0,000 mH RW | Num RA us
05.024 | RFC-A: Induktancja przejsciowa 0,000 do 500,000 mH 0,000 mH RW | Num RA us
RFC-S: Ld 0,000 do 500,000 mH 0,000 mH RW | Num RA us
05.025 | Induktancja stojana 0,00 do 5000,00 mH 0,00 mH RW | Num RA us
05.026 | Aktywacja wydajnosci o wysokiej dynamice Wyt. (0) lub wit. (1) Wiyt. (0) RW | Bit us
05.027 | Aktywacja kompensacji poslizgu Wyt. (0) lub wi. (1) Wt (1) RW | Bit us
05.028 Dezalftyv'vaqa kompensacji sterowania Whyt. (0) Wyt. (0) RW | Bit us
strumieniem lub wt. (1)
05.029 | Punkt przerwania nasycenia 1 0,0 do 100,0% 50,0% RW | Num us
05.030 | Punkt przerwania nasycenia 3 0,0 do 100,0% 75,0% RW | Num us
05.031 | Wzmocnienie regulatora napiecia 1do 30 1 RW | Num us
RFC-A> Moment obrotowy na amper RO | Num | ND | NC | PT
05.032 0,00 do 500,00 Nm/A
RFC-S> Moment obrotowy na amper 1,60 Nm/A | RW | Num us
05.033 | Wolty na 1000 obr./min. 0do 10 000 V 98
05.034 | Procent strumienia 0,0 do 150,0% RO | Num | ND | NC | PT
Dezaktywacja zmiany automatycznego . . I
05.035 czestotliwosci kemutagii Aktywna (0), nieaktywna (1), bez wykrywania tetnienia (2) Aktywna (0) RW | Txt us
05.036 | Vielkos¢ kroku automatycznej 1do2 2 RW | Num uUs
czestotliwosci komutaciji
S " 2 kHz (0), 3 kHz (1), 4 kHz (2), 6 kHz (3), 8 kHz (4),
05.037 | Czestotliwo$é komutacji 12 kHz (5), 16 kHz (6) RO | Txt | ND | NC | PT
. s - 2 kHz (0), 3 kHz (1), 4 kHz (2), 6 kHz (3), 8 kHz (4),
05.038 | Minimalna czestotliwo$¢ komutacji 12 kHiz (5), 16 kHz (6) 2 (0) kHz RW | Txt us
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Zakres(§) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL | RFC-A | RFC-S oL RFC-A | RFC-S
05.039 Maksymalne tetnienie temperatury 0,0 do 10,0 10 RW | Num us
falownika
05.040 Wzmochnienie poczatkowe ruchu 0,0 do 10,0 10 RW | Num us
obrotowego
05.041 | Margines napigcia 0 do 20% 0% RW | Num us
05.042 | Odwrdcenie sekwengji fazy na wyjsciu Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
P . Wejscie 3 (0), uzytkownik (1), naped P1 (2), P1 gniazdo 1 (3), . .
05.044 | Zrédto temperatury stojana P1 gniazdo 2 (4), P1 gniazdo 3 (5), P1 gniazdo 4 (6) Wejscie 3 (0) RW | Txt us
05.045 | Temperatura stojana uzytkownika -50 do 300 °C 0°C RW | Num
05.046 | Temperatura stojana -50 do 300 °C RO | Num | ND | NC | PT
05.047 | Wsp6tczynnik temperatury stojana 0,00000 do 0,10000 °C™" 0,00390 °C™" RW | Num us
05.048 | Temperatura podstawy stojana -50 do 300 °C 0°C RW | Num us
05.049 | Aktywacja kompensaciji stojana Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
Rezystancja stojana z kompensacjg 0,000000 do
05.050 temperatury 1000,000000 O 0,000000 do 1000,000000 RO | Num | ND | NC | PT
5 . - Wejscie 3 (0), uzytkownik (1), naped P1 (2), P1 gniazdo 1 (3), . &
05.051 | Zrédto temperatury wirnika P1 gniazdo 2 (4), P1 gniazdo 3 (5), P1 gniazdo 4 (6) Wejscie 3 (0) RW | Txt us
05.052 | Temperatura wirnika uzytkownika -50 do 300 °C 0°C RW | Num us
05.053 | Temperatura wirnika -50 do 300 °C RO | Num | ND | NC | PT
05.054 | Wspdtczynnik temperatury wirnika 0,00000 do 0,10000 °C™! 0,00390 °C"" 0,00100 °C”™" | RW | Num us
05.055 | Temperatura podstawy wirnika -50 do 300 °C 0°C RW | Num us
05.056 | Aktywacja kompensacji wirnika Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt (0) RW | Bit us
OL: Predko$¢ znamionowa z kompensacija 0,00 do
temperatury 18000,00 obr./min RO | Num | ND | NC | PT
05.057 | RFC-A: Predko$¢ znamionowa z kompensacja 0,00 do
temperatury 50000,00 obr./min RO | Num | ND | NC | PT
RFC-S: Kompensacja temperatury wirnika 0,000 do 2,000 RO | Num | ND | NC | PT
05.059 | Maksymalna kompensacja czasu 0,000 do 10 000 ps 0,000 ps RO | Num NC | PT | US
bezpradowego
05.060 | rad przy maksymalnej kompensacj czasu 0,00 do 100,00% 0,00% RO | Num NC | PT | US
bezpradowego
05.061 | DeZaktywacja kompensacji czasu Wyt (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
bezpradowego
05.062 | Punkt przerwania nasycenia 2 0,0 do 100,0% 0,0% RW | Num us
05.063 | Punkt przerwania nasycenia 4 0,0 do 100,0% 0,0% RW | Num us
. - Iniekcja (0) lub S
05.064 | Tryb niskiej predkosci RFC utajenie (1) Iniekcja (0) J RW | Txt us
05.065 | Sterowanie momentem obrotowym utajenia Wyt. (0) lub wit. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
10 (0), 20 (1),
Poziom wytgczenia jako procent 30(2), 40 (3),
05.067 N wyla J P 50 (4), 60 (5), 100 (9)% RW | Txt us
przetezenia 70 (6), 80 (7)
90 (8), 100 (9)%
05.070 | Odwrdcona charakterystyka nasycenia Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt (0) RW | Bit us
05.071 | Ograniczenie natezenia praduw 0,0 do 1000,0% 200% | RW | Num RA us
bezczujnikowym trybie niskonapigciowym
05.072 | Bez obcigzenia Lq 0.000 d;:OOAOOO 0.000 mH RW | Num RA us
05.075 | Prad testowy do pomiaru induktanciji lq 0 do 200% 100% RW | Num us
05.077 | Korekcja fazy przy pradzie testowym Iq +90.0 ° 0,0° RW | Num RA us
; ) 0,000 to
05.078 | Lq przy zdefiniowanym pradzie testowym Iq 500,000 mH 0.000 mH RW | Num RA us
05.082 | Prad testowy do pomiaru induktancii Id -100 do 0% -50% RW | Num us
- . 0.000 do
05.084 | Lq przy zdefiniowanym pradzie testowym Id 500.000 mH 0.000 mH RW | Num RA us
” 0.000 do
05.088 | Szacowana wartos¢ Lq 500.000 mH RO | Num | ND | NC | PT | FI
05.090 | Kompensadja tetnienia momentu Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
obrotowego
05.001 Wielko$¢ kompensaciji tetnienia momentu 0,0 do 100% 0,00% RW | Num us
obrotowego 1
05.092 | Kompensacja fazy momentu obrotowego 1 0,0 do 359 ° 0,0° RW | Num us
05.003 Wielko$¢ kompensaciji tetnienia momentu 0,0 do 100% 0,00% RW | Num us
obrotowego 2
05.094 | Kompensacja fazy momentu obrotowego 2 0,0 do 359 ° 0,0° RW | Num us
05.095 Wielko$¢ kompensaciji tetnienia momentu 0.0 do 100% 0,00% RW | Num us
obrotowego 3
05.096 | Kompensacja fazy momentu obrotowego 3 0,0 do 359 ° 0,0° RW | Num us
05.007 Wielko$¢ kompensaciji tetnienia momentu 0,0 do 100% 0,00% RW | Num us
obrotowego 4
05.098 | Kompensacja fazy momentu obrotowego 4 0,0 do 359 ° 0,0° RW | Num us
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Zakres($) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A | RFC-S oL RFC-A | RFC-S
05.099 Wielko$¢ kompensacji tetnienia momentu 0.0 do 100% 0,00% RW | Num us
obrotowego 5
05.100 | Kompensacja fazy momentu obrotowego 5 0,0 do 359 ° 0,0° RW | Num us
Wielko$¢ kompensaciji tetnienia momentu o o
05.101 obrotowego 6 0,0 do 100% 0,00% RW | Num us
05.102 | Kompensacja fazy momentu obrotowego 6 0,0 do 359 ° 0,0° RW | Num us
05.103 Wielko$¢ kompensaciji tetnienia momentu 0,0 do 100% 0,00% RW | Num us
obrotowego 7
05.104 | Kompensacja fazy momentu obrotowego 7 0,0 do 359 ° 0,0° RW | Num us
05.105 Wielko$¢ kompensaciji tetnienia momentu 0.0 do 100% 0,00% RW | Num us
obrotowego 8
05.106 | Kompensacja fazy momentu obrotowego 8 0,0 do 359 ° 0,0° RW | Num us
05.107 Wielko$¢ kompensaciji tetnienia momentu 0,0 do 100% 0,00% RW | Num us
obrotowego 9
05.108 | Kompensacja fazy momentu obrotowego 9 0,0 do 359 ° 0,0° RW | Num us
05.109 Wielko$¢ kompensaciji tetnienia momentu 0.0 do 100% 0,00% RW | Num us
obrotowego 10
05.110 | Kompensacja fazy momentu obrotowego 10 0,0 do 359 ° 0,0° RW | Num us

* Naped P1 (2) w modelu Unidrive M702.
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1.6 Menu 6: Sekwenser i zegar
Rysunek 11-15 Menu 6, schemat logiki
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Menu 3
Twarde odniesienie

Wybrane
odniesienie
Wskaznik

Aktywacja
klawisza
,Stop”

Selektor
daty/godziny

Poziom hamowania
statopradowego

Czas hamowania
statoprgdowego

czestotliwosci
aktywacja

Sterowanie zegarem

Resetowanie
06.024 | miernika energii

Dzien

06.018> oo

Format
wyjsciowy daty

Ustaw

Zasilone

Praca

Zasilanie akumulatorem
Lokalny panel sterujacy
Zdalny panel sterujgcy
Gniazdo 1

Gniazdo 2

Gniazdo 3

Gniazdo 4

CENDNDAWN 2O

Odstep czasowy
pomigdzy wymianami
filtra

Wymagana wymiana

Moc

wyjéciowa

Napigcie szyny stalopradowej (@

. nie niskonapieciowe

Legenda

Zaciski

Zaciski

wejéciowe

wyj$ciowe

Parametr ,odczyt-
zapis” (RW)

Parametr ,tylko do
odczytu” (RO)

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.

\

filtra/przeprowadzono
wymiang

Koszt energii
na kWh

Czas przed
podpowiedzig dot.
wymiany filtra

06.028 » Koszt biezacy

06.02!

06.026 Miernik energii

Monitor uktadu zasilania napgdu

Aktywacja

{604/ uktadu zasilania

b bbb

* Niedostepne w modelu Unidrive M702.
** Zacisk 7 w modelu Unidrive M702.
*** Zacisk 8 w modelu Unidrive M702.
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Standardowa
warto$¢ progowa
podnapiecia

z niskim napigciem

06.067

| 06.065 I

Warto$¢ progowa
podnapiecia z
niskim napieciem

| 06.066 }

Napiecie szyny
statopragdowe;j

05.005

Podnapiecie,
logika sterujgca

vyVvy

zasilania awaryjnego

06.068,

Podnapiecie
aktywne

Powolne tempo tadowania
prostownika
Aktywacja powolnego
tempa tadowania
prostownika

Wybor zasilania
przez uzytkownika

06.069

Zamknigcie
stycznika uktadu
podnapiecia

06.070

Zamkniety stycznik
uktadu podnapigcia

Legenda

hd
; Zaciski

wejsciowe

Para metr ,,odczyt—

zapis” (

Parametr ,,tylko do

o~
X L
Pl X Zaciski dezyt
@ wyjsciowe odczytu” (RO)

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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Rysunek 11-16 Menu 6 — Praca niskonapieciowa

Wybor wartosci )
progowej podnapiecia Aktywacja trybu
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Zakres(g$) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S oL RFC-A RFC-S
Poruszanie sie ruchem
bezwtadnym (0), sygnat Poruszanie sie ruchem
wejsciowy (1), bezwtadnym (0), sygnat
06.001 | Tryb zatrzymania Sygnat wejsciowy, prad staty | (2), wejsciowy (1), we'?():,igna{ o we'ggi%na{ ) wz'lié,ac}?osv)\:gnil&) RW | Txt us
prad staty | (3), Brak sygnatu Jsclowy jsclowy ! 9
Prad staty synchronizowany | (4), wejsciowego (2)
nieaktywny (5)
06.002 TryL? zatrzymania facznika Stop (0) _Iub sygnat Stop (0) RW | Txt us
krancowego wejsciowy (1)
Nieaktywny (0),
Nieaktywny (0), zatrzymanie Zavt/rez_)gr;(a)cvlz soyg(;1n )a tu
06.003 | Tryb utraty zasilania sygnatu wejsciowego (1), JPrzeIot %2) ’ Nieaktywne (0) RW | Txt us
Przelot (2) s
Zatrzymanie przy
wartosci granicznej (3)
06.006 | Poziom hamowania statopragdowego 0,0 do 150,0% 100,0% RW | Num RA us
06.007 | Czas hamowania statoprgdowego 0,0do250s 10s RW | Num us
06.008 | Utrzymanie predkosci zerowej Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) Wt (1) RW | Bit us
06.009 | Chwytanie obracajacego si¢ silnika Nieaktywne (0), aktywne (1), tylko do przodu (2), Nieaktywne (0) Aktywne (1) RW | Txt us
tylko do tytu (3)
06.010 | Warunki aktywacji 000000000000 do 111111111111 RO | Bin | ND | NC | PT
06.011 | Stan sekwensera, wejscia maszyny 000000 do 111111 RO | Bin | ND | NC | PT
06.012 | Aktywacja klawisza ,Stop” Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
06.013 | Aktywacja klawisza dodatkowego Nieaktywna (0), do przodu/do tytu (2) Nieaktywny (0) RW | Num us
06.015 | Aktywacja napedu Wyt. (0) lub wt. (1) Wt (1) RW | Bit us
06.016 | Data 00-00-00 do 31-12-99 RW | Data | ND | NC | PT
06.017 | Godzina 00:00:00 do 23:59:59 RW ggg ND | NC | PT
- . Niedziela (0), poniedziatek (1), wtorek (2), $roda (3),
06.018 | Dzien tygodnia czwartek (4), piatek (5), sobota (6) RO | Txt | ND | NC | PT
Ustawiony (0), zasilony (1), pracuje (2),
zasilony z akumulatora (3), Lokalny blok klawiszy (4),
06.019 | Selektor daty/godziny zdalny blok klawiszy (5), Gniazdo 1 (6), gniazdo 2 (7), Zasilony (1) RW | Txt us
gniazdo 3 (8), gniazdo 4 (9), Gniazdo 2 (7),
Gniazdo 3 (8), gniazdo 4 (9)
06.020 | Format daty Standardowy (0) lub US (1) Standardowy (0) RW | Txt Us
06.021 | Odstep czasowy pomigdzy 0 do 30 000 godzin 0 godzin RW | Num us
wymianami filtra
06.022 | Vymagana wymiana filtra/ Wyt (0) lub wt. (1) RW | Bit | ND | NC
przeprowadzono wymianeg
06.023 | C7as przed podpowiedzia dot. 0 do 30 000 godzin RO | Num | ND | NC | PT | PS
wymiany filtra
06.024 | Resetowanie miernika energii Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit
06.025 | Miernik energii MWh -999,9 do 999,0 MWh RO | Num | ND | NC | PT | PS
06.026 | Miernik energii: kWh +99,99 kWh RO | Num | ND | NC | PT | PS
06.027 | Koszt energii na kWh 0,0 do 600,0 0.0 RW | Num us
06.028 | Koszt biezacy +32 000 RO | Num | ND | NC | PT
06.029 | Aktywacja sprzetu Wyt (0) lub wt. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
06.030 | Praca do przodu Whyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit NC
06.031 | Impulsowanie Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit NC
06.032 | Praca do tylu Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit NC
06.033 | Do przodu/do tyt€ Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit NC
06.034 | Praca Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
06.035 | Lacznik krancowy do przodu Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
06.036 | Lacznik krancowy do tytu Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
06.037 | Impulsowanie do tytu Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
06.039 | Bez zatrzymania Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt (0) RW | Bit NC
06.040 | Aktywacja blokowania sekwensera Wyt. (0) lub wt. (1) Wiyt. (0) RW | Bit us
06.041 | Znaczniki zdarzen napedu 00do 11 00 RW | Bin NC
06.042 | Stowo sterujgce 000000000000000 do 111111111111111 000000000000000 RW | Bin NC
06.043 | Aktywacja stowa sterujgcego Wyt. (0) lub wt. (1) Wiyt. (0) RW | Bit us
06.044 | Aktywacja uktadu zasilania Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
06.045 Sterowanie wentylatorem 0do 11 10 RW | Num us
chfodzacym
06.046 | DeZaktywacja wstrzymania utraty Wyt (0) lub wt. (1) Wyt (0) RW | Bit us
zasilania
06.047 I,gts?c‘?’g’krywa”'a straty fazy na Petny (0), tylko tetnienie (1), nieaktywny (2) Petny (0) RW | Txt us
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Zakres(§) Ustawienie domysine(=>)
Parametr Typ
oL ‘ RFC-A/S oL RFC-A ‘ RFC-S
Naped 200 V: 205 V
) ’ - Naped 400 V: 410 V
06.048 | Poziom wykrywania utraty zasilania +VM_SUPPLY_LOSS_LEVEL V Naped 575 V: 540 V RW | Num RA us
Naped 690 V: 540 V
Zezwol na monitorowanie i
06.051 obciazenia Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
06.052 | Vielkos¢ pradu wstepnego 0 do 100% 0% RW | Num us
ogrzewania silnika
06.053 | Vartos¢ progowa uspienia/ +VM_SPEED_FREQ_REF_UNIPOLAR 0.0 RW | Num us
wybudzenia
06.054 | Czas uspienia 0,0 do 250,0 s 10,0 s RW | Num us
06.055 | Czas wybudzenia 0,0do 250,0 s 10,0s RW | Num us
06.056 | Wymagane uspienie Wyt. (0) lub wi. (1) RO Bit | ND | NC | PT
06.057 | Aktywne uspienie Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
06.059 | Akiywacja wykrywania straty fazy Nieaktywna (0) lub aktywna (1) Nieaktywne (0) RW | Txt us
na wyjsciu
06.060 | Aktywacja trybu gotowosci Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
06.061 | Maska trybu gotowosci 0000000 do 1111111 0000000 RW | Bin us
Naped 200 V: 175 V
Standardowa warto$¢ progowa Naped 400 V: 330 V
06.065 podnapiecia +*VM_STD_UNDER_VOLTS V Naped 575 \V: 435 V RW | Num RA us
Naped 690 V: 435 V
Naped 200 V: 175V
Warto$¢ progowa podnapigcia z Naped 400 V: 330 V
06.066 niskim napieciem +*VM_LOW_UNDER_VOLTS V Naped 575 \V: 435 V RW | Num RA us
Naped 690 V: 435 V
06.067 | VVYor wartosci progowej Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
podnapigcia z niskim napigciem
06.068 | Aktywacja trybu zasilania Wyt (0) lub wt. (1) Wyt (0) RW | Bit Us
awaryjnego
06.069 | Zamknigcie stycznika uktadu Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit |ND | NC | PT
podnapigcia
06.070 | Zamknigty stycznik ukiadu Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit uUs
podnapigcia
Aktywacja powolnego tempa "
06.071 | i prostownika Wyt (0) lub w. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
06.072 | Wybdr zasilania przez uzytkownika Wyt (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
Naped 200 V: 390 V
Dolna warto$¢ progowa IGBT Naped 400 V: 780 V
06.073 hamowania +*VM_DC_VOLTAGE_SET V Naped 575 V: 930 V RW | Num us
Naped 690 V: 1120 V
Naped 200 V: 390 V
Goérna warto$¢ progowa IGBT Naped 400 V: 780 V
06.074 hamowania +*VM_DC_VOLTAGE_SET V Naped 575 V: 930 V RW | Num us
Naped 690 V: 1120 V
06.075 | Vartos¢ progowa niskiego napiecia +VM_DC_VOLTAGE_SET V oV RW | Num Us
IGBT hamowania
Niskonapieciowe hamowanie IGBT "
06.076 | |y her wartosci progowe] Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit
RW | Odczyt/zapis | RO Tylko do Num Numer Bit | Parametr bitowy Txt Napis Bin | Parametr dwojkowy FI | Filtrowany
odczytu parametru tekstowy
ND Brak vyartqsm NC Nie . PT Parame_tr RA Zalez_ny od wartosm us ngls przez PS Zapis przy o DE Punkt
domysinej skopiowano zabezpieczony znamionowej uzytkownika wylaczeniu zasilania docelowy
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11.7  Menu 7: Monitorowanie wejsé/wyjsé analogowych/temperatury
Rysunek 11-17 Menu 7, schemat logiki (Unidrive M700 / 701)

Wejscie
analogowe 1,
utrata petli Wejscie o o
Wejscie pradu analogowe 1 Wejscie Wejscie

analogowe 1, analogowe 1,

analogowe 1, .
przesunigcie punkt docelowy

maksimum

Dowolny
Wejscie 07.010 niezabezpieczony
analogowe 1 parametr
zmienny

1
1
1 . . .
1 Odniesienie
1 2?2.2?27?

h ety analogowe 1

4 6 @ Wejscie Wejscie

Wejscie analogowe 1, E analogowe 1, analogowe 1,
minimum | 07-040 =~ i tryb skalowanie

Wejscie analogowe 1

07.025 f====-~ Odwrécenie
- - . Wejscie
Kalibracja wejscia
analogowego 1 analogowe 2,
catkowita utra:a dFLQ“' Wejscie .
P analogowe 2 \ygjscie Wejscie
Wejscie analogowe 2 analogowe 2,
analogowe 2, Korekcia ! punkt docelowy
maksimum ! Dowolny
— iezabezpieczony
Wejscie m niezal
analogowe 2 : pa(ametr
T H zmienny T
H \ Odniesienie
* H analogowe 2
.
17 S £  07.012] £ Ton
H Tryb wejscia Wejscie ‘ .
H analogowego 2 analogowe 2, hd
07.041 skalowanie
o Wejscie analogowe 2
Wejscie Odwrécenie
analogowe 2,
minimum Wejscie .
analogowe 3 Wejscie Wejscie
e analogowe 3, ikt oceton
analogowe 3, korekcja P Y
_ maksimum 07.018 Dowolny
Wejscie 1 niezabezpieczony
analogowe 3 | parametr zmienny
1
1
1
g s [ = [ 07.016] o -._ 5
H Wejscie Wejscie * H i

1
1 0
analogowe 3, analogowe 3, : '—- m
07.042 selektor trybu skalowanie H
Wejscie analogowe 3, - Wejscie analogowe 3
minimum 07.017 Odwrécenie

Dowolny Wyijécie analogowe 1,

zrodto
parametr o
Czestotliwo  zmienny | 07.019 | Wyjscie analogowe 1
S¢ wyjscia H
oL>
RECA> 05.001 N
RFC-S>| 03.002
— Skalowanie

Sprzezenie wyjscia
zwrotne analogowego 1
predkosci

Wyjscie Legenda

analogowe 2, .
Zrodto W8 Zociski
N x aciski - Parametr ,odczyt-
Dowolny 07.022 wejsciowe m zapis” (RW)

Prad parametr .
generujacy  zmienny H Wyjscie analogowe 2 Zaciski \ Parametr ,tylko do
moment : L X @ acisk odczytu” (RO)
obrotowy H wyjsciowe

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.

Wyjscie
analogowe 2,
skalowanie
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Zakres($) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S OL | RFC-A | RFC-S
07.001 | Wejscie analogowe 1* +100,00% RO | Num | ND | NC | PT | FI
07.002 | Wejscie analogowe 2* +100,00% RO | Num | ND | NC | PT | FI
07.003 | Wejscie analogowe 3* +100,00% RO | Num | ND | NC | PT | FI
07.004 | Monitorowana temperatura 1 +250 °C RO | Num | ND | NC | PT
07.005 | Monitorowana temperatura 2 +250 °C RO | Num | ND | NC | PT
07.006 | Monitorowana temperatura 3 +250 °C RO | Num | ND | NC | PT

4-20 mA Niskie (-4), 20-4 mA Niskie (-3),
4-20 mA Wstrzymanie (-2), 20-4 mA wstrzymanie (-1),
07.007 | Wejscie analogowe 1, tryb* 0-20 mA (0), 20-0 mA (1), 4-20 mA wytaczenie (2), Wolt (6) RW | Txt us
20-4 mA Wylaczenie awaryjne (3), 4-20 mA (4),
20-4 mA (5), Napiecie (6)

07.008 | Wejscie analogowe 1, skalowanie* 0,000 do 10,000 1.000 RW | Num us
07.009 | Wejscie analogowe 1, odwrécenie® Wyt. (0) lub wh. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
07.010 | Wejscie analogowe 1, punkt docelowy* 0,000 do 59,999 1.036 RW | Num | DE PT | US

4-20 mA Niskie (-4), 20-4 mA Niskie (-3),
4-20 mA Wstrzymanie (-2), 20-4 mA wstrzymanie (-1),
07.011 | Wejscie analogowe 2, tryb* 0-20 mA (0), 20-0 mA (1), 4-20 mA wytaczenie (2), Wolt (6) RW | Txt us
20-4 mA Wylaczenie awaryjne (3), 4-20 mA (4),
20-4 mA (5), Napiecie (6)

07.012 | Wejscie analogowe 2, skalowanie* 0,000 do 10,000 1.000 RW | Num us
07.013 | Wejscie analogowe 2, odwrécenie® Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
07.014 | Wejscie analogowe 2, punkt docelowy* 0,000 do 59,999 1.037 RW | Num | DE PT | US
07.015 | Wejécie analogowe 3, tryb* Wolt (6)égyevrﬂgcfémffgﬁn@b}grzgi)s‘” ®) Wolt (6) RW | Txt Us
07.016 | Wejscie analogowe 3, skalowanie* 0,000 do 10,000 1,000 RW | Num us
07.017 | Wejscie analogowe 3, odwrécenie® Wyt. (0) lub wh. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
07.018 | Wejscie analogowe 3, punkt docelowy* 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num | DE PT | US
07.019 | Wyjscie analogowe 1, zrédfo* 0,000 do 59,999 5,001 3,002 RW | Num PT | US
07.020 | Wyjscie analogowe 1, skalowanie* 0,000 do 10,000 1,000 RW | Num us
07.022 | Wyjscie analogowe 2, zrédfo* 0,000 do 59,999 4,002 RW | Num us
07.023 | Wyjscie analogowe 2, skalowanie* 0,000 do 10,000 1,000 RW | Num us
07.025 | Kalibracja wejscia analogowego 1, catkowita* Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit NC

07.026 | Wejscie analogowe 1, aktywna szybka aktualizacja* Wyt (0) lub wh. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
07.027 | Wejscie analogowe 2, aktywna szybka aktualizacja* Wyt. (0) lub wi. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
07.028 | Wejscie analogowe 1, utrata petli pradu* Wyt. (0) lub wit. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
07.029 | Wejscie analogowe 2, utrata petli pradu* Wyt. (0) lub wi. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
07.030 | Wejscie analogowe 1, korekcja* +100,00% 0,00% RW | Num us
07.031 | Wejscie analogowe 2, korekcja* +100,00% 0,00% RW | Num us
07.032 | Wejscie analogowe 3, korekcja* +100,00% 0,00% RW | Num us
07.033 | Wyjscie mocy +100,0% RO | Num | ND | NC | PT
07.034 | Temperatura falownika +250 °C RO | Num | ND | NC | PT
07.035 | Procent pradu statego Poziom wytgczenia termicznego szyny 0 do 100% RO | Num | ND | NC | PT
07.036 | Procent poziomu wytgczenia termicznego napedu 0 do 100% RO | Num | ND | NC | PT
07.037 | Temperatura najblizej poziomu wytaczenia 0 do 29999 RO | Num | ND | NC | PT
07.038 | Wybdr monitora temperatury 1 0 do 29999 1001 RW | Num us
07.039 | Wybdr monitora temperatury 2 0 do 29999 1002 RW | Num us
07.040 | Wejscie analogowe 1, minimum* +100,00% -100,00% RW | Num us
07.041 | Wejscie analogowe 2, minimum* +100,00% -100,00% RW | Num us
07.042 | Wejscie analogowe 3, minimum* +100,00% -100,00% RW | Num us
07.043 | Wejscie analogowe 1, maksimum* +100,00% 100,00% RW | Num us
07.044 | Wejscie analogowe 2, maksimum* +100,00% 100,00% RW | Num us
07.045 | Wejscie analogowe 3, maksimum* +100,00% 100,00% RW | Num us

DIN44082 (0), KTY84 (1), PT100 (4W) (2),

07.046 | Wejscie analogowe 3, typ termistora* l;_Tr11%%0(£4WV\)/)(S?,PI=TT1%%%O(£A\1I\6\)I)(%’),|%2(;BG ((E‘VVQ,’)) gi’ DIN44082 (0) RW | Txt Us
2.0mA (2W) (9)
07.047 | Wejscie analogowe 3, sprzezenie zwrotne termistora® 0 do 1000 Q RO | Num | ND | NC | PT
07.048 | Wejscie analogowe 3, warto$¢ progowa wytaczenia termistora® 0 do 10000 Q 3300 Q RW | Num us
07.049 | Wejscie analogowe 3, warto$¢ progowa resetowania termistora® 0 do 10000 Q 1800 Q RW | Num us
07.050 | Wejscie analogowe 3, temperatura termistora* -50 do 300 °C RO | Num | ND | NC | PT
07.051 | Wejscie analogowe 1, catkowite* 0 do 65535 RO | Num | ND | NC | PT | PS
07.052 | Wybor monitora temperatury 3 0 do 29999 1 RW | Num us

* Niedostepne w modelu Unidrive M702.

RW | Odczyt/zapis | RO Tylko do Num Numer Bit | Parametr bitowy Txt Napis Bin | Parametr dwojkowy Fl | Filtrowany
odczytu parametru tekstowy
ND Brak vyartgéci NC Nie . PT Paramgtr RA Zalez_ny od wartoéci us ngis przez PS Zapis przy o DE Punkt
domysinej skopiowano zabezpieczony znamionowej uzytkownika wylaczeniu zasilania docelowy
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11.8

Menu 8: Wejscia/wyjscia cyfrowe

Rysunek 11-18 Menu 8 — wejscia i wyjscia cyfrowe, schemat logiki (Unidrive M700 / M701)
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1
i
T25 cyfrowe wejécie/ H
H
1
, ! il —
4 g—
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logiki wejsciowej
T26 cyfrowe
wejscie/
wyjscie 03 Wejscia/wyjscia
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T26 cyfrowe
wejscie/wyjscie 03
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T
1
1
1
1
1
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1
1
1
1
1
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Legenda
hd
W Zaciski [ -
N x aciski - arametr ,odczyt
wejsciowe m zapis” (RW)
rs
L Parametr ,tylko do
Wl Zaciski 9 .
X " (R
4 wyjsciowe odczytu” (RO)

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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A

________>\'

T26 cyfrowe
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.023

[=3
(=]
o
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Praca do przodu

224

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9



Informacje nt. |Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna [ mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC EZEWELREWEREY techniczne | styka | klasyfikacji UL
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T Generator wytagczenia .
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Rysunek 11-19 Menu 8 — wejscia i wyjscia cyfrowe, schemat logiki (Unidrive M702)
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Legenda
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Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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Rysunek 11-21 Menu 8 — przyciski klawiatury, schemat logiki
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Rysunek 11-20 Menu 8 — wyjscie przekaznika, schemat logiki
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Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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Zakres($) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S | RFC-A | RFC-S
08.001 Wejscia/wyjscia cyfrowe 01, stan Whyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
08.002 Wejscia/wyjscia cyfrowe 02, stan Wyt. (0) lub wi. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
08.003 Wejscia/wyjscia cyfrowe 03, stan* Whyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
08.004 Wejécie cyfrowe 04, stan Whyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
08.005 Wejécie cyfrowe 05, stan Whyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
08.006 | Wejscie cyfrowe 06, stan* Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit [ ND | NC | PT
08.007 | Wyjscie przekaznika, stan Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit [ ND | NC | PT
08.008 Stan wyjscia zasilania 24 V Wyt (0) lub wt. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
08.009 | Wejscie STO 01, stan Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit [ ND | NC | PT
08.010 Tryb wytaczenia zewnetrznego Nieakty\AS/rJreO((:)La'l;OSjrg; 2’;’0 2(), Nieaktywne (0) RW | Txt us
08.011 Wejscia/wyjscia cyfrowe 01, odwrdécenie Bez odwrdcenia (0) lub odwrécenie (1) Bez odwrécenia (0) RW | Txt us
08.012 | Wejscia/wyjscia cyfrowe 02, odwrdcenie Bez odwrdcenia (0) lub odwrécenie (1) Bez odwrécenia (0) RW | Txt us
08.013 | Wejscia/wyjscia cyfrowe 03, odwrdcenie* Bez odwrdcenia (0) lub odwrécenie (1) Bez odwrécenia (0) RW | Txt us
08.014 Wejscie cyfrowe 04, odwrécenie Bez odwrdcenia (0) lub odwrécenie (1) Bez odwrécenia (0) RW | Txt us
08.015 | Wejscie cyfrowe 05, odwrécenie Bez odwrécenia (0) lub odwrécenie (1) Bez odwrécenia (0) RW | Txt us
08.016 | Wejscie cyfrowe 06, odwrécenie® Bez odwrécenia (0) lub odwrécenie (1) Bez odwrécenia (0) RW | Txt us
08.017 Odwrdécenie przekaznika Bez odwrdcenia (0) lub odwrécenie (1) Bez odwrdcenia (0) RW | Txt us
08.018 Odwrdcenie wyjscia zasilania 24 V Bez odwrdcenia (0) lub odwrécenie (1) Odwrdcenie (1) RW | Txt us
08.020 Wejscie/wyjscie cyfrowe, stowo odczytu 0do 511 RO | Num | ND | NC | PT
08.021 Wejscia/wyjscia cyfrowe 01, zrédto/punkt docelowy 0,000 do 59,999 10,003 RW | Num | DE PT | US
08.022 Wejscia/wyjscia cyfrowe 02, zrédto/punkt docelowy 0,000 do 59,999 10,033 RW | Num | DE PT | US
08.023 Wejscia/wyjécia cyfrowe 03, zrédto/punkt docelowy* 0,000 do 59,999 6,030 RW | Num | DE PT | US
08.024 Wejscie cyfrowe 04, punkt docelowy 0,000 do 59,999 6,032 RW | Num | DE PT | US
08.025 Wejscie cyfrowe 05, punkt docelowy 0,000 do 59,999 1,041 RW | Num | DE PT | US
08.026 | Wejscie cyfrowe 06, punkt docelowy* 0,000 do 59,999 6,031 RW | Num | DE PT | US
08.027 | Wyjscie przekaznika, zrédio 0,000 do 59,999 10,001 RW | Num PT | US
08.028 | Zrédto wyjscia zasilania 24 V 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
08.029 | Biegunowos¢ logiki wejsciowej Logika ujemna (0) lub logika dodatnia (1) Logika dodatnia (1) RW | Txt us
08.031 Wejscia/wyjscia cyfrowe 01, wybor wyjscia* Wyt. (0) lub wi. (1) Wi (1) RW | Bit us
08.032 | Wejscia/wyjscia cyfrowe 02, wybdr wyjsécia® Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
08.033 | Wejscia/wyjscia cyfrowe 03, wybdr wyjsécia® Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
08.040 | Wejscie STO 02, stan Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit [ ND | NC | PT
08.041 Stan przycisku ,praca” bloku klawiszy Whyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
08.042 Stan przycisku dodatkowego bloku klawiszy Whyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
08.043 Stan wejscia zasilania 24 V Wyt (0) lub wt. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
08.044 Stan przycisku ,stop” bloku klawiszy Whyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit | ND | NC | PT
08.051 Odwrdécenie/przetaczenie przycisku ,praca” bloku klawiszy Bez odeLébc E&i;(;)é;ﬁ;vr(é;)enie (O} Bez odwrécenia (0) RW | Txt us
08.052 gcoi\l:vljrék(i:c‘liizlzzrzelqczenie przycisku dodatkowego Bez Odvﬁég?)?ziiagé ;(]iivev?ﬁzc)enie 1), Bez odwrécenia (0) RW | Txt us
08.053 | Odwrdcenie wejscia zasilania 24 V Bez odwrdcenia (0) lub odwrécenie (1) Bez odwrécenia (0) RW | Txt us
08.061 Punkt docelowy przycisku ,praca” bloku klawiszy 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num | DE PT | US
08.062 Punkt docelowy przycisku dodatkowego bloku klawiszy 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num | DE PT | US
08.063 | Zrédto wejéciowe zasilania 24 V 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
08.071 | Wyjscie DI/O, aktywacja rejestru 1 0000000000000000 do 1111111111111111 0000000000000000 RW | Bin PT | US
08.072 | Wejscie DI/O, rejestr 1 0000000000000000 do 1111111111111111 0000000000000000 RO | Bin PT
08.073 | Wyjscie DI/O, rejestr 1 0000000000000000 do 1111111111111111 0000000000000000 RW | Bin PT
* Niedostepne w modelu Unidrive M702.

RW | Odczyt/zapis | RO Igt(;y?uo Num gl:rr:r?l;tru Bit | Parametr bitowy Txt t':akgitZwy Bin | Parametr dwojkowy Fl | Filtrowany

N | gomyeings | NC | skopiowano | PT | zaberpieczony | KA | namionowsi | US | aytiownika | PS | wyiactenta zasiania | P | docelowy
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11.9
i regulatory czasowe

Menu 9: Logika programowalna, potencjometr silnika, suma dwéjkowa

Rysunek 11-22 Menu 9, schemat logiki: Logika programowalna
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Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.
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Rysunek 11-23 Menu 9, schemat logiki: Potencjometr silnika i suma dwoéjkowa

Tempo
potencjometru
silnika

Potencjometr
silnika do gory

Potencjometr
silnika do dotu

Resetowanie
potencjometru
silnika

.

09.029

Suma
dwojkowa,
jedynki (LSB)

| 09.030 I >
Suma

dwojkowa,
dwojki

3

Suma
dwojkowa,
czworki (MSB)

[=3
o
-

Wyjscie
Potencjometr silnika ~ Potencjometru
dwubiegunowy silnika Punkt docelowy
Wybor potencjometru silnika
09.003

1

i i

1 1

H i Dowolny

H niezabezpieczony
! parametr zmienny
% ):/ 22.227
|| 09.024 II H
Skalowanie < | 29 9.,.,|
potencjometru —
silnika Funkcja nieaktywna w razie ustawienia
na niewazng wartos¢ docelowg
Tryb potencjometru
silnika
Suma
Suma dwojkowa,

dwojkowa, wyjscie Suma dwojkowa,
korekcja punkt docelowy

s

Funkcja nieaktywna w razie ustawienia
na niewazng warto$¢ docelowg

??2.2?7?

Dowolny
niezabezpieczony
parametr bitowy

?2.27?

Legenda

Zaciski
wejsciowe

hd

.

A

2 Zaciski
wyjscmwe

Parametr ,odczyt-
zapis” (RW)

Parametr ,,tylko do
odczytu” (

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702

Numer wydania: 9

231



Regulator czasowy 1,
data rozpoczecia

Regulator
czasowy 1, Regulator czasowy 1,
aktywacja 09.036 godzina rozpoczecia

Regulator czasowy 1,

09

data zatrzymania

38 Regu_lator Czasowy 1,
godzina zatrzymania

Regulator czasowy 1,

funkcja powtorzenia

Regulator czasowy 2,
data rozpoczecia

Regulator
czasowy 2, Regulator czasowy 2,
aktywacja godzina rozpoczgcia

Regulator czasowy 2,

Informacje nt. [Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC EZEWELEIMWERTEY techniczne | styka | klasyfikacji UL
Rysunek 11-24 Menu 9, schemat logiki: Regulatory czasowe
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Rysunek 11-25 Menu 9, schemat logiki: Funkcja zakresu
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Zakres(g§) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S oL RFC-A | RFC-S
09.001 Funkcja logiczna 1, wyjscie Whyt. (0) lub wi. (1) RO Bit ND | NC | PT
09.002 | Funkcja logiczna 2, wyjscie Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
09.003 | Wyjscie potencjometru silnika +100,00% RO Num ND | NC | PT | PS
09.004 | Funkcja logiczna 1, zrodto 1 0,000 do 59,999 0,000 RW Num PT | US
09.005 | Funkcja logiczna 1, zrédto 1, odwrécenie Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW Bit us
09.006 | Funkcja logiczna 1, zrédio 2 0,000 do 59,999 0,000 RW Num PT | US
09.007 | Funkcja logiczna 1, zrédto 2, odwrécenie Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW Bit us
09.008 | Funkgja logiczna 1, odwrécenie wyjscia Wyt. (0) lub wt. (1) Wit. (0) RW Bit us
09.009 | Funkcja logiczna 1, op6znienie +250s 00s RW Num us
09.010 | Funkgcja logiczna 1, punkt docelowy 0,000 do 59,999 0,000 RW Num DE PT | US
09.014 Funkcja logiczna 2, zrédto 1 0,000 do 59,999 0,000 RW Num PT | US
09.015 Funkcja logiczna 2, zrédto 1, odwrdcenie Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW Bit us
09.016 Funkcja logiczna 2, zrédto 2 0,000 do 59,999 0,000 RW Num PT | US
09.017 Funkcja logiczna 2, zrédto 2, odwrdcenie Whyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW Bit us
09.018 Funkcja logiczna 2, odwrdcenie wyjscia Whyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW Bit us
09.019 Funkcja logiczna 2, op6znienie +250s 00s RW Num us
09.020 Funkcja logiczna 2, punkt docelowy 0,000 do 59,999 0,000 RW Num DE PT | US
09.021 Tryb potencjometru silnika 0do4 0 RW Num us
09.022 | Potencjometr silnika, wybér dwubiegunowy Whyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW Bit us
09.023 | Tempo potencjometru silnika 0do250s 20s RW Num us
09.024 | Skalowanie potencjometru silnika 0,000 do 4,000 1,000 RW Num us
09.025 | Punkt docelowy potencjometru silnika 0,000 do 59,999 0,000 RW Num DE PT | US
09.026 | Potencjometr silnika do géry Wyt (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW Bit NC
09.027 | Potencjometr silnika do dotu Wyt. (0) lub wt. (1) Wit. (0) RW Bit NC
09.028 | Resetowanie potencjometru silnika Wyt. (0) lub wt. (1) Wit. (0) RW Bit NC
09.029 | Suma dwojkowa, jedynki Wyt. (0) lub wt. (1) Wiyt. (0) RW Bit NC
09.030 | Suma dwojkowa, dwojki Wyt. (0) lub wt. (1) Wht. (0) RW Bit NC
09.031 | Suma dwojkowa, czworki Wyt. (0) lub wt. (1) Wit. (0) RW Bit NC
09.032 | Suma dwdjkowa, wyjscie 0 do 255 RO Num ND | NC | PT
09.033 Suma dwodjkowa, punkt docelowy 0,000 do 59,999 0,000 RW Num DE PT | US
09.034 | Suma dwdjkowa, korekcja 0 do 248 0 RW Num us
09.035 Regulator czasowy 1, data rozpoczecia 00-00-00 do 31-12-99 00-00-00 RW Data us
09.036 Regulator czasowy 1, godzina rozpoczecia 00:00:00 do 23:59:59 00:00:00 RW | Godzina us
09.037 Regulator czasowy 1, data zatrzymania 00-00-00 do 31-12-99 00-00-00 RW Data us
09.038 Regulator czasowy 1, godzina zatrzymania 00:00:00 do 23:59:59 00:00:00 RW | Godzina us
09.039 | Regulator czasowy 1, funkcja powtérzenia migsr;t(&)i, %gfz(g‘)a J(;Lnizr':zno(j; ('é’fzrﬁ:éfg'm Brak (0) RW | Txt us
09.040 | Regulator czasowy 1, aktywacja Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW Bit us
09.041 | Regulator czasowy 1, odwrécenie Wyt. (0) lub wt. (1) Wit. (0) RW Bit us
09.042 | Regulator czasowy 1, wyjscie Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
09.043 | Regulator czasowy 1, punkt docelowy 0,000 do 59,999 0,000 RW DE PT | US
09.045 Regulator czasowy 2, data rozpoczecia 00-00-00 do 31-12-99 0 RW Data us
09.046 Regulator czasowy 2, godzina rozpoczecia 00:00:00 do 23:59:59 0 RW | Godzina us
09.047 Regulator czasowy 2, data zatrzymania 00-00-00 do 31-12-99 0 RW Data us
09.048 Regulator czasowy 2, godzina zatrzymania 00:00:00 do 23:59:59 0 RW | Godzina us
09.049 Regulator czasowy 2, funkcja powtérzenia mi:srgz:(&))y, ggsz(?)? j;z;in(izrianho(vfe); (lg;{zrﬁ?]éfg’a) Brak (0) RW Txt us
09.050 | Regulator czasowy 2, aktywacja Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW Bit us
09.051 Regulator czasowy 2, odwrécenie Whyt. (0) lub wit. (1) Whyt. (0) RW Bit us
09.052 | Regulator czasowy 2, wyjscie Wyt. (0) lub wi. (1) RO Bit ND | NC | PT
09.053 | Regulator czasowy 2, punkt docelowy 0,000 do 59,999 0,000 RW DE PT | US
09.055 | Sledzenie zakresu 1 zrédto 0,000 do 59,999 0,000 RW Num PT | US
09.056 Sledzenie zakresu 2 zrodto 0,000 do 59,999 0,000 RW Num PT | US
09.057 Sledzenie zakresu 3 zrodto 0,000 do 59,999 0,000 RW Num PT | US
09.058 Sledzenie zakresu 4 zrodto 0,000 do 59,999 0,000 RW Num PT | US
09.059 | Zdarzenie uruchamiajgce zakres Whyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW Bit
09.060 Zrédto zdarzenia uruchamiajgcego zakres 0,000 do 59,999 0,000 RW Num PT | US
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Zakres($) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S oL RFC-A ‘ RFC-S

09.061 Z‘;if:;c progowa zdarzenia uruchamiajacego 2147483648 do 2147483647 0 RW [ Num us

09.062 | Odwrocenie zdarzenia uruchamiajacego zakres Wyt. (0) lub wt. (1) Wiyt. (0) RW Bit us

09.063 | Tryb zakresu Pojedynczy (0), normalny (1), automatyczny (2) Pojedynczy (0) RW Txt us

09.064 Ramieg zakresu Wyt (0) lub wit. (1) Whyt. (0) RW Bit NC

09.065 | Dane zakresu nie sg gotowe Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT

09.066 | Zapisywanie danych zakresu Whyt. (0) lub wi. (1) RO Bit ND | NC | PT

09.067 | Czas prébkowania zakresu 1 do 200 1 RW Num us

09.068 | Opoznienie zdarzenia uruchamiajacego zakres 0 do 100% 0% RW Num us

09.069 Okres czasowy zakresu 0,00 do 200000,00 ms RO Num ND | NC | PT

09.070 | Tryb automatycznego zapisywania zakresu Nieaktywny (0), nadpisywanie (1), zachowanie (2) Nieaktywny (0) RW Txt us

09.071 Numer pliku automatycznego zapisywania 0do 99 0 RO Num PS

zakresu
09.072 Resetowanie automatycznego zapisywania Wyt (0) lub w. (1) Wyt (0) RW Bit
zakresu
. . Nieaktywny (0), aktywny (1), zatrzymany (2), .

09.073 | Stan automatycznego zapisywania zakresu uszkodzony (3) Nieaktywny (0) RO Txt PS
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu | Num | Numer parametru Bit Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin | Parametr dwodjkowy Fl Filtrowany

Np | Brakwartosel | o | ig skopiowano | PT | Parametr Ra | Zaleznyodwartoscl | g | Zapis przez ps |ZePlSPZy | DE | Punktdocelowy

domysinej zabezpieczony znamionowej uzytkownika wytgczeniu zasilania
IP | Adres IP Mac | Adres Mac Data | Parametr daty Godzina | Parametr godziny SMP gPr?ir:zrzZ}:nenu Chr | Parametr znakowy Wersja | Numer wers;ji
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11.10 Menu 10: Stan oraz wytaczenia automatyczne
Zakres(§) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL ‘ RFC-A/S OL | RFC-A | RFC-S
10.001 Naped OK Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.002 Naped aktywny Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.003 Predkos¢ zerowa Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.004 Praca przy lub ponizej predkosci minimalnej Whyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.005 Ponizej ustawionej predkosci Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.006 Przy zadanej predkosci Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.007 Powyzej ustawionej predkosci Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.008 Osiagnieto obcigzenie znamionowe Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.009 Aktywna warto$¢ graniczna pradu Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.010 Odzyskiwanie Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.011 Aktywne IGBT hamowania Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.012 Alarm rezystora hamowania Wyt (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.013 Zadano komende odwrdcenia kierunku Wyt (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.014 Praca w odwrotnym kierunku Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.015 Utrata uktadu zasilania Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.016 Podnapiecie aktywne Whyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.017 Alarm przeciagzenia silnika Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.018 Alarm nadmiernej temperatury napedu Whyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.019 Ostrzezenie napedu Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.020 Wytaczenie 0 0 do 255 RO Txt ND | NC | PT | PS
10.021 Wytaczenie 1 0 do 255 RO Txt ND | NC | PT | PS
10.022 Wytaczenie 2 0 do 255 RO Txt ND | NC | PT | PS
10.023 Wytaczenie 3 0 do 255 RO Txt ND | NC | PT | PS
10.024 Wytaczenie 4 0 do 255 RO Txt ND | NC | PT | PS
10.025 Wytaczenie 5 0 do 255 RO Txt ND | NC | PT | PS
10.026 Wytgczenie 6 0 do 255 RO Txt ND | NC | PT | PS
10.027 Wytaczenie 7 0 do 255 RO Txt ND | NC | PT | PS
10.028 Wytgczenie 8 0 do 255 RO Txt ND | NC | PT | PS
10.029 Wytgczenie 9 0 do 255 RO Txt ND | NC | PT | PS
10.030 Moc znamionowa rezystora hamowania 0,000 do 99999,999 kW Patrz Tabela 11-5 RwW Num us
10.031 Termiczna stata czasowa rezystora hamowania 0,000 do 1500,000 s Patrz Tabela 11-5 RwW Num us
10.032 Wytaczenie zewnetrzne Wyt (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW Bit NC
10.033 Resetowanie napedu Whyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW Bit NC
10.034 Liczba préb automatycznego resetowania Brak (0), 1r1(i1e)s’l<2<)§ﬁ?::)£c?n(ea3gé3;1 4).50), Brak (0) RW Txt us
10.035 Opdznienie automatycznego resetowania 0,0 do 600,0 s 10s RW Num us
10.036 Automatyczne resetowanie, wstrzymanie napgdu OK Whyt. (0) lub wt. (1) Wiyt. (0) RW Bit us
10.037 Dziatanie w razie wykrycia wytaczenia 00000 do 11111 00000 RW Bin us
10.038 Wytaczenie przez uzytkownika 0 do 255 RwW Num ND | NC
10.039 Akumulator termiczny rezystora hamowania 0,0 do 100,0% RO Num ND | NC | PT
10.040 Stowo stanu 000000000000000 do 111111111111111 RO Bin ND | NC | PT
10.041 Data wytgczenia 0 00-00-00 do 31-12-99 RO Data ND | NC | PT | PS
10.042 Czas wylaczenia 0 00:00:00 do 23:59:59 RO | Godzina | ND | NC | PT | PS
10.043 Data wytgczenia 1 00-00-00 do 31-12-99 RO Data ND | NC | PT | PS
10.044 Czas wytaczenia 1 00:00:00 do 23:59:59 RO | Godzina | ND | NC | PT | PS
10.045 Data wytgczenia 2 00-00-00 do 31-12-99 RO Data ND | NC | PT | PS
10.046 Czas wytgczenia 2 00:00:00 do 23:59:59 RO | Godzina | ND | NC | PT | PS
10.047 Data wytgczenia 3 00-00-00 do 31-12-99 RO Data ND | NC | PT | PS
10.048 Czas wylaczenia 3 00:00:00 do 23:59:59 RO | Godzina | ND | NC | PT | PS
10.049 Data wytaczenia 4 00-00-00 do 31-12-99 RO Data ND | NC | PT | PS
10.050 Czas wytaczenia 4 00:00:00 do 23:59:59 RO | Godzina | ND | NC | PT | PS
10.051 Data wytaczenia 5 00-00-00 do 31-12-99 RO Data ND [ NC | PT | PS
10.052 Czas wytaczenia 5 00:00:00 do 23:59:59 RO | Godzina | ND | NC | PT | PS
10.053 Data wytgczenia 6 00-00-00 do 31-12-99 RO Data ND | NC | PT | PS
10.054 Czas wylaczenia 6 00:00:00 do 23:59:59 RO | Godzina | ND | NC | PT | PS
10.055 Data wytgczenia 7 00-00-00 do 31-12-99 RO Data ND | NC | PT | PS
10.056 Czas wylaczenia 7 00:00:00 do 23:59:59 RO | Godzina | ND | NC | PT | PS
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Zakres($) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S OL | RFC-A | RFC-S
10.057 Data wytgczenia 8 00-00-00 do 31-12-99 RO Data ND | NC | PT | PS
10.058 Czas wytaczenia 8 00:00:00 do 23:59:59 RO | Godzina | ND | NC | PT | PS
10.059 Data wytaczenia 9 00-00-00 do 31-12-99 RO Data ND | NC | PT | PS
10.060 Czas wylaczenia 9 00:00:00 do 23:59:59 RO | Godzina | ND | NC | PT | PS
10.061 Rezystancja rezystora hamowania 0.00 do 10000.00 Q Patrz Tabela 11-5 RW Num us
10.062 Alarm wykrycia niskiego obcigzenia Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.063 Niski poziom akumulatora lokalnego bloku klawiszy Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.064 Niski poziom akumulatora zdalnego bloku klawiszy Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.065 Aktywna funkcja automatycznego dostrajania Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.066 tacznik krancowy jest aktywny Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.068 Utrzymac naped OK przy podnapieciu Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt (0) RW Bit us
10.069 Dodatkowe bity stanu 0000000000 do 1111111111 RO Bin ND | NC | PT
10.070 Wytaczenie 0, numer wytgczenia podrzednego 0 do 65535 RO Num ND [ NC | PT | PS
10.071 Wytaczenie 1, numer wytaczenia podrzednego 0 do 65535 RO Num ND [ NC | PT | PS
10.072 Wytaczenie 2, numer wytaczenia podrzednego 0 do 65535 RO Num ND [ NC | PT | PS
10.073 Wytaczenie 3, numer wytaczenia podrzednego 0 do 65535 RO Num ND [ NC | PT | PS
10.074 Wytaczenie 4, numer wytaczenia podrzednego 0 do 65535 RO Num ND [ NC | PT | PS
10.075 Wytaczenie 5, numer wytaczenia podrzednego 0 do 65535 RO Num ND [ NC | PT | PS
10.076 Wytaczenie 6, numer wytaczenia podrzednego 0 do 65535 RO Num ND [ NC | PT | PS
10.077 Wytaczenie 7, numer wytaczenia podrzednego 0 do 65535 RO Num ND [ NC | PT | PS
10.078 Wylgczenie 8, numer wytaczenia podrzednego 0 do 65535 RO Num ND | NC | PT | PS
10.079 Wytaczenie 9, numer wytgczenia podrzednego 0 do 65535 RO Num ND | NC | PT | PS
10.080 Zatrzymaj silnik Whyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
10.081 Utrata fazy Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit ND | NC | PT
Wstrzymanie (0), gotowos$¢ (1), Stop (2),
skanowanie (3), praca (4), utrata zasilania (5),
. zwalnianie (6), hamowanie statopradowe (7),
10.101 Stan napedow polozenie(8), wytaczenie (9), aktywne (10), RO Txt ND | NC | PT
wytaczone (11), Reczne (12), automatyczne (13),
rozgrzewanie (14), Podnapiecie (15)
10.102 Zresetowac zrodto wytaczenia 0 do 1023 RO Num ND | NC | PT | PS
10.103 Identyfikator godziny wytaczenia -2147483648 do 2147483647 ms RO Num ND | NC | PT
Brak (0), rezystor hamowania (1),
przeciazenie silnika (2), Przecigzenie (3),
przecigzenie napedu (4),
10.104 Aktywny alarm Automatyczne dostrajanie (5), facznik kraricowy (6), RO Txt ND | NC | PT
tryb pozarowy (7), niskie obcigzenie (8),
opcjonalne gniazdo 1 (9), opcjonalne gniazdo 2 (10),
opcjonalne gniazdo 3 (11), opcjonalne gniazdo 4 (12)
10.105 Przekazanie ze stanu automatycznego Nieaktywne (0), wytaczone (1), reozne (2), RO Txt ND | NC | PT | PS
automatyczne (3)
10.106 Warunki potencjalnego uszkodzenia napedu 0000 do 1111 RO Bin ND | NC | PT | PS
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu [ Num | Numer parametru Bit Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin | Parametr dwojkowy Fl Filtrowany
Brak wartosci ] . Parametr Zalezny od wartosci Zapis przez Zapis przy
ND domysinej NC | Nie skopiowano PT zabezpieczony RA znamionowej us uzytkownika Ps wytaczeniu zasilania DE Punkt docelowy
IP | Adres IP Mac | Adres Mac Data | Parametr daty Godzina | Parametr godziny SMP F’alrametr Chr | Parametr znakowy Wersja | Numer wers;ji
gniazda/menu
Tabela 11-5 Wartosci domysine dla Pr 10.030, Pr 10.031 i Pr 10.061
Rozmiar napedu Pr10.030 Pr 10.031 Pr 10.061
Rozmiar 3 50 W 33s 75 Q
Rozmiar 4 i5 100 W 20s 38Q
Wszystkie pozostate warto$ci znamionowe i rozmiary ram 0.000 0.00
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1.1 Menu 11: Ogdlna konfiguracja napedu

Zakres({}) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S oL RFC-A ‘ RFC-S
Nieaktywny (0),
Gniazdo 1 (1),
. - . . gniazdo 2 (2), .

11.001 | Wybér synchronizacji opcjonalnej gniazdo 3 (3), Gniazdo 4 (4) RW | Txt us

gniazdo 4 (4),

automatyczne (5)

Nieaktywny (0),

Gniazdo 1 (1),
11.002 | Synchronizacja opcjonalna aktywna gniazdo 2 (2), RO | Txt |ND|NC | PT

gniazdo 3 (3),

gniazdo 4 (4)
11.018 | Parametr 1 trybu stanu 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
11.019 | Parametr 2 trybu stanu 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
11.020 | Resetowanie komunikacji szeregowej* Wyt. (0) lub wi. (1) RW | Bit | ND | NC
11.021 | Skalowanie parametru 00.030 0,000 do 10,000 1,000 RW | Num us
11.022 | Parametr wyswietlany podczas wiaczania zasilania 0,000 do 0,080 0,010 RW | Num us
11.023 | Adres szeregowy* 1do 247 1 RW | Num us

82NP (0), 81NP (1),81EP (2),810P (3),
82NP M (4),81NP M (5), 81 EP M (6),
11.024 | Tryb szeregowy* 810PM (7),72NP (8), 7 1 NP (9), 7 1 EP (10), 82 NP (0) RW | Txt us
710P (11),72NP M (12), 7 1 NP M (13),
71EP M (14), 7 1 OP M (15)

300 (0), 600 (1), 1200 (2), 2400 (3), 4800 (4),
11.025 | Szeregowa szybkos¢ transmisji* 9600 (5), 19200 (6), 38400 (7), 57600 (8), 19200 (6) RW | Txt us
76800 (9), 115200 (10)

11.026 | Minimalne opdznienie przesytu komunikacji* 0 do 250 ms 2ms RW | Num us
11.027 | Okres ciszy* 0 do 250 ms 0ms RW | Num us
11.028 | Pochodna napedu 0 do 255 RO | Num | ND | NC | PT
11.029 | Wersja oprogramowania 00.00.00.00 do 99.99.99.99 RO | Num | ND | NC | PT
11.030 | Kod zabezpieczen uzytkownika 0 do 2147483647 RW | Num | ND | NC | PT | US

Petla otwarta (1), RFC-A (2), RFC-S (3),

odzyskiwanie (4) RW | Txt | ND | NC | PT

11.031 | Naped — tryb uzytkownika

Maksymalna warto$¢ znamionowa dla trybu zwiekszonej

11.032 przeciazalnosci 0,000 do 99999,999 RO | Num | ND | NC | PT
11.033 | Napigcie znamionowe napedu 200V (0), 400 V (1), 575V (2), 690 V (3) RO | Txt | ND | NC | PT
11.034 | Podwersja oprogramowania 0do 99 RO | Num | ND | NC | PT
11.035 | Liczba modutéw zasilania poddawanych prébie -1do 32 -1 RW | Num us
11.036 | Plik uprzednio zatadowany z karty NV Media Card 0 do 999 0 RO | Num NC | PT
11.037 | Numer pliku karty NV Media Card 0 do 999 0 RW | Num

Brak (0), petla otwarta (1), RFC-A (2), RFC-S (3),
11.038 | Typ pliku karty NV Media Card odzyskiwanie (4), program uzytkownika (5), RO | Txt | ND | NC | PT
aplikacja opcjonalna (6)

11.039 | Wersja pliku karty NV Media Card 0 do 9999 RO | Num | ND | NC | PT

11.040 | Suma kontrolna pliku karty NV Media Card --2147483648 do 2147483647 RO | Num | ND | NC | PT

Brak (0), odczyt (1), program (2),

11.042 | Klonowanie parametrow automatycznie (3), fadowanie poczatkowe (4)

Brak (0) RW | Txt NC us

11.043 | taduj warto$ci domysine Brak (0), standardowe (1), US (2) Brak (0) RW | Txt NC

Menu 0 (0), wszystkie menu (1),
11.044 | Stan zabezpieczen uzytkownika menu tylko do odczytu 0 (2), tylko do odczytu (3), RW | Txt | ND PT
tylko stan (4), brak dostepu (5)

11.045 | Wybor parametréw silnika 2 Silnik 1 (0) lub silnik 2 (1) Silnik 1 (0) RW | Txt us
11.046 | Uprzednio zatadowane wartosci domysine 0 do 2000 RO | Num | ND | NC | PT | US
11.047 | Wbudowany program uzytkownika: Aktywacja Stop (0) lub wykonaj (1) Wykonaj (1) RW | Txt us
11.048 | Wbudowany program uzytkownika: Stan -2147483648 do 2147483647 RO | Num | ND | NC | PT
11.049 | Wbudowany program uzytkownika: Zdarzenia programowania 0 do 65535 RO | Num | ND | NC | PT
11.050 Wbudowany program uzytkownika: Zadania swobodne 0 do 65535 RO | Num | ND | NC | PT
na sekunde
11.051 Wbudowany program u_iytkownika: Czas zegara 0.0 do 100,0% RO | Num | ND I NC | PT
wykorzystany na zadanie
11.052 | Numer seryjny LS 000000000 do 999999999 RO | Num | ND | NC | PT
11.053 | Numer seryjny MS 0 do 999999999 RO | Num | ND | NC | PT
11.054 | Kod daty napedu 0 do 65535 RO | Num | ND | NC | PT
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Zakres($) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S oL ‘ RFC-A ‘ RFC-S
11.055 Z\égz?gx;r;);g;?aram uzytkownika: Zaplanowany interwat 0 do 262140 ms RO | Num | ND | NC | PT
1234 (0), 1243 (1), 1324 (2), 1342 (3), 1423 (4),
1432 (5), 4123 (6), 3124 (7), 4132 (8), 2134 (9),
11.056 | Identyfikatory gniazd opcjonalnych F9PEs 82;: 2 83 S 8425; o 83; 1234 (0) RW | Txt PT
2341 (18), 2431 (19), 3241 (20), 3421 (21),
4231 (22), 4321 (23)

11.060 | Maksymalny prad znamionowy 0,000 do 99999,999 RO | Num | ND | NC | PT
11.061 | Prad catkowity (Kc) 0,000 do 99999,999 RO | Num | ND | NC | PT
11.063 | Typ produktu 0 do 255 RO | Num | ND | NC | PT
11.064 | Znaki identyfikatora produktu M700/ M701 / M702 RO | Chr [ND | NC | PT
11.065 | Wartosci znamionowe i konfiguracja napedu 0 do 999999999 RO | Num | ND | NC | PT
11.066 | Identyfikator elementéw silnopradowych 0 do 255 RO | Num | ND | NC | PT
11.067 | Identyfikator tablicy kontrolnej 0,000 do 65,535 RO | Num | ND | NC | PT
11.068 | Identyfikator wewnetrznych wej$¢/wyjsé 0 do 255 RO | Num | ND | NC | PT
11.069 | Identyfikator interfejsu potozenia sprzgzenia zwrotnego 0 do 255 RO | Num | ND | NC | PT
11.070 | Wersja bazy danych parametréw kluczowych 0,00 do 99,99 RO | Num | ND | NC | PT
11.071 | Liczba wykrytych modutéw zasilania 0do 32 RO | Num | ND | NC | PT | US
11.072 | Utworz plik specjalny na karcie NV Media Card 0do1 0 RW | Num NC

11.073 | Typ karty NV Media Card Brak (0), karta SMART (1), karta SD (2) RO | Txt |ND |[NC | PT
11.075 | Znacznik tylko do odczytu karty NV Media Card Wyt. (0) lub wi. (1) RO Bit | ND | NC | PT
11.076 | Znacznik ignorowania ostrzezenia karty NV Media Card Wyt. (0) lub wi. (1) RO Bit | ND | NC | PT
11.077 | Wymagana wersja pliku karty NV Media Card 0 do 9999 RW | Num | ND | NC | PT
11.079 | Znaki nazwy karty 1-4 (-2147483648) do (2147483647) (0) RW | Chr PT | US
11.080 | Znaki nazwy karty 5-8 (-2147483648) do (2147483647) (0) RW | Chr PT | US
11.081 | Znaki nazwy karty 9-12 (-2147483648) do (2147483647) (0) RW | Chr PT | US
11.082 | Znaki nazwy karty 13-16 (-2147483648) do (2147483647) (0) RW | Chr PT | US
11.084 | Tryb napedu Petla °“"’a”§ dg};;&;g;; ((24))' RFC-S (3), RO | Txt |ND|NC|PT |US
11.085 | Stan zabezpieczen Brak (0), tylkost::kogg;yé;u(1(g)tylko stan (2), RO | Txt |ND|NC|PT|PsS
11.086 | Stan dostepu do menu Menu 0 (0) lub wszystkie menu (1) RO | Txt | ND | NC | PT | PS
11.090 | Adres szeregowy portu bloku klawiszy 1do 16 1 RW | Num us
11.091 | Dodatkowe znaki identyfikatora 1 (-2147483648) do (2147483647) RO | Chr | ND | NC | PT
11.092 | Dodatkowe znaki identyfikatora 2 (-2147483648) do (2147483647) RO | Chr [ ND | NC | PT
11.093 | Dodatkowe znaki identyfikatora 3 (-2147483648) do (2147483647) RO | Chr | ND | NC | PT

* Tylko w modelu Unidrive M701.

RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu [ Num | Numer parametru Bit Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin | Parametr dwéjkowy Fl Filtrowany

ND. | Gomyeine; | NC | Neskopiowano | PT | ZREREL L RA | e | US| Uvtiowrike | P | wnincsont zasiria | D | Punkidocelowy
IP | Adres IP Mac | Adres Mac Data | Parametr daty Godzina | Parametr godziny SMP g:i?zrg:}:nenu Chr | Parametr znakowy Wersja | Numer wers;ji
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11.12
sterowania hamulcem
Rysunek 11-26 Menu 12, schemat logiki

Menu 12: Detektory wartosci granicznych, selektory zmiennych oraz funkcja

¥

Detektor wartosci
granicznej 2,

Detektor wartosci Detektor
granicznej 1 Detektor wartosci
warto$ci granicznej 1, Detektor
granicznej 1, wyjscie warto$ci
poziom granicznej 1,
Dowolny Detektor 12.00 punkt docelowy Dowolny
parametr wartosci niezabezpieczony
zmienny granicznej 1 T parametr bitowy
i 5\( >
o1 1 H
sl |
i :
Detektor warto$ci Detektor wartosci Detektor wartosci
granicznej 1, granicznej 1, granicznej 1, wyjscie
zrodto histereza Odwrdcenie
cni Detektor
Detek o
gre:;ct:r::;lazrtosm Detektor Walrtoscl|
warto$ci granicznej 2, Detektor
granicgnej 2, wyjscie wartosci
poziom granicznej 2,
Dowolny Detekt punkt docelowy Dowolny
parametr etektor -niezabezpieczony
zmienny wartosci 12.027 parametr bitowy

granicznej 2

Detektor warto$ci
granicznej 2,

— 22.22?

Wszystkie parametry pokazano
przy ustawieniach domys$inych.

>

Detektor wartosci
granicznej 2, wyjscie

zrodio histereza Odwrécenie
! !
1 1
Legenda 1 |
I A N
hd 1 1
1 1
W Zaciski P tr ,odczyt- - . . .
4 X oo arametr ,odczy Poziom Histereza
@ welseiowe m zapis” (RW) wartos$ci | :
- b i tviko d progowej 7/~ N\
X [P arametr ,tylko do ! ) > t
X " (R ] |
! x [@] Q)| wiscione odezytu” (RO) Wartose ! :
progowa
Parametry pokazano w ustawieniach domysinych. wyjscia
» t

240

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9



Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Dane Diagno- | Informacje nt.
mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC EZEWELREWEREY techniczne | styka | klasyfikacji UL

Informacje nt. |Informacjao| Instalacja
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna

Rysunek 11-27 Menu 12, schemat logiki (cd.)

Selektor zmiennej 1

Dowolny parametr
zmienny . Selektor
Selektor zmiennych 1, zmiennej 1, Zrﬁieelr?rlﬁgj)r1
wyjscie punkt ’

22.2?? wejscie 1, skalowanie
docelowy  Dowolny

niezabezpieczony
parametr zmienny

o ~

)
1
1
22.227 N
1
1
1

Selektor zmiennej 1,
Selektor zmiennych 1, tryb
12.008 | © °
zrédto 1 ) ) e
Dowolny parametr - Selektor zmiennej 1,
12015 ] Sorowane

zmienny
?2?2.2?7?

Selektor zmiennych 1,
zrédto 2, skalowanie

?2?2.2??

Selektor zmiennych 1,
zrédto 2

Selektor zmiennej 2

Dowolny parametr
zmienny Selektor
Selektor zmiennych 2, zmiennej 2 Selektor
?22.2?? L A zmiennej 2,
zrodio 1 wyjécie punkt
docelowy Dowolny

12.033
niezabezpieczony

parametr zmienny

??2.2??

L= _E
3
)

Selektor zmiennej 2,
tryb

Selektor zmiennej 2,
sterowanie

)

1

1

22.277 H
1

1

1

Selektor zmiennych 2,
zrodio 1
Dowolny parametr

zmienny
?22.2?2?

Selektor zmiennych 2,
zrodto 2, skalowanie

Legenda
hd
} %S Zaciski Parametr,,odczyt-
@ Wejéciowe zapis”

o~

X o Parametr ,tylko do
P Zaciski "(R
@ wyjéciowe odczytu” (RO)

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.

ardirardyd

Selektor zmiennych 2,
zrodio 2
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Funkcje sterowania hamulcem zostaty dodane w celu umozliwienia dobrze skoordynowanej wspoétpracy napedu i zewnegtrznego hamulca.
Chociaz zaréwno sprzet, jak i oprogramowanie zaprojektowano w celu zapewnienia najwyzszej jakosci i niezawodnosci obstugi, to jednak
nie sa to funkcje bezpieczenstwa; innymi stowy, ich usterka lub awaria moze stwarzac¢ ryzyko odniesienia obrazen ciata. Dla kazdego
zastosowania, w ktérym nieprawidtowa praca mechanizmu zwalniania hamulca mogtaby skutkowa¢ obrazeniami ciata,

nalezy bezwzglednie zapewni¢ niezalezne urzgdzenia ochronne o dowiedzionej sprawnosci.

Przekaznik zacisku sterujgcego mozna wybra¢ jako wyjécie w celu zwolnienia hamulca. Jezeli naped zostanie skonfigurowany w ten
sposob i nastgpi wymiana napedu, to przed zaprogramowaniem napedu przy pierwszym zatgczeniu zasilania mozna zwolni¢ hamulec.
Gdy zaciski napedu zostang zaprogramowane na ustawienia niedomysine, nalezy uwzgledni¢ potencjalny skutek nieprawidtowego lub
btednego programowania. Uzycie karty NV Media Card w trybie tadowania poczatkowego lub modutu SI-Applications moze zapewni¢
natychmiastowe zaprogramowanie parametréw napedu, co zapobiegnie takiej sytuaciji.

Rysunek 11-28 Funkcja hamowania w petli otwartej

Wielko$¢
pradu

04.001

Sterowanie
hamulcem:
Dolna warto$¢
progowa pradu

Histereza
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Goérna warto$¢ Dolna warto$¢ |
progowa pradu — progowa pradu

Czestotliwosc
wyjscia

[

San™

Sterowanie hamulcem:
Czestotliwos¢
zwolnienia hamulca

Sterowanie hamulcem:
Czestotliwosé
zatgczania hamulca

12.045

A 4

A 4

Odniesienie
wigczone

01.011

Sterowanie hamulcem:

Zalgczenie hamulca

poprzez zerowg warto$¢

graniczng

Naped
aktywny

Legenda
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N x [} X
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Parametr ,odczyt-
zapis” (RW)

Parametr ,tylko do

we odczytu” (RO)

Parametry pokaza

I 12.041 I

|

no w ustawieniach domysinych.

Sterowanie hamulcem:
Opobznienie zwolnienia
hamulca po zatgczeniu

12.047

Wstrzymanie sygnatu
wejéciowego

02.003

Sterowanie
hamulcem:
Aktywacja

12.046

Sterowanie hamulcem:
Opodznienie hamulca

A 4

D

Sterowanie

hamulcem:

Zwolnienie
hamulca

wejscie

. LAT
resetowanie

wyjscie
ob—

Jezeli resetowane wejscie ,1”, to wyjscie ,0”.
Jezeli resetowane wejscie ,0”, to wyjscie
zostaje przerzucone przy ,1”, jesli wejcie ,1”.
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Rysunek 11-29 Sekwencja hamowania w petli otwartej

Pr 12.044 Sterowanie hamulcem:
Czestotliwo$¢ zwolnienia hamulca

T T
! 1
1

H |

Pr 12.045 Sterowanie hamulcem:

Pr 12.042 Sterowanie hamulcem:
Goérna wartos¢ progowa pradu

/

1 2 3

>
Pr12.046 Pr12.047

Czestotliwo$¢ zatgczania hamulca

Pr 05.001 Czestotliwo$¢ wyjscia

Pr 04.001 Wielko$¢ pradu

Pr 10.002 Naped aktywny

Pr 01.011 Odniesienie wigczone

1. Czekac na goérng wartos¢ progowg pradu i czestotliwos¢ zwolnienia hamulca
2. Opoznienie zwolnienia hamulca przed zatgczeniem

3. Opoznienie zwolnienia hamulca po zatgczeniu
4. Poczeka¢ na czestotliwo$¢ zatgczenia hamulca

Pr 12.004 Sterowanie hamulcem:
Zwolnienie hamulca

Pr 02.003 Wstrzymanie sygnatu

wejsciowego

5. Poczeka¢ na czestotliwos¢ zerowg
6. Opoznienie 1 s jako faza 2 sekwencji zatrzymywania (Pr 06.001 =1,2 lub 3)
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Funkcje sterowania hamulcem zostaty dodane w celu umozliwienia dobrze skoordynowanej wspoétpracy napedu i zewnegtrznego hamulca.

Chociaz zaréwno sprzet, jak i oprogramowanie zaprojektowano w celu zapewnienia najwyzszej jakosci i niezawodnosci obstugi, to jednak

nie sa to funkcje bezpieczenstwa; innymi stowy, ich usterka lub awaria moze stwarzac¢ ryzyko odniesienia obrazen ciata. Dla kazdego
zastosowania, w ktérym nieprawidtowa praca mechanizmu zwalniania hamulca mogtaby skutkowa¢ obrazeniami ciata,

nalezy bezwzglednie zapewni¢ niezalezne urzadzenia ochronne o dowiedzionej sprawnosci.

Przekaznik zacisku sterujgcego mozna wybrac jako wyjscie w celu zwolnienia hamulca. Jezeli naped zostanie skonfigurowany w ten
sposob i nastapi wymiana napedu, to przed zaprogramowaniem napedu przy pierwszym zataczeniu zasilania mozna zwolni¢ hamulec.
Gdy zaciski napedu zostang zaprogramowane na ustawienia niedomysine, nalezy uwzglednic¢ potencjalny skutek nieprawidtowego lub

btednego programowania. Uzycie karty NV Media Card w trybie tadowania poczatkowego lub modutu SI-Applications moze zapewni¢
natychmiastowe zaprogramowanie parametréw napedu, co zapobiegnie takiej sytuacji.

Rysunek 11-30 Tryb RFC-A (regulator hamuilca (12.052) = 0) i tryb RFC-S

Procent
strumienia

5.034

A 4

90% ————p—1

Wielkos¢ pradu

Sterowanie hamulcem:
Dolna warto$¢
progowa pradu

Opoznienie zwolnienia
hamulca po zatgczeniu

Tryb regulatora ruchu

Sterowanie hamulcem:
standardowego

Aktywacja regulatora
potozenia podczas
zwalniania hamulca

12.047

Wstrzymanie sygnatu
wejsciowego

Sterowanie hamulcem:
Zwolnienie hamulca

—_—
Opo6znienie
zatgczania hamulca

12.040

hamulca

Odniesienie QY ) - :)J:;fgéaglierowej
wigczone Naped aktywny Sterowanie hamulcem:
Aktywacja
)
N Sterowanie hamulcem:
Opodznienie hamulca

Sprzezenie 12.046

zwrotne predkosci
N T
L b !
Sterowanie hamulcem:

Predkos¢ zatgczania Legenda

[12048 |—>—-
d X

4-

Zaciski
wejsciowe

Zaciski
wyjéciowe

wyjscie

i o pb—

LAT

wejscie

Parametr ,odczyt-

zapis” (RW) resetowanie

Parametr ,tylko do
odczytu” (RO)

Jezeli resetowane wejscie ,17, to wyjscie ,0".
Jezeli resetowane wejscie ,0”, to wyjscie zostaje

Parametry pokazano w ustawieniach domysinych.

przerzucone przy 17, jesli wejscie ,1”.
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Rysunek 11-31 Sekwencja hamowania RFC-A

Pr 12.045 Sterowanie hamulcem: Predko$¢ zatgczania hamulca

T
|

™ T -
1 1

1 12

>
Pr 12.047

T
|
1
1
1
'

i
3 435

Pr12.046 Pr12.048

Pr 03.002 Sprzezenie zwrotne predkosci

Pr 04.001 Wielkos¢ pradu

- Pr10.002 Naped aktywny

Pr 01.011 Odniesienie
wigczone

Pr 12.040 Sterowanie hamulcem:

Zwolnienie hamulca

Pr 02.003 Wstrzymanie sygnatu wejsciowego
Pr 13.010 Tryb regulatora ruchu standardowego

Pr 06.008 Utrzymanie predkosci zerowej

1. Czeka¢ na strumien silnika (tylko sterowanie
wektorowe w petli zamknietej)

2. Opdznienie zwolnienia hamulca po zatgczeniu

3. Czekac¢ na warto$¢ progowg predkosci

4. Czeka¢ na opdznienie predkosci zatagczenia hamulca

5. Opdznienie zatgczenia hamulca
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Funkcje sterowania hamulcem zostaty dodane w celu umozliwienia dobrze skoordynowanej wspétpracy napedu i zewnetrznego hamulca.

Chociaz zaréwno sprzet, jak i oprogramowanie zaprojektowano w celu zapewnienia najwyzszej jakosci i niezawodnosci obstugi, to jednak

nie sg to funkcje bezpieczenstwa; innymi stowy, ich usterka lub awaria moze stwarzac¢ ryzyko odniesienia obrazen ciata. Dla kazdego
zastosowania, w ktérym nieprawidtowa praca mechanizmu zwalniania hamulca mogtaby skutkowaé obrazeniami ciata,

nalezy bezwzglednie zapewni¢ niezalezne urzadzenia ochronne o dowiedzionej sprawnosci.

Przekaznik zacisku sterujgcego mozna wybra¢ jako wyjscie w celu zwolnienia hamulca. Jezeli naped zostanie skonfigurowany w ten
sposob i nastapi wymiana napedu, to przed zaprogramowaniem napedu przy pierwszym zataczeniu zasilania mozna zwolni¢ hamulec.
Gdy zaciski napedu zostang zaprogramowane na ustawienia niedomysine, nalezy uwzglednic¢ potencjalny skutek nieprawidtowego lub
btednego programowania. Uzycie karty NV Media Card w trybie tadowania poczatkowego lub modutu SI-Applications moze zapewni¢
natychmiastowe zaprogramowanie parametréw napedu, co zapobiegnie takiej sytuacji.

Rysunek 11-32 Tryb RFC-A z trybem regulatora hamuilca (12.052) =1

Procent
strumienia

5.034

Wielkos¢
pradu

Dolna warto$¢
progowa pradu

Ostateczne
odniesienie predkosci

Predko$¢ zwolnienia
hamulca

Predko$¢ zatgczania
hamulca

Sterowanie hamulcem:

Sterowanie hamulcem:

Sterowanie hamulcem:

90%——————>—1—

Naped aktywny

A 4
y

A 4

v

12.045

Zerowa wartos¢
progowa zatgczenia
hamulca

Sterowanie hamulcem:

Odniesienie
wigczone

Sterowanie hamulcem:
Aktywacja

!

Sterowanie hamulcem:
Opdznienie hamulca

12.046

Wstrzymanie
sygnatu

wej$ciowego

12.047

Opédznienie

zwolnienia hamulca

po zatgczeniu

Sterowanie hamulcem:
Zwolnienie hamulca

g )

wejscie

resetowanie

wyjécie

LAT

Jezeli resetowane wejscie ,1”, to wyjscie ,0”".
Jezeli resetowane wejscie ,0”, to wyj$cie zostaje
przerzucone przy ,1”, jesli wejscie ,1”.

Legenda
hd
by Zaciski P tr ,odczyt-
N x - aramer o czy
@ wejsciowe m zapis” (
‘ Paramet tlk d
b8l Zaciski aramer . y 0 do

Ll X

S]

odczytu” (

@ wyjéciowe ‘

12.051

Y

Parametry pokazano w ustawieniach domys$inych.
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Zakres({) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC- A RFC- A OL | RFC-A | RFC-S
12.001 | Detektor warto$ci granicznej 1, wyjscie Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit | ND | NC | PT
12.002 | Detektor wartosci granicznej 2, wyjscie Wyt. (0) lub wt. (1) RO Bit | ND | NC | PT
12.003 | Detektor warto$ci granicznej 1, zroédto 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
12.004 | Detektor wartosci granicznej 1, poziom 0,00 do 100,00% 0,00% RW | Num us
12.005 | Detektor wartosci granicznej 1, histereza 0,00 do 25,00% 0,00% RW | Num us
12.006 | Detektor wartosci granicznej 1, odwrdcenie wyjscia Wyt (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW Bit us
12.007 | Detektor wartosci granicznej 1, punkt docelowy 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num | DE PT | US
12.008 | Selektor zmiennych 1, zrédto 1 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
12.009 | Selektor zmiennych 1, zrédto 2 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
Wejscie 1 (0), wejscie 2 (1), dodaj (2), odejmij (3),
12.010 | Selektor zmiennej 1, tryb pomnéz (4), podziel (5), stata czasowa (6), Wejscie 1 (0) RW | Txt Us
sygnat wejsciowy (7), wspétczynnik (8),
potega (9), sekcyjny (10)
12.011 | Selektor zmiennej 1, punkt docelowy 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num | DE PT | US
12.012 | Selektor zmiennej 1, wyj$cie +100,00% RO | Num | ND | NC | PT
12.013 | Selektor zmiennych 1, zrédto 1, skalowanie +4,000 1,000 RW | Num us
12.014 | Selektor zmiennych 1, zrédto 2, skalowanie +4,000 1,000 RW | Num us
12.015 | Selektor zmiennej 1, sterowanie 0,00 do 100,00 0,00 RW | Num us
12.016 | Selektor zmiennej 1, aktywacja Whyt. (0) lub wt. (1) Wi (1) RW Bit us
12.023 | Detektor wartosci granicznej 2, zrodto 0,000 do 59,999 0,000 RW Num PT | US
12.024 | Detektor wartosci granicznej 2, poziom 0,00 do 100,00% RW Num us
0,00%
12.025 | Detektor wartosci granicznej 2, histereza 0,00 do 25,00% RW Num us
12.026 | Detektor wartosci granicznej 2, odwrécenie wyjscia Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RwW Bit us
12.027 | Detektor warto$ci granicznej 2, punkt docelowy 0,000 do 59,999 0,000 RW Num | DE PT | US
12.028 | Selektor zmiennych 2, zrédto 1 0,000 do 59,999 0,000 RW Num PT | US
12.029 | Selektor zmiennych 2, zrédto 2 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
Wejscie 1 (0), wejscie 2 (1), dodaj (2), odejmij (3),
12.030 | Selektor zmiennej 2, tryb pomnoz (4), podziel (5), stala czasowa (6), Wejécie 1 (0) RW | Txt uUs
sygnat wejsciowy (7), wspotczynnik (8),
potega (9), sekeyjny (10)
12.031 | Selektor zmiennej 2, punkt docelowy 0,000 do 59,999 0,000 RW Num | DE PT | US
12.032 | Selektor zmiennej 2, wyjcie +100,00% RO | Num | ND | NC | PT
12.033 | Selektor zmiennych 2, zrédto 1, skalowanie + 4,000 1,000 RW Num us
12.034 | Selektor zmiennych 2, zrédto 2, skalowanie + 4,000 1,000 RW Num us
12.035 | Selektor zmiennej 2, sterowanie 0,00 do 100,00 0,00 RW | Num us
12.036 | Selektor zmiennej 2, aktywacja Whyt. (0) lub wt. (1) Wi (1) RW Bit us
12.040 | Sterowanie hamulcem: Zwolnienie hamulca Wyt (0) lub wt. (1) RO Bit | ND | NC | PT
12.041 | Sterowanie hamulcem: Aktywacja Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW Bit us
12.042 | Sterowanie hamulcem: Gérna warto$¢ progowa pradu 0 do 200% 50% RW | Num us
12.043 | Sterowanie hamulcem: Dolna warto$¢ progowa pradu 0 do 200% 10% RW | Num us
OL: Sterowanie hamulcem: Czgstotliwo$¢ zwolnienia 0,0 do 20,0 Hz 1,0 Hz RW | Num us
hamulca
12.044 10 obr./
Sterowanie hamulcem: Predko$¢ zwolnienia hamulca 0 do 200 mc:nr. ‘
OL: Sterowanie hamulcem: Czestotliwo$¢ zataczania 0,0 do 20,0 Hz 2.0 Hz RW | Num us
hamulca
12.045 - - - — -
RFC: Sterowanie hamulcem: Predko$¢ zatgczania 0 do 200 5 obr./min
hamulca
12.046 | Sterowanie hamulcem: Op6znienie hamulca 0,0do 25,0s 10s RW Num us
12.047 Sterowanie hamulcem: Opoznienie zwolnienia 0,0d0250s 10s RW | Num us
hamulca po zatgczeniu
12.048 | Sterowanie hamulcem: Op6znienie zatgczania hamulca 0,0do25,0s 1,0s RW | Num us
12.049 Sterowanie har_nul_cem: Aktywacja kontroli potozenia Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW Bit us
podczas zwalniania hamulca
12.050 | Sterowanie hamulcem: Kierunek poczatkowy Odn'eSIengo(?Jiud&)prZOdu ), QOdhniesienie (0) RW Txt us
12.051 | Sterowanie hamulcem: Zataczenie hamuica poprzez | g 44 25 0 Hz | 0 do 250 obr./min 0,0Hz | 0 obr/min RW | Num us
zerowg warto$¢ graniczng
12.052 | Sterowanie hamulcem: Tryb Wiyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW Bit us
RW | Odczyt/zapis | RO Tylko do Num Numer Bit | Parametr bitowy Txt Napis Bin | Parametr dwdjkowy FI | Filtrowany
odczytu parametru tekstowy
ND Brak vyartgsm NC Nie ) PT Paramgtr RA Zalezpy od w.artosm us Z.apls przez PS Zapis przy o DE Punkt
domysinej skopiowano zabezpieczony zZnamionowej uzytkownika wytaczeniu zasilania docelowy
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11.13  Menu 13: Regulator ruchu standardowego
Rysunek 11-33 Menu 13, schemat logiki
Sprzezenie zwrotne
predkosci P1
Odwrocenie Wzgledny ruch
impulsowania standardowy
wzglednego ruchu Impulsowanie
o standardowego Aktywacja
Zrodio standardowego W?g:;::;:lfa @
wzglednego ruchu

Interfejs P1 X
odniesienia ruchu
standardowego
i 13.017

Sprzezenie zwrotne
predkosci P2

Odwrécenie
standardowego

Interfejs P2

Gniazdo 1
Sprzgzenie zwrotne predkosci P1
Gniazdo 1
Sprzezenie zwrotne predkosci P2
odniesienia ruchu
Gniazdo 2
Sprzezenie zwrotne predkosci P1
Gniazdo 2 Proporcja -
Sprzezenie zwrotne predkosci P2 | o
Gniazdo opcjonalne 3
Sprzezenie zwrotne predkosci P1
Gniazdo 3
Sprzezenie zwrotne predkosci P2
Resetowanie
bledu orientacji -—
Polozenie ruchu sdtandar—
Obroty Pozycja  Precyzyine owego
Odniesienie
lokalnego ruchu
standardowego
Zignoruj obroty odniesienia
lokalnego ruchu standardowego
Odniesienie
13.023 | ruchu standardowego
Dezaktywuj v
I_J,_l
Sprzezenie zwrotne
.

predkosci P1

Zrédio standardowego

Interfejs P1 .
sprzegzenia zwrotnego ruchu

Sprzezenie zwrotne
predkosci P2

Interfejs P2

Gniazdo 1
Sprzezenie zwrotne predkosci P1
Gniazdo 1
Sprzezenie zwrotne predkosci P2
+ Ograniczone
do + % obr. lub
poskoku
bieguna

2
1

Gniazdo
Sprzezenie zwrotne predkosci P

13.013

Odniesienie polozenia
orientacji ruchu
standardowego

Gniazdo 2
Sprzezenie zwrotne predkosci P2 |

Gniazdo opcjonalne 3

Sprzgzenie zwrotne predkosci P1

Gniazdo
Sprzezenie zwrotne predkosci P2

Tylko RFC-A/S

Potozenie 03.080)

bezczujnikowe
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predkosci 06.008

zerowej
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Predkosé
do przodu

Odniesienie przed
sygnalem wejéciowym

Odniesienie za
sygnatem wejsciowym

Menu 2 ¥
sygnalem [emmps 02.00 >
wejsciowym

Wybér predkosci
01.040> podawania do
przodu

13.010

H Wybér twardego
A odniesienia
: predkosci
13.010 = 13.010 =|
| 5ub6 1lub3

Okienko
zatwierdzenia
orientacji ruchu
standardowego

Orientacja

&

Zakonczenie
orientacji ruchu
standardowego

Twarde odniesienie
reakode 02022]

Blokada predkosci
ruchu standardowego

Blad polozenia ruchu Wzmocnienie
standardowego proporcjonalne ruchu
l I ! standardowego (Kp)
Obroty Pozycja  Potozenie
precyzyjne
Legenda

-
by Zaciski

N x aciski
-
by Zaciski

kl X

I wyjsciowe

Parametr ,odczyt-
zapis” (RW)

\| Parametr tylko do
odczytu’ (RO)

Niniejszy schemat logiki ma zastosowanie tylko wtedy,
gdy wszystkie parametry sg ustawione na warto$ci domysine.

Ostateczne
odniesienie predkosci
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Wybrane
odniesienie

* Regulator potozenia jest nieaktywny, a ponadto integrator btedéw zostaje zresetowany w nastepujacych sytuacjach:

arwON =

Naped jest nieaktywny (np. odfaczony, gotowy lub wytaczony automatycznie)
Jezeli tryb regulatora potozenia (Pr 13.010) jest zmieniony. Regulator potozenia jest przejsciowo nieaktywny w celu zresetowania integratora btedow.

Bezwzgledna parametru trybu (Pr 13.011) zostata zmieniona. Regulator potozenia jest przejsciowo nieaktywny w celu zresetowania integratora btedow.
Jedno ze Zrédet potozenia jest niewazne.

Parametr rozpoczecia sprzezenia zwrotnego (Pr 03.048) wynosi zero.
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Zakres({) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S oL ‘ RFC-A ‘ RFC-S
13.001 | Btad obrotéw ruchu standardowego -32768 do 32767 obr. RO | Num | ND | NC | PT
13.002 | Btad potozenia ruchu standardowego -32768 do 32767 RO | Num | ND | NC | PT
Btad potozenia precyzyjnego ruchu
13.003 standardowego -32768 do 32767 RO | Num | ND | NC | PT
i Naped P1 (0), naped P2 (1), P1 gniazdo 1 (2), P2 gniazdo 1 (3),
13.004 | Zrodto standardowego odniesienia ruchu | P1 gniazdo 2 (4), P2 gniazdo 2 (5), P1 gniazdo 3 (6), P2 gniazdo 3 (7), Naped P1 (0) RW | Txt us
Lokalne (10)
Naped P1 (0), naped P2 (1), Naped P1(0), naped P2 (1),
Zrédto standardowego sprzezenia P1 gniazdo 1 (2), P2 gniazdo 1 (3) Gniazdo P1 1 (2), gniazdo P2 1 (3),
13.005 ! ' : " | Gniazdo P1 2 (4), gniazdo P2 2 (5), Naped P1 (0) RW | Txt us
zwrotnego ruchu P1 gniazdo 2 (4), P2 gniazdo 2 (5), N 5
P1 gniazdo 3 (), P2 gniazdo 3 (7) | P! 9niazdo 3 (6), P2 gniazdo 3 (7),
! bezczujnikowe (10)
13.006 rC[)Ji\;]v[:ocenle standardowego odniesienia Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit
13.007 | Licznik standardowej proporcji ruchu 0,000 do 10,000 1,000 RW | Num us
13.008 | Mianownik standardowej proporcji ruchu 0,000 do 4,000 1,000 RW | Num us
13.009 Wzmocnienie proporcjonalne ruchu 0,00 do 100,00 25.00 RW | Num us
standardowego (Kp)
Nieaktywny (0), ustawiony
Nieaktywny (0), ustawiony sztywno — tylko do przodu (1),
sztywno — tylko do przodu (1), ustawiony sztywno (2),
13.010 | Tryb regulatora ruchu standardowego ustawiony sztywno (2), ustawiony elastycznie — Nieaktywny (0) RW | Num us
ustawiony elastycznie — do przodu (3), ustawiony
do przodu (3), elastycznie (4),
ustawiony elastycznie (4) zatrzymanie orientacji (5),
orientacja (6)
Aktywacja trybu absolutnego ruchu .
13.011 standardowego Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
13.012 | Blokada predkosci ruchu standardowego 0 do 250 obr./min 150 obr./min RW | Num us
13.013 Odniesienie potozenia orientacji ruchu 0 do 65535 0 RW | Num us
standardowego
13.014 Okienko zatwierdzenia orientacji ruchu 0 do 4096 256 RW | Num us
standardowego
13.015 | Zakonczenie orientacji ruchu Wyt. (0) lub wt. (1) RO | Bit |ND|NC|PT
standardowego
Resetowanie btedu orientacji ruchu .
13.016 standardowego Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
13.017 | Odniesienie impulsowania wzglednego 0,0 do 4000,0 obr./min 0,0 obr/min RW | Num us
ruchu standardowego
Aktywacja impulsowania wzglednego .
13.018 | |l standardowego Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
Odwrdécenie impulsowania wzglednego .
13.019 | oh standardowego Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
13.020 Obroty odniesienia lokalnego ruchu 0 do 65535 obr. 0 obr. RW | Num NC
standardowego
13.021 Potozenie odniesienia lokalnego ruchu 0 do 65535 0 RW | Num NC
standardowego
13.022 Potozenie precyzyjne odniesienia 0 do 65535 0 RW | Num NC
lokalnego ruchu standardowego
Dezaktywacja odniesienia lokalnego :
13.023 | o i dowego Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
Zignoruj obroty odniesienia lokalnego .
13.024 | andar dowego Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
13.026 | CZestotliwosé prébkowania ruchu Nieaktywna (0), 4 ms (1) RO | Txt |ND |NC | PT | US
standardowego
RW | Odczyt/zapis | RO Tylko do Num Numer Bit | Parametr bitowy Txt Napis Bin | Parametr dwojkowy Fl | Filtrowany
odczytu parametru tekstowy
ND Brak vyartqsm NC Nie . PT Paramgtr RA Zalez_ny od wartosm us Z.apIS przez PS Zapis przy o DE Punkt
domysinej skopiowano zabezpieczony znamionowej uzytkownika wylaczeniu zasilania docelowy
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11.14  Menu 14: Regulator PID uzytkownika
Rysunek 11-34 Menu 14, schemat logiki
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Gorna wartosé
14.013 graniczna wyjscia PID1
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integralne PID1  —ceceemccccecccceaaa- - Dolna warto$¢ Punkt
H N .
14.017 ‘ H graniczna wyjscia PID1 docelowy PID1
— Symetryczna warto$¢
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Parametry pokazano w ustawieniach domys$inych.

UWAGA

Dla PID2 mozna uzy¢ schematu logiki przedstawionego powyzej (menu 14), gdyz s one identyczne.
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Zakres({) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S OL | RFC-A | RFC-S

14.001 | Wyjscie PID1 +100,00% RO | Num | ND | NC | PT
14.002 | Odniesienie zrédta podawania do przodu PID1 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
14.003 | Zrédto odniesienia PID1 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
14.004 | Zrodio sprzezenia zwrotnego PID1 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
14.005 | Odwrdcenie zrédta PID1 Wyt. (0) lub wh. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
14.006 | Odwrocenie sprzezenia zwrotnego PID1 Wyt. (0) lub wh. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
14.007 | Tempo obrotu odniesienia PID1 0,0 do 3200,0 s 00s RW | Num us
14.008 | Aktywacja PID1 Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
14.009 | Aktywacja zrodta 1 PID1 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
14.010 | Wzmocnienie proporcjonalne PID1 0,000 do 4,000 1,000 RW | Num us
14.011 | Wzmocnienie integralne PID1 0,000 do 4,000 0,500 RW | Num us
14.012 | Wzmocnienie réznicowe PID1 0,000 do 4,000 0,000 RW | Num us
14.013 | Gorna warto$¢ graniczna wyjscia PID1 0,00 do 100,00% 100,00% RW | Num us
14.014 | Dolna warto$¢ graniczna wyjscia PID1 +100,00% -100,00% RW | Num us
14.015 | Skalowanie wyj$cia PID1 0,000 do 4,000 1,000 RW | Num us
14.016 | Punkt docelowy PID1 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num | DE PT | US
14.017 | Wstrzymanie integralne PID1 Wyt. (0) lub wi. (1) Whyt. (0) RW | Bit

14.018 | Aktywacja symetrycznej wartosci granicznej PID1 Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt (0) RW | Bit us
14.019 | Odniesienie podawania do przodu PID1 +100,00% RO | Num | ND | NC | PT
14.020 | Odniesienie PID1 +100,00% RO | Num | ND | NC | PT
14.021 | Sprzezenie zwrotne PID1 +100,00% RO | Num | ND | NC | PT
14.022 | Biad PID1 +100,00% RO | Num | ND | NC | PT
14.023 | Skalowanie odniesienia PID1 0,000 do 4,000 1,000 RW | Num us
14.024 | Skalowanie sprzezenia zwrotnego PID1 0,000 do 4,000 1,000 RW | Num us
14.025 | Odniesienie cyfrowe PID1 +100,00% 0,00% RW | Num us
14.026 | Cyfrowe sprzezenie zwrotne PID1 +100,00% 0,00% RW | Num us
14.027 | Aktywacja zrodta 2 PID1 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
14.028 | Poziom wzmocnienia przed uspieniem PID1 0,00 do 100,00% 0,00% RW | Num us
14.029 | Maksymalne czas wzmocnienia PID1 0,0do 250,0 s 0,0s RW | Num us
14.030 | Aktywacja poziomu wzmochienia przed u$pieniem PID1 Wyt. (0) lub wi. (1) RO | Bit |ND | NC | PT
14.031 | Wyjscie PID2 +100,00% RO | Num | ND | NC | PT
14.032 | Odniesienie zrédta podawania do przodu PID2 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
14.033 | Zrédto odniesienia PID2 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
14.034 | Zrodio sprzgzenia zwrotnego PID2 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
14.035 | Odwrdcenie zrodta PID2 Wyt. (0) lub wit. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
14.036 | Odwrocenie sprzezenia zwrotnego PID2 Wyt (0) lub wh. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
14.037 | Wartos$¢ graniczna tempa obrotu odniesienia PID2 0,0 do 3200,0 s 00s RW | Num us
14.038 | Aktywacja PID2 Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
14.039 | Aktywacja zrodta 1 PID2 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
14.040 | Wzmocnienie proporcjonalne PID2 0,000 do 4,000 1,000 RW | Num us
14.041 | Wzmocnienie integralne PID2 0,000 do 4,000 0,500 RW | Num us
14.042 | Wzmocnienie réznicowe PID2 0,000 do 4,000 0,000 RW | Num us
14.043 | Gérna warto$¢ graniczna wyjscia PID2 0,00 do 100,00% 100,00% RW | Num us
14.044 | Dolna warto$¢ graniczna wyjscia PID2 +100,00% -100,00% RW | Num us
14.045 | Skalowanie wyj$cia PID2 0,000 do 4,000 1,000 RW | Num us
14.046 | Punkt docelowy PID2 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num | DE PT | US
14.047 | Wstrzymanie integralne PID2 Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt (0) RW | Bit

14.048 | Aktywacja symetrycznej warto$ci granicznej PID2 Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt (0) RW | Bit us
14.049 | Odniesienie podawania do przodu PID2 +100,00% RO | Num | ND | NC | PT
14.050 | Odniesienie PID2 +100,00% RO | Num | ND | NC | PT
14.051 | Sprzezenie zwrotne PID2 +100,00% RO | Num | ND | NC | PT
14.052 | Biad PID2 +100,00% RO | Num | ND | NC | PT
14.053 | Skalowanie odniesienia PID2 0,000 do 4,000 1,000 RW | Num us
14.054 | Skalowanie sprzezenia zwrotnego PID2 0,000 do 4,000 1,000 RW | Num us
14.055 | Odniesienie cyfrowe PID2 +100,00% 0,00% RW | Num us
14.056 | Cyfrowe sprzezenie zwrotne PID2 +100,00% 0,00% RW | Num us
14.057 | Aktywacja zrodta 2 PID2 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
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Zakres(§) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S oL ‘ RFC-A ‘ RFC-S
14.058 | Skalowanie wyj$cia sprzezenia zwrotnego PID1 0,000 do 4,000 1,000 RW | Num us
Sprzezenie zwrotne 1 (0), sprzezenie zwrotne 2 (1),
sprzezenie zwrotne 1 + sprzgzenie zwrotne 2 (2),
min. sprzezenie zwrotne (3), -
14.059 | Selektor trybu PID1 Maks. sprzezenie zwrotne (4), Sprzezenie zwrotne 1 (0) RW | Txt us
$rednie sprzezenie zwrotne (5), min. btad (6),
maks. btad (7)
14.060 Aktywacja pierwiastka kwadratowego sprzezenia Wyt (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
. zwrotnego 1 PID1 . . .
Aktywacja pierwiastka kwadratowego sprzezenia .
14.061 | 7\ tnego PID2 Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
Aktywacja pierwiastka kwadratowego sprzezenia .
14.062 Zwrotnego 2 PID1 Wyt. (0) lub wh. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
. Tylko do Numer . . Napis . . .
RW | Odczyt/zapis | RO Num Bit | Parametr bitowy Txt Bin | Parametr dwojkowy FI | Filtrowany
odczytu parametru tekstowy
ND Brak vyartQSCI NC Nie ) PT F’arame_tr RA Zalez_ny od \A{artosm us Z?pls przez PS Zapis przy o DE Punkt
domysinej skopiowano zabezpieczony Znamionowej uzytkownika wylaczeniu zasilania docelowy
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11.15 Menu 15, 16 i 17: Konfiguracja modutéw opcjonalnych

Rysunek 11-35 Lokalizacja gniazd modutéw opcjonalnych oraz ich odnosnych numeréw w menu

1. Modut ,Solutions”, gniazdo 1 — menu 15
2. Modut ,Solutions”, gniazdo 2 — menu 16
3. Modut ,Solutions”, gniazdo 3 — menu 17

11.15.1 Parametry wspolne dla wszystkich kategorii

Parametr Zakres({}) Ustawienie domysine(=) Typ
mm.001 Identykaator modutu 0 do 65535 RO | Num [ND|[NC [PT
mm.002 | Wersja oprogramowania 00.00.00 do 99.99.99 RO [ Num |[ND[NC | PT
mm.003 | Wersja sprzetowa 0,00 do 99,99 RO [ Num |ND[NC |PT
mm.004 | Numer seryjny LS RO | Num [ND|NC | PT
mm.005 | Numer seryjny MS 0 do 99999999 RO | Num [ND|NC |PT

Identyfikator modutu opcjonalnego informuje o typie modutu zainstalowanego w odno$nym gniezdzie. Patrz przewodnik uzytkownika danego modutu
opcjonalnego w celu uzyskania dodatkowych informacji na temat modutu.

Identyfikator modutu opcjonalnego Modut Kategoria
0 Brak zainstalowanego modutu
209 SI-1/0 Automatyka (rozszerzenie wej./wyj.)
304 Sl-Applications Plus
310 MCi210 -
371 NG00 Automatyka (aplikacje)
306 Sl-Register
443 SI-PROFIBUS Fieldbus
447 Sl-DeviceNet

3
(3]
o)
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11.16  Menu 18: Menu aplikacji 1
Zakres($) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S RFC-A RFC-S
18.001 Menu apl@kacji 1 Za}chowaj liczby catkowite po -32768 do 32767 0 RW | Num PS
wytaczeniu zasilania
181’3%2130 Menu aplikacji 1 Liczby catkowite tylko do odczytu -32768 do 32767 RO | Num | ND | NC us
181’3101330 Menu aplikacji 1 Liczby catkowite do zapisu i odczytu -32768 do 32767 0 RW | Num us
1?23(‘)1530 Menu aplikacji 1 Bit do zapisu i odczytu Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
18,051 do | Menu aplikacji 1 Zachowaj dtugie liczby catkowite po
18,054 | wylaczeniu zasilania -2147483648 do 2147483647 0 RW | Num PS
11.17  Menu 19: Menu aplikaciji 2
Zakres($) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S RFC-A RFC-S
19.001 Menu apl!kacji QZz?chowaj liczby catkowite po 30768 do 32767 0 RW | Num PS
wytaczeniu zasilania
191’3%2130 Menu aplikacji 2 Liczby catkowite tylko do odczytu -32768 do 32767 RO | Num | ND | NC us
":’310138° Menu aplikacji 2 Liczby catkowite do zapisu | odczytu -32768 do 32767 0 RW | Num us
12’3%1530 Menu aplikacji 2 Bit do zapisu i odczytu Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt (0) RW Bit us
19,051 do | Menu aplikacji 2 Zachowaj dtugie liczby catkowite po
19,054 wylaczeniu zasilania -2147483648 do 2147483647 0 RW | Num PS
11.18 Menu 20: Menu aplikacji 3
Zakres($) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A/S | RFC-A | RFC-S
202’3%1230 Menu aplikacji 3 Liczby catkowite do zapisu i odczytu -32768 do 32767 0 RW | Num
20,021 do | Menu aplikacji 3 Diugie liczby catkowite do zapisu i
20,040 odczytu -32768 do 32767 RW | Num
RW | Odczyt/zapis | RO Tylko do Num Numer Bit | Parametr bitowy Txt Bin | Parametr dwojkowy FI | Filtrowany
odczytu parametru tekstowy
ND Brak wartosci NC Nie PT Parametr RA Zalezny od wartosci us Zapis przez PS Zapis przy DE Punkt
domysinej skopiowano zabezpieczony zZnamionowej uzytkownika wylaczeniu zasilania docelowy
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11.19  Menu 21: Parametry silnika drugiego
Zakres(§) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A ‘ RFC-S oL RFC-A RFC-S
Lo +VM_POSITIVE_ +VM_POSITIVE_REF_ 50 Hz: 50,0 50 Hz: 1500,0
21.001 | Maksymalna blokada odniesienia M2 REF_CLAMP2 Hz CLAMP2 obr.Jmin 60 Hz: 60.0 60 Hz- 18000 3000,0 RW | Num us
- o +VM_NEGATIVE_ +VM_NEGATIVE_REF_
21.002 | Minimalna blokada odniesienia M2 REF_CLAMP2 Hz CLAMP2 obr.jmin 0.0 RW | Num us
A1 A2 (0), A1 warto$¢ zadana wstepnie (1), A2 warto$¢
21.003 | Selektor odniesienia M2 zadana wstepnie (2), wartos¢ zadana wstepnie (3), A1 A2 (0) RW | Txt Us
Blok klawiszy (4), nastawa precyzyjna (5), odniesienie
bloku klawiszy (6)
21.004 | Tempo przyspieszania 1 M2 +VM_ACCEL_RATE 5,0 2,000 0,200 RW | Num us
21.005 | Tempo zwalniania 1 M2 +VM_ACCEL_RATE 10,0 2,000 0,200 RW | Num us
S . 50 Hz: 50,0
21.006 | Czestotliwo$¢ znamionowa M2 0,0 do 550,0 Hz 60 Hz: 60.0 RW | Num us
21.007 | Prad znamionowy M2 +VM_RATED_CURRENT A 0,000 A RW | Num RA us
50 Hz: 50 Hz:
21.008 | Predkos¢ znamionowa M2 0 do 33000 obr./min 0,00 do 33000,00 obr./min 15020":";/_ min 14502’8&2_” min | 3000,00 obr./min | RW | Num uUs
1800 obr./min | 1750,00 obr./min
Naped 200 V: 230 V
Naped 400 V, 50 Hz: 400 V
21.009 | Napiecie znamionowe M2 +VM_AC_VOLTAGE_SET V Naped 400 V, 60 Hz: 460 V RW | Num RA us
Naped 575 V: 575V
Naped 690 V: 690 V
21.010 | Znamionowy wspotczynnik mocy M2 0,000 do 1,000 0,850 RW | Num RA us
21.011 | Liczba biegundw silnika M2 Automatyczna (0) do 480 biegundéw (240) Automatyczna (0) 6 biegunéw (3) § RW | Txt us
21.012 | Rezystancja stojana M2 0,000000 do 1000,000000 Q 0,000000 Q RW | Num RA us
21.014 | Rezystancja przej$ciowa/Ld M2 0,000 do 500,000 mH 0,000 mH RW | Num RA us
21.015 | Silnik 2 aktywny Wyt. (0) lub wi. (1) RO | Bit |ND|NC|PT
21.016 | Termiczna stata czasowa 1 silnika M2 1,0 do 3000,0 s 89,0s RW | Num us
21,017 | WWzmocnienie proporcjonalne 0,0000 do 200,0000 0,0300 RW | Num us
regulatora predkosci M2 (Kp1)
Wzmocnienie integralne regulatora
21.018 predkosci M2 (KI1) 0,00 do 655,35 0,10 1,00 RW | Num us
21.019 | Vzmocnienie réZnicowego sprzezenia 0,00000 do 0,65535 0,00000 RW | Num us
2zwrotnego regulatora predkosci M2 (Kd1)
21.020 | Kat fazy sprzezenia zwrotnego 0.0 do 359,9° RW | Num | ND us
potozenia M2
Naped P1 (0), naped P2 (1),
Wybor sprzezenia zwrotnego Gniazdo P11 (2), gniazdo P2 1 (3),
21.021 Sté'mwarf’ia ‘z"nikiem 2 9 Gniazdo P1 2 (4), Gniazdo P2 2 (5), Naped P1 (0) RW | Txt us
gniazdo P1 3 (6), Gniazdo P2 3 (7),
gniazdo P1 4 (8), Gniazdo P2 4 (9)
21.022 | Wzmocnienie Kp regulatora pragdu M2 0 do 30000 20 150 RW | Num us
21.023 | Wzmocnienie Kl regulatora pradu M2 0 do 30000 40 2000 RW | Num us
21.024 | Induktancja stojana M2 0.00 do 5000.00 mH 0.00 mH RW | Num RA us
21.025 | Punkt przerwania nasycenia 1 M2 0,0 do 100,0% 50,0% RW | Num us
21.026 | Punkt przerwania nasycenia 3 M2 0,0 do 100,0% 75,0% RW | Num us
21.027 | Wartos¢ graniczna pradu silnika M2 +VM_MOTOR2_CURRENT_LIMIT % 165,0% 175,0% RW | Num RA us
21.028 | Wartosé graniczna pradu +VM_MOTOR2_CURRENT_LIMIT % 165,0% 175,0% RW | Num RA us
odzyskiwanego M2
21.029 | Wartosé graniczna pradu +VM_MOTOR2_CURRENT_LIMIT % 165,0% 175,0% RW | Num RA us
symetrycznego M2
21.030 | M2 V na 1000 obr./min. 0do 10 000 V 98 RW | Num us
21.032 Stata czasowa 1 filtra odniesienia 0,0 do 25,0 ms 0,0ms RW | Num us
pradu M2
21.033 Tryb'nlsko.predkosmowe] ochrony 0do 1 0 RW | Num us
termicznej M2
21.034 | Tryb regulatora pradu M2 Wyt (0) lub wh. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
Czestotliwos¢ filtra
21.035 $rodkowozaporowego M2 50 do 1000 Hz 100 Hz RW | Num us
21.036 | Sz6rokos¢ pasma fitra 0 do 500 Hz 0Hz RW | Num us
srodkowozaporowego M2
21.039 | Termiczna stata czasowa 2 silnika M2 1,0 do 3000,0 s 89,0s RW | Num us
21.040 Skglqwanletermlcznej statej czasowej 0 do 100% 0% RW | Num us
2 silnika M2
21.041 | Punkt przerwania nasycenia 2 M2 0,0 do 100,0% 0,0% RW | Num us
21.042 | Punkt przerwania nasycenia 4 M2 0,0 do 100,0% 0,0% RW | Num us
RFC-A> Moment obrotowy na amper M2 0,00 do 500,00 Nm/A RO | Num | ND | NC | PT
21.043
RFC-S> Moment obrotowy na amper M2 0,00 do 500,00 Nm/A | 1,60 Nm/A RW | Num us

3
(3]
(=)
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Zakres($) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A RFC-S oL RFC-A RFC-S

Charakterystyka nasycenia silnika Wyt. (0) lub .

21.046 inwerterowego M2 W (1) Wit (0) RW | Bit us
Warto$¢ graniczna pradu dla

21.047 | niskopredko$ciowego trybu 0,0 do 1000,0% 20,0% RW | Num RA us
bezczujnikowego M2

21.048 | Bez obcigzenia (Lq) M2 50060(?(?0dr$1H 0,0 mH RW | Num RA us

21.051 IF:ra’\;?ztestowy do pomiaru induktancji 0 do 200% 100% RW | Num us

21.053 mequa fazy przy pradzie testowym 90,0 ° 00° RW | Num RA Us
Lq przy zdefiniowanym pradzie 0,00 do

21.054 testowym Iq M2 500,00 mH 0,000 mH RW | Num RA us

21.058 IF(’jre’\illdztestowy do pomiaru induktancji 100 do 0% 50% RW | Num us
Lq przy zdefiniowanym pradzie 0,000 do

21.060 testowym Id M2 500,000 mH 0,000 mH RW | Num RA us
Wielkos$¢ kompensacii tetnienia o o

21.066 momentu obrotowego 1 M2 0,0 do 100,0% 0,00% RW | Num us

21.067 Faza kompensacji tetnienia momentu 0.0 do 359 ° 00° RW | Num us
obrotowego 1 M2

21.068 | Vielkos¢ kompensacii fgtnienia 0.0 do 100,0% 0.00% RW | Num us
momentu obrotowego 2 M2

21.069 Faza kompensacji tetnienia momentu 0,0 do 359 ° 00° RW | Num us
obrotowego 2 M2

21.070 | Wielkos¢ kompensacji lgtnienia 0.0 do 100,0% 0.00% RW | Num us
momentu obrotowego 3 M2

21.07 Faza kompensacji tetnienia momentu 0,0 do 359 ° 00° RW | Num us
obrotowego 3 M2

21.072 Wielko$¢ kompensacii tetnienia 0.0 do 100,0% 0,00% RW | Num us
momentu obrotowego 4 M2

21.073 Faza kompensacji tetnienia momentu 0.0 do 359 ° 00° RW | Num us
obrotowego 4 M2
Wielko$¢ kompensacii tetnienia o o

21.074 momentu obrotowego 5 M2 0,0 do 100,0% 0,00% RW | Num us

21.075 Faza kompensaciji tetnienia momentu 0.0 do 359 ° 00° RW | Num us
obrotowego 5 M2

21.076 | Vielkos¢ kompensacii tgtnienia 0.0 do 100,0% 0.00% RW | Num us
momentu obrotowego 6 M2

21.077 Faza kompensacji tetnienia momentu 0,0 do 359 ° 00° RW | Num us
obrotowego 6 M2

21.078 | WVielkos¢ kompensadji tgtnienia 0.0 do 100,0% 0.00% RW | Num uUs
momentu obrotowego 7 M2

21.079 Faza kompensacji tetnienia momentu 0,0 do 359 ° 00° RW | Num us
obrotowego 7 M2

21.080 Wielko$¢ kompensacii tetnienia 0,0 do 100,0% 0,00% RW | Num us
momentu obrotowego 8 M2

21.081 Faza kompensaciji tetnienia momentu 0,0 do 359 ° 00° RW | Num us
obrotowego 8 M2
Wielkos$¢ kompensacii tetnienia

21.082 momentu obrotowego 9 M2 0,0 do 100,0% 0,00% RW | Num us

21.083 Faza kompensacji tetnienia momentu 0,0 do 359 ° 00° RW | Num us
obrotowego 9 M2

21.084 | WVielkos¢ kompensacji tgtnienia 0,0 do 100,0% 0.00% RW | Num us
momentu obrotowego 10 M2

21.085 Faza kompensacji tetnienia momentu 0,0 do 359 ° 00° RW | Num us
obrotowego 10 M2

RW | Odczyt/zapis | RO Izt;y?uo Num gl:rr:iretru Bit | Parametr bitowy Txt t'\éigltzwy Bin | Parametr dwojkowy Fl | Filtrowany

ND Brak wartosci NC Nie PT Parametr RA Zalezny od wartosci us Zapis przez PS Zapis przy DE Punkt

domysinej skopiowano zabezpieczony zZnamionowej uzytkownika wylaczeniu zasilania docelowy
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11.20 Menu 22: Dodatkowa konfiguracja menu 0

Zakres({) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
OL | RFC-A | RFCS oL | RFC-A RFC-S
22.001 Konfiguracja parametru 00.001 0,000 do 59,999 1,007 RW | Num PT | US
22.002 Konfiguracja parametru 00.002 0,000 do 59,999 1,006 RW | Num PT | US
22.003 Konfiguracja parametru 00.003 0,000 do 59,999 2,011 RW | Num PT | US
22.004 Konfiguracja parametru 00.004 0,000 do 59,999 2,021 RW | Num PT | US
22.005 Konfiguracja parametru 00.005 0,000 do 59,999 1,014 RW | Num PT | US
22.006 Konfiguracja parametru 00.006 0,000 do 59,999 4,007 RW | Num PT | US
22.007 Konfiguracja parametru 00.007 0,000 do 59,999 5,014 3,010 RW | Num PT | US
22.008 Konfiguracja parametru 00.008 0,000 do 59,999 5,015 3,011 RW | Num PT | US
22.009 Konfiguracja parametru 00.009 0,000 do 59,999 5,013 3,012 RW | Num PT | US
22.010 Konfiguracja parametru 00.010 0,000 do 59,999 5,004 3,002 RW | Num PT | US
22.011 Konfiguracja parametru 00.011 0,000 do 59,999 5,001 3.029 RW | Num PT | US
22.012 Konfiguracja parametru 00.012 0,000 do 59,999 4,001 RW | Num PT | US
22.013 Konfiguracja parametru 00.013 0,000 do 59,999 4,002 RW | Num PT | US
22.014 Konfiguracja parametru 00.014 0,000 do 59,999 4,011 RW | Num PT | US
22.015 Konfiguracja parametru 00.015 0,000 do 59,999 2,004 RW | Num PT | US
22.016 Konfiguracja parametru 00.016 0,000 do 59,999 0,000 2,002 RW | Num PT | US
22.017 Konfiguracja parametru 00.017 0,000 do 59,999 8,026 4,012 RW | Num PT | US
22.018 Konfiguracja parametru 00.018 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.019 Konfiguracja parametru 00.019 0,000 do 59,999 7,011 RW | Num PT | US
22.020 Konfiguracja parametru 00.020 0,000 do 59,999 7,014* RW | Num PT | US
22.021 Konfiguracja parametru 00.021 0,000 do 59,999 7,015* RW | Num PT | US
22.022 Konfiguracja parametru 00.022 0,000 do 59,999 1,010 RW | Num PT | US
22.023 Konfiguracja parametru 00.023 0,000 do 59,999 1,005 RW | Num PT | US
22.024 Konfiguracja parametru 00.024 0,000 do 59,999 1,021 RW | Num PT | US
22.025 Konfiguracja parametru 00.025 0,000 do 59,999 1,022 RW | Num PT | US
22.026 Konfiguracja parametru 00.026 0,000 do 59,999 1,023 3,008 RW | Num PT | US
22.027 Konfiguracja parametru 00.027 0,000 do 59,999 1,024 3,034 RW | Num PT | US
22.028 Konfiguracja parametru 00.028 0,000 do 59,999 6,013 RW | Num PT | US
22.029 Konfiguracja parametru 00.029 0,000 do 59,999 11,036 RW | Num PT | US
22.030 Konfiguracja parametru 00.030 0,000 do 59,999 11,042 RW | Num PT | US
22.031 Konfiguracja parametru 00.031 0,000 do 59,999 11,033 RW | Num PT | US
22.032 Konfiguracja parametru 00.032 0,000 do 59,999 11,032 RW | Num PT | US
22.033 Konfiguracja parametru 00.033 0,000 do 59,999 6,009 5,016 0.000 RW | Num PT | US
22.034 Konfiguracja parametru 00.034 0,000 do 59,999 11,030 RW | Num PT | US
22.035 Konfiguracja parametru 00.035 0,000 do 59,999 11,024* RW | Num PT | US
22.036 Konfiguracja parametru 00.036 0,000 do 59,999 11,025* RW | Num PT | US
22.037 Konfiguracja parametru 00.037 0,000 do 59,999 11,023** / 24,010*** RW | Num PT | US
22.038 Konfiguracja parametru 00.038 0,000 do 59,999 4,013 RW | Num PT | US
22.039 Konfiguracja parametru 00.039 0,000 do 59,999 4,014 RW | Num PT | US
22.040 Konfiguracja parametru 00.040 0,000 do 59,999 5,012 RW | Num PT | US
22.041 Konfiguracja parametru 00.041 0,000 do 59,999 5,018 RW | Num PT | US
22.042 Konfiguracja parametru 00.042 0,000 do 59,999 5,011 RW | Num PT | US
22.043 Konfiguracja parametru 00.043 0,000 do 59,999 5,010 ’ 3.025 RW | Num PT | US
22.044 Konfiguracja parametru 00.044 0,000 do 59,999 5,009 RW | Num PT | US
22.045 Konfiguracja parametru 00.045 0,000 do 59,999 5,008 ‘ 4.015 RW | Num PT | US
22.046 Konfiguracja parametru 00.046 0,000 do 59,999 5,007 RW | Num PT | US
22.047 Konfiguracja parametru 00.047 0,000 do 59,999 5,006 ‘ 0.000 RW | Num PT | US
22.048 Konfiguracja parametru 00.048 0,000 do 59,999 11,031 RW | Num PT | US
22.049 Konfiguracja parametru 00.049 0,000 do 59,999 11,044 RW | Num PT | US
22.050 Konfiguracja parametru 00.050 0,000 do 59,999 11,029 RW | Num PT | US
22.051 Konfiguracja parametru 00.051 0,000 do 59,999 10,037 RW | Num PT | US
22.052 Konfiguracja parametru 00.052 0,000 do 59,999 11,020 * RW | Num PT | US
22.053 Konfiguracja parametru 00.053 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.054 Konfiguracja parametru 00.054 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.055 Konfiguracja parametru 00.055 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.056 Konfiguracja parametru 00.056 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.057 Konfiguracja parametru 00.057 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
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Zakres({) Ustawienie domysine(=)
Parametr Typ
oL RFC-A RFC-S oL RFC-A ‘ RFC-S
22.058 Konfiguracja parametru 00.058 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.059 Konfiguracja parametru 00.059 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.060 Konfiguracja parametru 00.060 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.061 Konfiguracja parametru 00.061 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.062 Konfiguracja parametru 00.062 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.063 Konfiguracja parametru 00.063 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.064 Konfiguracja parametru 00.064 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.065 Konfiguracja parametru 00.065 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.066 Konfiguracja parametru 00.066 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.067 Konfiguracja parametru 00.067 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.068 Konfiguracja parametru 00.068 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.069 Konfiguracja parametru 00.069 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.070 Konfiguracja parametru 00.070 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.071 Konfiguracja parametru 00.071 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.072 Konfiguracja parametru 00.072 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.073 Konfiguracja parametru 00.073 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.074 Konfiguracja parametru 00.074 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.075 Konfiguracja parametru 00.075 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.076 Konfiguracja parametru 00.076 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.077 Konfiguracja parametru 00.077 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.078 Konfiguracja parametru 00.078 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.079 Konfiguracja parametru 00.079 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
22.080 Konfiguracja parametru 00.080 0,000 do 59,999 0,000 RW | Num PT | US
*0.000 w modelu Unidrive M702.
** W modelu Unidrive M701.
*** W modelu Unidrive M700 / M702.
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu [ Num | Numer parametru Bit | Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin Parametr dwojkowy Fl Filtrowany
e e e i e o e I e A e i I e
11.21 Menu 24: Stan oraz monitorowanie Ethernet (Unidrive M700 / M702)
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
oL | RFC-A | RFCsS oL | RFC-A | RFC-S
24.001 | Identyfikator modutu 0 do 65535 RO | Num | ND | NC | PT
24.002 | Wersja oprogramowania 00.00.00.00 do 99.99.99.99 RO | Num | ND | NC | PT
24.003 | Wersja sprzetowa 0,00 do 99,99 RO | Num | ND | NC | PT
24.004 | Numer seryjny LS 00000000 do 99999999 RO | Num | ND | NC | PT
24.005 | Numer seryjny MS 0 do 99999999 RO | Num | ND | NC | PT
o e escelars Ro | Tt N0 | e [ pr
24.007 | Reset Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
24.008 | Ustawienie domysine Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
24.009 | Bity aktywnych alarmow 0000000000000000 do 1111111111111111 0000000000000000 RO | Bin NC
24.010 | Aktywny adres IP 128.0.0.0 do 127.255.255.255 0.0.0.0 RO NC | PT
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu | Num | Numer parametru Bit Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin | Parametr dwojkowy Fl Filtrowany
ND Sg:(ygﬁ:}?éd NC | Nie skopiowano PT ZP:t:aezm;igczony RA Z:Iaer:ir%g:/garméd us 5;5;;0%;7; Ps vzv??aingﬁm zasilania DE Punkt docelowy
IP | Adres IP Mac | Adres Mac Data | Parametr daty Godzina | Parametr godziny SMP gP:i;azrgz}:nenu Chr | Parametr znakowy Wersja | Numer wers;ji
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11.21.1  Gniazdo 4, menu 0: Stan oraz monitorowanie Ethernet (Unidrive M700 / M702)
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
OL | RFC-A | RFCS oL | RFC-A | RFCs
24.001 | Identyfikator modutu 0 do 65535 RO | Num | ND | NC | PT
24.002 | Wersja oprogramowania 00.00.00.00 do 99.99.99.99 RO | Num | ND | NC | PT
24.003 | Wersja sprzgtowa 0,00 do 99,99 RO | Num | ND | NC | PT
24.004 | Numer seryjny LS 00000000 do 99999999 RO | Num | ND | NC | PT
24.005 | Numer seryjny MS 0 do 99999999 RO | Num | ND | NC | PT
Bootldr — aktualizacja (-2),
24.006 | Stan Bootldr — bezczynny (-1), RO | Txt [ ND | NC | PT
Inicjowanie (0), OK (1), konfiguracja (2), btad (3)

24.007 | Reset Wyt. (0) lub wit. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
24.008 | Ustawienie domysine Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit NC
24.009 | Bity aktywnych alarméw 0000000000000000 do 1111111111111111 0000000000000000 RO | Bin NC
24.010 | Aktywny adres IP 128.0.0.0 do 127.255.255.255 0.0.0.0 RO | IP NC | PT

RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu | Num | Numer parametru Bit Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin | Parametr dwojkowy Fl Filtrowany

ND | Gomyine; | NC | Nesiopowano | T | TR RA | erener | US| Gabkownia | PS | wyiacson zasiania || DF | Punkt docelowy

IP | Adres IP Mac | Adres Mac Data | Parametr daty Godzina | Parametr godziny SMP ;:ir:zrgs}:nenu Chr | Parametr znakowy Wersja | Numer wers;ji

11.21.2 Gniazdo 4, menu 2: Konfiguracja Ethernet (Unidrive M700 / M702)
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
OL | RFCA | RFCsS OL | RFC-A | RFCs
Inicjowanie (0), potaczenia nieaktywne (1),
4.02.003 | Stan sieci DHCP w toku (2), brak adresu (3), RO | Txt | ND | NC | PT
Gotowa (4), aktywna (5)

4.02.004 | Zliczanie komunikatéw sieci 0 do 65535 RO | Num | ND | NC | PT
4.02.005 | Aktywacja DHCP Wyt (0) lub wt. (1) Wi (1) RW | Num us
4.02.006 | Adres IP 0.0.0.0 do 255.255.255.255 192.168.001.100 RW | IP us
4.02.007 | Maska podsieci 0.0.0.0 do 255.255.255.255 255.255.255.000 RwW | IP us
4.02.008 | Brama domysina 0.0.0.0 do 255.255.255.255 192.168.1.254 RwW | IP us
4.02.009 | Gtowny DNS 0.0.0.0 do 255.255.255.255 0.0.0.0 RW | IP us
4.02.010 | Pomocniczy DNS 0.0.0.0 do 255.255.255.255 0.0.0.0 RW | IP us
4.02.011 | Adres MAC 00:00:00:00:00:00 do FF:FF:FF:FF:FF:FF RO | Mac | ND | NC | PT
4.02.020 | Protokot priorytetowy Brak (0), Modbus TCP (1), EtherNet/IP (2) 0 RW | Txt us
4.02.021 | Aktywacja serwera sieciowego Wyt (0) lub wt. (1) Wt (1) RW | Bit us
4.02.022 | Port serwera sieciowego 0 do 65535 80 RW | Num us
4.02.024 | Ethernet MTU 158 do 1500 bajtow 1500 bajtéow RW | Num us
4.02.025 | Tryb bramy Przetacznik (0), brama (1), Tylko brama (2) Przetacznik (0) RW | Txt us
4.02.030 | Aktywacja VLAN Wyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit us
4.02.031 | Identyfikator VLAN 0 do 255 0 RW | Num us
4.02.035 | Aktywacja niecykliczna Wiyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
4.02.036 | Niecykliczny parametr bazowy 0.00.000 do 0.59.999 0.00.000 RW | SMP us
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu | Num | Numer parametru Bit Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin | Parametr dwdjkowy Fl Filtrowany

ND Sg?rl\(ygar;joéd NC | Nie skopiowano PT E:QZ?peigczony RA f:elaer:irz](;ev\gjarméd us Eia)?ti:o‘;\:ﬁ?kza Ps vzvilgzzperﬁj zasilania DE Punkt docelowy

IP | Adres IP Mac | Adres Mac Data | Parametr daty Godzina | Parametr godziny SMP gr?i?zrgz;enu Chr | Parametr znakowy Wersja | Numer wers;ji

N)|
o)
N
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11.21.3 Gniazdo 4, menu 9: Zasoby (Unidrive M700 / M702)
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
oL ‘ RFC-A ‘ RFC-S oL RFC-A RFC-S

4.09.001 Wolne cykliczne potaczenia Tx 0 do 255 RO | Num | ND | NC

4.09.002 Wolne cykliczne potaczenia Rx 0 do 255 RO | Num | ND | NC

4.09.003 Wolne potgczenia Fieldbus 0 do 255 RO | Num | ND | NC

4.09.004 Wolne mapowania cykliczne 0 do 255 RO | Num | ND | NC

4.09.009 % wolnych zadan biernych 0 do 255% RO | Num | ND | NC

4.09.010 % wolnych zadan synchronicznych 0 do 255% RO | Num | ND | NC

4.09.020 % wolnych najgorszych zadan synchronicznych 0 do 255% RO | Num | ND | NC

4.09.030 Temperatura PCB -128 do 127 °C RO | Num
RW | Odczyt/zapis | RO Tylko do Num Numer Bit | Parametr bitowy Txt Napis Bin | Parametr dwojkowy Fl | Filtrowany

odczytu parametru tekstowy
ND Brak vyartqsm NC Nie ) PT Paramgtr RA Zalezny od w‘artosm us Z'fzpls przez PS Zapis przy o DE Punkt
domysinej skopiowano zabezpieczony zZnamionowej uzytkownika wytaczeniu zasilania docelowy
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Informacje nt.
bezpieczenstwa

Informacja o
produkcie

Instalacja
mechaniczna

elektryczna

Urucho-
mienie

Parametry

podstawowe | nie silnika zacja

Uruchamia- | Optymali-| Obstuga przy uzyciu
karty NV Media Card

11.21.4 Gniazdo 4, menu 10: Tryb uproszczony (Unidrive M700 / M702)

Dane

Whbudowany Parametry
sterownik PLC EZEWELEIIWERTY techniczne | styka

Diagno- | Informacje nt.

Klasyfikacji UL

Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
oo [ RFCA | RFC-S OL | RFC-A | RFC-S
4.10.001 | Aktywacja Wyt. (0) lub wt. (1) Wi (1) RW | Bit us
4.10.002 | Reset Wyt. (0) lub w. (1) Wyt. (0) RW | Bit
4.10.003 | Ustawienie domysine Whyt. (0) lub wt. (1) Whyt. (0) RW | Bit
4.10.004 | Tempo przesytu komunikatow 0do 100 ms 0ms RW | Num us
4.10.010 | Tx1 Profil potaczenia 0do0 0 RW | Num us
4.10.011 | Tx1 Numer potaczenia 0 do 255 0 RW | Num us
4.10.012 | Tx1 Parametr zrodtowy 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num PT | US
4.10.013 | Tx1 Zliczanie parametrow 0do 32 0 RW | Num us
- . Wysytanie jednostkowe (0), transmisja (1), grupowa 1 (2), L
4.10.014 | Tx1 Typ transmisji potaczenia Grupowa 2 (3), grupowa 3 (4), Grupowa 4 (5) Wysytanie jednostkowe (0) RW | Txt us
4.10.015 | Tx1 Adres docelowy 0.0.0.0 do 255.255.255.255 0.0.0.0 RW | IP DE us
Niewazny profil (-16), niewazne mapowanie (-15),
Parametr tylko do odczytu (-14), przeterminowanie (-8),
4.10.019 | Tx1 Stan potaczenia Btad (-7), numer potaczenia w uzyciu (-6), Nieedytowalne (-5), OK (0) RO | Txt
niewazny numer potaczenia (-4), niewazne argumenty (-3),
za duzo potaczen (-2), brak pamigci (-1), OK (0)
4.10.020 | Tx2 Profil potaczenia 0do0 0 RW | Num us
4.10.021 | Tx2 Numer potaczenia 0 do 255 0 RW | Num us
4.10.022 | Tx2 Parametr zrodtowy 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num PT | US
4.10.023 | Tx2 Zliczanie parametréw 0do 32 0 RW | Num us
- . Wysytanie jednostkowe (0), transmisja (1), grupowa 1 (2), L
4.10.024 | Tx2 Typ transmisji potaczenia grupowa 2 (3), grupowa 3 (4), grupowa 4 (5) Wysytanie jednostkowe (0) RW | Txt us
4.10.025 | Tx2 Adres docelowy 0.0.0.0 do 255.255.255.255 0.0.0.0 RW | IP DE us
Niewazny profil (-16), niewazne mapowanie (-15),
parametr tylko do odczytu (-14), przeterminowanie (-8),
4.10.029 | Tx2 Stan potaczenia Btad (-7), numer potaczenia w uzyciu (-6), Nieedytowalne (-5), OK (0) RO | Txt
niewazny numer potaczenia (-4), niewazne argumenty (-3),
za duzo potaczen (-2), brak pamigci (-1), OK (0)
4.10.030 | Tx3 Profil potaczenia 0do0 0 RW | Num us
4.10.031 | Tx3 Numer potaczenia 0 do 255 0 RW | Num uUs
4.10.032 | Tx3 Parametr zrodtowy 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num PT | US
4.10.033 | Tx3 Zliczanie parametréw 0do 32 0 RW | Num us
- . Wysytanie jednostkowe (0), transmisja (1), grupowa 1 (2), L
4.10.034 | Tx3 Typ transmisji potaczenia grupowa 2 (3), grupowa 3 (4), grupowa 4 (5) Wysytanie jednostkowe (0) RW | Txt us
4.10.035 | Tx3 Adres docelowy 0.0.0.0 do 255.255.255.255 0.0.0.0 RW | IP DE us
Niewazny profil (-16), niewazne mapowanie (-15),
parametr tylko do odczytu (-14), przeterminowanie (-8),
4.10.039 | Tx3 Stan potaczenia Btad (-7), numer potgczenia w uzyciu (-6), Nieedytowalne (-5), OK (0) RO | Txt
niewazny numer potaczenia (-4), niewazne argumenty (-3),
za duzo pofaczen (-2), brak pamieci (-1), OK (0)
4.10.040 | Rx1 Profil potaczenia 0do0 0 RW | Num us
4.10.041 Rx1 Numer potaczenia 0 do 255 0 RW | Num us
4.10.042 | Rx1 Parametr docelowy 0 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num | DE us
4.10.043 | Rx1 Zliczanie parametréw 0do 32 0.000 RW | Num us
L Bezposrednie (0), grupowe 1 (1), grupowe 2 (2), . .
4.10.044 | Rx1 Typ zrodta Grupowe 3 (3), grupowe 4 (4), lokalne (5) Bezposrednie (0) RW | Txt us
4.10.045 | Rx1 Przeterminowanie 0 do 65535 ms 100 ms RW | Num us
4.10.046 | Rx1 Dziatanie w razie przeterminowania | Wytaczenie (0), kasuj wyjscie (1), zachowaj ostatnie (2) Wytaczenie (0) RW | Txt us
Rx1 Punkt docelowy zdarzenia To gniazdo (0), gniazdo 1 (1), gniazdo 2 (2), .
410.047 przeterminowania Gniazdo 3 (3), gniazdo 4 (4) To gniazdo (0) RW | Tt us
. . . Brak zdarzenia (0), zdarzenie (1), zdarzenie 1 (2), .
4.10.048 | Rx1 Typ zdarzenia przeterminowania Zdarzenie 2 (3), zdarzenie 3 (4) Brak zdarzenia (0) RW | Txt us
Niewazny profil (-16), niewazne mapowanie (-15),
parametr tylko do odczytu (-14), przeterminowanie (-8),
4.10.049 | Rx1 Stan potaczenia Btad (-7), numer potaczenia w uzyciu (-6), Nieedytowalne (-5), OK (0) RO | Txt
niewazny numer potaczenia (-4), niewazne argumenty (-3),
za duzo potaczen (-2), brak pamieci (-1), OK (0)
4.10.050 | Rx2 Profil potaczenia 0do0 0 RW | Num us
4.10.051 Rx2 Numer potaczenia 0 do 255 0 RW | Num us
4.10.052 | Rx2 Parametr docelowy 0 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num | DE us
4.10.053 | Rx2 Zliczanie parametrow 0do 32 0 RW | Num us
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Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
oL RFC-A RFC-S OL | RFC-A | RFC-S
A Bezposrednie (0), grupowe 1 (1), grupowe 2 (2), . .
4.10.054 | Rx2 Typ zrodta Grupowe 3 (3), grupowe 4 (4), lokalne (5) Bezposrednie (0) RW | Txt us
4.10.055 | Rx2 Przeterminowanie 0 do 65535 ms 100 ms RW | Num us
4.10.056 | Rx2 Dziatanie w razie przeterminowania Wytaczenie (0), kasuj wyjscie (1), zachowaj ostatnie (2) Wytaczenie (0) RW | Txt us
Rx2 Punkt docelowy zdarzenia To gniazdo (0), gniazdo 1 (1), gniazdo 2 (2), .
4.10.057 przeterminowania Gniazdo 3 (3), gniazdo 4 (4) To gniazdo (0) RW | Txt us
. . . Brak zdarzenia (0), zdarzenie (1), zdarzenie 1 (2), .
4.10.058 | Rx2 Typ zdarzenia przeterminowania Zdarzenie 2 (3), zdarzenie 3 (4) Brak zdarzenia (0) RW | Txt us
Niewazny profil (-16), niewazne mapowanie (-15),
parametr tylko do odczytu (-14), przeterminowanie (-8),
4.10.059 | Rx2 Stan potaczenia Btad (-7), numer potaczenia w uzyciu (-6), Nieedytowalne (-5), OK (0) RO | Txt
niewazny numer potaczenia (-4), niewazne argumenty (-3),
za duzo potaczen (-2), brak pamigci (-1), OK (0)
4.10.060 | Rx3 Profil potaczenia 0do0 0 RW | Num us
4.10.061 | Rx3 Numer potaczenia 0 do 255 0 RW | Num us
4.10.062 | Rx3 Parametr docelowy 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num | DE us
4.10.063 | Rx3 Zliczanie parametrow 0do 32 0.000 RW | Num us
- Bezposrednie (0), grupowe 1 (1), grupowe 2 (2), . 5
4.10.064 | Rx3 Typ zrodta Grupowe 3 (3), grupowe 4 (4), lokalne (5) Bezposrednie (0) RW | Txt us
4.10.065 | Rx3 Przeterminowanie 0 do 65535 ms 100 ms RW | Num us
4.10.066 | Rx3 Dziatanie w razie przeterminowania Wytaczenie (0), kasuj wyjscie (1), zachowaj ostatnie (2) Wytaczenie (0) RW | Txt us
4.10.067 Rx3 Punll(t doce!owy zdarzenia To gniazdo (0), gniazdo 1.(1 ), gniazdo 2 (2), Gniazdo 3 (3), To gniazdo (0) RW | Txt us
przeterminowania gniazdo 4 (4)
. . . Brak zdarzenia (0), zdarzenie (1), zdarzenie 1 (2), .
4.10.068 | Rx3 Typ zdarzenia przeterminowania Zdarzenie 2 (3), zdarzenie 3 (4) Brak zdarzenia (0) RW | Txt us
Niewazny profil (-16), niewazne mapowanie (-15),
parametr tylko do odczytu (-14), przeterminowanie (-8),
4.10.069 | Rx3 Stan potaczenia Btad (-7), numer potaczenia w uzyciu (-6), Nieedytowalne (-5), OK (0) RO | Txt
niewazny numer potaczenia (-4), niewazne argumenty (-3),
za duzo potaczen (-2), brak pamieci (-1), OK (0)
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu [ Num | Numer parametru Bit Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin | Parametr dwojkowy Fl Filtrowany
ND | Brakwartosci | o | Nie skopiowano | pT | Parametr RA | Zaleznyodwartosci | g | Zapis przez ps [ZaPisPzy | pe | pynkt docelowy
domysinej zabezpieczony znamionowej uzytkownika wytaczeniu zasilania
IP | Adres IP Mac | Adres Mac Data | Parametr daty Godzina | Parametr godziny SMP g:iraazrgzymenu Chr | Parametr znakowy Wersja | Numer wersji
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11.21.5 Gniazdo 4, menu 11: Synchronizacja (Unidrive M700 / M702)
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
OL | RFC-A | RFCS OL | RFC-A | RFC-S
4.11.001 Preferowany synchronizator gtéwny O0do4 1 RW Num us
4.11.002 | Domena zegara gtéwnego 0do3 0 RW Num us
4.11.005 | Adres MAC urzadzenia gtéwnego 00:00:00:00:00:00 do FF:FF:FF:FF:FF:FF RO Mac ND | NC | PT
4.11.006 Wahania synchronizacji od urzadzenia gtéwnego -2147483648 do 2147483647 ns RO Num ND | NC | PT
4.11.007 | Warto$¢ progowa wahan synchronizacji 10 do 4294967295 1000 RW Num us
4.11.008 | Znacznik synchronizacji modutu Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RO Bit
4.11.009 Blokada synchronizacji napedu Whyt. (0) lub wi. (1) Wyt (0) RW Bit us
4.11.010 | Data PTP 00-00-00 do 31-12-99 RO Data ND | NC | PT
4.11.011 Godzina PTP 00:00:00 do 23:59:59 RO | Godzina | ND | NC | PT
4.11.013 Wyboér warstwy transportu sieciowego 802.3 (0), UDP (1) UDP (1) RW Txt us
4.11.014 1-krokowa korekcja zegara Whyt. (0) lub wi. (1) Wyt (0) RwW Bit us
4.11.015 | Wybér pomiaru opéznienia PTP E2E DELAY (0), P2P DELAY (1) P2P DELAY (1) RW Txt us
4.11.016 Tempo synchronizacji PTP -4 do 4 -2 RW Num us
4.11.020 | Zliczanie bteddéw sieci 0 do 4294967295 RO Num ND | NC | PT
- GLOWNA (0), PRODUCENT (1),
4.11.022 Stan synchronizacji opcji NIEZALEZNA (2) RO Txt ND | NC
4.11.030 | Tx1 Maksymalne opdznienie sieci dla potaczenia 0 do 100 ms 0ms RW Num us
4.11.031 Tx2 Maksymalne opdznienie sieci dla potaczenia 0 do 100 ms 0 ms RwW Num us
4.11.032 | Tx3 Maksymalne opdznienie sieci dla potaczenia 0 do 100 ms 0ms RW Num us
4.11.040 | Rx1 Dziatanie ramki o spéznionej synchronizacii Wyt (0), wytaczenie (automatyczne) (1), Wyt. (0) RW [ Txt us
nie uzywac (2), uzywac (3)
Rx1 Punkt docelowy ramki o sp6znionej To gniazdo (0), gniazdo 1 (1), gniazdo 2 (2), .
411.041 | o nchronizac Gniazdo 3 (3), gniazdo 4 (4) To gniazdo (0) Rw | T« us
. . P .__ .. [ Brak zdarzenia (0), zdarzenie (1), zdarzenie 1 (2), .
4.11.042 Rx1 Zdarzenie ramki o spdznionej synchronizacji Zdarzenie 2 (3), zdarzenie 3 (4) Brak zdarzenia (0) RwW Txt us
4.11.050 | Rx2 Dziatanie ramki o spéZnionej synchronizacii Wyt(0), wytaczenie (automatyczne) (1), Wyt. (0) RW | Txt Us
nie uzywac (2), uzywac (3)
Rx2 Punkt docelowy ramki o spoznionej To gniazdo (0), gniazdo 1 (1), gniazdo 2 (2), .
4.11.051 synchronizacji Gniazdo 3 (3), gniazdo 4 (4) To gniazdo (0) RW Txt us
. ) P .__ .. | Brak zdarzenia (0), zdarzenie (1), zdarzenie 1 (2), .
4.11.052 Rx2 Zdarzenie ramki o spéznionej synchronizaciji Zdarzenie 2 (3), zdarzenie 3 (4) Brak zdarzenia (0) RW Txt us
4.11.060 | Rx3 Dziatanie ramki o spéznionej synchronizadji Wyt (0), wytaczenie (automatyczne) (1), Wyt (0) RW | Txt Us
nie uzywac (2), uzywac (3)
Rx3 Punkt docelowy ramki o sp6znionej To gniazdo (0), gniazdo 1 (1), gniazdo 2 (2), .
4.11.061 synchronizacji Gniazdo 3 (3), gniazdo 4 (4) To gniazdo (0) RW L us
. . P .__ .. I Brak zdarzenia (0), zdarzenie (1), zdarzenie 1 (2), .
4.11.062 Rx3 Zdarzenie ramki o spéznionej synchronizacji Zdarzenie 2 (3), zdarzenie 3 (4) Brak zdarzenia (0) RwW Txt us
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu [ Num | Numer parametru Bit Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin | Parametr dwojkowy Fl Filtrowany
ND | Brakwartosci | o | g skopiowano | pT | Parametr Ra | Zaleznyodwartodci | g | Zapis przez ps |Z8PispPrzy | pE | punkt docelowy
domysinej zabezpieczony znamionowej uzytkownika wytgczeniu zasilania
IP | Adres IP Mac | Adres Mac Data | Parametr daty Godzina | Parametr godziny SMP Pa_rametr Chr | Parametr znakowy Wersja | Numer wers;ji
gniazda/menu
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11.21.6 Gniazdo 4, menu 15: Modbus (Unidrive M700 / M702)
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
OL | RFC-A | RFCS oL RFC-A | RFC-S
4.15.001 Aktywacja Whyt. (0) lub wt. (1) Wi (1) RW Bit us
4.15.002 Reset Whyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW Bit
4.15.003 Ustawienie domysine Wyt. (0) lub wt. (1) Wyt. (0) RW Bit
. Brak btedu (0), port w uzyciu (1),
4.15.004 Btad konfiguracji Modbus Zdarzenie przeterminowania (2) RO Txt
4.15.005 Port nastuchowy Modbus 0 do 65535 502 RW | Num
4.15.006 Maksymalne potaczenia 0do4 2 RW | Num us
4.15.007 Maksymalne potaczenia priorytetowe 0do4 1 RW | Num us
4.15.008 Maksymalne potaczenia na klienta 1do4 2 RW | Num us
4.15.009 Przeterminowanie Modbus 1 do 10000 ms 100 ms RW | Num us
4.15.010 Dziatanie w razie przeterminowania Modbus Wytaczenie (0), brak dziatania (1) Brak dziatania (1) RW Txt us
Punkt docelowy zdarzenia przeterminowania To gniazdo (0), gniazdo 1 (1), gniazdo 2 (2), .
415011 | yiodbus gniazdo 3 (3), gniazdo 4 (4) To gniazdo (0) RW| Txt us
Brak zdarzenia (0), zdarzenie uruchamiajace (1),
zdarzenie uruchamiajace 1 (2),
4.15.012 Typ zdarzenia przeterminowania Modbus zdarzenie uruchamiajace 2 (3), Brak zdarzenia (0) RW Txt us
zdarzenie uruchamiajace 3 (4),
Zdarzenie uruchamiajace 4 (5)
4.15.013 Tryb adresowania rezystora Modbus Standardowy (0), zmodyfikowany (1) Standardowy (0) RW Txt us
4.15.020 Potaczenie priorytetowe 1 0.0.0.0 do 255.255.255.255 0.0.0.0 RW P us
4.15.021 Potaczenie priorytetowe 2 0.0.0.0 do 255.255.255.255 0.0.0.0 RW P us
4.15.022 Potaczenie priorytetowe 3 0.0.0.0 do 255.255.255.255 0.0.0.0 RW P us
4.15.023 Potaczenie priorytetowe 4 0.0.0.0 do 255.255.255.255 0.0.0.0 RW P us
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu | Num | Numer parametru Bit Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin | Parametr dwojkowy Fl Filtrowany
ND | BrakwarloSci |\ | Nie skopiowano | PT | Parametr Ra | Z@leznyodwartosci | g | Zapis przez ps |Z3PisPrzy | pe | pynkt docelowy
domysinej zabezpieczony znamionowej uzytkownika wytaczeniu zasilania
IP | Adres IP Mac | Adres Mac Data | Parametr daty Godzina | Parametr godziny SMP gr?ifzrgzznenu Chr | Parametr znakowy Wersja | Numer wersji
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11.21.7 Gniazdo 4, menu 20: EtherNet/IP (Unidrive M700 / M702)
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
oL | RFCA | RFC-S OL | RFC-A | RFC-S
4.20.001 | Aktywacja EtherNet/IP Wyt. (0) lub wit. (1) Wi (1) RW | Bit us
4.20.002 | Reset Wyt. (0) lub wit. (1) Wit. (0) RW | Bit
4.20.003 | Ustawienie domysine Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit
Brak btedu (0), punkt docelowy zdarzenia RPI (1),
N " rodzaj zdarzenia RPI (2), punkt docelowy zdarzenia IDLE (3),
420.004 | Btad konfiguracji rodzaj zdarzenia IDLE (4), mapowanie wej$c¢ (5), RO | Txt | ND
mapowanie wyj$¢ (6), In cons trig pr (7), Out cons trig pr (8)
4.20.007 | Cykliczne transfery danych na sekunde 0 do 65535 RO | Num | ND | NC | PT
420,011 | Dziatanie w razie przeterminowania RPI | YWytaczenie (0), przeslij pasujace wartosci (1), kasuj wyjscie (2), Zachowaj ostatnie (3) RW | Txt us
Zachowaj ostatnie (3), brak dziatania (4)
4.20.012 Punkt dopelowyvzdarzenla To gniazdo (0), gniazdo 1' (1), gniazdo 2 (2), gniazdo 3 (3), To gniazdo (0) RW | Txt us
przeterminowania RPI gniazdo 4 (4)
Brak zdarzenia (0), zdarzenie uruchamiajace (1),
4.20.013 | Typ zdarzenia przeterminowania RPI| zdarzenie uruchamiajace 1 (2), zdarzenie uruchamiajace 2 (3), Brak zdarzenia (0) RW | Txt us
zdarzenie uruchamiajace 3 (4), zdarzenie uruchamiajace 4 (5)
4.20.015 | Dziatanie bierne PLC Wytaczenie (0), przeslij pasujace wartosai (1), kasuj wyjscie (2), Brak dziatania (4) RW | Txt us
Zachowaj ostatnie (3), brak dziatania (4)
4.20.016 | Punkt docelowy zdarzenia biernego PLC To gniazdo (0), gniazdo 1 (1), gniazdo 2 (2), gniazdo 3 (3), To gniazdo (0) RW | Txt us
gniazdo 4 (4)
Brak zdarzenia (0), zdarzenie uruchamiajace (1),
4.20.017 | Typ zdarzenia biernego PLC zdarzenie uruchamiajace 1 (2), zdarzenie uruchamiajace 2 (3), Brak zdarzenia (0) RW | Txt us
zdarzenie uruchamiajace 3 (4), zdarzenie uruchamiajace 4 (5)
. . 100-Primaryl (0), 70-BscSpdCitrll (1), 71-ExtSpedCtrll (2), P
4.20.018 | Aktywny obiekt zespotu wejscia 72-SpdTqCtrll (3), 73-ExtSpdTqCtrl (4) 100-Primaryl (0) RO | Txt
. o 101-PrimaryO (0), 20-BscSpdCtrlO (1), 21-ExtSpedCtriO (2), pri
4.20.019 | Aktywny obiekt zespotu wyj$cia 22-SpdTqCHrlO (3), 23-ExtSpdTqCHrlO (4) 101-PrimaryO (0) RO | Txt
4.20.020 | Wielko$c¢ obiektu zespotu wejscia 4 do 80 8 RW | Num
4.20.021 | Wielko$c¢ obiektu zespotu wyjscia 4 do 80 8 RW | Num us
4.20.024 | Czas procesu obiektu zespotu wejscia 0 do 65535 RO | Num | ND | NC
4.20.025 | Czas procesu obiektu zespotu wyjscia 0 do 65535 RO | Num | ND | NC
420,026 | AKtywacja zgodnosai obiektdw zespotu Wyt. (0) lub wi. (1) Wyt. (0) RW | Bit us
wejécia
4.20.027 | Parametr uruchamiajaoy zgodnosci 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num
obiektéw zespotu wejscia
4.20.028 | Aktywacja zgodnosai obiekidw zespotu Wyt (0) lub wi. (1) Wyt (0) RW | Bit us
wejscia
420,029 | harametr uruchamiajacy zgodnosci 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num us
obiektow zespotu wyjscia
4.20.030 | Identyfikator indywidualnego sprzedawcy 257 - CT (0), 553 - CT America (1) 257-CT (0) RW | Txt
4.20.031 | Indywidualny kod produktu 0 do 65535 0 RW | Num us
4.20.032 | Indywidualny kod rewizji produktu 0 do 65535 0 RW | Num us
4.20.033 | Rzeczywisty kod produktu 0 do 65535 0 RO | Num
4.20.034 | Rzeczywista rewizja produktu 0 do 65535 0
- 2-FC DC (0), 6-WRiI (1), 7-SCI (2), 9-Sin PM BL (3),
4.20.040 | Typ silnika 1 10-putapkowy PM BL (4) 7-SCl (2) RO | Txt PT | US
_— 2-FC DC (0), 6-WRiI (1), 7-SCI (2), 9-Sin PM BL (3), ~
4.20.041 | Typ silnika 2 10-putapkowy PM BL (4) 7-SCl (2) RO | Txt PT | US
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu | Num | Numer parametru Bit Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin | Parametr dwojkowy Fl Filtrowany
ND Brak vyartpéci NC | Nie skopiowano PT Paramgtr RA Zalezpy od V\{artoéci us Z.apis przez PS Zapis przy wytaczeniu DE Punkt
domysinej zabezpieczony znamionowej uzytkownika zasilania docelowy
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11.21.8 Gniazdo 4, menu 21: Mapowania wejs¢ EtherNet/IP (Unidrive M700 / M702)
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
OL | RFC-A | RFCs OL | RFC-A | RFC-S
4.21.001 | Parametr mapowania wejscia 1 0.00.000 do 4.99.999 0.10.040 RW | Num | DE PT us
4.21.002 | Parametr mapowania wejscia 2 0.00.000 do 4.99.999 0.02.001 RW | Num | DE PT us
4.21.003 | Parametr mapowania wejscia 3 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.004 | Parametr mapowania wejscia 4 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.005 | Parametr mapowania wejscia 5 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.006 | Parametr mapowania wejscia 6 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.007 | Parametr mapowania wejscia 7 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.008 | Parametr mapowania wejscia 8 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.009 | Parametr mapowania wejscia 9 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.010 | Parametr mapowania wejscia 10 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.011 | Parametr mapowania wejscia 11 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.012 | Parametr mapowania wejscia 12 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.013 | Parametr mapowania wejscia 13 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.014 | Parametr mapowania wejscia 14 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.015 | Parametr mapowania wejscia 15 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.016 | Parametr mapowania wejscia 16 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.017 | Parametr mapowania wejscia 17 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.018 | Parametr mapowania wejscia 18 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.019 | Parametr mapowania wejscia 19 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
4.21.020 | Parametr mapowania wejscia 20 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu [ Num | Numer parametru Bit | Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin Parametr dwojkowy Fl Filtrowany
o [ B s | o [wesiopowano | e [Famer ] wa | Zemy cavaeie [ us [Zepeme | es [Zpnmmen [ o [Fa
11.21.9 Gniazdo 4, menu 22: Mapowania wyjs¢ EtherNet/IP (Unidrive M700 / M702)
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
OL | RFC-A | RFCS OL | RFC-A | RFC-S

4.22.001 Parametr mapowania wyjscia 1 0.00.000 do 4.99.999 0.06.042 RW Num DE PT us

4.22.002 Parametr mapowania wyj$cia 2 0.00.000 do 4.99.999 0.01.021 RW | Num DE PT us

4.22.003 Parametr mapowania wyjécia 3 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us

4.22.004 Parametr mapowania wyjécia 4 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us

4.22.005 Parametr mapowania wyjscia 5 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW Num DE PT us

4.22.006 Parametr mapowania wyjscia 6 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW Num DE PT us

4.22.007 Parametr mapowania wyjscia 7 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW Num DE PT us

4.22.008 Parametr mapowania wyjscia 8 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW Num DE PT us

4.22.009 Parametr mapowania wyjscia 9 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW Num DE PT us

4.22.010 Parametr mapowania wyjscia 10 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW Num DE PT us

4.22.011 Parametr mapowania wyjscia 11 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us

4.22.012 Parametr mapowania wyjscia 12 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW Num DE PT us

4.22.013 Parametr mapowania wyjscia 13 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW Num DE PT us

4.22.014 Parametr mapowania wyjscia 14 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW Num DE PT us

4.22.015 Parametr mapowania wyjscia 15 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW Num DE PT us

4.22.016 Parametr mapowania wyjscia 16 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW Num DE PT us

4.22.017 Parametr mapowania wyj$cia 17 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us

4.22.018 Parametr mapowania wyjécia 18 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us

4.22.019 Parametr mapowania wyjécia 19 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW | Num DE PT us

4.22.020 Parametr mapowania wyjscia 20 0.00.000 do 4.99.999 0.00.000 RW Num DE PT us
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu [ Num | Numer parametru Bit | Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin Parametr dwojkowy FI Filtrowany
o | B s | o [wesopowano | er [Tamer | wa |2y cavaeie [ us [Zepeme | ps [ Zpnmmen [ o [T
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11.21.10 Gniazdo 4, menu 23: Wartosci usterek EtherNet/IP (Unidrive M700 / M702)
Zakres Ustawienie domysine
Parametr Typ
oL ‘ RFC-A ‘ RFC-S oL ‘ RFC-A ‘ RFC-S

4.23.001 | Warto$¢ awarii wyjscia 1 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.002 | Warto$¢ awarii wyjscia 2 -2147483648 do 2147483647 0 RwW Num PT | US
4.23.003 | Warto$¢ awarii wyjscia 3 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.004 | Warto$¢ awarii wyjscia 4 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.005 | Warto$¢ awarii wyjscia 5 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.006 | Warto$¢ awarii wyjscia 6 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.007 | Warto$¢ awarii wyjscia 7 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.008 | Wartos¢ awarii wyjscia 8 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.009 | Warto$¢ awarii wyjscia 9 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.010 | Warto$¢ awarii wyjscia 10 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.011 | Warto$¢ awarii wyjscia 11 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.012 | Warto$¢ awarii wyjscia 12 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.013 | Warto$¢ awarii wyjscia 13 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.014 | Warto$¢ awarii wyjscia 14 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.015 | Warto$¢ awarii wyjscia 15 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.016 | Warto$¢ awarii wyjscia 16 -2147483648 do 2147483647 0 RwW Num PT | US
4.23.017 | Warto$¢ awarii wyjscia 17 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.018 | Wartos¢ awarii wyjscia 18 -2147483648 do 2147483647 0 RwW Num PT | US
4.23.019 | Warto$¢ awarii wyjscia 19 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
4.23.020 | Warto$¢ awarii wyjscia 20 -2147483648 do 2147483647 0 RW Num PT | US
RW | Odczyt/zapis RO | Tylko do odczytu | Num | Numer parametru Bit Parametr bitowy Txt | Napis tekstowy Bin | Parametr dwojkowy Fl Filtrowany
o [ B | o [westonoano | e [Famer | wa | Znemy otvaeie [ us [Zepeme | es | Zpnmmoemen [ o [Ful
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12

Dane techniczne

121 Dane techniczne napedu
12.1.1  Wartosci znamionowe mocy i pradu (Obnizenie wartosci znamionowych dla czestotliwosci nosnej
i temperatury)

Odnosnie do petnego objasnienia termindw: ,tryb normalnej przecigzalnosci” i ,tryb wysokiej przeciazalnosci”, patrz podrozdziat 2.3 Tryby pracy na

stronie 11.

Tabela 12-1 Maksymalny dopuszczalny ciagly prad wyjsciowy przy temperaturze otoczenia 40 °C

Tryb normalnej przeciazalnosci Tryb zwiekszonej przecigzalnosci
Model anvl;n::z:ziwe Maksymalny dop_uszczalny ciqg_iy pquc.i wyjs'ciov!l_y (A) Zn:z:lcj)::iwe Maksymalny dop.uszczalny ciqg.ty p'ra{:I wyjé,cio‘_n.ly (A)
pracy dla nastepujacych czestotliwosci komutacji pracy dla nastepujacych czestotliwosci komutacji
kW | KM 2kHz‘3kHz‘4kHz’6kHz’8kHz‘12kHz‘16kHz KW | KM 2kHz‘3kHz’4kHz‘6kHz‘8kHz‘12kHz‘16kHz

200V
03200050 § 1,1 1,5 6,6 0,75 1,0 5,0
03200066 | 1,5 2,0 8,0 11 1,5 6,6
03200080 | 2,2 3,0 1 9,7 1,5 2,0 8,0 6,9
03200106 | 3,0 3,0 12,7 12,1 10,2 2,2 3,0 10,6 | 8,8 7,5
04200137 | 4,0 5,0 18 3,0 3,0 13,7
04200185 | 5,5 7,5 25 24 22 4,0 5,0 18,5 17,6 16
05200250 | 7,5 10 30 27,6 23,7 55 7,5 25 248 | 21,5 18,8
06200330 1 15 50 42,3 245 7,5 10 33,0 32 27
06200440 15 20 58 | 53 42,3 32,5 1 15 44,0 40 33 27,3
07200610 | 18,5 25 75 74,3 59,7 15 20 61 53,1
07200750 § 22 30 94 74,3 59,7 | 18,5 25 75 65,3 53,1
07200830 § 30 40 117 | 114 96 74,3 59,7 22 30 83 80,5 | 65,6 53,1
08201160 37 50 149 146 | 125,2 93 30 40 116 113,7 | 103 89,3 80,5
08201320 § 45 60 180 | 160,2 | 148,8 | 126 93 37 50 132 | 126,7 | 114 103 89,8 80,5
09201760 55 75 216 184 128 93 45 60 176 153 110 81
09202190 § 75 100 266 | 258 | 218 | 184 128 93 55 75 219 | 212 180 153 110 81
10202830 90 125 325 313 | 266 194 144 75 100 283 264 228 170 127
10203000 § 110 150 360 313 | 266 194 144 90 125 300 264 228 171 129
400 V
03400025 § 1,1 1,5 34 0,75 1,0 2,5
03400031 1,5 2,0 4,5 1,1 1,5 3,1
03400045 | 2,2 3,0 6,2 5,0 1,5 2,0 4,5 3,7
03400062 | 3,0 5,0 7,7 6,2 5,0 2,2 3,0 6,2 58 4,5 3,8
03400078 | 4,0 5,0 10,4 7,6 57 3,0 5,0 7.8 7,6 57 4,4
03400100 | 5,5 7,5 12,3 10,5 7,6 58 4,0 5,0 10 9,2 7,7 57 4,4
04400150 § 7,5 10 18,5 14,6 1.1 55 10 15,0 14,4 11,5 9,4
04400172 1 15 24 21,8 | 19,2 14,6 1,2 7,5 10 17,2 16,1 14,4 11,5 9,4
05400270 15 20 30 258 | 222 | 171 13,5 1 20 27 254 | 23,7 | 20,3 | 17,6 13,8 11,1
05400300 15 20 31 30,7 | 26,4 18,3 14,1 15 20 30 27,9 24 21 14,9 12,2
06400350 | 18,5 25 38 31 24,3 15 25 35 30 23 18,5
06400420 § 22 30 48 41 31 245 | 18,5 30 42 35 30 23 18,5
06400470 | 30 | 40 63 ‘ 57 ’ 48 | 41 | 31 [ 245 22 | 30 | 47 ‘ 46 ’ 42 | 35 | 30 | 23 | 185
07400660 37 50 79 63 53,6 30 50 66 57 48 41 34
07400770 § 45 60 94 80,6 63 53,6 37 60 77 70 59 51 44 37
07401000 55 75 112 | 95,2 | 80,6 63 53,8 45 75 100 88 73 61 48 41
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Tryb normalnej przecigzalnosci

Tryb zwiekszonej przeciazalnosci

Model Zn;r:z::iwe Maksymalny dopuszczalny ciagty prad wyjsciowy (A) anv?:lc:::iwe Maksymalny dopuszczalny ciagly prad wyjsciowy (A)
pracy dla nastepujacych czestotliwosci komutacji pracy dla nastepujacych czestotliwosci komutacji
kw KM | 2 kHz ’ 3 kHz ‘ 4 kHz ’ 6 kHz | 8 kHz | 12 kHz | 16 kHz] kW KM | 2kHz | 3kHz | 4 kHz | 6 kHz | 8 kHz | 12 kHz | 16 kHz
08401340 | 75 100 155 132 98 77 55 100 134 130 | 109 91 72 57
08401570 90 125 184 169 | 142 | 106,7 77 75 125 157 143 121 104 80,1 65
09402000 § 110 | 150 221 192 | 159 108 77 90 150 | 200 180 157 | 130 92 65
09402240 § 132 | 200 | 266 | 255 | 231 | 192 | 160 109 77 110 | 150 | 224 | 211 | 190 | 157 | 130 92 65
10402700 | 160 | 250 320 285 132 | 200 270 237
10403200 | 200 | 300 361 | 339 | 285 160 | 250 | 320 | 307 | 282 | 237
575V
05500030 | 2,2 3,0 3,9 15 | 2,0 3,0
05500040 | 4,0 5,0 6,1 2,2 3,0 4,0
05500069 | 5,5 7,5 10 4,0 5,0 6,9
06500100 f§ 7,5 10,0 12 5,5 7,5 10
06500150 § 11,0 | 15,0 17 148 | 75 10 15 11,6
06500190 | 15,0 | 20,0 22 20,5 15 1 15 19 15,4 11,6
06500230 | 18,5 | 25,0 27 26,2 20 16 15 20 23 20 15,4 12,8
06500290 | 22,0 | 30,0 34 31 | 26,2 20 16,8 | 185 | 25 29 238 | 20 15,4 12,8
06500350 | 30,0 | 40,0 43 | 39,6 | 31 | 26,2 20 16,8 22 30 35 | 34 | 29,8 | 238 | 20 15,4 13
07500440 | 45 50 53 51,8 | 40,2 | 27,7 | 21,2 30 40 44 39,2 | 30,8 | 21,6 16,7
07500550 | 55 60 73 | 71,6 | 51,8 | 40,2 | 27,7 | 21,2 37 50 55 | 52,8 | 39,2 | 30,8 | 21,6 17,1
08500630 | 75 75 86 731 | 49,7 | 37,8 45 60 63 53,3 | 37,2 28,4
08500860 90 100 108 | 91,8 | 73,1 49,7 37,8 55 75 86 | 67,1 | 53,3 37,8 28,4
09501040 § 110 | 125 125 101 71 54 75 100 104 85 61 47
09501310 § 110 | 150 150 126 | 100 70 54 90 125 131 106 85 61 47
10501520 | 130 | 200 200 | 168 | 126 | 100 70 54 110 | 150 152 138 | 106 85 61 47
10501900 | 150 | 200 200 152 | 116 76 54 132 | 200 | 190 | 190 | 186 | 137 | 106 70 51
690 V
07600190 | 18,5 | 25 23 21,2 15 20 19 16,7
07600240 22 30 30 27,9 21,2 18,5 25 24 21,8 16,6
07600290 | 30 40 36 28,1 21,2 22 30 29 21,8 16,5
07600380 37 50 46 40,5 | 28,1 21,2 30 40 38 30,8 | 21,7 16,7
07600440 | 45 60 52 51,5 | 40,6 | 28,1 21,2 37 50 44 38,7 | 30,8 | 21,6 16,7
07600540 55 75 73 | 71,5 | 51,8 | 40,2 | 27,7 21,2 45 60 54 | 52,9 39 31 21,6 16,7
08600630 | 75 100 86 72,2 | 49,7 | 37,8 55 75 63 53,3 37 28,4
08600860 | 90 125 108 ’ 91,8 | 72,4 | 49,7 | 378 75 100 86 ‘ 67,1 | 53,3 37 28,4
09601040 § 110 | 150 125 100 71 54 90 125 104 85 61 47
09601310 | 132 | 175 155 126 | 100 71 54 110 | 150 131 105 82 62 47
10601500 | 160 | 200 172 | 169 | 126 | 100 71 55 132 | 175 150 | 138 | 105 86 62 47
10601780 | 185 | 250 197 154 | 114 75 55 160 | 200 178 137 | 105 69 52
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Tabela 12-2

Maksymalny dopuszczalny ciagly prad wyjsciowy przy temperaturze otoczenia 40 °C z zainstalowana wktadka zapewniajaca

wysoka wartos¢ IP

Tryb normalnej przecigzalnosci

Tryb zwiekszonej przecigzalnosci

Maksymalny dopuszczalny ciagly prad wyjsciowy (A)

Maksymalny dopuszczalny ciagly prad wyjsciowy (A)

Model dla nastepujacych czestotliwosci komutacji dla nastepujacych czestotliwosci komutacji
2 kHz | 3 kHz ‘ 4 kHz ‘ 6 kHz ‘ 8 kHz ‘ 12 kHz ‘ 16 kHz | 2 kHz ‘ 3 kHz ‘ 4 kHz ‘ 6 kHz ‘ 8 kHz | 12 kHz ‘ 16 kHz

200V

03200050 6,6 5,0

03200066 8,0 6,6

03200080 1 9,7 8,0 6,9
03200106 12,3 | 11,9 ‘ 11,1 10 9,0 6,4 47 10,6 10,4 9,3 7,8 6,8
04200137 14,5 13,5 12,2 10,5 9,6 14,5 13,5 12,2 10,5 9,6
04200185 24,7 22,5 20,7 18,2 16,5 14,2 13,2 18,5 18,1 16,2 14,2 13,1
05200250 25,5 25,2 24,9 24,3 23,7 22,5 21,6 25 24,8 24,3 23,8 22,5 20
400 V

03400025 34 33 2,5

03400031 4,5 4,4 41 3,6 3,3 3,1

03400045 5,1 5,0 47 4.4 41 3,6 33 45 4.4 41 3,6 3,2
03400062 7,7 7.4 6,7 6,2 57 5,0 6,2 5,6 4,5 3,8
03400078 8,3 7,6 6,9 6,0 52 7.8 7,6 6,9 5,3 4,0
03400100 8,3 7,6 6,9 6,0 5,2 7,8 7,6 6,9 53 4,0
04400150 8,6 8,4 6,9 8,6 8,4 6,9
04400172 8,6 8,4 6,9 8,6 8,4 6,9
05400270 17,1 15,6 14,4 12,6 11,4 9,6 8,7 17,3 15,7 14,6 12,7 11,3 9,7 8,6
05400300 19,8 19,5 18,9 17,7 16,4 14 11,8 19,8 19,5 18,9 17,7 16,2 13,8 11,7
575V

05500030 3.9 3,0

05500040 6,1 4,0

05500069 10 6,9
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Tabela 12-3 Maksymalny dopuszczalny ciagly prad wyjsciowy przy temperaturze otoczenia 50 °C
Tryb normalnej przecigzalnosci Tryb zwigekszonej przecigzalnosci
Model Maksymalny dopuszczalny ciagly prad wyjsciowy (A) Maksymalny dopuszczalny ciagly prad wyjsciowy (A)
dla nastepujacych czestotliwosci komutacji dla nastepujacych czestotliwosci komutacji
2 kHz ’ 3 kHz ‘ 4 kHz ‘ 6 kHz ‘ 8 kHz ‘ 12 kHz ‘ 16 kHz | 2 kHz ‘ 3 kHz ‘ 4 kHz ‘ 6 kHz ‘ 8 kHz ’ 12 kHz ’ 16 kHz
200V
03200050 6,6 5,0
03200066 8,0 6,6
03200080 1 10,5 9,1 8,0 7,0
03200106 12,7 | 126 | 122 | 117 | 105 9,1 10,6 | 96 | &1 7,0
04200137 18 13,7
04200185 22,2 20,2 18,5 17,9 16,2 14,8
05200250 30 29,7 25,2 21,6 25 23 19,8 17,3
06200330 50 49 38 30 33 29 24,6
06200440 58 | 56 49 38 30,2 44 | 41 | 36 29 24,6
07200610 75 60,8 48,8 61 53,7 43,3
07200750 94 92,1 80 59,7 48,9 75 69,8 53,3 43,5
07200830 117 | 112 92,4 80 59,7 49,1 83 81,3 69,7 53,1 43,2
08201160 149 147 133 113 84 116 104 95,1 81,8 72
08201320 180 ‘ 167 148 133 113 84 132 ‘ 125 ‘ 117 104 95,1 81,8 72
09201760 216 197 168 117 84 176 165 140 100 72
09202190 253 237 221 197 168 117 85 219 | 210 195 166 140 101 72
10202830 325 320 302 266 241 176 130 283 279 241 207 153 114
10203000 346 320 302 266 241 176 130 300 279 243 207 153 114
400 V
03400025 3,4 2,5
03400031 4,5 3.1
03400045 6,2 59 54 4,4 4,5 4,2 3,4
03400062 | 7.6 | 7.2 | 6.9 6.4 59 54 44 7.8 7,0 5,1 39
03400078 10,4 9,3 8,5 6,9 5,1 7,8 7,0 51 3,9
03400100 11,9 11,2 10,5 9,3 8,5 6,9 52 10,0 8,3 7,0 52 3,9
04400150 18 17,5 17 16,3 15,8 12,4 9,4 15 14,8 13,2 10,6 8,6
04400172 18 17,5 17 16,3 15,8 12,2 9,3 17,2 16,8 14,8 13,2 10,6 8,6
05400270 25,5 23,6 20,4 15,6 12,3 24 23,5 21,6 18,6 16,2 12,7 10
05400300 25,5 23,6 15,9 12,3 24 21,9 19,2 13,8 10,5
06400350 38 37 28 21,4 35 32 27 21 16,5
06400420 48 43 36,5 27,4 21,4 42 42 38 32 27 21 16,5
06400470 63 ’ 58 ‘ 52 43 37 28 21,4 47 42 38 32 27 21 16,5
07400660 79 73,5 57,7 49 66 55 45 38 30
07400770 94 86,5 73,3 58,3 49 77 70 57 48 41 34
07401000 112 | 109 87,4 72,8 58,3 49,3 100 91 80 65 55 44 37
08401340 155 146 122 93 69 134 120 99 85 69 55
08401570 184 180 145 123 93,8 69 157 146 132 110 94,2 73,8 58
09402000 221 213 175 144 97 69 200 180 174 143 119 83 58
09402240 253 | 237 213 176 144 98 69 213 193 175 143 119 83 58
10402700 320 300 259 270 259 214
10403200 343 | 321 300 260 307 282 259 214
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Tryb normalnej przeciazalnosci Tryb zwiekszonej przeciazalnosci
Model Maksymalny dopuszczalny ciagly p'rqd wyjsciowy (A) Maksymalny dopuszczalny ciagly prqd wyjsciowy (A)
dla nastepujacych czestotliwosci komutaciji dla nastepujacych czestotliwosci komutacji
2 kHz | 3 kHz ‘ 4 kHz ‘ 6 kHz ‘ 8 kHz ‘ 12 kHz ‘ 16 kHz | 2 kHz ‘ 3 kHz ‘ 4 kHz ‘ 6 kHz ‘ 8 kHz ‘ 12 kHz ‘ 16 kHz
575V
05500030 3,9 3,0
05500040 6,1 4,0
05500069 10 6,9
06500100 12 10
06500150 17 13,4 15 14 10,3
06500190 22 17,8 13,4 19 14 10,3
06500230 27 23,5 17,8 15 23 21,6 19 14 11,5
06500290 34 28,2 23,5 18 15 29 27,3 22 19 14 11,6
06500350 | 43,0 | 41,7 | 36,1 28 237 18 15 35 | 312 | 273 | 218 19 14 11,6
07500440 53 46,7 35,8 24,8 19 44 35,2 28,1 19,3 15
07500550 73 | 65 46,7 35,8 24,8 19 55 | 48,4 35,2 28,1 19,3 15
08500630 86 76,7 64,5 44,3 31,3 63 61,1 48,5 33,4 24,9
08500860 104 | 97,2 ‘ 90,7 76,7 64,8 44,3 31,3 86 ‘ 80,8 61,1 49 33,4 249
09501040 125 114 90 62 48 104 97 77 55 42
09501310 150 114 90 62 48 131 126 97 77 55 42
10501520 200 | 184 154 114 90 62 48 152 | 150 126 97 78 55 43
10501900 200 196 134 102 66 48 190 171 124 95 63 46
690 V
07600190 23 19 19 14,5
07600240 30 24,8 19 24 19,4 14,5
07600290 36 35,8 24,8 19 29 27,7 19,4 14,5
07600380 46 35,8 24,8 19 38 35,3 27,7 19,4 14,5
07600440 52 46,7 35,8 25 19 44 35,6 27,7 19,4 14,5
07600540 73 ‘ 65 467 | 358 25 19 54 ‘ 481 | 356 | 27,7 | 194 | 146
08600630 86 76,7 64,5 44,3 31,3 63 61,1 48,2 33,4 24,9
08600860 104 | 97,2 | 90,7 76,7 64,8 44,3 31,3 86 | 80,8 61,1 48,2 33,5 24,9
09601040 125 114 90 62 48 104 97 77 55 42
09601310 155 153 113 89 62 48 131 127 97 77 55 42
10601500 172 153 114 89 62 48 150 128 96 78 56 42
10601780 197 195 134 102 67 48 178 171 125 94 62 44
Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702 Zﬁ

Numer wydania: 9



bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane styka | klasyfikacji UL

Informacje nt. [Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Diagno- Informacje nt.
techniczne

12.1.2 Rozproszenie mocy
Tabela 12-4 Straty przy temperaturze otoczenia 40 °C

Tryb normalnej przecigzalnosci Tryb zwiekszonej przecigzalnosci
Z:zrvr;Lo- Straty nelapedu W)z }lwzglednieniem ewentualnego Z:irvr;Lo- Straty napedu (W) z uwzglednieniem ewentualnego
Model | . runki obnizenia wa:::ci znamiono'wych pradu dla warunki obnizenia wartosci znamiono’wych pradu dla
pracy ych warunkéw pracy danych warunkow
kW | KM | 2 kHz | 3 kHz |4 kHz| 6 kHz |8 kHz| 12 kHz | 16 kHz | kW [ KM | 2khz | 3Kz | Ktz | 6Ktz | 8Kz | 12kHz | 16KHz
200V
032000504 1,1 | 1,5 93 95 99 104 113 122 Og 1 78 80 84 87 94 101
03200066 1,5 | 2 100 102 107 113 122 133 1,1 115 89 91 94 99 108 116
032000800 2,2 | 3 123 | 126 | 133 | 139 151 146 15| 2 97 99 105 109 118 111
03200106 3 3 136 141 149 158 168 157 22| 3 115 118 126 134 124 116
04200137] 4 5 180 | 187 | 201 216 244 273 3 3 145 151 163 174 198 221
04200185 5,5 | 7,5 239 | 248 | 266 | 284 308 314 4 5 185 192 207 221 237 241
05200250 7,5 | 10 291 302 | 324 | 344 356 342 55|75 245 254 272 288 284 282
06200330 11 | 15 394 | 413 | 452 | 490 480 75| 10 277 290 316 342 382
06200440] 15 | 20 463 | 484 | 528 | 522 481 1 | 15 366 382 417 410 388
07200610 18,5 | 25 570 | 597 | 650 | 703 15 | 20 466 488 532 575
07200750 22 | 30 718 | 751 815 | 881 158' 25 570 597 650 703
07200830 ] 30 | 40 911 951 | 1004 | 911 22 | 30 634 663 720 755
08201160 | 37 | 50 1433 | 1536 | 1765 | 1943 30 | 40 1105 1193 1343 1373
08201320 45 | 60 1753 | 1894 | 1914 | 1985 37 | 50 1269 | 1306 1349 1372
09201760 55 | 75 45 | 60
09202190 75 | 100 55 | 75
10202830 90 | 125 75 | 100
10203000 § 110 | 150 90 | 125
400 V
034000254 1,1 | 1,5 80 84 94 103 123 141 Oé7 1 7 76 83 92 108 124
034000311 1,56 | 2 88 92 104 115 137 160 1,115 69 73 82 91 107 124
034000450 22 | 3 104 112 125 | 139 167 157 15| 2 83 88 99 109 131 125
034000621 3 5 114 122 137 153 149 147 22| 3 98 105 118 123 118 127
03400078) 4 5 145 | 158 | 186 | 212 201 197 3 5 115 125 145 161 166 165
03400100 5 |75 163 | 179 | 209 | 208 201 200 4 5 138 151 163 163 166 165
04400150 7,5 | 10 225 | 244 | 283 | 322 325 310 55| 10 189 205 238 262 274 286
044001721 11 15 283 307 | 325 329 325 315 75| 10 210 227 249 262 274 286
05400270 15 | 20 324 | 353 | 356 | 355 359 362 1| 20 276 282 285 290 301 310
05400300 15 | 20 332 | 367 | 434 | 441 417 424 15 | 20 322 333 352 374 372 439
06400350 ) 18,5 | 25 417 | 456 | 532 | 613 652 645 15 | 25 389 424 498 496 502 513
06400420] 22 | 30 515 561 657 | 651 646 650 158’ 30 455 497 487 486 495 513
06400470] 30 | 40 656 | 659 | 650 | 646 643 22 | 30 500 496 487 486 495
07400660 ] 37 | 50 830 | 907 | 1062 | 1218 30 | 50 692 758 773 763
07400770] 45 | 60 999 | 1088 | 1264 | 1241 37 | 60 812 802 800 811
07401000 55 | 75 1152 | 1247 | 1218 | 1170 45 | 75 1017 968 936 907
08401340 75 | 100 1652 | 1817 | 2154 | 2121 55 | 100 1374 1509 1521 1510
08401570 90 | 125 2004 | 2191 | 2333 | 2279 75 |1 125 1541 1670 1674 1673
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Informacje nt. |Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Diagno- | Informacje nt.
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna [ mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane REIILIFAIN styka | klasyfikacji UL
Tryb normalnej przecigzalnosci Tryb zwiekszonej przecigzalnosci
Z:?ELO' Straty neladeu W)z ’uwnganieniem ewentualnego Z:ZTVLO- Straty napedu (W) z uwzglednieniem ewentualnego
Model | @ runki obnizenia wa:::ci ;namionl:')'wych pradu dia warunki obnizenia wartosci znamiono’wych pradu dla
pracy ych warunkow pracy danych warunkéw

kW | KMJ2kHz|3kHz |4kHz |6 kHz|8 kHz [12kHz | 16 kHZ | kW | KM | 2Khz | 3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16 kHz
09402000 110 | 150 90 | 150
094022401 132 | 200 110 | 150
10402700 § 160 | 250 132 | 200
10403200 | 200 | 300 160 | 250
575V
05500030 2,2 | 3 92 102 | 121 142 15| 2 82 91 108 126
05500040 4 5 135 | 150 | 180 | 209 22| 3 94 104 124 145
05500069 55 | 7,5 194 | 215 | 260 | 302 4 5 153 170 204 236
06500100 7,5 | 10 215 | 239 | 287 | 334 55|75 187 208 249 291
06500150 | 11 15 284 | 315 | 376 | 438 75| 10 265 294 351 410
06500190 15 | 20 362 | 399 | 484 | 569 1 | 15 317 350 418 496
06500230 | 18,5| 25 448 | 505 | 596 | 682 15| 20 382 421 508 523
06500290 | 22 | 30 623 | 712 | 810 | 822 158' 25 533 610 628 635
06500350 § 30 | 40 798 | 836 | 813 | 823 22 | 30 546 624 622 627
07500440 45 | 50 1004 | 1139 | 1358 | 1262 30 | 40 817 929 1028 967
07500550 | 55 | 60 1248 | 1375 | 1209 | 1122 37 | 50 886 1002 914 863
08500630 75 | 75 1861 | 2180 | 2814 | 2982 45 | 60 1345 | 1585 | 2136 2284
08500860 § 90 | 100 2374 | 2753 | 2947 | 2963 55 | 75 1813 | 2174 | 2212 2218
09501040 110 | 125 75 1100
09501310 110 | 150 90 | 125
10501520 | 130 | 200 110 | 150
10501900 § 150 | 200 132 | 200
690 V
07600190 § 18,5 | 25 428 | 491 617 | 743 15| 20 360 413 519 625
07600240 22 | 30 551 631 791 952 158' 25 446 513 644 776
07600290 § 30 | 40 660 | 754 | 941 | 1129 22 | 30 533 610 765 920
07600380 § 37 | 50 854 | 971 | 1206 | 1271 30 | 40 697 796 993 966
07600440 45 | 60 985 | 1117 | 1350 | 1275 37 | 50 817 929 1015 967
07600540 55 | 75 1248 | 1375 | 1209 | 1122 45 | 60 888 1004 909 869
08600630 § 75 | 100 1861 | 2180 | 2814 | 2945 55 | 75 1345 | 1585 | 2136 2284
08600860 § 90 | 125 2374 | 2753 | 2947 | 2935 75 100 1813 | 2174 | 2212 2218
096010401 110 | 150 90 [ 125
09601310 132 | 175 110 | 150
10601500 | 160 | 200 132 | 175
10601780 | 185 | 250 160 | 200
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bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane REI LN styka | klasyfikacji UL

Tabela 12-5 Straty przy temperaturze otoczenia 40 °C z zainstalowana wkladka zapewniajaca wysoka wartos¢ IP

Try normalnej przecigzalnosci Try zwiekszonej przeciazalnosci
Straty napedu (W) z uwzglednieniem ewentualnego Straty napedu (W) z uwzglednieniem ewentualnego
Model obnizenia wartosci znamionowych pradu dla obnizenia wartosci znamionowych pradu dla
danych warunkoéw danych warunkéw
2kHz | 3kHz | 4kHz | 6kHz [ 8kHz [ 12kHz | 16 kHz | 2kHz | 3kHz | 4 kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16 kHz
200V
03200050 93 95 99 104 113 122 78 80 84 87 94 101
03200066 100 102 107 113 122 133 89 91 94 99 108 116
03200080 123 126 133 140 158 157 97 99 105 109 118 112
03200106 128 124 122 118 98 84 115 119 127 122 120 122
04200137 145 151 151 146 142 146 153 160 161 155 152 155
04200185 215 205 194 189 187 199 185 192 202 193 191 200
05200250 244 249 262 274 298 328 245 251 264 278 301 306
400 V
03400025 80 84 94 103 123 137 71 76 83 92 108 124
03400031 88 92 102 105 110 134 69 73 82 91 107 126
03400045 84 85 89 92 109 134 83 88 96 100 109 130
03400062 114 117 122 135 172 203 98 105 118 122 136 155
03400078 118 134 155 173 221 267 115 126 155 173 195 205
03400100 118 134 155 173 221 267 112 126 155 173 195 205
04400150 105 114 132 153 197 207 108 118 136 156 202 214
04400172 101 11 131 152 197 207 105 114 133 157 202 214
05400270 170 173 182 194 223 268 172 177 184 194 225 265
05400300 218 240 284 329 432 564 218 240 284 325 425 560
575V
05500030
05500040
05500069
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Tabela 12-6 Straty przy temperaturze otoczenia 50 °C
Try normalnej przecigzalnosci Try zwiekszonej przecigzalnosci
Model Straty napfgc!u (W) z uwzglednieniem ewentualnego obn’iienia Straty napfgc!u (W) z uwzglednieniem ewentualnego obn’iienia
wartosci znamionowych pradu dla danych warunkéw wartosci znamionowych pradu dla danych warunkéw
2kHz | 3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz [ 16 kHz | 2kHz | 3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16 kHz
200V
03200050 93 95 99 104 113 122 78 80 84 87 94 101
03200066 100 102 107 113 122 133 89 91 94 99 108 116
03200080 123 126 133 139 144 139 97 99 105 109 118 113
03200106 136 140 143 147 151 150 115 118 126 121 117 116
04200137 180 187 201 216 253 297 145 151 163 174 198 228
04200185 214 223 244 265 312 334 185 192 207 217 230 247
05200250 292 306 331 357 357 357 247 258 279 278 283 288
06200330 394 413 452 481 434 277 290 316 342 346
06200440 463 484 509 483 437 366 382 389 369 342
07200610 570 597 650 703 466 488 532 575
07200750 718 751 799 750 570 597 650 654
07200830 898 898 805 751 634 663 705 653
08201160 1433 1536 1741 1770 1105 1193 1228 1277
08201320 1737 1740 1759 1771 1202 1206 1228 1278
09201760
09202190
10202830
10203000
400 V
03400025 80 84 118 103 123 141 7 76 83 92 108 124
03400031 88 92 104 115 137 160 69 73 82 91 107 124
03400045 104 112 125 132 146 155 83 88 99 109 122 121
03400062 106 109 114 117 145 155 124 132 148 148 140 139
03400078 145 158 175 194 225 225 115 125 148 160 166 172
03400100 152 160 175 194 225 230 138 152 158 160 170 172
04400150 213 227 262 300 323 325 189 205 240 253 276 297
04400172 212 227 262 300 318 321 211 226 240 253 276 297
05400270 288 323 368 384 417 267 274 290 305 340 373
05400300 280 316 366 452 453 511 264 297 383 420 463 523
06400350 417 456 536 607 609 597 389 424 459 452 468 472
06400420 515 561 597 595 601 614 455 449 450 445 468 491
06400470 613 600 593 601 613 455 449 450 446 464
07400660 830 907 1062 1141 692 758 751 725
07400770 999 1087 1163 1138 808 804 779 773
07401000 1136 1200 1118 1074 922 878 838 828
08401340 1652 1815 2016 1970 1410 1392 1391 1432
08401570 1957 2114 1998 1979 1564 1539 1518 1531
09402000
09402240
10402700
10403200
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Informacje nt. [Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Diagno- | Informacje nt.
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane REI LN styka | klasyfikacji UL
Try normalnej przecigzalnosci Try zwiekszonej przecigzalnosci
Model Straty nap'Qc!u (W) z uwzglednieniem ewentualnego obn’iienia Straty napf-gc!u (W) z uwzglednieniem ewentualnego obn’iienia
wartosci znamionowych pradu dla danych warunkéw wartosci znamionowych pradu dla danych warunkéw
2kHz | 3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz [ 12kHz | 16 kHz | 2kHz | 3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz | 12kHz | 16 kHz
575V
05500030 92 102 121 142 82 91 108 126
05500040 135 150 180 209 94 104 124 145
05500069 194 215 260 302 153 170 204 236
06500100 215 239 287 334 187 208 249 291
06500150 284 315 376 443 265 294 351 410
06500190 362 399 482 575 317 350 421 504
06500230 445 490 592 614 382 422 477 504
06500290 623 712 739 751 533 574 580 555
06500350 774 758 734 757 572 572 572 607
07500440 988 1115 1225 1144 817 923 923 898
07500550 1225 1228 1098 1030 923 914 828 809
08500630 1850 2172 2540 2672 1345 1585 2292 2242
08500860 2090 2291 2540 2684 1845 2029 2039 2047
09501040
09501310
10501520
10501900
690 V
07600190 428 491 617 743 360 413 519 625
07600240 551 631 791 958 446 513 644 776
07600290 660 754 944 1144 533 610 765 809
07600380 854 965 1206 1144 697 796 926 885
07600440 969 1094 1225 1144 817 923 933 885
07600540 1225 1228 1098 1030 906 908 837 797
08600630 1850 2172 2540 2672 1345 1585 2292 2229
08600860 2090 2291 2540 2684 1845 2029 2039 2014
09601040
09601310
10601500
10601780

panelowego

Tabela 12-7 Utrata mocy z przodu napedu w razie montazu

12.1.3 Wymagania w zakresie zasilania
Napigcie uktadu zasilania przemiennopradowego:

Rozmiar obudowy

Utrata mocy

Naped 200 V: 200 V do 240 V £10%

Naped 400 V: 380 V do 480 V £10%

Naped 575 V: 500 V do 575 V +10%
Naped 690 V: 500 V do 690 V +10%

Liczba faz: 3

Zakres czestotliwosci: 45 do 66 Hz

Maksymalna nieréwnowaga zasilania: 2% ujemnej kolejnosci faz
(co odpowiada 3% nieréwnowagi napiecia pomiedzy fazami).

Wytgcznie w celu zapewnienia zgodnosci UL maksymalny symetryczny
prad zwarcia zasilania musi by¢ ograniczony do 100 kA
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Whbudowany Parametry

12.1.4 Dtawiki wejsciowe

Dtawiki wejsciowe ograniczajg ryzyko uszkodzenia napedu wskutek
nieréwnowagi faz lub powaznych zakiocen sieci zasilajacej.

Gdy zajdzie koniecznos¢ uzycia dtawikow wejsciowych, zaleca sie
wartosci reaktancji rzedu mniej wigcej 2%. W razie potrzeby mozna uzyé
wyzszych wartosci, ale wynikiem moze by¢ utrata mocy wyjsciowej
napedu (nizszy moment obrotowy przy wysokiej predkosci) wskutek
spadku napiecia.

Dla wszystkich wartosci znamionowych napedéw dtawiki wejsciowe 2%
pozwalajg korzysta¢ z napedow przy nieréwnowadze uktadu zasilania
wynoszacej maksymalnie 3,5% ujemnej kolejnosci faz (co odpowiada
5% nieréwnowagi napigcia pomigdzy fazami).

Dla przyktadu, ponizsze czynniki moga wywotaé powazna zakiocenia:

* Urzadzenia do korekcji wspétczynnika mocy podtgaczone w poblizu
napedu.

* Duze napedy statopradowe, ktére nie posiadajg lub posiadaja
nieodpowiednie dtawiki wejsciowe podtaczone do uktadu zasilania.

»  Silniki o rozruchu bezposrednim DOL, podtaczone do uktadu
zasilania w taki sposob, iz w razie wigczenia jednego z nich
nastepuje spadek napiecia o wiecej niz 20%.

Takie zaktécenia mogg skutkowa¢ nadmiernymi wartosciami

szczytowymi pradu w wejsciowym obwodzie zasilania hapedu.

Moze to prowadzi¢ do ucigzliwego roztaczania, a w krancowym

przypadku - do awarii napedu.

Napedy o niskiej mocy znamionowej moga rowniez byé podatne

na zaktécenia w razie podtgczenia do uktadu zasilania o wysokiej

wartosci pragdu znamionowego ciggtego.

Dtawiki liniowe sg szczegdlnie zalecane do ponizszych modeli napedoéw,
gdy wystepuje jeden z powyzszych czynnikéw, badz jesli moc pozorna
uktadu zasilania przekracza 175 kVA:

03200050, 03200066, 03200080, 03200106,

03400025, 03400031, 03400045, 03400062

Modele rozmiaréw od 03400078 do 07600540 posiadajg wewnetrzny
dtawik pradu statego, zas modele od 082001160 do 08600860
wyposazono w wewnetrzne dtawiki wejsciowe pradu przemiennego,
dzieki czemu nie wymagajg dodatkowych dtawikéw wejsciowych pradu
przemiennego, chyba ze w razie nadmiernej nierownowagi faz lub
ekstremalnych warunkéw zasilania. Napedy rozmiaru 9E i 10 nie
posiadajg wewnetrznych dtawikéw wejsciowych, w zwigzku z czym
nalezy uzy¢ zewnetrznego dtawika wejsciowego. W celu uzyskania
dodatkowych informacji, patrz podrozdziat 4.2.3 Specyfikacja dfawika
wejsciowego dla rozmiaru 9E i 10.

Gdy jest to wymagane, kazdy naped musi mie¢ wiasny dtawik

(lub dfawiki). Nalezy uzy¢ trzech oddzielnych dtawikéw lub
pojedynczego dtawika tréjfazowego.

Wartosci znamionowe pradu dla diawikéw

Wartosci znamionowe pradu dla dtawikow wejsciowych powinny by¢
nastepujace:

Ciagta warto$¢ znamionowa pradu:

Nie mniej niz ciggta warto$¢ znamionowa pradu wejsciowego napedu

Powtarzalna znamionowa warto$¢ szczytowa pradu:
Nie mniej niz dwukrotno$¢ ciggta wartos¢ znamionowa pradu
wejsciowego napedu

12.1.5 Wymagania dot. silnika
Liczba faz: 3
Napiecie maksymalne:

Naped 200 V: 240 V

Naped 400 V: 480 V

Naped 575 V: 575V

Naped 690 V: 690 V

12.1.6 Temperatura, wilgotnos$¢ oraz sposéb
chtodzenia
Dopuszczalny zakres temperatury otoczenia:
-20°C do 50 °C.
Przy temperaturze otoczenia > 40 °C nalezy bezwzglednie obnizy¢
wartosci znamionowe pradu wyjsciowego.

Sposoéb chtodzenia: Konwekcja wymuszona
Wilgotno$¢é maksymalna: 95% bez kondensac;ji przy 40 °C

12.1.7 Przechowywanie
-40 °C do +50 °C dla przechowywania dtugotrwatego lub do +70 °C
dla przechowywania krétkotrwatego.

Czas przechowywania to 2 lata.

Kondensatory elektrolityczne w kazdym produkcie elektronicznym majg
okreslony maksymalny okres przechowywania, po ktérym nalezy je
uformowac na nowo lub wymienic¢.

Maksymalny okres przechowywania kondensatoréw szyny
statopradowej to 10 lat.

Okres przechowywania kondensatoréw niskonapigciowych uktadéw
zasilania sterujgcego wynosi zazwyczaj 2 lata; sq one wiec czynnikiem
ograniczajacym.

Kondensatory niskonapieciowe nie moga by¢ formowane na nowo

z uwagi na ich lokalizacje w obwodzie, w zwigzku z czym w razie
przechowywania napedu przez okres 2 lat lub dtuzszy bez
podtaczenia zasilania moze zaj$¢é koniecznosc¢ ich wymiany.

W zwigzku z tym zaleca si¢ podtaczanie napeddw do zasilania na co
najmniej 1 godzine co 2 lata przechowywania.

Ten zabieg pozwoli przechowywac naped przez kolejne 2 lata.

12.1.8 Wysokos¢é

Zakres wysokosci: 0 do 3000 m, z zastrzezeniem ponizszych warunkow:

1000 m do 3000 m nad poziomem morza: obnizy¢ podang warto$¢
znamionowg maksymalnego pradu wyjsciowego o 1% co 100 m
powyzej 1000 m
Dla przykfadu, przy 3000 m warto$¢ znamionowa pradu wyjsciowego
winna by¢ obnizona o0 20%.

12.1.9 Klasyfikacja IP/UL

Naped posiada atest 2 stopnia zanieczyszczen wedtug IP20

(tylko zanieczyszczenia suche, nieprzewodzace) (NEMA 1). Istnieje jednak
mozliwos¢ skonfigurowania napedu w taki sposob, aby uzyskat on

atest IP65 (NEMA 12) z tytu radiatora dla montazu panelowego
(konieczne bedzie pewne obnizenie wartosci znamionowych pradu).

Dla napedéw o rozmiarach 3, 4 i 5, osiggniecie wysokiej wartosci IP
z tylu radiatora wymaga uszczelnienia otworu radiatora poprzez
zainstalowanie wktadki zapewniajacej wysokg wartosc IP.

Klasyfikacja IP produktu jest miarg ochrony przed penetracjq i stycznoscig
z ciatami obcymi i wodg Stopien ochrony jest podawany jako ,IP XX,
gdzie dwie cyfry (XX) oznaczajg stopien ochrony zgodnie z Tabelg 12-8.
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Tabela 12-8 Stopnie ochrony wedtug klasyfikacji IP

Pierwsza cyfra Druga cyfra

Ochrona przed penetracjq |
stycznoscig z ciatami obcymi

Ochrona przed penetracjg wody

0 Brak ochrony 0 Brak ochrony
Ochrona przed duzymi ciatami Ochrona przed pionowo
1 obcymi ¢ > 50 mm (duzy 1 opadajgcymi kroplami wody

obszar stycznosci z rekq)

Ochrona przed $redniej
2 wielkosci ciatami obcymi 2
¢ > 12 mm (palec)

Ochrona przed struga rozpylonej
wody (do 15° od pionu)

Ochrona przed matymi ciatami
3 obcymi ¢ >2,5mm 3
(narzedzia, przewody)

Ochrona przed strugg rozpylonej
wody (do 60° od pionu)

Ochrona przed ziarnistymi
4 ciatami obcymi ¢ > 1 mm 4
(narzedzia, przewody)

Ochrona przed rozbryzgiwang,
wodg (ze wszystkich kierunkow)

Ochrona przed osadzaniem
sie pytu, petna ochrona przed

Ochrona przed silnie
rozbryzgiwang wodg

5 przypadkowym kontaktem. (ze wszystkich kierunkéw,
pod wysokim ci$nieniem)
Ochrona przed penetracjg Ochrona przed woda opadajaca
6 pytu, petna ochrona przed 6 na poktad (np. na wzburzonym
przypadkowym kontaktem. morzu)
7 - 7 Ochrona przed zanurzeniem
8 - 8 Ochrona przed zatopieniem

Tabela 12-9 Klasyfikacje UL obudow

Klasyfikacja UL Opis

Obudowy sg przeznaczone do uzytku wewnatrz
pomieszczen, przede wszystkim w celu
zapewnienia okreslonego stopnia ochrony
przed niewielkimi ilosciami opadajacego pytu.

Typ 1

Obudowy sg przeznaczone do uzytku wewnatrz
pomieszczen, przede wszystkim w celu
zapewnienia okreslonego stopnia ochrony
przed pytem, opadajacym brudem i kapigcymi

Typ 12

cieczami niekorozyjnymi.

12.1.10 Gazy korozyjne

Stezenia gazéw korozyjnych nie mogg przekroczy¢ pozioméw podanych w:
* Tabela A2, EN 50178:1998

+ Klasa 3C2 wedtug IEC 60721-3-3

Odpowiada to poziomom typowym dla obszaréw miejskich z dziatalnoscig
przemystowa i/lub ciezkim ruchem samochodowym, ale nie w
bezposrednim sgsiedztwie zrodet przemystowych z emisjami chemikaliow.

121.11 Zgodnos¢ RoHS
Naped spetnia wymogi dyrektywy UE 2002-95-WE w zakresie zgodnosci
z RoHS.

12.1.12 Drgania

Maksymalny zalecany poziom drgan ciggtych to 0,14 g rm.s.
szerokopasmowych od 5 do 200 Hz.

Jest to warto$¢ graniczna dla drgan szerokopasmowych (przypadkowych).
Drgania waskopasmowe na tym poziomie, ktére zbiegajq sie z rezonansem
strukturalnych, mogtyby doprowadzi¢ do przedwczesnej awarii.

Test uderzeniowy
Testowanie w kazdej z trzech wzajemnie prostopadtych osi na
przemian.
Norma odniesienia: IEC 60068-2-27
Surowos¢: 18 g, 6 ms, pot sinusoidy
Liczba uderzen: 600 (100 w kazdym kierunku kazdej osi).

Parametry Dane Diagno-
zaawansowane RENIFAEY styka
Test drgan przypadkowych

Testowanie w kazdej z trzech wzajemnie prostopadtych osi na

przemian.
Norma odniesienia: IEC 60068-2-64: Test Fh:
Surowosé: 1,0 m?/s® (0,01 g%Hz) ASD od 5 do 20 Hz

-3 db/oktawa od 20 do 200 Hz
30 minut w kazdej z trzech wzajemnie
prostopadtych osi.

Czas trwania:

Test drgan sinusoidalnych
Testowanie w kazdej z trzech wzajemnie prostopadtych osi na przemian.
Norma odniesienia: IEC 60068-2-6: Test Fc:
Zakres czegstotliwosci: 5 do 500 Hz
Surowos¢: 3,5 mm przemieszczenie szczytowe od 5
do 9 Hz
10 m/s? przyspieszenie szczytowe od 9
do 200 Hz
15 m/s? przyspieszenie szczytowe od 200
do 500 Hz
1 oktawa/min.
15 minut w kazdej z trzech wzajemnie
prostopadtych osi.

EN 61800-5-1:2007, rozdziat 5.2.6.4. z odniesieniem do IEC 60068-2-6

10 do 150 Hz

10 do 57 Hz przy 0,075 mm szczyt.
57 do 150 Hz przy 1 g p

1 oktawa/min.

Szybkos¢ rozciagu:
Czas trwania:

Zakres czestotliwosci:
Amplituda:

Szybkos$¢ rozciggu:

Czas trwania: 10 cykli rozciagu na 0$ w kazdej z trzech
wzajemnie prostopadtych osi
12.1.13 Uruchomienia na godzine

Przy uzyciu elektronicznego uktadu sterowania: nieograniczona liczba
Poprzez przerwanie uktadu zasilania PRZEMIENNOPRADOWEGO: <20
(w réwnych odstepach)

12.1.14 Czas uruchomienia
Jest to czas, jaki uptywa od chwili przytoZzenia zasilania do napedu do
czasu osiggnigcia gotowosci pracy przez silnik:

Rozmiar 3:

12.1.15 Czestotliwosé wyjsciowal zakres predkosci
We wszystkich trybach pracy (petla otwarta, RFC-A, RFC-S)
maksymalna czestotliwos$¢ wyjsciowa jest ograniczona do 550 Hz.

12.1.16 Dokladnosé¢ i rozdzielczosé
Predkos¢:
Dokfadnos$é czestotliwosci absolutnej i predkosci zalezy od
doktadnosci krysztatu zastosowanego w mikroprocesorze napedu.
Dokfadnosé krysztatu wynosi 100 ppm, w zwigzku z czym doktadno$c¢
czestotliwosci absolutnej/predkosci wynosi 100 ppm (0,01%) odniesienia
w razie uzycia predkosci wstepnie zadanej. W razie zastosowania wejscia
analogowego, dokfadnos¢ absolutna zostaje dodatkowo ograniczona
przez doktadno$¢ absolutng wejscia analogowego.
Ponizsze dane dotyczg wytacznie napedu; nie uwzgledniajg one
wydajnosci zrodta sygnatéw sterujacych.
Rozdzielczo$¢ w petli otwartej:

Wstepnie zadane odniesienie czestotliwosci: 0,1 Hz

Precyzyjne odniesienie czestotliwosci: 0,001 Hz

Rozdzielczo$¢ w petli zamknietej
Wstepnie zadane odniesienie predkosci: 0,1 obr./min
Precyzyjne odniesienie predkosci: 0,001 obr./min
Wejscie analogowe 1: 1 bit plus znak (nie dotyczy modelu
Unidrive M702)
Wejscie analogowe 2: 11 bitéw plus znak (nie dotyczy modelu
Unidrive M702)

Prad:

Rozdzielczo$¢ sprzezenia zwrotnego pradu to 10 bitéw plus znak.

Doktadnos¢:normalnie 2%
w najgorszym przypadku 5%

N
o9
N
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12.1.17 Szum dzwiekowy 12.1.20 Dane dot. ,,SAFE TORQUE OFF”

Wentylator radiatora jest odpowiedzialny za wiekszos¢ poziomu
ci$nienia akustycznego w odlegtosci 1 m od napedu.

Wentylator radiatora jest wentylatorem zmiennopredkosciowym dla
wszystkich rozmiaréw. Naped reguluje predkos¢ pracy wentylatora
w oparciu o temperature radiatora oraz uktad termiczny napedu.

Tabela 12-10 przedstawia poziom cisnienia akustycznego w odlegtosci
1 m, generowany przez wentylator radiatora pracujacy z predkoscig
maksymalng i minimalna.

Tabela 12-10 Dane dot. szumu dzwigekowego

Rozmiar Predkos¢ maks. Predkos¢ min.
dBA dBA
3 35 30
4 40 35
5
6 48 40
7
8
9E
10
12.1.18 Wymiary gabarytowe
H Wysokos¢ wraz z wspornikami do montazu napowierzchniowego
w Szerokosc¢
D Wystawanie panelu do przodu w razie montazu
napowierzchniowego
F Wystawanie panelu do przodu w przypadku montazu
w wycieciu piyty
R Wystawanie panelu do tytu w przypadku montazu
W wycieciu ptyty
Tabela 12-11 Wymiary gabarytowe napedu
Wymiar
Rozmiar
H w D F R
3 382 mm 83 mm
4 124 mm | 200 mm 134 mm 67 mm
391 mm
5 143 mm
6 391 mm | 210 mm | 227 mm 131 mm 96 mm
7 557 mm | 270 mm | 280 mm 187 mm 92 mm
8 803 mm | 310 mm | 290 mm 190 mm 100 mm
9Ei10 | 1069 mm | 310 mm | 289 mm 190 mm 99 mm
12.1.19 Masy
Tabela 12-12 Masy gabarytowe napedu
Rozmiar Model kg
3 034300078, 034300100 4,5
Wszystkie pozostate warianty 4,0
4 Wszystkie warianty 6,5
5 Wszystkie warianty 7,4
6 Wszystkie warianty 14
7 Wszystkie warianty 28
8 Wszystkie warianty 52
9E Wszystkie warianty 46
10 Wszystkie warianty

Dane zweryfikowane przez TUV Rheinland:

Wedtug EN ISO 13849-1:

PL=e

Kategoria = 4

MTTFp = Wysoki

DC,, = Wysoki

Czas misji oraz Czestotliwo$¢ testu wzorcowego = 20 lat

Obliczony MTTFp dla catej funkcji STO wynosi:
STO1 2574 rok
ST02 2716 lat (tylko dla Unidrive M702)

Wedtug EN 61800-5-2:
SIL=3
PFH=421x10""h"

Poziomy logiki sg zgodne z IEC 61131-2:2007 dla wej$¢ cyfrowych
typu 1 o napieciu znamionowym 24 V. Maksymalny poziom logiki
niskiej w celu osiggniecia SIL3 oraz PL e 5V i 0,5 mA.

12.1.21 Prad wejsciowy, obcigzalnosci dopuszczalne
bezpiecznikdw i znamionowe rozmiary kabli
Na prad wejsciowy wptyw wywiera napiecie zasilania i impedancja.
Normalny prad wejsciowy

Wartosci normalnego pradu wejsciowego podano w celu utatwienia
obliczen przeptywu mocy i strat mocy.

Wartosci normalnego pradu wejsciowego podano dla zréwnowazonego
uktadu zasilania.

Maksymalny ciagty prad wejsciowy

Wartosci maksymalnego ciagtego pradu wejsciowego podano w celu
utatwienia doboru kabli i bezpiecznikdw. Ww. wartosci podano dla tzw.
najgorszego przypadku, przy nietypowym potaczeniu sztywnego uktadu
zasilania i braku réwnowagi. Warto$¢ podana dla maksymalnego
ciagtego pradu wejsciowego wystgpitaby tylko na jednej z faz
wejsciowych. Prad w dwéch pozostatych fazach bytby znaczaco stabszy.
Wartosci maksymalnego pradu wejsciowego podano dla uktadu
zasilania z nierbwnowaga 2% ujemnej kolejnosci faz oraz o wartosci
znamionowej réwnej maksymalnemu pradowi zaktéceniowemu

ukfadu zasilania wskazanemu w Tabeli 12-13.

Tabela 12-13 Prad zakiéceniowy uktadu zasilania uzyty w celu
obliczenia maksymalnych wartosci pradu wejsciowego

Model Poziom zakiécen symetrycznych
(kA)
Wszystkie 100
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Bezpieczniki
& Uktad zasilania przemiennopradowego napedu musi by¢ zainstalowany z odpowiednimi zabezpieczeniami przez przecigzeniem i zwarciami.
Tabela 12-14 przedstawia zalecane obcigzalnosci dopuszczalne bezpiecznikéw. Niezastosowanie sig do niniejszego wymogu moze
skutkowacé ryzykiem pozarowym.

Tabela 12-14 Wejsciowy prad AC oraz dane znamionowe bezpiecznikéw (200 V)

Obciazalnos¢ dopuszczalna bezpiecznika
Normary | Mekeymany | ke,
Model | \ejsciowy | wejsciowy | przeciazeniowy | Wartosé Wartosé Wartos¢ Wartosé
nominalna | maksymalna | Kjasa nominalna maksymalna Klasa
A A A A A A A
03200050 8,2 10,4 15,8 16 20
03200066 9,9 12,6 20,9
03200080 14 17 25 20 % 96 ) 25 CClub J
03200106 16 20 34 25 °
04200137 17 20 30 25 25 25 25
04200185 23 28 4 32 32 96 30 30 CClubJ
05200250 24 31 52 40 40 9G 40 40 CClub J
06200330 42 48 64 60
06200440 49 56 85 &3 63 96 60 60 CClubJ
07200610 58 67 109 80 80 80 80
07200750 73 84 135 100 100 gG 100 100 CC lubJ
07200830 91 105 149 125 125 125 125
08201160 123 137 213 200 200 R 200 200 S
08201320 149 166 243 225 225
09201760 172 205 270 250 250 R 250 250 sy
09202190 228 260 319 315 315 300 300
10202830 277 305 421 400 400 R 400 400 sy
10203000 333 361 494 450 450 450 450
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Tabela 12-15 Wejsciowy prad AC oraz dane znamionowe bezpiecznikéw (400 V)
Obcigzalnos¢ dopuszczalna bezpiecznika
Normalny Mz_aksymalny M_a}k.symalny IEC UL/ USA
prad ciagly prad | wejsciowy prad
Model | wejsciowy | wejsciowy | przeciazeniowy | Wartosé Wartosé Wartosé Wartosé
nominalna | maksymalna | Kjasa | hominalna | maksymalna Klasa
A A A A A A A
03400025 5 5 7
03400031 6 7 9 10 10 10 10
03400045 8 9 13
|
03400062 1 . 21 96 CClubJ
03400078 12 20 20 20 20 20
03400100 14 16 25
04400150 17 19 30 25 25 25 25
aG CClubJ
04400172 22 24 35 32 32 30 30
(05400270 26 29 52
40 40 aG 35 35 CClubJ
05400300 27 30 58
06400350 32 36 67 40
06400420 41 46 80 63 63 gR 50 60 HSJ lub DFJ
06400470 54 60 90 60
07400660 67 74 124 100 100 80 80
07400770 80 88 145 gG 100 100 CClubJ
07401000 96 105 188 125 125 125 125
08401340 137 155 267
250 250 gR 225 225 HSJ
08401570 164 177 303
09402000 21 232 306 300 300
315 315 gR HSJ
09402240 245 267 359 350 350
10402700 306 332 445 400 400 R 400 400 HSJ
10403200 370 397 523 450 450 9 450 450
Tabela 12-16 Wejsciowy prad AC oraz dane znamionowe bezpiecznikéow (575 V)
Obciazalnos¢ dopuszczalna bezpiecznika
Normalny M.aksymalny Mfk.symalny IEC UL/ USA
prad ciagly prad | wejsciowy prad
Model | wejsciowy | wejsciowy | przeciazeniowy | Wartosé Wartosé Wartosé Wartosé
nominalna | maksymalna | Kjasa | nhominalna | maksymalna Klasa
A A A A A A A
7 7] 7
05500030 10 10 10
05500040 6 7 9 20 aG CClubJ
05500069 9 11 15 20 20 20
06500100 12 13 22 20 20
06500150 17 19 33 32 40 25 30
06500190 22 24 41 40 30
G CClubJ
06500230 26 29 50 o g 35 v
06500290 33 37 63 63 40 50
06500350 41 47 76 63 50
07500440 21 45 75 50 50 50 50
aG CClubJ
07500550 57 62 94 80 80 80 80
08500630 74 83 121 125 125 R 100 100 HSJ
08500860 92 104 165 160 160 9 150 150
09501040 145 166 190 150 150 R 150 150 HSJ
09501310 145 166 221 200 200 9 175 175
10501520 177 197 266
250 250 gR 250 250 HSJ
10501900 199 218 310
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Tabela 12-17 Wejsciowy prad AC oraz dane znamionowe bezpiecznikéow (690 V)
Obcigzalnos¢ dopuszczalna bezpiecznika
Normalny M:_:lksymalny M.a}k.symalny IEC UL/ USA
prad ciagly prad | wejsciowy prad
Model | yejsciowy | wejsciowy | przeciazeniowy | Wartosé Wartosé Wartosé Wartosé
nominalna | maksymalna | Kjasa | nominalna maksymalna Klasa
A A A A A A A
07600190 18 20 32 25 25
07600240 23 26 41 32 50 30 50
07600290 28 31 49 40 4G 35 CC lub J
07600380 36 39 65 50 50
07600440 40 44 75
07600540 57 62 92 80 80 80 80
08600630 74 83 121 125 125 100 100
08600860 92 104 165 160 160 9R 150 150 HSJ
09601040 124 149 194 150 150 R 150 150 HSJ
09601310 145 171 226 200 200 200 200
10601500 180 202 268 225 225 gR 250 250 HSJ
10601780 202 225 313 250 250 aR 250 250

Kable muszg spetnia¢ wymagania okreslone w lokalnych przepisach dotyczacych oprzewodowania.

Nominalne rozmiary kabli, podane ponizej, maja jedynie charakter informacyjny. Montaz i grupowanie kabli wptywa na ich zdolno$¢
przesytowa; w niektorych przypadkach dopuszczalne bedg mniejsze kable, jednakze w innych wymagany bedzie wiekszy kabel w celu
zapobiezenia nadmiernej temperaturze lub spadkom napiecia. Prawidtowe rozmiary kabli zostaty okreslone w lokalnych przepisach
dotyczacych oprzewodowania.
Tabela 12-18 Wartosci znamionowe kabli (200 V)
Rozmiar kabla (IEC) Rozmiar kabla (UL)
mm? AWG
Model Wejscie Wyijscie Wejscie Wyijscie
Wartosé Wartos¢ Metoda | Wartosc¢ Wartos¢ Metoda | Wartosc¢ Wartos¢ Wartos¢ Wartosé
nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | nominalna | maksymalna
03200050
1,5 1,5 14 14
03200066
4 B2 4 B2 10 10
03200080
4 4 12 12
03200106
04200137 6 6 10 10
8 B2 8 B2 8 8
04200185 8 8 8 8
05200250 10 10 B2 10 10 B2 8 8 8 8
06200330 16 16 4 4
25 B2 25 B2 3 3
06200440 25 25 3 3
07200610 2 2
35 35
07200750 70 B2 70 B2 1 1/0 1 1/0
07200830 70 70 1/0 1/0
08201160 95 95 3/0 3/0
2x70 B2 2x70 B2 2x1 2x1
08201320 2x70 2x70 2x1 2x1
(09201760 2X 70 - 2 X 95 " 2 X 2/0 2 X 2/0
09202190 2x95 2x120 2 x4/0 2 x4/0
10202830 2x120 B1 2x120 c 2 x 250 2 x 250
10203000 2 x 150 C 2x120 2 x 300 2 x250
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Tabela 12-19 Wartosci znamionowe kabli (400 V)
Rozmiar kabla (IEC) Rozmiar kabla (UL)
mm? AWG
Model Wejscie Wyijscie Wejscie Wyjscie
Wartos¢é Wartos¢ Metoda Wartos¢ Wartos¢ Metoda | Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢
nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | nominalna | maksymalna
03400025 18 18
03400031 1,5 1,5 16 16
03400045
03400062 4 B2 4 B2 14 10 14 10
03400078 2,5 25
03400100 12 12
04400150 6 6 10 10
04400172 8 8 B2 8 8 B2 8 8 8 8
05400270
05400300 6 6 B2 6 6 B2 8 8 8 8
06400350 10 10 6 6
06400420 16 25 B2 16 25 B2 4 3 4 3
06400470 25 25 3 3
07400660 35 35 1 1
07400770 50 70 B2 50 70 B2 2 1/0 2 1/0
07401000 70 70 1/0 1/0
08401340 2 x50 2 x50 2x1 2x1
08401570 | 2x70 2x10 B2 2x70 2x70 B2 2x 170 2x1/0 2x 170 2x1/0
09402000 2x70 B1 2x95 B2 2 x3/0 2x2/0
09402240 2x95 2x120 2 x4/0 2 x4/0
10402700 2x120 c 2x 120 B2 2 x 300 2 x 250
10403200 2x150 2x 150 2 x 350 2 x 300
Tabela 12-20 Wartosci znamionowe kabli (575 V)
Rozmiar kabla (IEC) Rozmiar kabla (UL)
mm? AWG
Model Wejscie Wyjscie Wejscie Wyjscie
Wartosé Wartos¢ Metoda | Wartos¢ Wartos¢ Metoda | Wartosé Wartosé Wartosé Wartosé
nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | nominalna | maksymalna
05500030 0,75 0,75 16 16
05500040 1 1,5 B2 1 1,5 B2 14 16 14 16
05500069 1,5 1,5 14 14
06500100 2,5 2,5 14 14
06500150 4 4 10 10
06500190 6 6 10 10
25 B2 25 B2 3 3
06500230 8 8
06500290 10 10 6 6
06500350 16 6 6
07500440 16 16 4 4
25 B2 25 B2 3 3
07500550 25 25 3 3
08500630 35 35
50 B2 50 B2 1 1 1 1
08500860 50 50
09501040 2x35 2x3
2x70 B2 B2 2x1
09501310 2 x50 2x1
10501520 2x70
B2 2x70 B2 2x2/0 2x2/0
10501900 2x95
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Tabela 12-21 Wartosci znamionowe kabli (690 V)
Rozmiar kabla (IEC) Rozmiar kabla (UL)
mm? AWG
Model Wejscie Wyjscie Wejscie Wyjscie
Wartos¢ Wartosé Metoda | Wartos¢ Wartos¢ Metoda Wartosé Wartosé Wartosé Wartos¢
nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | instalacji | nominalna | maksymalna | nominalna | maksymalna
707600190 8 8
07600240 10 10 6 6
07600290 6 6
25 B2 25 B2 3 3
07600380 16 16 4 4
07600440 16 16 4 4
07600540 25 25 3 3
08600630 50 50 2 2
70 B2 70 B2 1/0 1/0
08600860 70 70 1/0 1/0
09601040 2 x50 B2 2x35 B2 2x1 2x3
09601310 2x70 2 x50 2x1/0 2x1
10601500 2x70 2x2/0 2x1/0
B2 2x70 B2
10601780 2x95 2x3/0 2x2/0

12.1.22 Wartosci znamionowe dla ochronnych potaczen uziomowych kabli
Tabela 12-22 Wartosci znamionowe dla ochronnych potaczen uziomowych kabli

Rozmiar zyly fazy wejsciowej Minimalny rozmiar zyty masowej
2 Albo10 mm? albo dwa przewodniki o tym samym polu przekroju poprzecznego co pierwsza zyta fazy wejsciowej
<10 mm } . L ; .
(do tego celu zapewniane jest dodatkowe przytacze uziemienia jest w rozmiarach 3, 4 i 5).
>10 mm2i< 16 mm? Takie samo pole przekroju poprzecznego, co zyly fazy wej$ciowej
> 16 mm? i < 35 mm? 16 mm?
> 35 mm? Potowa pola przekroju poprzecznego zyly fazy wejsciowej
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Dla rozmiaru 9E i 10 nalezy bezwzglednie uzy¢ oddzielnego
diawika wejsciowego (INLXXX) o wartosci co najmniej réwnej
wskazanej w Tabela 12-24 i Tabela 12-23. W razie
niezapewnienia odpowiedniej reaktancji moze doj$¢ do
uszkodzenia lub skrocenia okresu trwatosci uzytkowej napedu.

12.1.23 Specyfikacja dtawika wejsciowego dla rozmiaru 9E i 10

Tabela 12-23 Rozmiar 9E i 10, numer czesci modelu i dlawika wejsciowego
Rozmiar Model napedu Model cewki indukcyjnej Numer czesci dlawika wejsciowego
INL 401 4401-0181
09201760, 09202190, 09402000, 09402240
9 INL 401W* 4401-0208
09501040, 09501310, 09601040, 09601310 INL 601 4401-0183
INL 402 4401-0182
10202830, 10203000, 10402700, 10403200
10 INL 402W* 4401-0209
10501520, 10501900, 10601500, 10601780 INL 602 4401-0184
Rysunek 12-1 Wymiary dtawika wejsciowego
Tabela 12-24 Wartosci znamionowe dlawika wejsciowego
Indukcyj- Szerokgs’é Gk—gbokt?s'é Wysoko.s'(': Maks. Min. Maksy- W )
Numer Prad ‘1 catkowita | catkowita | catkowita | Waga | temperatura | przeptyw | malne yma
czesci Model nosc (SZER.) (GLEB.) (WYS.) otoczenia | powietrza | straty :c:ar’u’a
A uH mm mm mm kg °C m/s w flose
4401-0181 INL 401 245 63 240 190 225 32 50 1 148 1
4401-0182 INL 402 339 44 276 200 225 36 50 1 205 1
4401-0208 | INL 401W* 245 63 255 235 200 27 40 3 1
4401-0209 | INL 402W* 339 44 255 235 200 27 40 3 1
4401-0183 INL 601 145 178 240 190 225 33 50 1 88 1
4401-0184 INL 602 192 133 276 200 225 36 50 1 116 1

* Moze oznaczaé bardziej ekonomiczne rozwigzanie, gdy przestrzegane beda wymagania w zakresie temperatury roboczej i chtodzenia.

Jezeli symetryczny prad zaktdceniowy przekroczy 38 kA, nalezy zastosowac¢ dtawik liniowy z wigkszg indukcyjnoscia i skonsultowac sie z dostawca

napedu.
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12.1.24 Maksymalne dtugosci kabli silnika
Tabela 12-25 Maksymalne diugosci kabli silnika (napedy 200 V)

Tabela 12-27 Maksymalne diugosci kabli silnika (napedy 575 V)

Nominalne napigcia zasilania przemiennopradowego 575 V

Nominalne napiecia zasilania przemiennopradowego 200 V

Maksymalna dopuszczalna dtugos¢ kabli silnika dla

Maksymalna dopuszczalna dtugo$é kabli silnika dla Model kazdej z ponizszych czestotliwosci komutacji
Model kazdej z ponizszych czestotliwosci komutacji 2kHz | 3kHz | 4 kHz | 6 kHz | 8 kHz | 12 kHz | 16 kHz
2 kHz | 3 kHz | 4 kHz | 6 kHz | 8 kHz | 12 kHz | 16 kHz 05500030
03200050 65 m 05500040 200 m
03200066 100 m som | 37m 05500069
03200080 130 m oom| 75M 06500100
03200106 200 m 150 m 06500150
04200137 06500190 300m | 200m [ 150 m | 100m | 75 m 50 m
200 m 150m | 100m | 75m 50m 37m 06500230
04200185
06500290
05200250 200 m 150m [ 100m | 75m 50 m 37m 06500350
06200330 07500440
200
06200440 300m | 200m | 150 m [ 100 m | 75 m 50 m 07500550 m
08500630
07200610 250 m
07200750 250 m 185 m [ 125m | 90 m 08500860
09501040
07200830 e 250 m
08201160 250 m 185m [ 125m | 90 m
08201320 10501520
250 m
09201760 10501900
250 m
09202190
10202830 Tabela 12-28 Maksymalne dtugosci kabli silnika (napedy 690 V)
10203000 250 m Nominalne napiecia zasilania przemiennopradowego 690 V

Maksymalna dopuszczalna dlugos¢ kabli silnika dla

Tabela 12-26 Maksymalne ditugosci kabli silnika (napedy 400 V) Model kazdej z ponizszych czestotliwosci komutacji
Nominalne napiecia zasilania przemiennopradowego 400 V 2kHz | 3kHz | 4kHz | 6 kHz | 8 kHz | 12 kHz | 16 kHz
Maksymalna dopuszczalna dtugos$é kabli silnika dla 07600190
Model kazdej z ponizszych czestotliwosci komutaciji 07600240
2kHz | 3 kHz [ 4KkHz [ 6 kHz | 8 kHz [ 12 kHz [ 16 kHz 07600290 250 m 185m | 125 m | 90m
03400025 65m 07600380
03400031 100 m 8;2882:8
03400045 130m 50 m 37m 08600630
03400062 100 m 75m 08600860 250 m 185m | 125m | 90 m
03400078 200 m 150 m TR
03400100 250 m
09601310
044001750 150m | 100m | 75m 50 m 37m 10601500
04400172 200m 250 m
— 10601780
05400270 200 m 150m | 100m | 75 m 50 m 37m
05400300 » Kable o dtugosciach wiekszych niz podane moga by¢ uzyte
06400350 wytacznie w razie zastosowania specjalnych technik;
06400420 | 300m | 200m | 150 m | 100 m | 75 m 50 m nalezy skonsultowac sie z dostawcg napedu.
06400470 * Domyslna czestotliwos$¢ przetgczania wynosi 3 kHz dla petli otwartej
ZTT i RFC-A oraz 6 kHz dla trybu RFC-S.
Maksymalna dtugos$¢ kabla bedzie mniejsza niz pokazana w Tabela 12-25
07400770 250 m 185m | 125m | 90 m i Tabela 12-26 w razie uzycia kabli silnika o wysokiej reaktancji
07401000 pojemnosciowej. W celu uzyskania dodatkowych informagji,
08401340 250 m 185m | 125m | 90m patr; podrozc@a’; 4.9.2 Kable q wysokiej reaktancji pojemnosciowej/
08401570 zmniejszonej $rednicy na stronie 75.
09402000
250 m
09402240
104027/
0402700 250 m
10403200
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12.1.25 Wartosci minimalne rezystancji i mocy Tabela 12-31 Rezystancja i moc znamionowa rezystora hamowania
znamionowej dla rezystora hamowania (575 V)
o
przy 40 C . . . Rezystancja Znamionowa Moc znamionowa
Tabela 12-29 Rezystancja i moc znamionowa rezystora hamowania Model minimalna* | moc chwilowa ciagta
(200 V)
N N N Q kW kW
Re.zy./stanqa Znamlon.owa Moc zn_amlonowa SEE00030 %6
Model minimalna* moc chwilowa ciagta 05500040 80 12,1 46
Q kw kw 05500069 65
03200050 1,5 06500100 8,7
03200066 1,9 06500150 12,3
03200080 20 85 2,8 06500190 13 74 16,3
03200106 3,6 06500230 19,9
04200137 4.6 06500290 24,2
04200185 18 9.4 6,3 06500350 31,7
05200250 16,5 10,3 8,6 07500440 8,5 131 39,5
06200440 16,4 55 174,8 ’
07500610 505 08500860 78,1
07200750 6.1 218 24,4 09501040 3,3 291,3 o7
07200830 4,5 37,6 32,5 09501310 6.7
08201160 41 10501520 33 2913 155,6
2,2 76,9 10501900 2,5 384,4
08201320 47,8
09201760 1,2 1445 594 Tabela 12-32 Rezystancja i moc znamionowa rezystora hamowania
09202190 79,7 (690 V)
10202830 98,6
10203000 13 130 16,7 Rezystancja | Znamionowa Moc znamionowa
Model minimalna* | moc chwilowa ciaggta
Tabela 12-30 Rezystancja i moc znamionowa rezystora hamowania lo} KW KW
(400 V) 07600190 20,6
Rezystancja Znamionowa Moc znamionowa 07600240 23,9
Model minimalna* moc chwilowa ciagta 07600290 15 1212 32,5
07600380 41,5
Q kw kw 07600440 4738
03400025 1.5 07600540 60,5
03400031 74 9.2 2,0 08600630 o5 535 79,7
03400045 2,8 08600860 ’ ’ 95,2
03400062 4.6 09601040 2 3319 116,3
03400078 50 136 5,0 09601310 ' ' 139,1
03400100 6,6 10601500 4,2 331,9 166,7
04400150 34 19.9 9,0 10601780 3,3 4224 193
04400172 12,6 .
ETTOPILY TS TS oo * Tolerancja rezystora: +10%
05400300 18 375 196 W przypadku obciq_ieh o] wygokiej bezwtadnosci oraz w warunkach _
TR — mag’fego_hamqwama, moc ciggta rozpraszana w rezystorz_e hamowania
’ moze osiggna¢ moc znamionowg napedu. Energia catkowita rozproszona
06400420 17 39,8 25 w rezystorze hamowania jest zalezna od iloéci energii, jaka ma by¢
06400470 32,7 uzyskana z tadunku.
07400660 9.0 752 41,6 Znamionowa. moc chwilowg odnosi S.iQ do krétkotrwatej mocy
07400770 ’ ’ 50,6 maksymalnej rozproszonej podczas interwatéw wigczenia cyklu
07401000 7.0 96.6 60.1 sterowania hamowaniem z modulacjg szerokos$ci impulsu.
ZTERY = Rezystor’ hz_amowanig_musi by¢ w stz.anie wytrzymgé to rozpr_gszanie _
4.8 140,9 przez krétki czas (milisekundy). Wyzsze warto$ci rezystancji wymagajg
08401570 98.6 proporcjonalnie nizszych warto$ci znamionowej mocy chwilowe;.
09402000 2.4 282,9 18,6 W wigkszosci zastosowan, hamowanie nastgpuje stosunkowo rzadko.
09402240 156,9 Dzigki temu moc znamionowa ciggta rezystora hamowania moze
10402700 26 260 198,2 byc¢ z_nacznie niisza_ niz moc znami_onowa nap_edu. !(_Iuczow__e znaczenie
10403200 ’ 237.6 ma wiec zapewnienie znamionowej mocy chwilowej i energii

znamionowej wystarczajacych do najbardziej ekstremalnego
hamowania, jakie prawdopodobnie zostanie napotkane.

Optymalizacja rezystora hamowania wymaga doktadnego rozpatrzenia
wymagan w zakresie hamowania.

Nalezy wybra¢ warto$¢ rezystancji dla rezystora hamowania, ktéra jest nie
mniejsza niz wskazana rezystancja minimalna. Wieksze wartosci rezystanciji
moga zapewni¢ oszczednosci, a takze zwigkszy¢ bezpieczenstwo w razie
awarii uktadu hamowania. Zdolno$¢ hamowania zostanie wéwczas
zmniejszona, co moze spowodowac¢ automatyczne wytgczenie napedu
podczas hamowania, jezeli wybrana warto$c jest za duza.
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12.1.26 Ustawienia momentu obrotowego

Tabela 12-33 Dane dotyczace zaciskow ukladu sterowania napedu oraz zaciskéw przekaznika

Model

Typ polaczenia

Ustawienie momentu obrotowego

Wszystkie

Blok zaciskow wtykowych

0,5Nm

Tabela 12-34 Dane dotyczace zaciskéw zasilania napedu

Rozmiar Zaciski zasilania pradem Prad staly i hamowanie Zacisk uziomowy
ramy przemiennym i silnika
Unidrive M | zalecane | Wartos¢ maksymalna Zalecane | Wartos¢ maksymalna Zalecane | Wartos¢ maksymalna
Blok zaciskow wtykowych T20 Torx (M4) Sruba T20 Torx (M4) / M4 Nakretka (7 mm AF)
3i4
07Nm ‘ 0.8Nm 20Nm ‘ 25Nm 20Nm ‘ 25Nm
5 Blok zaciskow wtykowych Sruba T20 Torx (M4) / M4 Nakretka (7 mm AF) Nakretka M5 (8 mm AF)
1,5Nm | 1,8 N m 1,5Nm | 25Nm 20Nm | 50Nm
6 Nakretka M6 (10 mm AF) Nakretka M6 (10 mm AF) Nakretka M6 (10 mm AF)
6ONm | 8,0Nm 6,0 Nm | 8,0Nm 6,0Nm | 8,0Nm
7 Nakretka M8 (13 mm AF) Nakretka M8 (13 mm AF) Nakretka M8 (13 mm AF)
12N m 14Nm 12N m 14Nm 12N m 14Nm
8do 10 Nakrgtka M10 (17 mm AF) Nakretka M10 (17 mm AF) Nakretka M10 (17 mm AF)
o
15Nm | 20N m 15N m | 20Nm 15N m | 20N m

Tabela 12-35 Blok zaciskow wtykowych, maksymalne rozmiary kabli

Tabela 12-36 Dane do

tyczace zacisku zewnetrznego filtru EMC

Rozmiar . L Maks. rozmiar Ziacza zasilania Ztacza uziomowe
Opis bloku zaciskow
modelu kabla Numer Maks. Maks. . Maks.
Zlacza sterujace 11-drogowe 1,5 mm? (16AWG) czesci CT | rozmiar | moment | RoZMiarkotka | o ent
. , uziomowego
Wszystkie — kabla obrotowy obrotowy
Ztacze przekaznika 2-drogowe 2,5 mm? (12AWG) 500020 R
3 Zitgcze zasilania pradem 2 :
przemiennym 6-drogowe 6 mm” (10AWG) izgg gii; 16 mm?2 M6 48N
- s m
Ztacze zasilania pradem 437000312 (6 AWG) 1,8Nm
5 przemiennym 3-drogowe 8 mm? (8 AWG) _
Ziacze silnika 3-drogowe 4200-0402
2
6 4200-3230 | 4mm 0,8Nm M5
7 (12 AWG)
3 Zasilanie niskonapieciowe 2-drogowe 15 2 (16AWG) 22 30Nm
ilani »0 Mm 4200-3480 0,8Nm M5
oF Ztgcze zasilania 24 V (12 AWG)
10 4200-2300 )
4200-4800 (:36Ar\r/1vn<13) 23Nm M6 48Nm
4200-3690
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12.1.27 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) Tabela 12-39 Zgodnos$¢ rozmiaru 3 w zakresie emisji
Jest to podsumowanie sprawnosci elektromagnetycznej napedu. W celu (napedy 400 V)
uzyskania szczegétowych danych, nalezy zapoznac¢ sie z Arkuszem Diugoéé kabla Czestotliwo$é komutacji (kHz)
danych EMC, ktéry mozna otrzyma¢ od dostawcy napedu. silnika (m) 3 | 2 | 6 | 3 | 12 | 16
Tabela 12-37 Zgodnos$¢ w zakresie odpornosci ATk -
uzyciem filtra wewnetrznego:
Standard o dﬁg?:ggci Specyfikacja testowa Zastgiseowa- Poziom 0-5 | C3 | C4
— e Z uzyciem filtra wewnetrznego i zewnetrznego pierscienia ferrytowego
) yladowanie kontak- ; .
IEC 610004-2 [V/jadowania \yope 'y Obudowa (P"éfr;” 3 (2 obroty):
EN 61000-4-2 Wyladowanie modutu przemy 0-10 [ C3 [ C4
tyczne powietrzne 8 kV stowy) - m—
— ; Z uzyciem filtra zewngtrznego:
Pole promieni- | 10 V/m przed modulacja Poziom 3
IEC 61000-4-3 |ste czestotli- |80 - 1000 MHz Obudowa (orzemy- 0-20 R | I | | I
EN 61000-4-3 |wosci 80% AM (1 kHz) modu- | modutu praermy 20-100 [ - - - - -
> ! stowy)
radiowej lacja
5/50 ns 2 kV chwilowy zﬁjﬂ?}rg 4 Legenda (w malejacej kolejnosci dopuszczalnych pozioméw emisji):
przy czestotliwosci Linie sterujace | warunki E2R  EN 61800-3:2004 srodowisko drugie, ograniczona dystrybucja
ng)vrt?;eznéiigkﬁgéz acy przemy- (Moga byé wymagane dodatkowe $rodki w celu zapobiezenia
IEC 61000-4-4 | Szybki impuls stowe) zakiéceniom)
EN 61000-4-4 | chwilowy i . . . . . .
e ’ -3: Srodowisko drugie, nieograniczona dystrybucja
g/gg g;;s;,gl;gv;gswv pozioms | E2U  EN 61800-3:2004 $rodowisko drug g dystrybugj
powt()rze_njaks _KHbZ Linie zasilania (;')rzemy— | Przemystowa norma podstawowa EN 61000-6-4:2007
gfe%rrz]f: iniekaje bezpo- stowy) EN 61800-3:2004 srodowisko pierwsze, ograniczona dystrybucja
Uinie zasiania (Ponizsze ostrzezenie jest wymagane zgodnie z EN 61800-3:2004)
Tryb 5iny 4 kV i - . - - =
1%/5\6vi20k2)zltaﬂ fali ,‘iﬁgig‘v'f,:g”,f Poziom 4 Jest to produkt klasy ograniczonej dystrybucji wedtug
linia do masy IEC 61800-3. W $rodowisku mieszkalnym, ten produkt moze
IEC 61000-4-5 . Linie zasilania powodowac zakidcenia radiowe, a wéwczas na uzytkowniku
EN 61000-4.5 | Udary ;’r& réznicowy przemienno- | 5. moze cigzy¢ wymo djecia stosownych $rodkow.
oziom 3 azy¢ wymog podjecia stosownych srodkow.
" pradowego
1,2/50 ps ksztatt fali finia do finii
Porty sygna- R Norma podstawowa dla $rodowiska mieszkaniowego
Linie do masy e dg?nasw Poziom 2 EN 61000-6-3:2007
o owodsona |10V przed modulacia corom 3 EN 61800.-3:2004 Srodowisko pierwsze, nieograniczona
IEC 61000-4-6 czestolliose 0,15 - 80 MHz Linie steru- (przemy- dystrybucja
EN 61000-4-6 |C% 80% AM (1 kHz) jace i zasilania | PrZeMYy o i
radiowa modulacja sfowy) EN 61800-3:2004 definiuje nastepujaco:
230% 10 ms b ’ +  Srodowisko pierwsze to takie, ktére obejmuje budynki mieszkalne.
IEC 61000-4-11| Spadki i prze- +600% 100 ms nig”gégg'rﬁ' Obejmuje ono réwniez zaktady poditgczone bezposrednio, bez
EN 61000-4-11| rwy napiecia fgé‘f,/:sss przemiennym transformatoréw posrednich, z siecig zasilania niskonapieciowego,
IEC 61000-6-1 | Rodzajowa norma odpormosal dia &1 ktora zasila budynku wykorzystywane do celéw mieszkalnych.
EN 61000-6-1: | dowiska mieszkaniowego, handlowego i Zgodnos¢|  + Srodowisko drugie to takie, ktdre obejmuje wszystkie zaktady
2007 lekkiego przemystowego z wyjatkiem tych, ktére sg podtgczone bezposrednio do sieci
:EEI\IC661100(§)(§J-E36-22- Rodzajowa norma odpornosd dia §ro- Sodnose zasnan'la n|§konap|QC|owego, zasilajace budynku wykorzystywane
o008 * | dowiska przemystowego g do celgw m|eszkalnych_. . N . )
_ i ! i + Ograniczona dystrybucja jest definiowana jako tryb dystrybucji
E\?gg&?g glorma produktowa dot. ukiadow z nape- | Speinia wymogi w zakresie sprzedazowej, w ktérym producent ogranicza podaz urzadzen do
-3: dem mechanicznym i regulacjg prgdko- odpornosci dla srodowi- ) h . . - . L
2004 $ci (wymogi w zakresie odpornosci) ska pierwszego i drugiego dostawcow, klientow lub uzytkownikow, ktérzy samodzielnie lub

" Patrz Odporno$é udarowa obwodéw sterujgcych — diugie kable i
potgczenia na zewnatrz budynku na stronie 89 odnosnie do portow
sterujacych pod katem ewentualnych wymagan w zakresie uziemienia
i zewnetrznej ochrony udarowe;j.

Emisje

Naped zawiera wbudowany filtr do podstawowej kontroli emisiji.
Dodatkowy, opcjonalny filtr zewnetrzny zapewni skuteczniejszg

wspolnie posiadajg kompetencje techniczne w zakresie uzywania
napedéw w sposéb zgodny z wymogami dot. kompatybilnosci
elektromagnetycznej.
IEC 61800-3:2004 oraz EN 61800-3:2004
Wydanie normy z roku 2004 stosuje inng terminologie w celu lepszego
uzgodnienia wymogoéw normy z dyrektywg WE w sprawie EMC.
Uktady z napedem mechanicznym sg zgrupowane w kategoriach od C1
do C4:

redukcje emisji. Wymogi ponizszych norm zostaty spetnione, -
zaleznie od dtugosci kabla silnika i czestotliwosci komutaciji. Kat?' Definicja anosny k‘?d.
o . . o goria uzyty powyzej
Tabela 12-38 Zgodnos¢ rozmiaru 3 w zakresie emisji - Przoznaczons do Usytku w Srodowisku -
(napedy 200 V) pierwszym lub drugim
Dlugosé kabla Czestotliwos¢ komutacji (kHz) Urzadzenie nie bedace jednostka wktadalng,
silnika (m) 3 | 4 | 6 | 8 | 12 | 16 c2 lub przenosna, przeznaczone do uzytku w )
m— - Srodowisku pierwszym wytacznie w razie instalacii
Z uzyciem filtra wewnetrznego: przez fachowca, badz w $rodowisku drugim
0-2 | C3 | C4 c3 Przeznaczone do uzytku w srodowisku E2U
Z uzyciem filtra wewnetrznego i zewnetrznego pierscienia ferrytowego drugim, nie w Srodowisku pierwszym
(1 obrot): O napieciu znamionowym powyzej 1000 V
0-10 C3 | Cc4 C4 | (lub powyzej 400 A), przeznaczone do uzytku E2R
10-20 C3 | Ca w ztozonych uktadach w $rodowisku drugim
Z uzyciem filtra zewnetrznego: Nalezy zauwazy¢, iz kategoria 4 jest bardziej restrykcyjna niz E2R,
0-20 R | ] | | ] gdyz prad znamionowy PDS musi przekracza¢ 400A lub napiecie
20 - 100 1 n N n n N zasilania musi przekracza¢ 1000 V, dla catego PDS.
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12.2  Opcjonalne zewnetrzne filtry EMC
Tabela 12-40 Odnosniki do filtréw EMC

Model Numer czesci CT

200V
03200050 do 03200106 4200-3230
04200137 do 04200185 4200-0272
05200250 4200-0312
06200330 do 06200440 4200-2300
07200610 do 07200830 4200-1072
08201160 do 08201320 4200-1672

400V
03400025 do 03400100 4200-3480
04400150 do 04400172 4200-0252
05400270 do 05400300 4200-0402
06400350 do 06400470 4200-4800
07400660 do 07401000 4200-1132
08401340 do 08401570 4200-1972

575V
05500030 do 05500069 4200-0122
06500100 do 06500350 4200-3690
07500440 do 07500550 4200-0672
08500630 do 08500860 4200-1662

690 V
07600190 do 07600540 4200-0672
08600630 do 08600860 4200-1662

12.21 Wartosci znamionowe filtra EMC
Tabela 12-41 Szczegoétowe dane dot. opcjonalnego zewnetrznego filtra EMC

Maksymalny prad Napiecie Rozproszenie mocy przy Uplyw do masy
pracy ciagtej zasilania pradzie znamionowym P s
Klasy- Zréwnowazone Najgorsza | Rezystory
Numer o zasilanie uktadu Al tad
. o o fikacja o o . mozliwa | Wyiadowcze
czesci CT przy 40 °C | przy 50 °C | IEC UL przy 40 °C | przy 50 °C faza do fazy i R
IP sytuacja
faza-do-masy
A A Vv \' W w mA mA MQ
4200-3230 20 18,5 250 | 300 20 17 2,4 60
4200-0272 27 24,8 250 | 300 33 28 6,8 137
4200-0312 31 28,5 250 | 300 20 17 2,0 80
4200-2300 55 51 250 | 300 41 35 4,2 69
4200-3480 16 15 528 | 600 20 13 11 10,7 151 168
4200-0252 25 23 528 | 600 28 24 1.1 182 '
4200-0402 40 36,8 528 | 600 47 40 18,7 197
4200-4800 63 58 528 | 600 54 46 11,2 183
4200-0122 12 1 760 | 600
4200-3690 42 39 760 | 600 45 39 12 234
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12.2.2 Wymiary gabarytowe filtra EMC
Tabela 12-42 Wymiary opcjonalnego zewnetrznego filtra EMC
Wymiar (mm)
Waga
Numer czesci CT H w D
mm mm mm kg
4200-3230 426 83 41 1,9
4200-0272 437 123 60 4,0
4200-0312 437 143 60 5,5
4200-2300 434 210 60 6,5
4200-3480 426 83 41 2,0
4200-0252 437 123 60 4.1
4200-0402 437 143 60 55
4200-4800 434 210 60 6,7
4200-0122 437 143 60 55
4200-3690 434 210 60 7,0

12.2.3 Ustawienia momentu obrotowego filtra EMC
Tabela 12-43 Dane dotyczace zacisku zewnetrznego filtru EMC

Ztacza zasilania

Ztacza uziomowe

Nu’m.er Maks. Maks. Rozmiar kotka Maks.
czesci CT rozmiar moment uziomowedo moment
kabla obrotowy 9 obrotowy
4200-0122 Z23Nm
4200-0252 ,
4200-0272 | 16 mm M6 48Nm
(6AWG) | 1,8Nm
4200-0312
4200-0402
2
4200-3230 | 4mm 0,8Nm M5
(12 AWG)
- 30Nm
4200-3480 | 4mm 0,8Nm M5
(12 AWG)
4200-2300 )
42004800 | 16mm 23Nm M6 48Nm
(6 AWG)
4200-3690
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Whbudowany Parametry Dane

13 Diagnostyka

Wyswietlacz bloku klawiszy napedu przedstawia rézne informacje na
temat stanu napedu. Wyswietlacz bloku klawiszy pokazuje informacje
dotyczace nastepujacych kategorii:

*  Wskazania wytaczenia automatycznego

» Wskazania alarméw

* Wskazania stanu

Rysunek 13-2 Lokalizacja diody LED stanu

Uzytkownikom zabrania sie podejmowania prob naprawy

wadliwego napedu, a takze wykonywania diagnostyki

usterek w sposéb inny niz za pomocg funkcji
diagnostycznych opisanych w niniejszym rozdziale.

Jezeli naped jest wadliwy, to nalezy przekazac go

autoryzowanemu dystrybutorowi firmy Control Techniques

w celu przeprowadzenia napraw.

13.1  Tryby stanu (blok klawiszy oraz

diod LED stanu)

Rysunek 13-1 Tryby stanu bloku klawiszy

-
D \g A
St

Trip
Over Volts.1

@ ﬁ)

_

imimimimbmiml
lDrive Overload§>
/l I1500.0 rpml

| .
D \gA
St

1. Stan poprawny napedu
2. Stan wytaczenia
3. Stan alarmu

1. Nie miga: Stan normalny
2. Miga: Stan wytaczenia (automatycznego)

13.1.1  Unidrive M700 / M702 — dioda LED

stanu Ethernet
Kazdy z portow Ethernet jest wyposazony w diode LED stanu do celéw
diagnostycznych i informacyjnych. Patrz Tabela 13-1 odnosnie do diody
LED stanu Ethernet.

Rysunek 13-3 Dioda LED stanu portu Ethernet

1. Dioda LED stanu portu Ethernet.

Tabela 13-1 Stan diody LED Ethernet
Stan diody LED Opis
Wyt Nie wykryto potaczenia Ethernet
Kolor zielony, Wykryto potaczenie Ethernet, ale nie ma

Swiecenie ciagte przesytu danych
Kolor zielony, miganie | Wykryto potaczenie Ethernet i przesyt danych

13.2 Wskazania wylaczenia automatycznego

W kazdej sytuacji wytgczenia automatycznego wyjscie napedu jest
zablokowane, co oznacza, iz naped przestaje kontrolowac silnik.
Jezeli silnik pracuje, gdy nastapi wytgczenie automatyczne, to bedzie
poruszac¢ sie ruchem bezwtadnym do zatrzymania.

W stanie wytgczenia automatycznego, gdy uzywany jest blok klawiszy
KlI-Keypad, gérny wiersz wyswietlacza informuje o wystgpieniu
wytgczenia, za$ dolny wiersz wyswietlacza pokazuje ciag znakow
wytgczenia. Niektore wytgczenia maja numer wytaczenia podrzednego,
ktory zapewnia dodatkowe informacje na temat wytaczenia.

Jezeli wytaczenie ma numer wytgczenia podrzednego, to miga on
naprzemiennie z ciggiem znakéw wytgczenia, chyba ze w drugim
wierszu jest miejsce na jednoczesne wyswietlenie zaréwno ciagu
znakdéw wytgczenia, jak i numeru wytgczenia podrzednego;

woéwczas sg one oddzielone miejscem dziesietnym.

W stanie wylgczenia miga takze podswietlenie wyswietlacza bloku
klawiszy Kl-Keypad. Jezeli wyswietlacz nie jest uzywany, to wskaznik
stanu diody LED bedzie migac¢ co 0,5 sekundy w razie wytgczenia
automatycznego napedu. Patrz Rysunek 13-2.
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Whytaczenia automatyczne wyszczegdlniono w kolejnosci alfabetycznej w
Tabela 13-4 w oparciu o wskazanie wytgczenia widoczne na wyswietlaczu
napedu. Alternatywnie, stan napedu mozna odczyta¢ w Pr 10.001

,Drive OK” (Naped OK) przy uzyciu protokotéw komunikacyjnych.
Najnowsze wytgczenie awaryjne mozna odczyta¢ w Pr 10.020 wraz

z jego numerem. Nalezy zauwazyc¢, iz wylaczenia sprzgtowe

(HFO01 do HF20) nie posiadaja numeréw. Numer wytgczenia nalezy
sprawdzi¢ w Tabeli 13-5 w celu doktadnej identyfikacji wytaczenia.

Przyktad

1. Kod wylaczenia awaryjnego 2 zostaje odczytany z Pr 10.020
poprzez komunikacje szeregowa.

Sprawdzenie Tabeli 13-4 pozwoli ustali¢, iz wytgczenie 2 jest
spowodowane przez przepiecie.

2.

Kod Nr Wylaczenie | Wyswietlacz
komunikacji automatyczne| ; yjayiaturg
— 2 Przepiecie

3. Sprawdzi¢ Over Volts (przepiecie) w Tabeli 13-4.
4. Wykona¢ czynnosci kontrolne opisane w Diagnosis (diagnostyka).

13.3 Identyfikacja wytaczenia/zrédta

wylaczenia

Niektore wytaczenia zawierajq tylko cigg znakéw wylaczenia,
podczas gdy inne majg zaréwno ciag znakow, jak i numer wytaczenia
podrzednego, ktdry zapewnia uzytkownikowi dodatkowe informacje.

Rysunek 13-4 Legenda numeréw wytaczen podrzednych

X X Z Z

y
N

T

00 - Generowane przez modut sterujacy

01 - Generowane przez modut zasilajacy

‘ 0 - Zawsze zero dla pojedynczego napedu

- Przyczyna wyltaczenia

07

Dla przyktadu, jezeli naped zostat wylaczony i dolny wiersz wyswietlacza
pokazuje ,OHt Control.2”, to przy uzyciu Tabeli 13-3 ponizej bedzie
mozna ustali¢, iz wytaczenie zostato spowodowane wykryciem
nadmiernej temperatury; wytaczenie wygenerowata usterka w module
sterujgcym — nadmierna temperatura termistora 2 plytki sterujgce;.

W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat poszczegdinych
wylaczen podrzednych, patrz kolumna diagnostyki w Tabeli 13-4.

. . i ) Tabela 13-3 Identyfikacja wytaczen podrzednych
Wytaczenie moze zosta¢ wygenerowane przez uklad sterowania — -
lub uktad zasilania. Numer wytaczenia podrzednego skojarzony Zrédio XX |y | zz Opis
z wytgczeniami wymienionymi w Tabeli 13-2 ma posta¢ ,xxyzz” Uktad Nadmierna temperatura termistora 1
Co ) . . . 00 0 | 01 . .
i stuzy do identyfikacji zrédta wytgczenia. sterowania plytki sterujacej
Tabela 13-2 Wytaczenie skojarzone z numerem wylaczenia Uktad 00 0 02 Nadmierna temperatura termistora 2
podrzednego ,,xxyzz” sterowania plytki sterujacej
Over Volts OHt dc bus Uktad Nadmierna temperatura termistora 3
. 00 0 | 03 . L
sterowania plytki sterujacej
Ol ac Phase Loss
Ol Brake Power Comms
PSU Ol Snubber
OHt Inverter OHt Rectifier
OHt Power Temp Feedback
OHt Control Power Data

Cyfry ,xx” to 00 w przypadku wytaczenia spowodowanego przez uktad
sterowania. Dla pojedynczego napedu (nie bedacego czescia
modularnego uktadu wielonapedowego), w razie wytaczenia
zwigzanego z uktadem zasilania ,xx” przyjmie warto$¢ 01; w razie
wyswietlenia, zera prowadzace sa ukryte.

Cyfra ,y” stuzy do identyfikacji lokalizacji wytaczenia wygenerowanego
przez modut prostowniczy podtaczony do modutu zasilania (jezeli ,xx”
jest niezerowe). W przypadku wytaczenia spowodowanego przez
uktad sterowania (,xx” wynosi zero), cyfra ,y” jest definiowana

dla kazdego wytgczenia (w stosownych przypadkach). W innych
sytuacjach cyfra ,y” bedzie miata warto$¢ zero.

Cyfry ,zz” informujg o przyczynie wytaczenia i sg definiowane w opisie
kazdego wytaczenia.
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13.4 Wylaczenia, numery wytaczen podrzednych
Tabela 13-4 Wskazania wytaczen

Wytaczenie ;
yia Diagnostyka
automatyczne

An Input 1 Loss

Utrata pradu wejscia analogowego 1 (Unidrive M700/ M-701)

Wytaczenie ,Input 1 Loss” wskazuje, iz wykryto utrate pradu w trybie prgdu na wejsciu analogowym 1 (zaciski 5, 6).
W trybie 4-20 mA i 20-4 mA, utrata wejscia zostaje wykryta, gdy prad spadnie ponizej 3 mA.

Zalecane dziatania:

.

Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ podtaczenia oprzewodowania sterujacego

* Sprawdzi¢, czy oprzewodowanie sterujace nie jest uszkodzone
Sprawdzi¢ Analog Input 1 Mode (tryb wejscia analogowego 1) (07.007)
Sygnat pradu jest obecny i przekracza 3 mA

.

An Input 2 Loss

Utrata pradu wejscia analogowego 2 (Unidrive M700 / M701)

Wytaczenie ,Input 2 Loss” wskazuje, iz wykryto utrate pradu w trybie prgdu na wejsciu analogowym 2 (zacisk 7).
W trybie 4-20 mA i 20-4 mA, utrata wejscia zostaje wykryta, gdy prad spadnie ponizej 3 mA.

Zalecane dziatania:

.

Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ podtaczenia oprzewodowania sterujacego
Sprawdzi¢, czy oprzewodowanie sterujgce nie jest uszkodzone

»  Sprawdzi¢ Analog Input 2 Mode (tryb wejscia analogowego 1) (07.011)
» Sygnat pradu jest obecny i przekracza 3 mA

An Output Calib

Kalibracja wyjscia analogowego zakonczyta sie niepowodzeniem (Unidrive M700 / M701)

219

Wytaczenie ,Output Calib” wskazuje, iz doszto do awarii jednego lub obu wyj$¢ analogowych podczas kalibracji korekgji
zerowej. Wyjscie, ktére ulegto awarii, mozna zidentyfikowa¢ na podstawie numeru wytaczenia podrzednego.

Wytaczenie podrzedne
1
2

Przyczyna

Awaria wyjscia 1 (zacisk 9)
Awaria wyjscia 2 (zacisk 10)

Zalecane dziatania:

Sprawdzi¢ oprzewodowanie powigzane z wyjsciami analogowymi
* Odiaczy¢ catos¢ oprzewodowania podigczonego do wyjs¢ analogowych i wykona¢ kalibracje
* W razie ponownych wytaczen, nalezy wymieni¢ naped

YT AV EHURO ELLEL I Tabela indywidualizacji dla modutu aplikacji zostata zmieniona

217

Wytaczenie ,App Menu Changed” wskazuje, iz tabela indywidualizacji dla menu aplikacji zostata zmieniona.
Zmienione menu mozna zidentyfikowac na podstawie numeru wytaczenia podrzednego.

Wytaczenie podrzedne Przyczyna
1 Menu 18
2 Menu 19
3 Menu 20

Zalecane dziatania:
+ Zresetowac wylgczenie i wykonac zapis parametrow w celu wprowadzenia nowych ustawien

Sprzezenie zwrotne potozenia nie ulegto zmianie lub nie mozna bylo osiagnaé wymaganej predkosci

1"

Naped wytgczyt sie w trakcie automatycznego dostrajania. Przyczyne wytaczenia mozna zidentyfikowac na podstawie
numeru wytgczenia podrzednego.

Wytaczenie podrzedne Przyczyna

Sprzezenie zwrotne nie zmienito sie podczas uzywania sprzezenia zwrotnego potozenia

1 w trakcie automatycznego dostrajania obrotowego.

Silnik nie osiagnat wymaganej predkosci podczas automatycznego dostrajania
obrotowego lub pomiaru obcigzenia mechanicznego.

Zalecane dziatania:

»  Sprawdzic¢, czy silnik moze obracac sie swobodnie, np. czy hamulec mechaniczny zostat zwolniony

*  Sprawdzi¢, czy Pr 03.026 i Pr 03.038 sg ustawione prawidtowo (lub ustawi¢ odpowiednie parametry mapy drugiego silnika)
+  Sprawdzi¢ prawidtowos¢ podtgczenia oprzewodowania urzadzenia sprzezenia zwrotnego

» Sprawdzi¢ potgczenie mechaniczne enkodera i silnika
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Wytaczenie .
yia Diagnostyka
automatyczne

Autotune 2

Nieprawidtowy kierunek sprzezenia zwrotnego potozenia

12

Autotune 3

Naped wylaczyt sie w trakcie automatycznego dostrajania obrotowego. Przyczyne wytaczenia mozna zidentyfikowaé na
podstawie odno$nego numeru wytaczenia podrzednego.

Wylaczenie podrzedne Przyczyna

Kierunek sprzezenia zwrotnego potozenia jest nieprawidtowy podczas uzywania sprzezenia
zwrotnego potozenia w trakcie automatycznego dostrajania obrotowego.

Silnik nie osiagnat wymaganej predkosci podczas automatycznego dostrajania
obrotowego lub pomiaru obcigzenia mechanicznego.

1

Zalecane dziatania:

+  Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ podtaczenia oprzewodowania silnika

*  Sprawdzi¢ prawidtowos¢ podtaczenia oprzewodowania urzadzenia sprzezenia zwrotnego

*  Przelaczy¢ dowolne dwie fazy silnika

Zmierzona bezwladnos$é przekroczyla zakres parametru lub sygnaly komutacji zmienity sie w nieprawidtowym
kierunku

13

Naped wytaczyt sie podczas automatycznego dostrajania obrotowego lub préby pomiaru obcigzenia mechanicznego.
Przyczyne wylaczenia mozna zidentyfikowaé na podstawie odnosnego numeru wytgczenia podrzednego.

Wyltaczenie podrzedne Przyczyna

Zmierzona bezwtadnos$¢ przekroczyta zakres parametru podczas pomiaru obcigzenia
mechanicznego.

Sygnaty komutacji zmienity sie¢ w nieprawidtowym kierunku podczas automatycznego
dostrajania obrotowego.

1

2

3 Proba obcigzenia mechanicznego nie pozwolita zidentyfikowa¢ bezwtadnosci silnika.

Zalecane dziatania:

+  Sprawdzi¢ prawidtowos¢ podtaczenia oprzewodowania silnika
»  Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ podtaczenia oprzewodowania obstugujacego sygnaty komutacji U, V i W urzadzenia
sprzezenia zwrotnego

Autotune 4

Niepowodzenie sygnatu komutacji U enkodera napedu

14

Uzywane jest urzadzenie sprzezenia zwrotnego potozenia z sygnatami komutacji (np. AB Servo, FD Servo, FR Servo,

SC Servo lub enkoder obstugujacy wytacznie komutacje), a sygnat komutacji U nie zmienit sie podczas automatycznego

dostrajania obrotowego.

Zalecane dziatania:

+ Sprawdzi¢ prawidtowos¢ podtaczenia oprzewodowania obstugujacego sygnat komutacji U urzadzenia sprzezenia
zwrotnego (zaciski 7 i 8 enkodera)

Niepowodzenie sygnatu komutacji V enkodera napedu

15

Uzywane jest urzadzenie sprzezenia zwrotnego potozenia z sygnatami komutacji (np. AB Servo, FD Servo, FR Servo,

SC Servo lub enkoder obstugujacy wytacznie komutacje), a sygnat komutacji V nie zmienit sie podczas automatycznego

dostrajania obrotowego.

Zalecane dziatania:

+  Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ podtaczenia oprzewodowania obstugujacego sygnat komutacji V urzadzenia sprzezenia
zwrotnego (zaciski 9 i 10 enkodera)

Autotune 6

Niepowodzenie sygnatu komutacji W enkodera napedu

16

Uzywane jest urzadzenie sprzezenia zwrotnego potozenia z sygnatami komutacji (np. AB Servo, FD Servo, FR Servo,

SC Servo lub enkoder obstugujacy wytacznie komutacje), a sygnat komutacji W nie zmienit sie¢ podczas automatycznego

dostrajania obrotowego.

Zalecane dziatania:

+  Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ podtaczenia oprzewodowania obstugujacego sygnat komutacji W urzadzenia sprzezenia
zwrotnego (zaciski 11 i 12 enkodera)

Autotune 7

Nieprawidlowe ustawienie liczby biegunéw silnika/rozdzielczosci sprzezenia zwrotnego potozenia

17

LU TLERS T -l Proba automatycznego dostrajania zostata zatrzymana przed ukonczeniem

W trakcie automatycznego dostrajania obrotowego nastapi wytaczenie ,Autotune 77, jezeli nieprawidtowo ustawiono liczbe
biegunow silnika lub rozdzielczo$¢ sprzezenia zwrotnego potozenia (gdy uzywane jest sprzezenie zwrotne potozenia).

Zalecane dziatania:

+  Sprawdzi¢ wiersz na obroét dla urzadzenia sprzezenia zwrotnego
»  Sprawdzi¢ liczbe biegunéw w Pr 05.011

18

Naped nie mogt ukonczy¢ préby automatycznego dostrajania, gdyz usunigto element aktywacji napedu lub pracy napedu.
Zalecane dziatania:

» Sprawdzi¢, czy sygnat aktywacji napedu (zacisk 31 w modelu Unidrive M700/M701 oraz zaciski 11 i 13 w modelu
Unidrive M702) byt aktywny podczas automatycznego dostrajania
* Sprawdzi¢, czy komenda pracy byta aktywna w Pr 08.005 podczas strojenia automatycznego
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Wytaczenie
automatyczne

185

177

178

179

188

Diagnostyka

CIETCR R Tl Przekroczenie czasu przeciazenia rezystora hamowania (I2t)

,Brake R Too Hot” wskazuje, iz nastgpito przekroczenie czasu przeciazenia rezystora hamowania. Warto$¢ w Braking
Resistor Thermal Accumulator (Akumulator termiczny rezystora hamowania) (10.039) jest obliczana za pomocg Braking
Resistor Rated Power (Moc znamionowa rezystora hamowania) (10.030), Braking Resistor Thermal Time Constant
(Termiczna stata czasowa rezystora hamowania) (10.031) oraz Braking Resistor Resistance (Rezystancja rezystora
hamowania) (10.061). Wytaczenie ,Brake R Too Hot” nastepuje, gdy Braking Resistor Thermal Accumulator
(Akumulator termiczny rezystora hamowania) (10.039) osiagnie 100%.

Zalecane dziatania:
*  Sprawdzi¢, czy wartosci wprowadzone do Pr 10.030, Pr 10.031 i Pr 10.061 sg prawidtowe
« Jezeli uzywane jest zewnetrzne urzadzenie zapewniajace ochrone termiczna i nie jest wymagana ochrona przeciazeniowa

rezystora hamowania, obstugiwana p[rzez oprogramowanie, to ustawic¢ Pr 10.030, Pr 10.031 lub Pr 10.061 na O w celu
dezaktywacji wytaczenia awaryjnego.

Awaria zaawansowanego regulatora ruchu CAM

Wytaczenie ,CAM” wskazuje, iz zaawansowany regulator ruchu CAM wykryt problem.

Wytaczenie podrzedne Przyczyna
1 Indeks lub segment CAM jest poza zakresem
2 AMC CAM Index (35.007) zmuszono do zmiany o wiecej niz 2 w trakcie jednej probki

Niepowodzenie zapisu do karty mediéw NV

Wytaczenie ,,Card Access” wskazuje, iz naped nie mogt uzyskaé dostepu do karty mediéw NV. Jezeli wylgczenie nastapi
podczas przesytania danych do karty, to zapisywany plik moze ulec znieksztatceniu. Jezeli wytgczenie nastapi podczas
przesytania danych do napedu, to operacja przesytu moze nie zosta¢ dokoniczona. Jezeli wytaczenie nastapi podczas
przesytania do napedu pliku parametrow, to parametry nie zostang zapisane w pamieci trwatej, w zwigzku z czym mozna
przywrdci¢ oryginalne parametry poprzez wytgczenie i wigczenie napedu.

Zalecane dziatania:

+  Sprawdzic¢, czy karta mediow NV jest prawidtowo zainstalowana/podtaczona
*  Wymieni¢ karte mediéw NV

Card Boot Modyﬁkacja parametru menu 0 nie moze by¢ zapisana do karty mediéw NV

Zmiany menu 0 sg zapisywane automatycznie po opuszczenie trybu edyciji.

Wytaczenie awaryjne ,,Card Boot” nastapi w razie zainicjowania zapisu do parametru menu 0 poprzez panel sterujacy
wskutek opuszczenia trybu edycji, za$ Pr 11.042 jest ustawiony na tryb automatyczny lub tadowania poczatkowego,

ale wymagany plik tadowania poczatkowego nie zostat utworzony na karcie NV Media Card w celu uzyskania nowej
wartosci parametru. Nastapi to w razie przestawienia Pr 11.042 na tryb automatyczny (3) lub tadowania poczatkowego (4),
ale nie przeprowadzenia resetowania napedu.

Zalecane dziatania:

» Sprawdzi¢, czy prawidtowo ustawiono Pr 11.042, a nastepnie zresetowaé naped w celu utworzenia niezbednego pliku
na karcie NV Media Card
«  Ponowi¢ prébe zapisu parametru do parametru menu 0

Card Bus Nie mozna uzyskaé¢ dostepu do karty mediéow NV, gdyz dostep do niej uzyskuje modut opcjonaln
y y ep y gay: ep ] uzyskuj pc) y

Wytaczenie awaryjne Karta zajeta wskazuje, iz podjeto probe uzyskania dostepu do pliku na karcie NV Media Card,
jednakze dostep do karty NV Media Card uzyskuje juz modut opcjonalny, na przyktad jeden z modutéw aplikacji.
Nie sg przesytane zadne dane.

Zalecane dziatania:
+ Poczekaé, az modut opcjonalny przestanie korzysta¢ z karty medidow NV i ponowi¢ probe uzyskania dostepu

Card Data Exists Lokalizacja danych na karcie mediow NV Media Card zawiera juz dane

Wytaczenie ,,Card Data Exists” wskazuje, iz podjeto probe zapisania danych na karcie mediéw NV w bloku danych,
ktory juz zawiera dane.

Zalecane dziatania:

« Skasowac¢ dane znajdujgce sie w lokalizacji danych
+ Zapisac¢ dane do alternatywnej lokalizacji danych

Card Compare Plik/dane na karcie mediéw NV roznia sie od pﬁku/danych na napedzie

Wykonano poréwnanie pliku na karcie medidw NV; wytaczenie ,,Card Compare” zostanie zainicjowane, jezeli parametry
na karcie mediow NV rdéznig sie od parametréw znajdujacych sig¢ na napedzie.

Zalecane dziatania:

+ Ustawi¢ Pr mm.000 na 0 i zresetowa¢ wytgczenie awaryjne
*  Sprawdzi¢, czy do poréwnania uzyto prawidtowego bloku
+ danych na karcie mediow NV
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Wytaczenie
automatyczne

187

182

184

183

Card Option

180

Diagnostyka

(o1 W J1Y/-W [ 1. "Bl Zestaw parametréw karty mediow NV nie jest kompatybilny z aktualnym trybem napedu

Wylaczenie ,Card Drive Mode” jest generowane podczas poréwnania, jezeli tryb napedu w bloku danych na karcie
NV Media Card rézni sie od aktualnego trybu napedu. To wytaczenie nastepuje takze wtedy, gdy uzytkownik podejmie
probe przeniesienia parametréw z karty NV Media Card do napedu, gdy tryb pracy w bloku danych nie miesci sie

w dozwolonym zakresie trybow pracy.

Zalecane dziatania:

+  Sprawdzi¢, czy naped docelowy obstuguje tryb pracy napedu w pliku parametrow.
* Usung¢ warto$¢ z Pr mm.000 i zresetowa¢ naped
»  Sprawdzi¢, czy tryb pracy napedu docelowego jest taki sam, jak zrédtowy plik parametréw.

Card Error Biad struktury danych na karcie NV Media Card

Wytaczenie ,,Card Error” wskazuje, iz podjeto probe uzyskania dostepu do karty NV Media Card, ale wykryto btad w
strukturze danych na karcie. W razie zresetowanie tego wytaczenia naped skasuje strukture folderéw, a nastgpnie utworzy
prawidtowg strukture. Przyczyne wytaczenia awaryjne mozna zidentyfikowac na podstawie wytaczenia podrzednego.

Wylaczenie podrzedne Przyczyna
1 Wymagana struktura folderéw i plikéw nie jest obecna
2 Plik HEADER.DAT jest znieksztatcony
3 Dwa lub wiecej plikéw w folderze GT8DATA\DRIVE ma ten sam numer identyfikacyjny pliku

Zalecane dziatania:

+ Skasowac wszystkie bloki danych i rozpocza¢ proces na nowo
*  Sprawdzic¢, czy karta jest prawidtowo zainstalowana
*  Wymieni¢ karte mediow NV

Card Full Karta NV Media Card jest petna

Wylaczenie ,Card Full” wskazuje, ze podjeto probe utworzenia bloku danych na karcie NV Media Card, ale na karcie nie
ma dostatecznej ilosci miejsca.

Zalecane dziatania:

* Usuna¢ blok danych lub catg zawartos$¢ karty NV Media Card w celu zapewnienia miejsca
+ Uzy¢ innej karty NV Media Card

Card No Data Nie znaleziono danych na karcie NV Media Card

Wylaczenie ,Card No Data” wskazuje, ze podjeto prébe uzyskania dostepu do nieistniejacego pliku lub bloku na karcie
NV Media Card.

Zalecane dzialania:
»  Sprawdzi¢, czy numer bloku danych jest prawidtowy

Wytaczenie ,,NV Media Card”; zainstalowane moduly opcjonalne réznia sie¢ pomiedzy napedem zrédlowym i
napedem docelowym

Wylaczenie awaryjne Opcja karty wskazuje, ze dane parametréw lub domysine dane nt. roznic sg przesytane z karty

NV Media Card do napedu, ale kategorie modutéw opcjonalnych roznig sie pomiedzy napedem zrédtowym, a napedem
docelowym. To wytaczenie nie zatrzymuje przesytu danych, lecz stanowi ostrzezenie, iz dane dla modutéw opcjonalnych,
ktore sa rozne, zostang przestawione na wartosci domysine, nie za$ na wartosci z karty. To wytgczenie ma réowniez
zastosowanie w razie podjecia proby poréwnania pomiedzy blokiem danych i napedem.

Zalecane dziatania:

+ Sprawdzi¢, czy zainstalowano prawidtowe moduty opcjonalne.

+  Sprawdzi¢, czy moduty opcjonalne znajduja sie w tych samych gniazdach modutéw opcjonalnych, co zapisany
pakiet parametrow.

* Nacisna¢ czerwony przycisk resetowania w celu potwierdzenia, iz parametry dla jednego lub wiecej
zainstalowanych modutéw opcjonalnych beda miaty warto$ci domysine.

+ To wytaczenie awaryjne mozna zignorowac¢ poprzez ustawienie Pr mm.000 na 9666 i zresetowanie napedu.

Card Product Bloki danych karty NV Media Card nie sa kompatybilne z pochodng napedu

Wytaczenie ,,Card Product” jest inicjowane albo przy zataczeniu zasilania, albo podczas uzyskiwania dostepu do karty,
jezeli ,Drive Derivative” (11.028) rézni sie pomigedzy napedem zrédtowym i napedem docelowym. To wytgczenie mozna
zresetowac i przesta¢ dane w dowolnym kierunku pomigdzy napedem i karta.

175 Zalecane dziatania:
+ Uzy¢ innej karty NV Media Card
+ To wytaczenie awaryjne mozna zignorowac poprzez ustawienie Pr mm.000 na 9666 i zresetowanie napedu
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Wytaczenie .
yia Diagnostyka
automatyczne

Card Rating Wylaczenie ,,NV Media Card”; napiecie i/lub prad znamionowy napedu zrédlowego i napedu docelowego réznia sie

Wytaczenie ,Card Rating” wskazuje, ze dane parametréw sa przesytane od karty NV Media Card do napedu, ale wartosci
znamionowe pradu i/lub napiecia napedu zrédtowego i napedu docelowego réznig sie. To wylaczenie ma réwniez
zastosowanie w razie podjecia proby poréwnania (z Pr mm.000 ustawionym na 8yyy) pomiedzy blokiem danych na karcie
NV Media Card i na napedzie. Wytaczenie awaryjne ,Card Rating” nie zatrzymuje przesytu danych; stanowi ono ostrzezenie,
iz Scisle okreslone parametry znamionowe z atrybutem RA moga nie zosta¢ przestane do napedu docelowego.

Zalecane dziatania:

186

« Zresetowac naped w celu skasowania wytaczenia
«  Sprawdzi¢, czy parametry napedu zalezne od warto$ci znamionowych zostaty prawidtowo przestane

Card Read Only Dla karty NV Media Card ustawiono bit »tylko do odczytu”

Wylaczenie awaryjne ,Card Read Only” wskazuje, ze podjeto probe zmodyfikowania karty NV Media Card ,tylko do odczytu”
lub bloku danych ,tylko do odczytu”. Karta NV Media Card jest ,tylko do odczytu”, jezeli ustawiono znacznik ,tylko do odczytu”.

181 Zalecane dziatania:

* Usung¢ znacznik ,tylko do odczytu” poprzez ustawienie Pr mm.000 na 9777 i zresetowaé naped. Spowoduje to
usuniecie znacznika ,tylko do odczytu” dla wszystkich blokéw danych na karcie NV Media Card

Card Slot Wytaczenie ,,NV Media Card“; przesyt programu apﬁkacji modutu opcjonalnego zakonczyt si¢ niepowodzeniem

Wytaczenie ,,Card Slot” zostanie zainicjowane, jezeli przesyt programu aplikacji modutu opcjonalnego do lub z modutu
aplikacji zakonczyt sie niepowodzeniem, gdyz modut opcjonalny nie zareagowat prawidtowo. W takiej sytuacji generowane
174 jest ww. wytaczenie, z wytaczeniem podrzednym wskazujagcym numer gniazda modutu opcjonalnego.

Zalecane dziatania:
»  Sprawdzi¢, czy zrédtowy/docelowy modut opcjonalny jest zainstalowany w prawidtowym gniezdzie

Configuration Liczba zainstalowanych modutéw zasilania rozni sie od oczekiwanej liczby modutéw

Wylaczenie ,,Configuration” wskazuje, ze Number Of Power Modules Detected (Liczba wykrytych modutéw zasilania) (11.071)
nie odpowiada uprzednio zapisanej wartosci.

Zalecane dziatania:

1M1 » Sprawdzi¢, czy wszystkie moduty zasilania sg prawidlowo podiaczone/jednocze$nie

* Sprawdzi¢, czy zataczenie zasilania dla wszystkich modutéw zasilania przebiegto prawidtowo

+ Sprawdzi¢, czy wartos$¢ w Pr 11.071 jest ustawiona w stosunku do liczby podiagczonych modutéw zasilania

+ Ustawi¢ Pr 11.035 na 0 w celu dezaktywacji wytaczenia awaryjnego jesli nie jest wymagane

Control Word Wytaczenie zainicjowane przez Control Word (§Iowo sterujace) (06.042)

Wytaczenie awaryjne ,Stowo sterujace” jest inicjowane poprzez ustawienie bitu 12 na stowie sterujgcym w Pr 06.042,
gdy stowo sterujace jest aktywne (Pr 06.043 = Wi.).
Zalecane dziatania:
*  Sprawdzi¢ warto$¢ Pr 06.042.
Dezaktywowac stowo sterujace w Aktywacji stowa sterujgcego (Pr 06.043)

Bit 12 stowa sterujgcego ustawiony na jeden powoduje, ze naped wytacza sie na stowie sterujgcym

Gdy stowo sterujace jest aktywne, wytaczenie mozna skasowac¢ wytacznie poprzez ustawienie bitu 12 na zero
Current Offset Btad korekcji sprzezenia zwrotnego pradu

w
(3]

Wyiaczenie ,Current Offset” wskazuje, ze korekcja pradu jest zbyt duza, aby mozliwe bylo jej wyréwnanie.
225 Zalecane dziatania:

+  Sprawdzic¢, czy nie jest mozliwy przeptyw pradu w fazach wyjsciowych napedu, gdy naped nie jest aktywny
* Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu

Data Changing Parametry napedu sg zmieniane

Aktywne jest dziatanie uzytkownika lub zapis do systemu plikéw, ktére to zmienia parametry napedu, za$ napedowi
wydano komende aktywacji, np. Drive Active (naped aktywny) (10.002) = 1.

Zalecane dziatania:

97 »  Sprawdzi¢, czy naped nie zostat aktywowany, gdy wykonywana jest jedna z ponizszych czynnosci

tadowanie wartosci domysinych

Zmiana trybu napedu

Przenoszenie danych z karty NV Media Card lub z urzagdzenia sprzezenia zwrotnego potozenia
Przenoszenie programéw uzytkownika

Derivative ID Biad identykaacji pochodnej

Obraz pochodny, ktéry indywidualizuje naped, zostat zmieniony na obraz o innym identyfikatorze.
247 Zalecane dziatania:

Skontaktowac sie z dostawcg napedu

Derivative Image Blad obrazu pochodnego

Wytaczenie ,Derivative Image” wskazuje, ze wykryto btgd w obrazie pochodnym.
248 Zalecane dziatanie:
Skontaktowac sie z dostawcg napedu

(2
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Destination

Dwa lub wiecej parametrow prowadzi zapis do tego samego parametru docelowego

199

ozpoznawanie elementow silnopradowych: Nierozpoznany rozmiar napedu

Wytaczenie awaryjne ,Punkt docelowy” wskazuje, iz docelowe parametry wyjsciowe dwéch lub wiecej funkcji logicznych
(menu 3,7, 8,9, 12 lub 14) w napedzie zapisujg do tego samego parametru.
Zalecane dziatania:

+ Ustawi¢ Pr mm.000 na ,Punkty docelowe” lub 12001 oraz sprawdzi¢ wszystkie widoczne parametry we wszystkich
menu pod katem konfliktéw zapisu parametréw

224

EEPROM Fail Zaladowano parametry domysine

Wytaczenie awaryjne Rozmiar napedu wskazuje, ze ptytka PCB sterowania nie rozpoznata rozmiaru napedu obwodu
zasilania, do ktérego jest podtaczona.

Zalecane dziatanie:

» Sprawdzi¢, czy w napedzie zaprogramowano najnowszg wersje oprogramowania sprzgtowego
* Awaria sprzetu — zwrdéci¢ naped do dostawcy

189

190

mrzeciqienie uktadu zasilania interfejsu sprzezenia zwrotnego potozenia napedu

Wytaczenie ,EEPROM Fail” wskazuje, ze zatadowane zostaty parametry domysine. Dokfadng przyczyne wytgczenia
mozna zidentyfikowa¢ na podstawie numer wytaczenia podrzednego.

Wyltaczenie podrzedne Przyczyna

1 Najbardziej znaczaca cyfra numeru wersji wewnetrznej bazy danych parametrow zostata zmieniona
CRC przytozone do danych parametréw zapisanych w wewnetrznej pamieci trwatej wskazuja,
ze nie mozna zatadowa¢ waznego pakietu parametrow
Tryb napedu przywrdcony z wewnetrznej pamieci trwatej nie miesci sie w dozwolonym zakresie
dla produktu lub obraz pochodny nie dopuszcza poprzedniego trybu napedu

Obraz pochodny napgdu zostat zmieniony

Sprzet elementéw silnopradowych zostat zmieniony

Wewnetrzny sprzet wejsc/wyjs¢ zostat zmieniony

Sprzet interfejsu sprzezenia zwrotnego potozenia zostat zmieniony

Sprzet tablicy kontrolnej zostat zmieniony

Suma kontrolna w obszarze nieparametrowym EEPROM zakonczyta sie niepowodzeniem

2

O O N O | | W

Zalecane dziatania:

+  Ustawi¢ wartosci domysine napedu i wykona¢ resetowanie

* Poczekaé, az przeprowadzony zostanie zapis, po czym odtgczy¢ zasilanie od napedu
+ Jezeli wytaczenia nie ustang — zwrdci¢ naped do dostawcy

merwanie przewodu enkodera napedu (sprezenie zwrotne)

Wytaczenie ,Encoder 1” wskazuje przecigzenie uktadu zasilania enkodera napedu. Zaciski 13 i 14 ztgcza 15-stykowego

typu D moga dostarczac prad o maksymalnym natezeniu 200 mA i napieciu 15V lub 300 mAi8 Vi5 V.

Zalecane dziatania:

«  Sprawdzi¢ oprzewodowanie uktadu zasilania enkodera

+ Dezaktywowac rezystory obciazeniowe (Pr 03.039 ustawiony na 0) w celu zmniejszenia poboru pradu

» W przypadku enkoderéw 5 V z dtugimi kablami nalezy wybra¢ 8 V (Pr 03.036) i zainstalowaé 5 V regulator napiecia
w poblizu enkodera

+  Sprawdzi¢ specyfikacje enkodera w celu potwierdzenia, czy jest kompatybilny ze zdolnoscig pradowa uktadu zasilania
portu enkodera

*  Wymieni¢ enkoder

+ Uzy¢ zewnetrznego uktadu zasilania o wyzszej zdolnosci pragdowej

Wytaczenie ,Encoder 2” wskazuje, ze naped wykryt zerwanie przewodu na 15-kierunkowym ztaczu typu D na napedzie.
Doktadng przyczyne wytaczenia mozna zidentyfikowaé na podstawie numer wytgczenia podrzednego.

Wyltaczenie podrzedne Przyczyna
10 Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia napedu 1 na dowolnym wejsciu
20 Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia napedu 2 na dowolnym wejsciu
11 Interfejs sprzgzenia zwrotnego potozenia napedu 1 na kanale A
12 Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia napedu 1 na kanale B
13 Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia napedu 1 na kanale Z

Zalecane dziatania:

+ Jezeli wykrywanie zerwan przewodoéw dla wejscia enkodera napedu nie jest wymagane, to ustawi¢ Pr 03.040 = XXX0
w celu dezaktywacji wytgczenia ,Encoder 2”

*  Sprawdzi¢ ciggtosc kabli

»  Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ podtaczenia oprzewodowania sygnatéw sprzezenia zwrotnego

+ Sprawdzi¢, czy ukiad zasilania enkodera jest prawidtowo ustawiony (Pr 03.036)

*  Wymieni¢ enkoder
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m Nieprawidlowa korekcja fazy podczas pracy

Wylaczenie ,Encoder 3” wskazuje, ze naped wykryt nieprawidtowy kat fazy UVW podczas pracy (tylko tryb RFC-S) lub btad
fazy SINCOS. Urzadzenie sprzgzenia zwrotnego, ktére spowodowato wytgczenie, mozna zidentyfikowac¢ na podstawie
numer wytaczenia podrzednego.

Wyltaczenie podrzedne

Przyczyna

1

Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia 1

2

Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia 2

191

Zalecane dziatania:

»  Sprawdzi¢ potaczenia ekranu enkodera
* Sprawdzi¢, czy kabel enkodera jest wykonany z jednego odcinka
» Sprawdzi¢ sygnat enkodera pod katem szumu za pomoca oscyloskopu
+  Sprawdzi¢ integralno$¢ montazu mechanicznego enkodera
* W przypadku enkodera serwo UVW sprawdzi¢, czy obrot faz sygnatéw komutacji UVW jest taki sam, jak obrot faz silnika
* W przypadku enkodera SINCOS sprawdzi¢, czy potaczenia silnika oraz inkrementalne SINCOS sa prawidtowe,
a takze, czy w razie obrotu silnika do przodu enkoder obraca sie w lewo (patrzac na wat enkoder)
«  Powtérzy¢ test pomiaru korekgc;ji

Awaria komunikacji urzadzenia sprzezenia zwrotnego

Wytaczenie ,Encoder 4” wskazuje, ze komunikacja enkodera ulegta przeterminowaniu, badz ze czas przesytu komunikatu
potozenia komunikacji jest zbyt dtugi. To wytaczenie moze rowniez zosta¢ spowodowane przez zerwanie przewodu

w kanale komunikacji pomiedzy napedem i enkoderem. Urzadzenie sprzezenia zwrotnego, ktére spowodowato
wytgczenie, mozna zidentyfikowaé na podstawie numer wytgczenia podrzednego.

192

Wyltaczenie podrzedne

Przyczyna

1

Interfejs sprzgzenia zwrotnego potozenia 1

2

Interfejs sprzgzenia zwrotnego potozenia 2

193

mlqd sumy kontrolnej lub CRC

Zalecane dziatania:

»  Sprawdzi¢, czy ustawienie uktadu zasilania enkodera (Pr 03.036) jest prawidiowe
*  Przeprowadzi¢ automatyczna konfiguracje enkodera (Pr 03.041)

«  Sprawdzi¢ oprzewodowanie enkodera

*  Wymieni¢ urzadzenie sprzezenia zwrotnego

Whytaczenie ,,Encoder 5” wskazuje, ze wystapit btad sumy kontrolnej lub CRC, badz ze enkoder SSI nie jest gotowy.
Wylaczenie ,Encoder 5” moze réwniez wskazywad, iz doszto do zerwania przewodu biegnacego do enkoder komunikacyjnego.

Wytaczenie podrzedne Przyczyna
1 Interfejs sprzgzenia zwrotnego potozenia 1
2 Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia 2

Zalecane dziatania:

* Sprawdzi¢ potgczenia ekranu kabla enkodera

«  Sprawdzi¢, czy kabel jest wykonany z jednego odcinka — zdja¢ wszelkie bloczki taczace lub, jezeli jest to nieuniknione,
zminimalizowa¢ dlugosé wszelkich wielozytowych przewodoéw elastycznych ekranu do bloczku taczacego

» Sprawdzi¢ sygnat enkodera pod katem szumu za pomocg oscyloskopu

«  Sprawdzi¢ ustawienie rozdzielczosci komunikacji (Pr 03.035)

»  Worrazie uzywania enkodera Hiperface, EnDat lub BiSS, wykona¢ automatyczng konfiguracje enkodera (Pr 03.041 = aktywna)

Wymieni¢ enkoder

Encoder 6 Enkoder wskazat btad

194

Wylaczenie ,Encoder 6” informuje, ze enkoder wskazat btad, badz Zze uktad zasilania enkodera SSI ulegt awarii.
Wytaczenie ,Encoder 6” moze réowniez wskazywac na zerwanie przewodu do enkodera SSI.

Wytaczenie podrzedne Przyczyna
1 Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia 1
2 Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia 2

Zalecane dziatania:

* W przypadku enkoderow SSI, sprawdzi¢ oprzewodowanie oraz ustawienie uktadu zasilania enkodera (Pr 03.036)
*  Wymieni¢ enkoder/skontaktowa¢ sie z dostawca enkodera

304
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Inicjalizacja zakonczona niepowodzeniem

195

Wylaczenie ,Encoder 7” wskazuje, ze parametry konfiguracyjne dla urzadzenia sprzezenia zwrotnego potozenia ulegty
zmianie. Urzadzenie sprzgzenia zwrotnego, ktére spowodowato wytgczenie, mozna zidentyfikowaé na podstawie numer
wytgczenia podrzednego.

Wyltaczenie podrzedne
1
2

Przyczyna

Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia 1

Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia 2

Zalecane dziatania:

Zresetowac wytaczenie i wykonac zapis.
Sprawdzi¢, czy Pr 3.033 i Pr 03.035 sg prawidtowo ustawione, badz przeprowadzi¢ automatyczng konfiguracje enkodera
(Pr 03.041 = aktywna)

Encoder 8 Przeterminowanie interfejsu sprzezenia zwrotnego potozenia

196

Wytaczenie ,,Encoder 8” wskazuje, ze czas komunikacji interfejsu sprzezenia zwrotnego potozenia przekracza 250 ps.
Urzadzenie sprzezenia zwrotnego potozenia, ktére spowodowato wytgczenie, mozna zidentyfikowaé na podstawie
numeru wytgczenia podrzednego.

Wyltaczenie podrzedne
1
2

Przyczyna

Interfejs sprzgzenia zwrotnego potozenia 1

Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia 2

Zalecane dziatania:

Sprawdzi¢, czy enkoder jest prawidtowo podtaczony
Sprawdzi¢, czy enkoder jest kompatybilny
Zwigkszy¢ szybkos¢ transmisji

Sprzezenie zwrotne potozenia zostalo wybrane z gniazda modutu opcjonalnego, ktore nie posiada
zainstalowanego modutu opcjonalnego sprzezenia zwrotnego

197

Wytaczenie awaryjne ,Encoder 9” wskazuje, ze zrodto sprzezenia zwrotnego potozenia wybrane w Pr 03.026
(lub Pr 21.021 dla mapy drugiego silnika) jest niewazne

Zalecane dziatania:

Sprawdzi¢ ustawienie Pr 03.026 (lub Pr 21.021 jesli aktywowano parametry drugiego silnika)
Sprawdzi¢, czy gniazdo modutu opcjonalnego wybrane w Pr 03.026 ma zainstalowany modut opcjonalny sprzezenia
zwrotnego

Nie mozna bylo zidentyfikowaé enkodera podczas automatycznej konf-iguracji

162

Wytaczenie ,Encoder 12” wskazuje, ze naped komunikuje sie z enkoderem, ale typ enkodera nie zostat rozpoznany.

Wytaczenie podrzedne
1
2

Przyczyna

Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia 1

Interfejs sprzezenia zwrotnego potozenia 2

Zalecane dziatania:

Wprowadzi¢ parametry konfiguracyjne enkodera recznie
Sprawdzi¢, czy enkoder obstuguje automatyczng konfiguracje
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163

168

modczas automatycznej konfiguracji, dane odczytywane z enkodera sg poza zakresem

External Trip Zainicjowane zostaje wytaczenie typu zewnetrznego

HCCITELIGAEL- W trybie regeneracyjnym wykryto czestotliwos¢ poza zakresem

HF02 Blad przetwarzania danych: E{qd adresu DMAC

Diagnostyka

Whytaczenie ,Encoder 13” wskazuje, ze dane odczytywane z enkodera byly poza zakresem podczas automatycznej konfiguraciji
Zadne parametry nie zostang zmodyfikowane o dane odczytane z enkodera w wyniku automatycznej konfiguracii.

Wytaczenie podrzedne Przyczyna Parametr
11 Wiersze obrotowe na obrét P1 03.034
12 Btad poskoku komunikacji liniowej P1 03.052
13 Btad poskoku linii liniowej P1 03.053
14 Btad bitéw ruchu obrotowego P1 03.033
15 Btad bitéw komunikacji P1 03.035
16 Zbyt dtugi czas obliczania P1 03.060
17 Zmierzone opdznienie linii jest dtuzsze niz 5 pus P1 03.062
21 Btad wierszy obrotowych na obrét P2 03.134
22 Btad poskoku komunikaciji liniowej P2 03.152
23 Btad poskoku linii liniowej P2 03.153
24 Btad bitéw ruchu obrotowego P2 03.133
25 Btad bitéw komunikacji P2 03.135
26 Zbyt dtugi czas obliczania P2 03.160
27 Zmierzone opoznienie linii jest dtuzsze niz 5 pus P2 03.162

Zalecane dziatania:

»  Wprowadzi¢ parametry konfiguracyjne enkodera recznie
» Sprawdzi¢, czy enkoder obstuguje automatyczng konfiguracje

Nastgpito wytaczenie ,External”. Przyczyne wytaczenia mozna zidentyfikowaé na podstawie numeru wytaczenia
podrzednego, wyswietlonego za ciaggiem znakdéw wytgczenia. Patrz tabela ponizej. Wylaczenie awaryjne typu
zewngtrznego moze réwniez zosta¢ zainicjowane poprzez wpisanie wartosci 6 do Pr 10.038.

Wyltaczenie podrzedne Przyczyna

External Trip Mode (Tryb wytgczenia zewnetrznego) (08.010) = 1 lub 3 oraz wejscie 1
+~SAFE TORQUE OFF” jest niskie

External Trip Mode (Tryb wytgczenia zewnetrznego) (08.010) = 2 lub 3 oraz wejscie 2
,SAFE TORQUE OFF” jest niskie

3 External Trip (Wytaczenie zewnetrzne) (10.032) = 1

1

2

Zalecane dziatania:

+  Sprawdzi¢, czy napiecie sygnatowe ,SAFE TORQUE OFF” (na zacisku 31 w modelu Unidrive M700/ M701 oraz na
zaciskach 11 i 13 w modelu Unidrive M702) wynosi 24 V.

+  Sprawdzi¢, czy ustawienie Pr 08.009, ktére wskazuje stan cyfrowy zacisku 31 w modelu Unidrive M700 / M701 oraz
zaciskéw 11 i 13 w modelu Unidrive M702, jest wiaczone.

+ Jezeli wykrycie wytaczenia awaryjnego zewnetrznego wejscia SAFE TORQUE OFF nie jest wymagane, ustawi¢ Pr 08.010
na wyt. (0).

+  Sprawdzi¢ warto$¢ Pr 10.032.

+  Wybra¢ ,Destinations” (Punkty docelowe) (lub wpisa¢ 12001) w Pr mm.000 i sprawdzi¢ pod katem parametru
sterujgcego Pr 10.032.

* Sprawdzi¢, czy Pr10.032 lub Pr 10.038 (= 6) nie jest sterowane przez komunikacje szeregowg

Wyltgczenie awaryjne Zakres czestotliwo$ci wskazuje, ze czestotliwos¢ zasilania nie miesci sie w zakresie okreslonym przez
Minimalna czestotliwo$¢ regeneracyjna (03.024) i Maksymalna czestotliwo$¢ regeneracyjna (03.025) na wiecej niz 100 ms.
Zalecane dziatania:

+ Sprawdzi¢, czy zasilanie jest zgodne ze specyfikacja napedu

»  Sprawdzi¢, czy Pr 03.024 and Pr 03.025 sg ustawione prawidiowo

Sprawdzi¢ ksztatt fali napiecia zasilania za pomoca oscyloskopu

Zmniejszy¢ poziom zakiocen zasilania

Btad przetwarzania danych: §1qd adresu CPU

Wytaczenie ,HF01” wskazuje, ze wystapit blad adresu CPU. To wytgczenie informuje o awarii PCB uktadu zasilania w napgdzie.
Zalecane dziatania:
* Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu

Wytaczenie ,HF02” wskazuje, ze wystapit btad adresu DMAC. To wytaczenie informuje o awarii PCB uktadu zasilania w napedzie.
Zalecane dziatania:
* Awaria sprzetu — skontaktowac¢ sie z dostawca napedu
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Blad przetwarzania danych: Niedozwolona instrukcja

Wylaczenie ,HF03” wskazuje, ze wystgpita niedozwolona instrukcja. To wytgczenie informuje o awarii PCB ukfadu zasilania
w napedzie.

Zalecane dziatania:

* Awaria sprzetu — skontaktowac¢ sie z dostawca napedu

Biad przetwarzania danych: Niedozwolona instrukcja gniazda

Wytaczenie ,HF04” wskazuje, iz wystgpita niedozwolona instrukcja gniazda. To wytgczenie informuje o awarii PCB ukfadu
zasilania w napedzie.

Zalecane dziatania:
Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu
Btad przetwarzania danych: Niezdefiniowany wyjatek

Wytaczenie ,HF05” wskazuje, ze wystapit btad niezdefiniowanego wyjatku. To wytgczenie informuje o awarii PCB ukfadu
zasilania w napedzie.

Zalecane dziatania:
* Awaria sprzetu — skontaktowa¢ sie z dostawca napedu

Blad przetwarzania danych: Eastrzeiony wyjatek

Wylaczenie awaryjne ,HF06” wskazuje, ze wystapit btad zastrzezonego wyjatku. To wytgczenie informuje o awarii PCB
ukfadu zasilania w napedzie.

Zalecane dziatania:
Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu

Biad przetwarzania danych: Awaria uktadu alarmowego

Wylaczenie awaryjne ,HF07” wskazuje, ze nastapita awaria uktadu alarmowego. To wytaczenie informuje o awarii PCB
ukfadu zasilania w napedzie.

Zalecane dziatania:
Awaria sprzetu — skontaktowa¢ sie z dostawcg napedu

Biad przetwarzania danych: Zatamanie przerwania CPU

Wytaczenie ,HF08” wskazuje, ze wystapito zatamanie przerwania CPU. To wytaczenie informuje o awarii PCB ukfadu
zasilania w napegdzie.

Zalecane dziatania:
* Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu
Biad przetwarzania danych: I-Drzepetnienie pamieci wolnej

Wylaczenie ,HF09” wskazuje, ze wystgpito przepetnienie pamieci wolnej. To wytaczenie informuje o awarii PCB uktadu
zasilania w napedzie.

Zalecane dziatania:
Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu
Blad przetwarzania danych: E{qd systemu trasowania parametréw

Wylaczenie ,HF10” wskazuje, ze wystapit btad systemu trasowania parametréw. To wytaczenie informuje o awarii PCB
uktadu zasilania w napedzie.

Zalecane dziatania:
Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu
Blad przetwarzania danych: Niepowodzenie dostepu do EEPROM

Wytaczenie ,HF11” wskazuje, iz doszto do awarii EEPROM napedu. To wytaczenie informuje o awarii PCB uktadu zasilania
W napedzie.

Zalecane dziatania:
* Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawca napedu
Blad przetwarzania danych: I?’rzepeinienie stosu programu gtéwnego

Wytaczenie ,HF12” wskazuje, iz nastapito przepetnienie stosu programu gtéwnego. Stos mozna zidentyfikowa¢ na
podstawie numeru wytaczenia podrzednego. To wytaczenie informuje o awarii PCB ukiadu zasilania w napedzie.

Wylaczenie podrzedne Stos
1 Zadania swobodne
2 Zadania zegara
3 Przerwania systemu gtéwnego

Zalecane dziatania:

* Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawca napedu
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Wytaczenie
automatyczne

HF13

HF17

Diagnostyka

Btad przetwarzania danych: Oprogramowanie sprzetowe niekompatybilne ze sprzetem

Wytaczenie ,HF13” wskazuje, iz oprogramowanie sprzetowe napedu nie jest kompatybilne ze sprzetem. To wylaczenie
informuje o awarii PCB ukfadu zasilania w napedzie.

Zalecane dziatania:

*  Przeprogramowac naped przy uzyciu najnowszej wersji oprogramowania sprzetowego dla modelu Unidrive M700 /
M701/M702
» Awaria sprzetu — skontaktowac¢ sie z dostawca napedu

Blad przetwarzania danych: Eiqd zestawu rejestrow CcPU

Wytaczenie ,HF14” wskazuje, ze wystapit btad zestawu rejestréw CPU. To wylgczenie informuje o awarii PCB uktadu
zasilania w napedzie.

Zalecane dziatania:
* Awaria sprzetu — skontaktowa¢ sie z dostawca napedu

Btad przetwarzania danych: E{qd dzielenia CPU

Wytaczenie ,HF15” wskazuje, ze wystapit btad dzielenia CPU. To wytaczenie informuje o awarii PCB uktadu zasilania
w napedzie.

Zalecane dziatania:
*  Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu

Btad przetwarzania danych: Blad RTOS

Wytaczenie ,HF16” wskazuje, ze wystapit btad dzielenia CPU. To wytaczenie informuje o awarii PCB uktadu zasilania
w napedzie.

Zalecane dziatania:
Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu
Blad przetwarzania danych: zegar doprowadzany do tablicy kontrolnej jest niezgodny ze specykaach

Wytaczenie ,HF17” wskazuje, ze zegar doprowadzany do logiki tablicy jest niezgodny ze specyfikacja. To wytgczenie
informuje o awarii PCB uktadu zasilania w napedzie.

Zalecane dziatania:
* Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu
Blad przetwarzania danych: Awaria wewnetrznej pamieci bltyskowej

Wytaczenie ,HF18” wskazuje, iz wewnetrzna pamiec btyskowa ulegta awarii podczas zapisywania danych parametrow
modutu opcjonalnego. Przyczyne wylaczenia mozna zidentyfikowaé na podstawie numeru wytaczenia podrzednego.

Wytaczenie podrzedne Przyczyna

1 Uptynat limit czasu inicjowania modutu opcjonalnego

Btad programowania podczas zapisywania menu w pamieci blyskowej

Awaria kasowania bloku pamieci blyskowej zawierajagcego menu konfiguracji

Awaria kasowania bloku pamieci btyskowej zawierajgcego menu aplikacji

W pamigci btyskowej znajduje sie nieprawidtowe menu konfiguracji CRC
W pamigci btyskowej znajduje sie nieprawidtowe menu aplikacji CRC
W pamigci btyskowej znajduje sie nieprawidtowe wspdine menu 18 aplikacji CRC

W pamigci btyskowej znajduje sie nieprawidtowe wspdélne menu 19 aplikacji CRC

©| 0| N| O] O] | W N

W pamigci btyskowej znajduje sie nieprawidtowe wspdlne menu 20 aplikacji CRC

Zalecane dziatania:
* Awaria sprzetu — skontaktowac¢ sie z dostawca napedu.

Blad przetwarzania danych: Niepowodzenie kontroli CRC dla oprogramowania sprzetowego

Wyltgczenie ,HF19” wskazuje, ze kontrola CRC dla oprogramowania sprzetowego napedu zakonczyta sie niepowodzeniem.
Zalecane dziatania:

¢ Przeprogramowac¢ naped
Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu

Btad przetwarzania danych: Niekompatybilnosé ASIC ze sprzetem

Wytaczenie ,HF20” wskazuije, iz wersja ASIC nie jest kompatybilna ze oprogramowaniem sprzetowym napedu.
Wersje ASIC mozna zidentyfikowa¢ na podstawie numeru wytaczenia podrzednego.

Zalecane dziatania:

* Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu

308

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9



Informacje nt. | Informacja o
bezpieczenstwa | produkcie

Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Dane DIELLGE Informacje nt.
mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane | techniczne S\l klasyfikacji UL

Wytaczenie
automatyczne

26

160

Line Sync

w w
0 I h

Diagnostyka

momiar induktancji poza zakresem lub nie wykryto nasycenia silnika

Naped zostat aktywowany w trybie RFC-S z RFC Feedback Mode (tryb sprzezenia zwrotnego RFC) (03.024) ustawionym
na sterowanie bezprzewodowe, badz na automatyczne przetaczenie w razie utraty sprzezenia zwrotnego potfozenia,

zas induktancja silnika uniemozliwi prawidtowg prace algorytmu sterujgcego. Przyczyne wylaczenia mozna zidentyfikowaé
na podstawie numeru wytgczenia podrzednego.

Wytaczenie
podrzedne Przyczyna
Réznica pomiedzy Ld (05.024) and No-load Lq (05.072) jest zbyt mata. (Lg-Ld)/Ld musi by¢ wieksza
niz 0,2. Ponadto, Lg-Ld musi by¢ wieksza niz K/Full Scale Current Kc (Prad catkowity Kc) (11.061),
wartos¢ K jest powigzana z napieciem znamionowym napedu, podanym w tabeli ponizej. Zaleca sie,
aby w razie mozliwosci zapewni¢ réznice wieksze od niniejszych minimalnych wartosci granicznych.
1 Napiecie znamionowe napedu K
200V 0.037
400 vV 0.073
575V 0.087
690 V 0.105

Przeprowadzany jest test w celu ustalenia kierunku strumienia w silniku, ktory wykorzystuje nasycenie silnika.
2 Jezeli w trakcie tego testu nie mozna wykry¢ nasycenia silnika, to inicjowane jest niniejsze wytaczenie.

Takie niepowodzenie jest mato prawdopodobne w wigkszosci normalnych silnikdw.

Podczas stacjonarnego dostrajania automatycznego w trybie RFC-S konieczne jest ustalenie lokalizacji
3 osi strumienia. Jezeli w trakcie tego testu nie mozna wykry¢ nasycenia silnika, to inicjowane jest
niniejsze wytaczenie. Takie niepowodzenie jest mato prawdopodobne w wigkszo$ci normalnych silnikow.

(NI N 13l Cewka indukcyjna jednostki regeneracyjnej ulegta przeciazeniu

W trybie regeneracyjnym to wytgczenie awaryjne wskazuje, ze wystapito przecigzenie termicznego dtawika regeneracyjnego
w oparciu o Prad znamionowy (Pr 05.007) i Termiczng stata czasowg dfawika (Pr 04.015). Pr 04.019 wyswietla temperature
difawika jako procent wartosci maksymalnej. Naped wytaczy sie awaryjnie z komunikatem Dfawik zbyt gorgcy gdy Pr 04.019
osiggnie 100%.

Zalecane dziatania:

» Sprawdzi¢, czy obcigzenie/prad biegnacy przez cewke indukcyjna nie ulegt zmianie.
+  Sprawdzi¢, czy Prad znamionowy (Pr 05.007) nie zostat ustawiony na zero.

1/0 Overload Przeciazenie wyjscia cyfrowego

Wylaczenie ,I//O Overload” wskazuje, ze catkowity prad pobrany z uktadu zasilania uzytkownika 24 V lub z wyjscia cyfrowego
przekroczyt warto$¢ graniczna. Wytaczenie zostanie zainicjowane w razie wystapienia jednego lub wiecej ponizszych warunkow:
* Maksymalny prad wyjsciowy z jednego wyjscia cyfrowego wyniesie 100 mA.

+ Pofaczony maksymalny prad wyjsciowy z wyj$¢ 1 i 2 wynosi 100 mA

» Potaczony maksymalny prad wyjsciowy z wyjscia 3 i wyjscia +24V wynosi 100 mA

Zalecane dziatania:

+ Sprawdzi¢ catkowite obcigzenia wyj$¢ cyfrowych

+  Sprawdzi¢ prawidtowos¢ podtaczenia oprzewodowania sterujacego

»  Sprawdzi¢, czy oprzewodowanie wyjsciowe nie jest uszkodzone

W trybie regeneracyjnym wykryto stan ,,Island:

Wytaczenie ,Island” wskazuje, ze zasilanie przemiennopradowe nie jest obecne oraz ze w razie kontynuowania pracy
falownik znalaztby sie na zasilaniu ,wyspowym”.

Zalecane dziatania:
»  Sprawdzi¢ ukfad zasilania/potaczenia zasilanie do napedu regeneracyjnego

Keypad Mode Blok klawiszy zostal odtaczony, gdy naped odbierat odniesienie predkosci od bloku klawiszy

Wytaczenie awaryjne ,Keypad Mode” wskazuje, ze naped znajduje sie w trybie panelu sterujacego [Reference Selector
(Selektor odniesienia) (01.014) = 4 lub 6] oraz ze panel sterujacy zostat usuniety lub odtgczony od napedu.

Zalecane dziatania:

» Ponownie zainstalowa¢ blok klawiszy i przeprowadzi¢ resetowanie
* Przestawi¢ Reference Selector (01.014) w celu wyboru odniesienia z innego zrodta

Synchronizacja do uktadu zasilania zostata utracona

Wytaczenie ,Line Sync” wskazuje, ze falownik utracit synchronizacje z uktadem zasilania przemiennopradowego w trybie
regeneracyjnym.

Zalecane dziatania:
«  Sprawdzi¢ ukfad zasilania/potaczenia zasilanie do napedu regeneracyjnego

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702 309

Numer wydania: 9



Informacje nt. [Informacjao| Instalacja Instalacja | Urucho- | Parametry | Uruchamia- |Optymali-| Obstuga przy uzyciu | Wbudowany Parametry Dane DIELLE Informacje nt.
bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane | techniczne S\, klasyfikacji UL
Wytaczenie .
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Obciazenie na napedzie spadto ponizej poziomu wykrywania niskiego obciazenia

Gdy detektor niskiego obcigzenia jest aktywny, niski stan obcigzenia jest wykrywany gdy Procent obcigzenia (Pr 04.020)
spadnie ponizej wartosci granicznej okreslonej przez Poziom wykrywania niskiego obcigzeni) (Pr 04.027).

Aktywacja wytgczenia awaryjne przy niskim obcigzeniu (Pr 04.029) okres$la dziatanie podejmowane przy wykryciu niskiego
obcigzenia. Gdy Aktywacja wytgczenia awaryjne przy niskim obcigzeniu (Pr 04.029) = 0, wyswietla sie ostrzezenie o niskim
obciazeniu i Alarm wykrycia niskiego obcigzenia (Pr 10.062) = 1. Gdy Aktywacja wyfgczenia awaryjne przy niskim obcigzeniu
(Pr 04.029) = 1, nie pojawia sie zadne ostrzezenie, ale inicjowane jest wytgczenie awaryjne ,Niskie obciazenie”.

Zalecane dziatania:

«  Sprawdzi¢, czy obcigzenie silnika nie ulegto zmianie.

Motor Too Hot

Przekroczenie czasu przeciagzenia pradu wyjsciowego (I2t)

Wytaczenie awaryjne ,,Motor Too Hot” informuje o przeciazeniu termicznym silnika w oparciu o prad wyjsciowy (Pr 05.007)
i termiczng statg czasowa silnika (Pr 04.015). Pr 04.019 wyswietla temperature silnika jako procent wartosci maksymaine;j.
Naped wytaczy sie awaryjnie z komunikatem Motor Too Hot (Silnik zbyt gorgcy), gdy Pr 04.019 osiggnie 100%.

Zalecane dziatania:

» Sprawdzi¢, czy silnik nie jest zablokowany/nie utyka

» Sprawdzi¢, czy obcigzenie silnika nie ulegto zmianie.

* W razie wystapienia tego wylaczenia podczas strojenia automatycznego w trybie RFC-A, sprawdzi¢ czy prad
znamionowy silnika Pr 05.007 < wartosci pragdu znamionowego napedu dla podwyzszonej przecigzalnosci

*  Dostroi¢ parametr predkosci znamionowe;j (tylko tryb RFC-A)

»  Sprawdzi¢ sygnat sprzezenia zwrotnego pod katem szumu

»  Sprawdzi¢, czy prad znamionowy silnika nie zostat ustawiony na zero

Name Plate Przesyt elektronicznej tabliczki znamionowej zakonczyt sie niepowodzeniem

176

Wytaczenie ,Name Plate” zostanie zainicjowane w razie niepowodzenia przesytu elektronicznej tabliczki znamionowej pomiedzy
napedem i silnikiem. Doktadng przyczyne wylaczenia mozna zidentyfikowac na podstawie numeru wytgczenia podrzednego.

Wytaczenie podrzedne Przyczyna
1 Niewystarczajgca ilo$¢ pamigci do zakonczenie przesytu
2 Komunikacja z enkoderem zakonczyta sie niepowodzeniem
3 Przesyt zakonczyt sie niepowodzeniem
4 Suma kontrolna zapisanego obiektu zakonczyta sie niepowodzeniem

Zalecane dziatania:

»  Sprawdzi¢, czy w pamieci enkodera urzadzenia znajduje sie co najmniej 128 bajtéw na zapisanie wszystkich danych
tabliczki znamionowej

* Podczas zapisywania obiektu silnika (Pr mm.000 = 11000) sprawdzi¢, czy w pamieci enkodera urzadzenia znajduje sie
co najmniej 256 bajtéw na zapisanie wszystkich danych tabliczki znamionowe;j.

* W razie przesytu pomigdzy modutem opcjonalnym i enkoderem, nalezy zapewnic¢, zeby w gniezdzie na modut opcjonalny
byt zainstalowany modut opcjonalny obstugujacy sprzezenie zwrotne.

» Sprawdzi¢, czy enkodera zostat zainicjowany w Position Feedback Initialized (Zainicjowano sprzezenie zwrotne
potozenia) (03.076).

«  Sprawdzi¢ oprzewodowanie enkodera.

OHt Brake

Nadmierna temperatura IGBT hamowania

101

Wytaczenie spowodowane nadmierng temperaturg ,,OHt Brake” wskazuje, ze wykryta zostata nadmierna temperatura
hamowania w oparciu o model termiczny bazujacy na oprogramowaniu.

Zalecane dziatania:
» Sprawdzi¢, czy warto$¢ rezystora hamowania jest wieksza niz lub réwna minimalnej wartosci rezystancji

OHt Control

Nadmierna temperatura fazy sterowania

To wytaczenie ,,OHt Control” wskazuje, ze wykryto nadmierng temperature fazy sterowania. Na podstawie wytaczenia
podrzednego ,xxyzz", lokalizacja termistora jest identyfikowana przez ,zz".

Zrédto XX y zz Opis
Uktad sterowania 00 0 01 Nadmierna temperatura termistora 1 ptytki sterujacej
Uktad sterowania 00 0 02 Nadmierna temperatura termistora 2 ptytki sterujacej
Uktad sterowania 00 0 03 Nadmierna temperatura termistora ptytki wej$¢/wyjs¢

Zalecane dziatania:

» Sprawdzi¢, czy wentylatory obudowy/napedu wcigz pracujg prawidtowo
»  Sprawdzi¢ $ciezki wentylacyjne obudowy

«  Sprawdzic¢ filtry drzwi obudowy

»  Zwiekszy¢ predkos¢ wentylacji

*  Zmniejszy¢ czestotliwos¢ komutacji napedu

»  Sprawdzi¢ temperature otoczenia
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Nadmierna temperatura szyny statopradowej

27

Wylaczenie ,,OHt dc bus” informuje o nadmiernej temperaturze podzespotu szyny statopradowej, w oparciu o model
termiczny bazujacy na oprogramowaniu. Naped zawiera uktad ochrony termicznej, ktéry zabezpiecza podzespoty szyny
statopradowej w napedzie. Obejmuje to wptyw tetnienia pradu wyj$ciowego i szyny statopradowej. Szacowana temperatura
jest wyswietlona jako procent poziomu wytgczenia w Pr 07.035. Jezeli ten parametr osiggnie 100%. to inicjowane jest
wytaczenie ,,OHt dc bus”. Przed wytaczeniem naped podejmie prébe zatrzymania silnika. Jezeli silnik nie zatrzyma sie
w ciggu 10 sekund, to naped wytaczy sie bezzwiocznie.

Zrédto XX y zz Opis
Uktad sterowania 00 2 00 Model termiczny szypy statopradowej inicjuje wytgczenie
0 numerze wytgczenia podrzednego 0

Zalecane dziatania:

» Sprawdzi¢ rbwnowage i poziomy napigcia zasilania przemiennopradowego

* Sprawdzi¢ poziom tetnienia szyny statopradowe;j

»  Skroci¢ cykl pracy

+ Zmniejszy¢ obcigzenie silnika

»  Sprawdzi¢ stabilno$¢ pradu wyjsciowego. W razie stwierdzenia niestabilnosci;
Sprawdzi¢ ustawienia mapy silnika na podstawie tabliczki znamionowe;j silnika (Pr 05.006, Pr 05.007, Pr 05.008,
Pr 05.009, Pr 05.010, Pr 05.011) — (wszystkie tryby)
Dezaktywowaé kompensacje poslizgu (Pr 05.027 = 0) — (petla otwarta)
Dezaktywowac¢ dynamiczng prace V do F (Pr 05.013 = 0) — (petla otwarta)
Wybra¢ wzmocnienie state (Pr 05.014 = Fixed) — (petla otwarta)
Wybra¢ modulacje wektora przestrzeni wysokiej stabilnosci (Pr 05.020 = 1) — (petla otwarta)
Odtaczy¢ obcigzenie i wykonaé obrotowe dostrajanie automatyczne (Pr 05.012) — (RFC-A, RFC-S)
Wykona¢ autostrojenie wartosci predkosci znamionowej (Pr 05.016 = 1) — (RFC-A, RFC-S)
Zmniejszy¢ wzmocnienia petli predkosci (Pr 03.010, Pr 03.011, Pr 03.012) — (RFC-A, RFC-S)
Doda¢ wartos¢ filtra sprzezenia zwrotnego predkosci (Pr 03.042) — (RFC-A, RFC-S)
Dodac¢ filtr zapotrzebowania na prad (Pr 04.012) — (RFC-A, RFC-S)
Sprawdzi¢ sygnaty enkodera pod katem szumoéw za pomocg oscyloskopu (RFC-A, RFC-S)
Sprawdzi¢ potgczenie mechaniczne enkodera — (RFC-A, RFC-S)

OHt Inverter

Nadmierna temperatura falownika w oparciu o model termiczny

21

To wylaczenie wskazuje, ze wykryto nadmierng temperature ztacza IGBT w oparciu o model termiczny bazujacy na
oprogramowaniu.

Zrédto XX y zz Opis
Uklad sterowania 00 1 00 Model termiczny falovynlka wskazuje wytgczenie {OHt Inverter}
z numerem wytgczenia podrzednego 0

Zalecane dziatania:

* Zmniejszy¢ wybrang czgstotliwos¢ komutacji napedu

+  Sprawdzi¢, czy Auto-switching Frequency Change Disable (Dezaktywacja zmiany automatycznej czestotliwosci
komutacji) (05.035) jest wytgczony

»  Skrocic¢ cykl pracy

* Zmniejszy¢ tempa przyspieszania/zwalniania

* Zmniejszy¢ obcigzenie silnika

*  Sprawdzic¢ tetnienie szyny statopradowej

» Sprawdzi¢, czy wszystkie trzy fazy wejsciowe sg obecne i zrbwnowazone

OHt Power

Nadmierna temperatura elementéw silnopradowych

22

To wytaczenie wskazuje, ze wykryto nadmierng temperature elementéw silnoprgdowych. Na podstawie wylgczenia
podrzednego ,xxyzz", lokalizacja termistora jest identyfikowana przez ,zz".

Zrédio XX y zz Opis

Uktad zasilania 01 0 zz Lokalizacja termistora w napedzie zdefiniowana przez ,zz”

Zalecane dziatania:

+ Sprawdzi¢, czy wentylatory obudowy/napedu wcigz pracujg prawidtowo
*  Wymusi¢ prace wentylatoréw radiatora z maksymalng predkoscia

*  Sprawdzi¢ $ciezki wentylacyjne obudowy

»  Sprawdzic filtry drzwi obudowy

+  Zwiekszy¢ predkos¢ wentylaciji

*  Zmniejszy¢ czestotliwos¢ komutaciji napedu

*  Skroci¢ cykl pracy

* Zmniejszy¢ tempa przyspieszania/zwalniania

+  Zmniejszy¢ obcigzenie silnika

»  Sprawdzi¢ tabele zmniejszania wartosci znamionowych w celu ustalenia, czy rozmiar napedu jest odpowiedni do zastosowania.

+ Uzy¢ napedu o wiekszej wartosci znamionowej prgdu/mocy
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OHt Rectifier

Nadmierna temperatura prostownika

102

Wylaczenie ,OHt Rectifier” wskazuje, ze wykryto nadmierng temperature prostownika. Lokalizacje termistora mozna ustali¢
na podstawie numeru wytgczenia podrzednego.

Zrédto XX y zz Opis

Numer
prostownika

Numer modutu

Ukfad zasilania S
zasilania

zz Lokalizacja termistora zdefiniowana przez ,zz”

Zalecane dziatania:

» Sprawdzi¢ izolacje silnika i kabla silnika za pomoca testera izolacji

+ Zainstalowac dtawik wyjsciowy lub filtr sinusoidalny

*  Wymusié¢ prace wentylatoréw radiatora z maksymalnymi predkosciami poprzez ustawienie Pr 06.045 = 11
»  Sprawdzi¢, czy wentylatory obudowy/napedu wcigz pracujg prawidtowo

+  Sprawdzi¢ $ciezki wentylacyjne obudowy

«  Sprawdzic¢ filtry drzwi obudowy

+  Zwiekszy¢ predkos¢ wentylacji

+ Zmniejszy¢ tempa przyspieszania/zwalniania

e Skrocic cykl pracy

*  Zmniejszy¢ obcigzenie silnika

Wykryto przetezenie bezzwloczne wyjscia

Bezzwtoczny prad wyjsciowy napedu przekroczyt VM_DRIVE_CURRENT_MAX.

Zrédto XX y zz Opis
. Numer
Uktad sterowania 00 iK
prostownika Wytaczenie spowodowane przetezeniem
00 bezzwtocznym, gdy zmierzony prad przemienny
Numer modutu przekroczy VM_DRIVE_CURRENT[MAX].
Uktad zasilania S 0
zasilania

Zalecane dziatania:

» Czas przyspieszania/zwalniania jest za krotki

* W razie wystapienia tego wylgczenia podczas dostrajania automatycznego, zmniejszyé wzmochnienie napiecia
»  Sprawdzi¢ oprzewodowanie wyjscia pod katem zwarcia

«  Sprawdzi¢ integralnos¢ izolacji za pomocg testera izolacji

*  Sprawdzi¢ oprzewodowanie urzadzenia sprzezenia zwrotnego

»  Sprawdzi¢ potaczenie mechaniczne urzadzenia sprzgezenia zwrotnego

+  Sprawdzi¢, czy sygnaly sprzezenia zwrotnego sg wolne od szumu

» Czy dtugos¢ kabla silnika miesci w wartosciach granicznych dla danego rozmiaru ramy

*  Zmniejszy¢ wartosci parametréw wzmocnienia petli predkosci — (Pr 03.010, 03.011, 03.012) lub (Pr 03.013, 03.014, 03.015)
+ Czy zakonczono dostrajanie automatyczne kata fazy? (tylko tryb RFC-S)

» Zmniejszy¢ wartosci parametréw wzmochnienia petli pradu (tylko tryby RFC-A, RFC-S)

Ol Brake

Wykryto przetezenie IGBT hamowania: aktywacja ochrony przeciwzwarciowej IGBT hamowania

Whytaczenie , Ol Brake” wskazuje, ze wykryto przetezenie IGBT hamowania lub nastapita aktywacja ochrony IGBT hamowania.

Zrédto XX y zz Opis
Uklad sterowania Numer. moFiu%u 0 00 Wyltgczenie spowodowane przgtezenlem
zasilania bezzwtocznym IGBT hamowania

Zalecane dziatania:

»  Sprawdzi¢ oprzewodowanie rezystora hamowania
«  Sprawdzi¢, czy warto$é rezystora hamowania jest wieksza niz lub réwna minimalnej wartosci rezystanciji
* Sprawdzic¢ izolacje rezystora hamowania

Wykryto przetezenie modutu zasilania z IGBT przy monitorowaniu napiecia w stanie wiaczenia

109

Wytaczenie , Ol dc” wskazuje, ze nastapita aktywacja ochrony przeciwzwarciowej etapu mocy wyj$ciowej napedu.
Zalecane dziatania:

» Odtaczy¢ kabel silnika przy napedzie i sprawdzi¢ izolacje silnika i kabla za pomoca testera izolacji
*  Wymieni¢ naped

(%
N
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Ol Snubber

Wykryto przetezenie ogranicznika predkosci

Wylaczenie , Ol Snubber” wskazuje, iz wykryto stan przetezenia w obwodzie ogranicznika predkosci prostownika.
Przyczyne wytaczenia mozna zidentyfikowa¢ na podstawie numeru wytaczenia podrzednego.

Zrédto XX y zz Opis
Uklad sterowania Numer. mo.du’fu Numer. 00 Wykryt-o vyy%qczen!e spowodowar}e.przez .
zasilania prostownika przetezenie ogranicznika predkosci prostownika.

Zalecane dziatania:

*  Sprawdzi¢, czy wewnetrzny filtr EMC jest zainstalowany

» Sprawdzi¢, czy dtugos¢ kabla silnika nie przekracza maksymalnej dtugosci dla wybranej czestotliwos$ci komutac;ji
+  Sprawdzi¢ réwnowage napigcia zasilania

* Sprawdzi¢ pod katem zaktdcen zasilania, powodowanych — przyktadowo — przez naped statopradowy

» Sprawdzi¢ izolacje silnika i kabla silnika za pomoca testera izolacji

+ Zainstalowac dtawik wyjsciowy lub filtr sinusoidalny

Option Disable

Modut opcjonalny nie wysyta potwierdzenia podczas przetaczania trybu napedu

215

Wytaczenie ,Option Disable” wskazuje, ze modut opcjonalny nie potwierdzit wystania do napedu powiadomienia,
iz komunikacja z napedem zostata wstrzymana podczas przetaczania trybu napedu w wyznaczonym czasie.

Zalecane dziatanie:

+ ZresetowaC wytaczenie
* W razie ponownych wytgczen, nalezy wymieni¢ modut opcjonalny

Out Phase Loss

Wykryto utrate fazy na wyjsciu

Wytaczenie ,,Out Phase Loss” wskazuje, ze wykryto utrate fazy na wyjsciu napedu.

Wylaczenie podrzedne
1

Przyczyna

W chwili aktywowania napedu do pracy wykryto, iz faza U jest odigczona.
W chwili aktywowania napedu do pracy wykryto, iz faza V jest odtgczona.
W chwili aktywowania napedu do pracy wykryto, iz faza W jest odtgczona.
Wykryto utrate fazy na wyjsciu podczas pracy napedu.

2
3
4

UWAGA

Jezeli Pr 05.042 = 1, to fizyczne fazy na wyjéciu zostajg odwrécone, w zwigzku z czym wytgczenie podrzedne o numerze 3
bedzie odnosi¢ sie do fazy wyjscia V, zas wytaczenie podrzedne o numerze 2 — do fizycznej fazy wyjscia W.

Zalecane dziatania:

»  Sprawdzi¢ potgczenia silnika i napedu
* W celu dezaktywacji wylaczenia, ustawi¢ Output Phase Loss Detection Enable (Aktywacja wykrywania straty fazy na
wyjsciu) (06.059) = 0

Over Frequency

Czestotliwos¢ wyjsciowa przekroczyta wartos¢ graniczna czestotliwosci maksymalnej

Over Speed

Wytaczenie awaryjne Nadmierna czestotliwo$¢ wskazuje, ze czestotliwosé wyjsciowa przekroczyta 560 Hz wiecej niz 4 ms.
Predkos¢ silnika przekroczyta wartos¢ progowa nadmiernej predkosci

W trybie petli otwartej, jezeli Output Frequency (Czestotliwo$¢ wyjsciowa) (05.001) przekroczy warto$¢ progowg ustawiong,
w Over Speed Threshold (Warto$¢ progowa nadmiernej predkosci) (03.008) w dowolnym kierunku, to generowane jest
wylaczenie ,Over Speed”. W trybie RFC-A i RFC-S, jezeli sprzezenie zwrotne predkosci (03.002) przekroczy Warto$é
progowg nadmiernej predkosci w Pr 03.008 w dowolnym kierunku, to generowane jest wytaczenie awaryjne ,Over Speed”.
Jezeli Pr 03.008 ustawiono na 0,0, to warto$¢ progowa jest wowczas réwna 1,2 x warto$¢ ustawiona w Pr 01.006.

W trybie RFC-A i RFC-S, jezeli uzywany jest enkoder SSI i Pr 03.047 ustawiono na 0, to wygenerowane zostanie
wytgczenie ,,Over Speed”, gdy enkoder przekroczy granice pomiedzy potozeniem maksymalnym i zerem.

Zalecane dziatania:

+ Zmniejszy¢ Speed Controller Proportional Gain (Wzmocnienie proporcjonalne regulatora predkosci) (03.010) w celu
zmniejszenia przeregulowania predkosci (tylko tryby RFC-A, RFC-S)

+ Jezeli zastosowany jest dekoder SSI, ustawi¢ Pr 03.047 na 1

Powyzszy opis dotyczy standardowego wytaczenia ,,Over Speed”, jednakze w trybie RFC-S istnieje mozliwo$¢ wygenerowania

wylaczenia ,Over Speed.1”. Nastapi to, jezeli predkos¢ przekroczy bezpieczny poziom w trybie RFC-S z ostabieniem

strumienia, gdy Enable High Speed Mode (Aktywacja trybu wysokiej predkosci) (05.022) jest ustawiony na ,jeden”.
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Wytaczenie .
automatyczne Diagnostyka
Over Volts Napiecie szyny statopradowej przekroczyto poziom szczytowy lub maksymalny poziom ciagly przez 15 sekund
Wylaczenie ,Over Volts” wskazuje, ze napigcie szyny statopradowej przekroczyto VM_DC_VOLTAGE[MAX] or
VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX] na 15 s. Warto$¢ progowa wylaczenia rézni si¢ w zaleznosci napiecia znamionowego
napedu; patrz nizej.
Napigcie zasilania VM_DC_VOLTAGE[MAX] VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX]
200 415 410
400 830 815
575 990 970
690 1190 1175
Identyfikacja wytaczen podrzednych
Zrédto XX y 2z
2 - — -
. 01: Wylaczenie bezzwtoczne, gdy napiecie szyny statopradowe;j
Uktad sterowania 00 0 przekroczy VM_DC_VOLTAGE[MAX].
. 02: Wytaczenie z opdznieniem czasowym, wskazujgce, iz napiecie
Uktad sterowania 00 0 szyny statopradowej wzrosto powyzej VM_DC_VOLTAGE_SET[MAX].
I Numer modutu 00: Wytaczenie bezzwtoczne, gdy napiecie szyny statopradowe;j
Uktad zasilania zasilania 0 przekroczy VM_DC_VOLTAGE[MAX].

Zalecane dziatania:

»  Zwiekszy¢ rampe zwalniania (Pr 00.004)

*  Zmniejszy¢ warto$¢ rezystora hamowania (pozostajac powyzej wartosci minimalnej)

*  Sprawdzi¢ nominalny poziom zasilania przemiennopradowego

» Sprawdzi¢ pod katem zaktécen zasilania, ktére mogtyby spowodowa¢ wzrost napiecia szyny statopradowej
+ Sprawdzi¢ izolacje silnika za pomoca testera izolacji

Utrata fazy zasilania

Wylaczenie ,Phase Loss” wskazuje, ze naped wykryt utrate fazy na wejsciu lub znaczna nieréwnowage zasilania.

Przed zainicjowaniem tego wytaczenia naped podejmie probe zatrzymania silnika. Jezeli nie mozna zatrzymac silnika

w ciggu 10 sekund, to wytaczenie nastapi bezzwtocznie. Wylaczenie ,Phase Loss” opiera sie na monitorowaniu
zmiennej sktadowej napiecia tetnigcego szyny statopradowej napedu; jezeli tetnienie szyny przekroczy warto$¢ progowa,
to nastgpi wytaczenie spowodowane utratg fazy. Potencjalne przyczyny tetnienia szyny statoprgdowej to utrata fazy na
wejsciu, znaczna impedancja zasilania oraz krancowa niestabilnos¢ pradu wyjsciowego.

Zrédto XX y zz
00: Utrata fazy wykryta na podstawie sprzezenia zwrotnego uktadu
. sterowania. Naped podejmuje prébe zatrzymania napedu przed
Uktad sterowania 00 0 wytaczeniem, chyba ze bit 2 Action On Trip Detection (Dziatanie w
razie wykrycia wytgczenia) (10.037) jest ustawiony na ,jeden”.
Uktad zasilania 00: Modut prostownika wykryt utrate fazy
32 Numermodutu Numer 01: Modut prostownika wykryt utrate zasilania sieciowego
Uktad sterowania zasilania prostownika | w uktadzie z wieloma modutami zasilania; nalezy to potraktowac
jako stan utraty fazy, aby zapobiec uszkodzeniu napedu.
Wykrywanie utraty fazy na wejsciu mozna dezaktywowac, gdy naped ma pracowac na zasilaniu statopradowym lub
jednofazowym, w Input Phase Loss Detection Mode (Tryb wykrywania straty fazy na wejsciu) (06.047).
Zalecane dziatania:
» Sprawdzi¢ rownowagg i poziomy napiecia zasilania przemiennopradowego oraz poziom przy petnym obcigzeniu
»  Sprawdzi¢ poziom tetnienia szyny statopradowej przy uzyciu odizolowanego oscyloskopu
*  Sprawdzi¢ stabilno$¢ pradu wyjsciowego
«  Skrocic cykl pracy
* Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
* Dezaktywowac¢ wykrywanie zaniku fazy, ustawi¢ Pr 06.047 na 2.
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Phasing Error Awaria uzgadniania faz w trybie RFC-S wskutek nieprawidlowego kata fazy

Wylaczenie ,Phasing Error” wskazuje, ze kat korekcji fazy w Pr 03.025 (lub Pr 21.020, jezeli uzywana jest mapa drugiego
silnika) jest nieprawidtowy i naped nie moze odpowiednio sterowac silnikiem.

Zalecane dziatania:

»  Sprawdzi¢ oprzewodowanie enkodera

+  Sprawdzi¢ sygnat enkodera pod katem szumu za pomocg oscyloskopu

»  Sprawdzi¢ potgczenie mechaniczne enkodera

*  Wykona¢ dostrajanie automatyczne w celu zmierzenia kata fazy enkodera lub recznie wprowadzi¢ prawidtowy kat fazy

198 do Pr 03.025

+  Fatszywe wytgczenia Phasing Error moga niekiedy wystgpi¢ w bardzo dynamicznych zastosowaniach. To wytaczenie mozna
dezaktywowac¢ poprzez ustawienie wartosci progowej nadmiernej predkosci w Pr 03.008 na warto$¢ wieksza niz zero.

W razie uzywania sterowania bezczujnikowego, wskazuje to, iz wystapita znaczaca niestabilnos¢ i silnik przyspieszyt
bez kontroli.

Zalecane dziatania:

»  Sprawdzi¢, czy parametry silnika sg prawidtowo skonfigurowane.
*  Zmniejszy¢ wzmocnienia regulatora predkosci.

Utracono komunikacje/wykryto btedy pomiedzy modutami: zasilania, sterowania i prostownika

Wytaczenie ,Power Comms” jest inicjowane, gdy nie ma zadnej komunikacji pomiedzy modutami: zasilania, sterowania i
prostownika, badz jezeli wykryto nadmierng ilo$¢ btedéw komunikacji. Przyczyne wytaczenia mozna zidentyfikowa¢ na
podstawie numeru wytgczenia podrzednego.

Zrédto XX y zz
01: Brak komunikacji pomigdzy uktadem sterowania i uktadem zasilania
90 Ukiad 00 0 02: Nadmiar btedéw komunikacji pomiedzy uktadem sterowania i uktadem
. zasilania
sterowania N S N
umer. mq i umer. 00: Modut prostownika wykryt nadmiar btedéw komunikaciji
zasilania prostownika

Zalecane dziatania:
* Awaria sprzetu — skontaktowa¢ sie z dostawca napedu

Power Data Blad danych konfiguracji uktadu zasilania

Wytaczenie ,Power Data” wskazuje, ze wystapit btad w danych konfiguracji zapisanych w uktadzie zasilania.

Zrédio XX y zz Opis
Uktad sterowania 00 0 01 Z plytki zasilania nie otrzymano zadnych danych.
Uktad sterowania 00 0 02 | W trybie 1 nie ma zadnej tabeli danych.
Uktad sterowania 00 0 03 Tabela danyc.h .ukladu sterovyama jest wygksza nlz.mle!sce
dostepne do jej przechowania na kasecie sterowniczej.
Uktad sterowania 00 0 04 Rozmiar tabeli podany w tabeli jest nieprawidtowy.
Ukfad sterowania 00 0 05 Btad CRC tabeli.
220 Numer wersji oprogramowania generatora, ktore stworzyto
Uklad sterowania 00 0 06 wers)! oprog 9 ' 4
tabele, jest za niski.
Uklad sterowania 00 0 07 Wersja tabeh. dan.ych.zasnama nie pasuje do identyfikatora
sprzetu ptytki zasilania.
Uklad zasilania Numer_ mo_du’fu 0 00 w t?be!l danych ;asﬂama uzywanej wewnetrznie przez modut
zasilania zasilania wystapit btad.
_— Numer modutu W chwili zatgczenia zasilania, w tabeli danych zasilania
Uktad zasilania I 0 01 . ) ;
zasilania zatadowanej do uktadu sterowania wystapit btad.
Uklad zasilania Numer. quu’:u 0 02 Tabgla .dan.ych zagllanlg uzngna wewnetrznie przez modu’f .
zasilania zasilania nie pasuje do identyfikatora sprzetu modutu zasilania.
Zalecane dziatania:
* Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu
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LAVETE AT STV Blad zapisu przy wytaczeniu zasilania

Wylaczenie ,Power Down Save” wskazuje, ze wykryty zostat btad w parametrach zapisywanych przy wytaczeniu zasilania
w pamigci trwatej.
Zalecane dziatania:

+  Wykona¢ zapis 1001 w Pr mm.000 w celu zapewnienia, zeby wytgczenie awaryjne nie powtdrzyto sie przy nastgpnym
wigczeniu zasilania napedu.

Awaria wewnetrznego uktadu zasilania

w
o‘ H “

PSU 24V Przecigzenie wewnetrznego uktadu zasilania 24 V

Wytaczenie ,PSU” wskazuje, ze jedna lub wiecej szyn wewnetrznego ukfadu zasilania przekroczyty wartosci graniczne lub
sg przecigzone.

Zrédio

XX 2z Opis

Uktad sterowania 00

Przecigzenie wewnetrznego

00 uktadu zasilania.

Uktad zasilania | Numer modutu zasilania | Numer prostownika

Zalecane dziatania:

+  Odiaczy¢ wszelkie moduty opcjonalne i wykona¢ resetowanie
+ Odigczy¢ potaczenie enkodera i wykonac resetowanie

* Awaria sprzetowa w napedzie — zwréci¢ naped do dostawcy

Rating Mismatch

taczne obcigzenie napedu i modutéw opcjonalnych przez uzytkownika przekroczyto zdolnos¢ pradowg wewnetrznego
uktadu zasilania 24 V. Obcigzenie uzytkownika obejmuje wyjscia cyfrowe napedu i gtéwny uktad zasilania enkodera.
Zalecane dziatania:

* Zmniejszy¢ obcigzenie i wykonac¢ resetowanie

+ Zapewni¢ zewnetrzny uktad zasilania 24 V na zacisku sterujacym 2

Odtaczy¢ wszystkie moduty opcjonalne

Rozpoznawanie elementow silnopradowych: Niedopasowanie napiecia lub pradu znamionowego dla wielu
modutéw

223

jednego uktadu wykorzystujacego wiele modutéw i spowoduje wytaczenie ,Rating Mismatch”.

Wytaczenie ,Rating Mismatch” wskazuje, ze wystapito niedopasowanie napiecia lub pradu znamionowego w ukfadzie
wykorzystujacym wiele modutéw. To wytaczenie dotyczy wytacznie napedéw modularnych potgczonych réwnolegle.
Grupa modutéw zasilania o ré6znych wartosciach znamionowych napiecia lub zasilania nie jest dozwolona w ramach

Zalecane dziatanie:

* Sprawdzi¢, czy wszystkie moduty w uktadzie wykorzystujagcym wiele modutéw majg ramy o tym samym rozmiarze i te
sama warto$¢ znamionowg (napiecia i pradu)

* Awaria sprzetu — skontaktowac¢ sie z dostawca napedu

Wylaczenia typu -Reserved”

01

94 - 95
103 -108
170 - 173
228 - 247

Te numery wytgczen sa numerami zastrzezonymi do wykorzystania w przysztosci. Te wytgczenia nie powinny byc¢
stosowane przez programy aplikacji uzytkownika.

Numer wylaczenia Opis
01 Zastrzezone wytaczenie resetowalne
94 - 95 Zastrzezone wytaczenie resetowalne
103 - 108 Zastrzezone wytaczenie resetowalne
170 -173 Zastrzezone wytaczenie resetowalne
228 — 247 Zastrzezone wytaczenie nieresetowalne

Resistance Zmierzona rezystancja przekroczyla zakres parametréow

33

Wytaczenie ,Resistance” wskazuje, ze rezystancja stojana zmierzona podczas testu dostrajania automatycznego
przekroczyta maksymalng dopuszczalng warto$¢ Stator Resistance (rezystancja stojana) (05.017).

Stacjonarne dostrajanie automatyczne jest inicjowane za pomoca funkcji dostrajania automatycznego (Pr 05.012) lub w
trybie wektorowym petli otwartej (Pr 05.014) przy pierwszej komendzie pracy po zatgczeniu zasilania w trybie 4 (Ur_l),
badz przy kazdej komendzie pracy w trybie 0 (Ur_S) lub 3 (Ur_Auto). To wytaczenie moze nastapic, jezeli silnik jest
bardzo maty w odniesieniu do wartosci znamionowej napedu.

Zalecane dziatania:

+  Sprawdzi¢ kabel/potaczenia silnika

+ Sprawdzi¢ integralno$¢ uzwojenia stojana silnika za pomoca testera izolac;ji

+ Sprawdzi¢ rezystancje miedzyfazowg silnika przy zaciskach napedu

» Sprawdzi¢ rezystancje miedzyfazowa silnika przy zaciskach silnika

+ Sprawdzi¢, czy rezystancja stojana silnika miesci si¢ w zakresie modelu napedu

*  Wybrac tryb wzmocnienia statego (Pr 05.014 = Fixed) i zweryfikowa¢ ksztalty fali pradu wyjsciowego za pomocg oscyloskopu
*  Wymieni¢ silnik
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Wytaczenie .
yia Diagnostyka
automatyczne

Slot4 Different

Interfejs Ethernet w gniezdzie 4 zostal zmieniony (Unidrive M700 /M702)

254

Wylaczenie ,Slot4 Different” wskazuje, ze interfejs Ethernet w gniezdzie 4 zostat zmieniony/nie zostat znaleziony.
Przyczyne wytaczenia mozna zidentyfikowa¢ na podstawie numeru wytaczenia podrzgednego.

Wytaczenie
podrzedne Przyczyna
1 Wczesniej zaden modut nie byt zainstalowany
2 Zainstalowany byt modut o tym samym identyfikatorze, jednakze menu konfiguracji dla tego gniazda modutu

opcjonalnego zostato zmienione, w zwigzku z czym dla przedmiotowego menu zatadowano parametry domysine.

Zainstalowany byt modut o tym samym identyfikatorze, jednakze menu aplikacji dla tego gniazda modutu

3 opcjonalnego zostato zmienione, w zwigzku z czym dla przedmiotowego menu zatadowano parametry domysine.
4 Zainstalowany byt modut o tym samym identyfikatorze, jednakze menu konfiguracji i aplikacji dla tego gniazda modutu
opcjonalnego zostaty zmienione, w zwigzku z czym dla przedmiotowych menu zatadowano parametry domysine.
>99 Pokazuje identyfikator wczesniej zainstalowanego modutu.

Zalecane dziatania:

* W celu potwierdzenia, iz wykryte zmiany parametrow sg dopuszczalne, nalezy zresetowa¢ wytaczenie i wykonaé zapis
parametréow w celu zapewnienia, zeby wylaczenie nie powtdrzyto sie przy nastepnym zataczeniu zasilania napedu.
« Jezeli wylgczenia nie ustang — skontaktowac sie z dostawcg napedu.

Slot4 Error

Interfejs Ethernet w gniezdzie 4 wykryt usterke (Unidrive M700/ M702)

252

Wytaczenie , Slot4 Error” wskazuje, ze interfejs Ethernet w gniezdzie 4 napedu wykryt btad. Przyczyne wytaczenia mozna
zidentyfikowaé na podstawie numeru wylaczenia podrzednego.

Wylaczenie podrzedne | Ciag znakow wylaczenia Opis
100 Link Loss Utracono potaczenie sieciowe
101 E/IP Timeout Nastagpito wytaczenie spowodowane przeterminowaniem EtherNet/IP RPI
102 E/IP Read Param Niewazny parametr zgodnosci odczytu
103 E/IP Write Param Niewazny parametr zgodnosci zapisu
104 E/IP Fault Wystapit nieoczekiwany btad EtherNet/IP
105 Modbus Timeout Nastgpito przekroczenie czasu potgczenia Modbus
106 DA-RT Timeout Przekroczenie czasu potaczenia DA-RX Rx
107 DA-RT Rx Late Dane Rx zostaty otrzymane z opdznieniem
108 INIT Switch
109 INIT PTP
110 INIT DA-RT
111 INIT Modbus
112 INIT SMTP
113 INIT EtherNet/IP
114 INIT TCP/IP
115 Awaria Ethernet
200 Awaria oprogramowania Awaria oprogramowania
201 BG Overrun Przekroczenie czasu trwania zadania realizowanego w tle
202 Firmware Invalid Oprogramowanie sprzetowe jest niekompatybilne z wersjg sprzetu
203 Drive Unknown Nieznany typ napedu
204 DriveUnsupported Nieobstugiwany typ napedu
205 Mode Unknown Nieznany tryb napedu
206 Mode Unsupported Nieobstugiwany tryb napedu
207 FLASH Error Znieksztatcona pamie¢ trwata FLASH
208 Database Init Btad inicjalizacji bazy danych
209 File System Init Btad inicjalizacji systemu plikow
210 Mem Allocation Btad przydziatu pamieci
211 Filesystem Error Btad systemu plikow
212 Config Save Btad zapisu pliku konfiguracji
213 Over Temperature Nadmierna temperatura modutu opcjonalnego
214 Drive Timeout Naped nie odpowiedziat w okresie przewidzianym dla uktadu alarmowego
215 eCMP Comms Error Awaria komunikacji eCMP
216 TO eCMP Slot1 Przekroczenie czasu komunikacji eCMP do gniazda 1
217 TO eCMP Slot2 Przekroczenie czasu komunikacji eCMP do gniazda 2
218 TO eCMP Slot3 Przekroczenie czasu komunikacji eCMP do gniazda 3
219 TO eCMP Slot4 Przekroczenie czasu komunikacji eCMP do gniazda 4
220 1/0 Overload Zbyt wysokie zadanie pradu od wyjscia cyfrowego
221 Factory Settings Brakuje ustawien fabrycznych
222 Functional Test Awaria testu funkcjonalnego
223 Config Restore Btad przywracania pliku konfiguracji
224 Self Test Error Bfad autotestu podczas witgczania zasilania
225 Runtime Config Btad konfiguracji w czasie przebiegu

Zalecane dziatania:

+ Zidentyfikowac¢ przyczyna wytaczenia na podstawie ciggu znakéw wytgczenia lub numeru wytgczenia podrzednego i

usunac biad.

+ Zresetowac wylaczenie; jezeli wylaczenia nie ustana, to oznacza to awarie sprzetu — skontaktowac sie z dostawca napedu.
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253

Slot4 Watchdog

251

216

204
209
214

bezpieczenstwa | produkcie | mechaniczna | elektryczna | mienie | podstawowe | nie silnika zacja | karty NV Media Card | sterownik PLC | zaawansowane | techniczne klasyfikacji UL
automatyczne Diagnostyka
Interfejs Ethernet w gniezdzie 4 — awaria sprzetu (Unidrive M700 /MTZ)
Wylaczenie ,Slot4 HF” wskazuje, ze interfejs Ethernet w gniezdzie 4 napedu wykryt btad. Przyczyne btedu mozna
zidentyfikowa¢ na podstawie numeru wytaczenia podrzednego.
Wylaczenie
pgda;-zedne Przyczyna
1 Nie mozna zidentyfikowaé kategorii modutu
2 Informacje zazadane z tabeli menu zindywidualizowanego nie zostaty dostarczone w catosci lub
dostarczone tabele sg znieksztatcone
3 Dostepna ilo$¢ pamieci jest niewystarczajgca do przydziatu buforéw komunikacji dla tego modutu
250 4 Modut nie wskazat, iz pracuje prawidtowo podczas zatgczania zasilania napedu
5 Modut zostat odtgczony po wiaczeniu zasilania lub przestat pracowacé
6 Modut nie wskazat, czy przestat uzyskiwac dostep do parametréw modutu podczas zmiany trybu napedu
7 Modut nie potwierdzit, iz wystosowano zgdanie zresetowania procesora napedu
8 Naped nie odczytat prawidtowo tabeli menu z modutu podczas zatgczania zasilania
9 Naped nie zatadowat tabel menu z modutu i przekroczyt czas (5 s)

Zalecane dziatania:
* Awaria sprzetu — skontaktowac¢ sig z dostawcg napedu.

Slot4 Not Fitted Interfejs Ethernet w gniezdzie 4 zostal odtaczony (Unidrive M700/ M702)

Wytaczenie , Slot4 Not Fitted” wskazuje, ze interfejs Ethernet w gniezdzie 4 napedu zostat odigczony od czasu ostatniego
zalgczenia zasilania.

Zalecane dziatania:
« Btad sprzetowy — skontaktowac sie z dostawcg napedu.
Blad ustugi uktadu alarmowego interfejsu Ethernet (Unidrive M700/ M702)

Wytaczenie , Slot4 Watchdog” wskazuje, ze interfejs Ethernet zainstalowany w gniezdzie 4 zataczyt opcjonalng funkcje
ukfadu alarmowego, a nastepnie nie obstuzyt odpowiednio uktadu alarmowego.

Zalecane dziatania:
*  Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu.

Slot App Menu Biad konfliktu indywidualizacji menu aplikacji

Wytaczenie , Slot App Menu” wskazuje, iz co najmniej dwa gniazda modutéw opcjonalnych zazgdaty indywidualizaciji
menu aplikacji 18, 19 i 20. Numer wytaczenia podrzednego wskazuje, ktéremu gniazdu modutu opcjonalnego zezwolono
na indywidualizacje menu.

Zalecane dziatania:
«  Sprawdzi¢, czy tylko jeden z modutéw aplikaciji jest skonfigurowany na indywidualizacje menu aplikacji 18, 19 i 20.

SlotX Different Modut opcjonalny w gniezdzie modutu opcjonalnego X zostat zmieniony

Wytaczenie awaryjne Inny modut w gniezdzie X wskazuje, ze modut opcjonalny w gniezdzie modutu opcjonalnego X
napedu jest innego typu niz modut zainstalowany podczas ostatniego zapisywania parametrow na napedzie.
Przyczyne wytaczenia mozna zidentyfikowa¢ na podstawie numeru wytaczenia podrzgednego.

Wytaczenie
pgdaltzedne Przyczyna
1 Wczesniej zaden modut nie byt zainstalowany
2 Zainstalowany byt modut o tym samym identyfikatorze, jednakze menu konfiguracji dla tego gniazda modutu
opcjonalnego zostato zmienione, w zwigzku z czym dla przedmiotowego menu zatadowano parametry domysine.
3 Zainstalowany byt modut o tym samym identyfikatorze, jednakze menu aplikaciji dla tego gniazda modutu
opcjonalnego zostato zmienione, w zwigzku z czym dla przedmiotowego menu zatadowano parametry domysine.
Zainstalowany byt modut o tym samym identyfikatorze, jednakze menu konfiguraciji i aplikacji dla tego gniazda
4 modutu opcjonalnego zostaty zmienione, w zwigzku z czym dla przedmiotowych menu zatadowano parametry
domysine.
>99 Pokazuje identyfikator wczesniej zainstalowanego modutu.

Zalecane dziatania:

+  Wylaczy¢ zasilanie, sprawdzi¢ czy prawidiowe moduty opcjonalne sg zainstalowane we wtasciwych gniazdach modutu
opcjonalnego i ponownie wiaczy¢ zasilanie.

« Sprawdzi¢, czy aktualnie zainstalowany modut opcjonalny jest prawidtowy; sprawdzi¢ prawidtowo$¢ ustawienia
parametrow modutu opcjonalnego i wykonac¢ zapis uzytkownika w Pr mm.000.
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Wytaczenie .
yia Diagnostyka
automatyczne

SlotX Error

Modut opcjonalny w gniezdzie modutu opcjonalnego X wykry! biad

202
207
212

Wylaczenie ,SlotX Error” wskazuje, ze modut opcjonalny w gniezdzie modutu opcjonalnego X napedu wykryt bfad.
Przyczyne btedu mozna zidentyfikowac na podstawie numeru wytgczenia podrzednego.

Zalecane dziatania:

« Patrz odnos$ny Przewodnik uzytkownik opcjonalnego modutu uzytkownika w celu uzyskania szczegotowych informaciji
na temat wytaczenia

SlotX HF

Awaria sprzetowa modutu opcjonalnego X

200
205
210

Wytaczenie , SlotX HF” wskazuje, ze modut opcjonalny w gniezdzie modutu opcjonalnego X napedu wykryt btad.
Potencjalng przyczyne wytaczenia mozna zidentyfikowa¢ na podstawie numer wytgczenia podrzednego.

Wytaczenie

podrzedne Przyczyna

1 Nie mozna zidentyfikowaé kategorii modutu

Informacje zazadane z tabeli menu zindywidualizowanego nie zostaty dostarczone w catosci lub
dostarczone tabele sg znieksztatcone

Dostepna ilo$¢ pamieci jest niewystarczajgca do przydziatu buforéw komunikacji dla tego modutu

Modut nie wskazat, iz pracuje prawidtowo podczas zatgczania zasilania napedu

Modut zostat odtgczony po wigczeniu zasilania lub przestat pracowac
Modut nie wskazat, czy przestat uzyskiwac dostep do parametréw modutu podczas zmiany trybu napedu
Modut nie potwierdzit, iz wystosowano zadanie zresetowania procesora napedu

Naped nie odczytat prawidtowo tabeli menu z modutu podczas zatgczania zasilania

O o N| O | W N

Naped nie zatadowat tabel menu z modutu i przekroczyt czas (5 s)

Zalecane dziatania:

*  Sprawdzi¢, czy modut opcjonalny jest prawidtowo zainstalowany
*  Wymieni¢ modut opcjonalny

+  Wymieni¢ naped

SlotX Not Fitted

Modut opcjonalny w gniezdzie modutu opcjonalnego X zostat odtagczony

203
208
213

SlotX Watchdog Btad ustugi funkcji uktadu alarmowego modutu opcjonalnego

Wytaczenie ,, SlotX Not Fitted” wskazuje, ze modut opcjonalny w gniezdzie modutu opcjonalnego X napedu zostat
odfaczony od czasu ostatniego zatgczenia zasilania.

Zalecane dziatania:

» Sprawdzi¢, czy modut opcjonalny jest prawidtowo zainstalowany.

+ Ponownie zainstalowaé modut opcjonalny.
* W celu sprawdzenia, czy odtgczony modut opcjonalny nie jest juz wymagany, wykonaé funkcje zapisu w Pr mm.000.

Wytaczenie , SlotX Watchdog” wskazuje, ze interfejs Ethernet zainstalowany w gniezdzie 4 zataczyt opcjonalng funkcije

201 uktadu alarmowego, a nastepnie nie obstuzyt odpowiednio uktadu alarmowego.
§2$ Zalecane dziatania:
*  Wymieni¢ modut opcjonalny
rzekainik migkkiego uruchomienia nie zamknat sie, awaria monitora miekkiego uruchomienia
Wyltaczenie ,Soft Start” wskazuje, ze przekaznik migkkiego uruchomienia w napedzie nie zamkna} si¢ lub obwaéd
226 monitorowania miekkiego uruchamiania ulegt awarii

Stored HF Podczas ostatniego wylaczenia zasilania doszto do wylaczenia sprzetowego

Zalecane dziatania:
+ Awaria sprzetu — skontaktowa¢ sie z dostawca napedu

221

Wytaczenie , Stored HF” wskazuje, ze doszto do wytaczenia sprzetowego (HF01 —HF17) i nastapito ponowne wtaczenie
zasilania. Numer wytaczenia podrzednego identyfikuje wytaczenie HF, tj. zapisane HF.17.

Zalecane dziatania:

*  Wprowadzi¢ 1299 do Pr mm.000 i nacisna¢ reset w celu skasowania wylgczenia awaryjnego
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Sub-array RAM Biad przydziatu RAM

Wylaczenie ,Sub-array RAM” wskazuje, ze modut opcjonalny, obraz pochodny lub obraz programu uzytkownika zazadat
wigkszej ilosci RAM dla parametréw, niz dozwolono. Przydziat RAM jest sprawdzany w kolejnosci wyniktych numeréw
wytgczen podrzednych, w zwigzku z czym podawana jest awaria z numerem najwyzszym. Wytgczenie podrzedne jest
obliczane jako (wielko$¢ parametru) + (typ parametru) + numer tablicy podrzedne;j.

Wielkos¢ parametru Wartos¢ Typ parametru Wartosé
1 bit 1000 Nietrwata 0
8 bitow 2000 Zapis przez uzytkownika 100
16 bitow 3000 Zapis przy wylaczeniu zasilania 200
32 bity 4000
64 bity 5000
227 Tablica podrzedna Menu Wartosé
Menu aplikacji 18-20 1
Obraz pochodny 29 2
Obraz programu uzytkownika 30 3
Konfiguracja gniazda 1 modutu opcjonalnego 15 4
Aplikacje gniazda 1 modutu opcjonalnego 25 5
Konfiguracja gniazda 2 modutu opcjonalnego 16 6
Aplikacje gniazda 2 modutu opcjonalnego 26 7
Konfiguracja gniazda 3 modutu opcjonalnego 17 8
Aplikacje gniazda 3 modutu opcjonalnego 27 9
Konfiguracja gniazda 4 modutu opcjonalnego 24 10
Aplikacje gniazda 4 modutu opcjonalnego 28 11

Temp Feedback

Awaria wewnetrznego termistora

Wytaczenie ,, Temp Feedback” wskazuje, ze jeden z wewnetrznych termistoréw ulegt awarii. Lokalizacje termistora mozna
ustali¢ na podstawie numeru wytgczenia podrzednego.

Zrédto XX y Zz
01: PCB sterowania, termistor 1
PCB sterowania | 00 00 02: PCB sterowania, termistor 2
03: Termistor PCB wejscia/wyjscia
Uktad zasilania | Numer modutu | O 00: Sprzezenie zwrotne temperatury dostarczone poprzez komunikacje uktadu zasilania
zasilania
Rama 7 Rama 8 Ramy 9E i 10
218 21: | Termistor prostownika PCB ukiadu zasilania, Termistor SMPS
termistor 1
.| PCB ukfadu zasilania, | PCB uktadu zasilania, | Termistor SMPS
22: ) ] -
termistor termistor 2 wentylatora radiatora
23 PCB uktadu Termistor PCB ukfadu
" | zasilania, termistor prostownika zasilania, termistor
Uktad zasilania | Numer modutu | Numer z
o . awsze zero
zasilania prostownika

Zalecane dziatania:

* Awaria sprzetu — skontaktowac sie z dostawcg napedu
Nadmierna temperatura rezystora hamowania

Th Brake Res

Wytaczenie , Th Brake Res” jest inicjowane, jezeli sprzetowe monitorowanie termiczne rezystora hamowania jest aktywne
i nastapi przegrzanie rezystora. Jezeli rezystor hamowania nie jest uzywany, to wytgczenie awaryjne musi by¢
dezaktywowane bitem 3 dziatania Detection w razie wykrycia wytgczenia awaryjnego (10.037), aby nie dochodzito do

tego wytgczenia awaryjnego.
10 . .
Zalecane dziatania:

«  Sprawdzi¢ oprzewodowanie rezystora hamowania
»  Sprawdzi¢, czy wartos¢ rezystora hamowania jest wigksza niz lub réwna minimalnej wartosci rezystancji
« Sprawdzi¢ izolacje rezystora hamowania
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Wytaczenie
automatyczne

25

110

Diagnostyka

Th Short Circuit Zwarcie termistora silnika

Wylaczenie , Th Short Circuit” wskazuje, ze termistor silnika podtgczony do napedu doznat zwarcia lub wystapita w nim
niska impedancja. Lokalizacje wytgczenia mozna zidentyfikowa¢ na podstawie numeru wytgczenia podrzednego.

Wytaczenie
podrzedne Przyczyna
1 P1 Thermistor Short Circuit Detect (Wykrywanie zwarcia termistora P1) (03.123) = 1 i rezystancja
termistora podtgczonego do interfejsu sprzezenia zwrotnego napedu P1 wynosi mniej niz 50 Q.
2 Analog Input 3 Mode (Tryb wej$cia analogowego 3) (07.015) = 7 i rezystancja termistora podtaczonego
do wejscia analogowego 3 wynosi mniej niz 50 Q (tylko model Unidrive M700 / M701).

Zalecane dziatania:

* Sprawdzi¢ ciggtosc¢ termistora
*  Wymienic silnik/termistor silnika

Nadmierna temperatura termistora silnika

Wytaczenie , Thermistor” wskazuje, ze termistor silnika podtgczony do napedu poinformowat o nadmiernej temperaturze
silnika. Lokalizacje wytaczenia mozna zidentyfikowa¢ na podstawie numeru wytaczenia podrzednego

Wytaczenie podrzedne Przyczyna
1 Wytaczenie zainicjowane z interfejsu sprzezenia zwrotnego potozenia P1
2 Wytaczenie zainicjowane z wejscia analogowego 3 (tylko modele Unidrive M700 / M701).

Zalecane dziatania:

*  Sprawdzi¢ temperature silnika
*  Sprawdzi¢ ciggtos¢ termistora

Undefined Naped wylaczy! sie i przyczyna wylaczenia jest nieokreslona

Wytaczenie ,,Undefined” wskazuje, ze uktad zasilania wygenerowat wytgczenie, ale nie zidentyfikowat go. Przyczyna
wylaczenia jest nieznana.

Zalecane dziatania:
* Awaria sprzetowa — zwrécic¢ naped do dostawcy

User 24V Zasilanie 24 V uzytkownik nie jest obecne na zaciskach sterujacych (1,2)

Wytaczenie ,User 24 V” jest inicjowane, jezeli User Supply Select (Wybér zasilania uzytkownika) (Pr 06.072) bedzie ustawiony
na 1 lub Low Under Voltage Threshold Select (Wybér wartosci progowej podnapiecia) (06.067) = 1 i zadne zasilanie 24 V

91 uzytkownika nie bedzie obecne na zaciskach sterujacych 1 2.
Zalecane dziatania:
+ Sprawdzi¢, czy zasilanie 24 V uzytkownika wystepuje na zaciskach sterujacych 1 (0 V)i 2 (24 V)
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Wytaczenie .
automatyczne Diagnostyka
User Program Btad wbudowanego programu uzytkownika
Wytaczenie ,,User Program” wskazuje, ze wykryto btad w obrazie wbudowanego programu uzytkownika.
Przyczyne wytaczenia mozna zidentyfikowa¢ na podstawie numeru wytaczenia podrzgdnego.
Wytaczenie .
podrzedne Przyczyna Uwagi
1 Podzieli¢ przez zero
2 Wytaczenie nieokreslone
3 Proba szybkiego dostepu do parametru przy
nieistniejagcym parametrze
4 Proba dostepu do nieistniejagcego parametru
5 Proba zapis do parametru tylko do odczytu
6 Préba zapisu poza zakresem
7 Proba odczytu z parametru tylko do zapisu
Obraz ulegt awarii, gdyz: jego CRC jest nieprawidtowe, | Wystepuje podczas zataczenia zasilania
30 obraz zawiera mnie niz 6 bajtéw lub wersja nagtéwka napedu lub programowania obrazu.
obrazu jest nizsza niz 5. Zadania obrazu nie zostang uruchomione
31 Qpraz Yvymaga WIQKS.ZBJ ilosci RAM-u dla stosu, Tak jak 30
niz moze by¢ zapewniona przez naped.
32 O?razI wymaga wywotania funkq! systemu opgracyjnego, Tak jak 30
ktéra jest wyzsza od maksymalnie dozwolone;j
33 Niewazny kod identyfikatora w obrazie Tak jak 30
34 Obraz pochodny zostat zmieniony na obraz o innym Tak jak 30
numerze obrazu pochodnego.
40 Zsynchronizowane zadanie nie zostato wykonane
w ustalonym czasie i zostato zawieszone
Wywotano niezdefiniowana funkcje, tj. funkcje w tabeli .
41 . . . . Tak jak 40
wektorowej systemu hosta, ktdra nie zostata przydzielona.
51 Kontr’ola CR(P tapell |ndyW|dgaI|zaCJ| menu gtéwnego Tak jak 30
zakonczyta sie niepowodzeniem
249 Kontrola CRC tabeli menu zindywidualizowanego .
52 } oo . Tak jak 30
zakonczyta sie niepowodzeniem
Wystepuje podczas zatgczenia zasilania
napedu lub programowania obrazu, jezeli tabela
53 Tabela menu zindywidualizowanego zostata zmieniona zostata zmieniona. Wartosci domysllne zostajq
zatadowane dla menu pochodnego i wylaczenie
bedzie powtarza¢ sie do czasu zapisania
parametréw napedu.
61 Modut opcjonalny zainstalowany w gniezdzie 1 nie jest Tak jak 30
dozwolony z obrazem pochodnym
62 Modut opcjonalny zainstalowany w gniezdzie 2 nie jest Tak jak 30
dozwolony z obrazem pochodnym
63 Modut opcjonalny zainstalowany w gniezdzie 3 nie jest Tak jak 30
dozwolony z obrazem pochodnym
64 Modut opcjonalny zainstalowany w gniezdzie 4 nie jest Tak jak 30
dozwolony z obrazem pochodnym
70 Modut opCJo‘na.Iny, kt(?ry jest wymag::.my przez o.br'az. Tak jak 30
pochodny, nie jest zainstalowany w zadnym gniezdzie.
71 Mgdu’: opcjonalny, k}ory pezw;gle;drue musi by¢ Tak jak 30
zainstalowany w gniezdzie 1, jest nieobecny
72 quu% opcjonalny, k.to’ry pezwggledple musi by¢ Tak jak 30
zainstalowany w gniezdzie 2, jest nieobecny
73 Mgdul opcjonalny, Ktory pezwggledple musi by¢ Tak jak 30
zainstalowany w gniezdzie 3, jest nieobecny
74 Mgdu’t opcjonalny, Ktory b.ezw;gledrue musi by¢ Tak jak 30
zainstalowany w gniezdzie 4, jest nieobecny
80 Obraz nie jest kompatybilny z ptytka sterujaca Inicjacja z wewnatrz kodu obrazu
81 Obra; nie Jgst I.(ompatybllny Z numerem seryjnym Tak jak 80
ptytki sterujacej

(2
N
N
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Wytaczenie
automatyczne

96

36

30

Diagnostyka

User Prog Trip Wylaczenie wygenerowane przez wbudowany program uzytkownika

To wylaczenie moze by¢ zainicjowane z wewnatrz wbudowanego programu uzytkownika przy uzyciu wywotania funkgiji,
ktore definiuje numer wytgczenia podrzednego.

Zalecane dziatania:
*  Sprawdzi¢ program uzytkownika

lqdlnie dokonczono zapisu uzytkownika

Wytaczenie ,,User Save” wskazuje, ze wykryty zostat btad w parametrach zapisu uzytkownika w pamieci trwatej. Dla przyktadu,
w nastepstwie komendy zapisu uzytkownika, jezeli nie odtaczono zasilania napedu, gdy zapisywano parametry uzytkownika.

Zalecane dziatania:

*  Wykona¢ zapis uzytkownika w Pr mm.000 w celu zapewnienia, zeby wytaczenie awaryjne nie powtorzyto sie przy
nastepnym wtaczeniu zasilania napedu.
+ Sprawdzi¢, czy naped ma odpowiedni czas na zakonczenie zapisu, przed odtaczeniem zasilania napedu.

Wylaczenie wygenerowane przez uzytkownika

Te wytaczenia nie sg generowane przez naped i majg by¢ wykorzystane przez uzytkownika do wytaczenia napgdu poprzez

40 — 89 program aplikac;ji.

112 -159 Zalecane dziatania:

+ Sprawdzi¢ program uzytkownika
Volts Range Napiecie zasilania nie miesci si¢ w zakresie wykrytym w trybie regeneracyjnym
Wytaczenie awaryjne Napiecie poza zakresem jest inicjowane, jesli regeneracyjne Minimalne napiecie (03.026)
jest ustawione na warto$¢ niezerowg i napiecie zasilania nie miesci sie¢ w zakresie okreslonym przez
Maksymalne napiecie regeneracyjne (03.027) i Minimalne napiecie regeneracyjne (03.026) o wiecej niz 100 ms.
Zalecane dziatania:
169

+ Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacjg napedu.

»  Sprawdzi¢, czy Pr 03.026 and Pr 03.027 sg ustawione prawidiowo

+ Sprawdzi¢ ksztatt fali napiecia zasilania za pomoca oscyloskopu

* Zmniejszy¢ poziom zakidcen zasilania

»  Ustawi¢ Maximum Voltage (Napiecie maksymalne) (03.027) na zero w celu dezaktywacji wytaczenia.

Watchdog Przeterminowanie stowa sterujacego uktadu alarmowego

Wytaczenie ,Watchdog” wskazuje, ze stowo sterujgce zostato aktywowane i ulegto przeterminowaniu
Zalecane dziatania:
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Tabela 13-5 Tabela wyszukiwania komunikacji szeregowej

Nr

©O| 0| N| O] O | W N| =

Wl W Wl W| W] W[ W| W| W[WINNINIDNDNNDNNNDN 22 2222 2 2
©| 0| N[O | A W| N| = O ©O| [ N[O O | W| N = O] ©O| O N| O] O ] W] M =| O

40 -89
90
91

Wytaczenie automatyczne

Reserved 001
Over Volts
Ol ac
Ol Brake
PSU

External Trip

Over Speed
Inductance
PSU24
Th Brake Res
Autotune 1

Autotune 2

Autotune 3
Autotune 4
Autotune 5
Autotune 6
Autotune 7
Autotune Stopped
Brake R Too Hot
Motor Too Hot
OHt Inverter
OHt Power
OHt Control
Thermistor
Th Short Circuit
1/0 Overload
OHt dc bus
An Input Loss 1
An Input Loss 2
Watchdog
EEPROM Fail
Phase Loss

Resistance

Keypad Mode
Control Word

User Save
Power Down Save
Low Load
Line Sync
User Trip 40 - 89
Power Comms

User 24V

Nr

92

93
94 - 95

©
J

-
-
o

100
101
102
103 - 108
109

N
N
N

112 - 167
168
169

170 -173
174
175
176
177
178
179
180
181
182
183
184
185
186
187
188
189
190
191
192
193
194
195
196
197

Wytaczenie automatyczne
Ol Snubber
Inductor Too Hot
Reserved 93 -95
User Prog Trip

Data Changing

Out Phase Loss
CAM
Reset
OHt Brake
OHt Rectifier
Reserved 103 - 108
Ol dc
Undefined
Configuration
User Trip 112 - 167
Frequency Range
Voltage Range
Reserved 170 - 173
Card Slot
Card Product
Name Plate
Card Boot
Card Busy
Card Data Exists
Card Option
Card Read Only
Card Error
Card No Data
Card Full
Card Access
Card Rating
Card Drive Mode
Card Compare
Encoder 1
Encoder 2
Encoder 3
Encoder 4
Encoder 5
Encoder 6
Encoder 7
Encoder 8

Encoder 9

Nr
198
199

N
o

N
o

1
202
203
204
205
206
207
208
209
210

212
213
214
215
216
217
218
219
220
221
222
223
224
225
226
227
228 — 247
248
249
250
251
252
253
254

-
-

N
[4)]
[$)]

Wytaczenie automatyczne

Phasing Error
Destination
Slot1 HF
Slot1 Watchdog
Slot1 Error
Slot1 Not installed
Slot1 Different
Slot2 HF
Slot2 Watchdog
Slot2 Error
Slot2 Not installed
Slot2 Different
Slot3 HF
Slot3 Watchdog
Slot3 Error
Slot3 Not installed
Slot3 Different

Option Disable
Slot App Menu
App Menu Change
Temp Feedback
An Output Calib
Power Data
Stored HF
Over Frequency
Rating Mismatch
Drive Size
Current Offset
Soft Start
Sub-array RAM
Reserved 228 - 247

Derivative Image

User Program
Slot4 HF
Slot4 Watchdog
Slot4 Error
Slot4 Not installed
Slot4 Different
Reset Logs
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Wyltgczenia mozna pogrupowac w nastepujacych kategoriach. Nalezy zauwazyé, iz wytgczenie moze wystapic tylko wtedy, gdy naped nie ulegt
automatycznemu wytgaczeniu lub ulegt wytgczeniu o nizszym numerze waznosci.

Tabela 13-6 Kategorie wylaczen

Priorytet Kategoria Wylaczenia Uwagi
HF01, HF02, HF03, HF04, . - .
Oznaczajg one problemy wewnetrzne i nie mogg by¢ resetowane.
HF05, HF06, HFO7, HFO8, W razie wystapienia dowolnego z tych wytgczen, wszystkie funkcje
1 Bledy wewnetrzne HF09, HF10, HF 11, HF12, ystap nego z ych wyigczen, wszystiie 4
napedu sa nieaktywne. Jezeli zainstalowany jest blok klawiszy Kl-Keypad,
HF13, HF14, HF15, HF16, to pokaze on wytaczenie, ale sam bedzie odtgczon
HF17, HF18, HF19, HF20 | ©P yiaezenie, © aczony.
1 Stored HF trip {Stored HF} To wytaczenie mozna skasowac wy’@czrug .poprz.ez wprowad;eme 1299
do Parameter (parametr) (mm.000) i zainicjowanie resetowania.
Wytaczenia o numerach od
. 218 do 247, {Slot1 HF}, - . .
2 Wylaczenia nieresetowalne {Slot2 HF}, Tych wytaczen nie mozna resetowac.
{Slot3 HF} lub {Slot4 HF}
Ta awaria moze by¢ zresetowana wytgcznie w razie ustawienia parametru
3 Awaria pamieci nietrwatej {EEPROM Fail} mm.000 na 1233 lub 1244, badz w razie ustawienia Load Defaults
(taduj warto$ci domysine) (11.043) na warto$¢ niezerowa.
Wytgczenia typu Numery wytgczen 174, 175 . - . I
4 'NV Media Card” oraz od 177 do 188 Te wylaczenia maja priorytet 5 podczas zataczania zasilania.
Wewnetrzny uktad zasilania
4 24V oraz ukfad zasilania {PSU 24} i Te wylaczenia moga mie¢ priorytet wzgledem wytaczen {Encoder 2}
interfejsu sprzezenia {Encoder 1} do {Encoder 6}.
zwrotnego potozenia
5 Wylgczema 0 wyd";uzonym {Ol ac}, {Ol Brake} i Te wylaczenia mozna zresetowac dopiero 10 s po ich zainicjowaniu.
czasie resetowania Ol dc}
Przed wytgczeniem naped podejmie prébe zatrzymania silnika w razie
Utrata fazy oraz ochrona . wystapienia wytaczenia {Phase Loss}. 000, chyba ze ta funkcja zostata
. {Phase Loss} i . . ) : ; . .
5 obwodu potaczenia dezaktywowana (patrz Action On Trip Detection (Dziatanie w razie wykrycia
L {Oht dc bus} ) . . 3
zasilania statoprgdowego wytgczenia) (10.037). Przed wylaczeniem naped zawsze podejmie probe
zatrzymania silnika w razie wystgpienia wytaczenia {Oht dc bus}.
5 Wytgczenia standardowe Wszystkie pozostate

wylgczenia
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13.5 Wylaczenia wewnetrzne/sprzetowe 13.7 Wskazania stanu
Wytaczenia od {HF01} do {HF20} sg awariami wewnetrznymi, ktére nie Tabela 13-8 Wskazania stanu
majg numeréw wytgczen. Wystgpienie dowolnego z tych wytgczen Ciag znakow Etap mocy
oznacza, iz gtéwny procesor napedu wykryt btad niemozliwy do W wierszu Opis wyjsciowej
naprawienia. Wszystkie funkcje napedu zostang zatrzymane, zas goérnym napedu
komunikat wytgczenia zostanie wyswietlony na bloku klawiszy napedu. m— - -
W razie wystgpienia wytgczenia nietrwatego mozna je zresetowac Naped zostatwstrzymany i nie moze byc
ysigpienia wylgczenia nietrwaieg Je zx . uruchomiony. Sygnat ,SAFE TORQUE
poprzez wytaczenie i wigczenie zasilania napedu. W razie wigczenia . y .
S - . ; . WEirAYyELUIM OFF” nie zostat doprowadzony do Nieaktywny
zasilania po jego uprzednim wytgczeniu naped ulegnie automatycznemu . "
: " - zaciskow ,SAFE TORQUE OFF
wytgczeniu ,Stored HF”. Wprowadzi¢ 1299 do mm.000 w celu A
. . " lub Pr 06.015 ustawiono na 0
skasowania wytgczenia ,Stored HF”. i
Naped jest gotowy do pracy.
13.6 Wskazania alarmow Naped zostat aktywowany, ale falownik
. . . . . . i Gotowosé nie jest aktywny, gdyz ostateczna Nieaktywny
W.kaz.dyn.w tryblg alarm jest. przedsta\{wgny jako yvskazame, ktorg . komenda uruchomienia napedu
pojawia sig w pierwszym wierszu wyswietlacza jako — naprzemiennie nie jest aktywna
— cigg znakéw alarmu i ciag znakéw stanu napedu; symbol alarmu to -
- ) - L ST o Naped zostat zatrzymany/utrzymuje
ostatni znak w pierwszym wierszu. W razie niepodjecia zadnych dziatan Stop redkosé zerow Aktywny
w celu usuniecia przyczyny alarmu z wyjatkiem ,Auto Tune and pre _ a _ _
Limit Switch” (Automatyczne dostrajanie i tacznik krancowy), Praca Naped jest aktywny i pracuje Aktywny
moze dojs$¢ do automatycznego wytaczenia napedu. Alarmy nie sg. Naped jest aktywny w trybie
wys$wietlane podczas edycji parametru, jednakze uzytkownik bedzie SLELVERTLIN odzyskiwania i probuje wykonad Aktywny
mogt zobaczy¢ znak alarmu w wierszy géornym. synchronizacje z uktadem zasilania
Tabela 13-7 Wskazania alarméw Utrata.lukl.adu Wykryto stan utraty uktadu zasilania Aktywny
Ciag znakéw Obi zastlania
alarmu pis Predkos¢ silnika jest zmniejszana do
Przeciazenie rezystora hamowania. Braking Resistor Zmnlejsz§n_|e wart-osm/czestotllwosm zerowel, Aktywny
. predkosci gdyz dezaktywowano ostateczng
Rezystor Thermal Accumulator (Akumulator termiczny rezystora komende uruchomienia napedu
LEINTELIENE hamowania) (10.039) w napedzie osiagnat 75,0% A A pedu.
wartosci, przy ktorej naped wytaczy sig automatycznie. slt-laaiomorw::\lse Naped stosuje hamowanie statopradowe | Aktywny
Motor Protection Accumulator (Akumulator ochronny _stafopradowe | _ _ _
[(TPIISEYISUT silnika) (04.019) w napedzie osiagnat 75,0% _ Podczas zatrzymania w celu orientacji
silnika warto$ci, przy ktérej naped wytaczy sie Pozycja aktywne jest sterowanie Aktywny
automatycznie, za$ obcigzenie napedu > 100%. pozycjonowaniem/pozycja
Przecigzenie cewki indukcyjnej jednostki ) !\léped ulggllwylgc;ehlu automaWcznemu
PSRRI rcgeneracyjnej. Inductor Protection Accumulator WUUCELUICR | nie steruje juz silnikiem. Kod wyiaczenia Nieaktywny
ce;ki (Akumulator ochronny cewki indukcyjnej) (04.019) LU Ll automatycznego pojawi sie na
USRS W napedzie osiagnat 75,0% wartosci, przy ktdrej wyswietlaczu dolnym.
yinej naped wylaczy sie automatycznie, zas obcigzenie Jednostka regeneracyjna zostata
napedu > 100%. Aktywny aktywowana i zsynchronizowana Aktywny
Nadmierna temperatura napedu. Percentage Of Z ukiadem zasilania
AV EYEY Ml Drive Thermal Trip Level (Procent poziomu Naped znajduije sie w stanie podnapiecia,
silnika wytaczenia termicznego napedu) (07.036) LT ETITA I W trybie niskiego napiecia lub wysokiego | Nieaktywny

w napedzie przekroczyt 90%.

Automatyczne
dostrajanie

Procedura automatycznego dostrajania zostata
zainicjowana i automatyczne dostrajanie jest w toku.

tacznik krancowy jest aktywny.
Wskazuje, ze aktywny jest tacznik krancowy,
ktéry powoduje zatrzymanie silnika.

tacznik
krancowy

napigcia.
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wskazania stanu podczas zataczania zasilania

Clqg znakow Ciag znakow w drugim
W pierwszym wierszu Stan
wierszu

tadowanie
poczatkowe

Parametry

tadowane sg parametry
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Tabela 13-9 Modut opcjonalny, karta mediéw NV oraz inne 13.8 Wskazania b]edéw programowania

Ponizej przedstawiono komunikaty btedéw wyswietlane na bloku
klawiszy napedu w razie wystgpienia btedu podczas programowania

oprogramowania sprzetowego napedu.

Tabela 13-10 Wskazania bledéw programowania

Parametry napedu sg fadowane z karty mediow NV

tadowanie
poczatkowe

tadowany jest program

Program uzytkownika SN

Program uzytkownika jest fadowany z karty mediéw NV do napedu

tadowanie G ETHRELVETLA [ + adowany jest program
poczatkowe modutu opcjonalnego EirajlIE]

Program uzytkownika jest tadowany z karty mediéw NV do modutu
opcjonalnego w gniezdzie X

Dane sg zapisywane na

Zapis do karte mediow NV

karty NV

Dane sg zapisywane na karte mediéw NV w celu zapewnienia
dostepnosci prawidtowej kopii parametrow napedu, gdyz naped
znajduje sie w trybie automatycznym lub w trybie tadowania
poczatkowego

Oczekiwanie na etap
zasilania

Czekanie na uktad zasilania

Ciag
znakow
btedu

Przyczyna

Rozwiazanie

Brak dostatecznej pamieci
napedu zazadanej przez
wszystkie moduty
opcjonalne.

Error 1

Wytaczy¢ zasilanie napedu i
odtgcza¢ moduty opcjonalne,
dopdki komunikat nie zniknie.

Przynajmniej jeden modut
opcjonalny nie potwierdzit
zadania zresetowania.

Wytaczy¢ i wiaczy¢ zasilanie
napedu

Program rozruchowy nie
mogt wykasowaé pamigci
btyskowej procesora

Error 3

Wytgaczyc¢ i wigczy¢ zasilanie
napedu, a nastepnie sprébowac
ponownie. Jezeli problem nie
ustanie, to zwrdci¢ naped

Program rozruchowy nie
mogt zaprogramowaé
pamieci blyskowej
procesora

Error 4

Wytgaczy¢ i wigczy¢ zasilanie
napedu, a nastepnie sprébowac
ponownie. Jezeli problem nie
ustanie, to zwrdci¢ naped

Naped oczekuje na reakcje procesora na etapie zasilania po
zatgczeniu zasilania

Czekanie na modut
opcjonalny

Czekanie na Opcje

Naped oczekuje na reakcje modutéw opcjonalnych po zatgczeniu
zasilania

tadowanie bazy
danych parametrow

Pobieranie z Opcje

Przy zatgczeniu zasilania moze zaj$¢ konieczno$c¢ zaktualizowania
bazy danych parametréw napedu, gdyz modut opcjonalny ulegt
zmianie lub modut aplikacji zazgdat zmian struktury parametrow.
Moze sie to wigza¢ z przesytem danych pomiedzy napedem i
modutami opcjonalnymi. W tym czasie wyswietlany jest komunikat
,2Uploading From Options” (Pobieranie z opcji).

Inicjowanie jednego z
modutéw opcjonalnych nie
przebiegta prawidtowo.
Modut opcjonalny nie
ustawit flagi ,Ready to Run”
(Gotowy do uruchomienia).

Wymontowaé wadliwy modut
opcjonalny.

13.9  Wyswietlanie historii wylaczen

Naped zachowuje dziennik ostatnich dziesigciu wytaczen, ktére
wystapity. Trip 0 (Wytgczenie 0) (10.020) do Trip 9 (Wytaczenie 9)
(10.029) zapisujg 10 ostatnich wytaczen, ktére wystapity, gdzie Trip 0
(10.020) to najnowsze wytgczenie, za$ Trip 9 (10.029) — najstarsze.
Gdy nastapi nowe wytaczenie, zostaje zapisane do Trip 0 (10.020),
obniza pozycje wszystkich pozostatych wytgczen o jeden, zas$ najstarsze
wytgczenie zostaje utracone. Data i godzina wystgpienia
poszczegolnych wytaczen sa réwniez zapisywane w dzienniku daty

i godziny, tj. pod Trip 0 Date (Data wytgczenia 0) (10.041) do Trip 9
Time (Godzina wytgczenia 9) (10.060). Data i godzina sg pobierane

z Date (Data) (06.016) i Time (Godzina) (06.017). Niektdére wytaczenia
majg numery wytaczen podrzednych, ktére zapewniajg bardziej
dokfadne informacje na temat przyczyny wytaczenia. Jezeli wytaczenie
ma numer wytaczenia podrzednego, to ta wartos$¢ jest zapisywana

w dzienniku wytaczenia podrzednego, tj. w Trip 0 Sub-trip Number
(wytgczenie 0, numer wytgczenia podrzednego) (10.070) do Trip 9 Sub-
trip Number (wytgczenie 9, numer wytgczenia podrzednego) (10.079).
Jezeli wylaczenie nie ma numeru wytgczenia podrzednego,

to w dzienniku wytgaczenia podrzednego zapisane zostaje zero.

Jezeli dowolny parametr od Pr 10.020 do Pr 10.029 wiacznie zostaje
odczytany przez komunikacje szeregowa, to przestang wartoscig
jest numer wytaczenia awaryjnego w Tabeli 13-5.

UWAGA

Dzienniki wytaczen awaryjnych mozna zresetowa¢ poprzez zapisanie
wartosci 255 w Pr 10.038.
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13.10

Jezeli dojdzie

Zachowanie napedu w razie

wylaczenia

do wylgczenia napedu, to wyjscie napedu jest

dezaktywowane i naped porusza sie ruchem bezwtadnym do
zatrzymania. Jezeli nastapi wylaczenie, to ponizsze parametry tylko
do odczytu zostajg wstrzymane do czasu skasowania wytgczenia.
Ma to na celu pomdc przy diagnozowaniu przyczyny wytaczenia.

Parametr Opis
01.001 Odniesienie czestotliwosci/predkosci
01.002 Odniesienie filtra przed przeskokiem
01.003 Odniesienie przed sygnatem wej$ciowym
02.001 Odniesienie za sygnatem wejsciowym
Zadanie podporzadkowania czestotliwosci/
03.001 ostateczne odniesienie predkosci
03.002 Sprzezenie zwrotne predkosci
03.003 Btad predkosci
03.004 Wyjscie regulatora predkosci
04.001 Wielkos¢ pradu
04.002 Prad czynny
04.017 Prad bierny
05.001 Czestotliwo$¢ wyjsciowa
05.002 Napiecie wyjsciowe
05.003 Uktad
05.005 Napiecie szyny statoprgdowej
07.001 Wejscie analogowe 1*
07.002 Wejscie analogowe 2*
07.003 Wejscie analogowe 3*
* Tylko w modelu Unidrive M700 / 701

Jezeli wstrzymanie parametréw nie jest wymagane, to mozna
dezaktywowac to wejscie za pomoca bitu 4 Pr 10.037.
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14  Informacje nt. klasyfikacji UL 14.5 Akcesoria zgodne z klasyfikacja UL

141  Wprowadzenie

Napedy o rozmiarach 3, 4, 5 i 6 przeszty pozytywnie ocene zgodnosci
z wymogami klasyfikacji UL oraz cUL.

Klasyfikacje UL mozna przejrze¢ w internecie pod adresem
www.UL.com. Numer pliku UL to E171230.

14.2 Montaz

Napedy moga by¢ instalowane w nastepujacych konfiguracjach:

* Montaz standardowy lub napowierzchniowy. Zostato to opisane
w podrozdziat 3.5.1 Montaz napowierzchniowy na stronie 33.

* Montaz z wykorzystaniem otworéw przelotowych. Zostato to opisane
w podrozdziat 3.5.2 Montaz panelowy na stronie 38.

* Montaz na ptytkach ceramicznych. Naped jest instalowany bokiem,
z panelem bocznym przylegajacym do powierzchni montazowe;.
Ta konfiguracja zmniejsza ogding gtebokos¢ instalacii.
Dostepny jest zestaw do montazu na ptytkach ceramicznych.
Patrz akcesoria zgodne z klasyfikacjg UL.

* Montaz na pétce. Napedy sg montowane jeden obok drugiego,
bez zadnych odstepéw pomiedzy nimi. Taka konfiguracja
minimalizuje ogodlng szerokos¢ instalacji.

14.3 Srodowisko

Napedy spetniajg wymogi nastgpujacych klasyfikacji Srodowiskowych
UL/NEMA:

« Typ 1. Naped musi by¢ zainstalowany albo przy uzyciu zestawu UL
typ 1, albo w obudowie przewidzianej dla typu 1.

» Typ 12. Naped musi by¢ zainstalowany w obudowie przewidzianej
dla typu 12.

* Jezeli naped jest montowany z wykorzystaniem otworéw
przelotowych w obudowie przewidzianej dla typu 12, to nalezy
bezwzglednie uzy¢ zarédwno wktadki zapewniajacej wysoka wartosci
IP, jak i zestawu uszczelniajgcego dla typu 12, aby zapewni¢
ochrone przed penetracjg brudu i wody. Patrz podrozdziat 3.9
Zabudowa napedu standardowego w sposob zapewniajgcy wysokg
ocene Srodowiskowg na stronie 45.

» Zdalny blok klawiszy jest zgodny zaréwno z klasyfikacjg UL typ 1,
jakityp 12.

* Napedy musza by¢ instalowane w srodowisku spetniajgcym
wymagania dla stopnia zanieczyszczenia 2 lub czystszym.

14.4 Instalacja elektryczna

Podczas instalacji napedéw zgodnie z wymogami UL, nalezy

przestrzegac ponizszych srodkéw ostroznosci:

* Napedy moga by¢ stosowane w znamionowej temperaturze
otoczenia 40 °C, 50 °C i 55 °C, chyba ze wskazano inaczej w
tabelach od Tabela 12-1 do Tabela 12-3. Napedy rozmiaru 4,
wariant 400V, moga by¢ stosowane w znamionowych temperaturach
otoczenia 35 °C, 40 °C i 45 °C w przypadku montazu na pétce.

*  Przy pracy w temperaturze maksymalnej 50 °C kable zasilajace
muszg by¢ atestowane do pracy przy co najmniej 60 °C.

*  Przy pracy w temperaturze maksymalnej 55 °C kable zasilajace
muszg by¢ atestowane do pracy przy co najmniej 75 °C.

« Jezeli faza sterowania jest zasilana z zewnetrznego uktadu
zasilania (+24 V), to uktad zasilania musi by¢ zgodny z klasg 2
klasyfikacji UL oraz posiada¢ odpowiednie bezpieczniki, patrz 4.5
Uktad zasilania pradem statym 24 V na stronie 67.

» Polaczenia uziomowe musza wykorzystywac zaciski (pierscieniowe)
o petli zamknietej zgodne z klasyfikacja UL.

Ponizsze akcesoria sg zgodne z klasyfikacjg UL
Zestaw do montazu na
ptytkach ceramicznych

Metalowa ptytka wlotowa
kanatu kablowego

Zestaw uszczelniajacy

* Blok klawiszy Kl-Keypad .
* Blok klawiszy Kl-Keypad RTC .

* Zaawansowany blok klawiszy .

KlI-Keypad dla typu 12
« SI-PROFIBUS « Zestaw karty SD
*  Sl-DeviceNet * Zestaw zgodny z
klasyfikacjg UL, typ 1
» SI|-CANopen
*  Sl-Applications Plus
* Sl-Register
14.6 Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika

+ Napedy sg wyposazone w potprzewodnikowe zabezpieczenie
przecigzeniowe silnika.

*  Domysiny poziom ochrony przecigzeniowej wynosi mniej niz 150%
pradu znamionowego petnego obcigzenia dla pracy w petli otwarte;j.

*  DomyslIny poziom ochrony przeciazeniowej wynosi mniej niz 175%
pradu znamionowego petnego obcigzenia dla pracy w trybie sterowania
wektorowego w petli zamknigtej lub w trybie serwomotoru.

» W celu zapewnienia prawidtlowego funkcjonowania zabezpieczenia
silnika, warto$¢ pradu znamionowego silnika nalezy wprowadzi¢
do Pr 00.046 lub Pr 05.007

* W razie potrzeby, poziom ochrony mozna wyregulowac na ponizej
150%. Patrz podrozdziat 8.3 WartoSci graniczne pradu na
stronie 166.

14.7 Zabezpieczenie nadobrotowe silnika

Naped jest wyposazony w potprzewodnikowe zabezpieczenie
nadobrotowe silnika. Nalezy jednak zauwazyé, iz ta funkcja nie
zapewnia tak skutecznego poziomu ochrony, jak niezalezne
urzadzenie ochrony nadobrotowej o wysokiej integralnosci.

14.8 Retencja pamieci termicznej

Napedy sg wyposazone w funkcje retencji termicznej, ktéra jest w petni
zgodna z wymogami UL508C.

Naped jest wyposazony w zabezpieczenie przecigzeniowe wrazliwe na
obciagzenie i predkosé obrotowa silnika z funkcjg retencji pamieci
termicznej, zgodna z klauzulg 430.126 amerykanskiego narodowego
kodeksu elektrycznego (NFPA 70) oraz z klauzulg 20.1.11 (a) normy
Underwriters Laboratories UL508C. Zadaniem tego zabezpieczenia
jest ochrona zaréwno napedu, jak i silnika przed niebezpiecznym
przegrzaniem w razie powtarzajacego sie przecigzenia lub
niemoznosci zataczenia, nawet jezeli zasilanie napedu zostanie
odfaczone pomiedzy zdarzeniami przecigzenia.

W celu uzyskania szczegotowych informacji na temat uktadu ochrony
termicznej, patrz podrozdziat 8.4 Ochrona termiczna silnika na

stronie 166.

W celu zapewnienia zgodnosci z wymogami UL dla retencji pamigci
termicznej, nalezy bezwzglednie ustawi¢ Thermal Protection Mode
(tryb ochrony termicznej) (Pr 04.016) na zero, zas$ Low Speed
Protection Mode (Tryb niskopredko$ciowej ochrony) (Pr 04.025) na 1,
jezeli naped jest uzywany dla podwyzszonej przecigzalnosci.
Alternatywnie, mozna uzyé zewnetrznego czujnika lub przetgcznika
termicznego w celu zapewnienia ochrony przecigzeniowej silnika i napedu
zgodnej z wymogami klauzuli 20.1.11 (b) UL508C. Ta metoda ochrony jest
szczegolnie zalecana w przypadku niezaleznego wymuszonego chiodzenia
silnika, z uwagi na niebezpieczenstwo przegrzania w razie utraty chtodzenia.

Zewnetrzny czujnik termiczny

Naped jest wyposazony w rozwigzanie umozliwiajace odbiér i podjecie
stosowanych dziatan na podstawie sygnatu od czujnika termicznego
lub przetacznika wbudowanego w silnik, badz od zewnetrznego
przekaznika ochronnego. Patrz podrozdziat 4.14.2 Unidrive M700 /
M701 specyfikacja zacisku sterujgcego na stronie 92.
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14.9 Elektryczne wartosci znamionowe

Wyszczegolnione napedy sg dostosowane do podtgczenia do zasilania
przemiennopradowego, dostarczajgcego nie wiecej niz 100 kA pradu
symetrycznego, przy maksymalnym napieciu pradu przemiennego
264 V RMS (napedy 200V), 528 V RMS (napedy 400V) lub 600 V
RMS (napedy 575V i 690V). Patrz Tabela 4-6.

Napedy spetniaja wymagania dla kategorii przepieciowe;j Il1.
Wartosci mocy i pragdu znamionowego podano w tabelach od
Tabela 12-1 do Tabela 12-3.

Wartos$ci obcigzalnosci dopuszczalnej bezpiecznikow i wytacznikow
automatycznych podano w tabelach od Tabela 4-6 do Tabela 4-8.
Jezeli nie podano inaczej w tabelach od Tabela 4-6 do Tabela 4-8,

to bezpieczniki mogg by¢ zgodne z klasa J lub CC klasyfikacji UL,
przy napigeciu znamionowym wynoszacym co najmniej 600 V

(prad przemienny).

Jezeli nie podano inaczej w tabelach od Tabela 4-6 do Tabela 4-8,

to wytaczniki automatyczne moga by¢ zgodne z dowolnym numerem
kontrolnym typu lub kategorii klasyfikacji UL: DIVQ lub DIVQ?7,

przy napigciu znamionowym co najmniej 600 V (prad przemienny).

1410 Wymogi cUL dla napedéw 575V o

rozmiarze ramy 7 i 8

Wytgcznie dla modeli 575 V (prad przemienny) o rozmiarze 7 i 8
(07500440, 07500550, 08500630, 08500860), nalezy bezwzglednie
zastosowac sie do ponizszego zalecenia w celu zapewnienia zgodnosci
z wymogami klasyfikacji cUL:

PO STRONIE LINII URZADZENIA ZOSTANIE ZAINSTALOWANY
MECHANIZM ZAPEWNIAJACY TLUMIENIE UDAROW
CHWILOWYCH, ODPOWIEDNI DLA PRADU PRZEMIENNEGO
575V (FAZA DO MASY), 575 V (FAZA DO FAZY), A PONADTO
ODPOWIEDNI DLA KATEGORII PRZEPIECIOWEJ I,
ZAPEWNIAJACY OCHRONE DLA ZNAMIONOWEGO
SZCZYTOWEGO NAPIECIA UDAROWEGO 6 kV ORAZ
MAKSYMALNEGO NAPIECIA POZIOMOWANIA 2400V.

330

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702

Numer wydania: 9



Indeks

Symbole I
+24 V, wejscie zewnetrzne ............ccccceeeeennee. 67,92, 94, 96, 97 Informacja 0 produkCi€ ...........cooiciiiiiiiiiiie e 10
. Informacje dot. bezpieczenstwa ...l 23
Wartosci numeryczne Informacije nt. bezpieCzeNSIWa ...........ccccveuveveeeeeeeeeeee e, 8
LYV oo ][ = S 92 Informacje nt. klasyfikacji UL ..........cccccooiiiiiiniiiiiee e, 329
OV WSPOINE ..ttt 96 Informacje nt. Stanu .........ccoooeiiiiiiiic s 134
Instalacja mechaniczna ...........cccoociiiiiiiii 23
A Izolacja portu komunikacji SZEregowej ........cccccceeeviveeeriineennne 90
Aktywacja napedu .........ccoccciiiiiiii 94, 96
ALBIMN oo 326 K
Artykuty dostarczone z napedem ..........ccocceiiiiiiiiiie e 21  Kabel silnika — wykonanie kabla z kilku odcinkow ................ 89
Klasyfikacja IP (stopien ochrony) ..........cccococeeviiiiiiinenieene 281
B KIasyfikacia NEMA ........oveeveeeereeeeeeeeeeeeeeesesesenens. 45,281, 282
Bezpieczenstwo elektryCzne .........cccccvieeiiiiiiniiiiieeeeee 23  Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna (EMC) ............ 24, 80, 293
Blok klawiszy i wyswietlacz — instalacja/odtgczanie ......... 31,32  Komunikaty wyswietlacza ...........cccocovviiiiiiiiiiiiiice e 110
Blok zaciskdw w obudowie ............cccociiiiiiiiii 89  Konserwacja rutyNOWa ..........cccueeiiiiiiiieeeeiiiiee e 57
c KOoNSOola UZIOMOWA ......ooiiiiiiiiiiaeeiieiee e 82
CHIOGZENIE ..veoooveeoeeve e 23 L
Cyfrowe 1/O 1 e 94,96  Liczba biegunOW ..........ccoooiiiiiiiieee e 157
CYITOWE 1/O 2 ..o 94, 96
CYFIOWE /O 3 .o 94 M
Czas uruChomienia .........cccoevieeiiniii e 282  Maksymalna predkosc/czestotliwose .......covvveeeiiiiiiiiienene 168
Czestotliwos¢ komutacji .......occeeeeiiiiiiiiiiie, T67, 168  MASY eeeiiiiiiiieeie e 283
CzestotliwoSE WYJSCIOWA .....ceeeviiiiieeeiiee e 282 MENU D oo 109
Czestotliwos$¢ znamionowa silnika ............cccoeeeiiiiiiiienceeis 157  Menu 01 — odniesienie czestotliwosci/predkosci ................. 188
Menu 02 — sygnaty WejSCIOWE .........ccccuvvieeeiiiiiieeeeeiiiieeeeae 192
D Menu 03 — Czestotliwo$¢ podporzadkowywania,
Dane dot. ,SAFE TORQUE OFF” .......coocoiiiiiiiiiiiiiec e 283 sprzezenie zwrotne predkosci oraz kontrola predkosci .. 195
Dane techniczne ..., 271 Menu 04 — sterowanie momentem obrotowym i pradem .... 206
Demontaz pokrywy zacCiSkOW .........cccccoiiiiiiiiiiiiiiiiiee e 24  Menu 05 — sterowanie silnikiem ...........cccooooiiiiiiiiiins 210
DiagnostyKa ........oooiiiiiiiiiei e 296 Menu 06 — Sekwenser i Zegar .......ccccceeviiieeeeeeiiiieeee e 217
Dtawiki WEJSCIOWE .....coeeeeeeieieiiieccieeeeeee e 64, 281 Menu 07 — Wejscia/wyjscia analogowe ..........ccccccceveuvveeenn. 221
Dtugosci kabli (maksymalne) .........ccccceeveiiieeiicciieeee e 288 Menu 08 — wejscia/wyjscia Cyfrowe ..........cccccveeeevvivneneen. 224
DOKIAANOSE ....oveiieiiiiee e 282  Menu 09 — logika programowalna, potencjometr silnika
DOSIED .viiiitiieiiiee ettt 23 i SUMA AWOTKOWA ... 230
Dostrajanie automatyCzne ...........ccccocveiiiieiiniec e 158 Menu 10 — stan i wytgczenia automatyczne ...........ccccceeeee 236
(D] (o F- 1 o - TSR 282  Menu 11 — ogdlna konfiguracja napedu ............ccccceeeenneee. 238
Menu 12 — detektory wartosci granicznych i selektory
E ZMIENNYCH oo 240
Ekranowanie kabli urzadzenia sprzezenia zwrotnego ............. 85 Menu 13 — regulator ruchu standardowego ........................ 248
EMC — Roznice w oprzewodOoWaniu ........ccccveeereeeiniieeenneennns 88  Menu 14 — regulator PID uzytkownika .........cccccoviieiinnennn. 252
EMC — Wymagania 0golINe .........cccoceeeiiieeiiiieiiiee e 82 Menu 18 — menu aplikacji 1 .......ccccoeiieeiiiii e, 257
EMC — Zgodno$¢ z rodzajowymi normami emisyjnymi .......... 87  Menu 19 — menu aplikacji 2 .......ccccoveviieeiiiiee e 257
EMIS) e e 293 Menu 20 — menu aplikacji 3 ......coccciieiiiii e 257
EN 61800-3:2004 (norma dla uktadéw z napedem Menu 21 — parametry drugiego silnika ...........cccccoecieeeennis 258
MECNANICZNYIM) ..ot 86  Menu 22 — dodatkowa konfiguracjamenu O ...................... 260
Menu ZaawanSOWaNE ..........coccuuiieiiiiiiiiieeee et 109
F Minimalne potaczenia wymagane w celu uruchomienia
Filtry EMC (opcjonalne zewnetrzne) ...........ccceevvviineceninenn, 294 silnika w dowolnych trybie pracy .........ccccccccovciiiniieennnn. 137
Funkcja ,SAFE TORQUE OFF”/aktywacja napedu ........... 94, 96 Modut ,Solutions” — instalacja/demontaz ................cc.c.c...... 30
Modut 0pcjonalny .........coiiiiiiiii e 256
H MONItOrOWANIE .......eeiiiiiiiiiie e 126
HamMOWEANIE .....iiiiiiieieieeee e 76  Montaz napowierzchniowy Napedu ........cccceeeeeeeieeeiiiiiccineninnns 33
Historia WytaCzen .........coooiiiiiii e 327  Montaz panelowy NAPEAU ..........ueueeeiiiiiiiiieeeeeee e eeeseeeeeininenns 38
N
Napigcie szyny statopradowe]j .........cccccveevieiiiiieeiniee e 76
Napiecie uzwojenia silnika ...........cccccoeiiiiiiiiiiii e 75
Napiecie znamionowe SilNiKa ............cccoeevveiccciiiiiiiieieeeeee e, 157
Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702 331

Numer wydania: 9



o S
Obcigzalnosci dopuszczalne bezpiecznikdw ........................ 283 SAFE TORQUE OFF ... 103
Obliczenia dla wejsciowej cewki indukcyjnej ................... 65,289  Silnik (uruchamianie silnNika) ..........cccoceeiriiiiniic 136
Obnizenie wartosci znamionowych ............ccccoeiiiiieeeniieen. 271  Specyfikacja zaciskéw uktadu sterowania ......................... 92, 96
Obstuga bloku KIaWiSzy ............coviiiiiiiiiiiiee e 106  Sposdb chtodzenia .........ccueeiiiiiiiiiiie e 281
Obstuga przy uzyciu karty NV Media Card ...........ccccceeennnee. 169  Sprzezenie zwrotne potozenia .........cccccceviieeiiiieiiiee e 136
Obstuga SilNIKa .........cooiiiiiieeie e 76  Sprzezenie zwrotne predkosSCi .......cccvvveeiiiiiiiiie e 136
ODbSZary ZaAgrOZEN ........vveeieeieiiiiiee e 24 SHAN e 326
ODUAOWAE ..ot 43 SHtruktura MeNU .......ccooiiiiiiiiiie e 108
Obudowa szczelnie zamknieta — obliczanie wymiardw ......... 44 Stycznik NA WYJSCIU ..eereiiiiiiiiiie ettt 76
Obwadd ochrony termicznej dla rezystora hamowania ............. 80  Stycznik uktadu zasilania przemiennopradowego ................... 73
OChronNa POZArOWA ..........eeeeeiiiuiiiieeeeiiiieee e e eeeee e e e e e e e e e enens 23 Styki przekazZnikOWe .........ccccoocieiiiireeiie e 94, 97
Ochrona SrodoOWISKOWA .........ccuvvieeeeiiiiiieeecciiee e 23 Sygnaly WEJSCIOWE ......ccccuvviiiiiiiiiiie e 124
Ochrona termiczna silnika ............ccccceeeeeiiiiiie e, 166 SZUM AZWIEKOWY ...ovviiiiiiiiiiiee e 283
Odlegtosci dla kabli napedu .........ccoeceeeiiiiiiiiiee e, 85  Szybkie uruchamianie — oddawanie do eksploatacji ........... 149
OAIGCZNIK e 89  Szybkie uruchamianie — oddawanie do eksploatacji/
Odtgeznik SilNiKa .......oooieiiee e 89 FOZIUCK it 145
Odniesienie precyzyjne Wejscie analogowe 1 ...........cccoeue 92
Odpornos¢ udarowa obwodoéw sterujgcych — dtugie kable T

i potaczenia na zewnatrz budynku ............cccccciiiiieen. 89  Tabela wyszukiwania informacji dot. komunikacji
(O] o To; [T PSSP PRSOUPPPRIN 19 SZEIEGOWE] ..oeeeiiiieeeeeeiteeee e e ettt ee e e e st e e e e e staanaeesesreeeaaaan 298
Opisy wierszy pojedynCzyCh ........ccccceevviiiiiiieiiniie e 115 TemPpPeratura .......ccocceeiiiiiiiiee e 281
OptymaliZacja .......veevveieiiieee e 157  Tlumienie udarow dla wejsc i wyj$¢ analogowych i
OSHIZEZENIA ...eeiiiiei it 8 jednobieguNOWYCh .........ccoiiiiiiie e 89

Thumienie udaréw dla wejs¢ i wyjsé cyfrowych i

P jednobiegunowyCh ... 89
Parametr punktu docelowego .......cccccccvvvveeeeeiiiiiiiicins 90,95  Tryb kwadratowy U/f .......c.cooiiiiiiiiiiie e 15
Parametr trybu Tryb NapI€Cia ......vvvvieiiiiiee e 158, 159
Parametr x.00 Tryb petli otwarte] ........cccveeieiiiiiiiie e 15
Parametry kategorii modutu sprzgzenia zwrotnego Tryb pracy (Zmiana) .......cccccoceeeeiiieeiiiieneee e 111, 136

POOZENIA ..ottt 256 Tryb RFC-A e 15
Parametry silnika ...........ooooiii 133 Tryb RFC-S e 15
Parametry zaawansowane ............ccocccevreeeneeeniie e 176 Tryb staly U/f oo 15
Planowanie instalacji ...........coooeiiiiiiciiieeee e 23 Tryb wektorowy petli otwarte] ........ccccccvvveviiiiieiiiie 15
Potgczenia enkodera ..o, 85,97  TrYDY PracCy ..oeeeeeeeiiiiiieiee et 10, 15
Potaczenia komunikacji SZeregowej ..........c.cccevvieiiiiieeniiieens 90  TYP €NKOAEIa .....ooiiiiiiiiiiieiiiee e 97
Potaczenia wymagane w celu szybkiego uruchomienia ....... 136
Poziom dostgpu do parametrow ..........cccceeevveeeniiienineenneen. 111 U
Praca przy ostabieniu wzbudzenia (moc stata) .................... 168  UplyW dO MaSY ..o 80
Praca z wysokg predkos$Cig .........coccveeeeiiiiiiiiiieiiiieeee e 167  Uruchomienia Nna godzing ..........ccccoeeviiieiiiiiiiiiiiee e 282
Prad znamionowy silnika ...........ccceiiiiiiiiiieeee e 157  Urzadzenie pradu resztkowego (RCD) ......cccoevveeiiiieeniieennee. 80
Prad znamionowy silnika (maksymalny) ..........cccccocvveeinnnen. 166  Ustawienia momentu obrotowego ..........cccccevcvvveeeeenneee. 56, 292
Predkos¢ znamionowa silnika ..........ccceevieeiiiiiiiin e, 157  Ustawienia momentu obrotowego filtra EMC
Przechowywanie .........ccccoviiiiiiiei e 281 (ZEWNEIIZNEJO) oo 295
Przeptyw powietrza w obudowie wentylowanej ....................... . U 1177 Vo | PSR PPSURR 8
Przestrogi ....cooooeeieeeee e 8
Przewdd komunikacji SZEeregowe)j ..........cccceeeeeiiieeieeiiiiienenn. 90
Przewodnik szybkiego uruchamiania ...............ccooeeeeiiiinnnnens 106
Przyspieszanie .........cccccoeeveeicciviiineenennn. 124, 145, 146, 147, 148
R
Rezystancje (Minimalne) .........ccccceoieiiiieiiiiiecee 77, 291
Rezystor hamowania montowany na radiatorze ..................... 76
Rodzaje bezpieCzZniKOW ...........cooviiiiiiiiiiiiie e 73
Rodzaje i dtugosci Kabli ...........coooiiiiiiiiii e 74
Rodzaje uktadow zasilania ............cccoceeeeiviiiiiie e 64
ROZAZIEICZOSC ....oooneiiiiiiie e 282
ROZmiary ZaCiSKOW .........ccoiiuiiiiiiiiiiiec e 54
Rozplanowanie obUudOWY ..........ccccoveiiriiiieiiiic e 43
332 Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702

Numer wydania: 9



w

Wartos$€ graniczna pradu .........ccceeeeeeeieiiiieee e 124
Wartosci domysine (przywracanie parametrow) .................... 111
Wartos$ci graniczne pradu ......oooceeeeeeeriiiiiieee e 166
Wartosci graniczne predkoSCi .......ooooeieiieeeiiiiiiiiiee e 122
Wartosci graniczne sprzezenia zwrotnego enkodera ............ 167
Warto$ci mocy znamionowej ..........ccceeeeeeiieeeenneennns 77,271, 291
Wartosci prgdu ZznamionOWEgO ..........ccccuvveeeeeiieviieeeesiiieeeenns 271
Wartosci znamionowe pradu dla dtawikow ...................... 64, 281
Whbudowany sterownik PLC ..........cccoiiiiiiiiiiieeieee e 174
Wejscie analogowe 2 ..........oooieiiiiiiiiiee e 93
Wejscie analogowe 3 .........oooiiiiiiiiieiiiee e 93
WejSCie CYfrOWE 1 ...ooiiiiiiiee e 94, 96
WeEJSCIe CYfTOWE 2 ...oeoeiiiiee et 94, 96
WEJSCIE CYfTOWE 3 ..oeeiiiiiiiiiee e 94
WeENtYIagja ..ooeeeieieee e 43
Wewnetrzny filtr EMC .......cooiiii e 82
Wieksza liczba SilniKOW .........occciiiiii e 75
WIIGOTNOSCE ..o 281
Wiaczanie szyny statoprgdowej do pracy rownolegte;j ............. 66
Wskazania alarmoOw ..........ccccooeiiiiiiiniic e 326
Wskazania Stanu ..........cccceeeiiiiini 326
Wskazania wytaczenia automatycznego .........ccccovveeeieeennnn. 296
Wybodr odniesienia predkosSCi .........evevveeeeniiiinieec e 124
WYDOK trybUu Pracy .....cooooooeeeeieiiiiiee e 134
Wyjscie analogowe 1 ... 93
Wyjscie analogowe 2 ...........oooiiiiiiiiiiiiieeee e 93
Wyjscie uzytkownika +10 V .....ccciiiiiiii e 92
Wyjscie uzytkownika +24V .........cccccoeiiiiiiiiieeieee e 93, 96
Wytgczenie automatyCczne ..........cccceivieiiiiiiiicc e 296
Wymagania dot. silnika ... 281
Wymagania podstawowe ..........cccccoeeiiiiiiiieeiiiiiiee e 136
Wymagania w zakresie zasilania .............cccccoeiieiiiniiiineee 280
Wymagania w zakresie zasilania pradem przemiennym ......... 64
Wymiary (gabarytowe) .........coeeeiveiviiieiiiiiiee e 283
Wymiary filtra EMC (zewnetrzne, gabarytowe) ..................... 295
Wymiary obUdOWY .........ooiiiiiiiiiiiie e 44
Wyposazenie NapeAU .........coccueveriieiiiiiieieee e 16
WYSOKOSC ..ttt ettt e e e e e eea e s 281
WYSWIEHIACZ ..o 106
Wzmocnienia petli pradu .........eeeeeeeviieiieeee s 164
Wzmocnienia petli predkosci .........ccoovcvveiiieeiinenn. 162, 164, 165
Wzmochnienie Napigtia ..........cccevveeiiiiieiiiie e 125
Wzmocnienie PID w petli predkoSciowe)j ..........cccocveeevieeennee. 125
Z

Zabezpieczenia parametrow .......c.cccceeeeeeieeies e 111
Zabezpieczenia uzytkownika ..........cccccceveeeieeiiiiiisiiciis 112
ZACISK UZIOMOWY ..ottt e e e e e e e e e e e e e e s 81
Zaciski elekiryCzne ..o 54
ZaCiSKi UZIOMOWE .......eeiiiiiiiiiiieeieeeeee e 54
Zaciski zasilania .........ccccociiii 54
ZAKres PredKOSCi ....eeiee et 282
ZaKresy parametrOW ........c..eeeieiiiiieeiee e 179
Zapisywanie parametroW ...........ccccceeiiiiiieee i 111
Zewnetrzny filtr EMC .......cooiiiiiee e 48
ZtCZA STEIUJACE ...veveiurieeiiiii ettt 90
ZI3CZa UZIOMOWE .....oiieiiiiiiiieeeeiiiiee e e et ea e e e et 73, 84
Zmniejszanie predkosci ................... 76, 127, 145, 146, 147, 148
Znamionowe rozmiary Kabli ..........ccccooiiiiiiiiiiii e 283
Znamionowy wspotczynnik mocy silnika ............cccceeiieee. 157

Podrecznik uzytkownika Unidrive M700 / M701 / M702
Numer wydania: 9

333



0478-0140-09



