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Zautomatyzowane urzgdzenie do testowania
| programowania ptytek PCB
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Tester elektroniki

Uniwersalny, zrabotyzowany tester
elektroniki zbudowany jest na trwatej,
kompaktowej konstrukcji z mozliwoscig
umieszczania w dowolnym miejscu.
Maszyna przeznaczona jest do
automatycznego testowania ptytek PCB

i posiada dodatkowg opcje etykietowania.
Robot umozliwia szybka, precyzyjng
manipulacje i pozycjonowanie detali.

& APATOR

Funkcjonalnosci urzadzenia

= Uniwersalne urzadzenie testujace ptytki PCB przeznaczone do rdznorodnych produktow
= Jednoczesne testowanie w max. 12 testerach

= Gwarantowana wysoka wydajnosc urzadzenia

= Minimalizacja przestojow i wysoka powtarzalnos¢ procesu

= (Obstuga tacek o wymiarach max. 600x400 mm

= Wysokos¢ stosu tacek obstugiwanych przez urzadzenie wynosi az 8 sztuk

= Autonomia pracy nawet do kilku godzin

= Mozliwosc testowania réznych produktéw, dzieki zastosowanym rozwigzaniom, ktdre umozliwiaja szybkg wymiane testeréw
= |dentyfikacja i zapis danych poprocesowych

= Odczyt kodu DataMatrix

= Btyskawiczne wdrozenie testerdw, dzieki rozwigzaniu z uzyciem sondy pomiarowej

= System RFID identyfikujacy testery

Zgodnos¢ z normami

= PN-ENISO 12100
= PN-EN IS0 13857
= PN-ENIS013850
= PN-ENIS013849-1
= PN-ENISO10218-2

Zgodnosc z dyrektywami

= Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE




Funkcjonalnosci urzadzenia

Wiele dostepnych opcji
wyposazenia m.in. drukarka,
| etykietowanie i inne

Pozycjonowanie i kontrola
wiasciwej pozycji tacki

Obstuga urzadzeni
wszystkich komunika
czytelnym panelu H

Punkt il y k e i
roztadunku t J ] | A I ek iga 12 widokdw procesow
; : - : - L ia na jednym wyswietlaczu

tatwosc relokacji — kompaktowa
budowa, wspdlna, solidna rama
bazowa z katkami

Zapewniony bufor
wejsciowy i wyjsciowy Dedykowane miejsce

na przezbrajane elementy




Sekwencja dziatan urzadzenia

Rozwigzanie bazuje na robocie 6-osiowym, umieszczonym w czesci srodkowej urzadzenia, obstugujacym testery.
Produkty testowane dostarczane sg do urzadzenia w dostosowanych tackach o maksymalnych wymiarach
600x400 mm za pomoca wbudowanych przenosnikow wejsciowych.
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Operator dokonuje
zatadunku tacek
z ptytkami na
przenosnik wejsciowy
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Przetestowana ptytka
przemieszczana
jest do aplikatora
etykiet zintegrowanego
zdrukarkg
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Tacki z ptytkami
utozone w stos
wijezdzajg do urzadzenia
destackujacego
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Robot samodzielnie

otwiera pokrywe nowg ptytke do

testera i pobiera ptytke testera i zamyka
przetestowang pokrywe

Robot 6-osiowy pobiera Robot umieszcza
ptytke ze spozycjonowanej
tacki, za pomoca podwajnego
chwytaka z funkcja ,luzowania
osi”, celem eliminacji zbednych
naprezen i przemieszcza
do testera
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W zaleznosci
od wyniku testu robot
odktada ptytke na
tacke znajdujacy sie na
przenosniku wyjsciowym
OK lub NOK

Robot udaje sie Zapetniona tacka

nad przenasnik wejsciowy na przenasniku
w celu pobrania kolejnej wyjsciowym wyjezdza
ptytki PCB poza strefe pracy
urzadzenia

Podsumowanie

Urzadzenie jest uniwersalne i umozliwia testowanie
ptytek PCB dla réznorodnych produktéw w zaleznosci
od indywidualnych potrzeb. Wysokiej klasy urzadzenie
z rozbudowanym interfejsem uzytkownika zapewnia
szeroki zakres zastosowari i mozliwosci, tym samym
podnoszac poziom jakosci procesdw produkcyjnychiwzrost
wydajnosci.

Wspatpracujemy z producentami tacek,
dzieki czemu mamy wypracowany standard
rozwigzan, umozliwiajgcy bezawaryjng prace

Gtéwne komponenty urzadzenia

= Robot 6-osiowy

= Chwytak mechaniczny z funkcjg pobrania ptytek z tacek
i odkfadania do fixtur

= Chwytak podcisnieniowy z funkcjg pobrania i odktadania
tacek

= System automatycznej identyfikacji testera wraz z ukfadem
szybkiej wymiany i pozycjonowania

= Sonda pomiarowa Keyence do intuicyjnego i sprawnego
dodania obstugi nowego urzadzenia testujgcego (czynnosc
jednokrotna)

= Solidna rama bazowa z mozliwoscig przemieszczania

Obudowa z wysokiej jakosci szkta hartowanego

Przenosniki wejsciowe i wyjsciowe

= Uktad destackujgcy stos tacek na wejsciowym transporterze

Uktad stackujgcy stos tacek na wyjsciowym transporterze

Kamera stacjonarna umozlwiajgca odczyt kodu ptytki

i rozpoznajaca jej prawidtowe umiejscowienie w tacce

= Zasuwy wejsciowe/wyjsciowe

Aplikator etykiet ze zintegrowang drukarkg (opcja)

Dane techniczne urzadzenia

Parametr Wartosé

Napiecie znamionowe 400 VAC, 3P, 50 Hz

Napiecie sterownicze 24VDC
Uktad sieciowy TN-S

Zasilanie pneumatyczne 6-8 bar
Masa urzadzenia 3200kg

Wymiary urzadzenia 3000 x 3900 x 2200 mm

Wymiary urzadzenia

3900
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= Zgodnosc ze standardem ESD

= Uktady unoszace i pozycjonujace
tacke w miejscu pobrania i odktadania
ptytek

= Uktad sterujgcy wraz z systemem
bezpieczenstwa, intuicyjnym
panelem operatora (HMI) i szeregiem
czujnikow

Przyktad wydajnosci urzadzenia

Parametr funkcjonalny PCB1 PCB3
llos¢ PCB w tacce 6 3
Czas testu [s] 480 540
llos¢ testeréw [szt.] 12 2
Dtugosc zmiany [h] 75 75
\Wydajnos¢ systemu [szt./zmiane] 620 540
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