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AUTOMATYKA
PRZEMYStOWA

PRZEMIENNIK AMD-S

TANI PRZEMIENNIK CZESTOTLIWOSCI DO PROSTYCH ZASTOSOWAN

(0,4 kW - 2,2 kW)

B Prosty w obstudze oraz tani naped AC:
— Sterowanie U/f w otwartej petli,
— Regulator z mikrokontrolerem 16-bitowym,
— Interfejs szeregowy RS-485,
— Modulacja PWM,
— Czestotliwos$e¢ nosna do 10 kHz,
— Wysoka sprawnosc¢ (>93%),
— Tranzystory IGBT,
— Zasilanie 1x230 V; 3x400 V,

B Programowalna charakterystyka U/,

B /dolno$¢ przecigzeniowa 150% pradu znamionowego
przez 60 s,

B Automatyczna kompensacja momentu i poslizgu,

B Czytelne, funkcjonalne menu programowania, modyfikacja
nastaw chroniona hastem,

B Estetyczna, ergonomiczna i trwata obudowa o stopniu
ochrony IP-21,

B Potencjometr zadajacy predko$¢ na obudowie przemienni-
ka czestotliwosci,

B Produkt posiada certyfikat europejski CE (naped spetniaja-
cy wymagania norm europejskich i polskich pod wzgledem
kompatybilnosci elektromagnetycznej - tacznie z opcjonal-
nym filtrem RFI).

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE

B /adawanie predkosci z listwy zdalnego sterowania, z cy-
frowego panelu sterujacego lub poprzez interfejs szere-
gowy RS 485,

B Panel sterowania z wyswietlaczem LED,

m Wybor trybu hamowania:

— hamowanie stromosciowe,

— hamowanie dynamiczne (z zew. rezystorem),
— hamowanie wybiegiem,

— hamowanie pradem statym,

B Mozliwo$¢ ksztattowania krzywej U/,

B Nastawa dwdéch zestawow czaséw hamowania i rozbiegu.

B Nastawa do 7 réznych charakterystyk hamowania i roz-
biegu (typu S),

B Nastawa czestotliwosci ustawczej (JOG),

B Mozliwos$¢ zaprogramowania do 7 predkosci dla pracy
wielobiegowej,

B Programowanie wejs¢/wyjs¢ listwy zdalnego sterowania,

B Mozliwo$é¢ podtaczenia analogowego miernika wartosci
czestotliwosci (pradu),

B Programowalne wyjscia sygnalizacyjne:

— 2 wielofunkcyjne wyjécia przekaznikowe,
— 1 wielofunkcyjne wyjscie typu otwarty kolektor,

Szczegotowe informacje
B opisy techniczne
B oprogramowanie

Kompensacja momentu,

Kompensacja poslizgu,

3 czestotliwosci eliminacji z programowang szerokoscia

pasma,

Wybor czestotliwosci nosnej do 10 kHz,

Automatyczny restart po stanie awaryjnym,

Rejestrowanie 4 kolejnych stanow awaryjnych,

Ochrona przed chwilowym zanikiem napiecia zasilania,

Ochrona silnika przed:

— utknieciem wskutek przepiecia,

— utknieciem wskutek przetezenia w czasie rozbiegu i
w czasie pracy,

— przecigzeniem i przegrzaniem,

Interfejs szeregowy MODBUS, tacze w standardzie RS-485,

Praca w trybie PLC,

Uniwersalny przemiennik wysokiej jakosci:

— 2-letnia gwarancja od daty zakupu,

— Centra serwisowe Apator Control wspierajace uzyt-
kownika w programowaniu.



CERTYFIKATY

B Produkt posiadajacy certyfikat europejski CE (naped spetniajacy wymagania norm europejskich i polskich pod wzgledem

kompatybilnoéci elektromagnetycznej i tacznie z opcjonalnym filtrem RFI).

B Zgodnos¢ z dyrektywa 73/23/EEC poprzez spefnianie normy EN 50178.

B Zgodnos¢ z dyrektywa 89/336/EEC dotyczaca kompatybilnodci elektromagnetycznej poprzez spetnianie norm EN 55011,
ENb50082-2, EN50081-2, EN61800-3, EN61000-4-2, EN61000-4-3, EN61000-4-4, EN61000-4-5, EN61000-4-6.

Tabela 1. UKLADY ZASILANE 1x230 V AC (AMD-S-

./RN27)
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Oznaczenie AMD-S- ..../RN 21 0003 0005 0007 0011
Moc silnika [kW] 0,4 0,75 15 2,2
Moc przemiennika [kKVA] 1,0 1,6 2.9 4,2
o Prad wyjsciowy [A] 2,6 4,2 7,5 1"
Wyjscie — — — — —
Napiecie wyjéciowe 3-fazowe napiecie wyjéciowe regulowane od 0 do nap. zasilania
Czestotliwos¢ znamionowa [Hz] Programowana od 1 do 400 Hz
e Znamionowe napigcie zasilania 1 - fazowe, 200/200+240£10% V AC +10% -10%; 50 / 60 Hz
ejscie
J Wspotczynnik mocy 0,8
System sterowania Sinusoidalny sygnat SPWM
Czestotliwose wyjéciowa 0,1 + 400 Hz
Rozdzielczo$¢ zadawania
o 0,1 Hz
czestotliwosci
Ro.z,dz'\elcz‘osc czestotliwosci 0.1 Hz
wyjsciowe]
Charakterystyka Zdolno$¢ przecigzeniowa 150% pradu znamionowego przez 60 s
Czas rozbiegu/hamowania 0,17 =600 s
Charakterystyka momentu Moment rozruchowy 150% (dla 5 Hz)
Hamowanie Hamowanie dynamiczne (czoper) lub hamowanie pragdem statym DC
Charakterystyka U/f Wybrana nastawg charakterystyki U/f
Zabezpieczenie przed utknigciem Ustawiany jako procent pradu znamionowego
maszyny
Cyfrowo Ustawianie przyciskami na panelu cyfrowym lub JOG
Zadawanie Suanaten Potencjometr 5 kQ/ 0,5 W, 0 + + 10V DC, 4 + 20 mA, RS-482 interfejs
czestotliwosci zevzrg1 trznvm szeregowy, wejscie wielofunkcyjne 1 + b.
& Y (JOG, predkos¢ zadawana krokowo, narastanie/opadanie)
Charakterystyka | Sygnaly Cyfrowo Ustawianie poprzez RUN, STOP.
pracy sterowaniq pracg Sygnaty MO0 do M5 moga byc skojarzone z roznymi trybami pracy, interfejs
przemiennika zewnetrzne szeregowy RS-485 (MODBUS)

Wielofunkeyjne sygnaty wyjsciowe

Praca, osiggnieta czest. zadana, predk. rézna od zera, awaria mostka mocy,
sygnalizacja awarii, sygnalizacja pracy, lokalna/zdalna praca w trybie pracy PLC

Wyjécie analogowe

Wyjscie analogowe czestotliwos¢ lub prad

Inne funkcje

Charakterystyka S, kontrola nieprawidfowosci, regulowana czestotliwo$¢
no$na, hamowanie pragdem statym DC, hamowanie dynamiczne (czoper),
restart po krotkim zaniku napiecia, nastawa czestotliwosci max/min, itd.

Zabezpieczenia

Przepiecie, przetezenie, podnapiecie, przecigzenie, przegrzanie, btad
zewnetrzny, elektroniczna blokada termiczna, zwarcie doziemne, utkniecie

Chtodzenie Naturalny obieg powietrza
Warunki instalowania Ponizej 1000 metréw n.p.m., z dala od gazéw korozyjnych, ptynéw i kurzu.
Temperatura otoczenia -10°C + 40°C
Otoczenie Temperatura przechowywania -20°C + 60°C
Wilgotnos$¢ wzgledna Ponizej 90% (bez kondensacji)
Wibracje Ponizej 20 Hz - 9,80 m/s2 (1G), dla 20 <+ 50 Hz - 5,88 m/s2 (0.6 G)
Opcje Modut zdalnego sterowania RC-03, rezystor hamowania BR
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8 Tabela 2. UKLADY ZASILANE 3x400 V AC (AMD-S-...../RN53)
Oznaczenie AMD-S- ..../RN 53 0002 0004 0006
Moc maszyny [kW] 0,75 15 2,2
%) Moc przemiennika [kVA] 1,9 3,2 4.1
o Prad wyjsciowy [A] 2,5 4,2 615
= Wyjscie
< Napiecie wyjsciowe 3-fazowe napiecie wyj$ciowe regulowane od 0 do nap. zasilania
é Czestotliwos¢ znamionowa [Hz] Programowana od 1 do 400 Hz
= Znamionowe napiecie zasilania 3-fazowe, 380/380+480/480 V AC =10% ; 50 / 60 Hz
= Wejscie
S Wspdtczynnik mocy 0.8
L
E System sterowania Sinusoidalny sygnat SPWM
oL Czestotliwose wyjsciowa 0,1 =+ 400 Hz
Rozdzielczo$¢ zadawania
T 0,1 Hz
czestotliwosci
Ro.zq;lelcz.osc czestotliwosci 01 Hz
wyjsciowej
Charakterystyka Zdolno$¢ przecigzeniowa 150% pradu znamionowego przez 60 s
Czas rozbiegu/hamowania 0,1 + 600 s
Charakterystyka momentu Moment rozruchowy 150% (dla 5 Hz)
Hamowanie Hamowanie dynamiczne (czoper) lub hamowanie pradem statym DC
Charakterystyka U/f Wybrana nastawg charakterystyki U/f

Zabezpieczenie przed utknigciem Ustawiany jako procent pradu znamionowego

maszyny
Cyfrowo Ustawianie przyciskami na panelu cyfrowym lub JOG
Zadawanie Potencjometr 5 kQ/ 0,56 W, 0 + + 10V DC, 4 = 20 mA, RS-485 interfejs
czestotliwosci Sygnatem iscie wi i .
€ IWOSCI sewnetrznvm szeregowy, wejscie wielofunkcyjne 1 + b,
etrzny (JOG, predkos¢ zadawana krokowo, narastanie/opadanie)
Svanat Cyfrowo Ustawianie poprzez RUN, STOP.
Charakterystyka ygnaty ‘ ] i ) ) }
pracy sterowamal pracg Sygnaty MO0 do M5 moga byc skojarzone z roznymi trybami pracy, interfejs
przemiennika zewnetrzne szeregowy RS-485 (MODBUS)

Praca, osiagnieta czest. zadana, predk. rézna od zera, awaria mostka mocy,

Wielofunkeyjne sygnafy wyjsciowe sygnalizacja awarii, sygnalizacja pracy, lokalna/zdalna praca w trybie pracy PLC

Wyjscie analogowe Wyjscie analogowe czestotliwos¢ lub prad

Charakterystyka S, kontrola nieprawidtowosci, regulowana czestotliwo$¢
Inne funkcje noéna, hamowanie pradem statym DC, hamowanie dynamiczne (czoper),
restart po krétkim zaniku napiecia, nastawa czestotliwosci max/min, itd.

Przepiecie, przetezenie, podnapiecie, przecigzenie, przegrzanie, btad

Zabezpieczenia . | ) . c
P zewnetrzny, elektroniczna blokada termiczna, zwarcie doziemne, utkniecie

Chtodzenie Naturalny obieg powietrza
Warunki instalowania Ponizej 1000 metréw n.p.m., z dala od gazéw korozyjnych, ptynéw i kurzu.
Temperatura otoczenia -10°C + 40°C
Otoczenie Temperatura przechowywania -20°C + 60°C
Wilgotnos¢ wzgledna Ponizej 90% (bez kondensacji)
Wibracje Ponizej 20 Hz - 9,80 m/s2 (1G), dla 20 + 50 Hz - 5,88 m/s2 (0.6 G)

Opcje Modut zdalnego sterowania RC-03, rezystor hamowania BR
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SCHEMAT OPRZEWODOWANIA 9
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Rezystor Hamowania (opcja)

Wytacznik
gtowny
1x 230 VAC R Siinik
dla wyk. RN21 ~
S o
3 x 400 VAC
dla wyk. RN53 T

PRAWO/STOP

p LEWO/STOP /
4 Wej. wielofunkcyjne_—
4 Wej. wielofunkcyjne_—
y Wej. wielofunkcyjne_—
p RESET /

Masa sygnatowa

L A—]

Wyijscie analogowe
VDC

0~10 — [®)
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120 VAC 5A, 24 VDC5A, 240 VAC ponizej 2,5A
Nastawa fabryczna: wskaznik stanu awaryjnego

48 VDC 50mA
Nastawa fabryczna: praca napedu
Zadawanie czestotliwosci

Zadawanie napigciem

0~10 VDC
R: 3kQ~5kQ R
Zadawanie pradem
4~20mA .. -
6...1
RJ-11 port komunikacyjny
z interfejsem szeregowym RS-485
© Zaciski silnopradowe O Zaciski obwodu sterujacego Przewody ekranowane

WYMIARY

a )

Model Wysokos¢ W | Szeroko$¢ S | Gtebokosé¢ G
[mm] [mm] [mm]
AMD-S-0003/RN21 148 85 107,8
AMD-S-0005/RN21 148 85 129,8
AMD-S-0007/RN21 186 100 148,4 (134,4)
AMD-S-0011/RN21 220 118 135,4
AMD-S-0002/RN53 148 85 131.8
AMD-S-0004/RN53 186 100 134,4
AMD-S-0006/RN53 186 100 134,4

* W nawiasie podane sg wymiary uktadéw w wersji b

\_ /
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10 REZYSTORY HAMOWANIA

Stosowane dla przemiennikéw czestotliwosci przy
hamowaniu stromosciowym w celu uzyskania efek-
tywnego hamowania. Podtgczane sg bezposrednio
na zaciski czopera wewnetrznego falownika.
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§ Tabela 3. DOBOR REZYSTOROW (WARTOSCI PRZYKtADOWE)

; Model Moc silnika [kW] Moc rezystora [W] Rezystancja opornika [Q]

L AMD-S-0002/RN21 0,4 80 200

@ AMD-S-0004/RN21 0,75 200 200

o AMD-S-0007/RN21 15 300 100
AMD-S-0011/RN21 29 300 100
AMD-S-0002/RN53 0,75 80 750
AMD-S-0004/RN53 15 300 400
AMD-S-0006/RN53 00 300 250

W celu uzyskania informacji o doborze rezystora dla konkretnego przypadku hamowania przemiennikiem czestotliwosci prosimy skontaktowac sie z ser-
wisem Apator Control Sp. z 0.0.

PULPIT ZDALNEGO STEROWANIA RC-03

Stosowany w celu sterowania przemiennikiem czestotliwosci z odlegtosci do 200 m. Pulpit ten umozliwia
zadanie predkosci potencjometrem, odczyt zadanej predkosci, start/stop uktadu, prace nawrotng oraz prace
JOG i reset napedu.

WYMIARY GABARYTOWE
P 57 _ P 78 _
A x @
RC-03
%
obr

118

20
90
0 100
LEWO START JOG
PRAWO STOP RESET
O] ©
')
sV
\/

Max.Srednica kabla 8 mm




FILTRY RFI

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE

B Efektywnie eliminuja zakfocenia generowane do sieci
przez przemienniki czestotliwosci,

B Zasilane z jednej lub trzech faz,

B Szybki i prosty montaz,

B Dobre odprowadzanie ciepfa,

B Mozliwo$¢ podfaczenia poprzez zaciski badz przewodowo.

Tabela 4. DOBOR

ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -

Tabela 5. WYMIARY

Model Typ filtra Model Wysoko$¢ Szerokosé Gtebokosé
AMD-S-0002/RN21 CNW 102/6 s (i) (0ol
AMD-S-0004/RN21 CNW 102/10 CNW 102/6 93 50 40
AMD-S-0007/RN21 CNW 102/16 CNW 102/10 03 50 40
AMD-S-0011/RN21 CNW 102/20 CNW 102718 8 o 0
AMD-S-0002/RN53 CNW 204/7
AMD-S-0004/RN53 CNW 204/7 CNW 102/20 18 53 40
AMD-S-0006/RN53 CNW 204/7 CNW 204/7 255 50 126
APATOR
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AUTOMATYKA
PRZEMYStOWA

PRZEMIENNIK AMD-B

PRZEMIENNIK CZESTOTLIWOSCI Z REGULATOREM PID ZASILANY

TROJFAZOWO (0,75 kW - 75 kW)

B Przemiennik do réznorodnych aplikacji:
— Regulator z mikrokontrolerem 16-bitowym,
— Interfejs szeregowy RS-485,
— Modulacja PWM,
— Cicha praca, czestotliwos¢ nosna do 15 kHz,
— Wysoka sprawnos¢ (>93%),
— Zdolnoé¢ przecigzeniowa 150% pradu znamionowe-
go przez 60 s,

B Sterowanie wektorowe w otwartej petli sprzezenia
zwrotnego,

B Czytelne, funkcjonalne menu programowania,

B Estetyczna, ergonomiczna i trwafa obudowa o stopniu
ochrony IP-21,

B Regulator PID jako standard,

B Produkt posiadajgcy certyfikat europejski CE (naped
spefniajacy wymagania norm europejskich i polskich pod
wzgledem kompatybilnosci elektromagnetycznej - tacznie
z opcjonalnym filtrem RFI),

B Uniwersalny przemiennik wysokiej jakosci:

— 2-letnia gwarancja od daty zakupu,
— Centra serwisowe Apator Control wspierajace uzyt-
kownika w programowaniu.

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE

B /adawanie predkosci z listwy zdalnego sterowania, z
cyfrowego panelu sterujgcego lub poprzez interfejs sze-
regowy RS 485,

B Panel sterowania z wyswietlaczem LED,

B Wybor trybu hamowania:

— hamowanie stromosciowe,

— hamowanie dynamiczne (z czoperem),
— hamowanie wybiegiem,

— hamowanie pradem statym,

B Mozliwo$¢ ksztattowania krzywej U/,

B Nastawa dwdéch zestawow czaséw hamowania i rozbiegu.

B Nastawa do 7 réznych charakterystyk hamowania i roz-
biegu (typu S),

B Nastawa czestotliwosci ustawczej (JOG),

B Mozliwos$¢ zaprogramowania do 16 predkosci dla pracy
wielobiegowej,

B Programowanie wej$¢ listwy zdalnego sterowania,

B Mozliwosé¢ podtaczenia analogowego miernika wartosci
czestotliwosci wyjsciowej lub pradu,

Szczegotowe informacje
B opisy techniczne
B oprogramowanie

Programowalne wyjscia sygnalizacyjne:

— 1 wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe,

— 3 wielofunkcyjne wyjscia typu otwarty kolektor,

Kompensacja momentu,

Kompensacja poslizgu,

3 czestotliwosci eliminacji z programowanag szerokoscia

pasma,

Wybdr czestotliwosci nosnej do 15 kHz,

Automatyczny restart po stanie awaryjnym,

Rejestrowanie 4 kolejnych stanéw awaryjnych,

Ochrona przed chwilowym zanikiem napiecia zasilania,

Ochrona silnika przed:

— utknieciem wskutek przepiecia,

— utknieciem wskutek przetezenia w czasie rozbiegu
i w czasie pracy,

— przecigzeniem i przegrzaniem,

Interfejs szeregowy MODBUS, tacze w standardzie RS-485,

Praca w trybie PLC.
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B Produkt posiadajacy znak bezpieczenstwa B i certyfikat europejski CE (naped spetniajgcy wymagania norm europej-

skich i polskich pod wzgledem kompatybilnosci elektromagnetycznej - tacznie z opcjonalnym filtrem RFI).
Zgodnos$¢ z dyrektywa 73/23/EEC poprzez spetnianie normy EN 50178.

B Zgodnos¢ z dyrektywa 89/336/EEC dotyczaca kompatybilnodci elektromagnetycznej poprzez spetnianie norm EN 55011,
ENG61800-3, EN61000-4-2, EN61000-4-3, EN61000-4-4, EN61000-4-5, EN61000-4-6, EN61000-4-8.

Tabela 6. UKLADY ZASILANE 3x400 V

Oznaczenie AMD-B -.../RN 53

0002 | 0004 | 0006 | 0008 | 0013 | 0018 | 0024 | 0032 | 0038 | 0045 | 0060 | 0075 | 0090

Moc silnika [kW]

075|156 | 22| 37 |55 |75 | N1 15 | 185 | 22 | 30 | 37 | 45

-
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N
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Moc przemiennika [kVA] 22 | 32 | 42| 65 | 95 | 137183 |244|289|34,3|457|556 | 69,3
Weie Prad wyjsciowy [A] 27 | 42 | 55| 85 | 13 18 | 24 | 32 | 38 | 45 | 60 | 73 | 91
écie
v Napiecie wyj$ciowe Regulowane od 0,1 do napiecia zasilania
Czestotliwos$¢ znamionowa [Hz] Programowana od 0 do 400 Hz
Weisc Znamionowe napiecie zasilania 3-fazowe, 342 - 582 V AC ; 47-63 Hz
ejscie
J Znamionowy prad wejésciowy [A] | 32 [ 43 [ 59 [112] 14 | 19 | 25 [ 32 [ 39 [ 49 [ 60 [ 73 | o1
System sterowania Sinusoidalny sygnat PWM
Czestotliwose wyjsciowa 0,1 + 400 Hz
Rozdzielczo$¢ zadawania
o 0,1 Hz
czestotliwosci
Roggz‘ielcz.osc czestotliwosci 0.1 Hz
wyjéciowe]
Charak- Zdolno$¢ przecigzeniowa 150% pradu znamionowego przez 60 s
terystyka Czas rozbiegu/hamowania 0,1 =+ 3600 s (2 niezalezne komplety nastaw)
Charakterystyka momentu Moment rozruchowy 150% (dla 1 Hz)
Hamowanie Hamowanie dynamiczne (czoper) lub hamowanie pradem statym DC
Charakterystyka U/f Wybrana nastawg charakterystyki U/f
Zabezpieczenie przed utknieciem Ustawiany jako procent pradu znamionowego
maszyny
} Cyfrowo Ustawianie przyciskami na panelu cyfrowym lub JOG
Zadawanie - } -
czestotliwosci Sygnatem Potencjometr 5 kQ/ 0,6 W, 0 = = 10V DC, 4 + 20 mA, RS-482 interfejs szeregowy,
zewnetrznym wielofunkeyjny 1 + 6 (JOG, predko$¢ zadawana krokowo, narastanie/opadanie)
Charak Sygnaty Cyfrowo Ustawianie poprzez RUN, STOR, FOR/REV
arak- .
terystyka s’[erovvlanlal pracg Sygnaty FWD, REV, EF moga by¢ skonfigurowane do pracy przy
pracy przemiennika zewnetrzne sterowaniu 2-lub 3-przewodowym, interfejs szeregowy RS-485
Wielofunkcyjne Praca napedu, czestotliwos¢ osiagnieta, predkos$¢ powyzej zera, awaria zewnetrzna,
sygnaty wyjsciowe stan awaryjny, wskaznik zadawanie lokalne/zdalne, praca w trybie PLC
Wyj$cie analogowe Wyjscie analogowe czestotliwos¢ lub prad

Inne funkcje

ARN-Automatyczna regulacja napiecia, charakterystyka S, kontrola nieprawidtowosci
pracy, regulowana czestotliwo$¢ nosna, hamowanie pradem statym DC, automatyczne
strojenie, hamowanie dynamiczne (czoper), restart po krétkim zaniku napiecia, nastawa

czestotliwosci max/min, sterowanie wektorowe, licznik, algorytm PID, sterowanie
dodatkowymi maszynami, komunikacja Modbus, itd.

/abezpieczenia

Przepiecie, przetezenie, podnapiecie, przecigzenie, utkniecie,
przegrzanie, bfad zewnetrzny, elektroniczna blokada termiczna, zwarcie doziemne

Chtodzenie

Chtodzenie powietrzem - wymuszone (dla AMD-B-0002 - 0004/RN53 konwekcja
naturalna, brak wentylatora)

Warunki instalowania

Ponizej 1000 metréw n.p.m., z dala od gazéw korozyjnych, ptynéw i kurzu.

Temperatura otoczenia

-10°C =+ 40°C (-10°C =+ 50°C bez osfony)

Otoczenie | Temperatura przechowywania

-208C--60EC

Wilgotnos¢ wzgledna

Ponizej 90% (bez kondensacji)

Wibracje

Ponizej 20 Hz - 9,80 m/s2 (1 G), dla 20 + 50 Hz - 5,88 m/s2 (0.6 G)

Opcje

Kabel, modut zdalnego sterowania RC-03, rezystory hamowania, filtry

APATOR

CONTROL
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14 SCHEMAT OPRZEWODOWANIA

4 N

Rezystor Hamowania (opcja)

Wytacznik Zwora L]
fown il
gowny 0~O ©

1x 230 VAC
dla wyk. RN21

Silnik

3 x 400 VAC
dla wyk. RN53

PRAWO/STOP —
L LewossToP i
& _USTAWCZA /
& AWARIA ZEW. —
p Wej. wielofunkcyjne_—
4 Wei. wielofunkcyjne_—
p Wej. wielofunkcyjne_—
4 Wej. wielofunkcyjne_—
& RESET /
4 Blokada rozb./ham. /

Licznik

Wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe
120 VAC 5A, 28 VDC 5A, 240 VAC 2,5A
Nastawa fabryczna: wskaznik stanu awaryjnego

)
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=
<
X
e
P
=
=
Ll
N
o
a

Optoizolowane wyjécia wielofunkcyjne
48 VDC 50mA

Mi2 Nastawa fabryczna: praca napedu

Mi3
Mid

Nastawa fabryczna: czestotliwo$¢ réwna zadanej

Mi5

Mi6
Nastawa fabryczna: sygnalizacja podnapigcia

*Zasilanie 1 x 220 VAC: napiecie obwodu DC ponizej 200V
*Zasilanie 3 x 380 VAC: napiecie obwodu DC ponizej 400V

TRG

Masa cyfrowa DeM

+10V
Zasilanie zadawania
+10V 20mA

AVI

Czestotliwos¢ nadrzedna
0do 10V 47kQ

--------- RS-485

Analogowe wyjécie wielofunkcyjne
Nastawa fabryczna: analogowy pomiar
czestotliwosci/pradu 0~10 VDC/2mA
Masa sygnatu analogowego

DFM @ Cyfrowe wyjscie pomiaru czestotliwosci

Nastawa fabryczna: 1:1, wypetnienie =50% 10 VDC

H Masa sygnatéw cyfrowych
Masa sygnatéw analogoWéH

RJ-11 port komunikacyjny
z interfejsem szeregowym RS-485

© Zaciski silnopradowe O Zaciski obwodu sterujacego : Przewody ekranowane

\_ /

WYMIARY

a N

Model Moc | Wysoko$¢ W | Szeroko$¢ S | Gtebokos¢ G

(kW] [mm] [mm] [mm]
AMD-B-0002/RN53 0,75 185 118 145
AMD-B-0004/RN53 156 185 118 160
AMD-B-0006/RN53 2,2 260 (185) 150 (118) 148,2 (145)
AMD-B-0008/RN53 3,7 260 150 148,2 (160,2)

AMD-B-0013 - 0018/RN53 | 5,5/7,6 | 323 (272,1) 200 (150) 183,2 (191,7)

AMD-B-0024/RN53 11 323 200 183,2
AMD-B-0032- 0045/RN53 15/22 403,8 250 2054
AMD-B-0060- 0090/RN53 30/45 589 370 260

* W nawiasach podane sa wymiary uktadéw najnowszych lub w wersji B.




MODULY HAMOWANIA (CZOPERY)

Stosowane dla przemiennikéw czestotliwosci powyzej
7,56 kW (AMD-B-0018 - AMD-B-0090/RNbB3) przy hamo-
waniu stromosciowym w celu uzyskania efektywnego
hamowania (przemienniki czestotliwosci grupy AMD-B
do mocy 7,5 kW majg zabudowane czopery w standar-
dzie).

Stosowane sg dwa typy modutéw hamowania: VFDB4030
dla mocy 11 kW - 30 kW (dla przemiennikow czestotli-
wosci AMD-B-0024/RNB3 - AMD-B-0060/RN53) oraz
VFDB4045 dla mocy powyzej 30 kW (dla przemiennikow
czestotliwosci AMD-B-0075/RN53 - AMD-B-0090/RN53).

REZYSTORY HAMOWANIA

Stosowane dla przemiennikéw czestotliwosci przy
hamowaniu stromosciowym w celu uzyskania efek-
tywnego hamowania. Podtgczane sg bezposrednio
na zaciski czopera wewnetrznego falownika badz ze-
wnetrznego modutu hamowania.

Tabela 7. DOBOR REZYSTOROW (WARTOSCI PRZYKL ADOWE)

ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -
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Model Moc silnika [kW] Moc rezystora [W] Rezystancja opornika [Q]
AMD-B-0002/RN53 0,75 80 750
AMD-B-0004/RN53 15 300 400
AMD-B-0006/RN53 2,2 300 250
AMD-B-0008/RN53 3,7 400 150
AMD-B-0013/RN53 55 500 100
AMD-B-0018/RN53 75 1000 75
AMD-B-0024/RN53 " 1000 50
AMD-B-0032/RNb53 15 1500 40
AMD-B-0038/RN53 18,6 4800 32
AMD-B-0045/RN53 22 4800 27,2
AMD-B-0060/RN53 30 6000 20
AMD-B-0075/RN53 37 9600 16
AMD-B-0090/RN53 45 9600 13,6

W celu uzyskania informacji o doborze rezystora dla konkretnego przypadku hamowania przemiennikiem czestotliwosci prosimy skontaktowac¢ sie

z serwisem Apator Control Sp. z 0.0.

KABLE tACZACE PANEL STEROWNICZY Z PRZEMIENNIKIEM CZESTOTLIWOSCI

Typ przewodu Dtugos¢ [m]
EG1010 1
EG3010 3
EGB010 5

Sou

|

gaa
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16 PULPIT ZDALNEGO STEROWANIA RC-03

Stosowany w celu sterowania przemiennikiem czestotliwosci z odlegfosci do 200 m. Pulpit ten umozliwia
zadanie predkosci potencjometrem, odczyt zadanej predkosci, start/stop ukfadu, prace nawrotng oraz prace
JOG i reset napedu.

WYMIARY GABARYTOWE

f 57 78
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RC-03
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LEWO

PRAWO

()

90
100

START

118
338
-
(=}
‘”
o

% 3

JOG

STOP

RESET

©

<
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= v S—

Max.$rednica kabla 8 mm

\_ /

FILTRY RFI

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE

| Efektywnie eliminujg zakfbcenia generowane do sieci
przez przemienniki czestotliwosci,

Zasilane z trzech faz,

Szybki i prosty montaz,

Dobre odprowadzanie ciepta,

Wybor miedzy potaczeniem zaciskowym badz przewodowym,
Zastosowanie tréjfazowych filtrow CNW 204 zmnigjsza
zaktécenia do poziomu wymaganego przez norme euro-
pejska EN 50081-2.

Tabela 8. DOBOR Tabela 9. WYMIARY

Typ falownika Typ filtra Model Wysoko$¢ | Szerokosé¢ | Gtebokosé
AMD-B-0002/RN53 CNW 204/7 [mm] (mm) (mm)
AMD-B-0004/RN53 CNW 204/7 CNW 204/7 255 50 196
AMD-B-0006/RN53 CNW 204/7 CNW 204/16 305 55 149
AMD-B-0008/RN53 CNW 204/16 CNW 204/30 e - 150
AMD-B-0013/RN53 CNW 204/16 W 2042 P - s
AMD-B-0018/RN53 CNW 204/30
AMD-B-0024/RN53 CNW 204/30 CIIW 204/58 350 80 16
AMD-B-0032/RN53 CNW 204/42 CNW 204/75 830 80 220
AMD-B-0038/RN53 CNW 204/42 CNW 204/100 380 90 220
AMD-B-0045/RN53 CNW 204/55
AMD-B-0060/RN53 CNW 204/75
AMD-B-0075/RN53 CNW 204/75
AMD-B-0090/RN53 CNW 204/100




PRZEMIENNIK AMD-E

B Zaawansowany technologicznie, prosty w obstudze

naped AC:

- Sterowanie U/f,

— Sterowanie wektorowe w otwartej petli,

— Regulator z mikrokontrolerem 16-bitowym,

— Interfejs szeregowy RS-485,

— Modulacja PWM,

— Czestotliwos$¢ nosna do 10 kHz,

— Wysoka sprawnos¢ (>93%),

— Tranzystory IGBT,

— Zasilanie 3x400 V; napiecie wyjsciowe 3x400 V,

B Programowalna charakterystyka U/,

B /dolnos¢ przeciazeniowa 150% pradu znamionowego
przez 60 s,

B Automatyczna kompensacja momentu i poslizgu,

B Czytelne, funkcjonalne menu programowania, modyfi-
kacja nastaw chroniona hastem,

B Estetyczna, ergonomiczna i trwafa obudowa o stopniu
ochrony IP-21,

B Potencjometr zadajacy predkos¢ na obudowie prze-
miennika czestotliwosci,

B Produkt posiadajgcy certyfikat europejski CE (naped
spetniajacy wymagania norm europejskich i polskich pod
wzgledem kompatybilnosci elektromagnetycznej - tacznie
z opcjonalnym filtrem RFI).

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE

B /adawanie predkosci z listwy zdalnego sterowania, z
cyfrowego panelu sterujgcego lub poprzez interfejs sze-
regowy RS 485,

B Panel sterowania z wyswietlaczem LED,

B \Wybor trybu hamowania:

— hamowanie stromosciowe,

— hamowanie dynamiczne (z zew. rezystorem),
— hamowanie wybiegiem,

— hamowanie pradem statym,

B Mozliwoéc¢ ksztattowania krzywej U/,

B Nastawa dwoch zestawodw czasdw hamowania i rozbiegu,

B Nastawa do 7 réznych charakterystyk hamowania i rozbiegu
(tyou S),

B Nastawa czestotliwosci ustawczej (JOG),

B Mozliwos¢ zaprogramowania do 7 predkosci dla pracy
wielobiegowej,

B Programowanie wejs¢/wyjs¢ listwy zdalnego sterowania,

B Mozliwos¢ podtaczenia analogowego miernika czestotli-
wosci (pradu),

B Mozliwos¢ zabudowy jednej karty rozszerzen m.in. wej.-wyj.
cyfrowych i analogowych sieci przemystowych,

B Mozliwos$¢ programowania PLC (drabinka),

B Bezpfatne oprogramowanie PLC WPL Soft,

ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -

Szczegotowe informacje
B opisy techniczne
B oprogramowanie

Programowalne wyjscia sygnalizacyjne:

— wielofunkeyjne wyjscie przekaznikowe,

— wielofunkcyjne wyjscie typu otwarty kolektor,

Kompensacja momentu,

Kompensacja poslizgu,

3 czestotliwosci eliminacji z programowang szerokoscia

pasma,

Wybdr czestotliwosci nosnej do 10 kHz,

Automatyczny restart po stanie awaryjnym,

Rejestrowanie 4 kolejnych stanéw awaryjnych,

Ochrona przed chwilowym zanikiem napiecia zasila-

nia,

Ochrona silnika przed:

— utknieciem wskutek przepiecia,

— utknieciem wskutek przetezenia w czasie rozbie-
gu i w czasie pracy,

— przecigzeniem i przegrzaniem,

Interfejs szeregowy MODBUS, tgcze w standardzie RS-485,

Praca w trybie PLC-sterownik PLC,

Uniwersalny przemiennik wysokiej jakosci:

— 2-letnia gwarancja od daty zakupu,

— Centra serwisowe Apator Control wspierajace uzytkownika
W programowaniu.

APATOR

CONTROL
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18 Tabela 10. UKLADY ZASILANE 1x230 AC

Oznaczenie AMD-E -.../RN 21 0003 0005 0007 0011
Moc maszyny [kW] 0,4 0,75 1,5 2,2
Moc przemiennika [kVA] 1,0 1,6 2.9 4.2
Znamionowy prad wyjsciowy [A] 28 4.2 1.2 11,0

Ll
g Wyjscie Napiecie wyj$ciowe Trojfazowe -proporcjonalne do wartosci napiecia wejéciowego
< Czestotliwos¢ wyjsciowa [Hz] 0Od 0,1 do 600 Hz
< Czestotliwo$¢ nosna [Hz) 1-15
=z Znamionowy prad wejsciowy [A] 6,5 9,6 15,7 24
5 al Znamionowe napiecie/czestotliwose jednofazowe -200-240 VAC-50/60 Hz
— ejscie
S g Tolerancja napiecia +10% (180-264 V)
H Tolerancja czestotliwosci +5% (47-63 Hz)
g Sposéb chtodzenia naturalne wentylatorem
Masa (kg) 11 11 1,9 1.9
Systern requlacii SPWM (Sinusoidalna Modulacja Szerokosci Impulsu),
y ¢ ) sterowanie U/f lub wektorowe
Rozdzielczoé¢ czestotliwosci wyjsciowej 0,01 Hz
Charaktervstvka momentu Dostepne funkcje kompensacji momentu i poslizgu, moment rozruchowy do 1560%
Charak- ysty momentu znamionowego przy czestotliwosei 3,0 Hz

terystyka | Zdolnos¢ przecigzeniowa

150% pradu znamionowego przez 60 s

Czestotliwos¢ eliminacji

Trzy obszary, zakres nastaw 0,1-600 Hz

Czas rozbiegu/hamowania

0,1 + 600 s (2 niezalezne komplety nastaw)

Hamowanie DC

Prad hamowania od 0-100% pradu znamieniowego,czas hamowania od 0-60 s

Charakterystyka U/f

Programowana charakterystyka U/f

Cyfrowo Ustawianie przyciskami na panelu cyfrowym lub potencjometrem
Zadawanie
czestotliwosci Sygnatem Potencjometr 5 kQ/ 0,6 W, 0 + + 10V DC, 4 + 20 mA, RS-485 ,wejscia
zewnetrznym wielofunkeyjne (czestotliwosc predefiniowana lub motopotencjometr)
Cyfrowo Ustawianie poprzez RUN, STOP
Sterowanie
Sygnafem Zaciski M1,M2,M3,interfejs szeregowy RS-485 (MODBUS)
zewnetrznym
Ehar?kk- Wybor 15 predkosci predefiniowanych, Predkos¢ JOG, Reset zewnetrzny,
per;ycsyy a Zewnetrzna blokada napedu, Wybdr 2-go zestawu czaséw rozbiegu/hamowania,

Sygnaty wejs¢ wielofunkecyjnych

Wybor zrodfa komend sterujacych, Sterowanie kierunkiem obrotow, Wybor
drugiego zadajnika czestotliwosci, Zwiekszenie/zmniejszenie czestotliwosci
(motopotencjometr), Wyzwalanie wewnetrznego licznika, Inne

Sygnaty wyjs$¢ wielofunkcyjnych

Praca napedu, Sprawnos¢, Awaria, Predkos$¢ zerowa, Osiggnieta
czestotliwos¢ zadana, Osiggnieta czestotliwo$¢ progowa, Sygnalizacja
kierunku obrotéw, Sygnalizacja przeciazenia, Sterowanie hamulcem, Inne

Analogowy sygnat wyjsciowy

Czestotliwose wyjéciowa, Prad wyjéciowy

Funkcje uzytkowe

Sterowanie wektorowe lub U/F Wbudowany PLC, Krzywa typu-S, Ochrona
przed wystapieniem blokady przepieciowej i przetezeniowej, 5 rekordéw
btedu, Blokada jednego z kierunkéw obrotéw, Hamowanie DC, Kompensacja
momentu i poslizgu, Autostrojenie parametréw silnika, Programowalna
czestotliwos¢ nosna, Ograniczenie czestotliwosci wyjéciowej, Blokada zmiany
parametréw, Regulator PID, Licznik wewnetrzny, Komunikacja MODBUS
ASC Il lub RTU, Automatyczny restart po awarii, Funkcja oszczedzania
energii, Mozliwo$¢ wyboru logiki dodatniej lub ujemnej,

Funkcje ochronne

Przepiecie, Przetezenie, Podnapiecie, Awaria zewnetrzna, Przecigzenie,
Doziemienie, Przegrzanie, Elektroniczna ochrona techniczna, PTC

Whbudowany filtr EMI

Jednofazowy

Stopien ochrony obudowy

IP 20

Warunki instalowania

Ponizej 1000 metréw n.p.m., z dala od gazéw korozyjnych, ptynéw i kurzu

Temperatura otoczenia

-10°C + 50°C (+40% dla montowanie obok siebie) bez kondensacji i szronu

Otoczenie -
Temperatura przechowywania

20 = 60°C

Wilgotnos¢ wzgledna

Ponizej 90% RH (bez kondensacji)

Wibracje

Ponizej 20 Hz - 9,80 m/s2 (1 G), dla 20 + 50 Hz - 5,88 m/s2 (0,6 G)




Tabela 11. UKLADY ZASILANE 3x400 AC

Oznaczenie AMD-E -.../RN 53

ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -

19

0002 | 0004 | 0006 | 0008 | 0013 | 0018 | 0024 | 0032 | 0038 | 0045

Moc maszyny [kW]

0,75 1,6 2,2 3,7 5,5 7,5 11 16 18,6 22

Moc przemiennika [kKVA]

2,0 3,3 4.4 6,8 9.9 13,7 | 183 20 25 30

Znamionowy prad wyjsciowy [A]

215 4,2 5){5) 8,2 13 18 24 32 38 45

Wyjscie Napiecie wyj$ciowe Trojfazowe -proporcjonalne do wartosci napiecia wejsciowego
Czestotliwose wyjsciowa [Hz] 0Od 0,1 do 600 Hz
Czestotliwos¢ nosna [Hz] 1-15
Znamionowe napiecie/czestotliwosé¢ Trojfazowe -proporcjonalne do wartosci napiecia wejsciowego
Wejécie Tolerancja napigcia +10%

Tolerancja czestotliwosci

+5% (47-63 Hz)

Sposob chfodzenia

wentylatorem

-
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Masa (kg) 12 | 12 [ 19 ] 19| 42 [ 42 | 42 | 747 ] 747 | 747

Systern requlacil SPWM (Sinusoidalna Modulacja Szerokosci Impulsu),

y 9 J sterowanie U/f lub wektorowe
Rozdzielczos¢ czestotliwosci wyjsciowej 0,01 Hz
i i i N 0,

Charakterystyka momentu Dostepne funkcje kompensacji ‘momentu i poslizgu, momler?t rozruchowy do 150%
Charak- momentu znamionowego przy czestotliwosci 3,0 Hz
terystyka | Zdolnos¢ przecigzeniowa 150% pradu znamionowego przez 60 s

Czestotliwos¢ eliminacii Trzy obszary, zakres nastaw 0,1-600 Hz

Czas rozbiegu/hamowania 0,1 = 600 s (2 niezalezne komplety nastaw)

Hamowanie DC Prad hamowania od 0-100% pradu znamieniowego,czas hamowania od 0-60 s

Charakterystyka U/f Programowana charakterystyka U/f

7ad ‘ Cyfrowo Ustawianie przyciskami na panelu cyfrowym lub potencjometrem

adawanie
czestotliwosci Sygnatem Potencjometr 5 k€/ 0,5 W, 0 + + 10V DC, 4 + 20 mA, RS-485 ,wejscia
zewnetrznym wielofunkcyjne (czestotliwos$¢ predefiniowana lub motopotencjometr)
Cyfrowo Ustawianie poprzez RUN, STOP
Sterowanie
Sygnafem Zaciski M1,M2,M3,interfejs szeregowy RS-485 (MODBUS)
zewnetrznym

Charak- Wybor 15 predkosci predefiniowanych, Predkos¢ JOG, Reset zewnetrzny,
terystyka Zewnetrzna blokada napedu, Wybor 2-go zestawu czasdw rozbiegu/hamowania,
pracy Sygnaty wej$¢ wielofunkeyjnych Wybor zrodta komend sterujgcych, Sterowanie kierunkiem obrotéw, Wybor

drugiego zadajnika czestotliwosci, Zwiekszenie/zmniejszenie czestotliwosci
(moto-potencjometr), Wyzwalanie wewnetrznego licznika, Inne

Sygnaty wyj$¢ wielofunkeyjnych

Praca napedu, Sprawno$¢, Awaria, Predkos$¢ zerowa, Osiggnieta czestotliwo$e
zadana, Osiggnieta czestotliwo$¢ progowa, Sygnalizacja kierunku obrotéw,
Sygnalizacja przeciazenia, Sterowanie hamulcem, Inne

Analogowy sygnat wyjéciowy

Czestotliwos¢ wyjsciowa, Prad wyjsciowy

Funkcje uzytkowe

Sterowanie wektorowe lub U/F, Wbudowany PLC, Krzywa typu-S, Ochrona
przed wystapieniem blokady przepieciowej i przetezeniowej, 5 rekordéw
btedu, Blokada jednego z kierunkéw obrotéw, Hamowanie DC, Kompensacja
momentu i poslizgu, Autostrojenie parametréw silnika, Programowalna
czestotliwoé¢ nosna, Ograniczenie czestotliwosci wyjsciowej, Blokada zmiany
parametréw, Regulator PID, Licznik wewnetrzny, Komunikacja MODBUS
ASC Il lub RTU, Automatyczny restart po awarii, Funkcja oszczedzania energii,
Mozliwos¢ wyboru logiki dodatniej lub ujemnej

Funkcje ochronne

Przepiecie, Przetezenie, Podnapiecie, Awaria zewnetrzna, Przecigzenie,
Doziemienie, Przegrzanie, Elektroniczna ochrona techniczna, PTC

Whbudowany filtr EMI

Trojfazowy

Otoczenie

Stopien ochrony obudowy

IP 20

Warunki instalowania

Ponizej 1000 metréw n.p.m., z dala od gazéw korozyjnych, ptynéw i kurzu.

Temperatura otoczenia

-10°C =+ 50°C (+40% dla montowanie obok siebie) bez kondensacji i szronu

Temperatura przechowywania

20C < (0C

Wilgotnos¢ wzgledna

Ponizej 90% RH (bez kondensaciji)

Wibracje

Ponizej 20 Hz - 9,80 m/s2 (1 G), dla 20 + 50 Hz - 5,88 m/s2 (0,6 G)

APATOR

CONTROL
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SCHEMAT OPRZEWODOWANIA

-

Wytgcznik
gtowny

PRAWO/STOP _
& LEWO/STOP -
L Wyborpredk 1~ :
Wybor predk. 2 —
: Wybér predk. 3 _— :
Wybér predk. 4 _— :

Masa cyfrowa

wielofunkcyjne

Wejscia

Wejscia
analogowe 5kQ

analogowa

© Zaciski silnopradowe

Rezystor Hamowania (opcja)

+24V
Mi1
Mi2
Mi3
Mi4
Mi5
Mi6
DCM

AFM

ACM

Silnik

L+ |
W)q'écie a&\alogowe )ﬂ_\
: 0~10 VD! = O

RA

RB & Wyjécie przekaznikowe

MO1

8...1

Wyijécie transoptorowe

L]

O Zaciski obwodu sterujgcego

Interfejs szeregow
RS-4815 gowy

Przewody ekranowane




ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -

PRZEMIENNIK AMD-C 21

Falowniki serii AMD-C sg klasycznym falownikiem wek-
torowym zaprojektowanym do pracy dwuzakresowej
(praca normalna/praca ciezka).

Podstawowe funkcje i wtasciwosci:

B zasilanie 3x400 V, typoszereg obejmujacy silniki od 0,75 kW

do 400 kW,

programowalne panele LCD,

bogate funkcje programowalne i diagnostyczne,

tryb pracy predkosciowy, momentowy lub pozycyjny,

mozliwosc sterowania silnikami indukcyjnymi i synchro-

nicznymi,

budowa modutowa pozwala konfigurowaé¢ naped do

okreslonych potrzeb. Wyposazenie dodatkowe obejmuje

karty rozszerzen wejs¢/wyjs¢, karty enkoderowe, filtry,
wentylatory, dtawiki DC, moduty hamowania, klawiatury

LED i LCD, rezystory hamujace,

B standardzie protokéty BACnet i Modus RS-485. Karty
rozszerzen dla Profibus —DP, DeviceNet, MODBUS TCP,
Ethernet-IP i CANopen,

B |akierowane ptyty gtowne,

B wbudowany prosty sterownik PLC (program 10 kB) z ze-
garem czasu rzeczywistego,

B wbudowana funkcja strojenia statycznego i dynamicz- W oprogramowanie
nego napedu.
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Szczegoétowe informacje
B opisy techniczne

Tabela 12. DANE TECHNICZNE

Rozmiar A B ©
Model AMD-C__ /RNB3A 0003 | 0004 | 0006 | 0009 | 0011 [ 0017 | 0023 | 0030 | 0036 | 0043 | 0057
Maksymalna moc silnika (kW) 0,75 15 2,2 4,0 55 75 (X 15 18,56 22 30

Znamionowy prad wyjsciowy (A) [ 2,9 3,8 5,7 9,5 11 17 23 30 36 43 57

Podwyzszona
przecigzalnosé

Czestotliwos$¢ nosna (kHz) 2~6 kHz

Znamionowy prad wyjsciowy (A) [ 3,0 4,0 6,0 10,5 12 18 24 32 38 45 60

Parametry wyjsciowe

Normalna
przecigzalnosé

Czestotliwosé¢ nosna (kHz) 2~15 kHz 2~10 kHz

Znamionowy prad wyjsciowy (A)

. o e 4,1 5,6 8,3 14,5 16 19 25 88 38 45 60
Podwyzszona przeciazalnos¢

> O
E 8| Znamionowy prad wejsciowy (4 43 | 59 | 87 | 155 | 17 | 20 | 26 | 35 | 40 | 41 | 3
s | Normalna przecigzalnosc
& G?) Znamionowe napiecie zasilania 3-fazowe 380 V~480 V (-15%~+10%), 50/60 Hz

Czestotliwos¢ napiecia zasilania 47~63 Hz
Metoda chtodzenia Naturalne Wentylator
Modut hamowania Whbudowany
Dtawik DC Opcja

APATOR

CONTROL
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Tabela 13. DANE TECHNICZNE

Model AMD-C___/RN53 A

0069 [ 0086 | 0105 | 0143 [ 0171 | 0209 | 0247 | 0295 | 0352 | 0437 | 0623 | 0585 | 0649

Maksymalna moc silnika (kW)

37 | 45 | 65 | 75 | 90 | 110 | 132 | 160 | 185 | 220 | 280 | 315 | 3565

Znamionowy prad wyjsciowy (A)

69 | 86 | 105 | 143 | 171 | 209 | 247 | 295 | 362 | 437 | 523 | 585 | 649

Podwyzszona
przecigzalno$é

Czestotliwose nosna (kHz)

2~6 kHz

Parametry wyjsciowe

Znamionowy prad wyjsciowy (A)

73 | 91 [ 110 [ 150 | 180 | 220 | 260 | 310 | 370 | 460 | 550 | 616 | 683

Normalna
przecigzalno$¢

Czestotliwose nosna (kHz)

2~10 kHz 2~9 kHz

Znamionowy prad wyjsciowy (A)
Podwyzszona przecigzalnosé¢

70 | 96 | 108 | 149 [ 169 | 197 | 228 | 285 | 361 | 380 | 469 | 527 | 594

Znamionowy prad wejsciowy (A)
Normalna przecigzalno$¢

74 1101 | 114 | 167 | 167 | 207 | 240 | 300 | 380 | 400 | 494 | 555 | 625

Parametry
wejsciowe

Znamionowe napiecie zasilania

3-fazowe 380 V~480 V (-16%~+10%), 50/60 Hz

Czestotliwos¢ napiecia zasilania 47~63 Hz
Metoda chtodzenia Wentylator
Modut hamowania Opcja*
Dtawik DC Opcja

* Opcjonalne moduty hamowania 30+ 185 kW

Tabela 14. SPECYFIKACJA OGOLNA

Metoda sterowania

Sterowanie U/f lub wektorowe

Moment startowy

Do 150% momentu znamionowego od czestotliwosci wyjsciowej 0,6 Hz

Krzywa U/f

Programowalna krzywa U/f (4 nastawialne punkty)

Maks. czestotliwo$¢ wyjsciowa (Hz)

Normalna przecigzalnos$¢: 0,01~600,00 Hz; Podwyzszona przecigzalnos¢: 0,01 ~
300,00 Hz

Rozdzielczo$¢ nastaw czestotliwosci

Zadawanie cyfrowe: 0,01[Hz], Zadawanie analogowe: 0,08 X maksymalna
czestotliwos¢ wyjsciowa/60 [Hz]

Zdolnos$¢ przecigzeniowa

Normalna przecigzalno$¢: 120% pradu znamionowego przez 60 sekund
Podwyzszona przeciazalnos$¢: 150% pradu znamionowego przez 60 sekund

Zadawanie czestotliwosci

Panel przedni; Sygnaty analogowe: +10~-10 V, 0~+10 V, 4~20 mA, 0~20 mA,;
Wejécia cyfrowe: zwiekszanie/zmniejszanie czestotliwosci, wybor jednej z 15
predkosci predefiniowanych; Interfejs RS-485

Zadawanie komend sterujacych

Panel przedni; Wejscia cyfrowe: FWD i REV; Interfejs RS-485.

Czas rozbiegu/ham.

0,00~600,00/0,0~6000,0 sekund

Najwazniejsze funkcje

Tryb wektorowy, regulator PID, automatyczna regulacja napiecia wyj$ciowego AVR,
krzywa typu S, rejestr standéw awaryjnych, programowalna czestotliwo$¢ nosna,
hamowanie DC, restart po chwilowym zaniku zasilania, kompensacja momentu
i poslizgu, blokada hastem dostepu do zmiany parametréw, licznik wewnetrzny,
optoizolowane wyjscie czestotliwosciowe, automatyczne strojenie parametréow
silnika

Funkcje ochronne

Przepiecie, przetezenie, zwarcie (220% pradu znamionowego), podnapiecie,
przecigzenie, przegrzanie (wbudowany czujnik temperatury), ochrona termiczna
silnika, doziemienie

Poziom ochrony

Rozmiar A~C IP 20 Rozmiar D~H IP 20 (w rejonie zaciskéw silnopradowych IP 00;
opcjonalna mozliwos¢ rozszerzenia IP 20 na caty uktad poprzez dodanie ostony

Certyfikat

zaciskow)




Tabela 15. WARUNKI SRODOWISKOWE

Otoczenie

ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -

Instalacja Tylko wewnatrz budynkéw.
Praca -10 ~ +40°C
Tempergtura Przechowywanie 25 ~ +70°C
otoczenia
Transport 25 ~ +70°C
Wilgotnos¢ Praca Max. 90%
wzgledna : 9
(bez kondensad]| Przechowywanie Max. 95%
wody) Transport Max. 95%
Praca 86 do 106 kPa
Cisnienie Przechowywanie 86 do 106 kPa
atmosferyczne
Transport 70 do 106 kPa
0~1000 m.n.m.p. Jezeli naped jest zainstalowany po-
vd=| el i 0, i0-
Wysokosé n.p.m. Praca wyzej 1000 m.n.p.m. zmniejsza sie 0 2% prad znamio:

nowy lub o 0,5 °C dopuszczalna temperatura pracy na
kazde 100 m

Pozycja pracy

Maksymalnie =10° odchylenia od pozycji pionowej

SCHEMAT OPRZEWODOWANIA

s

Uy %
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FALOWNIK AMD-CP

Falowniki serii AMD-CP zaprojektowane zostaty do pra-
cy w uktadach wentylatorowo-pompowych. Sg one na-
stepca rodziny AMD-F.

Podstawowe funkcje i wtasciwosci:

B zasilanie 3x400 V, typoszereg obejmujacy silniki od
0,75 kW do 400 kW,

B programowalne panele LCD,

B bogate funkcje programowalne,

B budowa modutowa pozwala konfigurowac naped do
okreslonych potrzeb. Wyposazenie dodatkowe obej-
muje karty rozszerzen wejs¢/wyjse, filtry, wentylatory,
dtawiki DC, moduty hamowania, klawiatury LED i LCD,
rezystory hamujace,

B w standardzie protokoty BACnet i Modbus RS-485.
Karty rozszerzen dla Profibus —-DP, DeviceNet, MOD-
BUS TCR, Ethernet-IP i CANopen,

lakierowane ptyty gtowne,
praca wielopompowa (do 8 pomp),
algorytmy pracy energooszczednej,
wbudowany prosty sterownik PLC (program 10 kB) z zega- Szczegétowe informacije
rem czasu rzeczywistego, B opisy techniczne
wbudowana funkcja strojenia statycznego i dyna- B oprogramowanie
micznego napedu.

Tabela 16. DANE TECHNICZNE

Rozmiar A B @
Model AMD-CP_ /RNB3A 0003 | 0004 | 0005 | 0010 | 0012 | 0014 | 0022 | 0032 | 0036 | 0045 | 0056 | 0072
- 1§ Maksymalna moc silnika (kW) 0,75 1.5 2,2 4 55 7,5 1Nl 15 18,5 22 30 37
=
Q é Znamionowy prad wyjsciowy (A) 8 81 ® 10,56 12 14 | 2256 | 32 36 45 56 72
= =
28 iy . 110% pradu znamionowego przez 60 sekund (na kazde 5 minut)
[} o9
g % Zdolnos¢ przecigzeniowa 130% pradu znamionowego przez 3 sekundy (na kazde 25 sekund)
:Qw; Q Maksymalna moc silnika (kW) 04 1075 | 15 2,2 4,0 55 7,5 11 15 18,6 22 30
i E E Maksymalna moc silnika (hp) 0,5 1 2 3 5 75 10 15 20 25 30 40
= © ©
2 | € = | Znamionowy prad wyjsciowy (A) 1,7 3 4 9 105 | 12 18 24 32 38 45 60
s | ©09
§ z 8 7dolnodé przeciazeniowa 120% pradu znamionowego przez 60 sekund (na kazde 5 minut)
= P a 160% pradu znamionowego przez 3 sekundy (na kazde 25 sekund)

Maks. czestotl. wyj. (Hz) 600,00 Hz

Czestotliwos$¢ nosna (kHz) 2~15 kHz 2~10 kHz

IO [T e Rlon () 43 | 6 |81 | 16 | 20 | 22 | 26 | 35 | 39 | 47 | 58 | 76

. Obnizona przecigzalnosé

2 §| Znamionowy prad wejsciowy (A 35 | 43 | 59 | 14 | 155 17 | 20 | 26 | 35 | 40 | 47 | 63

@ z Normalna przecigzalno$¢ ' ' ' '

g2 Znamionowe napiecie zasilania 3-fazowe 380 V~480 V (-16%~+10%), 50/60 Hz
Czestotliwoé¢ napiecia zasilania 47~63 Hz

Metoda chtodzenia Naturalne Wentylator

Modut hamowania Whbudowany

Dtawik DC Opcja




Tabela 17. DANE TECHNICZNE

Model AMD-CP__/RN53A

ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -

0091 [ 0110 | 0144 | 0180 | 0220 | 0246 | 0310 | 0343 | 0460 | 0530 | 0616 | 0683 | 0770

Maksymalna moc silnika (kW)

45 55 75 90 | 110 | 132 | 160 | 185 | 220 | 280 | 3156 | 365 | 400

Znamionowy prad wyjéciowy (A)

91 | 110 | 144 | 180 | 220 | 246 | 310 | 343 | 460 | 530 | 616 | 683 | 770

Obnizona
przecigzalnose¢

Zdolnos¢ przecigzeniowa

110% pradu znamionowego przez 60 sekund (na kazde 5 minut)
130% pradu znamionowego przez 3 sekundy (na kazde 25 sekund)

Maksymalna moc silnika (kW)

37 45 55 75 90 | 110 | 132 | 160 | 185 | 220 | 280 | 315 | 355

Maksymalna moc silnika (hp)

50 60 75 | 100 | 125 | 160 | 175 | 215 | 250 | 300 | 375 | 425 | 475

Znamionowy prad wyjsciowy (A)

73 91 110 | 150 | 180 | 220 | 260 | 310 | 370 | 460 | 550 | 616 | 683

Parametry wyjsciowe

Normalna
przecigzalnosé

/dolnos¢ przecigzeniowa

120% pradu znamionowego przez 60 sekund (na kazde 5 minut)
160% pradu znamionowego przez 3 sekundy (na kazde 25 sekund)

Maks. czestotl. wyj. (Hz)

600,00 Hz 400,00 Hz

Czestotliwose nosna (kHz)

2~10 kHz 2~9 kHz

Znamionowy prad wejsciowy (A)
Obnizona przecigzalnosé¢

91 110 | 144 | 180 | 220 | 246 | 310 | 343 | 460 | 530 | 616 | 683 | 770

Znamionowy prad wejsciowy (A)
Normalna przecigzalnos¢

74 1 101 | 114 | 167 | 167 | 207 | 240 | 300 | 380 | 400 | 494 | 555 | 625

Parametry
wejsciowe

Znamionowe napiecie zasilania

3-fazowe 380 V~480 V (-15%~+10%), 50/60 Hz

Czestotliwos¢ napiecia zasilania 47~63 Hz
Metoda chtodzenia Wentylator
Modut hamowania Opcja*
Dtawik DC Whbudowany

* Opcjonalne moduty hamowania 30+ 185 kW

Tabela 18. SPECYFIKACJA OGOLNA

Metoda sterowania

Sterowanie U/f lub wektorowe

Moment startowy

Do 160% momentu znamionowego od czestotliwosci wyjsciowej 0,5 Hz

Krzywa U/f

Programowalna krzywa U/f (4 nastawialne punkty)

Rozdzielczo$¢ nastaw czestotliwosci

Zadawanie cyfrowe:0,01 [Hz],
Zadawanie analogowe: 0,03 X maks. czestotliwos¢ wyjsciowa/60 [Hz] (+/- 11 bit)

Zdolnos$¢ przecigzeniowa

Obnizona przecigzalno$é¢: 110% pradu znamionowego przez 60 sekund
Normalna przecigzalnos¢: 120% pradu znamionowego przez 60 sekund

Zadawanie czestotliwosci

Panel przedni; Sygnaty analogowe: +10~-10 V, 0~+10 V, 4~20 mA, 0~20 mA,;
Wejscia cyfrowe: zwiekszanie/zmniejszanie czestotliwosci, wybdr jednej z 15
predkosci predefiniowanych; Interfejs RS-485

Zadawanie komend sterujacych

Panel przedni; Wejscia cyfrowe: FWD i REV; Interfejs RS-485

Czas rozbiegu/ham.

0,00~600,00/0,0~6000,0 sekund

Najwazniejsze funkcje

Tryb wektorowy, regulator PID, automatyczna regulacja napiecia wyjéciowego AVR,
krzywa typu S, rejestr stanow awaryjnych, programowalna czestotliwosé nogna,
hamowanie DC, restart po chwilowym zaniku zasilania, kompensacja momentu
i poslizgu, blokada hastem dostepu do zmiany parametréw, licznik wewnetrzny,
optoizolowane wyjscie czestotliwo$ciowe, automatyczne strojenie parametréw
silnika, mozliwo$¢ sterowania do 8 dotgczanych pomp.

Funkcje ochronne

Przepiecie, przetezenie, zwarcie (220% pradu znamionowego), podnapiecie,
przeciazenie, przegrzanie (wbudowany czujnik temperatury), ochrona termiczna
silnika, doziemienie

Poziom ochrony

Rozmiar A~C IP 20
Rozmiar D~H IP 20 (w rejonie zaciskéw silnopradowych IP 00; opcjonalna mozliwosé
rozszerzenia IP 20 na caty uktad poprzez dodanie ostony zaciskéw)

Certyfikat
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Tabela 19. WARUNKI SRODOWISKOWE

Instalacja Tylko wewnatrz budynkéw
Praca -10 ~ +40°C
Temperatura Przechowywanie 26 ~ +70°C
otoczenia
Transport 25 ~ +70°C
Wilgotnos¢ Praca Max. 90%
wzgledna ; 5
(belkordenens Przechowywanie Max. 95%
wody) Transport Max. 95%
Otoczenie Praca 86 do 106 kPa
Cisnienie Przechowywanie 86 do 106 kPa
atmosferyczne
Transport 70 do 106 kPa
0~1000 m.n.m.p.
Jezeli naped jest zainstalowany powyzej 1000 m.n.p.m.
Vilselkasie 2 Ptz zmniejsza sie 0 2% prad znamionowy lub 0 0.5°C
dopuszczalna temperatura pracy na kazde 100 m
1029, 4 /<-10°
Pozycja pracy Maksymalnie +10° odchylenia od pozycji pionowej b

SCHEMAT OPRZEWODOWANIA
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ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -

PRZEMIENNIKI CZESTOTLIWOSCI
TYPU COMMANDER SK

Oferujemy 5 wersji

zasilania przemiennikow

Commander SK:

zasilanych jednofazowo 1x230 V, o mocy do 3 kW,
zasilanych 3x400 V, o mocy do 132 kW,
zasilanych 3x240 V, o mocy do 30 kW,

zasilanych 3x5675 V, o mocy do 110 kW,
zasilanych 3x690 V, o mocy do 132 kW.

Cechy wspolne standardowe:

gwarancja standardowa 2 lata z mozliwoscig przedtu-
zenia do 5 lat,

dwa tryby przecigzalnosci

— przecigzalno$¢ standardowa 110% przez 215 s,

— przecigzalno$¢ podwyzszona 150% przez 60 s,
pakiet bezptatnego, funkcjonalnego oprogramowa-
nia obejmujacego programowanie, monitorowanie
pracy, uruchamianie, archiwizowanie danych i para-
metrow pracy,

automatyczne strojenie napedu (tzw. auto-tuning),
sterowanie wektorowe bezczujnikowe (w otwartej pe-
tli sprzezenia) lub skalarne U/f z optymalizacjg dla
pomp i wentylatordw,

czestotliwos$c nosna 3-18 kHz,

czestotliwosc wyjsciowa 0-1500 Hz,

sterowanie predkoscig lub momentem,

wejscia analogowe z inwersjg: 0-10'V, 0-20 mA, 4-20 mA,
charakterystyki hamowania: liniowa lub z typu S z re-
gulacja,

port komunikacyjny MODBUS RTU RS485,
wewnetrzny filtr EMC,

wyswietlacz LED,

gniazda modutéw dodatkowych/komunikacyjnych

(z wyjatkiem rozmiaru A),

montaz na szynie DIN (do mocy 1,56 kW),

hamowanie prgdem statym,

tranzystor hamowania dynamicznego,

praca w temperaturze otoczenia -10°C do +40°C,
montaz w wycieciu obudowy szafowej (z radiatorem
na zewnatrz)*,

komplet akcesoriow montazowych,

4 wejscia cyfrowe,

1 wejscie/wyjscie cyfrowe,

1 wyjscie przekaznikowe,

2 wej$cia analogowe,

1 wyjscie analogowe.

Szczegoétowe informacje
B opisy techniczne
B oprogramowanie

Cechy i opcje dodatkowe:

B dodatkowe moduty wejscia/wyjscia (SM-1/0 32, SM-
I/O 24V Protected, SM —I/O Lite, SM-1/O Lite, SM -1/O
Timer, SM-1/0 120V, SM-PELY,

B dodatkowe moduty komunikacyjne (SM-EtherCAT, SM
-LON, SM-Profibus DR, SM-Interbus, SM-DeviceNet,
SM-Ethernet, SM-CANopen, SM-ProfiNet),

B zewnetrzne dodatkowe klawiatury (LCD lub LED),

B kable komunikacyjne z konwerterem (RS232/RS485
lub USB/RS485),

B moduty kopiowania/programowania parametrow
(SmartStick i wewnatrz sterownik PLC Logicstick).

*-dlamocy 5,5 kW=11 kW, wielkos¢ 2
od mocy 7,5 kW, wielkos¢ 2
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| SK | X _ (typoszereg wielkosci A do D wg tabeli 20)

—wielkos¢ A, B, Club D

— zaciski jednofazowe (1) lub trojfazowe (3) lub jedno i tréjfazowe (D)
— napiecie zasilania (2-230 V, 4-400 V)
—moc znamionowa (00025-0,25 kW)

X
)
o
(WH]
()
=z
<
=
=
@)
@)

SK | X _ (typoszereg wielkosci 2 do 6 wg tabeli 21)
—wielkos¢ (2,3,4,5 lub 6)

— napiecie zasilania (2- 200 V do 240 V; 4-380V do 480 V); 5500V do 575 V; 6 — 500 V do 690 V)

—numer modelu (dwucyfrowy)

o /

WYMIARY GABARYTOWE NAPEDOW

4 N

Rozmiar 6
Waga 75kg
Rozmiar C (<2.2kW) Rozmiar D (<7,5kW)
Rozmiar A (<0,75kW) Rozmiar B(<1,5kW) Waga 2,1kg g 9
kg Waga 1,8kg Rozmiar 5 (<125kW) =
Waga ~100mm Waga 55kg
~75mm A 8§mm N =
} E ~ 310mm L
140mm 190mm &40met : A &
J J J
145mm 156mm ~173mm
.
Rozmiar 4 (<55kW)
Waga 30kg 113 1mm
> 310mm [
820mm
.
¥
510mm

.

/‘ 5
; ' 255 298mm
. " 208mm 5

Uwaga: Podane wymiary wysokoéci nie obejmuja zaczepdéw mocujacych
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- 100/120 VAC+/-10% Standardowa przecigzalnosé Podwyzszona przecigzalnos¢
-E 1-fazowe
5 (wyjécie 200/240 VAC) Maks.ciagty prad Moc silnika (kW) Maks.ciagty prad Moc silnika (kW)
o Oznaczenie wyjéciowy (A) wyjsciowy (A)
SKA1100025 1,7 0,25
N SKA1100037 2,2 0,37 o
SKA1100075 4 0,75 %
SKA1100110 5,2 11 =
o 200/240 VAC +/-10% Standardowa przeciazalno$¢ Podwyzszona przecigzalnos$¢ jZ>
= L
IS 1-fazowe . . O
S Maks ciagty prad Moc silnika (kW) Maks ciagty prad Moc silnika (kW) i
o Oznaczenie wyjséciowy (A) wyjsciowy (A) >
SKA1200025 1,7 0,25 2
N SKA1200037 2,2 0,37
SKA1200055 3 0,55
SKA1200075 4 0,75
B SKBD200110 5,2 11
SKBD200150 7 1,5
C | SKCD200220 9,6 2,2
D | SKCD200300 12,6 3
N 200/240 VAC Standardowa przeciazalno$¢ Podwyzszona przecigzalnosé
E +/-10%
5 SEHETTE Maks.ciagty prad Moc silnika (kW) Maks.ciagty prad Moc silnika (kW)
o Oznaczenie wyjséciowy (A) wyjsciowy (A)
B SKBD200110 5,2 11
SKBD200150 7 1,5
C | SKCD200220 9,6 2,2
5 SKDD200300 12,6 3
SKD3200400 17 4
SK2201 15,5 4 12,6 3
2 | SK2202 22 55 17 4
SK2203 28 75 25 55
5 SK3201 42 1 31 7.5
SKB3202 54 15 42 1
SK4201 68 18,5 56 15
4 | SK4202 80 22 68 18,5
SK4203 104 30 80 22
< 380/480 VAC Standardowa przecigzalno$¢ Podwyzszona przecigzalnos¢
E +/-10%
5 LGN MELSEE Y (e Moc silnika (kW) LS EES b el Moc silnika (kW)
o Oznaczenie wyjsciowy (A) wyjsciowy (A)
SKB3400037 1,3 0,37
SKB3400055 17 0,55
B | SKB3400075 2,1 0,75
SKB3400110 2,8 11
SKB3400150 3,8 15
SKC3400220 5,1 2,2
C | SKC3400300 7,2 3
SKC3400400 9 4
5 SKD3400550 13 56
SKD3400750 16,5 7.5
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N 380/480 VAC Standardowa przeciazalno$¢ Podwyzszona przecigzalno$¢
g +/-10% ‘ .
8 ST M;';fsz:ga';' ?A';‘;*d Moc silnika (kW) M@;Jssﬁ'lig:yy 8{?" Moc silnika (kW)
Oznaczenie
SK2401 15,3 7,5 13 5.5
e SK2402 21 11 16,5 75
Lo : SK2403 29 15 25 11
g SK2404 29 15
% SK3401 35 18,5 32 15
< 3 SK3402 43 22 40 18,5
% SK3403 56 30 46 22
O SK4401 68 37 60 30
o 4 SK4402 83 45 74 37
SK4403 104 55 96 45
SK5401 138 75 124 55
° SK5402 168 90 156 75
SK6401 205 110 180 90
6 SK6402 236 132 210 110
= 575 VAC Standardowa przecigzalno$¢ Podwyzszona przecigzalnosé
g +/-10% . _
3 SR M;‘;]ség'gsvfyy Eg?d Moc silnika (kW) M;‘;Jséz'ggvfg 5&?" Moc silnika (kW)
Oznaczenie
SK3501 54 3 4.1 2,2
SK3602 6,1 4 54 3
SK3603 8,4 556 6,1 4
3 SK3504 11 7,5 9,5 55
SK35605 16 Il 12 7,5
SK3506 22 15 18 11
SK3507 27 18,5 22 15
SK4603 36 22 27 18,5
SK4604 43 30 36 22
4 SK4605 52 37 43 30
SK4606 62 45 52 37
SK5601 84 b5 63 45
o SK5602 99 75 85 55
SK6601 125 90 100 75
© SK6602 144 110 125 90
- 690 VAC Standardowa przeciazalnosé Podwyzszona przecigzalnosé
g +/-10% . _
8 SR M;;fszzig;‘yy z:?d Moc silnika (kW) M;;ssz'gg;‘;’ %‘d Moc silnika (kW)
Oznaczenie
SK4601 22 18,5 19 15
SK4602 27 22 22 18,5
SK4603 36 30 27 22
4 SK4604 43 37 36 30
SK4605 52 45 43 37
SK4606 62 55 52 45
SK5601 84 75 63 55
° SK5602 99 90 85 75
SK6601 125 110 100 90
© SK6602 144 132 125 110

Standardowa przecigzalnosé

Przecigzalno$¢ 110% In przez 215 s. Dla zastosowan z silnikami
indukcyjnymi niewymagajgcymi chtodzenia obcego i o niskich wy-
maganiach przecigzeniowych (np. pompy, wentylatory)

Podwyzszona przecigzalno$¢

Przeciazalno$¢ 1560% In przez 60 s. Dla zastosowan wykorzystuja-
cych staty moment obrotowy i wymagajacych duzej odpornosci na
przecigzenia (np. dzwigi, wyciggarki)
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TYPU UNIDRIVE SP

Oferujemy b wersji typu UNIDRIVE SP:

B zasilanych 3x400 V, o mocy od 0,37 kW do 132 kW,
zasilanych 1x200-240 V, o mocy od 0,37 kW do 1,5 kW,
zasilanych 3x200-240 V, o mocy od 0,75 kW do 30 kW,
zasilanych 3x500-575 V, o mocy do 110 kW,

[ ]
[ ]
[ ]
B zasilanych 3x690 V, o mocy do 132 kW.

Szczegotowe informacje
B opisy techniczne
B oprogramowanie

Tabela 22. PRZECIAZALNOSC

Start napedu

o iy ze stanu zimnego*

Start
po przecigzeniu*

ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -
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Start
po przecigzeniu**

Start napedu ze stanu
zimnego**

Zmiennomomentowy

0,
In silnika=In napedu 110% przez 215 s

110% przezb s

110% przez 215's 110% przez 5 s

Statomomentowy

0,
In silnika=In napedu 175% przez 40 s

175% przez5 s

150% przez 60 s 150% przez 8 s

Statomomentowy

0,
z silnikiem 4 biegunowym 200% przez 28 s

200% przez 3 s

175% przez 40 s 175% przez b s

* - praca napedu w zamknietej petli sprzezenia zwrotnego
** - praca napedu w otwartej petli sprzezenia zwrotnego

Cechy wspolne standardowe:

B gwarancja standardowa 2 lata z mozliwos$cia przedtu-
zenia do b5 lat,

B 7 wybieralnych trybdéw pracy przemiennika czestotli-
wosci: sterowanie U/f=const., sterowanie U/f z cha-
rakterystykg kwadratowq, sterowanie strumieniem
wirnika, sterowanie wektorowe w petli otwartej, ste-
rowanie wektorowe w petli zamknietej, serwo, praca
regeneracyjna (zwrot energii elektrycznej do sieci),

B pakiety bezptatnego, w petni funkcjonalnego oprogra-
mowania obejmujacego programowanie, monitoro-
wanie pracy, uruchamianie, archiwizowanie danych
i parametréw pracy,

B automatyczne strojenie napedu statyczne i dynamicz-
ne (tzw. auto-tuning),

B mozliwy dostep do wszystkich parametréw programo-

walnych z poziomu klawiatury wtasnej przemiennika

czestotliwosci,

bogata diagnostyka stanow awaryjnych (ponad 100) i ko-

dow stanéw awaryjnych (ponad 200),

moment znamionowy od 0 Hz,

czestotliwoé¢ nosna MSI 3-16 kHz,

maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa - 3000 Hz,

wejscia analogowe z inwersjg: 0-10 V, 0-20 mA, 4-20 mA,

charakterystyki hamowania: liniowa lub z typu S z regulacja,

port komunikacyjny MODBUS RTU RS485,

wejécie enkodera (inkrementalnego, SinCos, absolut-
nego SSI, z komunikacjg EnDat&HIPERFACE),
wewnetrzny sterownik PLC,

wewnetrzny filtr EMC,

wejécie 24 VDC — podtrzymanie elektroniki,

wejscie 48-96 VDC — podtrzymuje sterowanie silnopradowe,
3 gniazda modutéw rozszerzen (Unidrive SP rozmiar
0 -2 gniazda),

karta Smartcard (kopiowanie lub transferowanie
parametrow przemiennikow czestotliwosci i progra-
moéw PLC),

montaz na szynie DIN (do mocy 1,5 kW — rozmiar 0),
hamowanie pragdem statym,

tranzystor hamowania dynamicznego,

funkcja bezpiecznego odtaczania sterowania sil-
nika zgodnie z normg EN/IEC 61800-5-2 SIL3 (Safe
Torque Off),

temperatura otoczenia 0°C do +50°C,

mozliwy montaz w wycieciu obudowy szafowej (z ra-
diatorem na zewnatrz) — od wielkosci (rozmiaru) 1,
komplet akcesoriow montazowych,

6 cyfrowych wej/wyj,

5 analogowych wej/wyj,

1 wejécie blokady bezpieczenstwa.

APATOR
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Cechy i opcje dodatkowe:

B dodatkowe moduty wejscia/wyjscia (SM-I/O 32, SM-
I/O 24V Protected, SM -1/O Lite, SM -I/O Timer, SM-
I/0 120V, SMI/O Plus, SM-PELV, wej/wyj rozproszone),

B dodatkowe moduty komunikacyjne (SM-EtherCAT, SM
-LON, SM-Profibus DR, SM-Interbus, SM-DeviceNet,
SM-CAN, SM-Ethernet, SM-CANopen, SM-ProfiNet,
SM-SERCOS),

B dodatkowe moduty sprzezen zwrotnych (SM-Universal
Encoder Plus, SM-Encoder Plus, SM-Resolver, SM-
Encoder Output Plus),

KODOWANIE ZAMOWIEN

B dodatkowe moduty aplikacyjne z wykorzystaniem
PLC lub sterownika wieloosiowego (SM-Applications
Lite V2, SM-Applications Plus, SM-EZMotion, SM-
Register),

B zewnetrzne dodatkowe klawiatury (LCD lub LED),

B rezystory hamowania,

B dodatkowe zewnetrzne filtry EMC (gdy wymagana
jest zgodnosc z norma EN 61000-6-4),

B kable komunikacyjne z konwerterem (RS232/RS485
lub USB/RS485).

[ s [«
—wielko$¢/rozmiar napedu (0,1,2,3,4,5,6)

— identyfikacja danych znamionowych napedu

-

— napiecie znamionowe (2-200 V, 4-400 V, 5-575 V, 6-690 V)

~

Tabela 23. UNIDRIVE SP DANE TECHNICZNE

Zasilanie jednofazowe 200-240 VAC +/- 10% (kW przy 220 V)

Ze standardowa przecigzalnoscia Z podwyzszong przecigzalnoscia
Rozmiar Model Maks.ciagty prad Typowa moc silnika Maks.ciagly prad Typowa moc silnika
wyjéciowy (A) (kW) wyjéciowy (A) (kW)

SP0201 2,2 0,37
SP0202 3,1 0,55

0 SP0203 4 0,75
SP0204 5,7 1,1
SP0205 7,6 1,5

Zasilanie trojfazowe 200-240 VAC +/- 10% (kW przy 220 V)
Ze standardowa przeciazalnoscia Z podwyzszona przeciazalnoscia
Rozmiar Model Maks.ciagty prad Typowa moc silnika Maks.ciagty prad Typowa moc silnika
wyjsciowy (A) (kW) wyjéciowy (A) (kW)

SP0201 2,2 0,37
SP0202 3,1 0,65

0 SP0203 4 0,75
SP0204 5,7 1,1
SP0205 7,5 1,5
SP1201 5,2 11 4,3 0,75

’ SP1202 6,8 1,5 5,8 11
SP1203 9.6 2,2 7,5 15
SP1204 11 3 10,6 2,2
SP2201 15,6 12,6 3

2 SP2202 22 5,6 17 4
SP2203 28 7.6 25 55

3 SP3201 42 1" 31 7,6
SP3202 54 15 42 11
SP4201 68 18,5 56 15

4 SP4202 80 22 68 18,5
SP4203 104 30 80 22

5 SP5201 130 37 105 30
SP5202 154 45 130 37
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Zasilanie trojfazowe 380-480 VAC +/- 10% (kW przy 400 V)

Ze standardowa przeciazalnoscia Z podwyzszona przeciazalnoscia
Rozmiar Model Maks.ciagty prad Typowa moc silnika Maks.ciagty prad Typowa moc silnika
wyjéciowy (A) (kW) wyjéciowy (A) (kW)
SP0401 1,3 0,37
SP0402 1.7 0,55 c
0 SP0403 2,1 0,75 Z
SP0404 3 1,1 %
SP0405 4,2 15 =
SP1401 2,8 11 2,1 0,75 Lk
SP1402 3,8 15 3 1,1 %
] SP1403 5 2,2 4.2 15
SP1404 6,9 3 5,8 2,2
SP1405 8,8 4 7,6 3
SP1406 1 5,6 9,5 4
SP2401 15,3 7,5 13 5,6
5 SP2402 21 11 16,5 15
SP2403 29 15 25 1
SP2404 29 15 29 15
SP3401 35 18,5 32 15
3 SP3402 43 22 40 18,6
SP3403 56 30 46 22
SP4401 68 37 60 30
4 SP4402 83 45 74 37
SP4403 104 55 96 45
5 SP5401 138 75 124 55
SP6402 168 90 156 75
5 SP5401 205 110 180 90
SP5402 236 132 210 110
Zasilanie tréjfazowe 500-575 VAC +/- 10% (kW przy 575 V)
Ze standardowa przecigzalnoscia Z podwyzszong przecigzalnos$cia
Rozmiar Model Maks. ciagty prad Typowa moc silnika Maks. ciagty prad Typowa moc silnika
wyjsciowy (A) (kW) wyjsciowy (A) (kW)
SP3501 5,4 3 4,1 2,2
SP3502 6,1 4 5,4 3
SP3503 8,4 5,5 6,1 4
3 SP3504 " 75 9,5 55
SP3505 16 " 12 7,5
SP3506 22 156 18 "
SP3507 27 18,5 22 15
SP4603* 36 22 27 18,5
SP4604* 43 30 36 22
! SP4605* 52 37 43 30
SP4606* 62 45 52 37
SP5601* 84 55 63 45
° SP5602* 99 75 85 55
5 SP6601* 125 90 100 75
SP6602* 144 110 125 90
APATOR

CONTROL
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34 Tabela 25. UNIDRIVE SP DANE TECHNICZNE

Zasilanie trojfazowe 500-690 VAC +/- 10% (kW przy 690 V) (HP przy 690 V)

Ze standardowa przecigzalnoscia Z podwyzszong przecigzalnoscia

Rozmiar Model MaksI: C(;ngy Typowa moc silnika Maks;r c;qg’ry Typowa moc silnika

wyjs'?ic?wy ) (kW) (HP) wyjé::)i(?wy ) (kW) (HP)
SP4601 22 18,5 25 19 15 20
A SP4602 27 22 30 22 18,5 25
%2 SP4603 36 30 40 27 22 30
g 4 SP4604 43 37 50 36 30 40
o SP4605 52 45 60 43 37 50
g SP4606 62 55 75 52 45 60
) SP5601 84 75 100 63 55 75
° SP5602 99 90 125 85 75 100

SP6601 125 110 150 100 90 125

6 SP6602 144 132 175 125 110 150

Uwaga: Naped nalezy dobiera¢ do prgdu znamionowego silnika.

*Dla sieci zasilajacej 3x675, 3x690 V mozna wykorzysta¢ ten sam model napedu. Np. naped SP4603 ze stan-
dardowag przecigzalnoscia jest odpowiedni dla silnika 22 kW przy 575 V, natomiast dla napiecia zasilajacego
3x690 V. moze on pracowac z silnikiem 30 kW. Wszystkie napedy moga by¢ stosowane takze w sieciach IT. Na-
pedy zasilane napieciem 3x690 V nie moga by¢ zasilane z transformatora o uzwojeniu wtérnym podtgczonym

w uziemiony trojkat.

Przecigzalno$¢ standardowa

Stosowana dla wigkszosci aplikacji, przecigzalnos¢ 110% | przez 165 sekund. Jezeli dobrano silnik o mniejsze;
mocy znamionowej niz naped, mozliwe wieksze przecigzenie.

Przeciazalno$¢ podwyzszona

Stosowana dla wymagajgcych aplikacji. Przecigzalnos¢ 176% | przez 40 sekund dla Unidrive SP rozmiar 0
do 5 pracujgcych w zamknietej petli sprzezenia zwrotnego. Dla Unidrive SP rozmiar 6 pracujgcych w petli
zamknigtej przecigzalnos¢ 1560% I przez 60 sekund oraz 129% | przez 97 sekund dla napgddw pracujgcych w
otwartej petli. W przypadku przewymiarowania napedu dopuszczalne jest chwilowe przecigzanie napedu do
200% i wiecej.

ZGODNOSC Z NORMAMI | WYMAGANIA ODNOSNIE SRODOWISKA PRACY NAPEDU

B Stopien ochrony IP20/Nema 1, IP54 (NEMA 12) nape- ™ Emisja zaktécen elektromagnetycznych z wewnetrz-

dy do montazu w szafie sterujace;j, nym filtrem EMC zgodna z EN 61800-3,
B Temperatura otoczenia -15 do +40°C, przy pracy z sil- ™ Emisja zaktocen elektromagnetycznych z dodatkowym
nikiem mniejszej mocy do 50°C, filtrem EMC zgodna z EN 61000-6-3 i EN 61000-6-4,

Normy zasilania zgodne z IEC 61000-3-4 i IEC 60146-1-1,
Modut mocy zgodny z IEC 61800-5-1,
Wejscia/wyjscia zgodne z IEC 61131-2,

B Wilgotnos$¢ maks. 95% bez kondensacji przy 40°C,

B Wysokos$¢: 0 do 3000 m, przy obnizonej wartosci pra-
du silnika 0 1% na kazde 100 m powyzej 1000 m,

® Wibracje: zgodnie z IEC 60068-2-34, Stopien ochrony zgodny z EN 605629,

B Uderzenia mechaniczne: testowane zgodnie Blokada bezpieczenstwa poddana niezaleznej opinii
z IEC 60068-2-27, Instytutu BGIA zgodnie z 61800-5-2 SIL 3,

B Temperatura przechowywania -40°C do 50°C, EN 81-1 zaopiniowana przez TUV,

B Odporno$¢ na zaktocenia elektromagnetyczne zgod- ™ EN 61000-6-2, EN 61000-6-4 EMC, UL508C, UL840.

naz EN 61800-3 i EN 61000-6-2,
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WYMIARY DODATKOWE WYPOSAZENIE 35
/ \ Tabela 26. PANELE STERUJACE
Oznaczenie Opis
SP Control SPO sP1 SP Control
Platform Waga: Waga: Skg ontro Modut aplikacyjny bez mostka mocy
Waga: 2.1kg SP1405 / SP1406: Platform
ool 58kg Tania klawiatura LED z mozliwoscig jej C
L 112mm SM — Keypad zakfadania i zdejmowania podczas pracy =z
y ukfadu O
& Wielojezyczna klawiatura z wy$wietlaczem g
e SM = Keypad (ECD, Z programowaniem Wyivwetlhanego tekstu =
Plus ostosowanym do poszczegolnyc @
zastosowan oraz z mozliwoscig jej zakfadania i v}
4 zdejmowania podczas pracy uktadu
S Klawiatura LED z mozliwoscig jej zaktadania i
SPO - Keypad zdejmowania podczas pracy uktadu dla
2 SPa Unidrive SP rozmiar 0
Waga: :;akgga:

7kg

x Tabela 27. REZYSTORY HAMOWANIA

SP3 Rezystor hamowania Oznaczenie
oy Rezystor ham. dla Unidrive SP rozmiar 0 1299-0001

Rezystor ham. dla Unidrive SP rozmiar 1 1220-2756-01

zsomT Rezystor ham. dla Unidrive SP rozmiar 2 1220-2758-01

Tabela 28. FILTRY EMC

Naped Oznaczenie
SP0201 do SP0205 (zacisk 1-fazowy) 4200-6000
SP5 SP6 2 SP0201 do SP0205 4200-6001
‘;fk%* ‘;‘;19: X SP0401 do SP0405 4200-6002
SP1201 do SP1202 4200-6118
. SP1203 do SP1204 4200-6119
S SP2201 do SP2203 4200-6210
SP3201 do SP3202 4200-6307
SP4201 do SP4203 4200-6406
SP1401 do SP1404 4200-6118
SP1405 do SP1406 4200-6119
820mm SP2401 do SP2404 4200-6210
SP3401 do SP3403 4200-6305
SP4401 do SP4403 4200-6406
SP4601 do SP4606 4200-6408
p SP5401 do SP5402 4200-6503
o SP3501 do SP3507 4200-6309
SP5601 do SP5602 4200-6504
SP6401 do SP6402 4200-6603

\ / SP6601 do SP6602 4200-6604

Unidrive SP ma wbudowany filtr EMC zgodny z EN 61800-3.
Jezeliwymagana jest zgodnose¢ z EN 61000-6-4 nalezy zasto-
sowac dodatkowy filtr zewnetrzny.

APATOR

CONTROL



AUTOMATYKA
PRZEMYStOWA

% UNIDRIVE M

RODZINA NAPEDOW AC | SERWO DLA AUTOMATYKI
PRZEMYSLOWEJ

Unidrive M100 Unidrive M200 Unidrive M300 Unidrive M400 Unidrive M600 Unidrive M700 Unidrive M800

0,25 kW - 1,2 MW Podwyzszona przecigzalnose
(0,33 KM - 1600 KM)
100V | 200V | 400V | 575V | 690 V
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Unidrive M — rodzina napedow Automatyki Przemy-
stowej dopasowana do potrzeb klienta.

Napedy Unidrive M zostaty zaprojektowane szcze-
golnie do zastosowan w automatyce przemystowej,
w ktorych firma Control Techniques od dawna po-
siada bogate doswiadczenie. Opierajac sie na wyni-
kach dogtebnych badan rynkowych, dopasowalismy
kazdy model Unidrive M do konkretnych wymagan
roznych aplikacji przemystowych, dzieki czemu zna-
czaco zwiekszylismy mozliwosci wyboru napedéw
przez klientéw. Unidrive M przyczynia sie do ewolucji
automatyki przemystowej, wprowadzajac najnowo-
czesniejszag technologie, w ramach ktérej ztozylismy
ponad 30 wnioskow patentowych. Sukces tych roz-
wigzan zawdzieczamy ogolno$wiatowym zasobom in-

Szczegotowe informacje

zynieryjnym i projektowym firmy Control Techniques
oraz najlepszym procesom testowania produktow.

B opisy techniczne
B oprogramowanie

KLUCZOWE WEASCIWOSCI NAPEDOW UNIDRIVE M:

B /upetnie nowe mozliwosci wyboru napedow przez klientéw
— Precyzyjna funkcjonalno$¢ dostosowana do potrzeb
klienta — wybor sposréd siedmiu modeli to optymali-
zacja czasu, prostota projektu i inwestycji,
— Najwyzszej klasy napedy dla nowych klientéw — naj-
szerszy zakres funkcji oraz mocy, a takze zmniejszo-
ne wymiary dla zastosowan w aplikacjach automaty-

wybor i tatwa integracje w projekcie maszyny najlep-
szych produktéw na éwiecie,
Szybkie projektowanie maszyn dzieki wy-

. .
korzystaniu standardu przemystowego “”
CODESYS (IEC 61131-3) do programo-
wania wbhudowanego w naped sterowni-
ka ruchu oraz PLC.,

CODESYS

ki przemystowej,

B Rodzina napedéw z serii Unidrive M dla automaty-
ki przemystowej
Kazdy model Unidrive M oferuje coraz to wyzszy poziom
funkcjonalnoéci, opracowany w celu spefnienia bardziej
zaawansowanych wymagan aplikacyjnych. Napedy te
zostaty zaprojektowane w taki sposob, aby zapewni¢
optymalne funkcje, wymagane przez rézne aplikacje
przemystowe, wykorzystujac jednoczeénie wspdlne
oprogramowanie oraz zestaw tatwo montowanych mo-
dutéw opcjonalnych.

B [nteligentna archi-
tektura maszyn (ang.
Intelligent ~ Machine
Architecture - IMA).
- programowalne
urzadzenia sterujgce
potagczone ze sobg za
pomoca standardowe-
go protokotu Ethernet,
— IMA pozwala na
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B Napedy o najlepszych osiggach w swojej klasie rametrow dla obecnych uzytkownikéw Unidrive SP i 37
— Zwiekszona wydajnos$¢ — doskonate sterowanie rézny- Commander SK firmy Control Techniques,
mi rodzajami silnikow: indukcyjnym, synchronicznym
z magnesami trwatymi, serwomotorem i liniowym, w B Integracja, automatyzacja i komunikacja dzigki modufom

petli otwartej lub zamknietej — petna elastycznose opcjonalnym Unidrive M
przy projektowaniu, Napedy Unidrive M oferuja szeroki zakres opcjonalnych,
— Zwiekszona produktywnos$¢ dzieki lepszej kontro- tatwych w montazu modutéw Sl (ang. System Integra-
li nad maszyna — wbudowany modut Ethernetowy tion), ktore umozliwiajg bezproblemowa integracje z
czasu rzeczywistego wraz z protokotem PTP (IEEE istniejacymi systemami automatyki przemystowej i C
1688 V2) zapewniajg szybka i elastyczng komunika- urzadzeniami innych producentéw. Obejmuje to moduty =
cje oraz synchronizacje, komunikacyjne, 1/O, sprzezenia zwrotnego, funkcji bez- %
pieczenstwa oraz wbudowane sterowniki PLC. Wysoko =
B tatwosc uzycia wydajne napedy firmy Control Techniques wykorzystujg i
— Szybka instalacja i uruchomienie — intuicyjne klawi- szybka, rownolegta magistrale do komunikacji z modu- =
sze panelu uzytkownika, narzedzia programowe i pro- tami S, redukujac przez to opdznienia i skracajac czas
ste okablowanie, ich reakcji. Interfejsy komunikacyjne sa niezaleznie
— Prosta modernizacja — napedy Unidrive M moga wy- certyfikowane pod katem zgodnoéci z obowigzujgcymi
korzystywac¢ istniejace mocowania i ztacza kablowe, standardami, aby zapewni¢ ich najwyzsza wydajnos¢ i
a ponadto zapewniajg bezproblemowy transfer pa- bezproblemowa wspodtprace z innymi urzagdzeniami.

CODESYS

Sterowanie wektorowe lub skalarne U/f w petli otwartej dla silnikéw indukcyjnych

Ulepszone sterowanie strumieniem wirnika w petli otwartej dla silnikéw indukcyjnych (RFC-A)

O

%]

o

Najwyzsza E‘

M 1 00 Grondd wydajnos¢ dzieki 3]
" ] zaawansowanemu, =

Szybka konfiguracja Wiodaca w swojej wbudowanemu -—

i d\agnostyka z klasie wydajnos¢ w naped w

ol wyswietlaczem w pracy silnikéw: sterownikowi ruchu ©

v technologii real-text Wysoce wydajny indukcyjnych w

Zmekszopa plus zintegrowany naped dla silnikow i synchronicznych

et wydajnos¢ sterownik PLC wyko- induke: h z magnesami trwatymi, 3

v o dzieki yinyct O

zigki rzystujacy standard i sterowania wraz z protokotem N7

Elastyczno$¢ elementom CODESYS (ulepszony bezczujnikowego Ethernet czasu CODESYS o

Cvonddl w integracji bezpieczenstwa odpowiednik dla silnikami rzeczywistego c

N maszyn poprzez maszyn Commander SK synchronicznymi (ulepszony odpowiednik —
Ekodnom\cznﬁ/ A protokoty z kartg LogicStick 2 maygnesami trv)éaﬁymi dla Unidrive SP) ©
napgo.0 M komunikacyjne i Zwigkszonym o
jako$ci i wydajnosci (ulepszony zakresem mocy) >
s 7| cpmleqiias » =
p otwejxrtej Pe! Commander SK) ’ C C -
B
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Sterowanie w petli otwartej dla silnikow
synchronicznych z magnesami trwatymi (RFC-S)

Tryb Active Front End (AFE)
- zwrot energii do sieci zasilajacej

Sterowanie strumieniem wirnika w petli
zamkniete] dla silnikow indukcyjnych (RFC-A)
(M600 wymaga opcji SI-Encoder)

Sterowanie w petli zamknietej dla
silnikéw synchronicznych z magnesami
trwatymi/serwomotorami (RFC-S)

N /
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PRZEMIENNIKI CZESTOTLIWOSCI

TYPU UNIDRIVE SPM

Unidrive SPM — Napedy modutowe do elastycznego two-
rzenia sterowania silnikdw o mocy od 45 do 1900 kW,
zasilane napieciem od 3x200 V do 3x690 V.

Unidrive SPM jest rozwinieciem linii rodziny Unidri-
ve SP, dostarczanych jako konfigurowane moduty do
taczenia w system. Posiada wszystkie cechy i zalety
standardowych napedoéw Unidrive SP. Stopien ochro-
ny obudowy P21 lub IP23.

Oferujemy takze wersje rodziny Unidrive SP w wyko-
naniu szafowym wolnostojgcym o mocach od 90 kW
do 675 kW, zasilanych napieciem 3x400 V lub 3x575 'V,
lub 3x690 V. To rozwigzanie pozwala zredukowac¢ czas
projektowania systemu sterowania, a obnizajac ryzy-
ko btedu systemowego, pozwala skupi¢ sie na prawi-
dfowosci dziatania caftego systemu.

Typy modutow:

B SPMA (praca silnikowa: wejscie i wyjécie AC; praca
z odzyskiem energii: wejscie i wyjscie AC oraz ptynne
tadowanie obwodu DC),

B SPMD (praca silnikowa: wejscie DC, wyjscie AC;
praca z odzyskiem energii: wejscie AC i wyjscie DC),

m uktad SM typu Master,

Szczegotowe informacje
B opisy techniczne
B oprogramowanie

B uktad SM typu Slave,

B modut SPM zasilania sieciowego
(bez modutu sterujacego),

B prostownik sterowany SPMC
(ptynne sterowanie obwodu DC),

B prostownik niesterowany typu SPMU (zasilanie
obwodu DC w sytuacji gdy prostownik sterowany
nie znajduje zastosowania).

Komponenty zewnetrzne, niezbedne do konfigurowa-

nia wejsécia aktywnego ukfadu napedowego

B szafy rozdzielcze systemowe dobierane na zyczenie
inwestora,

B dtawiki wejsciowe (dla urzadzen typoszeregu SPMC/U
oraz pracy rownolegtej),

| filtry zewnetrzne EMC (norma EN61800-3),

| filtry zewnetrzne EMC dla konfiguracji wielonapedowych
(EN61800-3),

B kompatybilne rezystory hamowania,

B bezpieczniki pradu przemiennego (klasa aR),

B bezpieczniki pradu statego (klasa aR).



WYMIARY MODULOW SPM
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/

310mm

SPMA

1131mm

LW

298mm
Waga:
75kg

SPMC/U

~ 310mm

.
¥

\_

Modut sterujgcy Modut sterujacy
SM typu Master

- 1 = 4
. \ v
425mm 448mm ~ 448mm
.
Waga: Waga:
; 1.5kg J kg -
~162mm

SPMD

310mm

SM typu Slave

112mm

112mm

1P20

SPECYFIKACJE

Bezpieczenstwo dla srodowiska i zgodnos¢

z normami elektrycznymi

B [P20/Nema 1,IP54 (NEMA 12) montaz przewlekany,

B Temperatura otoczenia od -15 do +40°C, 50°C przy
obnizeniu znamionowania,

B Wilgotnos$é¢: maks. 95% (bez kondensacji) przy 40°C,

B Zakres wysokosci: od 0 do 3000m, przy obnizeniu zna-
mionowania,

B 1% na kazde 100 m pomiedzy 1000 m a 3000 m,

B Poziom wibracji: Przetestowano zgodnie z norma IEC
60068-2-34,

B Odpornos$¢ na udary mechaniczne: zgodnie z normg
IEC 60068-2-27,

B Zakres temperatur przechowania: od -40°C do 50°C,

B Odpornoé¢ na zaktdcenia zgodna z norma
EN 61800-3 i EN 61000-6-2,

B Emisja zaktocen zgodnie z normg EN 61800-3
(Srodowisko przemystowe),

B 7 wbudowanym filtrem EMC spefnia wymogi normy
EN 61800-3 (srodowisko przemystowe),

Spetnia wymogi norm EN 61000-6-3 i EN 61000-6-4
z dodatkowym zewnetrznym filtrem EMC,
Parametry zasilania wedfug IEC 61000-3-4,
Parametry zasilania wedfug IEC 60146-1-1,

Spetnia wymogi normy IEC 61800-5-1 (systemy z na-
pedem elektrycznym),

Spefnia wymogi normy IEC 61131-2 1/0,

Stopien ochrony IP zgodny z norma EN 60529,
Ochrona przeciwporazeniowa wedfug normy EN 50178
(pdzniej IEC 62103),

Poddano niezaleznej ocenie przeprowadzanej przez
BIA (organ do spraw bezpieczenstwa urzadzen me-
chanicznych) pod katem zgodnosci z norma EN 954-1
kat. 3 (nadrzedna blokada bezpieczenstwa),
Zgodno$é¢ z norma EN 81-1 zbadana przez TUV,
Spetnia wymogi norm EN 61000-6-2, EN 61000-6-4 EMC,
Spetnia wymogi norm UL508C, UL840.

APATOR
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KONFIGURACJE PODSTAWOWE

Ponizsze przyktady obrazujg réznorodnos¢ zastosowan rodziny modutow Unidrive SPM przy tworzeniu

napeddéw pradu przemiennego duzej mocy.

Napedy pojedyncze

Zasilanie AC
SPMA I SPMC g
SPMD =+
o

SM-Control Master

Wyjscie AC

Zastosowanie modutu SPMA obniza koszty systemu, jednakze mo-
dut SPMD moze zapewni¢ jednakowy standard w obrebie miejsca
instalacji. Nadrzedny modut sterujacay napedu mozna zastgpic¢
modutem podrzednym, istnieje réwniez mozliwo$¢ zdalnej instala-
cji modufu nadrzednego w zaleznosci od wymagan aplikacyjnych.

Napedy rownolegte

Zasilanie AC
I § spva SPMA I
- SPMC2
<
-
'_- SPMD
-
>

Wyjscie AC

Dla duzych pradéw istnieje mozliwos¢ skonfigurowania w uktadzie
rownolegtym kilku przemiennikow typu SPMA lub SPMD. Moduty
serii SPMA moga obnizy¢ czas instalacji dzieki mniejszej ilosci po-
taczen sprzegajacych, natomiast przemienniki serii SPMD moga
przyczyni¢ sie do obnizenia kosztéw. znaczaca jest rowniez standa-

Wejscie aktywne
i zwrot energii do sieci

Zasilanie AC '

_ﬂ:ﬂ; Active Input
Kit

SPMC

SPMD

Wyjscie AC

Wejscia aktywne dla eliminacji harmo-
nicznych oraz zwrotu energii do sieci
moga by¢ skonfigurowane ze standar-
dowych modutéw napedowych skonfi-
gurowanych do pracy silnikowej badz do
regeneracji.

ryzacja cafej aplikacji.

12-pulsowy prad wejsciowy

A AI

Zasilanie AC

Wyjécie AC

Istnieje mozliwos$¢ skonfigurowania pro-
stownikéw wielopulsowych (12, 18 i 24,
itd.) w celu zminimalizowania harmonicz-
nych pradu wejéciowego i zapewnienia
zgodno$ci z wymaganiami okreslajacymi
dopuszczalny poziom harmonicznych pa-
sozytniczych.

AC out

Wspodlna szyna DC

Zasilanie AC

Napedy z serii Unidrive i Commander mozna
pofaczy¢ w uktadzie ze wspolng szyng DC w
celu zapewnienia obiegu energii pomiedzy
napedami o przeciwstawnych kierunkach
przeptywu energii, dostarczanej z prostowni-
ka sterowanego (SPMC), wejscia aktywnego
(SPMA lub SPMD) bad? tez z obecnego zro-
dfa zasilania DC.
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PRZEMIENNIKI CZESTOTLIWOSCI TYPU AFFINITY

/ostaty zaprojektowane do zastosowan w aplikacjach z
obszaréw wentylacji, klimatyzacji i chtodnictwa oraz jako
rozwigzania dedykowane dla obiektow budowanych wy-
konanych w technologii budynkow inteligentnych.

Oferujemy 1 rodzine typu Affinity BA w dwoch wer-

sjach obudowy — P20 oraz IP54;
W zasilanie 3x400 V, o mocy od 0,75 kW do 132 kW
(6 rozmiaréw)

Szczegotowe informacje
B opisy techniczne
B oprogramowanie

Cechy wspolne standardowe:

B gwarancja standardowa 2 lata z mozliwosciag przedtu-
zenia do b5 lat,

B 5 wybieralnych trybéw pracy przemiennika
czestotliwosci: sterowanie U/f=const., sterowanie
U/t z charakterystyka kwadratowg, sterowanie
strumieniem wirnika, sterowanie wektorowe w petli
otwartej, sterowanie wektorowe w petli zamknietej,

B pakiety bezptatnego, w pefni funkcjonalnego
oprogramowania obejmujacego programowanie,
monitorowanie pracy, uruchamianie, archiwizowanie
danych i parametrow pracy,

B automatyczne strojenie napedu statyczne i dynamiczne
(tzw. auto-tuning),

B mozliwy dostep do  wszystkich  parametrow
programowalnych z poziomu klawiatury wifasnej
przemiennika czestotliwos$ci,

B bogata diagnostyka stanéw awaryjnych (ponad

100) i kodow standow awaryjnych (ponad 200), w

tym detekcja niedocigzenia napedu spowodowana

zerwaniem pasa napedowego,

moment znamionowy od 0 Hz,

czestotliwos¢ nosna MSI 3-16 kHz,

maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa - 3000 Hz,

wejscia analogowe z inwersja: 0-10 V, 0-20 mA, 4-20 mA,

charakterystyki hamowania: liniowa lub z typu S z regulacja,
wejécie MODBUS RTU RS485, wejscie BACnet,
Metasys N2,

wewnetrzny sterownik PLC,

2 wewnetrzne niezalezne regulatory PID,

zegar czasu rzeczywistego,

funkcja automatycznego uspienia i przebudzenia
napedu,

okresowe podgrzewanie silnika,

wewnetrzny filtr EMC,

wejécie 24 VDC — sterowanie,

2 gniazda modutéw rozszerzen,

karta Smartcard (kopiowanie Iub  transferowanie
parametréw przemiennikdéw czestotliwosci i programow
PLO),

temperatura otoczenia 0°C do +50°C,

mozliwy montaz w wycieciu obudowy szafowej

(z radiatorem na zewnatrz) — od wielkosci (rozmiaru) 1,
komplet akcesoriow montazowych,

3 cyfrowe wej/wyj,

3 cyfrowe wejscia,

3 analogowe wejscia,

2 analogowe wyjscia,

2 wyjscie przekaznikowe.
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Cechy i opcje dodatkowe:

B dodatkowe moduty wejscia/wyjscia (SM-1/O 32, SM-
I/O 24V Protected, SM -1/O Lite, SM-1/0 120V, SM /O
Plus, SM-PELYV, wej/wyj rozproszone),

B dodatkowe moduty komunikacyjne (SM-EtherCAT, SM
-LON, SM-Profibus DP, SM-Interbus, SM-DeviceNet,
SM-CAN, SM-Ethernet, SM-CANopen, SM-ProfiNet,
SM-SERCOS),

B dodatkowe moduty aplikacyjne z wykorzystaniem PLC

KODOWANIE ZAMOWIEN

lub sterownika wieloosiowego (SM-Applications Lite
V2, SM-Applications Plus, SM-Register),

zewnetrzne dodatkowe klawiatury (LCD lub LED),
rezystory hamowania,

dodatkowe zewnetrzne filtry EMC (gdy wymagana jest
zgodnosc z normag EN 61000-6-4),

kable komunikacyjne z konwerterem (RS232/RS485
lub USB/RS485).

f

| Ba | x

— wielko$¢/rozmiar napedu (0,1,2,3,4,5,6)

— identyfikacja danych znamionowych napedu
—wybor IP obudowy (IP20 lub IP54)

N

— napiecie znamionowe (2-200 V, 4-400 V, 5-575 V, 6-690 V)
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DIGITAX ST - RODZINA SERWONAPEDOW AC %

Rodzina kompaktowych serwonapeddéw jest odpowie-
dzig na rosnace potrzeby budowania aplikacji wyma-
gajacych duzego momentu szczytowego, duzej dyna-
miki, prostoty obstugi i elastycznosci programowania
i integrowania funkcji uzytkowych i technicznych.

Oferte uzupetniajg serwosilniki Unimotor, ktore ste-
rowane serwonapedem Digitax ST sg propozycjg
Control Techniques umozliwiajgcg budowe aplikacji
wymagajacych duzej dynamiki, doktadnosci i duzego

1S XVv1I91d

momentu.

Dzieki opracowaniu serii 4 rodzin serwonapeddéw o
roznym stopniu zaawansowanych rozwigzan DIGITAX
mozliwe jest zaprojektowanie i wykonanie kazdego
zagadnienia wymagajgcego zastosowania techniki

Serwo.

Digitax ST — Base

Zoptymalizowany dla sterowania scentralizowanego,
do wspotpracy ze sterownikiem potozenia, sterowni-
kami PLC oraz przemystowymi systemami koordyna-
cji ruchu.

Digitax ST — Indexer

Dedykowany dla prostych i niezaleznych aplikacji po-
zycjonowania, wykorzystujgcych wtasny, wbudowany
w naped sterownik ruchu i pozyciji.

Digitax — EZ Motion

Posiada wbudowane w naped rozwigzania dla apli-
kacji wymagajacych indeksowania i synchronizacji.
Wtasne narzedzie programistyczne umozliwia prostg

i przejrzystg konfiguracje pracy napedu serwo.

Szczegobtowe informacje
Digitax ST - Plus B opisy techniczne

Najbardziej zaawansowana rodzina serii Digitax. Po- W oprogramowanie

siada wszystkie funkcje rodziny Indexer oraz whudo-

wane zaawansowane funkcje sterowania pofozenia
ruchem: synchronizacja kilku napedéw i taczenie
wielu osi. Konfiguracja napedu odbywa sie przy po-
mocy bezptatnego narzedzia programistycznego
CTSoft dostarczanego razem z napedem. Zaawan-
sowane funkcje sterowania ruchem tworzone przy
pomocy blokéw funkeyjnych PLCopen w Srodowisku
programistycznym SypTPro.
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4 Tabela 29. DANE TECHNICZNE

Digitax ST - Digitax ST - Digitax ST - Digitax ST -
Base Indexer EZ Motion Plus

Dwa gniazda na dodatkowe moduty + + + +

Wyjmowane cyfrowe i analogowe zfacza wejsé/wyjs¢

Smartcard

Szybkie wejscie do zatrzasniecia pozycji

+l+ [+ ]+

Nadrzedna Blokada Bezpieczenstwa

Oprogramowanie CTScope i CTSoft
Port RS485

Wyjmowany panel sterowania

o I I IS IS [

—
D
>
-
<
O

Ochrona wtasnosci intelektualnej

R R N EN
o o I I I [ I I

Aplikacje wielozadaniowe

Srodowisko programowania PowerTools Pro +

Srodowisko programowania SyptPro (z opcja programo- +
wania PLCOpen)

Aplikacje wielonapedowe +

OPROGRAMOWANIE CONTROL TECHNIQUES

Dostepne na ptycie DVD lub do pobrania ze strony www.acontrol.com.pl oprogramowanie pracuje pod kontro-
lg Srodowiska Windows XP/Vista/Windows 7/Windows 8

Dostepny, bezptatny, w petni funkcjonalny i konfigurowalny pakiet oprogramowania umozliwia optymalizacje
nastaw napeddw, ich archiwizacje, konfiguracje wbudowanych sterownikow/modutéw aplikacyjnych. Pakiet
obejmuje nastepujace narzedzia:

CTSoft (programowanie napedow),

CTScope (4-kanatowy cyfrowy oscyloskop czasu rzeczywistego),

CTOPServer (dostep do danych napeddw Control Techniques),

SyptLite (edytor programu drabinkowego dla prostych aplikacji napedowych),

PowerTools Pro (narzedzie programowania serwonapedu Digitax — EZ Motion)

Jedynie narzedzie SYPTPro, ktore jest $rodowiskiem programowania zaawansowanych aplikacji jedno lub wie-
lonapedowych (sieciowych) jest ptatne. Bezptatna wersja testowa jest pozbawiona modutu komunikacyjnego.
Narzedzie to pozwala programowac¢ w trzech jezykach: jezyku drabinkowym, jezyku tekstowym oraz blokach
funkcjonalnych, w tym PLCOpen.



Tabela 30. DOBOR NAPEDU DIGITAX ST DO SILNIKA UNIMOTOR HD

Dla silnikéw 2000 obr/min i 3x Moment znamionowy

ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -

200V
Moment Prad Moment
Er ka;. znamionowy znamionowy . 'Zl(t)mvjn:\lm . zzza(\:/lv A bezwtadnosci Nr kat. silnika
apedu Nm A szczytowy szczytowy kg/cm?
DST1204 10,20 7,29 30,60 21,86 4,41 115EDB200
DST1204 10,60 7,60 31,90 22,80 6,39 115EDC200*
DST1204 10,60 7,60 31,90 22,80 8,38 115EDD200*
Dla silnikéw 3000 obr/min i 3x Moment znamionowy
200V
Nr kat Moment Prad Moment Prad Moment
' znamionowy znamionowy A | szczytowy Nm szczytowy A bezwtadnosci Nr kat. silnika
napedu 2
Nm kg/cm
DST1201 0,72 0,97 2,88 3,89 0,14 055EDA300
DST1201 1,18 1,36 4,72 5,43 0,25 055EDB300
DST1201 1,45 1,56 4,35 4,68 0,30 067EDA300
DST1202 1,65 1,81 6,60 7,25 0,36 055EDC300
DST1202 2,65 2,74 7,65 8,23 0,63 067EDB300
DST1202 3,20 3,44 9,60 10,32 0,87 089EDA300
DST1203 3,70 3,98 11,10 11,94 0,75 067EDC300
DST1204 5,50 5,91 16,50 17,74 1,61 089EDB300
DST1204 7,10 7,60 21,20 22,80 2,34 089EDC300*
DST1204 7,10 7,60 21,20 22,80 4,41 115EDB300*
DST1204 7,10 7,60 21,20 22,80 6,39 115EDC300*
Dla silnikéw 4000 obr/min i 3x Moment znamionowy
200V
Moment Moment
rl:lar kadt.u znamionowy znaml?c:?ci)w A Szclzlct)gn;ntNm szczP:?)sv A bezwtadnosci Nr kat. silnika
pe Nm y ytowy ytowy kg/cm?
DST1203 3,20 4,57 9,60 13,71 0,87 089EDA400
DST1204 5,30 7,60 16,00 22,80 1,61 089EDB400*
DST1204 5,30 7,60 16,00 22,80 2,34 089EDC400*
Dla silnikéw 6000 obr/min i 3x Moment znamionowy
200 V
Moment Moment
E; kaé.u zZnamionowy znamiiDc:?cj)w A szcllﬂyct)?vfn:\lm szczpiif/jv A bezwtadnosci Nr kat. silnika
pe Nm y y ytowy kg/cm?
DST1201 0,72 1,61 2,88 6,40 0,14 055EDAG00
DST1202 1,18 2,74 4,72 10,98 0,25 055EDB600
DST1202 1,45 3,12 4,35 9,26 0,30 067EDABOO
DST1202 1,65 3,44 6,60 13,75 0,36 055EDC600
DST1203 2,65 5,48 7,65 16,28 0,63 067EDB600
DST1204 3,20 6,88 9,60 20,43 0,87 089EDABGOO
DST1204 3,60 7,60 10,70 22,80 1,61 089EDB600*
DST1204 3,60 7,60 10,70 22,80 2,34 089EDC600*
Dla silnikéw 2000 obr/min i 3x Moment znamionowy
400V
Moment Moment
r’:l; ka(’;.u znamionowy znam?(;i((j)w A szclzl(’zcr)nvsntl\lm szczpzzev A bezwtadnosci Nr kat. silnika
pe Nm y ytowy ytowy kg/cm?
DST1402 10,20 4,25 30,60 12,75 4,41 115UDB200
DST1405 14,60 6,08 43,80 18,25 6,39 115UDC200
DST1405 18,80 7,83 56,40 23,50 8,38 115UDD200
*Parametry znamionowe silnika ograniczone przez dany naped
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Tabela 31. DOBOR NAPEDU DIGITAX ST DO SILNIKA UNIMOTOR HD

Dla silnikéw 3000 obr/min i 3x Moment znamionowy

400 V
r’:';;‘;:;'u zngﬂ,ﬁfﬂﬁ?wy Znam?;ﬁiwy A Szcx??;;km szc:{;ﬁ‘i’y A bexv(:;]:j?wfs’ci Nr kat. silnika
Nm kg/cm?
DST1401 0,72 0,97 2,88 3,89 0,14 055UDA300
DST1401 1,18 0,79 4,72 3,17 0,25 055UDB300
DST1402 1,45 1,66 4,35 5,44 0,30 067UDA300
DST1401 1,65 1,00 6,60 4,00 0,36 055UDC300
DST1402 2,55 2,74 7,65 4,78 0,53 067UDB300
DST1402 3,20 2,00 9,60 6,00 0,87 089UDA300
DST1402 3,70 3,98 11,10 6,94 0,75 067UDC300
DST1403 5,50 3,44 16,50 10,31 1,61 089UDB300
DST1404 8,00 5,00 24,00 15,00 2,34 089UDC300
DST1405 10,20 6,38 30,60 19,13 4,41 115UDB300
DST1405 12,80 8,00 38,40 24,00 6,39 1156UDC300*
DST1405 12,80 8,00 38,40 24,00 8,38 115UDD300*
Dla silnikéw 4000 obr/min i 3x Moment znamionowy
400 V
Nr kat. M°T“e“t Prad Moment Prad Moment' . .
napedu znamionowy Znamionowy A | szczytowy Nm szczytowy A bezwtadnosci Nr kat. silnika
Nm kg/cm?
DST1402 3,20 2,67 9,60 8,00 0,87 089UDA400
DST1404 5,50 4,58 16,50 13,756 1,61 089UDB400
DST1405 8,00 6,67 24,00 20,00 2,34 089UDC400
Dla silnikéw 6000 obr/min i 3x Moment znamionowy
400 V
Nr kat. M°f“e"t Prad Moment Prad Moment' . oo
napedu znamionowy OIS || ey el e bezwtadnosci Nr kat. silnika
Nm kg/cm?
DST1401 0,72 1,0 2,16 2,0 0,12 055U2A600
DST1401 1,18 1,49 472 5,97 0,25 055UDB600
DST1402 1,45 1,81 4,35 5,44 0,30 067UDAB00
DST1402 1,65 1,99 6,60 7,95 0,36 065UDC600
DST1403 2,55 3,19 7,65 9,56 0,53 067UDB600
DST1403 3,20 4,00 9,60 12,00 0,87 089UDAB00
DST1404 3,70 4,63 11,10 13,88 0,75 067UDC600
DST1405 5,50 6,88 16,50 20,63 1,61 089UDB600
DST1405 6,40 8,00 19,20 24,00 2,34 089UDC600*

*Parametry znamionowe silnika ograniczone przez dany napgd
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[ost [ 1

— napiecie zasilania (2 =200 V do 240 V; 4 — 380 V do 480 V)

— parametr zalezny od wielkos$ci pradowej napedu (od 01 do 05)

322mm
—typ (B - Base, | - Indexer, Z - EZ Morion, P — Plus) )
DST — model Digitax ST @©
249.7mm -
1 — rozmiar obudowy >
3
wm
_|

‘ez%

Dane znamionowe

Model Napiecie i\r};lmionowe Liczba faz zasilania Prad z('r&?rr::l;mowy Prad(;i;z;/)towy
DST1201 230 1 11 2.2
DST1202 230 1 2,4 4,8
DST1203 230 1 2,9 58
DST1204 230 1 4,7 9,4
DST1201 230 3 1,7 5,1
DST1202 230 3 3.8 11,4
DST1203 230 3 5,4 16,2
DST1204 230 3 7,6 22,8
DST1401 400 3 1,5 4,5
DST1402 400 3 2,7 8,1
DST1403 400 3 4,0 12,0
DST1404 400 3 5,9 17,7
DST1405 400 3 8,0 24,0

UWAGA: Naped nalezy dobra¢ na podstawie charakterystyki obciazenia oraz wymaganej przecigzalnosci.
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Oferujemy 2 rodziny uktadéw tagodnego rozruchu
przeznaczone do silnikow 3-fazowych, o zréznicowa-
nych mozliwosciach aplikacyjnych.

DIGISTART CS

Jest to podstawowa rodzina programowalnych soft-

startéw, o nastepujgcych wtasciwosciach:

B prad znamionowy 18-200 A (8 wielko$ci pradowych),

B stopien ochrony IP 00 lub IP 20,

B 8 nastaw programowalnych (prad i czas rozruchu,
ograniczenie pragdowe, wybor charakterystyki ochro-
ny termicznej silnika, prad znamionowy silnika, czas

ZNAMIONOWANIE:

4 e )

X — rozmiar mechaniczny (1,2 lub 3)

O
n
<

— napiecie zasilania
- (4 —200 do 440 VAC, 5 —200 do 575 VAC)

— prad znamionowy softstartu

N /

Prady znamionowe pracy softstartéw nalezy dobiera¢

z uwzglednieniem obcigzen pracy uktadu rozrucho-
wego uwzgledniajgcego cykl pracy.

Szczegoétowe informacje
B opisy techniczne
B oprogramowanie

rampy hamowania, dopuszczalny czas rozruchu, wy-

bor funkcji programowalnego przekaznika, ochrona

przed btedna kolejnoscig podtaczenia faz zasilania),
m 10 komunikatow btedow sygnalizowanych dioda LED,

B wbudowany stycznik obejsciowy.

KODOWANIE CYKLU PRACY SOFTSTARTOW:

-

| 60A:AC53b4-6:354 |

| 60 A - prad znamionowy | |

4 — krotnos¢ pradu
znamionowego (x |,))

| 6 — czas rozruchu (sek) Ii

| 354 — przerwa pomiedzy rozruchami (sek) I‘

N /

Uwaga: Ochrona blokéw tyrystorowych przed skut-

kami zwarcia wymaga stosowania specjalnych ul-
traszybkich bezpiecznikéw, dobieranych pod katem
catki cieplnej komutujacych tyrystorow. Oferujemy
specjalne, zalecane przez producenta dla tego typu
aplikacji bezpieczniki ultraszybkie.



ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -

DIGISTART IS

Jest to rozbudowana rodzina softstartow wyposazo-
na w szereg dodatkowych funkcjonalnoéci i parame-
trow, opcjonalnie wyposazona w wewnetrzny stycznik
obejsciowy.

Posiada zabudowany, odejmowalny modut zawieraja-
cy wyswietlacz LED 4 linijkowy, diody standw pracy i
przyciski sterowania/programowania.

Oferowane funkcje:

B prad znamionowy silnika 23 —1600 A (25 wielkosci pradowych),

B rozruch silnika wg gotowych charakterystyk (10) lub
programowalnych przez uzytkownika,

B programowalne hamowanie silnika,

ZNAMIONOWANIE:

— rozmiar mechaniczny (1,2 lub 3)

- — napiecie zasilania
(4 —200 do 440 VAC, 5 - 200 do 575 VAC)
- — prad znamionowy softstartu

— zabudowany stycznik obejsciowy
- N (B —wersja bez stycznika obejsciowego)

NS )

Prady znamionowe softstartow nalezy dobiera¢ na

podstawie obcigzen uktadu rozruchowego z uwzgled-
nieniem jego cyklu pracy.

B menu konfiguracyjne i diagnostyczne opisane w 16
grupach parametrow programowych, diagnostycz-
nych i btedéw (kilkaset parametrow),

B software monitorujacy i sterujacy uktadami softstartow
(réwniez sieciowymi — do 99 softstartéw),

B mozliwos$¢ wyniesienia klawiatury (do 3 mb).

Dodatkowe moduty opcjonalne:

komunikacyjne (Modubus, Profibus, DeviceNet),
modut rozszerzen wej/wyj,

karta rozszerzen czujnikow PT100/RTD i kontroli doziemienia,
dodatkowa karta pomiaru napiecia,

modut aplikacji pompowych,

modut zaciskéw uziemiajacych.

KODOWANIE CYKLU PRACY SOFTSTARTOW:

a N

| 60A:AC-53b4-6:354 |

| 60 A - prad znamionowy | |

4 — krotno$¢ pradu
znamionowego (x |,))

| 6 — czas rozruchu (sek) |—

| 354 — przerwa pomiedzy rozruchami (sek) I—

NS /
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% BEZSZCZOTKOWE SILNIKI SERWO AC UNIMOTOR FM
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Jest to rodzina wysokowydajnych serwosilnikow kom-
patybilnych z napedami Control Techniques. Kilkaset

wariantow wykonar obejmujacych kombinacje roz- Szczeg6towe informacije

B opisy techniczne

miaréw kotnierza, warianty mocowan, dtugosci sil- B oprogramowanie

nika, predkosci znamionowej, inercji watu, srednicy
watu, typu hamulca i sprzezenia zwrotnego, podta-
czen zasilania i kabli sygnatowych.

ochrona przecigzeniowa - termistor PTC,

stopien ochrony — IP 65,

klasa izolacji uzwojen — H, BS EN60034-1,

tozyska o przedtuzonej zywotnoséci,

opcjonalne wyposazenie w przektadnie mechaniczna,
mocowanie kotnierza zgodnie z normag IEC 60072-1.

Podstawowe parametry:

B moment znamionowy od 0,72 Nm do 136 Nm,

B moment szczytowy do 408 Nm,

B predkosci znamionowe do 6000 obr/min (w zaleznosci od
modelu — szczegodty w tabeli Kodowanie zamowien),

K Moment znamionowy Mn, moment chwilowy maksymalny Mpeak \
dla wybranych serwosilnikow Unimotor FM

190U2D300
190U2A300
142U2D300

123

59,4

142U2A300

B VMn [Nm]
Mpeak [Nm]

116U2D300
116U2A300
095U2D300
095U2A300
075U2D300
075U2A300
055U2C300

60 80 100 120 140 160 180 /




Tabela 32. KODOWANIE ZAMOWIEN

Predkos¢

ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA

Rozmiar| Zasilanie | Diugos$c¢ 2" Typ Weat Sprzezenie ! Wielkos¢ Srednica
ramy silnika | stojana zr:]ecl)rvralao Hamulec pofaczenia napedowy zwrotne Inercia kotnierza watu
Rozmiar | Rozmiar . . .
055 E.030V A ramy 05 | ramy 055 | A-sygnaiowe | AzKlinem Rozmiar ramy 055 Rozmiar ramy 065 Rozmiar ramy 0565
| zasllajace 0 B-bez klina AR-rewolwer A-standardowa ;
- U-3x400V ggé%g 0brak | 5o naiowe . 063-standard | 9,0 opcia
B Thamulec | zasilajace 90° | X-specialny CR—ean)(%%r i';qlg/%rgf My | Rozmiar ramy »
Rozmiar 60-6000 o4\/DC odwrocone 075-190 070000 1 WtO dm%scc
095 ramy 250 c obr/min ‘ C-zasilajace MR-ekoder inkrementalny opda e wofon?na%
) X-specjalny 90°, sygnafowe 2048 imp/obr A-standardowa
Rozmiar ionowe R . 075
115 U-3x400 ramy - P KR-enkoder inkrementalny B K (rAsIEEL Ty
D | 075190 | Rozmiar . 1024 imp/obr “wysoka
V-zasilajace i
O%r%o i sygnadowe ——_— S 11,0 dfugosc¢
P A -indukeyjny SinCos - 075-standard | stojana A
142 E | 101000 pionowe wieloobrotowy EQIT130 | ROPMIEIAMY | “o50.0pcia  |140 diugose
obr/min X . ! 085-opcja | stojana B-D
Obrak | X-specjaine FMHndukeyjny SinCos 19,0 max
190 F 00.0000 | Thamulec jednoobrotowy ECI1118 | A-standardowa
obr/min 2H/BC TLoptyczny Sin/Cos Rozmiar ramy 095
250 G - Ecvig?)‘ﬂemc wieloobrotowy SKM36 14,0 diugose
- UL-opt SinC 100-standard | stojana A
obr/min | fozprasza: odronbrton SKS36 098-0pcja  |19.0 diugose
H niem energli I " 115-opcja | stojana B-E
40-4000 | X-specjalny XX-specjalny 22,0 max
obr/min v Rozmiar ramy 115
ozmiar Rozmiar ramy 075-142
454500 |-y 250 19,0 dugose
; 115-standard | stojana A-C
obr/min 0-brak AE-rezolwer 130-opcja 24,6 dfugodc
) 145-opcja | stojana D-E
50-5000 | 5-hamulec CA-enkoder inkrementalny 32,0 max
obr/min | Zwysokim 4096 imp/obr
rozprasza- .
niem energii MA-enkoder inkrementalny Mol iy 142
60-6000 2048 imp/obr 010 U0k
obr/min 165-standard 0 dfugos¢
KA-enkoder inkrementalny MS_ggcjir stojana AE
1024 imp/obr 32,0 max
Rozmiar :
EB-optyczny Sin/Cos Rozmiar ramy 190
Y2y wieloobrotowy EQN1325
‘ 32,0 diugose
FB-optyczny Sin/Cos g : _
101000 jednoobrotowy ECN1313 Zibstandard | stojana S
obr/min c S '
EC-indukeyjny Sin/Cos .
151500 wieloobrotowy EQI1331 Rozmiar ramy 250
obr/min FC-indukeyjny Sin/Cos i 48,0 dtugose
jednoobrotowy ECI1319 800-standard | ioiana D-F
20'200_0 RA-optyczny Sin/Cos
obr/min wieloobrotowy SRM50
227250.0 SA-optyczny Sin/Cos
obr/min jednoobrotowy SRS50
XX-specjalny
Rozmiar ramy 190-250
AE-rezolwer
CA-enkoder inkrementalny
4096imp/obr
MA-enkoder inkrementalny
2048obr/imp
EB-optyczny SinCos
wieloobrotowy EQN1325
FB-optyczny SinCos
jednoobrotowy ECN1313
RA-optyczny SinCos
wieloobrotowy SRM50
SA-optyczny SinCos
jednoobrotowy SRM50
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BEZSZCZOTKOWE SILNIKI SERWO AC
O PODWYZSZONEJ DYNAMICE UNIMOTOR HD

Jest to rodzina silnikéw Serwo zaprojektowana do
najbardziej wymagajacych aplikacji. Cechuje je
zwarta, kompaktowa budowa. Mata bezwtadnos¢
pozwala uzyskiwa¢ duze momenty w trakcie przy-
spieszania i hamowania.

Silniki te, dzieki zastosowanym rozwigzaniom, dosko-
nale nadaja sie do aplikacji z napedami Emerson/
Control Techniques serii Unidrive SP oraz Digitax ST.

Kilkaset wariantow wykonan obejmujacych kombina-
cje rozmiarow kotnierza, mocowan, dtugosci silnika,
predkosci znamionowej, inercji watu, $rednicy watu,
typu hamulca i sprzezenia zwrotnego, podfgczen za-
silania i kabli sygnatowych.

Szczegotowe informacje
B opisy techniczne
B oprogramowanie

--'E

e

Podstawowe parametry:

B moment znamionowy od 0,72 Nm do 18,8 Nm,

B moment szczytowy do 46,4 Nm,

B predkosci znamionowe do 6000 obr/min (w zaleznosci od
modelu — szczegdty w tabeli Kodowanie zamdéwien),
wysoki wspotczynnik moment/inercja,

pogrubiony wat do bezpiecznego przenoszenia dyna-
micznych obcigzen,

ochrona przecigzeniowa - termistor PTC,

stopien ochrony — IP 65,

klasa izolacji uzwojen — H, BS EN60034-1,

tozyska o przedtuzonej zywotnosci,

hamulec o wysokim rozpraszaniu energii,
mocowanie kofnierza zgodnie z norma IEC 60072-1.

K Moment znamionowy Mn, moment chwilowy maksymalny Mpeak \
dla wybranych serwosilnikéw Unimotor HD

116UDD300

116UDB300

089UDC300

089UDA300

067UDC300

067UDA300

055UDC300

055UDA300

564

B Mn [Nm]
Mpeak [Nm]

30 40

50 60 080 j




Tabela 33. KODOWANIE ZAMOWIEN

ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -

Rozmiar
ramy

Napiecie
zasilania

Dtugos¢ silnika

Predkos¢
obrotowa

Hamulec
(24V DC)

Typ
potaczenia

Wyjscie
watu

Sprzezenie zwrotne

Inercja

055

067

089

115

ED-220V

UD -400V

Rozmiar ramy
055 - 089

Rozmiar ramy
055 - 067

Rozmiar
ramy 055

A

C

30 -3000 obr/min

60 — 6000 obr/min

Rozmiar ramy
089

Rozmiar ramy
115

B

30— 3000 obr/min
40 - 4000 obr/min

60 — 6000 obr/min

Rozmiar ramy
115

20 — 2000 obr/min

40 - 4000 obr/min

0 —brak

1-hamulec
parkujacy

X - specjalny

B — kabel
sygnatowy
i zasilajacy 90°

zamek

Rozmiar ramy
055-067

AR —rezolwer

CR —enkoder inkrementalny
4096 imp/Obr

EM — indukcyjny absolutny
wieloobrotowy EQI1130

FM — indukcyjny absolutny
jednoobrotowy ECI1118

XX — specjalny

Rozmiar ramy
089

AE — Rezolwer

CA - enkoder inkrementalny
SICK 4096 imp/obr

CR - enkoder inkrementalny
RENCO 4096 imp/obr

EB- optyczny absolutny
wieloobrotowy

FB — optyczny absolutny
jednoobrotowy

EC - indukcyjny absolutny
wieloobrotowy

FC — indukcyjny absolutny
jednoobrotowy

RA - optyczny SinCos
wieloobrotowy

SA - optyczny SinCos
jednoobrotowy

XX - specjalny

Rozmiar ramy
115

AE — Rezolwer

CA —enkoder inkrementalny
SICK 4096 imp/obr

EB- optyczny absolutny
wieloobrotowy

FB — optyczny absolutny
jednoobrotowy

EC - indukeyjny absolutny
wieloobrotowy

FC - indukcyjny absolutny
jednoobrotowy

RA - optyczny SinCos
wieloobrotowy

SA - optyczny SinCos
jednoobrotowy

XX — specjalny

A
standar-
dowa
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Tabela 34. OZNACZENIE KABLI DO SERWOSILNIKOW UNIMOTOR

PS B A F A 015
Typ kabla Otulina Prackrj Typ zakonczenia kabla | Typ zakohczen.la‘kabla Dugosé kabla
od strony napedu od strony silnika
PS _zasilanie A —wtyczka do w metrach
(silnik bez hamulca) B- PUR G-15mm? C — wtyczka 6 bolcowa Unimotor fm 001-=1m
(055-142) (minimum)
o8 il A=2,5mm? G = Unidrive SP B —wiyczka do 100100 m
(silnik z hamulcem) B_14 ) (rozmiar 3) Unimotor Fm (maksimum)
—amm z pierécieniem (190-250)
C-4,0mm? H — Digitax ST J — wtyczka
i Unidrive SPO tulejkowa
D-10,0 mm? ztulejka hybrydowa (250)
, J = Unidrive SP
E-16,0mm (rozmiar4)
z pierécieniem

Uwaga:

1.Kabel typu PS przeznaczony do zasilania silnikéw bez hamulca
2.Kable typu PB przeznaczony do zasilania silnika z hamulcem

3.Przekroje dobiera¢ do wartosci pradu utyku silnika i temperatury 40°C. Dla innych warunkéw pracy uwzglednia¢ poprawki. Kable dla przekrojéw od 6 mm?
i wiecej wyposazane sg tylko we wtyku z pierscieniami.

N B A A A 015
Typ kabla Otulina Rodzaj wykonania I et ol 1 zakohczenllalkabla Dfugo$c¢ kabla*
od strony napedu od strony silnika
S| —do enkodera . ) A- wtyczka 15 pinowa dla A- wtyczka 001-=1m
inkrementalnego B-PUR A - standardowe Digitax ST/Unidrive SP enkoderowa (minimum)
E — skretka ekra- B - zakonczenie z

SR —do rezolwera nowana dla kabla | tulejka do rezolwera lub B - wtyczka 100=100m

rezolwerowa maksimum

SS - do enkodera

SinCos

Uwaga

typu SS

L — o $rednicy
8,5 mm dla kabla
typu SI

enkodera SinCos

H- 15 pinowa wtyczka
enkodera SinCos do
Digitax ST/Unidrive SP

C —wtyczka enkodera
SinCos(Sick)

N —wtyczka enkoderowa
SinCos (Heidenhain)

* - maksymalna dfugos¢ kabla — 50 m dla SIBA/SICA, 100 m — tylko gdy spadek napiecia na kablu nie przekroczy 5 V
* - maksymalna dtugos$c¢ kabla — 10 m dla SIBL
* - maksymalna dfugos¢ kabla — Heidenhain EC/FC 20 m EB/FB 30 m z kablem SSBA, EC/FC 20 m EB/FB 100 m z kablem SSBE




ENERGIA BEZPIECZNIE POLACZONA -

PRZEKAZNIK STATYCZNY NADPRADOWY PSN-M

Wtasny, oryginalny wyréb wykorzystujacy technike
cyfrowa, opracowany i wdrozony w biurze konstruk-
cyjnym naszej firmy. Jest on naturalnym nastepca
(identyczne wymiary mechaniczne) rodziny przekaz-
nikow analogowych PSN-K i PSN-KP.

Zasada dziatania polega na ciggtym pomiarze pra-
dow faz silnika i napiec¢ fazowych oraz cos @ i nastep-
nie ciggtym wyliczaniu wartosci parametréw ochron-
nych i poréwnywaniu ich z wzorcami pracy silnika.

Podstawowe wtasciwosci:

B ochrona silnikéw indukcyjnych 3-fazowych przed
skutkami przecigzen w kazdej fazie, pracg na biegu
jatowym (w tym przed suchobiegiem w pompach gte-
binowych), asymetrii obcigzenia, zwarcia, pracy przy
obnizonym i podwyzszonym napieciu zasilania, bted-
na kolejnoscig faz,

B pamie¢ trwata zarejestrowanych stanéw awaryjnych,

B zasilanie 3x400 V lub 3x500 V,

B typoszereg uwzgledniajacy prady znamionowe od 2 A
do 400 A (4 modele),

Szczegotowe informacje
B opisy techniczne
B oprogramowanie

B panel sterujacy LED (4 cyfry),

B optoizolowane ztacze komunikacyjne RS232/RS485
(odczyty i programowanie, zmiana nastaw z wykorzy-
staniem zegara czasu rzeczywistego).

Mozliwe nastawy:

nastawa pradu znamionowego,

nastawa pradu zwarciowego,

nastawa stopnia nagrzania maszyny,
nastawa progu zadziatania suchobiegu,
nastawa czasu zadziatania suchobiegu,
nastawa progu zadziatania asymetrii pradu,
nastawa zadziatania cztonu napieciowego,
nastawa zegara czasu rzeczywistego,
nastawa blokad stanéw awaryjnych,
nastawa rodzaju napedu.
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Oferta Centrum Napedowego obejmuije:
= falowniki (przemienniki czestotliwosci)
= napedy pradu statego

= napedy serwo

= uktady rozruchowe (softstarty)

= panele operatorskie

= sterowniki PLC

= silniki AC, DC i serwo

= kontrolery wieloosiowe

= zabezpieczenia silnikow

= aplikacje

= szkolenia

= serwis
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ul. Polna 148, 87-100 Torun, Polska
tel. +48 56 65 44 902, fax +48 56 65 44 903
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