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Informacje ogéine

Producent nie odpowiada za skutki nieodpowiedniej, niedbatej lub nieprawidtowej instalacji oraz nastaw
parametréw napedu lub niewtasciwego dopasowania predkosci napedu do zasilanej maszyny.

Informacje zamieszczone w niniejszym poreczniku sg zgodne ze stanem faktycznym na czas druku Porecznika
Uzytkownika. Ze wzgledu na ciagty rozwdj cyfrowego napedu pradu statego Mentor MP oraz biezace
udoskonalenia, producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w specyfikacji produktu lub jego jakosci
a takze zmian w Podreczniku uzytkownika, bez pisemnego zawiadomienia.

Wszystkie prawa zastrzezone. Kopiowanie lub skanowanie niniejszego Podrecznika uzytkownika lub jego czesci
bez pisemnej zgody wydawcy jest zabronione.

Wersja oprogramowania napedu

Mentor MP jest dostarczany z najnowsza wersjg oprogramowania. Jezeli nowy naped jest aplikowany w nowy
badz istniejacym systemie z innymi napedami Mentor MP, moga wystapi¢ réznice w wersji oprogramowania tych
napedow. Te réznice moga powodowac, ze niektére funkcje w nowym napedzie beda dziataty odmiennie niz w
istniejacych napedach Mentor MP. Zmiana wersji oprogramowania napedu moze nastgpi¢ takze w Centrum Ser-
wisowym Control Techniques. W przypadku jakichkolwiek watpliwosci nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem
napedu.

Wersje oprogramowania mozna sprawdzi¢ w Pr 11.29(di14/0.49) oraz w Pr 11.34. Wersja oprogramowania jest
wyswietlana w formacie xx.yy.zz, gdzie xx.yy jest wyswietlane w Pr 11.29(di14/0.49) natomiast zz jest wyswietlane
w Pr 11.34. Na przyktad wersja oprogramowania 01.01.00 bedzie zakodowana w nastepujacy sposéb: Pr
11.29(di14/0.49) = 1.01, Pr 11.34 = 0.

Napedy a srodowisko naturalne

Firma Control Techniques jest zaangazowana w akcje minimalizowania szkodliwego wptywu procesu produkcji
oraz produktéw na $rodowisko naturalne. Control Techniques postuguje sie Systemem Zarzadzania Srodowiskiem
(EMS), ktéry jest zawarty w certyfikacie ISO 14001. Wigcej informacji na temat EMS w Control Techniques mozna
znalez¢ na stronie www.greendrives.com.

Napedy produkowane w firmie Control Techniques zapewniajg oszczedno$ci energii (poprzez wzrost wydajnosci
produkcji) zmniejszaja zuzycie surowca oraz redukujg produkcje wyrobéw wybrakowanych poprzez prawidtowa,
prace i dtuga ich zywotnos$¢. Gtéwne czesci napedu mogg by¢ poddane procesowi recycling’u po skonczeniu okre-
su zywotnosci napedu. Czesci te fatwo oddzieli¢ od siebie za pomocg standardowych narzedzi. Praktycznie
wszystkie czesci napedu sg mozliwe do ponownego wykorzystania. Opakowanie napedu wykonane zostato z do-
brej jakosci materiatéw, ktére moga by¢ ponownie przetworzone. Napedy dla silnikéw duzej mocy sa pakowane w
drewniane skrzynie, natomiast mniejsze napedy sg pakowane w kartonowe pudetka. Moga one stuzy¢ do
ponownego wykorzystania lub mogg byé poddane procesowi recycling’'u. Polietylen, uzyty do ochronnych folii
zaktadanych na naped takze moze by¢ poddany procesowi recycling’u. Control Techniques doktada wszystkich
staran aby materiaty uzywane do pakowania nie stwarzaty zagrozenia dla Srodowiska i aby mogty fatwo zosta¢
poddane procesowi recycling’u. Utylizacje lub zniszczenie i pozbycie sie napedu lub opakowania nalezy przeprow-
adzi¢ zgodnie z obowigzujacym prawem.

Legalizacja REACH

Rozporzadzenie Komisji Europejskiej 1907/2006 w sprawie rejestracji, oceny, udzielania zezwolen i stosowanych
ograniczen w zakresie chemikaliow (REACH) wymaga od dostawcy informowania odbiorcy jezeli dostarczny
artykut zawiera wieksza ilo$¢ danej substancji okrealong przez Europejska Agencje Chemikaliéow (ECHA) jako
substancja wzbudzajgca szczegdlnie duze obawy (SVHC) oraz posiadania odpowiedniego zezwolenia.

Aby uzyskac¢ aktualne informacje na temat tego wymogu w odniesieniu do konkretnych wymogéw Control
Techniques prosze kontaktowac sie bezposrednio. Wiecej na:

http://www.controltechniques.com/REACH
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Deklaracja zgodnosci
Control Techniques Ltd, The Gro, Newtown. Powys. UK. SY16 3BE

Rozmiar 1 Rozmiar 2

MP25A4(R) MP25A5(R) MP350A4(R) MP350A5(R) MP350A6(R)

MP45A4(R) MP45A5(R) MP420A4(R)

MP75A4(R) MP75A5(R) MP470A5(R) MP470A6(R)

MP105A4(R) MP105A5(R) MP550A4(R)

MP155A4(R) MP155A5(R) MP700A4(R) MP700A5(R) MP700A6(R)

MP210A4(R) MP210A5(R) MP825A4(R) MP825A5(R) MP825A6(R)
MP900A4(R)
MP1200A4(R) MP1200A5(R) MP1200A6(R)
MP1850A4(R) MP1850A5(R) MP1850A6(R)

Wymienione powyzej napedy pradu statego zostaty zaprojektowane oraz wyprodukowane zgodnie
z przepisami dostosowanymi do wymagan europejskich:

Systemy napedowe z regulowang predkoscig - wymogi bezpieczenstwa

EN 61800-5-1:2007 ) .
- elektryczne, cieplne i energetyczne.

Systemy napedowe z regulowang predkoscig. Standard EMC oraz

EN 61800-3:2004 )
metody testowania.

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Ogdéine wymogi.

EN 61000-6-2:2005 Zgodnos¢ ze standardami dla Srodowiska przemystowego.

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Ogdéine wymogi.

EN 61000-6-4.2007 Zgodnos¢ ze standardami dla srodowiska przemystowego.

Odpowiadajace standardy miedzynarodowe:
IEC 61800-5-1:2007 |EC 61800-3:2004
IEC 61000-6-2:2005 |EC 61000-6-4:2006

Wymienione produkty odpowiadajg zaleceniom dyrektywy dla urzgdzen niskiego napiecia 2006/95/
EC oraz dyrektywy odnosnie kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/EC.

4 T. Alexander
M VP Technology

A"‘“‘ 23 Grudnia 2009
Niniejsze napedy przeznaczone sa do wspoétpracy z odpowiednimi silnikami, sterownikami,
urzadzeniami ochronnymi oraz innym osprzetem elektrycznym pozwalajacym na budowe
systemu docelowego. Zgodnos¢ wzgledem przepiséw bezpieczenstwa oraz EMC zalezy od
stosownej instalacji oraz konfiguracji napedu. Instalacja napedu winna by¢ wykonana
jedynie poprzez wyspecjalizowany personel, zaznajomiony ze szczeg6tami odnosnie
bezpieczenstwa oraz EMC. Zespé6t instalujacy jest odpowiedzialny za parametry
bezpieczenstwa oraz EMC produktu koncowego, odpowiednio do stosownych norm
znamiennych dla danego kraju. W tym celu zalecamy korzystanie z niniejszego Podrecznika

uzytkownika. Ponadto u dystrybutora napedu dostepna jest broszura szczegétowo
specyfikujaca informacje odnosnie EMC.

Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy 5
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Bezpieczenstwo pracy

1.1 Uwagi i ostrzezenia
Oznaczenie to zawiera informacje niezbedne dla zachowania bezpieczenstwa
uzytkownika.
[_UWAGA |
Oznaczenie to zawiera informacje niezbgdne dla uniknigcia ryzyka uszkodzenia
produktu lub urzadzen towarzyszacych.
[_uwAGA |

NOTA

1.2

1.3

1.4

Oznaczenie to zawiera informacje pomocne do prawidtowego uzytkowania napedu.

Zasady bezpieczenstwa, uwagi ogéine

Poziomy napie¢ wystepujace wewnatrz napedu sg niebezpieczne i spowodowaé mogq
porazenia elektryczne oraz poparzenia. Nalezy zachowaé szczegdlng ostrozno$¢
podczas postugiwania sie napedem. Stosowne uwagi zostaty zawarte w tresci tego
podrecznika.

Projekt systemu i bezpieczeinstwo obstugi

Naped zaprojektowano tak, aby stanowit komponent profesjonalnego systemu lub inne
urzadzenia. Jesli zostat nieprawidtowo zainstalowany, moze stanowi¢ zrédto
zagrozenia.

W napedzie wystepujg wysokie napiecia i prady. Naped jest wykorzystywany do
sterowania urzadzeniami, ktére moga stanowi¢ zagrozenie dla zdrowia.

Nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na instalacje elektryczna, aby unikng¢ porazen
zaréwno w trakcie pracy normalnej jak i w przypadku awarii. Projekt systemu,
instalowanie jak i odbior techniczny powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany i
przeszkolony personel. Nalezy uwaznie zapoznac¢ sie z informacjami odnosnie
bezpieczenstwa zawartymi w podreczniku.

Funkcja STOP i funkcja nadrzednej blokady bezpieczenstwa nie zapewnia izolacji
napie¢ w napedzie pomiedzy siecia zasilajaca, a zaciskami wyjsciowymi napedu.
Podczas prac przy obwodach wyjsciowych napedu nalezy zapewnié bezpieczne
odtaczenie napedu od sieci ( z widoczng przerwa obwodu zasilania napedu).
Wykorzystujac funkcje napedu nalezy zwrdci¢ szczegolng uwage, aby nie byly one
niebezpieczne w przypadku nieprawidtowej ich obstugi lub uszkodzenia systemu
sterowania. W aplikacjach, gdzie uszkodzenia uktadu sterowania badz uszkodzenia
samego napedu moze prowadzi¢ do niebezpiecznych sytuacji, nalezy aplikacje
wyposazy¢ w dodatkowe urzadzenia zabezpieczajgce.

Ograniczenia odnosnie warunkow srodowiskowych
Podrecznik uzytkownika zawiera zalecenia odnosnie transportu, przechowywania,
instalowania, jak réwniez warunkéw srodowiskowych.

Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy
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1.5 Dostep
Dostep do napedu mozliwy jest tylko dla autoryzowanego serwisu. Nalezy przestrzegac¢
przepis6w obowigzujacych w miejscu uzytkowania.

1.6 Ochrona przeciwpozarowa
Obudowa napedu nie jest ognioodporna. Nalezy zapewni¢ obudowe zewnetrzng w celu
ochrony przed skutkami pozaru.

1.7 Zgodnosé z przepisami
Zespodt instalujgcy odpowiedzialny jest za zgodno$c¢ ze stosownymi przepisami, takimi
jak przepisy odnosnie okablowania, ochrony przed porazeniem oraz kompatybilnosci
elektromagnetycznej EMC. Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na sekcje taczeniowe
kabli, stosowny dobér bezpiecznikéw i innych zabezpieczen, jak rowniez wiasciwe
uziemienie ochronne.
Podrecznik uzytkownika Mentor MP zawiera instrukcje pozwalajgce osiagna¢ zgodnosé
ze stosownymi standardami EMC.
W krajach Unii Europejskiej, wszystkie uktady napedowe, wiacznie z tym produktem
muszg odpowiadaé¢ nastepujacym dyrektywom:

98/37/EC: Bezpieczenstwo ukladéw maszynowych
2004/108/EC: Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

1.8 Silnik
Przed rozpoczeciem pracy nalezy upewnic sig, ze silnik zostat zainstalowany zgodnie z
zaleceniami wytworcy. Nalezy rowniez sprawdzi¢, czy wat silnika nie jest odstfoniety.
Praca silnika przy niskich predkosciach obrotowych moze prowadzi¢ do przegrzania. W
celu ochrony przed przegrzaniem silnik powinien by¢ wyposazony w termistor. Jednym
z rozwigzan jest takze zastosowanie chtodzenia wymuszonego przy pomocy
dodatkowego wentylatora chtodzacego.
Dane znamionowe silnika wprowadzone do stosownych parametréw napedu stanowig
ochrone silnika. Nie nalezy korzysta¢ z nastaw fabrycznych.
Niezbedne jest wprowadzenie prawidtowej wartosci pradu znamionowego silnika do Pr
5.07 (SE07, 0.28). Parametr ten odpowiada za zapewnienie wtasciwej ochrony
termicznej silnika.

1.9 Modyfikacja nastaw parametréw
Niektore parametry majg znaczacy wptyw na prace napgdu. Modyfikacja ich wymaga
szczego6towej analizy wptywu zmian na odpowiedz systemu. Nalezy podja¢ srodki
zabezpieczajace przed niewtasciwymi zmianami nastaw lub uzyciem napedu przez
osoby niepowotane.

Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy 7
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1.10 Instalacja elektryczna

1.10.1 Ryzyko porazenia pradem elektrycznym
Napiecie obecne na ponizej wymienionych ztgczach stanowi ryzyko porazenia pradem:
» kable i zaciski od strony zasilania napedu,
« kable i zaciski wyjsciowe,
» wiele wewnetrznych i zewnetrznych (opcjonalnych) czesci napedu.
O ile nie zaznaczono inaczej, zaciski sterujgce posiadajg pojedyncza izolacje i nalezy je
chroni¢ przed dotykiem.

8 Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy
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Informacje o napedzie

21 Wprowadzenie
Mentor MP - Podrecznik uzytkownika - wersja podstawowa zostat opracowany by
stuzyc jako pomoc przy instalacji i pierwszym uruchomieniu napedu. Wiecej informac;ji,
a w tym petny Podrecznik uzytkownika Mentor MP oraz Podrecznik uzytkownika Mentor
MP - wersja rozrzerzona, mozna znalezé na CD dostarczanym z napedem.
Tabela 2-1 Zestawienie modeli Mentor MP
Model
480V 575V 690V Rozmiar
MP25A4(R) MP25A5(R)
MP45A4(R) MP45A5(R) 1A
MP75A4(R) MP75A5(R)
MP105A4(R) MP105A5(R)
MP155A4(R) MP155A5(R) 1B
MP210A4(R) MP210A5(R)
MP350A4(R) MP350A5(R) MP350A6(R)
MP420A4(R) oA
MP470A5(R) MP470A6(R)
MP550A4(R)
MP700A4(R) MP700A5(R) MP700A6(R)
MP825A4(R) MP825A5(R) MP825A6(R) 2B
MP900A4(R)
MP1200A4 MP1200A5 MP1200A6 2
MP1850A4 MP1850A5 MP1850A6
MP1200A4R MP1200A5R MP1200A6R 2D
MP1850A4R MP1850A5R MP1850A6R
2.2 Dane znamionowe
Dane znamionowe napgdu Mentor MP dla zasilania 480V, 575V i 690V zawarto w
Tabeli 2-2, Tabeli 2-3 i Tabeli 2-4.
Maksymalny prad ciagty napedu zostat podany dla temperatury otoczenia 40°C i dla
wysokosci 1000m. Dla pracy w wyzszej temperaturze otoczenia i na wyzszych
wysokos$ciach, nalezy dokona¢ nowej kalkulacji. Dopuszcza sie wystepowanie
przecigzenia 150% pradu znamionowego przez 30s, przy temperaturze otoczenia 40°C
nie wiecej niz 10 razy na godzine. Szczegotowe informacje zawarto w Podreczniku
uzytkownika Mentor MP.
Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy 9
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Tabela 2-2 Dane znamionowe dla napedu o zasilaniu 480V

Prad wej. AC Prad wyjsciowy DC Dane silnika
Model Ciagty Ciagly prli(i:/;i. 400Vdc 500Vdc
A A A kW hp
MP25A4(R) 22 25 375 9 15
MP45A4(R) 40 45 67.5 15 27
MP75A4(R) 67 75 112.5 27 45
MP105A4(R) 94 105 157.5 37.5 60
MP155A4(R) 139 155 232.5 56 90
MP210A4(R) 188 210 315 75 125
MP350A4(R) 313 350 525 125 200
MP420A4(R) 376 420 630 150 250
MP550A4(R) 492 550 825 200 300
MP700A4(R) 626 700 1050 250 400
MP825A4(R) 738 825 1237.5 300 500
MP900A4(R) 805 900 1350 340 550
MP1200A4(R) 1073 1200 1800 450 750
MP1850A4(R) 1655 1850 2775 700 1150
Tabela 2-3 Dane znamionowe napedu o zasilaniu 575V
Prad wej. AC Prad wyjsciowy DC o
150% D.ane sHiuka
Model Ciagty Ciagty przecias. (gdzie Vdc = 630V)
A A A kw hp
MP25A5(R) 22 25 37.5 14 18
MP45A5(R) 40 45 67.5 25 33
MP75A5(R) 67 75 112.5 42 56
MP105A5(R) 94 105 157.5 58 78
MP155A5(R) 139 155 232.5 88 115
MP210A5(R) 188 210 315 120 160
MP350A5(R) 313 350 525 195 260
MP470A5(R) 420 470 705 265 355
MP700A5(R) 626 700 1050 395 530
MP825A5(R) 738 825 1237.5 465 620
MP1200A5(R) 1073 1200 1800 680 910
MP1850A5(R) 1655 1850 2775 1045 1400
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Tabela 2-4 Dane znamionowe napedu o zasilaniu 690V

Pra:gv e Prad wyjsciowy DC Dane silnika

Model 150% (gzte Vdo =
Ciagty Ciagty przeciaz. 760v)

A A A kw hp

MP350A6(R) 313 350 525 240 320

MP470A6(R) 420 470 705 320 425

MP700A6(R) 626 700 1050 480 640

MP825A6(R) 738 825 12375 650 850

MP1200A6(R) 1073 1200 1800 850 1150

MP1850A6(R) 1655 1850 2775 1300 | 1750

2.3

Maksymalny ciagly prad wejsciowy AC
Wartosci maksymalnych ciagtych pradéw wejsciowych zostaty podane w celu

wiasciwego doboru kabli i zabezpieczen. Wartosci podano dla najgorszych warunkéw.

Oznaczenie napedu
Sposob oznaczenia - kodowania napedu przedstawiono na Rysunku 2-1.

Rysunek 2-1 Oznaczenie napedu

MP

1200A

Mentor

MP : Platforma aplikacyjna
Nowoczesny naped DC

Prad znamionowy twornika (A)

Napiecie zasilania toru silnopragdowega
4: 480V 24V do 480V -20% + 10%
5: 575V 500V do 575V -10% + 10%

A

6: 690V 500V do 690V -10% + 10%

R - Naped 4-¢wiartkowy

Puste - Naped 2-¢wiartkowy

Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy

Wydanie: 2
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2.441

2.4.2

Tabliczka znamionowa
Rysunek 2-2 Widok tabliczki znamionowej

Moc
Model Kod producenta i data
rodukcji
Napiecie/prad/czgstotliwo$é \ P !
zasilania elektrooniki ( Y ¥ | ¥
Napiecie oraz LMP4SAR _ 15KW _ 27HP ___ STDN39
i A Aux IP 208-480V__ 50-60Hz 2ph 8A
prad wzbudzenla\&> FeldOP 0-444V== " P # (0
Nepiecielpradczestotinostl 2y TTCR %s500 = deh  18b% for 30s
zasilania Ser No: 3000005001 Tiade in The UK
Twornik - napiecie wyjsciowe/ i C€ RoHS Oznaczenia
prad/przeciazenie Ceens zgodnosci
Numer seryjny
Certyfikaty
n,,s uL Caly $wiat
C e CE Europa
C Australia
RoHS| [RroHs Europa
Compliant)

Prad wyjsciowy
Maksymalny prad wyjsciowy ciagty napedu zostat podany dla temperatury otoczenia
40°C i dla wysokosci 1000m. Dla pracy w temperaturze otoczenia >40°C i na wyzszych

wysokosciach, nalezy dokona¢ nowej kalkulacji. Szczegdétowe informacje zawarto w
Podreczniku uzytkownika Mentor MP.

Prad wejsciowy

Prad wejsciowy napedu jest uzalezniony od napiecia zasilania, czestotliwosci oraz
obcigzenia. Prad wej$ciowy podany na tabliczce znamionowej jest typowym pradem
wejsciowym napedu dla symetrycznego zasilania.

12
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25 Opcije i akcesoria
Rysunek 2-3 Opcje i akcesoria dla rozmiaru 1

SM-Keypad /
MP-Keypad

Oznaczenie

Zaciski AC

Zaciski
pomiarowe

0, @
o

Sprzgzen Autémalyki Komunikacyjne

zwrotnych
Port szeregowy —_

Listwa zaciskow sterujacych

Zaciski
DC

naped-PC

Zaciski dodatkowe @
5t ]

Zlacze dla FXMP25 \ Kabel z konwerterem

Bezpieczniki
obwodéw
pomocniczych

i zaciski dla wzbudzenia

&
Zasilacz wzbudzenia FXMP25

Rysunek 2-4 Opcije i akcesoria dla rozmiaru 2

Oznaczenie

SM-Keypad /
MP-Keypad

Zaciski AC 7
Ziacze
klawiatury

SMARTCARD*

Moduty rozrzerzen SM

pe §
P

L

‘Automatyka Komunikacja

Port szeregowy —_—
Port réwnolegly Q

Listwa zaciskow sterujacych
Kabel z konwerterem
Zigcze dla FXMP25 \ naped-PC

Bezpieczniki

Zaciski dodatkowe
i zaciski dla wzbudzenia

Zaciski
pomiarowe

Wewnetrzne
wentylatoryl

apape
Zasilacz wzbudzenia FXMP25
Zaciski DC

Karta SMARTCARD stanowi wyposazenie standardowe napedu. Patrz Rozdziat 7 Karta

Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy 13
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SMARTCARD na stronie 72.

2.51 Akcesoria opcjonalnie dostepne do napedéw MP

Moduly rozszerzen réznig sie kolorami. Opis poszczegélnych modutéw zawarto w
tabeli.

Tabela 2-5 Moduty rozszerzen

Typ Modut SM Kolor Nazwa Opis
Modut sprzezenia zwrotnego
Sprzezenie zwrotne dla pracy z:
Wejscia Wyjscia
Jasny SM-Universal | Erlll:;iz%alne " 4Cwiatrkd
Zielony | EncoderPlus | . Epuodery SinCos +  Czestotliwosé i
kierunek
*  Enkodery SSI ¢ Symulowane wyj.
*  Enkodery EnDat SSI
Modut enkodera inkrementalnego
) Brazow SM-Encoder | Sprzezenie zwrotne z enkodera inkrementalnego,
Sprzezenie ‘%’ azowy Plus bez komutacji. Brak symulowanych wyjsé
Zwrotne \ enkoderowych.
Modut enkodera inkrementalnego
Ciemny | SM-Encoder Sprzezenie z_yvrotne z enkodera_!nkrementalnego,
bez komutacji. Symulowane wyjs$cia enkoderowe
braz Output Plus P A
dla pracy w 4 ¢wiartkach, czestotliwosci oraz
kierunku.
15-way D- Konwerter enkoderowy
N/A type Zaciski srubowe dla podtaczenia enkodera,
converter dodatkowy zacisk dla podtgczenia ekranu.
ZI]anJ((jeeernded Ztacze enkoderowe
N/A ) Stanowi interfejs dla sygnatu enkoderowego ABZ.
interface (15V Wersi o 15V lub 24V
or 24V) ersja napieciowa u .

14
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Tabela 2-5 Moduty rozszerzen

Typ

Modut SM

Kolor

Nazwa

Opis

Automatyka
(wejscia/
wyjscia)

Zoity

SM-I/O Plus

Modut dodatkowych wejsc/wyjsc
Dodatkowe wej$cia wyjscia stanowig rozszerzenie
funkcji napedu:

* 3 wej. cyfrowe * 1 analog. wyjscie
napigciowe
* 3 cyfrwej./wyj. * 2 wyj. przekaznik
*  2napigciowe wej.
analogowe

Zoity

SM-1/0 32

Modut dodatkowych wejsé/wyjsé

Dodatkowe wejscia wyjscia stanowig rozszerzenie
funkcji napedu:

+  Szybkie wejécia/wyjscia cyfrowe

*  wyjscie +24V

Ciemny
2061ty

SM-I/O Lite

Modut dodatkowych wejsé/wyjsé

1 wejscie analogowe (+ 10V lub pradowe)

1 wyjscie analogowe(0 do 10V lub pradowe)
3 wejscia cyfrowe i 1 wyjscie przekaznikowe

Ciemny
czerwony

SM-I/O Timer

Dodatkowe wej/wyj z licznikiem czasu rzecz.
Posiada funkcje modutu SM-I/O Lite oraz
dodatkowo licznik czasu rzeczywistego

Turkus

SM-I/0 PELV

Wej/wyj izolowane zgodnie z NAMUR NE37
Stosowany w przemysle chemicznym

1 wejscie analogowe (pradowe)

2 wyjscia analogowe (pradowe)

4 cyfrowe wejlwyj, 1 cyfrowe wej, 2 wyjscia
przekaznikowe

Oliwkowy

SM-1/0 120V

Dodatkowe wej/wyj zgodne z IEC 61131-2
120Vac

6 wejsc¢ cyfrowych i 2 wyjscia przekaznikowe
znamionowane na 120Vac

Kobalt

SM-1/0 24V
Protected

Dodatkowe wej/wyj o ochrong przepigciowa do
48V

2 wyjécia analogowe (pradowe)

4 cyfrowe wejlwyj, 3 cyfrowe wejscia, 2 wyjscia
przekaznikowe

Automatyka
(Aplikacje)

Morski

SM-
Applications
Plus

Modut apﬁkacyjny (z CTNet)

Modut posiada wtasny procesor umozliwiajac tym
sposobem tworzenie wiasnych aplikacji, takze przy
wsparciu CTNet. Udoskonalona wersja SM-
Applications

Biaty

SM-
Applications
Lite V2

Modut aplikacyjny

Modut posiada wtasny procesor umozliwiajac tym
sposobem tworzenie wtasnych aplikaciji.
Udoskonalona wersja SM-Applications Lite

Piaskowy

SM-Register

Modut aplikacyjny
Modut aplikacyjny pozycjonowania z CTNet.

Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy
www.acontrol.com.pl

Wydanie: 2
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Tabela 2-5 Moduty rozszerzen

Typ Modut SM Kolor Nazwa Opis
SM- .
Roz PROFIBUS mggljlzpirn(gr?:' 2em Profibus
DP-V1 1
Sza SM- Modut DeviceNet
ry DeviceNet Modut z interefejsem DeviceNet
Ciemno- | SM- Modut Interbus

szary INTERBUS Modut z interfejsem Interbus

Komunikacja

Jasno- Modut CANopen
szary SM-CANopen Modut z interfejsem CANopen
Modut Ethernet

Bez | SM-Ethemet | 44 2se-T /100 base-T: strony www, SMTP, RJ45.

Modut EtherCAT

Brunatny | SM-EtherCAT Modut z interfejsem EtherCAT

Tabela 2-6 Rodzaje klawiatur/wyswietlaczy

Panel/Klawiatura Nazwa Opis

Wyswietlacz LED

SM-Keypad Klawiatura z wy$wietlaczem LED

Wyswietlacz LCD

MP-Keypad Klawiatura z alfanumerycznym wyswietlaczem LCD i funkcjg pomocy

Tabela 2-7 Kabel komunikacji szeregowej

Kabel do komunikacji Nazwa Opis
— CT EIA (RS) -232 (4500-0087)
b CT Comms cable CT USB (4500-0096)
16 Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy
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Tabela 2-8 Zasilacz wzbudzenia

Zasilacz wzbudzenia Nazwa Opis
EXMP25 Zewnetrzny zasilacz wzbudzenia 25A, zmienny kierunek
wzbudzenia. Patrz Podrecznik uzytkownika FXMP25.
2.6 Akcesoria dostarczane z napedem

Naped jest dostarczany z Podrecznikiem uzytkownika, karta SMARTCARD, Deklaracjg
Zgodnosci, ptytg CD zawierajg darmowe oprogramowanie i dokumentacje w wersji
elektronicznej oraz pudetkiem z akcesoriami pokazanymi w Tabeli 2-9.

Tabela 2-9 Akcesoria dostarczane z napedem

Opis

Rozmiar 1

Rozmiar 2A / 2B

Rozmiar 2C |
2D

Ztacza zaciskow
sterujacych

Ztacze tachopradnicy

Ztacza przekaznikowe

Nalepka z
ostrzezeniem

CAUTION
Risk of Electric Shock
Power down unit 10minutes
before removing cover

Nalepka ostrzegajaca
przed wysokag
temperaturg radiatora

Wspornik, szyna
uziemiajaca

g
.#9
9

Pierscienie oston
zaciskow

LN

Ostony zaciskow

AN I

Dolne podstawy oston
zaciskow

Sruby M4

TRTTYTRuey

Wsporniki do
mocowania napedu na
powierzchni {

Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy
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Instalacja napedu

3.1 Bezpieczenstwo
Postepuj zgodnie z opisem technicznym
& Przy montazu mechanicznym i elektrycznym stosowac sie do wytycznych
zamieszczonych w niniejszym podreczniku. W przypadku problemoéw i watpliwosci
L UWAGA | prosimy kontaktowa¢ sie z dostawca napedu. Po zamontowaniu napedu nalezy
sprawdzi¢ czy zainstalowany naped i urzadzenia zewnetrzne wspotpracujace z
napedem spetniajg wymogi bezpieczenstwa dla obstugi i uzytkownika.
Kompetencje instalatorow
Naped musi by¢ instalowany przez przeszkolonych pracownikéw zapoznanych z
wymogami bezpieczenstwa i kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC. Sg oni
L UWAGA | odpowiedzialni za zapewnienie wszelkich wymogéw bezpieczenstwa napedu lub
systemu napedowego obowigzujgcych na terenie Polski.
Dtuzsza praca napedu pod petnym obcigzeniem powoduje, ze radiator moze
przekroczy¢ temperature 70°C (158°F). Nalezy ograniczy¢ dostep do radiatora.
[ _UWAGA |
Obudowa
Naped jest przystosowany do montazu w obudowie szafowej, ktéra utrudnia dostep
osobom niepowatanym oraz chroni naped przed zanieczyszczeniami. Naped jest
L UWAGA | przeznaczony do instalacji w Srodowisku o stopniu zanieczyszczenia 2 zgodnie z
normg IEC 60664-1. Oznacza to, ze tylko Srodowisko suche i bez zanieczyszczen
przewodzadzych jest dopuszczalne.
Obudowa napedu nie jest odporna na ogien. W stosownym przypadku nalezy
przewidzie¢ osobng obudowe ognioodporng.
[_UWAGA |
Waga wiekszosci napeddéw przekracza15kg (33lb). Nalezy zachowa¢ odpowiednie
$rodki ostroznosci przy podnoszeniu napedu.
P owacn] Petne dane dotyczace ciezaru zawarte sgq w Podreczniku uzytkownika Mentor MP.
Stopien ochrony IP
& Nalezy zapewni¢ dla rozmiaru 2A do 2D obudowe tak duza, aby mozliwy byt dostep do
ukfadu, gdy jest on zasilony zapewniajac jednoczesnie bezpieczenstwo obstugi i
ochrong wymagana standardem IP20.
Patrz Rozdziat 12 Podrecznika uzytkownika Mentor MP .
18 Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy
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3.2 Ostony zaciskéw

Bezpieczenstwo
& Zasilanie musi by¢ odtgczone od napedu przed zdjeciem oston zaciskow i

przystapieniem do prac serwisowych np. poprzez zapewnienie roztacznika z widoczng
NI  przerwa,.

3.2.1 Zdejmowanie oston zaciskow
Naped posiada jedng ostone zaciskéw sterujgcych.

Rysunek 3-1 Zdejmowanie ostony zaciskéw sterujacych (pokazano rozmiar 1)

W celu zdjecia ostony zaciskéw, nalezy odkreci¢ srube i Sciggna¢ ostone zaciskéw w
dot.

Przy zaktadaniu ostony $ruba powinna by¢ dokrecona z momentem nie
przekraczajagcym 1 Nm (0.7 Ib ft).

3.2.2 Wykonywanie otworéw w diawicy ostony

Rysunek 3-2 Wybijanie otworéw

Wszystkie
rozmiary 5

Umiesci¢ dtawice ostony gltéwnej na mocnej ptaskiej powierzchni i wybi¢ potrzebng ilos¢
zas$lepek odpowiednim mtotkiem tak jak to pokazano powyzej (1). Dtawica po wybiciu
otworéw powinna wygladaé jak na czesci (2) rysunku. Nalezy wygtadzi¢ krawedzie
otwordw.

Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy 19
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3.3 Sposoby montazu
Mentor MP moze byé montowany wytgcznie na ptaskiej powierzchni.

Rysunek 3-3 Wymiary dla rozmiaru 1A

c_© c_ o

293mm (11.54in)

250mm (9.84in)

222mm (8.74in) 170mm (6.65in) 4 otwory

6.5mm (0.26in) /"0" Me
¥
73

Al
/ﬂimﬂm

la

444mm - 380mm
(17.48in) (14.96in)

= >
— 22mm
(0.87in)

»|40mm
(1.58in)

250mm (9.84in)

222mm
(8.74in)

95mm
(3.74in)

1. Nalezy zapewni¢ dwa otwory do zamocowania napedu Mentor MP.

NOTA W przypadku uzycia karty SMARTCARD gtebokos$¢ napedu zwigksza sige o 7.6mm
(karta wystaje z obudowy).

NOTA Wentylatory zainstalowano w rozmiarze 1A tylko w MP75A4(R) oraz MP75A5(R).

20 Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy
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Rysunek 3-4 Wymiary dla rozmiaru 1B

(1]
5 o 5 o
I |
293mm (11.54in)
250mm (9.84in)
251mm (9.88in) 170mm (6.69in)
4 otwory
6.5mm (0.26in) /"”d Me
[) = e
=
==1
I=—r}
=
PH=3
——1
| ==
444mm
(17.48in) - 380mm
(14.96in)
\‘ ° o
'Y : -

22mm
(0.87in)

(1.58in)

250mm (9.84in)

80080600

251mm
(9.88in)

124mm

(4.88in) o b

1. Nalezy zapewni¢ dwa otwory do zamocowania napedu Mentor MP.

NOTA w przypadkg uzycia karty SMARTCARD gtebokos¢ napedu zwieksza sie o 7.6mm
(karta wystaje z obudowy).
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Rysunek 3-5 Instalowanie wspornikéw montazowych dla rozmiaru 1

=
=

=

888856 1]

Vo

5 =

Dolny wspornik montazowy(1) powinien by¢ zamocowany do ptyty montazowej mocno
Srubami. Naped nalezy umiesci¢ na wsporniku. Gérny wspornik montazowy (2) nalezy
umiesci¢ w specjalnym otworze napedu oraz odznaczy¢ otwory montazowe (380mm od
srodka otworéw montazowych dolnego wspornika). Otwory nalezy nawiercic, a
wspornik przykreci¢ srubami.

22
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Rysunek 3-6 Wymiary dla rozmiaru 2A/2B

495mm (19.49in) 301mm (11.85in)

453mm (17.84in)

472mm (18.58) 8 otwordw
) ) pod M8
. 68mm
[— ] (2.68in)
. — . r 5 |=— :
=
o= 80mm
o | ¥ (3.15in)
o o
640mm =
|| 80mm
l (25.20in) (3.15in)
o o o of
= ® 65mm
| | oo (2.56in)
o
o —
® 126mm
2 | (4.96in)
93mm | le-11.5mm (0.45in)
(3.66in) 495mm (19.49in)
k!

302mm
(11.89in)

NOTA w przypadkg uzycia karty SMARTCARD gteboko$¢ napedu zwigksza sie o 7.6mm
(karta wystaje z obudowy).
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Rysunek 3-7 Widok i wymiary dla rozmiaru 2C

452mm (17.8in)
390mm (15.35in)
344mm (13.54in)

i

25°

124mm
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C
B
&
)
E
&
©

—
=
5
<
E |2
€ ® 5 |8
[ R
e o - g
Y £
£ ﬂm Sl
v
~ s I8
o <
A
A € | £
—_ w0
= ‘y:
] o
= v
£
£
N
o
N
- e 00 o ° 00 Cl L v
Y ? A
5mm
= = = = (0.2in)
4 M <
£
«©
R o
£ Z
©
£
s E
£ )
£
@
<
N
Y
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Rysunek 3-8 Montaz napowierzchniowy dla rozmiaru 2C

180mm (7.09in)

180mm (7.09in)

90mm
(3.54in)

835
(3.29in)

210mm
(8.27in)

270mm
(10.63in)

224mm 8 otworow
(8.82in) A7mm

90mm
(3.54in)

190mm | 240mm
(7.48in) | (9.45in)

188mm
(7.40in)

M (2.32in)

L)} =

D 260mm d
(10.24in)

m (1.5in)

1050mm (41.34in)

35mm
(1.38in)

306mm (12.05in)

6

11mm (24.05in)

’ ‘ 333mm (13.11in)

394mm (15.51in)

450mm (17.72in)

605mm
(23.82in)

(11.34in)

NOTA 1. W celu tatwego podniesienia napedu mozna uzy¢ okragtych uchwytéw M10 jak to
pokazano na rysunku. Uchwyty nie sg dostarczane z napedem.

NOTA W przypadku uzycia karty SMARTCARD gteboko$¢ napedu zwieksza sie o 7.6mm

(karta wystaje z obudowy).

Mentor MP
Wydanie: 2
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Rysunek 3-9 Widok i wymiary dla rozmiaru 2D

452mm (17.8in)
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_ 390mm (15.36in)
v 344mm (13.54in)
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Rysunek 3-10 Montaz napowierzchniowy dla rozmiaru 2D

835
(3.29in)

210mm
(8.27in)

270mm
(10.63in)

224mm
(8.82in)

188mm

L)

8 otwory
A7mm

59mm
(2.32in)

& Z0mm 1
(10.24in)

180mm (7.09in)

180mm (7.09in)

90mm 90mm
(3.54in)

(3.54in)

333mm (13.11in)

394mm (15.51in)

1510mm (59.45in)

35mm

x

306mm (12.05in)

611mm (24.06in)

Jl.aam)

450mm (17.72in)

> Tyt

68.5mm
(2.70in)

50mm
(1.97in)

190mm

(7.48in) | 20mm

(9.45in)

Przéd

4 otwory
pod M10

1065mm (41.93in)

3|
3

‘ 288mm (11.34in) g
2

NOTA B

W celu tatwego podniesienia napedu mozna uzy¢ okragtych uchwytéw M10 jak to

pokazano na rysunku. Uchwyty nie sg dostarczane z napedem.

NOTA }/(\)lg(r)zi);];;adku uzycia karty SMARTCARD gteboko$¢ napedu zwigksza sie o 7.6mm
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Rysunek 3-11 Montaz kanatlu wentylacyjnego - rozmiar 2C i 2D

| |
| |

=]

Kanat wentylacyjny dla napgedu Mentor MP rozmiar 2C i 2D moze by¢ odwrécony o 180
stopni.
NOTA Nie przewiduje sie uszczelki do otworu kanatu wentylacyjnego.

3.4 Instalacja i zdejmowanie oston zaciskow

Rysunek 3-12 Instalacje oston zaciskéw rozmiar 1

1. Zaciski zasilania AC oraz zaciski wyjsciowe DC przeprowadzi¢ przez przepusty i
podtaczy¢ do napedu.
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2. Ostony umiesci¢ nad przytaczami i docisnagc.

Rysunek 3-13 Zdejmowanie oston przytaczy - rozmiar 1

1. Uzy¢ wkretaka tak jak pokazano na rysunku.

2. Podwaz w kierunku pokazanym na rysunku do momentu, az pusci zaczep i usun
ostone.

Rysunek 3-14 Montaz oston przytaczy - rozmiar 2

1. Zamocowac kabel do szyny

2. Umiesci¢ podstawe ostony ponizej kabla tak jak to pokazano na rysunku.

3. Umiesci¢ ostone przytgcza ponad kablem, jak pokazano powyzej i wsungc¢ jg w
podstawe, tak gteboko az ztapie zatrzask.

4. Wszystkie przytacza mocy nalezy montowac zgodnie z kierunkiem pokazanym na
rysunku.

5. Zamocowac przytacza dwiema srubami M4 x 16.
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3.5 Obudowa

Rozmieszczenie aparatéow w obudowie

Prosimy o zapoznanie si¢ z ponizszym rysunkiem i uwzglednienie zawartych w nim
uwag w trakcie planowania rozmieszczenia aparatow na ptycie montazowe;.

Rysunek 3-15 Rozmieszczenie aparatow w obudowie

Nalezy umozliwi¢ swobodny
dostep powietrza do napedu.
Przeptyw nie moze by¢
ograniczony umiejscowieniem
aparatéw badz kabli.

%

Przewody sygnatowe
(sterujace)powinny by¢
poprowadzone w odlegtosc|
co najmniej 300mm od
napedu i kabli sitowych

Sterowanie

L

N| [

3100

(4in),

zewnetrzne

Zasilanie
elektroniki

Podtaczenie
twornika

L

Podiaczenie
wzbudzenia

Uwaga

Aby zapewni¢ zgodnos¢

z normami EMC:

1) Przewody silnopradowe
przychodzace do napedu
powinny mie¢ diugos¢
co najmniej 100mm.

2) Nalezy sprawdzi¢
metaliczne potaczenie
obudowy z filtrem i napedu
do ptyty montazowej.

@ 100mm - Rozmiar 1
200mm - Rozmiar 2A/2B

Uwaga

Dla rozmiaru 2C/2D zostawi¢
przestrzert 100mm dookota
napedu.
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4

Podiaczenie elektryczne

A

Ryzyko porazenia elektrycznego

Napigcia, ktére moga wystapi¢ w miejscach podanych nizej mogg powodowac
porazenie elektryczne

« zaciski i kable zasilania napedu

» zaciski i kable DC

» czesci napedu, opcyjne urzgdzenia zewnetrzne

Nalezy uwazac zeby nie dotykac pod napieciem zaciskéw przewoddw poniewaz nie
sg one dostatecznie izolowane.

A

Odtacznik izolacyjny
Przed zdjeciem jakiejkolwiek ostony zaciskéw napedu i przed przystapieniem do prac
serwisowych nalezy naped odtaczy¢ przy pomocy odtgcznika izolacyjnego.

STOP napedu
Podanie sygnatu STOP-u na zaciski sterujgce napedu nie spowoduje roztadowania

niebezpiecznych napie¢ z napedu, silnika oraz urzadzen opcjonalnych.

Napedy sa przeznaczone do zasilania z sieci kategorii lll lub nizszej, zgodnie z norma,
IEC60664-1. Oznacza to, ze moga by¢ podiaczone do sieci bezposrednio, jesli jest
ona czescia budynku. Dla instalacji zewnetrznych nalezy stosowa¢ dodatkowe
zabezpieczecie przeciwprzepieciowe.

NOTA Wiecej szczegdtow dotyczacych instalacji rezystora tlumiacego znalezé mozna w

Podreczniku uzytkownika Mentor MP.
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4.1 Przytacza silnopradowe
Nalezy skorzysta¢ z Rysunku 4-1 w celu wtasciwego podtgczenia napedu.

Rysunek 4-1 Przytacza silnopradowe dla 480V

Zasilanie AC

L1 2 1 L

*Bezpieczniki
instalacyjne

Rozlacznik
z widoczna
przerwa

Bezpiecznik ’ ) ) 10A
polprzewodnikowe

Stycznik
gléwny

10A__ Bezpieczniki instalacyjne

**Filtr EMC
(opcja)

Dlawik
sieciowy

Zaciski AC @ @ @ @

Zaciski
DC

O) A1

o) A2

Cewka
stycznika
gléwnego|

Zaciski sterujace

oG Zaciski pomocnicze AINESCZ 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31
(ko da 40) % oleloeleleleleelo
@ @ @ @ 24V Aktywacja ‘
napedu
Wzbudzenie
zal-wyl
max 250Vac
Zasilanie wentylatora
silnika

Silnik
1. Nalezy zapewni¢ napiecie 230 / 115Vac dla zasilania wewnetrznych wentylatoréw napedu -

dotyczy rozmiaréw C i D. Patrz Rozdziat 4.8 na stronie 48.
* Dobér zabepieczen w podrozdziale 4.6 Bezpieczniki i okablowanie na stronie 38.
**Wiecej informacji na temat filtrow RFI w Podreczniku uzytkownika Mentor MP.
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411

Wytaczniki ochronne réznicowopradowe

Najczesciej stosuje sig ponizsze typy wylacznikéw réznicowopradowych:

1. AC - wylacznik dziata tylko na prad przemienny

2. A -wylgcznik dziata na prad przemienny i pulsujacy prad staty

3. B - wylacznik dziata na prad przemienny, pulsujacy prad staty i prad staty
wygtadzony

Typu A i AC nie nalezy stosowac¢ z napedami Mentor MP

Typ B moze by¢ stosowany z kazdym napedem typu Mentor MP.

Do napeddédw Mentor MP nalezy stosowaé wytacznie wytgczniki roznicowopradowe
typu B.

W przypadku stosowania zewnetrznego filtra EMC nalezy uwgledni¢ opéznienie co
najmniej 50ms, aby zapobiec wystapieniu przypadkowego btedu/awarii.

4.2 Przytacza uziemienia
Naped musi by¢ podtaczony do potaczen ochronnych PE sieci zasilajacej. Przytacza
uziemienia nalezy wykonac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
W miejscach zagrozonych korozjg lub w srodowisku o okresowej zwigkszone;j
kondensacji zacisk uziemiajgcy powinien by¢ dodatkowo zabezpieczony przed
M wncn ] korozja.
Impedancja petli zwarciowej
Impredancja petli zwarciowej musi by¢ zgodna z odpowiednimi przepisami. W petli
zwarciowej musza by¢ odpowiednie zabezpieczenia, ktére odtgczg zasilanie napedu
L UWAGA | przy zwarciu. Potgczenia uziemiajgce musza by¢ kontrolowane i testowane w
odpowiednich odstepach czasu.
Rysunek 4-2 Umiejscowienie zacisku uziemiajacego - Rozmiar 1
Uziemienie
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4.3

Rysunek 4-3 Umiejscowienie zaciskow uziemiajacych - Rozmiar 2A/2B

A
/mﬁiﬂ%
i

la

Uziemienie

Rysunek 4-4 Umiejscowienie zaciskow uziemiajacych - Rozmiar 2C/2D

Uziemienie

Napiecie zasilania AC

Standardowe napiecie zasilania napedu: nie wigksze niz 480V 50Hz.

Opcjonalnie naped moze by¢ zasilany z 575V (dotyczy tylko rozmiaru 1).
Opcjonalnie naped moze by¢ zasilany z 575V i 690V (dotyczy tylko rozmiaru 1 2).
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4.3.1

4.3.2

433

4.4

Rodzaje zasilania

Napedy znamionowane na 575V (210A) i na 600V (350A i wiecej) moga by¢ zasilane z
kazdego rodzaju sieci rozdzielczej m.in.TN-S, TN-C-S, TT, IT.

Maksymalny prad zwarciowy

Maksymalny prad zwarciowy dla wszystkich rodzajéw sieci wynosi:

Rozmiar Prad zwarcia
1A, 1B, 2A i 2B R
2Ci2D 100kA

* Wartos$¢ zalezna od zabezpieczen
Zasilanie gléwne AC

Tabela 4-1 Zasilanie tréjfazowe

i Rodzaj zasilania
Wymagania
480V 575V 690V
Maksymalne napiecie 480V 575V 690V
Tolerancja +10%
Minimalne napigcie 24V 500V
Tolerancja -20% -10%

Diawiki sieciowe

Naped pradu statego Mentor MP ze wzgledu na zastosowane tyrystory, moze by¢
przyczyng zaktécen w sieci zasilajacej. W celu ochrony przed zaktéceniami nalezy
stosowac dtawiki sieciowe po stronie zasilania.

Powyzsze zalecenie zostato opracowane w oparciu o norme EN61800-3:2004

“Systemu napedowe z regulowang predkoscig — Czes¢ 3: Standard EMC oraz metody
testowania”.

NOTA Wartosci pradéw podane w Tabeli 4-2 stanowig typowe wartosci pradéw zasilania o

poziomie pulsacji nie wyzszym niz 50% pradu znamionowego maszyny.
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Tabela 4-2 Minimalna wymagana indukcyjnos¢ linii (z uwzglednieniem 50%

pulsaciji)
Prad Napiecie zasilania Maksymalny
znam. P.""d prad
napedu 400V 480V 575V 690V Znamionowy znamionowy
A 0 n 0 0 A A
25 220pH 260uH 320pH 21 22
45 220pH 260uH 320pH 38 40
75 220pH 260puH 320pH 63 67
105 220pH 260pH 320pH 88 94
155 160uH 190puH 230puH 130 139
210 120pH 140pH 170uH 176 188
350 71uH 85uH 110uH 120uH 293 313
420 59uH 71uH 351 375
470 80uH 91uH 393 420
550 45uH 54uH 460 492
700 36uH 43uH 53uH 61uH 586 626
825 45uH 52uH 690 738
900 28uH 33uH 753 805
1200 21pH 25uH 31uH 36uH 1004 1073
1850 18uH 23uH 29uH 32uH 1548 1654

NOTA 1. Wartosci powyzej podano z uwzglednieniem 1.5% impedancji.
2. Zaktada sie prady zwarciowe na poziomie od 5kA do 60KA.

441 Zasilanie obwodéw pomocniczych i przytaczy

Tabela 4-3 Funkcje zaciskow

Zacisk Funkcja

Napiecie zasilania obwodéw sterowniczych (elektronicznych i
wzbudzenia)

Zataczanie/wytgczanie wzbudzenia. Styk otwarty na
zaciskach L11 i L12 oznacza brak wzbudzenia.

F+, F- Wzbudzenie (wyjscie)
MA1, MA2 | Patrz Podrecznik uzytkownika Mentor MP

E1,E3

L1, L12

Tabela 4-4 Napiecie zasilania obwodéw sterowniczych E1, E3

Wymagania Wartos¢
Maksymalne napiecie zasilania 480V
Tolerancja +10%
Minimalne napigcie zasilania 208V
Tolerancja -10%

Kazdy naped posiada zabudowany zasilacz wzbudzenia o parametrach podanych w
tabeli.
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Tabela 4-5 Wartosci pradéw znamionowych obwodéw pomocniczych

Maksymalny prad | Maksymalny prad
Model zasilania zasilania
obwodoéw ster. wzbudzenia
A A

MP25A4(R) MP25A5(R)
MP45A4(R) MP45A5(R)
MP75A4(R) MP75A5(R) 13 8
MP105A4(R) | MP105A5(R)
MP155A4(R) | MP155A5(R)
MP210A4(R) | MP210A5(R)
MP350A4(R) | MP350A5(R) | MP350A6(R)
MP420A4(R)

MP470A5(R) | MP470A6(R)
MP550A4(R)
MP700A4(R) | MP700A5(R) | MP700A6(R)
MP825A4(R) | MP825A5(R) | MP825A6(R) 23 20
MP900A4(R)
MP1200A4 MP1200A5 MP1200A6
MP1850A4 MP1850A5 MP1850A6
MP1200A4R | MP1200A5R | MP1200A6R
MP1850A4R | MP1850A5R | MP1850A6R

4.4.2 Wymagania odnosnie zasilania

Maksymalny spadek napecia zasilania nie powinien przekroczy¢ 2% (3% dla wartosci
napie¢ miedzyfazowych).
Czestotliwos¢: 48 do 65 Hz (maksymalna szybko$¢ zmian czestotliwosci to 7Hz/s).

Dodatkowe zrédio 24V DC

Dodatkowe zrodto 24V DC moze spetnia¢ nastepujace funkcje:

* Dodatkowe zrodto zasilania 24V DC moze by¢ wykorzystywane jako uzupetnienie
wewnetrznego zasilania napedu z 24V. W przypadku gdy do napedu podtgczonych
jest wiele modutéw rozszerzen (SM-Universal Encoder Plus, SM-Encoder Output
Plus, SM-I/O Plus lub SM-1/O 32) i konieczne jest zapewnienie wiekszego pradu
wyjsciowego dla 24V DC (przecigzenie zrodta 24V bedzie sygnalizowane
wyswietleniem alarmu 'PS.24V").

*  Moze by¢ uzywane jako zasilanie rezerwowe do podtrzymania zasilania obwodow
sterowniczych w przypadku zaniku napiecia zasilania. Pozwala to na kontynuacje
pracy modutom zewnetrznym, aplikacyjnym, komunikacji szeregowej oraz
enkoderom.

* Mozliwe jest podtrzymanie funkcjonowania napgdu podczas odtaczenia zasilania -
wys$wietlacz bedzie dziatat poprawnie, ale bedzie wskazywat stan UV i diagnostyka
oraz zapisywanie parametrow bedzie niemozliwe. Parametry, ktére ulegaja
automatycznemu zapisowi podczas zaniku zasilania, nie zostang zapisane jesli jest
podiaczone zasilanie rezerwowe 24V.

4.5

Parametry dla zasilania 24V DC:

Maksymalne napiecie pracy: 30.0V
Minimalne napigcie pracy: 19.2v
Znamionowe napiecie pracy: 24.0V
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Minimalne napigcie po zataczeniu obcigzenia: 21.6V
Maksymalna moc zrodta 24V: 60W
Zalecane zabezpieczenie: 3 A, 50vdc

Minimalna i maksymalna warto$¢ napiecia zostaty podane z uwzglednieniem pulsacji i
szumow, ale ich warto$¢ nie moze by¢ wyzsza niz 5%.

Bezpieczniki i okablowanie

&2

Tylko poprawny dobodr zabezpieczeh gwarantuje wtasciwe zabezpieczenie instalaciji.

W celu wiasciwego doboru zabezpieczen i kabli nalezy skorzystac z tabeli zawierajace;j
wartosci znamionowe pradu umieszczonej w podrozdziale 2.2 Dane znamionowe na
stronie 9.

Okablowanie napedu Mentor MP musi odpowiadaé wtasciwym normom oraz by¢
zgodne z instalacjg wykonang na obiekcie. Informacje zawarte w tym podrozdziale
bedg pomocne w jego doborze.

Zaciski przytaczy silnopradowych napedu Mentor MP rozmiar 1 pozwalajg na
przytaczenie kabli o maksymalnym przekroju 150mm?2 w temperaturze 90°C.

Zaciski przytaczy silnopradowych napedu Mentor MP rozmiar 2A pozwalajg na
przytaczenie kabli o maksymalnym przekroju 2 x 150mm?2 w temperaturze 75°C.
Zaciski przytaczy silnopradowych napedu Mentor MP rozmiar 2B pozwalajg na
przytaczenie kabli o maksymalnym przekroju 2 x 240mm? przy temperaturze 90°C.
Zaciski przytaczy silnopradowych Mentor MP rozmiar 2C i 2D zostaty zaprojketowane
dla podtaczen wykonanych przy uzyciu szyn. W przypadku podigczenia do napedu kabli
wymienionych w Tabeli 4-8 istnieje koniecznos$¢ taczenia przez adapter.

Przekroje kabli sg zalezne od takich parametréw jak:

* Maksymalny prad ciagty

*  Temperatura otoczenia

* Rodzaj instalacji

* Spadek napiecia na kablu

W przypadku aplikacji, w ktérych moc silnika jest mniejsza niz moc napedu, dobér
okablowania powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem pradu pobieranego przez silnik.
W celu jego wtasciwego zabezpieczenia nalezy dokona¢ niezbednych nastaw w
napedzie.

NOTA W przypadku ograniczenia przekrojow kabli doprowadzonych do napedu nalezy na

nowo dobra¢ zabezpieczenie gtdwne instalacji.
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Tabela 4-6 Przekroje kabli dla rozmiaru 1

Model IEC 60364-5-52["]
Wejscie Wyjscie
MP25A4(R) MP25A5(R) 2.5mm? 4mm?
MP45A4(R) MP45A5(R) 10mm? 10mm?
MP75A4(R) MP75A5(R) 16mm? 25mm?
MP105A4(R) MP105A5(R) 25mm? 35mm?
MP155A4(R) MP155A5(R) 50mm? 70mm?
MP210A4(R) MP210A5(R) 95mm?2 95mm?

NOTA 1. Maksymalny rozmiar kabla jest determinowany przez rozmiar zacisku obudowy
dla temparatury 90°C. Standard okresla tabela A.52-5.

W przypadku zastosowania kabli o wyzszym zakresie temperatur pracy istnieje
mozliwos¢ redukcji wymaganego przekroju kabla. W celu wtasciwego doboru kabla na
wyzszg temperature nalezy skorzystac z tabel i katalogéw dostarczanych przez
producenta kabli.

Tabela 4-7 Przekroje okablowania pomocniczego dla rozmiaru 1

IEC60364-5-52 tabela
Maksym A52-4 kolumna B2
ym. Prad
. prad wyisciow Kolumna B2 x 0,87
Rozmiar Wejsé. vl y (PVC dla 40)
E1, E3 F+, F-,L11 & L12

A A mm? mm?
1 13 8 25 1.5

Uwagi dla standardu IEC60364:

IEC60364-5-52 motoda instalacji B2, tabela A.52-4 dla trzech zyt przewodzacych
(izolacja PVC, temperatura otoczenia 30°C z uwzglednieniem wspotczynnika dla 40°C z
tabeli A.52-14 (0.87 dla PVC).
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Tabela 4-8 Przekroje kabli dla rozmiaru 2

IEC60364-5-52 tabela A52-
12 kolumna 5
wspotczynnik 0.91 dla 40C
kable XLPE (IEC60364-5-
Maks. Prad |52 tabela A52-14) oraz 0.77
Pr_ﬂ,d, wyjsciowy | dla wiazki kabli (IEC60364-
Model wejsc. 5-52 tabela A52-17
pozycja 4)
90°C (kabel)
40°C (otoczenie)
Wej. Wyj.
A A mm? mm?
MP350A4(R) | MP350A5(R) [ MP350A6(R) 313 350 120 150
MP420A4(R) 375 420 150 185
MP470A5(R) | MP470A6(R) 420 470 185 240
MP550A4(R) 492 550 300 2x 185
MP700A4(R) | MP700A5(R) | MP700A6(R) 626 700 2 x 150 2 x 150
MP825A4(R) | MP825A5(R) | MP825A6(R) 738 825 2x185 2 x 240
MP900A4(R) 805 900 2x185 2x240
MP1200A4(R) | MP1200A5(R) | MP1200A6(R) 1073 1200 2 x 300 3x 240
MP1850A4(R) | MP1850A5(R) | MP1850A6(R) 1654 1850 4 x 240 4 x 300

Uwagi dla standardu IEC60364:
1. IEC60364-5-52 tabela A 52-12 metoda F kolumna 5 = Kabel pojedynczy w wolnej
przestrzeni.
2. |EC60364-5-52 tabela A52-14 wspoétczynnik korekcji dla temperatury otoczenia
innej niz 30°C.
3. IEC60364-5-52 tabela A52-17 pozycja 4 wspdétczynnik korekcji dla grupy
obwodéw lub wiecej niz jednego wielozytowego kabla we wspdlnym korycie.

Tabela 4-9 Przekroje okablowania pomocniczego dla rozmiaru 2

IEC60364-5-52 tabela A52-4 kolumna B2

“:‘;‘::' Prad Kolumna B2 x 0,87
Rozmiar wejéciowy wyjsciowy (PVC dla 40)
E1, E3 F+, F-,L11 & L12
A A mm? mm?
2 23 20 6 4

Uwagi dla standardu IEC60364:
IEC60364-5-52 motoda instalacji B2, tabela A.52-4 dla trzech zyt przewodzacych

(izolacja PVC, temperatura otoczenia 30°C z uwzglednieniem wspotczynnika dla 40°C z
tabeli A.52-14 (0.87 dla PVC).
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4.6.1

Bezpieczniki Ferraz Shawmut
Dla napeddéw Mentor MP zalecane sg bezpieczniki produkcji Ferraz Shawmut.

Opis bezpiecznikéw Ferraz Shawmut oraz ich dobér zawierajg Tabela4-10,

Tabela 4-11 i Tabela 4-12.

Tabela 4-10 Bezpieczniki pétprzewodnikowe (gR) Ferraz Shawmut dla rozmiaru 1

Europa
Model
Opis Numer Numer art. Numer Numer art.
katalogowy katalogowy
Zabezp. 10 x 38mm FR10GB69V12.
wzbudzenia rurkowy FR10GB69V12.5| H330011 5 H330011
MP25A4 A50QS60-4 A218937
FR22GC69V32 | A220915
MP25A5
MP45A4 A50QS80-4 L201513
FR22GC69V63 | X220912
MP45A5
MP75A4 A50QS125-4 K218417
MP75A FR22GC69V100 | W220911
79AS 22 x 58mm
MP25A4R rurkowy A70QS60-4 H219473
FR22GC69V32 | A220915
MP25A5R
MP45A4R A70QS80-4 X212816
FR22GC69V63 | X220912
MP45A5R
MP75A4R A70QS125-4 Q216375
FR22GC69V100 | W220911
MP75A5R
MP105A4 PC30UDBIVI60 A50Q8175-4 A222663
M300092
MP105A5 EF
MP155A4 Size 30 PC30UDBIV200 A50QS250-4 W211251
N300093
MP155A5 kwardatowy EF
MP210A4 PC30UDGOV315 A50QS350-4 T215343
Q300095
MP210A5 EF
MP105A4R PC70UD13C160 A70QS175-4 A223192
T300604
MP105A5R EF
MP155A4R Size 70 PC70UD13C200 A70QS250-4 L217406
V300605
MP155A5R kwadratowy EF
MP210A4R PC70UD12C280 A70QS350-4 M211266
L300712
MP210A5R EF
NOTA Seria A50QS wytgcznie do 500Vac.
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Tabela 4-11 Bezpieczniki instalacyjne (gG) Ferraz Shawmut dla rozmiaru 1

Europa
Model i Numer
Opis katalogowy Numer artykutu
Pomocnicze 21 x 57mm HSJ15 D235868
cylindryczny
MP25A4 MP25A5 FR22GG69V25 N212072
MP45A4 MP45A5 FR22GG69V50 P214626
MP75A4 MP75A5 22 x 58mm FR22GG69V80 Q217180
MP25A4R MP25A5R rurkowy FR22GG69V25 N212072
MP45A4R MP45A5R FR22GG69V50 P214626
MP75A4R MP75A5R FR22GG69V80 Q217180
MP105A4 MP105A5 NH 00 nozowy | NHO0GG69V100 B228460
MP155A4 MP155A5 . NH1GG69V160 F228487
NH 1 nozowy
MP210A4 MP210A5 NH1GG69V200 (228488
MP105A4R | MP105A5R | NH 00 nozowy | NHO00GG69V100 B228460
MP155A4R | MP155A5R . NH1GG69V160 F228487
NH 1 nozowy
MP210A4R | MP210A5R NH1GG69V200 G228488
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Tabela 4-12 Bezpieczniki Ferraz Shawmut po stronie DC dla rozmiaru 1

Europa
Model
Opis Numer katalogowy Numer artykutu
MP25AAR
> 20 x 127mm FD20GB100V32T F089498
MP25A5R cylindryczny
MP45A4R
36 x 127mm FD36GC100V80T A083651
MP45A5R cylindryczny
MP75A4R
20 x 127mm FD20GC100V63T x 2 réwnolegle. F083656 x 2
MP75A5R cylindryczny réwnolegle
MP105A4R i
Size 120 D120GC75V160TF R085253
MP105A5R kwadratowy
MP155A4R i
Size 121 D121GC75V250TF Q085252
MP155A5R kwadratowy
MP210A4R i
Size 122 D122GC75V315TF M085249
MP210A5R kwadratowy

NOTA Zabezpieczenie po stronie DC wytgcznie dla napedu czteroéwiartkowego.
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Tabela 4-13 Bezpieczniki potprzewodnikowe (gR) Ferraz Shawmut dla rozmiaru 2

Model Europa
Opis Numer katalogowy Numer artykutu
Zabezp.wzbudzenia | 10 x 38mm rurkowy FR10GB69V25 L330014
MP350A4 PC30UD69V500TF W300399
MP350A4R PC71UD11V500TF F300523
mﬁgggﬁg PC31UD69V500TF T300006
m:zgggﬁgg PC72UD13C500TF D300498
MP420A4 PC32UD69V630TF M300069
MP420A4R PC272UD13C630TF W300721
MP470A5
MP470A6
ViPA70AER PC272UD13C700TF X300722
MP470A6R
MP550A4 PC33UD69V700TF Y300079
MP550A4R PC272UD13C700TF X300722
MP700A4 PC32UD69V1000TF S300074
MP700A4R PC72UD10C900TF G300869
m:z;ggﬁg PC32UD69V1000TF S300074
ngggﬁgi PC73UD12C900TF T300512
kwadratowy
MP825A4 PC32UD69V1100TF M300759
mlzgggﬁg PC33UD69V1100TF C300083
MP825A4R
MP825A5R PC73UD95V800TFB W300514
MP825A6R
MP900A4 PC33UD69V1250TF D300084
MP900A4R PC73UD95V800TFB W300514
MP1200A4 PC33UD60V1600TF Z300586
MP1200A4R PC273UD11C16CTF J302228
mg} ;8822 PC232UD69V16CTD W300215
mmgggﬁgg PC273UD11C16CTF J302228
MP1850A4
MP1850A4R
mggggﬁg 7,5 URD 44 PPSAF 2200 K235184
MP1850A5R
MP1850A6R
NOTA Seria A50QS wytacznie do 500Vac.
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Tabela 4-14 Bezpieczniki instalacyjne (gG) Ferraz Shawmut dla rozmiaru 2

Europa
Model
Opis Numer katalogowy Numer artykutu
Pomocnicze 25A600Vac szybkie HSJ205 62358714
klasa J
MP350A5(R)

MP3S0A4R) | vicrco diR) NH2GG69V355 Y228503
MP420A4(R) NH3GG69V400 D228508
MP470A5(R) NH4GG69V630-8 E215537
MP470A6(R) NH4AGG69V630-8 W222107

NH4GG69V630-8 E215537

k
MPS50A4 (R) wadratowy NH4AGG69V630-8 W222107
MP700A5(R) NH4GG69V800-8 K216554

MP700A4R) | \p700A6(R) NH4AGG69V800-8 M222858
mgggﬁggg NH4GG69V800-8 K216554
MPB25AG(R) NH4AGG69V800-8 M222858
MP900A4R)

MP1200A5(R) MF76GG69V1250 E302753

MP1200A4(R) | \1p1200A6(R) okragly

MP1850A5(R)
MP18S0A4(R) | 1o o0naiR) MF114GG69V2000 G302755

Tabela 4-15 Bezpieczniki Ferraz Shawmut po stronie DC dla rozmiaru 2

Model

Europa

Opis

Numer katalogowy

Numer artykutu

MP350A4R

MP350A5R
MP350A6R

MP420A4R

MP470A5R
MP470A6R

MP550A4R
MP700A4R

MP700A5R
MP700A6R

MP825A4R

MP825A5R
MP825A6R

MP900A4R

kwadratowy

D123GB75V630TF

C098557

D123GB75V800TF

J220946

D2122GD75V900TF

T220955

D2123GB75V12CTF

D098558

D2123GB75V14CTF

B090483

MP1200A4R

MP1200A5R
MP1200A6R

kwadratowy
3 réwnolegle

PC73UD13C630TF (x3)

Q300509 (x3)

MP1850A4R

MP1850A5R
MP1850A6R

kwadratowy
4 réwnoleglel

PC73UD13C700TF (x4)

R300510 (x4)

NOTA Zabezpieczenie po stronie DC jest wymagane tylko dla pracy w 4-¢wiartkach.
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4.6.2 Zebezpieczenia alternatywne

Bezpieczniki Bussmann lub Siba moga by¢ stosowane wymiennie (patrz Podrecznik
uzytkownika Mentor MP).
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4.6.3 Wewnetrzne zabezpieczenie obwodu wzbudzenia

Specjalne bezpieczniki zamontowane wewnatrz napedu zapewniajg ochrone obwodu
zasilania wzbudzenia. Bezpieczniki zadziatajg, jezeli w obwodzie wzbudzenia nastapi
zwarcie. Uzytkownik powinien sprawdzi¢ stan bezpiecznikéw, w przypadku
sygnalizowania przez naped wystapienia btedu (FdL) objawiajacego sie brakiem
zasilania wzbudzenia.

Nalezy w sposdb widoczny odtaczy¢ zasilanie napedu w momencie wymiany
wewnetrznego zabezpieczenia obwodu wzbudzenia.

Rysunek 4-5 Wymiana bezpiecznikéw wewnetrznych

Dostep do bezpiecznikéw wewnetrznych mozna uzyskaé poprzez uzycie ptaskiego
wkretaka, podwazenie i usunigcie pokrywy. Dobér bezpiecznikdw patrz podrozdziat 4.6.1
Bezpieczniki Ferraz Shawmut na stronie 41.

4.7 Podtaczenia ekranéw
Aby zapewni¢ dobre ttumienie zaktécen o czestotliwosciach radiowych nalezy
przestrzega¢ ponizszych wytycznych.
Szczegolnie waznym jest przestrzeganie wytycznych dotyczacych podtaczen ekranu
kabla enkodera, aby zapewni¢ wtasciwg prace napedu.

Do podtaczen ekranéw kabli nalezy wykorzystywaé dostarczane z napedami wsporniki
uziemiajace.

4.7.1 Kable naped-silnik

Zastosowanie ekranowanych kabli naped-twornik oraz naped-wzbudzenie moze byc¢
konieczne w przypadku wysokich wymagan dotyczacych kompatybilnosci
elektromagnetycznej. Ekran kabla silnikowego nalezy przytaczy¢ do obudowy silnika
tak aby zdjeta cze$¢ ekranu byta mozliwie krétka (nie przekraczata 50mm). Ekran kabla
powinien otacza¢ przewody mozliwie jak najblizej zaciskéw w napedzie i przytagcza w
silniku.
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4.7.2

Kabel enkodera

Nalezy uzywa¢ wytacznie kabli ekranowanych, skrecanych parami najlepiej z
dodatkowymi ekranami poszczegdinych par (patrz Rysunek 4-6). Ekran kabla nalezy
przytwierdzi¢ klamrami do uziemionego podtoza.

Rysunek 4-6 Podtaczenie ekranéw kabla enkodera

P

Przytacze
do napedu
<«

Ekranowane Podlac;enie
przewody ekranéw _
odtaczenie skrecone parami do OV Podlqueme
ekranéw Kabel ekranow
do OV

do OY\ e J

S oo Przytacze

/ do silnika
/
v

| |

|
Zaciski uziemiajace
na ekranie kabla

Ekran
kabla

4.7.3

4.8

Kable sterujace

Zaleca sie stosowanie kabli ekranowanych do potaczen sterujacych. Ekrany tych kabli
powinny by¢ przytwierdzone do wspornika uziemiajgcego w napedzie. W szczegolnosci
dotyczy to kabli sygnatéw analogowych. Dla sygnatéw cyfrowych stosowanie kabli z
ekranem nie jest konieczne, ale jest zalecane jezeli wychodzg one poza obudowe
szafowg, w ktérej zamontowany jest naped.

Podtaczenie wentylatora - rozmiar 2C i 2D

Wewnetrzny wentylator napedu Mentor MP rozmiar 2C i 2D wymaga przytaczenia
zewnetrznego zasilania. Wentylator zasilany jest z 230Vac (nastawa fabryczna) ale
mozliwe jest réwniez podanie napiecia 115Vac, jak pokazano ponizej. Sruby nalezy
dokreca¢ z maksymalnym momentem1.2 Nm (0.88 Ib ft) do 2 Nm (1.47 Ib ft).

Rysunek 4-7 Podtaczenie wentylatora
| @3

Podtaczenie wentylatora
2

30V

gutrl

L Jseh®
;

Tabela 4-16 Dane znamionowe wentylatora

Konfiguracja wentylatora Zasilanie

230V 230V £10%

115V 115V +10%

Kable zasilajgce wentylator powinny by¢ znamionowane na napigcie 300V i powinny
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przenosi¢ obcigzalnos$¢ pradowg 3A. Wentylator powinien byc zabezpieczony
bezpiecznikiem 3A klasy gG.

4.9 Potaczenia sterujace
Patrz Rysunek 4-8 w celu wlasciwego wykonania potaczen sterujacych.
Jezeli obwody sterujgce sg przytaczone do innych obwodéw sklasyfikowanych jako
SELV (Safety Extra Low Voltage) np. do laptopa, nalezy dodatkowo odseparowac¢
v ] obwody sterujace od napedu, aby zapewni¢ stopien SELV.
Obwody sterujace sg odizolowane od obwoddw mocy tylko przez podstawowy stopien
izolacji. Podczas instalacji napedu nalezy zapewni¢ co najmniej jedng wartswe izolac;ji
znamionowanej na napiecie zasilania napedu na przewodach sterujgcych, ktére moga
Y by¢ w zasiegu dotyku przez czlowieka.
Jezeli minimum jedno z wejs¢ cyfrowych (wtacznie z wejsciem aktywnosci napedu) sa
podtaczone réwnolegle z obcigzeniem indukcyjnym (np stycznik, hamulec) nalezy
stosowac¢ dodatkowe filtry na cewce obcigzenia (dioda, warystor). Brak filtrow moze
HIXIM spowodowac uszkodzenie wejs¢ cyfrowych napedu.
& Wyjscie przekaznikowe - kategoria Il (przecigzenie).
[_UWAGA |
Nalezy zabezpieczy¢ obwody sterownicze, w ktérych wiaczono styki przekaznika
napedu Mentor MP.
[ _UWAGA |
Petny opis zaciskéw patrz Podrecznik uzytkownika Mentor MP.
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Rysunek 4-8 Fabryczne funkcje zaciskéw sterujacych

888866

Enkoder
A A\BB\ 1
Przekaznik Przekaznik Tacho
5152 53 616263 4142
— — —

1
T =

Ziacza sygnatowe
Z2\+0 21 31
—[1p ov
Ol 2]» +24v wejscie
Analogowy zadajnik
predkosci 1
S o
tandard wejscie o O[5> Wejscie nicodwracajace
zadajas _U . _U } Wejscie odwracajace
ov
Roéznicowe wejscie Wejscie nieodwracajace
zadajace Wejscie odwracajace
+10V wyjécie
Analogowy zadajnik e
predkosci 2 Wejgie 2
Wejscie 3 Wejscie 3
(Termistor silnika)
Wyjscie 1
Predkos¢ @ Wyjécie 2
Prad
twornika ov
Q1] ov
[Ol22« +24v wyjscie
Qs ov
Predkos¢ zerowa 1 Wejlwyj cyfrowe 1
Reset ¢—s o [Ol25]» Wejiwy; cyfrowe 2
Pracaw prawo $—— - {25 weirwyjcy 3
Pracawlewo ¢——" [Sl27]» Wejscie cyfrowe 4
Wybér wejscia s Wej. analogowe 1
.28
Wej. analogowe S }
Predkos¢

Wejscie cyfrowe 5
Slzs
(ETS

Wejscie cyfrowe 6
S

ov

Y

ja napedu
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491 Komunikacja szeregowa

Mentor MP posiada szeregowy port komunikacyjny - standard dwuprzewodowy RS-
485.

Rysunek 4-9 Port szeregowy

Tabela 4-17 Ztacze RJ45

Pin

Funkcja

120W Rezystor terminujacy

RX TX

0V izolowane

+24V (100 mA)

0V izolowane

TX gotowos¢

N O O B W N =

RX\ TX\

@

RX\ TX\ (jezeli rezystory terminujace sgq
wymagane nalezy potaczy¢ do pinu 1)

Ekran

0V izolowane

Aby uzyska¢ komunikacje z napedem nalezy podtaczy¢ co najmniej piny 2,3,7 i ekran.
Do komunikacji nalezy stosowac tylko kable ekranowane.
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Uruchomienie

5.1

5.1.1

Ten rozdziat pokazuje, jak dokona¢ pierwszego uruchomienia, jak obstugiwac i
programowac naped (struktury menu parametréw).

Wyswietlacz napedu
Naped Mentor MP moze by¢ wyposazony w dwojakiego rodzaju panele sterujgce: SM-
Keypad (wyswietlacz LED) i MP-Keypad (wy$wietlacz LCD).

SM-Keypad (LED)
Panel ten zawiera wyswietlacz dwupoziomowy 7-segmentowy LED. Gdrna linijka

wskazuje status napedu lub aktualne menu i numer parametru. Dolna linijka
wyswietlacza pokazuje warto$¢ parametru lub kod stanu awaryjnego.

Rysunek 5-1 SM-Keypad

Gorna linia

wyswietlacza

Dolna linia

wyswietlacza Przycisk zmiany
trybu wyswietlania

Przyciski sterujace (czarny)

Praca prawo/lewo (niebieski) _H Przycisk

nawigacyjny

Stop/reset (czerwony) —
Start (zielony)

MP-Keypad (LCD)
Panel posiada wyswietlacz 3-poziomowy - 3 linie tekstu. Gérna linijka wskazuje status
napedu lub wskazuje aktualne menu i numer parametru po lewej stronie oraz warto$c

parametru lub kod stanu awaryjnego po prawe;j stronie. Dwie ponizsze linie pokazujg
nazwe lub opis parametru.

Rysunek 5-2 MP-Keypad

Przycisk

zmiany

trybu

wyswietlania

L i (czarny)

Przyciski sterujace Przycisk wyswietlania
Praca prawo/lewo 7 A dodatk. opisu param.

¢ 2
=
(niebieski) _EJ 4. R
Stop/reset (czerwony)—= \ v

Start (zielony) 7/

Przycisk
nawigacyjny

NOTA Czerwony przycisk @ uzywany jest takze do resetowania napedu.

5.2

Obstuga panelu sterujacego

Przyciski sterujgce

Na panelu sterujacym znajdujg sie:

1. Przycisk nawigacyjny - uzywany do wyboru parametru i zmiany jego wartosci.

2. Przycisk zmiany trybu wyswietlania - uzywany do zmiany trybu wyswietlacza,
podgladu lub edycji parametru, a takze do podgladu statusu napedu.
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3. Trzy przyciski sterujgce - uzywane do sterowania napedem w trybie sterowania z
panelu sterujgcego. Patrz Podrecznik uzytkownika Mentor MP.

4. Przycik pomocy (tylko MP-Keypad) - do wy$wietlania krotkiego opisu wybranego
parametru.

Przy uzyciu przycisku nawigacyjnego (goéra, dét), podczas gdy funkcja wyswietlania

opisu jest aktywna, mozna przewijac tekst tak, aby zobaczy¢ caty opis parametru.

Sposéb programowania i obstugi panelu zostat przedstawiony w tym rozdziale na

podstawie panelu LED. Obstuga panelu MP-Keypad jest identyczna z tym, ze dolna

linijka wyswietlacza LED jest wyswietlana w gornej linii wyswietlacza LCD po prawej

stronie.

Rysunek 5-3 Sposo6b zmiany trybow wyswietlacza na panelu LED

Status
napedu
(Wskazania N
na wyswietl.
nie migaja) | e ek Yotk
Przejscie do trybu wyswietl. par. Opoznienie Opéznlenie™ Opoznienie
po nacisnieciu 0 Powrét do trybu
statusu napedu
po nacisnieciu
Tryb Przejsci
. jscie do
wyswietl. — 00— tryb — o —
. 44— 1(rybu <+ o
parametrow (I wyswietlania N v
(Gorn_a linia ; * tymczasowego
wyswietlacza mlga)l 4 wyswietlania
oraz wybor parametréw
sy e D
alezy uzyc parametru do (Gérna linia
do wyboru parametréw do edycji ~ edycii miga)
PR [y
o
/ | I
| Wyjscie z trybu edycji
o N ) po nacisnieciu
Przejscie do trybu edycji parametréow
po nacisnieciu 4
. N 0001
Parametr Parametr —0
tylko do odczytu do odczytu/
zapisu Tryb edycji

(Dolna edytowana linia wyswietlacza miga)
Zmiana parametru przy pomocy

‘ * uzywany do zmiany numeru menu jezeli Pr 11.44 (SE14, 0.35) ma warto$¢
L2.
**Czas powrotu do trybu statusu napedu jest definiowany poprzez Pr 11.41
(nastawa fabryczna = 240s).

54

Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy
www.acontrol.com.pl Wydanie: 2




Rysunek 5-4 Przyktady wskazan wyswietlacza panelu sterujacego

Tryb ; 4
wyéwir?eltlania Wskazania stanéw napedu
parametru Gotowosé Stan alarmowy Stan awaryjny

napedu

r/—\\
“! Menu 5. Parametr 5
if Nastawa Pr 5.05
| O |
| (_/ 7
o e

& Nalezy dokonywac¢ wytacznie przemyslanych zmian nastaw napedu. Nieprawidtowe
nastawy mogag spowodowac jego uszkodzenia lub zagrozenie dla obstugi.

O

NOTA Podczas zmiany wartosci parametréow warto notowa¢ wprowadzane nastawy.

NOTA Nalezy pamieta¢, ze po wprowadzeniu nowych nastaw parametréw nalezy je zapisaé
w napedzie. W przeciwnym wypadku po odtgczeniu zasilania napedu wszelkie zmiany
zostang zresetowane. Patrz podrozdziat 5.8 Zapisywanie parametréw w napedzie na
stronie 64.

5.3 Menu 0

Dostep do Menu 0 mozna uzyskac 2 metodami:

1. Pr11.44 (SE14, 0.35) = 0. Szybkie menu operacyjne (tryb blokowy).

2. Pr11.44 (SE14, 0.35) <>0. Petne menu.

Menu 23 zawiera parametry, ktére umozliwiajg uzytkownikom obstuge menu 0 w trybie
szybkiego menu operacyjnego (tryb blokowy). Pierwszy blok jest definiowany przez
uzytkownika (USEr) i jest konfigurowany przy pomocy menu 22 - fabrycznie brak jest
nastaw. Kolejne 7 mozliwych blokéw jest predefiniowane. Dostep do nich mozna
aktywowac¢ parametrami Pr 23.03 do Pr 23.09.

Poruszanie sie pomigdzy blokami jest mozliwe przy uzyciu klawiszy lewo/prawo.

Pr 23.01 definiuje nagtowki blokow.

Tabela 5-1 i Rysunek 5-5 obrazujg efekt uzycia klawiszy lewo/prawo dla nastawy

Pr 11.44 (SE14, 0.35) L1 (0). Jezeli Pr 11.44 (SE14, 0.35)nie jest rowny 0, klawisze
lewo/prawo dajg dostep do grupy parametrow zaawansowanych, menu 0 - tryb petnego
menu.
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Tabela 5-1 Operacje na panelu

Lokalizacja

Operacja Lokalizacja koncowa
poczatkowa
Prawo Nastepny nagtéwek
A Lewo Poprzedni nagtéwek
Nagtéwek _ - _
Gora Pierwszy parametr w bloku nagtéwka
Dot Ostatni parametr w bloku nagtéwka
Prawo Nastepny nagtéwek
Lewo Poprzedni nagtowek
Parametr _ . _
Goéra Pierwszy parametr w bloku nagtéwka
Dot Ostatni parametr w bloku nagtéwka

Podczas ustawiania nagtéwka bloku, jest on wyswietlany tylko jezeli blok posiada
poprawne nastawy parametrow. Podczas poruszania sie pomiedzy nagtéwkami blokow
predefiniowanych, predefiowany nagtéwek jest wyswietlany tylko jezeli predefiniowany

blok jest aktywny.

Podczas zmiany parametrow wewnatrz bloku, wytgcznie parametry o poprawnych
nastawach sg wyswietlane.

Rysunek 5-5 Poruszanie si¢ w podprogramie

— SE00 —D—Z
v £
—» SE13
— diAGnos [ —
diol ———
v E
di14
—<H tries [«
L ) inPut-
in01
L W E
HTTL
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Kodowanie
Kodowanie nadaje atrybut parametrom.

Kod Atrybut
{XXX} | Kopia Menu 0 lub parametr zaawansowany.
Bit Parametr 1 bitowy wyswietlany jako ‘On’ lub ‘Off’
Bi Parametr bipolarny.
Uni Parametr unipolarny.
Txt Parametr, ktérego wartos¢ jest wyswietlana jako tekst.
SP Prametr nie uzywany.
Parametry filtrowane (stabilizowane). Niektére wartosci pokazywane w
Fl parametrgch mgga ulegac czestym zmianom, co mogtoby wp%ywaé na
brak mozliwosci jednoznacznego odczytu. Wprowadzono filtracje, aby
umozliwi¢ ich tatwy odczyt.
DE Parametr adresowy
VM Zmienna maksymalna: zmienne maksimum.
DP Miejsce dziesigtne: wskazuje liczbg miejsc dziesigtnych parametru.
Nastawy fabryczne: nastawy fabryczne (z wyjatkiem sytuacji, gdy naped
ND zostat dopiero wyprodukowany lub ma btad EEPROM) nie byty
modyfikowane.
Zalezny od danych znamionowych: parametr moze przyjmowac rézne
RA wartosci w z.ale.znos'ci od danych znamionowych napedu. Parametry o
tym atrybucie nie moga by¢ przenoszone do innego napedu za pomoca
karty SMARTCARD, jezeli docelowy naped jest inaczej znamionowany.
NC Parametry, ktore ni.e sg transferowane z lub do karty SMARTCARD
podczas klonowania parametrow.
NV Parametr nie widoczny z poziomu panelu.
PT Parametr zabezpieczony. Nie moze by¢ parametrem adresowym.
us Paramgtr zapisgny w pamigci EEPROM napgdu podczas procedury
zapamietywania parametrow przez uzytkownika.
RW Parametr do odczytu/zapisu.
RO Parametr tylko do odczytu.
Bit o nastawie fabrycznej 1 (pozostate majg nastawe fabrycznag 0).
BU Parametry nie bedace parametrami bitowymi sg fabrycznie zdefiniowane
jako unipolarne.
PS Parametry auto.mgtyczni.e zgpisywane w pamieci EEPROM napedu po
odtgczeniu napiecia zasilania.
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Nagtowki blokow

RO | Txt | NC | | ! PT | " BU
USET (0), SET UP (1), iAGnoS
8 | (2), triPS (3), SP LOOP (4), Fb |= USETr (0)
SP (5), SintEr (6), inPut (7)

Parametr definiuje nagtéwki blokéw. Wyswietlanie jest jednakowe dla obu klawiatur MP-
Keypad i SM-Keypad.

Funkcja OR szybkiego menu aktywna
RO NC | | | | PT | | BU

8 ‘ 0 to 127 c>‘ 0

Funkcja OR w parametrach od Pr 23.03 do Pr 23.09 (dla MP-Keypad).

Parametr Wartos¢
23.03 1
23.04 2
23.05 4
23.06 8
23.07 16
23.08 32
23.09 64

Szybkie menu aktywne
RW Bit | | | | | us | BU
g ‘ 0 tot o ‘ 1

Gdy parametr ma nastawe 1 mozliwy jest dostep do wybranego menu. Dla nastawy 0
szybkie menu zostanie pominiete.

Parametr Opis Wyswietlanie
23.03 Nastawa SEt UP
23.04 Diagnostyka diAGnoS
23.05 Btedy triPS
23.06 Regulator predkosci SP LOOP
23.07 Komunikacja szeregowa | SintEr
23.08 Sygnat sprzezenia Fb SP
zwrotnego
23.09 Wejscia/wyjscia InPut
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5.4 Szybkie menu

Menu 0 Parametr Opis Wyswiet.

00.01 do Nastawy poprzez parametry
00.20 Pr 22.01 do Pr 22.20

Konfiguracja

Menu 0 Parametr Opis Wyswiet.
00.21 1.00 | Parametr 0 SE00 |
00.22 1.07 Prég minimalnej czestotliwosci SEO01
00.23 1.06 Prog maks. czestotliwosci SE02
00.24 211 Predkos¢ przyspieszania SE03
00.25 2.21 Predko$¢ hamowania SE04
00.26 1.14 Wyb6ér sygnatu zadawania SE05
00.27 5.09 Napiecie znamionowe twornika SE06
00.28 5.07 Prad znamionowy twornika SE07
00.29 5.08 Predko$¢ podstawowa SE08
00.30 11.42 Kopiowanie parametréw SE09
00.31 5.70 Znamionowy prad wzbudzenia SE10
00.32 5.73 Znam. napiecie wzbudzenia SE1
00.33 5.77 Aktywacja kontroli wzbudzenia SE12
00.34 5.12 Autotuning SE13
00.35 11.44 Poziom dostepu SE14

Diagnostyka

Menu 0 Parametr Opis Wyswiet.
00.36 1.01 Z\;ZI;?:::: wybr. sygnaiu dio1
00.37 1.03 Wskaza?mie zadanizf\ przed dio2

ustaleniem stromosci

00.39 3.01 Srzt:izc;i?y sygnat zadawania dioa
00.40 3.02 Predkos¢ silnika dio5
00.41 3.04 Ery;]dngéici) wyjsciu z regulatora di06
00.42 4.03 Wskaz. wymag. momentu dio7
00.43 4.01 Wypadkowy prad silnika dio8
00.44 5.56 Prad sprzezenia zwrotnego di09
00.45 5.02 Napigcie twornika di10
00.46 1.1 Wskazanie aktywacji zadania di11
00.47 1.12 Wskazanie wyboru kierunku di12
00.48 1.13 Wskazanie wyboru JOG di13
00.49 11.29 Wersja oprogramowania di14
00.50 0.00 Parametr zapasowy
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Btedy/Awarie

Menu 0 Parametr Opis Wyswiet.
00.51 10.20 Ostatni stan awaryjny tro1
00.52 10.21 Przed ostatni stan awaryjny tr02
00.53 10.22 3-ci od konca tr03
00.54 10.23 4-ty od konca tro4
00.55 10.24 5-ty od konca tro5
00.56 10.25 6-ty od konca tr06
00.57 10.26 7-my od konca tr07
00.58 10.27 8-my od kornica tr08
00.59 10.28 9-ty od konca tr09
00.60 10.29 10-ty od konca tr10

Regulator predkosci

Menu 0 Parametr Opis Wyswiet.
00.61 3.10 izéﬁlr;g;";’:;‘;’k’fé'ziy SPO1
00.62 3.11 Szzzocéa::‘“‘qcy regulatora SP02
00.64 0.00 Parametr dodatkowy
00.65 0.00 Parametr dodatkowy

Komunikacja szeregowa

Menu 0 Parametr Opis Wyswiet.
00.66 11.25 Predkos¢ Si01
00.67 11.23 Adres Si02
00.68 0.00 Parametr nieaktywny
00.69 0.00 Parametr nieaktywny
00.70 0.00 Parametr nieaktywny

Sygnat sprzezenia zwrotnego

Menu 0 Parametr Opis Wyswiet.
00.71 326 | rretonia suromego Foot
00.72 3.51 Dane znam. tachoprad. (V) Fb02
00.73 3.53 Aktywacja wej. tachopradnicy Fb03
00.74 3.52 Predkosc¢ z tachopradnicy Fb04
00.75 3.34 Rozdzielczo$¢ enkodera Fb05
00.76 3.36 Napiecie zasilania enkodera Fb06
00.77 3.38 Typ enkodera Fb07
00.79 3.27 Predkos¢ z enkodera Fb09
00.80 0.00 Parametr dodatkowy
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Wejscia/wyjscia

Menu 0 Parametr Opis Wyswiet.
00.81 7.15 Z;fl’o‘;f;’;g‘ffc'a in01
00.82 7.01 Wejscie analogowe 1 in02
00.83 7.02 Wejscie analogowe 2 in03
00.84 7.03 Wejscie analogowe 3 in04
00.85 8.01 Stan wej./wyj. cyfrowego 1 in05
00.86 8.02 Stan wej./wyj. cyfrowego 2 in06
00.87 8.03 Stan wej./wyj. cyfrowego 3 in07
00.88 8.04 Stan wejécia cyfrowego 4 in08
00.89 8.05 Stan wejscia cyfrowego 5 in09
00.90 8.06 Stan wejscia cyfrowego 6 in10

W celu uzyskania doktadniejszych informacji na temat funkcjonowania szybkiego menu
patrz Podrecznik uzytkownika Mentor MP wersja rozszerzona.

5.5 Menu 0 (Peine menu)
Menu 0 jest zbiorem najczesciej uzywanych i najwazniejszych parametréw zebranych
ze wszystkich menu napedu. Parametry menu 0 majg swoje odpowiedniki w innych
menu.

W celu dokfadniejszych informacji patrz podrozdziat 5.3 Menu 0 na stronie 55.
Rysunek 5-6 Skiad menu 0

Menu 2
2.21 5
L N
Menu 0 /
Menu 1
0.04 : 54
005 0
0.06 : 150 \ :
N F1.14 1 0
Menu 4
407 | 150
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5.6 Grupy parametrow

Naped zawiera programowalne parametry, ktére sa pogrupowane tematycznie i

funkcjonalnie. Po pierwszym zataczeniu napedu aktywny jest tryb szybkiego menu.

Jezeli dokona sie zmiany w Pr 11.44 (SE14, 0.35)) na L2 mozliwy jest dostep do

kolejnych menu napedu za pomoca klawisza nawigacyjnego.

Doktadniejsze informacje - podrozdziat 5.12 Dostep do parametréw i ich ochrona na

stronie 65.

Rysunek 5-7 Sposoéb uporzadkowania parametrow

Menu 0 | Menu1 | Menu 2 Menu 22 | Menu 23

Pr0.00 | Pr1.00 | Pr2.00 Pr22.00 | Pr23.00

Pr0.01 | Pr1.01 | Pr2.01 Pr22.01 | Pr23.01

Pr0.02 | Pr1.02 | Pr2.02 Pr22.02 | Pr23.02

ftl— 11 @&
Pr0.88 | Pr1.49 | Pr2.39 Pr22.38 | Pr23.09 Poruszanie si¢
Pro.89 | Pri.50 | Pr2.40 Pr22.39 [Pr23.40 | [omicqsy kolgjnymi
Pr0.90 | Pr1.51 | Pr2.41 Pr22.40 | Pr23.11
Poruszanie sie pomiedzy kolejnymi menu

Przewijanie menu i parametréw moze odbywac sie w obu kierunkach.

Na przyktad:

+  Gdy przewijajac parametry dojdziemy do ostatniego parametru kolejnym
wys$wietlanym bedzie pierwszy parametr w tym samym menu.

» Kiedy dokonujemy zmiany menu naped pamieta ostatni wyswietlany parametr w
poprzednim menu i przy powrocie do tego menu bedzie wyswietlany wiasnie ten
parametr.

5.7 Menu zaawansowane

Naped zawiera menu zaawansowane, w ktérych parametry zebrane sg tematycznie i

funkcjonalnie. Parametry w Menu 0 do 23 moga by¢ wyswietlane i edytowane za

pomoca obu klawiatur. Menu 40 do 41 dotyczg tylko panelu MP-Keypad (LCD).

Parametry w Menu 70 do 91 moga by¢ wyswietlane tylko za pomocg MP-Keypad (LCD)

i tylko wtedy, gdy jest wtozony w slot napedu modut SM-Applications.
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Tabela 5-2 Opis menu zaawansowanego

Menu Opis LED | LCD
Najczesciej uzywane i najwazniejsze parametry wybrane ze
0 wszytkich menu napedu w celu utatwienia szybkiego v v
programowania
1 Zadawanie predkosci v v
2 Stromosci narastania i opadania predkosci 4 v
3 Kontrola predkosci, sprzezenie zwrotne predkosciowe 4 v
4 Kontrola pradu i momentu 4 4
5 Parametry silnika oraz zasilacza wzbudzenia v v
6 Zegar i zezwolenia 4 4
7 Analogowe wejscia/wyjscia v 4
8 Cyfrowe wejscia/wyjscia v 4
9 Programowalne funkcje logiczne dla parametréw bitowych, v v
motopotencjometr
10 Stany awaryjne i wskazania statusu napedu 4 v
1" Parametry ogdlne konfigurujace naped i Menu 0 4 4
12 Progi program.owalne,. programowalne funkcje logiczne dla v v
parametrow bitowych i analogowych, hamulec
13 Pozycjonowanie 4 4
14 Regulator PID v v
15 Nastawy dla modutéw SM v v
16 Nastawy dla modutéw SM v v
17 Nastawy dla modutéw SM v v
18 Menu 1 - parametry modutu aplikacyjnego v 4
19 Menu 2 - parametry modutu aplikacyjnego v 4
20 Menu 3 - parametry modutu aplikacyjnego v 4
21 Parametry drugiego silnika v v
22 Nastawy dodatkowe dla Menu 0 v v
23 Nastawy Menu 0 - szybkie menu (blokowe) v v
40 Konfiguracja panelu (klawiatury LCD) X 4
4 Filtr uzytkownika X v
70 Rejestry PLC X 4
71 Rejestry PLC X v
72 Rejestry PLC X v
73 Rejestry PLC X v
74 Rejestry PLC X v
75 Rejestry PLC X 4
85 Parametry zegara X 4
86 Parametry wejs¢/wyjs¢ cyfrowych X 4
88 Parametry statusu X 4
90 Parametry ogdine X 4
91 Parametry szybkiego dostepu X 4
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5.8

Tabela 5-3 Opis parametréow w Menu 40

przegladania

Parametr Zakres($})
40.00 Parameter 0 0 do 32767
- Angielski(0), Uzytkownika (1), Francuski (2),
40.01 | Wybor jezyka Niemiecki (3), Hiszpanski (4), Wioski (5)
40.02 Wersja oprogramowania 999999
. . Brak (0), Zapis (1), Powtorz (2),
40.03 Zapis do pamigci flash Fabryczny (3)
40.04 Kontrast ekranu LCD 0 do 31
40.05 Parametr nieaktywny -
40,06 |VYbOr parametrow do Wszystkie (0), Wybrane (1)
przegladania
40.07 Kod dostepu do klawiatury 0 to 999
. . . Nieaktywna (0), Slot1 (1), Slot2 (2),
40.08 Wybér kanatu komunikacyjnego Slot3 (3), Slave (4), Bezposr. (5)
40.09 Sprzetowy kod bezpieczenstwa 0 do 999
40.10 Adres napedu w sieci 0 do 255
40.11 llo$¢ pamigci FLASH 4Mbit (0), 8Mbit (1)
40.19 Wybér wersji jezykowej 0 do 999999
40.20 Parametr nieaktywny -
40.21 Czas podswietlania panelu 0 do 600
4022 |PWiokaczasowadla 0 do 200ms
przegladania parametréw
Unidrive SP (0),
Commander SK (1), Mentor (2),
40.23 | Typ napedu Commander GP20 (3), Affinity (4),
Digitax ST (5)
Tabela 5-4 Opis parametréow Menu 41
Parametr Zakres($)
41.00 Parametr 0 0 do 32767
41.01 to .
Wybér FO1 do F50 Pr 0.00 do Pr 22.99
41.50
41.51 | \Vybor parametrow do Wszystkie(0), Wybrane(1)

Zapisywanie parametréw w napedzie
Nastawa nowej wartosci parametru z Menu 0 jest zapisywana poprzez nacisniecie
przycisku @ automatycznie. Procedura nie dotyczy parametréw zaawansowanych.

Sposob zapisu parametrow zaawansowanych
1. Wprowadz SAVE do Pr xx.00
2. Wykonaj jedng z czynnosci:

+ Wai$nij czerwony przycisk (@) reset

. Zewrzyj wejscie cyfrowe - reset

. Wykonaj reset napedu poprzez interfejs szeregowy - Pr 10.38 nastawa 100.
(Upewnij sie, ze Pr xx.00 przyjat z powrotem wartos$¢ 0).
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5.9 Przywracanie konfiguracji fabrycznej napedu
Aby przywréci¢ nastawy fabryczne parametrom napedu nalezy wykonaé nastepujaca
procedure (Pr 11.44 (SE14, 0.35) i Pr 11.30 nie sg zmieniane podczas tej procedury).
Procedura przywracania nastaw fabrycznych
1. Upewnij sig, czy naped nie jest w stanie aktywnym, tj. czy zacisk 31 jest rozwarty
lub Pr 6.15 ma nastawe OFF (0)
2. Wybierz Eur w Pr xx.00.
3. Wykonaj jedng z czynno$ci:
. Wcisnij czerwony przycisk@reset
. Zewrzyj wejscie cyfrowe - reset
. Wykonaj reset napedu poprzez interfejs szeregowy - Pr 10.38 nastawa 100.
(Upewnij sie, ze Pr xx.00 przyjat z powrotem wartos¢ 0).
5.10 Wyswietlanie tylko parametrow, ktérych wartosci zostaty
zmienione
Poprzez wpisanie dIS.dEf w Pr xx.00, uzytkownik moze przeglada¢ i edytowac¢ tylko te
parametry w obrebie poszczegdlnych menu, ktérych nastawy réznig sie od nastaw
fabrycznych. Po wpisaniu tej warto$ci nie ma koniecznosci resetowania napedu. Aby
deaktywowac te funkcje nalezy do parametru Pr xx.00 z powrotem wprowadzi¢ wartos¢
0.
Podczas aktywacii tej funkcji, aby mie¢ dostep do wszystkich wybranych parametrow
nalezy upewnic sie, czy wybrany zostat odpowiedni poziom dostepu.
Patrz podrozdziat 5.12 Dostep do parametrow i ich ochrona.
511  Wyswietlanie tylko parametréow, ktére sg adresami

sygnatéow zewnetrznych

Poprzez wpisanie dIS.dESt w Pr xx.00, uzytkownik moze przegladac i edytowac tylko te
parametry w obrebie poszczegdlnych menu, ktére sg adresami dla sygnatow
zewnetrznych.Po wpisaniu tej wartosci nie ma koniecznos$ci resetowania napedu. Aby
deaktywowac te funkcje nalezy do parametru Pr xx.00 z powrotem wprowadzi¢ wartos¢
0.

Podczas aktywacii tej funkcji, aby mie¢ dostgp wszystkich wybranych parametrow
nalezy upewnic sie, czy wybrany zostat odpowiedni poziom dostepu.

Patrz podrozdziat 5.12 Dostep do parametrow i ich ochrona.

5.12 Dostep do parametréw i ich ochrona
Naped posiada 2 poziomy dostepu do parametréw. Pierwszy to dostep do Menu 0
(szybkie menu - blokowe), natomiast drugi pozwala na edycje i monitoring parametréow
zgrupowanych w Menu 1 do 23, wigcznie z Menu 0 (tryb petnego menu).
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Tabela 5-5 Poziomy ochrony parametréw

. Status Status
Poziom Ochrona . .
. parametréw w parametrow
ochrony parametrow
Menu 0 zaawansowanych

L1 Nieaktywna Blokowe RW Brak dostepu

L1 Aktywna Blokowe RO Brak dostepu

L2 Nieaktywna Petne RW RwW

L2 Aktywna Petne RO RO

RW = mozliwo$¢ odczytu/zapisu paramteréw RO = tylko do odczytu

Fabrycznie poziom dostepu parametréw napedu jest ustawiony na warto$¢ L1 i ochrona
parametrow jest nieaktywna, tj. mozna dokonywaé edycji i odczytu parametrow, ale
tylko w zakresie Menu 0.

5.12.1 Poziom dostepu

Parametr Pr 11.44 (SE14, 0.35) umozliwia uzytkownikowi dostep do parametrow
zaawansowanych.

Rysunek 5-8 Poziom dostepu

Ochrona parametréow nieaktywna -Wszystkie parametry
mozna edytowac (zapisywac i odczytywac)

//////‘_

Pr0.00 Pr1.00 | ... Pr22.00 | Pr23.00
Pr0.01 Pr1.01 . Pr22.01 | Pr23.01
Pr0.02 Pr1.02 | ... Pr22.02 | Pr23.02
Pr0.03 Pr1.03 | ... Pr22.03 | Pr23.03

Pr0.89 Pr 1.50
Pr0.90 Pr 1.51

Pr22.39 | Pr23.10
Pr22.40 | Pr23.11

Ochrona parametréw aktywna - Nie mozna edytowac par.
mozliwy jest tylko odczyt (za wyjatkiem Pr 0.49 (SE 14, 0.35))

Pr0.00 | Pr1.00 Pr22.00 | Pr23.00
Pro0.01 /|, Pr1.01 Pr22.01 | Pr23.01
Pr0.02/ | Pr1.02 Pr22.02 | Pr23.02
Pro0.03/| Pr1.03 Pr22.03 | Py23.03

Pro49 | Pr150 | ../... | Pr2239 |/Pr23.10
[Pro90 | Pr151 | ... Pr22.40 | Pr23.11

5.12.2 Aktywacja ochrony

Wprowadz wartos¢ z przedziatu od 1 do 999 do parametru Pr 11.30 i nacisniej przycisk
@ . W ten sposoéb zostanie wprowadzony kod ochrony parametréow przed edycjq i
zapisem. Aby aktywowac ochrone, nalezy nastawi¢ Pr 11.44 (SE14, 0.35) na warto$¢
Loc i dokona¢ resetu napedu. Wtedy ochrona parametréw jest aktywna i naped ustawia
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sie na poziom dostepu L1. Pr 11.30 bedzie wskazywat wartos¢ 0, ukrywajac w ten
sposob kod ochrony parametrow. Kiedy aktywowana jest ochrona parametréw
uzytkownik moze dokonywac¢ zmian tylko w Pr 11.44 (SE14, 0.35).

5.12.3 Odblokowywanie dostepu do edycji/zapisu parametrow
Wybierz parametr, ktérego warto$é zamierzasz zmienié i nacisnij przycisk @@ . Na
gorne;j linijce wysSwietlacza pojawi si¢ napis CodE.
Uzywajac przycisku nawigacyjnego wpisz kod dostepu i nacisnij przycisk @ . Jezeli
zostanie wprowadzony prawidtowy kod, na wyswietlaczu pojawi sie numer parametru w
trybie edycji. W przeciwnym wypadku na wyswietlaczu pojawi sie numer parametru w
trybie umozliwiajgcym tylko podglad. Aby aktywowaé ochrone parametréow nalezy
ponownie nastawi¢ Pr 11.44 (SE14, 0.35)na wartos¢ Loc i nacisng¢ przycisk @ .
5.12.4 Rezygnacja z funkcji ochrony parametréow
Odblokuj ochrone parametréw tak jak opisano to powyzej. Nastaw Pr 11.30 na warto$¢
0 i nacisnij przycisk @ . Ochrona parametrow bedzie nieaktywna i nie bedzie juz
potrzeby odblokowywania ochrony w celu ich zapisu, po kazdym wytgczeniu napedu.
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6 Praca z silnikiem

Rozdziat ten przedstawia poszczegolne etapy pierwszego uruchomienia silnika
zasilanego przez naped Mentor MP, w kazdym z trybéw sterowania napedu.

Nalezy upewnic sig, ze sterowanie napedu jest wykonane tak, ze nie nastapi
niekontrolowany, niebezpieczny start silnika.

Nalezy wprowadzi¢ do napedu prawidtowe parametry silnika, aby zapewni¢ jego

ochrone. Nalezy zwréci¢ uwage, ze nastawy fabryczne parametréw napedu
niekoniecznie muszg zapewni¢ prawidtowg prace silnika.
Koniecznie nalezy wprowadzi¢ warto$¢ pradu znamionowego silnika do Pr 5.07

(SEO07, 0.28). Zapewni to wtasciwg ochrone termiczng silnika.

Jezeli naped wczesniej zostat zaprogramowany na zadawanie z panelu sterujacego,
przed podaniem komendy start, upewnij sie, uzywajac przycisku 0 , ze wartos¢

ETTXN zadana wynosi 0 (Pr 1.17).

niebepzieczng prace maszyny, dodatkowo na maszynie powinno by¢ zamontowane

& Jezeli zaprogramowana w napedzie maksymalna predkos¢ moze spowodowac
™ wacA ] zabezpieczenie przed przekroczeniem dopuszczalnej predkosci.

Tabela 6-1 Podtaczenia sterujace wymagane dla kazdego ze sposobow
sterowania napedu

Sposodb sterowania napgdem Wymagane potaczenia
Aktywacja napedu
Zaciski sterujace Zadajnik predkosci

Praca w prawo lub lewo

Panel sterujacy - klawisze Aktywacja napedu

Aktywacja napedu
Przewody komunikacji szeregowej

Komunikacja szeregowa

Patrz Rysunek 4-1 Przytgcza silnoprgdowe dla 480V na stronie 32 w celu wykonania
potaczen sterujgcych.
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6.1 Postepowanie przy uruchomieniu

Tachopradnica jest podtgczona do napedu, jesli jest stosowana
Enkoder jest podiaczony do napedu, jesli jest stosowany

Czynnos¢ Opis czynnosci
Nalezy sprawdzi¢ czy:
Przed * Nie jest zwarty zacisk 31(aktywacja napedu)
wiaczeniem *  Nie jest podana komenda startu
zasilania «  Silnik jest podtgczony do napedu

Po zataczeniu
napigcia
zasilania

Nalezy sprawdzi¢ czy:

*  Naped wyswietla komunikat ‘inh’

Jezeli naped wyswietla btad ‘th’ (termistor) oznacza to, ze termistor
silnika nie zostat podtaczony do wejscia analogowego nr 3 (zacisk 8).
Jezeli termistor nie bedzie podtaczony alarm ‘th’ mozna wytaczy¢
dokonujac nastawy VOLt w Pr 7.15 (in01, 0.81).

Patrz Rozdziat 9 Diagnostyka na stronie 105.

Wprowadzanie
parametrow
silnika z
tabliczki
Znamionowej

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:

*  Napigcie twornika w Pr 5.09 (SE06, 0.27) (V)
Prad znamionowy napedu w Pr 5.07 (SE07, 0.28) (A)

*  Predko$¢ znamionowa w Pr 5.08 (SE08, 0.29) (rpm)
Prad wzbudzenia w Pr 5.70 (SE10, 0.31) (A)
Napiecie wzbudzenia w Pr 5.73 (SE11, 0.32) (V)

X 00000000
]

ooodooobooodoooboootoood
XXHHOOOHHINXX.
XHHRRKKIII00KNK

Wprowadzenie

Nastawy dotyczace enkodera inkrementalnego:

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:

*  Typ enkodera w Pr 3.38 (Fb07, 0.77) = Ab (0): Enkoder
czteroéwiartkowy

Nastawa nieprawidtowego napigcia zasilania enkodera
moze spowodowac jego uszkodzenie.

*  Napigcie zasilania enkodera w Pr 3.36 (Fb06, 0.76) = 5V (0), 8V (1),
15V (2) lub 24V (3)

maksymailnej

parametrow Jezeli napigcie na wyjsciu enkodera >5V, rezystory terminujace musza by¢
enkodera/ nieaktywne - Pr 3.39 (Fb08, 0.78) nalezy nastawi¢ na 0.
tachopradnicy
¢ Rozdzielczo$¢ enkodera(liczbe impulséw na obrét) (LPR) w Pr 3.34
(Fb05, 0.75)
*  Rezystory terminujace w Pr 3.39 (Fb08, 0.78)
0 = W kanatach A-A\, B-B\, Z-Z\ rezystory sg nieaktywne
1 =W kanatach A-A\, B-B\ rezystory sg aktywne, w Z-Z\
rezystory sg niekatywne
2 = Rezystory terminujace w kanatach A-A\, B-B\, Z-Z\ sg
aktywne
Nastawy dotyczace tachopradnicy:
Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
*  Napigcie wejsciowe tachopradnicy w Pr 3.51 (Fb02, 0.72) (V/1000
obr/min)
*  Rodzaj sygnatu z tachopradnicy Pr 3.53 (Fb03, 0.73)
Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
*  Maksymalna predkos$é w Pr 1.06 (SE02, 0.23) (obr/min)
Nastawa «  Nastawa Pr 5.64 dotyczy pracy z silnikiem dwustrefowym
predkosci

Wigcej informacji na temat pracy dwustrefowej mozna znalez¢ w
Rozdziale 8 Podrecznika uzytkownika Mentor MP.
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Czynnos¢é Opis czynnosci

Ustawianie . .
stromosci Nalezy wproyyadzm dq nape_du
przyspieszania «  Stromos$¢ przyspieszaniaw Pr 2.11 (SE03, 0.24)
Jhamowania *  Stromo$¢ hamowania w Pr 2.21 (SE04, 0.25)
Nastawy regulatora wzbudzenia
Aktywacja . Dokona¢ nastawy Pr 5.78 = IntrnL (wewnetrzny regulator
regulatora wzbudzenia), Etrnl (Zewnetrzny regulator- pétsterowalny), E FULL
wzbudzenia (zewnetrzny regulator - petnosterowalny).

* Nastawa Pr 5.12 (SE12, 0.33) = On zalgczenia wzbudzenia.

Mentor MP moze wykonac¢ strojenie statyczne i dynamiczne.
Autostrojenie statyczne mozna rozpocza¢ gdy wat silnika nie wiruje.
Autostrojenie statyczne - okreslenie wzmocnienia petli pradowej
Proces autostrojenia zapewnia dokfadne okreslenie parametréow: Stafa
czasowa silnika (Pr 5.15), Wzmocnienie cztonu proporcjonalnego
regulatora pradowego (Pr 4.13), Wzmocnienie cztonu catkujgcego
reulatora pradowego (Pr 4.14), Czfon catkujacy w strefie przewodzenia
nieciggtego (Pr 4.34), Punkt odwzbudzania (Pr 5.59), Rezystancja
Automatyczne | twornika (Pr 5.61) and Poprawa stabilnoci petli catkujacej (Pr 5.72) w
strojenie celu ustalenia mapy silnika.

napedu Aby przeprowadzi¢ autostrojenie statyczne nalezy:

*  Dokona¢ nastawy Pr 5.12 (SE13, 0.34)= 1

*  Zewrze¢ zacisk 31 ( aktywacja napedu). Na wyswietlaczu pojawi sie
komunikat ‘rdY’

«  Zewrze¢ zacisk 26 lub 27 (start). Na dolnej linii wyswietlacza pojawi
sie napis ‘Auto’ naprzemiennie z napisem ‘tunE’ i bedzie migat
dopdki nie zakonczy sie proces autostrojenia

«  Zdja¢ sygnat aktywacji napedu po zakonczeniu autotuningu

*  Zdjg¢ sygnat start.

«  Zewrze¢ zacisk aktywacji napedu (31). Zewrze¢ zacisk 26 lub 27
podajgc sygnat startu. Zapewni¢ sygnat zadawania dla pracy z niska,
predkoscig niezbedng do automatycznej regulacji predkosci przez
naped.

«  Sprawdz czy sprzezenie zwrotne funkcjonuje poprawnie:
Dla sprzezenia enkoderowego - Sprawdz parametr Pr 3.27
) (Fb09, 0.79).
Sprawdzanie Dla sprzezenia z tachopradnicy - Sprawdz parametr Pr 3.52
regulacji (Fb04, 0.74).
predkosci
« Jezeli sprzezenie zwrotne funkcjonuje poprawnie nalezy zatrzymac
naped i dokona¢ wiasciwego wyboru urzagdzenia sprzezenia
zwrotnego w parametrze Pr 3.26 (Fb01, Pr 0.71)

W celu witasciwego ustawienia parametrow regulatora predkosci
(niestabilnosci) zaleca sie przeprowadzenie autotuningu dynamicznego
Pr5.12 (SE13, 0.34) = 2
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Czynnos¢

Opis czynnosci

Automatyczne
strojenie
napedu

Naped Mentor MP jest wstanie wykona¢ zaréwno statyczne,
standardowe jak i ciagte autostrojenie (Pr 5.26). Silnik musi byc w stanie
spoczynku przed rozpoczgciem autostrojenia.

Autostrojenie dynamiczne nie moze by¢ przeprowadzane w trybie
szacowania predkosci.

Podczas autostrojenia standardowego przy niskie] predkosci

silnik rozpocznie przyspieszenie do 1/4 predkosci

znamionowej w wybranym kierunku, niezaleznie od predkosci

zadanej. Po pewnym czasie naped zacznie hamowac
wybiegiem co spowoduje zatrzymanie silnika. Nalezy zdja¢

sygnat aktywnosci napedu.

Naped moze by¢ zatrzymany w kazdym momencie poprzez

zdjecie sygnatu startu lub aktywnosci.

Autostrojenie dynamiczne w celu nastawy strumienia wzbudzenia
Proces autostrojenia dynamicznego zapewnia doktadne okreslenie
parametrow: Wspodfczynnik kompensacji wzbudzenia (Pr 5.74) dla
strumienia wzbudzenia (Pr 5.29 i Pr 5.30) oraz dwie charakterystyki jego
nasycenia dla silnika wirujacego z predkoscia 25% predkosci
znamionowej wskazanej w (Pr 5.06).

Aby prawidtowo przeprowadzic autostrojenie nalezy:

«  Nastawi¢ Pr 5.12 (SE13, 0.34) = 2; strojenie standardowe

«  Zewrze¢ zacisk 31 ( aktywacja napedu). Na wyswietlaczu pojawi sie
komunikat ‘rdY’.

e Zewrzec zacisk 26 lub 27 (start). Na dolnej linii wyswietlacza pojawi
sie napis ‘Auto’ naprzemiennie z napisem ‘tunE’ i bedzie migat
dopoki nie zakonczy sie proces autostrojenia

*  Poczekac¢ az na wyswietlaczu pojawi si¢ napis ‘inh’ i wat silnika
zatrzyma sie

Jezeli na wyswietlaczu pojawi sig kod stanu awaryjnego - patrz

Rozdziat 9 Diagnostyka na stronie 105.

*  Po zakonczeniu autostrojenia nalezy zdja¢ sygnat aktywac;ji i sygnat

startu z napedu.

Zapisywanie
parametrow

Wybierz SAVE w Pr xx.00 (SE00, 0.21)

Wecisnij czerwony przycisk @ - reset lub zewrzyj wejscie cyfrowe -reset
(upewnij sie, ze Pr xx.00 (SE00, 0.21) przyjat z powrotem warto$¢ ‘no
Act).

Praca

Naped gotowy do pracy gdy:

«  podano sygnat gotowosci

«  podano sygnat start

*  zapewniono mozliwos¢ zadania predkosci

O)
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Karta SMARTCARD

7.1

7.2

Wstep
Karta SMARTCARD zapewnia prosta konfiguracje napedu. Funkcje karty
SMARTCARD:

+ Kopiowanie parametrow miedzy napedami

»  Zapis wszystkich nastaw parametréw

*  Zapis réznic od nastaw fabrycznych

* Magazynowanie programéw wewnetrznego sterownika PLC

» Automatyczny zapis wszystkich zmian parametréw

*  Petna mapa parametrow silnika

Patrz Rysunek 7-1 w celu dokonania instalacji karty SMARTCARD. Upewnij sie, ze
karta SMARTCARD zostata wtozona do slotu zgodnie z kierunkiem strzatek.

Naped komunikuje sie z karta SMARTCARD tyko podczas komendy odczytu/zapisu.
Oznacza to, ze karta moze by¢ wymieniona podczas normalnej pracy napedu.

Rysunek 7-1 Instalacja karty SMARTCARD

Prosty zapis i odczyt

Karta SMARTCARD posiada 999 miejsc na indywidualne bloki danych. Kazde
indywidualne miejsce od 1 do 499 moze by¢ uzyte do gromadzenia i zapamietywania
danych. Naped obstuguje karty SMARTCARD, ktére maja pojemnos¢ od 4kB do 512kB.
Podziat blokéw danych karty przedstawiono ponizej w Tabeli 7-1.

Tabela 7-1 Bloki danych karty SMARTCARD

Blok danych Typ Przykiad uzycia

1do 499 Odczyt/Zapis Nastawa parametrow

500 do 999 Tylko do odczytu Makra

Wiekszo$¢ aplikacji wymaga zmian nastaw tylko kilku parametréw. Wprowadzono
zatem funkcje zapisu na SMARTCARD tylko nastaw parametréw réznigcych sie od
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nastaw fabrycznych, aby zmniejszy¢ ilo$¢ pamieci zajmowanej przez blok danych na
karcie.

Ponizsze wskazania informujg uzytkownika, ze dane sg przesytane z lub do karty
SMARTCARD:

+ Panel SM-Keypad: Kropka dziesietna po czwartej cyfrze w gérnej linii wyswietlacza
bedzie miga¢

* MP-Keypad: Symbol 'CC' pojawi sie w lewym dolnym rogu ekranu.

Karta nie powinna by¢ wyjmowana podczas transferu parametréw, ze wzgledu na

mozliwos$¢ wystapienia btedu. W przypadku wystapienia btedu nalezy sprébowac

przesta¢ dane ponownie.

7.3 Transfer danych
Jezeli do parametru Pr xx.00 zostanie wprowadzony kod, nastapi reset napedu i naped
bedzie realizowat dziatania opisane w Tabeli 7-2.

Tabela 7-2 Transfer danych

Kody Dziatanie

Pr x.00 = rEAd 1 Transfer danych z bloku 1 karty SMARTCARD do napedu.

Pr x.00 = rEAd 2 Transfer danych z bloku 2 karty SMARTCARD do napedu.

Prx.00 = rEAd 3 Transfer danych z bloku 3 karty SMARTCARD do napedu.

Pr x.00 = PrOg 1 Transfer parametrow réznych od nastaw fabrycznych do 1 bloku danych

karty SMARTCARD.
Prx.00 = PrOg 2 I;?—tr;ss“;i‘:‘?gig%w réznych od nastaw fabrycznych do 2 bloku danych
Prx.00 = PrOg 3 I;?tr;sfse'\l'/lie;?gzté%vy réznych od nastaw fabrycznych do 3 bloku danych
Prx.00 = 2001 Transfer parametréw réznych oq ne.lstaV\{ ff’abrycznych do 1 bloku danych
karty SMARTCARD. Zastgpienie instniejacego bloku danych nowym.
Pr x.00= 3yyy ;r'ar,;\séircp:éa;etréw z napedu do bloku danych o numerze yyy karty
Prx.00 = 4yyy Transfer parametréw ré6znych od nastaw fabrycznych z napedu do
bloku danych o numerze yyy karty SMARTCARD.
Pr x.00= 5yyy Transfer programu z napedu do bloku o numerze yyy karty SMARTCARD.
Pr x.00 = 6yyy Transfer z bloku danych karty SMARTCARD o numerze yyy do napedu.
Pr x.00 = 7yyy Usuniecie danych z bloku o numerze yyy karty SMARTCARD.
Pr x.00 = 8yyy Poréwnanie paremetréow napedu z blokiem danych o numerze yyy.
Pr x.00 = 9555 Dezaktywacja btedu.
Pr x.00 = 9666 Nastawa wskaznika ostrzezenia karty SMARTCARD.
Pr x.00= 9777 Usuniecie oznaczenia tylko do odczytu karty SMARTCARD.
Pr x.00 = 9888 Oznaczenie karty SMARTCARD jako tylko do odczytu.

Pr x.00 = 9999 Usunigcie danych z karty SMARTCARD.

Pr 11.42 (SE09, 0.30) = Read | Transfer bloku danych 1 (pliku parametréw) do napedu.

Pr 11.42 (SE09, 0.30) = Prog | Transfer parametréw z napedu do bloku danych 1 karty SMARTCARD.

Transfer parametréw z napedu do bloku danych pod warunkiem, ze jest

Pr 11.42 (SE09, 0.30) = Auto to blok danych numer 1.

Pr 11.42 (SE09, 0.30) = boot | Pr 11.42 (SE09, 0.30) ulegt zmianie od momentu podania zasilania.

Gdzie yyy oznacza blok danych o numerze od 001 do 999. Patrz Tabela 7-1 .

NOTE

Jezeli wskaznik tylko do odczytu jest aktywny, to tylko kod 6yyy lub 9777 jest aktywny.
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Parametry zaawansowane

Menu 1: Zadawanie predkosci
Menu 1 umozliwia wyb6r zadajnika predkosci

Rysunek 8-1 Diagram blokowy Menu 1

Zadawanie sygnatami
analogowymi

Wejscie

analogowe nr 1 Zadanie
analogowe nr 1

Zadanie
analogowe
nr2

Zadawanie poprzez wybor
weczesniej zdefiniowanych
predkosci,, . . -
jybor predkosci
terctitmemet IECH)
Bity 1,2,3 wyboru predkosci predef.

[

1.21~1.21

Zadanie

1Ll

Zadawanie LOKALNE/ZDALNE

Wybor zadania
[141 ] anaiog. nr2

Wybér zadajnika
(142 ] T ckoea: prodefiniowane]
[T | Wybor zadania
2z panelu sterujacego

Wybér zadania
precyzyinego

Wybér sygnatu

zadawania *

Wskazanie wybranego
rodzaju zadawania

<

Wybor wylacznie
2 panelu ster.

1do8

Numer wybranej
predkosci 1.50
predefiniowanej

Czas pracy na
anej

predkosci predef.

w cyklu automat.

Zatrzymanie automatycznego cyklu wybierania predk. predef.

Zadawanie z panelu
i Wybor zadawania
sterujacego 2 panelu
sterujacego po
zalaczeniu zasilania

Zadawanie precyzyjne

Wylaczenie zadawania
precyzyinego

Zadawanie
precyzyine

i
- Pamiec
Dostrojenie

zadawania prec.

Dostrojenie

procentowe Wskazanie
zadawania _gu T wybranego
sygnalu
[ ] i zadawania
Korekcja
sygnatu
Wybrane aktualne i zadania

Zadawanie analogowe 1

Zadaw. wyb. predk. predef. Pr 1.50 -
2 Wybor korekeii

Zadawanie analogowe
Zadaw. wyb. predk. predef. Pr 1.50 sygnatu zadawania

Zadaw. wyb. predk. predef. Pr 1.50

Zadawanie Z panelu

Zadawanie precyzyjne

adawanie wylacznie Z panelu ster.

Klucz
pq Zaciski P d
X K arametr do
e o
Parametr tylko
by Zaciski

Parametry w nastawach fabrycznych

*Patrz Pr 1.14.
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Wybér zadania
bipolamego

/

/

Predkosé
ustawcza (JOG)

PREDKOSC USTAWCZA (JOG) ~ PRACADO PRZODU

29 26

@

PRACADO TYtU

|

Wskazanie | Menu 6
wyboru JOG

Wybor
zadania z
kontrolera

Wskazanie polozenia
wyboru
Kierunku
W lewo

Wskazanie

R aktywacji zadania
- 1~ ‘

Prog maks.
predkosci

Prog min.
predkosci

+

_[1.06]
.07
.07
~[1.06]

Aktywacja ujemnego L

progu minimalnej

Zadanie w prawo
czest. lub predkosci

05 | Z kontrolera potozenia NC

Wskazanie
zadania w
pasmie eliminacji

Wskazanie zadania

Wskazario praed usaieniem
p stromosci
ograniczeniach

¥

Predkos Predkost
eliminacji nr 1} | eliminacji nr 2

@

Pasmo Pasmo
predkosci predkosci
eliminacji nr 1§ | eliminacji nr 2

Predkos¢
eliminacji nr

Pasmo
predkosci
eliminacji nr
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8.2

Menu 2: Stromosci sygnatow

Predkosci predefiniowane sg przekazywane do bloku kontroli stromosci sygnatéw
(menu 2) przed wykorzystaniem ich jako sygnatu wejsciowego regulatora predkosci.
Blok kontroli stromosci zawiera: stromosci liniowe i zgodne z krzywg S zaréwno dla
przyspieszania jak i hamowania.

Rysunek 8-2 Diagram blokowy Menu 2

Bit wyboru stromosci przyspieszania Key

-
bg Zaciski Parametr do
’ wejsciowe zapisu/odczytu(RW

N
. Parametr tylko
2l Zaciski
X

Parametry w nastawach fabrycznych

Wybor stromosci
przyspieszania

®~N D bW N

Stromosci przyspieszania 1 ~ 8

Stromosc

Stromosc

Stromosc przyspieszania 3}

Stromosc

Stromosc

Stromosc

Stromosc

Stromosc

© @ N @ b BN = O

Numer wybranej
predkosci
predefiniowanej

Wartosc zadana
1.03

Stromosc

1 przyspieszania JOG

2

3

4 Watose  SioN_ _ ________ & M .
zadana JOG

5

6

7 Diakierunku  Dia kierunku

8 do tylu do przodu

N
t t

Stromosc przyspieszania

T

Kontrola stromosci

Wstrzymanie stromosci
[203 ] na okresionym poziomie

stromosci

Nastawa czasu dia
pracy z ch-ka typu S
Praca z ch-ka typu S

A\ 4
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Bity wyboru stromosci hamowania

Wybdr stromosci
hamowania

EREIEEEEEIEE

Stromosci hamowania 1~8

@ Stromosc hamowania 1
@ Stromosc hamowania 2
(223 | stromosc hamowania 3

Stromosc hamowania 4 |——!
[2:25 ] stromosc hamowania 5
Stromosc hamowania 6

[[2:27] stromosc hamowania 7
Stromosc hamowania 8

© O N D b W N

Numer wybrane|
predkosci
predefiniowanej

[2z5 ] Stomese
hamowania JOG
1
______________________ Wskazanie J
wyboru JOG <
Diakierunku  Dia Kierunku
do przodu do tylu
N N

~ (b

Stromosc hamowania

Pominiecie Wybor stromosci
stromosci wyjscia

Sygnal zadawania po -
regstose siomess | |22 ]

Kontrola stromosci

Aktywacja ch-ki typu S**

Ograniczenie stromosci
zboczy typu S

silnika wraz z obciaz.
532 Moment silnika/A

Kompensacja momentu
bezwladnosci wspomagajaca
uzyskanie zadanej stromosci

** Patrz rozdziat Parametry zaawansowane w Podreczniku uzytkownika Mentor MP.
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8.3 Menu 3: Kontrola predkosci
Doktadnosé i rozdzielczosé
Rozdzielczo$¢ cyfrowego sygnatu odniesienia
Rozdzielno$¢ sygnatu predkosci zadanej wynosi 0.1obr/min. Poprawe rozdzielczosci
mozna uzyskaé poprzez zastosowanie precyzyjnego sygnatu odniesienia (0.0010obr/
min).
Rozdzielczos¢ analogowego sygnatu odniesienia
Maksymalna rozdzielczo$¢ wejscia analogowego wynosi 14 bitéw + bit znacznika. Dla
wejs¢ 2 lub 3 wartos¢ ta wynosi 10 bitéw + bit znacznika.
Rozdzielczos¢ analogowego sygnatu sprzezenia zwrotnego.
Rozdzielczos¢ dla sygnatu napieciowego twornika oraz sygnatu sprzezenia z
tachopradnicy wynosi 10 bitdow + bit znacznika.
Doktadnosé
Dla sprzezenia enkoderowego, doktadnos$¢ zalezy od uktadu mikroprocesorowego
napedu. Doktadnos¢ uktadu jest rowna 100 imp/min, a wiec bezwzgledna doktadnos¢
predkosci wynosi 100 imp/min (0.01%).
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Rysunek 8-3 Diagram logiczny Menu 3

Sygnal zadawania

Regulacja predkosct
(przy udziale enkodera
zadajacego)
Aktywacia wyjscia
predkosci
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Interface enkoderowy

[EEETH
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Zwrotnego pozycji
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a

Wybor zrédia

3.27

sygnatu sprz.
Zwrotnego

Parametry dla moduléw

sprzezen zwrotnych
Menu 15, 1617

Predkosé ze
sprzezenia zwr.
modutu w slocie 1
Predkosé ze
sprzezenia zwr.
modutu w slocie 2
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predkosci
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I
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Automatyczny wybor
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<
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Predkosé ze
sprzezenia zwr
modutu w slocie 3
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tachopradnicy,

3.02

predkosé silnika

Kierunek pracy
enkodera

Maksymana
wartosé sygnatu

Wskazanie procentowej

020

Licznik obrotow
enkodera

Polozenie
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wartosci sygnalu zadawania
zenkodera Skalowanie sygnalu

zadawania z en!

3.45

zadawania z enkodera /

tachopradnicy|

2] G
tachopradnicy

Zakres napiecia
dla tachopradnicy

Legenda

x @

Zaciskt Parametr do
wejsciowe zapisu/odczytu(RW)
@ Parametr tylko

Zaciski do odezytu (RO)

wyjsciowe

Parametry w nastawach fabrycznych

Programowalny
parametr

Adres przekierowania
sygnal nia z

]

Wykrywanie progéw
predkosci zadanej

Predkosé zerowal
Dolny prog
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predkosci
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!
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Predkosc
ponizej
predkosci zad.
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Menu 4: Sterowanie momentem
Maksymalne ograniczenie pradowe dla silnika 1 jest definiowane jako warto$é
maksymalna prgdu (maksymalna nastawa wynosi 1000%):

Maks. ograniczenie pradowe = (Prad maks. napedu/Prad znam. silnika) x 100%

Gdzie:
Prad znamionowy silnika okreslony jestw Pr 5.07

Maksymalne ograniczenie prgdowe dla silnika 2 jest okreslone na podstawie mapy
parametréw drugiego silnika. Warto§¢ maksymalna pradu wynosi 1.5 x pradu
znamionowego napedu.

Rysunek 8-4 Diagram logiczny Menu 4

Kompensacja momentu
bezwtadnosci wspomagajaca
uzyskanie zadanej stromosci

©

Aktywacja
kompensacji
momentu bezwladnosci
Sygnat po wyjsciu Przetacznik trybu

z regulatora

& sterowania
predkosci momentem *
T Wskazanie
3.04 i wymaganego
} h 4 momentu
Sterowani
n-
+ éwiartkow
n=123,4
Kontrola 4 \
przekr. > o
predk. ) Limiter prfadu
4.27 | 1prég
Kontrola \ 2 prég
przekrocz. »
predkosci ) E‘zr;\fac 1
Zadanie Koniec 2
momentu stozka

Przekroczenie
1 progu

Prad znamionowy
0 silnika

"""" [sor |

Przekroczenie
2 progu

&L

Wiaczenie
korekcji
zadania 4
momentu  Korekcja zadania Prad wypadkowy v
momentu silnika na wyj. z Detekcja asen Ograniczenia pra
napedu Stata )
czasowa Silnikowe
Pomiar nagrzew. y >
pradu 401 v silnika v Regenerac.
Dopuszczalna Reakcja
warto$é Skt. czynna napedu na Symetryczne
ski. czynnej pradu przegrzan.
pradu ustalang N
przez uzytk.
Procentowa wart.
sktad. czynnej.pradul >
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Wskaznik pracy
w trakcie

pradu1 i
Stata czasy
filtru h
pradu2
Ogranicz. }

10.09 > funkcjonowania
ograniczenia
r S
Konwersja| \ /
=t momentu
naprad | /=~ & \
Prad wymagany
dla uzyskania
zadanego
momentu
Ograniczenie
przecigzenia
E——
Sygnalizacja
przecigzenia
> ‘ Bgfqr .
przeciazenia

Petla pradowa

Czion P
Czlon | ciagty
Czion |

Stata czasowa

E nagrzewania
silnika
Napiecie

wyjéciowe

DC

Y

Menu 5

Legenda

L X [9)
l x [4

-
b4l Zaciski
@ wejsciowe

Zaciski
wyjéciowe

Parametr do
zapisu/odczytu(RW|

Parametr tylko
do odczytu (RO)

Parametry w nastawach fabrycznych

Mentor MP Podrecznik uzytkownika - podstawy
www.acontrol.com.pl

Wydanie: 2

81



8.5

Menu 5: Sterowanie silnikiem i wzbudzeniem
Rysunek 8-5 Algorytm sterowania twornikiem - Menu 5

Napiecie
twornika

¥

Skladowa
czynna
pradu

Kalkulacja
mocy

Moc
wyjsciowa

Wyboér sterowania
katem przewodzenia Maksymalny kat
tyrystoréw przewodzenia tyrystoréw

Kat wysterowania
tyrystoréw

silnika

I_l Napiecie znam.
509 | wornika

Legenda

-
Zaciski
% @] > [
2
Pl Zaciski
e

Parametr do
odczytu/zapisu

Parametr tylko
do odczytu

E Autodetekcja

IE' Stala czasowa
silnika
Wylaczenie
ster. adaptac.

e
autodetekcja

Parametry gléowne Wybér cwiartki

Prad znamionowy

1 cwiartka
sialakt IEETH i
Tryb pracy 2 twiartka
m mostka mocy IE'

aktywna

m Wyjscie mostka

mocy

Status mostka 3 cwiartka
mocy-slave E aktywna
Status mostka

mocy-slave 4 cwiartka
Status mostka aktywna

mocy-slave
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Rysunek 8-6 Algorytm sterowania wzbudzeniem - Menu 5

Prad
max.
IW‘ Zalaczenie pradu
Blad kompensacji Utrata 5.64
punkt procentowy Predkosc wzmoc. -
stala Wzmoc.P
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1
LI 5.08 . 3| s5.62
5.59 — 100% -
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odwzbudzania; Predkosé Wzmoc. | \é\(l)ynt::gh
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aktywny silnika
Mm wzbudzenia
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Nastawa H i —
yi— g [100%
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Stycznik 14 ktromotyryczna
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Predkoé(’:
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5.09 ( 507 | X[ 561 ) @ predkosé
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czynna wyj.
pradu Rezystancja B zaciski
. Parametr do
oo B i,
P Zaciski Parametr tylko
)| X @ wyjéciowe @ do odczytu
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Wybér czasu
przejscia
na prace ekonomiczng

65

Aktywacja
pracy
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Poziom
pracy
oszczednosciowej

przejécia na prace

oszczgdnosciow:
Wartosc @ a
wysterowania

Wskaznik
pracy
napedu

Wysterowanie

Wskaznik
pracy
napedu
Wybor rodzaju
regulatora + gterowanie
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5.75
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8.6

Menu 6: Funkcje wielozadaniowe
Rysunek 8-7 Diagram logiczny Menu 6

Konfiguracja logiki
Stop / Start

|

252
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Menu 8
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8.7 Menu 7: Wejscia/ wyjscia analogowe
Rysunek 8-8 Diagram logiczny Menu 7

Sygnal wejscia

analogowego 1 Adres parametru
Korekcja sygnatu

docelowego
@ analogowego 1 wejscia analog. 1

Skalowanie
wejscia
analogowego 1
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analogowego 2

Jeden z

arametrow
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-
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2
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8.8

Menu 8: Wejscia/wyjscia cyfrowe
Rysunek 8-9 Diagram logiczny Menu 8

Stan
wejscia/wyjécia
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Wejscie/wyjscie
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Konfiguracja T24
wejscie/wyjscie

I 8.31 I

Adres parametru
docelowego sygnatu/
par.zrédlowego dla

wejscia/wyjscia
dwrdcenie sygnatu
wejscia/wyjscia cyfrowego}

 oi—
g

Konfiguracja 725
wejscie/wyjscie

| 8.32 |

a— Konfiguracja
logiki
i Start/ Stop
Odwrdcenie I
sygnatu b,
wejscia/wyjscia !
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Rysunek 8-10 Diagram logiczny Menu 8 (kontynuacja)

o Odwrécenie sygnatu i dres parametru docelowego
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Rysunek 8-11 Diagram logiczny Menu 8
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8.9 Menu 9: Programowalna logika, motopotencjometr,suma
Rysunek 8-12 Diagram logiczny - Menu 9: Logika programowalna

Odwrdcenie sygnatu wejsciowego
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bitowych m Wartosé
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Legenda
Zaciski
X o Parametr do
» @ wejsclowe odczytu/zapisu
Zaciski Parametr tylko
| X @ wyjéciowe @ do odczytu
Parametry w nastawach fabrycznych
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Rysunek 8-13 Diagram logiczny Menu 9: Motopotencjometr i sumowanie

Czas osiagniecia

warto$ci maksymalnej
przez motopotencjometr

Zwigkszanie

9.23
sygnatu z

motopotencjometru v

Wybor pracy  Wskaznik poziomu

bipolarnej nastawy Adres parametru
motopotencjometru  motopotencjometru docelowego sygnatu
z motopotencjometru

9.24

9.27 |

S

Zmniejszanie
sygnatu z
motopotencjometru

Zerowanie
warto$ci motopotencjometru

Suma binarna -
bit pierwszy

[ 930 """

Suma binarna -
bit drugi
(mnoznik razy dwa)

Suma binarna -
bit trzeci
(mnoznik razy cztery)

9.21 Tryb pracy motopotencjometru
- po zatgczeniu zasilania napedu

Wyjéciowa
suma

Warto$¢ dodana binarna

do sumy binarnej

R

L==1
Skalowanie sygnatu
motopotencjometru

Adres parametru
docelowego wartosci
sumy binarnej

Jeden z parametréw
bitowych

Jeden z parametrow
analogowych
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8.10  Menu 10: Status napedu oraz stany awarii

Parameter
10.01 Wskaznik poprawnosci pracy napedu
10.02 Wskaznik pracy napedu
10.03 Wskaznik zerowej predkosci wyj$ciowej napedu
10.04 Predkos$¢ mniejsza rowna predkosci minimalnej
10.05 Predkos¢ mniejsza rowna predkosci zadanej
10.06 Predkosc¢ réwna predkosci zadanej
10.07 Predkos¢ wieksza réwna predkosci zadanej
10.08 Wskaznik pracy przy petnym obcigzeniu
10.09 Wskaznik pracy w trakcie funkcjonowania ograniczenia pradowego
10.10 Wskaznik zwrotu energii z silnika do napedu
10.13 Wskaznik aktualnie zadanego kierunku wirowania
10.14 Wskaznik aktualnego kierunku wirowania
10.17 Sygnalizacja przeciazenia
10.18 Wskaznik przekroczenia temperatury mostka mocy napedu
10.19 Ostrzezenie
10.20 Btad 0 tro1
10.21 Btad 1 tr02
10.22 Btad 2 tr03
10.23 Btad 3 tro4
10.24 Btad 4 tro5
10.25 Btad 5 tr06
10.26 Btad 6 tro7
10.27 Btad 7 tro8
10.28 Btad 8 tr09
10.29 Btad 9 tr10
10.32 Wskaznik blokady na skutek warunkéw zewnetrznych
10.33 Reset napedu
10.34 Liczba dopuszczalnych automatycznych resetéw napedu
10.35 Opodznienie automatycznego restartowania
10.36 Tryb reakcji wskaznika poprawnosci pracy napedu na stan awaryjny
10.38 Stan awaryjny definiowany przez uzytkownika
10.40 Stowo statusu napedu
10.41 Data wystgpienia ostatniego stanu awaryjnego: lata.dni
10.42 Data wystgpienia ostatniego stanu awaryjnego: godziny.minuty
10.43 Czas wystgpienia przedostatniego stanu awaryjnego
10.44 Czas wystgpienia trzeciego od konca stanu awaryjnego
10.45 Czas wystgpienia czwartego od konca stanu awaryjnego
10.46 Czas wystapienia pigtego od konca stanu awaryjnego
10.47 Czas wystapienia széstego od konca stanu awaryjnego
10.48 Czas wystgpienia si6dmego od konca stanu awaryjnego
10.49 Czas wystgpienia 6smego od kohca stanu awaryjnego
10.50 Czas wystgpienia dziewiatego od konca stanu awaryjnego
10.51 Czas wystgpienia dziesiatego od konca stanu awaryjnego

10.52 do 10.61

Przyporzadkowanie blokad

10.62 do 10.71

Aktywacja blokad

10.72 Aktywacja maski btedu

10.73 Aktywacja mostkow

10.74 Powr6t fazy napigcia zasilania

10.75 Sygnalizacja wartosci napigcia zasilania napedu
10.76 Kolejnos¢ faz

10.77 Czestotliwos¢ wejsciowa
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8.1 Menu 11: Nastawy ogolne napedu
Parametr
11.21 | Wspétczynnik skalowania wyswietlanego parametru
11.22 | Wybdr parametru wyswietlanego po zataczeniu napedu
11.23 | Adres napedu w komunikacji szeregowej Si02
11.24 | Standard protokotu transmisji
11.25 | Predkos¢ transmisji danych Sio1
11.26 | Minimalny czas opdznienia dla transmisji szeregowe;j
11.29 | Wersja oprogramowania napedu di14
11.30 | Kod ochrony parametrow
11.32 | Prad znamionowy napedu
11.33 | Napiecie znamionowe napedu
11.34 | Odmiana wersji oprogramowania napgdu
11.35 | llo$¢ modutéw w napedzie
11.36 | Numer ostatniego bloku transferowanego ze SMARTCARD
11.37 | Numer identyfikujacy blok danych na karcie SMARTCARD
11.38 | Rodzaj danych w bloku na karcie danych SMARTCARD
11.39 | Numer wersji bloku danych na karcie SMARTCARD
11.40 | Suma kontrolna danych na karcie SMARTCARD
11.41 | Nastawa zwioki czasowej powrotu wyswietlacza do trybu wyswietlania statusu
11.42 | Kopiowanie parametrow SE09
11.44 | Poziom dostepu SE14
11.45 | Wybdr drugiego zestawu parametréw silnika
11.46 | Kod ostatanio przywracanych danych
11.47 | Aktywacja programu z wewnetrznego PLC napedu
11.48 | Status programu z wewnetrznego PLC napedu
11.49 | Licznik wgrywanych programéw do wewnetrznego PLC
11.50 | Maksymalny czas wykonywania jednej petli programu w wewnetrznym PLC
11.51 | Wskaznik wykonania pierwszej petli programu w wewnetrznym PLC
11.52 | Numer seryjny napedu
11.53 | Kod kraju produkgc;ji
11.55 | Rozmiar napedu
11.56 | Wersja oprogramowania ptyty mocy
11.57 | Komunikacja szeregowa ( zrédfo sygnatu)
11.58 | Skalowanie portu szeregowego
11.59 | Parametr emulatora modutu sterujgcego
11.60 | Parametry aplikacyjne modutu rozszerzen
11.61 | Parametry aplikacyjne modutu rozszerzen
11.62 | Pelny czas roztadowania energii
11.63 | Petny okres roztadowania energii
11.64 | Rezystancja zewnetrznego termistora
11.65 | Stan nagrzania termistora
11.66 | Napiecie ttumika
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8.12

Menu 12: Wykrywanie wartosci progowych, przetworniki

sygnatoéw, sterowanie hamulcem

Rysunek 8-14 Diagram logiczny Menu 12

Blok nr 1 wykrywania predkosci progowej

Poziom wartosci
progowej 1

wykrywania
wartosci
progowej nr 1

Adres parametru
docelowego bloku nr 1
wykrywania wartosci
progowych

Wskaznik

Parametr zrédtowy
dla bloku nr 1
wykrywania wartosci
progowych

Szerokos¢ histerezy
dla wartosci
progowej nr 1

Inwersja sygnatu
wyjsciowego z bloku
nr 1 wykrywania
wartosci progowych

Blok nr 2 wykrywania predkosci progowej

Poziom wartosci
progowej 2

Adres parametru
docelowego bloku nr 2
wykrywania wartosci
progowych

Wskaznik

o

¥ [/

Parametr zrédtowy
dla bloku nr 2
wykrywania wartosci

Szerokos¢ histerezy
dla wartosci
progowej nr 2

progowych
' .
' 1
i 1
I AN N T ——
d 1
' 1

Poziom ] '
wartosci . !
progowej /- N
L >t
I
1
1
.

Sygnat wyjsciowy z
bloku wykrywania
predkosci progowej

wykrywania
wartosci
progowej nr 2 -
H
- ma_,—/

i

??2.?2?

Inwersja sygnatu
wyjsciowego z bloku
nr 2 wykrywania
wartosci progowych

Histereza
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Rysunek 8-15 Diagram logiczny Menu 12

Przetwornik sygnatéw nr 1

'Sk’alowanie sygnatu Adres parametru
zrédtowego nr 1 Sygnat wyjsciowy docelowego dla
wchodzacego do z przetwornika ~ sygnatu wyj$ciowego

przetwornika sygnatéw nr 1 sygnatéw nr 1 z przetwornika
sygnatéw nr 1

H )
i i
R
! L > rzetwornika
! Parametr zrodiowy 12.10 P '
nr 1 dla przetwornika I_I sygnaiow nr 1
sygnatéw nr 1 i
Parametr sterujacy
| 12.15
» przetwornikiem
sygnatoéw nr 1

L
H i
" 1
22.22 ] Skalowanie sygnatu
! zrodtowego nr 2 wehodzacego
1

do przetwornika sygnatéw nr 1

Parametr zrédtowy nr 2
dla przetwornika sygnatéw nr 1

Przetwornik sygnatéw nr 2

$k'alowanie sygnatu Adres parametru
zrodtowego nr 1 Sygnat wyjsciowy docelowego dla
wchodzacego do z przetwornika ~ sygnatu wyj$ciowego

przetwornika sygnatéw nr 2 sygnatéw nr 2 z przetwornika
sygnatow nr 2

Tryb pracy

L. » rzetwornika
Parametr zrédtowy 12.30 i 5
nr 1 dla przetwornika I_l sygnaiow nr 2

sygnatéw nr 2 . H
Parametr sterujacy
| 12.35
przetwornikiem

sygnatow nr 2

4

H 5 !
! Skalowanie sygnatu
! zrédtowego nr 2 wchodzacego
! do przetwornika sygnatéw nr 2
Parametr zrédtowy nr 2

dla przetwornika
sygnatéw nr 2
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Rysunek 8-16 Sterowanie hamulcem Menu 12

Zewnetrzny Aktywacja kontrolera Tryb pracy

Wypadkowy prad zasilacz
) pozycji w czasie gdy regulatora
silnika T wzbudzenia hamulec jest zwolniony ! 1310 | pozycionowania
hy Naped aktywny 2w =1
[1249} »
@ } 0 @ Zwloka czasowa
) W rozbiegu po Wt i
Wzbudzenie strzymanie
7/8 x Prad [1250 | 2zwolnieniu stromosci
znam. wzbudz| aktywne hamulca ¢+———{ 203 |na okreslonym
Wypadkowy prad o poziomie
silnika na wyjsciu
napedu , LY, 1
@ r
Minimalny poziom
> Zwolnienie
pradu Moment & Zwioka czasowa 240 hamuica
plynacego zachowany 1248 | po zalaczeniu
przez silnik Pamulea
Utrzymanie
Wskazanie aktywacji predkosci

zadania zerowej
1.1
Zwloka czasowa
Predkosc zalaczenia hamulca | 12:46 X
silnika Aktywacja funkcji
sterowania
hamulcem
Czestotliwosc/predkosc
przy ktorej nastepuje
zalaczenie hamulca i
ejscie
Legenda wejscie [ o | wiscie

Parametr do reset

-
P zaciski

4 X j

wejsciowe odczytulzapisu

by Zaciski Parametr tylko weiscie reset= 1 -0
X C jscie reset= 1 wyjscie = 0.
4 I wyjsciowe do odezytu wejscie reset = 0 wyjscie = 1 i wejscie=1

Rysunek 8-17 Etapy sterowania hamulcem

Predkos¢, przy ktérej nastepuje
Pr 12.45 Proces zataczania hamulca

Pr 3.02 Predkos¢ silnika

Pr 10.02 Wskaznik pracy
napedu

Pr1.11 Wskaznik aktywacji
zadania

Pr 12.40 Wskaznik zwolnienia
hamulca

Wstrzymanie stromosci

Pr2.03 na okreslonym poziomie
--=- Pr13.10 Tryb kontrolera pozycji

Pr6.08 Utrzymywanie predkosci
zerowej

) 1 [l 1 [
' H 1 ' [ '
112 1354 15
- ' ! H '
<> > —>
Pr12.47 Pr12.46 Pr12.48
1. Oczekiwanie na odpowiednig warto$¢ strumienia silnika
2. Zwioka czasowa w rozbiegu po zwolnieniu hamulca
3. Oczekiwanie na predkos¢, przy ktorej nastepuje proces zatgczania hamulca
4. Zwtoka czasowa przed zatgczeniem hamulca
5. Zwitoka czasowa po zatgczeniu hamulca
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8.13  Menu 13: Kontrola potozenia watu
Rysunek 8-18 Diagram logiczny Menu 13

Aktywacja korekty

polozenia zadanego
Zmiana znaku sygnatu korekty polozenia  z
zadanego z dodatkowego zrédia rodia

Korekta polozenia zadanego
2 dodatkowego zroda

Sygnal zadawania pozycji

Licznik

obrotow  Pozyeia

Wybor zrodia
2 sygnalu zadawania
pozycii

Enkoder

Odwrécenie
sygnalu zadawania
pozycii

Mnoznik/dzielnik
sygnalu

\¢
A Pozyca

Siot3 H
Kasowanie
uchybu pozycii
Wewnetrz.
zadajnik
pozycii

Ignorowanie
sygnalu zadajnika
wewnetrznego

Odlaczenie

vt

zadajnika pozyciil

Sygnal sprzezenia zwrotnego
pozycji
Licznik L
obrotow Pozycia Wybér zrédia sygnatu
sprzezenia zwrotnego

pozyci
Enkoder @ 3.20

\§

A Pozydji —R) E—

Zadana
pozycja [ 1313 ]
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skazanie zadania

Wskazanie W
przed ustaleniem stromosci

predkosci
zadanej

Menu 2

Sygnal zadawania
po regulatorze stromosci

1.03

Zadanie w prawo

2 kontrolera polozenia @ A
Wybor zadania
2 kontrolera polozenia

Tryb pracy regulatora
pozycjonowania

Stromosci 2.01
sygnalow

13.10 = 13.10
| 5160 116b

Petla
pozycjonowania

nieaktywna

Utrzymywanie
predkosci zerowej

Ly

Licznik  Pozycja
obrotéw

Uchyb petli pozycjonowania

<X

Aktywacja
zadawania

stromosci

Sygnal zadawania
z pominieciem stromosci

Czion P
regulatora pozycji
13.03 13.09
Pozycja
doktadna

‘Wymagana tolerancja
polozenia watu

Potwierdzenie
osiagnietej pozycji

Ograniczenie predkosci
korekty pozycjonowania

Ostateczny
sygnal zadania
predkosci
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8.14  Menu 14: Regulator PID
Rysunek 8-19 Diagram logiczny Menu 14

Gtéwne zrodio
sygnatu zadajacego

Poziom sygnatu
zadajacego do
PID z gtéwnego zrodta

Parametr zrédtowy

sygnalu zadawania QOdwrdcenie wartosci
dla regulatora PID sygnatu zadajnika
regulatora PID

14.19 >

Poziom sygnalu
zadaj. PID

Ograniczenie stromosci Wartos¢
sygnatu zadawania uchybu PID
regulatora PID .

14.20

! Odwrécenie wartosci
Parametr zrédiowy sygnatu sygnatu sprzezenia
sprzgzenia zwrotnego zwrotnego regulatora PID

regulatora PID

Poziom sygnatu
sprzezenia
zwrotnego PID

CA—

i 14.21

Aktywacja |
regulatora PID -1“'-08

Wskaznik _\
poprawnosci 10.01 —&/ >

pracy napedu

Stan logiczny 1

Dodatkowe zrédto
aktywacji regulatora PID
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Aktywacja funkcji utrzymania
warto$ci przez czton catkujacy PID

[ ———

Wspotczynnik
wzmocnienia
czionu

proporcjonalnego

regulatora PID

Wspotczynnik
wzmocnienia
czlonu
catkujacego
regulatora PID

Wspétczynnik
wzmocnienia
czionu
rézniczkujacego
regulatora PID

Gorny prég ograniczajacy
sygnat wyjsciowy
regulatora PID

Dolny prég ograniczajacy
sygnat wyjéciowy
regulatora PID

Aktywacja ograniczenia
symetrycznego sygnatu
wyjéciowego PID

Wspétczynnik
Warto$¢ sygnatu
na wyjsciu
regulatora PID

skalowania sygnatu
wyjéciowego regulatora PID

Adres parametru
docelowego sygnatu

wyjsciowego regulatora PID *

D R——

*Regulator PID jest aktywny gdy do Pr 14.16 jest wprowadzony numer odpowiedniego parametru

adresowego ( nie moze by¢ Pr xx.00).
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8.15 Menu 15, 16 i 17: Konfiguracja modutéw SM
Pr x.00 i Pr x.01 zawarte w Menu 15, 16 i 17. Pr x.01 okreslajg typ modutu, ktéry zostat
zaintalowany (0 = brak modutu). Gdy modut jest zainstalowany, naped rozréznia
miejsce instalacji modutu (menu 15 dla slotu 1, 16 dla slotu 2 i 17 dla slotu 3). Sytuacje
obrazuje tabela.

n‘::l)sdﬁ:ns':n Modut Kategoria
0 Brak modutu
102 SM-Universal Encoder Plus
104 SM-Encoder Plus i Sprzezenie zwrotne
SM-Encoder Output Plus
201 SM-1/O Plus
203 SM-1/O Timer
204 SM-1/0 PELV
205 SM-I/O 24V Protected g,‘l‘;‘c’ﬂ?t?;koa)
206 SM-1/0120V
207 SM-I/O Lite
208 SM-1/0 32
304 SM-Applications Plus
305 SM-Applications Lite V2 Automatyka
(Aplikacje)
306 SM-Register
403 SM-PROFIBUS-DP-V1
404 SM-INTERBUS
407 SM-DeviceNet o
Komunikacja
408 SM-CANopen
410 SM-Ethernet
421 SM-EtherCAT
*Zajrzyj do Instrukcji obstugi poszczegdlnych modutéw SM.
Parametry typowe
Parametr
x.01 Numer identyfikacyjny modutu
x.50 Kod stanu awaryjnego modutu
102 Mentor MP Podrecznik uzytkownika
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8.16 Menu 18, 19i 20: Menu aplikacyjne 1,2i 3

Parametr

18.01 (1)
19.01 (2)

zasilania

Parametr aplikacyjny do zapisu/odczytu (liczba
catkowita) automatycznie zapisywany przy zaniku

18.02 do 18.10 (1)
19.02 do 19.10 (2) catkowita)

Parametr aplikacyjny tylko do odczytu (liczba

18.11 do 18.30 (1)
19.11 do 19.30 (2)
20.01 do 20.20 (3)

catkowita)

Parametr aplikacyjny do zapisu/odczytu (liczba

18.31 do 18.50 (1)
19.31 do 19.50 (2)

Parametr aplikacyjny bitowy do zapisu/odczytu
(liczba catkowita)

20.21 do 20.40 (3)

Parametr aplikacyjny do zapisu/odczytu (liczba
catkowita 32 bity)

8.17  Menu 21: Parametry dotyczace silnika nr 2

Parametr Zastepuje parametr mapy silnika 1
21.01 |Prog maksymalnej predkosci 1.06
21.02 | Prog minimalnej predkosci 1.07
21.03 | Wybdr sygnatu zadawania 1.14
21.04 | Stromos$¢ przyspieszania 2.1
21.05 | Stromos$¢ hamowania 2.21
21.06 |Znamionowa predkosc 5.08
21.07 |Znamionowy prad silnika 5.07
21.08 | Predkos$¢ znam. przy petnym obcigzeniu 5.59
21.09 |Napiecie znamionowe silnika 5.09
21.10 |Rezystancja twornika 5.61
21.11 |Stata czasowa silnika 5.15
21.12 | Czlon catkujacy regulatora - Ki 4.34
21.13 | Czlon proporcjonalny regulatora - Kp 413
21.14 | Czion catkujacy regulatora - Ki 414
21.15 |Wskaznik pracy z parametrami 2 silnika 11.45
21.16 |Stata czasowa nagrzewania silnika 4.15
2117 Wzmocnienie czlo'm.J proporcjonalnego 310
regulatora predkosci Kp
21.18 Wzmocnienie czlo’m.J c?lkujqcego 311
regulatora predkosci Ki
2119 Wzmocnienie czlo'ng rézniczkujacego 312
regulatora predkosci Kd
21.21 | Zrédto sygnatu sprzezenia zwrotnego 3.26
21.23 | Znamionowe napiecie wzbudzenia 5.73
21.24 | Znamionowy prad wzbudzenia 5.70
21.25 | Punkt nasycenia nr 1 silnika 5.29
21.26 |Punkt nasycenia nr 2 silnika 5.30
21.27 |Ograniczenie pragdowe 4.05
21.28 Ogran.iczenile pra_dt.{ pl:zy pracy ze wzrotem 4.06
energii do sieci zasilajacej
21.29 | Symetryczne ograniczenie pragdowe 4.07
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8.18

8.19

Parametr

Zastepuje parametr mapy silnika 1

21.30

Stata czasowa wzbudzenia

5.81

21.31

Strumien wzmocnienia P

5.71

21.32

Strumien wzmocnienia |

5.72

21.33

Utrata wzmocnienia P

5.62

21.34

Utrata wzmocnienia |

5.63

21.35

Wsp. kompen. wart. znam. wzbudzenia

5.74

Menu 22: Przyporzadkowania parametréw w Menu 0

Parametr

22.01

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.01

22.02

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.02

22.03

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.03

22.04

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.04

22.05

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.05

22.06

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.06

22.07

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.07

22.08

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.08

22.09

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.09

22.10

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.10

22.11

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.11

2212

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.12

2213

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.13

2214

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.14

2215

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.15

22.16

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.16

2217

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.17

22.18

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.18

22.19

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.19

22.20

Przyporzadkowanie parametru do Pr 0.20

Menu 23: Nagtéwek

Parametr

23.01

Nagtéwki szybkiego menu

23.02

OR of pre-defined sub block enables

23.03

SEt UP

23.04

diAGnoS

23.05

triPS

23.06

SP LOOP

23.07

Fb SP

23.08

SintEr

23.09

InPut
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9 Diagnostyka

9.1 Wskazania stanow awaryjnych

Uzytkownikowi nie wolno dokonywa¢ samemu napraw napedu jezeli jest on
uszkodzony. Jezeli naped jest uszkodzony musi by¢ odestany do autoryzowanego
dystrybutora Control Techniques w celu dokonania naprawy.

[_UWAGA |
Tabela 9-1 Opis stanéw awaryjnych
Kod awarii Numer Opis
3 Wykryty chwilowy nadmierny wzrost pradu wyj$ciowego: szczytowy prad

wyjsciowy wiekszy niz 225%In

158 Przerwa w obwodzie twornika

185 Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: btad odczytu/zapisu
Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: Parametry z Menu 0 nie mogg

177 by¢ zapisane na SMARTCARD poniewaz potrzebny do tego plik nie zostat
utworzony na karcie SMARTCARD
Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: karta nie moze wykona¢

178 . - . . i . ) h”
zadanych funkcji poniewaz wspotpracuje w danej chwili z modutem SM

179 Stan awaryjny zwiazany z karta SMARTCARD: Utworzony blok danych

zawiera juz dane

Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: Nastawy parametrow
188 zapisane w napedzie i nastawy parametréw zapisanych na karcie
SMARTCARD réznig sie

Stan awaryjny zwigzany z kartag SMARTCARD: Aktywowany blok danych na

183 SMARTCARD nie zawiera zadnych danych

182 Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: Dane na karcie uszkodzone

184 Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: karta jest petna

28 Utrata sygnatu pradowego na wej$ciu analogowym 2

29 Utrata sygnatu pradowego na wej$ciu analogowym 3

35 Stan awaryjny zwigzany ze stowem kontrolnym (Pr 6.42)

180 Stan awaryjny zwiazany z karta SMARTCARD: Moduty SM wiozone do
napedu réznig sie od modutéw, ktére byty wiozone do napedu zrédiowego

175 Stan awaryjny zwigzany z kartg SMARTCARD: Blok danych na SMARTCARD
nie jest kompatybilny z danym napedem

181 Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: Karta ustawiona tylko na
odczyt danych

186 Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: Napiecie lub/i prad
znamionowy napedu zrédtowego i docelowego sa rézne

187 Stan awaryjny zwigzany z karta SMARTCARD: Parametry na karcie nie sg
kompatybilne z napedem

199 Dwa lub wiecej parametréw jest przypisane do jednego parametru

docelowego (adresowego).

Dane EEPROM uszkodzone - Naped bedzie pracowat w otwartej petli i
31 komunikacja z panelem zdalnego sterowania podtgczonym do portu RS485
napedu zostanie przerwana

Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Zbyt duzy pobér pradu zasilajacego

189 enkoder
190 Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Uszkodzone oprzewodowanie naped-
enkoder
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Kod awarii

FdL
FOC

F.OVL
HFxx
It.AC

O.Ld1

O.ht1
O.ht2
O.ht3

O.SPd

Pad

PLL Err

PS

PS.10V

PS.24v

PSAVE.Er

SAVE.Er

SCL
SL

Numer Opis
191 Stan awaryjny zwigzany z enkoderem: Przecigzenie
197 Stan avyaryjny zwigzany z er)kodergm: Jako zrédto sygnatéw enkodera w
napedzie wybrano slot, w ktérym nie ma modutu SM
198 S}an awawjny zwigzany z enkoderem: kat fazowy enkodera jest
nieprawidtowy
6 Blokada zewnetrzna spowodowana sygnatem podanym na zacisk 31
159 Brak sygnatu z tachopradnicy lub enkodera
160 Odwrécona polaryzacja sygnatu z tachopradnicy lub enkodera
168 Brak pradu w obwodzie wzbudzenia
169 Petla sprzezenia pradowego obwodu wzbudzenia wykrywa zbyt duzg wartosé
pradu
157 Przeciazenie pradowe 12t wzbudzenia
217 to 229 Btad sprzetowy - zwrdci¢ naped do wytworcy
20 Przekroczona warto$¢ przecigzenia pradowego 12t w czasie (Pr4.16)
26 Prz_gg:ia_zenie pradowe wyjscia cyfrowego: prad pobierany ze zrodta +24V oraz
wyjé¢ cyfrowych przekracza 200mA
21 Przekroczenie dopuszczalnej temperatury mostka mocy napedu
22 Przekroczenie dopuszczalnej temparatury w radiatorze napgdu
27 Przekroczenie dopuszczalnej temperatury pracy napedu
7 Predkos¢ silnika wyzsza od predkosci zaprogramowanej w napedzie
34 Wyjato klawiature w momencie transferu sygnatu o zadaniu predkosci
174 Niezgodnos¢ faz zasilania gtéwnego i zasilania elektroniki
5 Przerwa w zasilaniu obwodéw wewnetrznych
8 Obciazenie pradowe zrédta 10V wigksze niz 10mA
9 Przeciazenie wewnetrznego zrédta +24VDC (>200mA)
37 Parametry a}utomatycznie_ zapisujece sie po wylaczeniu zasilania do
EEPROM nie zostaty zapisane
36 Parametl_'y, zapisywane przez uzytkownika do EEPROM nie zapisaty sie
poprawnie
30 Utrata sygnatu komunikacji szeregowej RS-485 zapewniajacego komunikacje
napedu z panelem zdalnego sterowania
170 Utrata jednej lub wigcej faz zasilajacych
171 Przekroczenie mocy ttumika
172 Przekroczenie napigcia ttumika
215 Stan awaryjlny - mOdl:JII SM: Zostat zmieniony tryb pracy napedu i
wykonywanie operacji modutu SM zostato zaktécone
204 Stan awaryjny modutu SM w slocie 1: Typ modutu SM inny niz przypisany
202 Stan awaryjny modutu SM w slocie 1: Btad modutu SM
200 Stan awaryjny modutu SM w slocie 1: Btad sprzetowy modutu SM
(Przyczyna zapisana jest w parametrze Pr xx.50)
203 Stan awaryjny modutu SM w slocie 1: Modut SM wyskoczyt ze slotu
201 Stan awaryjny modutu SM w slocie 1: Watchdog modutu SM przerwany
209 Stan awaryjny modutu SM w slocie 2: Typ modutu SM inny niz zainstalowany
207 Stan awaryjny modutu SM w slocie 2: Btad modutu SM
205 Stan awaryjny modutu SM w slocie 2: Btad sprzetowy modutu SM
208 Stan awaryjny modutu SM w slocie 2: Modut SM wyskoczyt ze slotu
206 Stan awaryjny modutu SM w slocie 2: Watchdog modutu SM przerwany
214 Stan awaryjny modutu SM w slocie 3: Typ modutu SM inny niz przypisany
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Kod awarii Numer Opis
SL3.Er 212 Stan awaryjny modutu SM w slocie 3: Btad modutu SM
[ SL3.HF 210 Stan awaryjny modutu SM w slocie 3: Btad sprzetowy modutu SM
[ sL3.nF 213 Stan awaryjny modutu SM w slocie 2: Modut SM wyskoczyt ze slotu
[ sL3t0 211 Stan awaryjny modutu SM w slocie 2: Watchdog modutu SM przerwany
t002 2 Zarezerwowany
t004 4 Zarezerwowany
to10 10 Zarezerwowany
to19 19 Zarezerwowany
t023 23 Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika
t032 32 Zarezerwowany
t033 33 Zarezerwowany
[ t038to t039 38 to 39 Zarezerwowany
[ t040 to t089 40 to 89 Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika
t099 99 Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika w module SM
t101 101 Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika
[ t102to t111 [EDPXCREL Zarezerwowany
I 112to 156 Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika
KGEXGA 161to 167 Zarezerwowany
[ t176 176 Zarezerwowany
t192 192 Zarezerwowany
t193 193 Zarezerwowany
t194 194 Zarezerwowany
t195 195 Zarezerwowany
t196 196 Zarezerwowany
t216 216 Stan awaryjny mozliwy do zdefiniowania przez uzytkownika
th 24 Stan awaryjny zwigzany z termistorem silnika
th.Err 173 Stan awaryjny zwiazany z tyrystorami
ths 25 Zwarcie termistora w silniku
tunE 18 Autotuning przerwany w trakcie cyklu
tunE1 1 Pozycjg yvimika silnika ni(_e z_mien_!a sie lub nie zostaje osiggnieta zadana
predkos¢ podczas badania inercji (patrz Pr 5.12)
tunE2 12 K_ierunek wirowanig s_ilnika“jest nieprawidtowy lub naped nie mogt zatrzymac
sie podczas badania inercji (patrz Pr 5.12)
tunE3 13 Nie wylaczone wzbudzenie w czasie autotuningu
tunE4 14 Punkt odwzbudzania wykryty podczas autotuningu
tunE5 15 Brak pradu wzbudzenia wykryty podczas autotuningu
Podczas odwzbudzania nie osiagnigto % znamionowego pradu
tunE6 16 odwzbudzania Nalezy dokona¢ resetu Pr 5.70 do wartosci pradu z tabliczki
znamionowej i wykonaé ponowny autotuning
tunE7 17 Wymaga_ne Qynamiczne autostrojenie do osiggnigcia szacowanej predkosci
ze sprzgzenia zwrotnego.
UP ACC 08 ?tan awaryjny zwigzany z programem wewnetrznego PLC napedu: brak
ostepu do programu w wewnetrznym PLC
UP divo 20 Stan awaryj:ny zw!azaqy z programem wewnetrznego PLC napedu: program
wykonat prébe dzielenia przez zero
UP OFL 95 Stan awaryj‘ny zwiqzapy Z programem wewnt?trznegp RLC napedu: zmienne i
nazwy blokéw funkcyjnych zuzywaja zbyt duzo pamieci RAM
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Kod awarii Numer Opis

Stan awaryjny zwigzany z programem wewnetrznego PLC napedu: préba
zapisu zbyt duzej wartosci parametru

Stan awaryjny zwigzany z programem wewnetrznego PLC napedu:préba
odwotania do nieistniejgcego parametru

Stan awaryjny zwiazany z programem wewnetrznego PLC napedu:préba
zapisu wartosci do parametru tylko do odczytu

Stan awaryjny zwiazany z programem wewnetrznego PLC napedu:préba
odczytu wartosci parametru tylko do zapisu

Stan awaryjny zwiazany z programem wewnetrznego PLC
napedu:niezidentyfikowany stan awaryjny

Stan awaryjny zwigzany z programem wewnetrznego PLC napedu: stan
awaryjny zdefiniowany przez programiste

uv 1 Wymagane zewnetrzne zasilanie +24VDC

UP ovr 94

UP Par 91

UP ro 92

UP So 93

UP udF 97

UP uSEr 96

9.2 Wskazania alarmoéw
Stan alarmowy jest wskazywany na dolnej linii wyswietlacza. Jezeli nie zostang podjete
odpowiednie kroki w celu zniwelowania stanu alarmowego naped zablokuje i
pozostanie w stanie awaryjnym ( nie dotyczy wskazania "Autotune”, “Lt” i "PLC"). Alarm
miga co 640ms z wyjatkiem wskazania "PLC", ktore pojawia sie co 10 s. Alarm nie
bedzie wyswietlany jesli w tym samym momencie bedzie edytowany parametr.

Tabela 9-2 Wskazania alarméw

Dolna linia
wyswietlacza

Opis alarmu

Radiator napedu osiggnat zbyt wysoka temperature
Temperatura wyswietlana w Pr 7.04 przekroczyta poziom alarmowy (patrz Pr 7.04).
Przecigzenie silnika

Stopien zapetnienia bufora 12t przecigzenia silnika (Pr 4.19) osiaga 75% wartosci, przy ktorej
naped wchodzi w stan awaryjny. Podczas wyswietlania tego alarmu przeciazenie
silnika>pradu znamionowego silnika (Pr 5.07).

Autotune Proces autostrojenia w toku

Proces autostrojenia silnika zostat rozpoczety. Komunikaty ‘Auto’ i ‘tunE’ sg wyswietlane
naprzemiennie na wyswietlaczu
Poziom ograniczenia pradu jest aktywny

Poziom ograniczenia pradu zostat osiagniety.
Wewnetrzny PLC jest aktywny

W wewnetrznym PLC napedu jest wykonywany cykl programu PLC. Na dolnej linii
wys$wietlacza pojawia sig co 10s napis PLC.

Wzrost napiecia w obwodzie ttumika

Wskazanie, ze poziom napigcia ttumika jest w zasiegu 30V od poziomu awarii

Przecigzenie rezystora tlumika

Rezystor ttumika ulegt przecigzeniu

ESt SPd Wybrano predko$¢ szacowang,

Naped utracit predkos$¢ ze sprzezenia zwrotnego i przeszedt automatycznie w tryb pracy z
szacowang predkoscia. Patrz Pr 3.55.
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9.3

Wskazania statusu napedu
Tabela 9-3 Wskazania statusu napedu

Gérna linia Opis
wyswietlacza

Wyjscie napedu

Hamowanie

Hamowanie stromosciowe.

zwarty i naped nie moze podja¢ pracy.

Naped pracuje w trybie pozycjonowania.

Naped gotowy do podjecia pracy.

Naped w stanie pracy.

Naped przestat pracowac i nie steruje silnikiem.

Aktywne
Brak pozwolenia na prace
Wejscie gotowosci “enable” nie jest aktywne. Zacisk 31 nie jest Nieaktywne
Pozycjonowanie
Aktywne
Gotowos$¢ napedu .
Nieaktywne
Praca napedu Aktywne
Zatrzymanie silnika
: = — Aktywne
Naped utrzymuje predkos$¢ zerowa silnika.
Wystapit stan awaryjny .
Nieaktywne
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10

Standard UL

101

10.2

Naped Mentor MP w rozmiarze 1 jest zgodny z wymogami standardéw ULus i cUL.

Control Techniques posiada certyfikat UL o numerze E171230. Wiecej informacji na
temat standardow i certyfikatow mozna znalez¢ na stronie: www.ul.com

Wymagania UL dla napedéw

Zgodnos¢: Naped spetnia wymaganiu standardu UL tylko gdy:

1. Naped zostat zainstalowany w obudowie typu 1 ( lub lepszej) tak jak definiuje to
standard UL50.

2. Temperatura otoczenia podczas pracy napedu nie przekracza 40°C.

3. Momenty dokrecenia zaciskéw sg zgodne z tymi podanymi w Podreczniku Mentor
MP.

4. Zaciski kabli wejsciowych i wyjsciowych napedu spetniajg stadard UL.

Naped moze by¢ instalowany w srodowisku o 2 stopniu zanieczyszczenia.

6. Jezeli sterowanie napedu jest zasilane z zewnetrznego zrédia zasilania (+24V),
zrodto to musi naleze¢ do klasy 2 wg standardéw UL.

7. Nalezy stosowac bezpieczniki wyszczegoélnione w podrozdziale 4.6 Bezpieczniki i
okablowanie na stronie 38.

8. Kable zasilania wzbudzenia muszg by¢ miedziane klasy 1 75°C.

Ochrona silnika przed przecigzeniem

Wszystkie modele posiadaja ochrone silnika przed przecigzeniem, nie wymagaja

stosowania dotatkowych urzadzen zabezpieczajgcych.

i

Poziom ochrony jest regulowany, a metoda regulacji zostata opisana w instrukcji
produktu.

Maksymalny prad przeciazenia jest zalezny od wartosci wprowadzonej do parametrow
zwigzanych z ograniczeniem pradowym oraz od warto$ci pragdu znamionowego silnika
wyrazonego w amperach.

Czas trwania przecigzenia jest zalezny od termicznej statej czasowej silnika
(maksymalnie 3000 s). Prég ochrony przecigzeniowej silnika jest domysinie ustawiony
tak, aby naped wytrzymat przecigzenie 150% In - pragdu znamionowego silnika
okreslonego parametrem (Pr 5.07 (SE07, 0.28)) przez 30 sekund (20 sekund dla
MP470A4(R), MP470A5(R), MP825A5(R) oraz MP825A6(R). Naped umozliwia
podtaczenie termistora silnika do listwy zaciskowej napedu, w celu ochrony termicznej,
réwniez w przypadku awarii wentylatora chtodzacego.

Ochrona przed nadmierna predkoscia obrotowa

Naped zapewnia ochrone silnika przed nadmierng predkoscia obrotowa. Naped jednak
nie powinien by¢ jedynym stopniem zabezpieczenia przed nadmierng predkoscig
obrotowa. Kompletng ochrone daje jedynie zewnetrzne oddzielne zabezpieczenie.

Zasilanie napedu a standardy UL

Maksymalne napigcie zasilania wedtug standardu UL wynosi 600Vac.

Mentor MP moze by¢ zasilany z sieci o zdolnosci zwarciowej nie wigkszej niz 100kA
przy warto$ci skutecznej napiecia (dla rozmiaréw 1A i 1B).

Maksymalny wyjsciowy prad ciagty

Modele napeddw o maksymalnym pradzie wyjsciowym zestawiono w tabeli w
podrozdziat 2.2 Dane znamionowe na stronie 9.
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10.3 Bezpieczenstwo obstugi
Z napedem Mentor MP dostarczana jest naklejka z ostrzezeniem, ktéra powinna by¢
umieszczona na obudowie napedu w widocznym dla obstugi miejscu ( aby spetni¢
standardy UL).

Naklejka z ostrzezeniem zawiera tekst “UWAGA: Ryzyko porazenia pradem
elektrycznym. Obudowe napedu mozna zdjg¢ po 10 minutach od odiaczenia zasilania”.

10.4 Akcesoria spetniajace standardy UL

*+  SM-Keypad *+  MP-Keypad

*  SM-DeviceNet *+ SM-PROFIBUS-DP-V1

*+ SM-INTERBUS *+  SM-CANopen

*  SM-Ethernet *  SM-EtherCAT

*  SM-Register *  SM-Applications Lite-V2
*  SM-Applications Plus *  SM-Universal Encoder Plus
*  SM-Encoder Plus *  SM-Encoder Output Plus
*  SM-I/O Plus *+  SM-l/O 32

*+  SM-I/O Lite *  SM-I/O Timer

*  SM-I/O PELV *  SM-l/O 120V

*  SM-I/O 24V Protected *  15-way D-type converter

« Single ended encoder interface
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