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Dodatek A
Informacje ogodline

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za konsekwencje wynikajgce z niewtasciwej
instalacji, uzytkowania Ilub btednych nastaw parametréow pracy, niewtasciwego
dostosowania typu napedu do maszyny.

Zaktada sieg, iz tre$¢ niniejszego Opisu technicznego jest poprawna w chwili zapoznawania
sie z nim. Ze wzgledu na ciggty rozwdj produktu oraz biezgce udoskonalenia, producent
zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w specyfikacji produktu lub jego jakosci,
a takze zmian w Opisie technicznym, bez pisemnego zawiadomienia.

Zastrzezenia

Apator Control zastrzega sobie prawo do biezgcego dokonywania zmian w Opisie
technicznym celem statego podnoszenia jakosci i przystepnosci zawartej w nim tresci bez
pisemnego uprzedzenia. Niniejsza polska wersja jezykowa Opisu technicznego stanowi
wiasnos¢ intelektualng Apator Control i nie moze by¢ przedmiotem prezentacji
publicznych, kopiowania czesciowego lub catkowitego wszelkimi dostepnymi metodami,
marketingu czy sprzedazy, dla osob trzecich oraz przedsiebiorstw, bez pisemnej zgody
Apator Control, pod rygorem naruszenia praw autorskich.

Apator Control Sp. z o0.0.
ul. Polna 148
87-100 Torun

www.acontrol.com.pl

Dziat Sprzedazy tel.: +48 56 654 49 24 e-mail: control@apator.com
Dziat Ustug Serwisowych tel.: +48 56 654 49 25 e-mail: serwis.control@apator.com
DEKLARACJA ZGODNOSCI

Niniejsze urzadzenie elektroniczne przeznaczone jest do stosowania z odpowiednim silnikiem, sterownikiem,
elementami zabezpieczen elektrycznych i innym wyposazeniem, ktore tworzg kompletny produkt koncowy
lub system.

W zwigzku z tym moze byc¢ instalowane tylko przez wykwalifikowany personel, obeznany z wymaganiami
bezpieczenstwa i kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC).

Osoba instalujgca urzadzenie jest odpowiedzialna za zapewnienie zgodnosci wyrobu koncowego
lub systemu z odpowiednimi przepisami obowigzujgcymi w kraju instalaciji.
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Rozdziat 1 Okablowanie

Rysunek 1 - Rozmiar A~C

Diawik DC
(opcja) Rezystor hamowania

Zwora m‘n\} (o

Zabezpieczenie sieciowe

R{L1) O O

P~
S(L2) Q O Silnik
T(L3) & ®

Logika ujemna

Rﬂ(" Wyiscie przekaznikowe 1
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Lewo/Stop ~ 1,.)
Wybér predk. 1 RC1 I
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—~RA2 {@) Wyiscie przekaznikowe 2

l (Nastawa fabryczna - Praca)
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—(@® pcm SN 1
— 24 DCMg
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(3 ‘1 i # {@®) Wyiscie optoizolowane 1
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Wejscia analogowe ® Wyiscie optoizolowane 2
I
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5K 2 ‘ @ AV _
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’,.,:‘/_I_‘\‘ %" 0-10V (0/4~20mA)
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Wejsce cyfrowe -

Pin 1,2,7,8: Zarezerwowane Pozwolenie na prace

Pin 3,6:GND I~ P

Pin 4:SG- SG+(@ SCM @

Pln 5 SG¥ SG - Karta rozszerzen
@h Zaciski sterujace Slot 1 Interfejs komunikacyjny

= Karta rozszerzen

O zaciski sinopradowe Wejécialwyjscia cyfrowe
— Slot 2
. i Przewody ekranowane
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Rysunek 2 - Rozmiar D ~ G
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Zabezpieczenie sieciowe
NN
R(L1) O O R(L1)
Y S
S(L2) 0 © S{L2)
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Wejsia cyfrowe
(nastawy fabryczne)
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o
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Logika ujemna

Prawo/Stop -
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—
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Masa cyfrowa

~RA1 (@ Wyjscie przekaznikowe 1
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—r @
RCA1 .)

Rﬂ{.) Wyjécie przekaznikowe 2
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Pin 5: SG+ SG - (@ ( {(a e —
(@ Zaciski sterujace Slot 1 Interfejs komunikacyjny
PO Karta rozszerzen
o Zaciski silnopradowe Wejscia/wyjscia cyfrowe Slot 3
Slot 2
i i Przewody ekranowane
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Obwéd silnopradowy

Oznaczenie zaciskow Wyjasnienie funkcji zaciskéw

R/L1, S/L2, T/IL3  |Zaciski do podtaczenia zasilania AC (1-fazowego/3-fazowego)

U/T1, VIT2, W/T3 |Zaciski wyjsciowe do podigczenia silnika 3-fazowego do napedu.

Dostepne w rozmiarze A~C

Zaciski do podigczenia dtawika obwodu DC (opcja) w celu zwiekszenia

+1, +2
wspotczynnika mocy. Fabrycznie w tym miejscu zatozona jest zwora.
W przypadku instalacji nalezy usung¢ zwore.

B1 B2 Dostepne w rozmiarze A~C

’ Zaciski do podigczenia rezystora hamowania (opcja)
Dostepne w rozmiarze D~G
+1/DC+, -/DC- L _ . .

Zaciski do podigczenia modutu hamowania (opcja)

S) Zacisk uziemienia.

Zaciski zasilania sieciowego AC (R/L1, S/L2, T/L3)

Podtgczy¢ zasilanie sieciowe AC 3-fazowe do zaciskow (R/L1, S/L2, T/L3) poprzez zabezpieczenie
sieciowe. Nie jest konieczne zachowanie kolejnosci faz.

Nalezy upewnic¢ sie odnosnie poprawnosci dokrecenia zaciskow srubowych zasilania celem
unikniecia iskrzenia oraz poluzowania potaczenh wskutek drgan.

Nie wolno sterowac rozruchem i zatrzymaniem silnika poprzez zatgczanie i wytaczanie napiecia
zasilania. Sterowanie nalezy realizowa¢ za pomocg komend podawanych na zaciski sterujace.

W przypadku koniecznosci odigczania napiecia zasilania zaleca sie korzystanie z tej mozliwosci nie
czesciej niz JEDEN cykl na godzine.

W przypadku stosowania wytgcznikéw réznicowopragdowych, aby unikng¢ nieuzasadnionych
wytgczen, ich prad zadziatania powinien by¢ wiekszy lub rowny 200mA, a czas detekcji nie mniejszy
niz 0,1 sekundy.

Zaciski wyjsciowe obwodu silnopradowego (U/T1, V/IT2, W/T3) napedu

Jesli to niezbedne, mozna zainstalowac filtr na zaciskach wyjsciowych U/T1, V/T2, W/T3 napedu.
Nalezy uzywac filtréw indukcyjnych.

NIE WOLNO podtacza¢ kondensatoréw kompensacyjnych oraz jakichkolwiek uktaddéw ochrony
przepieciowej na zaciskach wyjsciowych napedu.

Stosowac silniki z wtasciwg izolacjg stojana, przystosowane do pracy z napedami AC.

Zaciski do podiaczania rezystorow hamowania

Dla aplikacji z czestym hamowaniem stromosciowym, krétkim czasem hamowania lub potrzebg
zwiekszenia momentu hamowania konieczne jest poditgczenie rezystora hamowania.

Jesli naped posiada wbudowany modut hamowania (rozmiar A~C), nalezy podtaczy¢ rezystor
hamowania do zaciskow [B1, B2].

Napedy rozmiaru D~G nie posiadajg wbudowanego modutu hamowania. Do tych napedéw mozna
podigczy¢ dodatkowy, opcjonalny modut hamowania (zaciski +1/DC+, -/DC-)
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Zaciski sterujace
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Okablowanie wejs¢é cyfrowych dla logiki ujemnej i dodatniej
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Zacisk

+24V

Funkcja zacisku

Zrédto +24 dla sygnatéw cyfrowych

Rozdziat 1 | Okablowanie

Opis/Nastawy
+24V+5% 200mA

Podajac na ten zacisk OV (zacisk DCM) lub 24V

COM  Zacisk wspdlny dla wejs¢ cyfrowych (zacisk +24V) dokonujemy wyboru logiki ujemnej lub
dodatniej
FWD Komeda start w prawo Wejscia cyfrowe komend sterujgcych.
Wykorzystywane, gdy Pr 00-21 lub 00-31 = 1.
REV ~ Komenda start w lewo Konfiguracja zaciskéw — Pr 02-00
Nastawy funkcji wejs¢ dokonujemy w Pr 02-01 ~
Mi1 02-08.
~ Wielofunkcyjne wejscia cyfrowe
MI8 ON: napiecie =2 11VDC, prad aktywacji 6,5mA.
OFF: napiecie < 11VDC, prad uptywu 10pA.
Czestotliwosé impulséw na wyjsciu DFM jest
Cyfrowe wyjécie czestotliwosciowe proporcjonalna do czestotliwoéci wyjsciowej napedu.
@ DFM Wypetnienie impulséw: 50%
DFM - . : e
‘ ‘ Minimalna impedancja obcigzenia: 1kQ/100pf
(@ DCM Maksymalny prad: 30mA
Maksymalne napiecie: 30VDC
DCM Masa sygnatéw cyfrowych
Nastawy funkcji wyjs¢ optoizolowanych dokonujemy
MO Wielofunkcyjne wyjscie w Pr 02-16 i 02-17.
optoizolowane 1 Maksymalne napiecie podane na wejscie: 48VDC
Maksymalny prad: 50mA
Wielofunkcyjne wyjscie
MO2 o Y 2YJ o
optoizolowane
p SEWHSONTC
. . i LY}
MCM ZaC|T°,k wspolny dla wyjsé A zi—© MO2
optoizolowanych
.— (@ MCM
RA1 Wielofunkcyjne wyjscie Nastawy funkcji wyjs¢ przekaznikowych dokonujemy
przekaznikowe 1 (styk N.O.) w Pr 02-13i 02-14.
RB1 Wielofunkcyjne wyjscie
przekaznikowe 1 (styk N.C.) Maksymalny prad obcigzenia:
RCA Wielofunkcyjne wyjscie Obcigzenie rezystancyjne:
przekaznikowe 1 (zacisk wspadlny) 5A(N.O.)/3A(N.C.) 250VAC
Wielofunkcyjne wyjscie 5A(N.O.)/3A(N.C.) 30vDC
RA2 rzekaznikowe 2 (styk N.O.)
P YK N Obcigzenie indukcyjne:
RB2 Wielofunkcyjne wyjscie 2.0A(N.O.)/1.2A(N.C.) 250VAC
przekaznikowe 2 (styk N.C.) 2.0A(N.0.)/1.2A(N.C.) 30VDC
RC2 Wielofunkcyjne wyjscie
przekaznikowe 2 (zacisk wspodlny)
+10V  Zrédto +10VDC Zasilanie potencjometru. Obcigzalnos¢ 20mA.
-10V  Zrédto -10VDC Zasilanie potencjometru. Obcigzalnos¢ 20maA.
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Zacisk

AV

ACI

AUI

AFM1

AFM2

ACM
S1
SCM
SG+
SG-

Funkcja zacisku

Analogowe wejscie napieciowe /
pradowe

10V Ay circuit

]

internal circuit

Analogowe wejscie pradowe /
napieciowe
ACI circuit

WA

TACM internal circuit
Analogowe wejscie napieciowe

10 AUl circuit

-10V

MA—AWA—
E
I
Il

|

T internal circuit

Wyijscia analogowe

AFM1

ACM

R o

AFM2_

@EQ—T

©....

Masa sygnatéw analogowych
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Opis/Nastawy

Wyboru trybu pracy wejscia (0~10V — 0/4~20mA)
dokonujemy poprzez nastawe przetgcznika AVI oraz
nastawe Pr 03-28.

Wejscie 0~10V: impedancja 20kQ
Wejscie 0/4~10V: impedancja 250Q

Nastawy funkcji wejscia dokonujemy w Pr 03-00

Wyboru trybu pracy wejscia (0/4~20mA - 0~10V)
dokonujemy poprzez nastawe przetagcznika ACIl oraz
nastawe Pr 03-29.

Wejscie 0/4~10V: impedancja 250Q
Wejscie 0~10V: impedancja 20kQ

Nastawy funkcji wejscia dokonujemy w Pr 03-01

Zakres sygnatu wejsciowego: -10~+10VDC
Impedancja: 20kQ

Nastawy funkcji wejscia dokonujemy w Pr 03-02

Wyboru trybu pracy wyjscia (0~10V - -10~+10V)
dokonujemy poprzez nastawe przetgcznika AFM1.

Impedancja: 100kQ

Maksymalny prad wyjsciowy: 20mA.

Nastawy funkcji wyjscia dokonujemy w Pr 03-20
Wyboru trybu pracy wyjscia (0~10V — 0/4~20mA)

dokonujemy poprzez nastawe przetgcznika AFM2
oraz nastawe Pr 03-31.

Maksymalny prad wyjsciowy: 20mA

Wyjscie 0~10V: impedancja: 100kQ

Wyjscie 0/4~20mA: impedancja: 100Q

Nastawy funkcji wyjscia dokonujemy w Pr 03-23

Wejscie pozwolenia na prace (bezpieczenstwa) zdejmuje napiecie z obwodow

wyjsciowych przemiennika. Zgodne z normami EN954-1 i IEC/EN61508.

Modbus RS-485
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Wejscia analogowe (AVI, ACI, AUI, ACM)

¢ Analogowe sygnaty wejsciowe sg podatne na zaktocenia. Nalezy uzywac krotkich i uziemionych
przewoddéw ekranowanych (<20m). Jesli zaktdcenia majg charakter indukcyjny, poprawe moze
przynies¢ podtaczenie ekranu do zacisku ACM.

o Jesli wejSciowe sygnaty analogowe sg zakidécane przez naped, zaleca sie podtgczenie kondensatora
(ok. 0.1 #F) oraz rdzenia ferrytowego zgodnie z rysunkiem ponize;.

C > AVI/ACI/AUI

Q > ACM

rdzen ferrytowy

Wykonac co najmniej 3 zwoje wokot pierscienia dla kazdego z przewodow

Wejscia cyfrowe (FWD, REV, MI1~MI8, DCM)

e Podczas korzystania ze stykéw lub tacznikdéw do sterowania wejsciami cyfrowymi, nalezy stosowac
podzespoty wysokiej jakosci celem unikniecia nadmiernych drgan stykow.

Wyijscia cyfrowe (MO1, MO2, MCM)

¢ Podtaczy¢ wyjscia cyfrowe z zachowaniem polaryzaciji.

e Podczas podtaczania przekaznika do wyjs¢ cyfrowych, zbocznikowaé cewke przekaznika diodg
zwrotng lub elementem kompresujgcym przepiecia.

Uwagi ogélne

o Przewody sterujgce winny by¢ umiejscowione jak najdalej od przewodow silnopradowych. Jesli to
mozliwe, uktada¢ je wzajemnie pod katem 90°.

e Przewody sterujace napedem AC powinny by¢ odpowiednio zainstalowane, zwtaszcza nie powinny
dotyka¢ zadnych elementéw na wysokim potencjale sieci zasilajacej.
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Rozdziat 2 Przedni panel sterujacy

Opis klawiszy

Klawisz Opis

Klawisz RUN uruchamia prace silnika, gdy zrédtem komend sterujgcych jest panel
cyfrowy.

Klawisz Stop/Reset:
1. Zatrzymuje prace silnika, gdy Zzrodtem komend sterujgcych jest panel cyfrowy.
2. Zatrzymuje prace silnika, gdy zrodtem komend nie jest panel cyfrowy, ale
w parametrze 00-32 ustawiono aktywacje przycisku STOP.
3.  Wykonuje reset po wystgpieniu stanu awaryjnego.

Klawisz FWD/REV zmienia kierunek obrotéw, gdy zrodtem komend sterujacych jest
panel cyfrowy.

Klawisz ENTER jest uzywany do wyboru pod-menu oraz potwierdzania zmiany
parametru.

Klawisz ESC powoduje powrét do wyzszego menu z pod-menu.

Po nacisnieciu przycisku MENU zostaje wyswietlone gtdwne menu napedu.

LR

Klawisze Prawo/Lewo/Géra/Dot uzywane sg zmiany potozenia kursora, oraz
zmiany wartosci numerycznych.

n
|

Z klawiszy funkcyjnych F1, F2, F3 i F4 aktywny jest tylko klawisz F1. Uruchamia on
prace z predkoscig ustawcza.

Klawisz HAND przetacza zrédto zadajnika czestotliwosci i Zzrodto komend
sterujgcych w tryb HAND. Nastawy zrodta zadajnika czestotliwosci i zrédta komend
sterujacych w tym trybie dokonujemy w Pr 00-30 i 00-31.

Klawisz AUTO przetacza zrédto zadajnika czestotliwosci i zrodto komend
sterujacych w tryb AUTO. Nastawy zrodia zadajnika czestotliwosci i zrédta komend
sterujacych w tym trybie dokonujemy w Pr 00-20 i 00-21.

L 2R :
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Opis wskaznikéw diodowych
Dioda Opis
Dioda $wieci: Wskazuje prace napedu, wtaczajac to takze hamowanie DC, postéj w
trybie oczekiwania (gdy czestotliwos¢ zadana jest réwna zero lub uktad jest w trybie
uépienia) i poszukiwanie predkosci.
Dioda miga: Wskazuje, ze uktad hamuje i przechodzi do trybu stop.
Dioda nie swieci: Ukfad nie pracuje — jest w trybie stop.
Dioda swieci: Wskazuje, ze uktad nie pracuje — jest w trybie stop.
Dioda miga: Wskazuje, postdj w trybie oczekiwania (gdy czestotliwosé zadana jest
réwna zero lub ukiad jest w trybie uspienia).
Dioda nie swieci: Uktad pracuje.
Dioda swieci na zielono: Wybrany jest kierunek W Prawo.
Dioda swieci na czerwono: Wybrany jest kierunek W Lewo.
Dioda miga na przemian: Naped zmienia kierunek obrotow.

Dioda $wieci: zrodio zadajnika czestotliwosci i zrodto komend sterujgcych jest w
trybie HAND.

Dioda s$wieci: zrodio zadajnika czestotliwosci i zrodto komend sterujgcych jest w
trybie AUTO.

Opis menu gtéwnego napedu

1. Nastawy parametréw (Pr Setup)

Po wejsciu w nastawy parametréw (Enter), wyswietlone zostang poszczegdlne grupy nastaw:
00: Parametry trybu pracy (SYSTEM PARAMETER)

01: Parametry podstawowe (BASIC PARAMETER)

02: Parametry wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych (DIGITAL IN/OUT)

03: Parametry wejs¢ i wyjs¢ analogowych (ANALOG IN/OUT)

04: Parametry predkosci predefiniowanych (MULTI-SPEED)

05: Parametry silnika (MOTOR PARAMETER)

06: Parametry funkcji ochronnych (PROTECTION)

07: Parametry specjalne (SPACIAL)

08: Parametry regulatora PID (PID CONTROL)

09: Parametry komunikacyjne (COMMUNICATION)

10: Parametry zarezerwowane

11: Parametry zarezerwowane

Po wejsciu, w ktéras z grup nastaw (Enter) ukarzg sie parametry tej grupy. Po wejsciu w dany parametr

mozliwa jest jego zmiana. Zatwierdzenie nastawy parametru odbywa sie réwniez klawiszem Enter.

2. Kopiowanie nastaw (Copy Pr)

W falowniku AMD-C mozliwe jest kopiowanie nastaw z falownika do panelu i odwrotnie. W panelu
mozemy zapisa¢ 4 zestawy nastaw. Po wyborze zestawu nastaw naciskamy Enter. Ukarze sie okno
wyboru kierunku zapisu. Do wyboru mamy: 1: Z panelu do falownika (Keypad->VFD) i 2: Z falownika do
panelu (VFD->Keypad). Po nacisnieciu Enter nastawy zostang zapisane.
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3. Blokada klawiatury (Keypad Lock)

Poprzez tg funkcje mozemy zablokowaé klawiature panelu. Odblokowanie nastepuje poprzez
przytrzymanie przez 3 sekundy klawisza ESC.

4. Funkcja PLC (PLC)

W tym menu mozemy: 1: Wytgczy¢ (Disable), 2: Uruchomi¢ (PLC Run) lub 3: Zatrzyma¢ (PLC Stop)
program PLC wgrany do falownika. W tym celu po wybraniu wiasciwej opcji nalezy nacisng¢ ENTER.

5. Kopiowanie programu PLC (Copy PLC)

W falowniku AMD-C mozliwe jest kopiowanie programu PLC z falownika do panelu i odwrotnie. W panelu
mozemy zapisa¢ 4 programy PLC. Po wyborze programu naciskamy Enter. Ukaze sie okno wyboru
kierunku zapisu. Do wyboru mamy: 1: Z panelu do falownika (Keypad->VFD) i 2: Z falownika do panelu
(VFD->Keypad). Po nacisnieciu Enter program zostanie zapisany.

6. Rejestr stanéw awaryjnych (Fault Record)

Po wejsciu w rejestr stanow awaryjnych (Enter) mozemy odczyta¢ 6 ostatnich stanéw awaryjnych. Po
wybraniu danego stanu awaryjnego i nacisnieciu klawisza Enter, ukaze sie ekran z datg (Date), godzing
(Time), czestotliwoscig wyjsciowg (OutFreq), pradem wyjsciowym (OutAmp), napieciem wyjsciowym
(OutVolt) i napieciem obwodu posredniczacego DC (DCBus) w chwili wystapienia awarii.

7. Nastawy zarezerwowane (Quick Start)
8. Ustawienia wyswietlacza (Displ Setup)

W tym menu mozemy: 1: Zmieni¢ kontrast wyswietlacza (Contrast), 2: Zmieni¢ czas przejscia

wyswietlacza w tryb wygaszenia (Black-Light) oraz 3: Zmieni¢ kolor tekstu (Text Color).
9. Ustawienia czasu (Time Setup)

W tym menu mozemy nastawi¢ aktualny czas w napedzie. Aktualny czas jest wazny np. w przypadku
zapisu standéw awaryjnych.

10, 11, 12, 13. Nastawy zarezerwowane

10
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Rozdziat 3 Parametry

Rozdziat zawiera spis parametrow wraz z ich zakresami i nastawami fabrycznymi. Parametry mozna

modyfikowaé poprzez panel cyfrowy.

~: Ten symbol oznacza, ze parametr mozna modyfikowaé podczas pracy napedu (po komendzie START).

00 Parametry trybu pracy

Parametr Funkcja

Nastawy

Nastawa
fabryczna

00-00 Kod napedu

Tylko do odczytu

fizsd

00-01 Prad znamionowy napedu

Tylko do odczytu

HiHE HE

Powrot do nastaw

00-02 fabrycznych

0: Brak funkcji

1: Wszystkie parametry tylko do odczytu

6: Kasowanie programu PLC

8: Blokada klawiatury

9: Przywracanie nastaw fabrycznych wszystkim
parametrom — sie¢ 50Hz

10: Przywracanie nastaw fabrycznych wszystkim
parametrom — sie¢ 60Hz

Wybdr parametru
wyswietlanego po podaniu
zasilania

N 00-03

: Czestotliwos¢ zadana (F)

: Czestotliwos¢ wyjsciowa (H)

: Wielkos¢ zdeklarowana w Pr 00-04 (U)
: Prad wyjsciowy (A)

Dodatkowa wielkosé

N 00-04 o A
wyswietlana na wyswietlaczu

: Prad wyjsciowy (A)

: Zawarto$¢ wewnetrznego licznika (c)

: Aktualna czestotliwos¢ wyjsciowa (H.)

: Napiecie obwodu posredniczacego (v)

: Napiecie wyjsciowe (E)

: Wspotczynnik mocy (n)

: Moc wyjsciowa w kW (P)

: Aktualna predkos¢ silnika w obr/min (r)

: Wyliczony moment wyjsciowy w % (t)

: Nastawa zarezerwowana (G)

10: Wartos¢ sygnatu sprzezenia zwrot.PID w % (b)

11: Wartos¢ sygnatu na wejsciu AVIw % (1.)

12: Wartos¢ sygnatu na wejsciu ACl w % (2.)

13: Wartos¢ sygnatu na wejsciu AUl w % (3.)

14: Temperatura IGBT w °C (i.)

15: Temperatura kondensatoréw w °C (c.)

16: Stan wejs¢ cyfrowych uwzgledniajac nastawe
Pr 02-12 (ON/OFF) (i)

Stan wyjs¢ cyfrowych uwzgledniajac nastawe
Pr 02-18 (ON/OFF) (o)

Aktualnie wybrana predkos¢ predef. (S)

Stan wejs¢ cyfrowych (ON/OFF) (d.)

Stan wyjs¢ cyfrowych (ON/OFF) (0.)

Nastawa zarezerwowana (P.)

Nastawa zarezerwowana (S.)

Nastawa zarezerwowana (q.)

Nastawa zarezerwowana (E.)

Akumulator przecigzenia w % (0.)

Doziemienie w % (G.)

Zawartosc¢ rejestru D1043 w PLC (C)

Nastawa zarezerwowana (4.)

OCO~NOOOPAWN-=20WN-=0

17:

18:
19:
20:
21:
22:
23:
24
25:
26:
28:
29:
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. Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
30: Nastawa zarezerwowana (U)
31: Wielkos¢ zdefiniowana przez uzytkownika
[czestotliwos¢ wyjsciowa x Pr00-05] (K)
32: Nastawa zarezerwowana (Z.)
00-05 Wspoiczynn!k K dla wielkosci 0~160.00 0
def. przez uzytkownika
00-06 Wersja oprogramowania Tylko do odczytu ##
00-07 Odblokov\{anle dostepu do 0~65535 0
parametrow
00-08 Ustawienie hasta dostepu 0~65535 0
00-09 Parametr zarezerwowany
00-10 Parametr zarezerwowany
0: Sterowanie U/f
1: Nastawa zarezerwowana
00-11 Tryb sterowania 2: Sterowanie wektorowe 0
3: Nastawa zarezerwowana
4: Nastawa zarezerwowana
00-12
~ Parametr zarezerwowany
00-15
0: Normalna (160% przez 3s)
V4 00-16 Wybér przecigzalno$ci 1: Podwyzszona (180% przez 3s) [Uwaga: 0
skutkuje obnizeniem pradu zn. napedu]
Crestotliwosé nosna Normalna przecigzalnos¢
€ 0,75-15kW  2~15KHz 8
00-17 Uwaga: Nastawy powyzej 18,5-75kW 2~10KHz 6
fabrycznych powodujg zmniejszenie | 90-355kW 2~9KHz 4
pradu znamionowego przemiennika Podwyzszona przecigzalno$é
(patrz Pr 06-55) 0,75-355kW  2~6KHz 2
00-18 Parametr zarezerwowany
00-19 Sygnaty kontrolowane przez | Bit 0: Komendy ster. kontrolowane przez PLC —
PLC Bit 1: Czestotliwos¢ zadawana przez PLC
0: Panel cyfrowy
. 1: Komunikacja szeregowa RS-485
P 00-20 Zrodto zadajnika 2: Wejscie analogowe (Pr 03-00~03-02) 0
czestotliwosci (AUTO) 3: Wejscia cyfrowe - zwigkszanie/ zmniejszanie (Pr
02-01~02-08)
4~8: Nastawa zarezerwowana
. 0: Panel cyfrowy
P 00-21 Zrodto komend sterujacych 1: Wejscia cyfrowe (Pr 02-00) 0
(AUTO) 2: Komunikacja szeregowa RS-485
3~5: Nastawa zarezerwowana
N 00-22 Tryb zatrzymania 0 Hamowan!e po rampie 0
1: Hamowanie wybiegiem
Dozwolone kierunki wirowania 0: Mozliwa praca w obydwu kierunkach
N 00-23 silnika 1: Zabroniony kierunek - W Lewo 0
2: Zabroniony kierunek - W Prawo
00-24 | Czestotliwosc zadana z Tylko do odczytu T
panelu cyfrowego

12
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Parametr Funkcja Nastawy Nastawa
fabryczna
Liczba miejsc po przecinku:
00x0h: brak miejsc po przecinku
00x1h: 1 miejsce po przecinku
Wielkos¢ zadawana OOXZhE 2 m!ej:sca po przec!nku
00-25 | zdefiniowana przez 00x3h: 3 miejsca po przecinku 0000h
uzytkownika Wyswietlane jednostki:
000xh: Hz
001xh: rpm
002xh: %
003xh: kg
Maksymalna wartos¢
00-26 wielkosci zdefiniowanej przez | 0~65535 0
uzytkownika
Odczyt wielkosci
00-27 zdefiniowanej przez Tylko do odczytu HiHHH
uzytkownika
00-28 Parametr zarezerwowany
00-29 Parametr zarezerwowany
0: Panel cyfrowy
) 1: Komunikacja szeregowa RS-485
” 00-30 Zrodto z_adajn_ika 2: Wejscie analogowe (Pr 03-00~03-02) 0
czestotliwosci (HAND ) 3: Wejscia cyfrowe - zwiekszanie/ zmniejszanie
(Pr 02-01~02-08)
4~8: Nastawa zarezerwowana
0: Panel cyfrowy
P 00-31 Zrédto komend sterujgcych 1: Wejscia cyfrowe (Pr 02-00) 0
(HAND) 2: Komunikacja szeregowa RS-485
3~5: Nastawa zarezerwowana
p 00-32 Aktywacja przycisku STOP 0: Przycisk STOP nieaktywny 0
panelu cyfrowego 1: Przycisk STOP aktywny
00-33
~ Parametr zarezerwowany
00-47
Stata czasowa filtru
V4 00-48 wyswietlania wartosci pradu | 0.001~65.535 s 0.100
wyjsciowego
Stata czasowa filtru
w0049 | WySwietlaniawartosci g 604 g5 535 g 0.100
czestotliwosci wyjsciowej i
predkosci silnika
00-50 \é\;?;?a oprogramowania (kod Tylko do odczytu HiHHH

13
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01 Parametry Podstawowe
: Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
Maksymalna czestotliwos¢
01-00 wyjsciowa 50.00~600.00Hz 50.00
Maksymalna czestotliwos¢
01-01 skojarzona z napieciem 0.00~600.00Hz 50.00
Silnik 1
) Maksymalne napiecie
01-02 wyjéciowe — Silnik 1 0.0V~510.0V 400.0
01-03 C_ze_stothwosc posrednia 1 — 0.00~600.00Hz 3.00
Silnik 1
Napiecie posrednie 1 —
01-05 gﬁr?iit(;tllwosc posrednia 2 — 0.00~600.00Hz 0.50
Napiecie posrednie 2 —
01-06 S"rﬂf 1 P 0.0V~480.0V 4.0
Minimalna czestotliwosé
01-07 wyjsciowa — Silnik 1 0.00~600.00Hz 0.00
Minimalne napiecie
01-08 wyjéciowe — Silnik 1 0.0V~480.0V 0.0
01-09 Czestotliwo$¢ startowa 0.00~600.00Hz 0.50
Goérne ograniczenie
01-10 czestotliwosci wyjsciowej | 0-00~600.00Hz 600.00
Dolne ograniczenie
01-11 czestotliwosci wyjsciowej | 0-00~600.00Hz 0.00
; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-12 Czas rozbiegu 1 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
) ; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-13 Czas hamowania 1 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-14 Czas rozbiegu 2 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-15 Czas hamowania 2 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
) ; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-16 Czas rozbiegu 3 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-17 Czas hamowania 3 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-18 Czas rozbiegu 4 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
- ; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
01-19 Czas hamowania 4 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
01-20 Czas rozbiegu dla predkosci |Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
JOG Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
01-21 Czas hamowania dla Pr.01-45=0: 0.00~600.00 s 10.00
predkosci JOG Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 s 10.0
01-22 ?chGstotllwosc dla predkosci 0.00~600.00Hz 6.00
Czestotliwos¢ automat.
) przetaczenia miedzy 1i4 N
01-23 crasom 0.00~600.00Hz 0.00
rozbiegu/hamowania
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Parametr Funkcja Nastawy NEIETT
fabryczna
p 01-24 Krzywa typu-S podcas Pr.01-45=0: 0.00~25.00 s 0.20
rozbiegu (poczatek) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 s 0.2
Y% 01-25 Krzywa typu-S podczas Pr.01-45=0: 0.00~25.00 s 0.20
rozbiegu (koniec) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 s 0.2
” 01-26 Krzywa typu-S podczas Pr.01-45=0: 0.00~25.00 s 0.20
hamowania (poczatek) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 s 0.2
p 01-27 Krzywa typu-S podczas Pr.01-45=0: 0.00~25.00 s 0.20
hamowania (koniec) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 s 0.2
Gorny prog czestotliwosci
01-28 eliminacji 1 0.00~600.00Hz 0.00
) Dolny prég czestotliwosci
01-29 eliminac 1 0.00~600.00Hz 0.00
Gorny prog czestotliwosci
) Dolny prég czestotliwosci N
01-31 eliminagji 2 0.00~600.00Hz 0.00
Gorny prég czestotliwosci
Dolny prég czestotliwosci
Zachowanie gdy 0: Brak napiecia na wyjsciu
01-34 czestotliwos$¢ zadana jest  |1: Hamowanie DC (napiecie réwne 0
ponizej czestotliwosci minimalnemu)
minimalne;j 2: Czestotliwos¢ minimalna na wyjsciu
Maksymalna czestotliwos¢
01-35 skojarzona z napieciem 0.00~600.00Hz 50.00
Silnik 2
Maksymalne napiecie
01-36 wyjsciowe — Silnik 2 0.0v~510.0v 400.0
Czestotliwos¢ posrednia 1 —
01-37 Silnik 2 0.00~600.00Hz 3.00
Napiecie posrednie 1 —
w 01-38 Silmik 2 0.0V~480.0V 22.0
Czestotliwos¢ posrednia 2 —
01-39 Silnik 2 0.00~600.00Hz 0.50
Napiecie posrednie 2 —
w 01-40 Silmik 2 0.0V~480.0V 4.0
Minimalna czestotliwosé
01-41 wyjsciowa — Silnik 2 0.00~600.00Hz 0.00
Minimalne napiecie
” 01-42 wyjéciowe — Silnik 2 0.0V~480.0V 0.0
0: Krzywa U/f zdefiniowana parametrami Pr
i ; , 01-00 ~ Pr 01-08
01-43 Wybor krzywej U/f 1: Krzywa 1.5 0
2: Krzywa kwadratowa
01-44 Parametr zarezerwowany
Rozdzielczos¢ jednostek 0:0.01s
01-45 ) . 0
czasu rozbiegu/hamowania |1: 0.1s
01-46 Parametr zarezerwowany
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02 Parametry wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych
. Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
0: FWD — W Prawo/Stop, REV — W Lewo/Stop
02-00 Wejscia cyfrowe jako zrodto | 1: FWD - Start/Stop, REV — W Prawo/W Lewo 0
komend sterujacych 2: FWD,MI1-Start/Stop z zatrzaskiem, REV— W
Prawo /W Lewo
02-01 Wejscie cyfrowe 1 (MI1) 0: Brak funkciji 1
02-02 Wejscie cyfrowe 2 (MI2) 1: Wybér predkosci predefiniowanych 1 2
02-03 Wejscie cyfrowe 3 (MI3) 2: Wybér predkosci predefiniowanych 2 3
02-04 Wejscie cyfrowe 4 (Ml4) 3: Wybér predkosci predefiniowanych 3 4
02-05 Wejscie cyfrowe 5 (MI5) 4: Wybor predkosci predefiniowanych 4 0
02-06 Wejscie cyfrowe 6 (MI6) 5: Reset 0
02-07 Wejscie cyfrowe 7 (MI7) 6: Komenda pracy z predkoscig JOG 0
02-08 Wejscie cyfrowe 8 (MI8) 7: Blokada zmiany predkosci 0
02-26 Wejscie Cyf,ro""e karty 8: Wybor czasu rozbiegu/hamowania 1/2 0
rozszerzen (MI110)
02-27 Wejscie c¥frowe karty 9: Wybor czasu rozbiegu/hamowania 3/4 0
rozszerzen (M111)
Wejscie cyfrowe karty . . B
02-28 rozszerzeh (MI12) 10: Awarii zewnetrzna (EF) — stop wedtug Pr 07-20 0
Wejscie cyfrowe karty .
02-29 rozszerzeh (MI13) 11: Zewnetrzna blokada napedu (bb) 0
Wejscie cyfrowe karty . o .
02-30 rozszerzen (MI14) 12: Stop wybiegiem (bez podtrzymania) 0
02-31 Wejscie cyfrowe Karty 13: Nastawa zarezerwowana 0

rozszerzen (MI15)

14: Wybér drugiej mapy silnika (Silnik 2)

15: Zrédio zadajnika czestotliwosci - wejscie AVI

16: Zrédio zadajnika czestotliwosci - wejscie ACI

17: Zrédto zadajnika czestotliwosci - wejscie AUI

18: Stop wedtug Pr 07-20

19: Zwiekszanie czestotliwo$ci zadanej

20: Zmniejszanie czestotliwo$ci zadanej

21: Wytaczenie regulatora PID

22: Kasowanie wewnetrznego licznika

23: Wyzwalanie wewnetrznego licznika Pr 02-19 (MI6)

24: Komenda pracy z predkoscig JOG - W Prawo

25: Komenda pracy z predkoscig JOG - W Lewo

26: Nastawa zarezerwowana

27: Nastawa zarezerwowana

28: Stop awaryjny (EF1) - wybieg

29~37: Nastawa zarezerwowana

38: Zmiany nastaw parametréw nie zapisywane do
pamieci EEPROM

39: Nastawa zarezerwowana

40: Stop wybiegiem (z podtrzymaniem)

41: Wybér trybu HAND

42: Wybér trybu AUTO
43: Ograniczenie czestotliwosci maks. (Pr 02-48)

48: Nastawa zarezerwowana

49: Pozwolenie na prace

50: Nastawa zarezerwowana
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. Nastawa
Parametr Funkcja Nastawy fabryczna
51: Uruchomienie programu PLC
52: Pozwolenie na tadowanie, odczyt i
monitorowanie programu PLC z komputera
53~70: Nastawa zarezerwowana
Sposob zmiany 0: Z predkoscig zalezng od czasow rozbiegu/
V4 02-09 czestotliwosci zadanej przy  |hamowania 0
pomocy wejs¢ cyfrowych 1: Z predkoscig nastawiong w Pr 02-10
Predko$¢ zmiany
V2 02-10 czestotliwosci zadanej przy | 0.01~1.00Hz/ms 0.01
pomocy wejs¢ cyfrowych
Czas odpowiedzi wejsé
) Wybér trybu pracy wejs¢ - ) .
V4 02-12 cyfrowych 0000h~FFFFh (0: N.O.; 1: N.C.) 0000h
N 02-13 Wyijscie przekaznikowe RY1 |0: Brak funkcji 11
N 02-14 Wyjscie przekaznikowe RY2 |1: Praca napedu 1
V4 02-16 zll\\//IyJOS']C )|e optoizolowane 2: Osiggnieta czestotliwo$¢ zadana 0
V4 02-17 myészc)le optoizolowane 3: Osiggnieta czestotliwosé progowa 1 (Pr.02-22) 0
Wyjscie cyfrowe karty P C
V4 02-36 rozszerzen (MO10) 4: Osiggnieta czestotliwos¢ progowa 2 (Pr.02-24) 0
V4 02-37 Wyjscie cy’frowe karty 5: Zerowa czestotliwos¢ zadana po starcie 0
rozszerzen (MO11)
V4 02-38 Wyjscie cy,frowe karty 6: Zerowa czestotliwos¢ zadana 0
rozszerzen (MO12)
P 02-39 Wyijscie cyfrowe karty 7: Sygnalizacja przekroczenia momentu 1 (Pr 06-06~ 0
rozszerzen (MO13) 06-08)
P 02-40 Wyijscie cyfrowe karty 8: Sygnalizacja przekroczenia momentu 2 (Pr 06-09~ 0
rozszerzen (MO14) 06-11)
) Wyjscie cyfrowe karty .
V4 02-41 rozszerzen (MO15) 9: Naped sprawny 0
P 02-42 Wyjscie cyfrowe karty 10: Sygnalizacja niskiego poziomu napiecia w DC 0
i rozszerzen (MO16) (LV) (Pr06-00)
) Wyjscie cyfrowe karty . o .
N 02-43 rozszerzen (MO17) 11: Sygnalizacja stanu awaryjnego 0
»; 02-44 Wyjscie cy’frowe karty 12: Nastawa zarezerwowana 0
rozszerzen (MO18)
P 02-45 Wyjscie cyfrowe karty 13: Ostrzezenie o wysokiej temperaturze radiatora (Pr 0
rozszerzen (MO19) 06-15)
P 02-46 Wyjscie cyfrowe karty 14: Sygnalizacja przekroczenia poziomu zataczenia 0
rozszerzen (MO20) rezystora hamowania (Pr.07-00)
15~16: Nastawa zarezerwowana
17: Osiggnieta warto$¢ koncowa zliczania (Pr 02-19)
18: Osiggnieta warto$¢ wstepna zliczania (Pr 02-20)
19: Sygnalizacja zewnetrznej blokady napedu
20: Sygnalizacja ostrzezenia
21: Sygnalizacja przekroczenia napiecia w obwodzie
posredniczagcym
22: Sygnalizacja zadziatania funkcji ochrony przed
przetezeniem (Pr 06-03 i 06-04)
23: Sygnalizacja zadziatania funkcji ochrony przed
przepieciem (Pr 06-01)
24: Zrodito komend sterujacych — sygnaty zewnetrzne
25: Zadany kierunek - Prawo
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Parametr Funkcja Nastawy Nastawa
fabryczna
26: Zadany kierunek - Lewo
27: Prad wyjsciowy >= Pr.02-33
28: Prad wyjsciowy <=Pr.02-33
29: Czestotliwos¢ wyjsciowa >= Pr.02-34
30: Czestotliwos¢ wyjsciowa <= Pr.02-34
31~32: Nastawa zarezerwowana
33: Predko$¢ zerowa po starcie
34: Predkos¢ zerowa
35~39: Nastawa zarezerwowana
40: Osiggnieta czestotliwos¢ zadana (takze w trybie
Stop)
41: Nastawa zarezerwowana
42: Sterowanie hamulcem zewnetrznym — suwnica
(wyzwalanie gdy F>Pr 02-34, [>Pr 02-33 i t>Pr 02-32
odpuszczanie gdy F<Pr 02-58 lub I<Pr 02-57)
43: Nastawa zarezerwowana
44: Sygnalizacja zbyt niskiego pradu- suchobieg (Pr
06-71 ~ 06-73)
45~46: Nastawa zarezerwowana
47: Sterowanie hamulcem wspomagajacym przy
zatrzymaniu (wyzwanie po stopie gdy F<Pr 02-34
przez czas Pr 02-32)
48~62: Nastawa zarezerwowana
: Wybdér trybu pracy wyjsé - ) .
N 02-18 cyfrowych 0000h~FFFFh (0: N.O.; 1: N.C.) 0000h
Wartos¢ koncowa zliczania
” 02-19 wewnetrznego licznika 0~65500 0
Wartos¢ wstepna zliczania
Y 02-20 wewnetrznego licznika 0~65500 0
Mnoznik dla cyfrowego
N 02-21 wyjécia czestotliwosciowego |1 ~ 166 1
DFM
V4 02-22 Czestotliwos¢ progowa 1 0.00 ~ 600.00Hz 50.00
Zakres detekcji
Y 02-23 czestotliwosci progowe;j 1 0.00~600.00Hz 2.00
» 02-24 Czestotliwo$¢ progowa 2 0.00~600.00Hz 50.00
Zakres detekc;ji
” 02-25 czestotliwosci progowej 2 0.00~600.00Hz 2.00
Opodznienie dla funkgciji
02-32 sterowania hamulcem 0.000~65.000 s 0.000
: Poziom pradu wyj$ciowego
” 02-33 dla funkcji wyj$¢ cyfrowych 0~100% 0
) Poziom czestotl. wyjsciowej
” 02-34 41 funkaji wyjs¢ cyfrowych | 0-00~+/-Pr01-00 0.00
p 02-35 Blokadg s_tartu po zaiac;emu O Aktywna 0
zasilania i resecie awarii 1: Nieaktywna
02-47 Parametr zarezerwowany
02-47 Parametr zarezerwowany
02-49 Parametr zarezerwowany
Monitor stanu wejsé HHHH
N 02-50 cyfrowych Tylko do odczytu
Monitor stanu wyjsé HHHHH
02-51 cyfrowych Tylko do odczytu
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Rozdziat 3 | Parametry

Wyswietlanie wejs¢ HHHHE
02-52 cyfrowych wykorzystywanych | Tylko do odczytu
przez PLC
Wyswietlanie wyjs¢ HHHHH
02-53 cyfrowych wykorzystywanych | Tylko do odczytu
przez PLC
Wyswietlanie czestotliwosci
02-54 zadanej przy pomocy wejsc Tylko do odczytu HHHE
cyfrowych
(zwiekszanie/zmniejszanie)
02-55 Parametr zarezerwowany
02-56 Parametr zarezerwowany
02-57 Prad zapadania hamulca 0~150% 0
02-58  Czestoliwosc zapadania | 4 gqg ooH; 0.00
hamulca
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03 Parametry wejs¢ i wyjs¢ analogowych
Parametr Funkcja Nastawy NEBE
fabryczna
03-00 Wejscie analogowe AVI 0: Brak funkgiji 1
03-01 Wejscie analogowe ACI 1: Zadawanie czestotliwosci 0
03-02 Wejscie analogowe AUI 2: Nastawa zarezerwowana 0
3: Nastawa zarezerwowana
4: Zadawanie punktu pracy dla PID
5: Sprzezenie zwrotne dla PID
6: Wejscie sygnatu termistora PTC (Pr 06-29, 06-30)
7~17: Nastawa zarezerwowana
Korekta sygnatu wejscia
03-03 analogowego AV -100.0~100.0% 0
Korekta sygnatu wejscia
03-04 analogowego ACI -100.0~100.0% 0
) Korekta dodatniego sygnatu
03-05 wejscia analogowego AUI -100.0~100.0% 0
03-06 | Korekta ujemnego sygnatu | ;44 o 400 oo 0
wejscia analogowego AUI
03-07 Tryb korekty sygnatu 0: Brak korekty sygnatu analogowego
analogowego AVI 1: Jezeli sygnat analogowy < korekta, to sygnat
03-08 Tryb korekty sygnatu zadajacy = 0
analogowego ACI 2: Jezeli sygnat analogowy > korekta, to sygnat 0
zadajacy = 0
Tryb korekty sygnatu 3: Warto$¢ zadana = wartos¢ bezwzgledna z wartosci
03-09 . .
analogowego AUI zadanej po korekcie
4: Dostepny caty zakres wartosci zadanej po korekcie
03-10 Parametr zarezerwowany
Wzmocnienie sygnatu
03-11 wejscia analogowego Av| | ~200.0~500.0% 100.0
Wzmocnienie sygnatu
03-12 wejscia analogowego ACI -500.0~500.0% 100.0
Wzmocnienie dodatniego
03-13 sygnatu wejscia -500.0~500.0% 100.0
analogowego AUI
Wzmocnienie ujemnego
03-14 sygnatu wejscia -500.0~500.0% 100.0
analogowego AUI
Stata czasowa filtra wejscia
03-15 analogowego AV 0.00~2.00 s. 0
Stata czasowa filtra wejscia
03-16 analogowego ACI 0.00~2.00 s. 0
Stata czasowa filtra wejscia
03-17 analogowego AUl 0.00~2.00 s. 0
Dodawanie sygnatow wejsc 0: Nieakt Priorvtet: AVI ACI. AUI
03-18 analogowych z tg samg 1:A||g;wr¥;vne (Priorytet: AVI, ’ ) 0
nastawg Pr 03-00~03-02 ’
0: Brak reakciji
1: Komunikat ANL i kontynuacja pracy na podstawie
03-19 Reakcja na utrate sygnatu | ostatniej czestotliwosci zadanej 0

4-20mA

2: Komunikat ANL i hamowanie stromosciowe do OHz
3: Btad ACE i hamowanie wybiegiem
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APATOR Rozdziat 3 | Parametry
Parametr Funkcja Nastawy NERLEITE]
fabryczna
V4 03-20 Wyjscie analogowe AFM1 | 0: Czestotliwos¢ wyjsciowa (Pr 01-00 = 100%) 0
V4 03-23 Wyjscie analogowe AFM2 |1: Czestotliwos¢ zadana (Pr 01-00 = 100%) 0
2: Czestotliwos¢ wyjsciowa (600Hz = 100%)
3: Prad wyjsciowy (2,5 x prad znamionowy = 100%)
4: Napiecie wyjsciowe (2 x Pr 01-02 = 100%)
5: Napiecie w obwodzie posredniczacym (900V=100%)
6: Nastawa zarezerwowana
7: Nastawa zarezerwowana
8: Nastawa zarezerwowana
9: AVI (0~10V = 0~100%)
10: ACI (0~20mA = 0~100%)
11: AUI (-10~10V = 0~100%)
12~22: Nastawa zarezerwowana
23: Stata warto$¢ napiecia zaprogramowana w Pr
03-32 lub Pr 03-33
Wzmocnienie wyjscia
” 03-21 analogowego AFM1 0~500.0% 100.0
Sygnat wyjscia analog. 0: Kierunek Lewo 0-10V; Kierunek Prawo 0-10V
V4 03-22 AFM1 w odniesieniu do 1: Kierunek Lewo 0V; Kierunek Prawo 0-10V 0
czestotliwosci w Lewo 2: Kierunek Lewo 5-0V; Kierunek Prawo 5-10V
Wzmocnienie wyjscia
” 03-24 analogowego AFM2 0~500.0% 100.0
Sygnat wyjscia analog. 0: Kierunek Lewo 0-10V; Kierunek Prawo 0-10V
» 03-25 AFM2 w odniesieniu do 1: Kierunek Lewo 0V; Kierunek Prawo 0-10V 0
czestotliwosci w Lewo 2: Kierunek Lewo 5-0V; Kierunek Prawo 5-10V
03-26 Parametr zarezerwowany
) Korekta sygnatu wyjscia
03-27 analogowego AFM2 -100.0~100.0% 0
Wybor trybu pracy wejscia | 0: 0-10V
V4 03-28 AVI (dodatkowo patrz 1: 0-20mMA 0
przetgcznik SW3) 2: 4-20mA
Wybor trybu pracy wejscia | 0: 4-20mA
V4 03-29 ACI (dodatkowo patrz 1: 0-10V 0
przetacznik SW4) 2: 0-20mA
~| o330 \Wyswietlanie wyjs¢ analog. | 1o 46 odezyty —"
wykorz. przez PLC
Wybdr trybu pracy wyjscia .
03-31 | AFM2 (dodatkowo patrz ?; g_ggm 0
przetagcznik SW2) )
) Stata warto$¢ na wyjsciu 5 o
03-32 AFM1 (Pr 03-20=23) 0.00~100.00% 0.00
Stata wartos¢ na wyjsciu _ o
03-33 AFM2 (Pr 03-23=23) 0.00~100.00% 0.00
03-34
~ Parametr zarezerwowan
03-49
0: Standardowa
1: Trzypunktowa krzywa wejscia AVI
2: Trzypunktowa krzywa wejscia ACI
Wybdr krzywej wejsc 3: Trzypunktowa krzywa wejscia AVI i ACI
03-50 ) L 0
analogowych 4: Trzypunktowa krzywa wejscia AUI
5: Trzypunktowa krzywa wejscia AVI i AUI
6: Trzypunktowa krzywa wejscia ACI i AUI
7: Trzypunktowa krzywa wejscia AVI, ACI i AUI
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Rozdziat 3 | Parametry APATOR
Parametr Funkcja Nastawy fNastawa
abryczna

03-51 Dolny punkt charakterystyki | 03-28=0, 0~10.00V 0.00
wejscia AVI 03-28#0, 0~20.00mA )
Wartos¢ odpowiadajaca

03-52 dolnemu punktowi 0.00~100.00% 0.00
charakterystyki wejscia AVI

03-54 Posredni punkt 03-28=0, 0~10.00V 5.00
charakterystyki wejscia AVl | 03-28#0, 0~20.00mA )
Wartos¢ odpowiadajaca

03-54 posredniemu punktowi 0.00~100.00% 50.00
charakterystyki wejscia AVI
Gorny punkt charakterystyki | 03-28=0, 0~10.00V

03-55 | vejscia AV 03-28#0. 0~20.00mA 10.00
Wartos¢ odpowiadajaca

03-56 gornemu punktowi 0.00~100.00% 100.00
charakterystyki wejscia AVI
Dolny punkt charakterystyki | 03-29=1, 0~10.00V

03-57 |\yejscia ACI 03-29#1, 0~20.00mA 4.00
Wartos¢ odpowiadajaca

03-58 dolnemu punktowi 0.00~100.00% 0.00
charakterystyki wejscia ACI
Posredni  punkt 03-29=1, 0~10.00V

03-59 | charakterystyki wejécia ACI | 03-29#1, 0~20.00mA 12.00
Wartos¢ odpowiadajaca

03-60 posredniemu punktowi 0.00~100.00% 50.00
charakterystyki wejscia ACI
Gorny punkt charakterystyki | 03-29=1, 0~10.00V

03-61  \yejscia ACI 03-29#1. 0~20.00mA 20.00
Wartos¢ odpowiadajaca

03-62 gornemu punktowi 0.00~100.00% 100.00
charakterystyki wejscia ACI

03-63 Do!r)y. punkt charakterystyki 0~10.00V 0.00
wejscia AUI
Wartos¢ odpowiadajaca

03-64 dolnemu punktowi 0.00~100.00% 0.00
charakterystyki wejscia AUI
Posredni  punkt N

03-65 charakterystyki wejscia AUI 0~10.00v 5.00
Wartos¢ odpowiadajaca

03-66 posredniemu punktowi 0.00~100.00% 50.00
charakterystyki wejscia AUI

03-67 GOrny punkt charakterystyki | ,_4 oy 10.00
wejécia AUI
Wartos¢ odpowiadajaca

03-68 gornemu punktowi 0.00~100.00% 100.00
charakterystyki wejscia AUI

03-69 Dolny punkt char. wej. AUl | 0~-10.00V 0.00
Wartos¢ odpowiadajaca

03-70 dolnemu punktowi 0.00~-100.00% 0.00
charakterystyki wejscia AUI
Posredni  punkt _

03-71 charakterystyki wejscia AUI 0~-10.00V -5.00
Wartos¢ odpowiadajaca

03-72 posredniemu punktowi 0.00~-100.00% -50.00
charakterystyki wejscia AUI

03-73 Gaorny punkt char. wej. AUl | 0~-10.00V -10.00
Wartos¢ odpowiadajaca

03-74 goérnemu punktowi 0.00~-100.00% -100.00
charakterystyki wejscia AUI
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04 Parametry predkosci predefiniowanych
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Rozdziat 3 | Parametry

04-00 Czestotliwos¢ predefiniowana 1 |0.00~600.00Hz 0
04-01 Czestotliwos¢ predefiniowana 2 |0.00~600.00Hz 0
04-02 Czestotliwosc¢ predefiniowana 3  |0.00~600.00Hz 0
04-03 Czestotliwo$¢ predefiniowana 4 |0.00~600.00Hz 0
04-04 Czestotliwos¢ predefiniowana 5 0.00~600.00Hz 0
04-05 Czestotliwos¢ predefiniowana 6 |0.00~600.00Hz 0
04-06  |Czestotliwosé predefiniowana 7 |0.00~600.00Hz 0
04-07 Czestotliwos¢ predefiniowana 8 |0.00~600.00Hz 0
04-08 Czestotliwos¢ predefiniowana 9  |0.00~600.00Hz 0
04-09 Czestotliwos¢ predefiniowana 10 |0.00~600.00Hz 0
04-10  |Czestotliwo$é predefiniowana 11 |0.00~600.00Hz 0
04-11 Czestotliwo$¢ predefiniowana 12 |0.00~600.00Hz 0
04-12 Czestotliwos¢ predefiniowana 13 |0.00~600.00Hz 0
04-13 Czestotliwos¢ predefiniowana 14 |0.00~600.00Hz 0
04-14  |Czestotliwo$é predefiniowana 15 |0.00~600.00Hz 0
04-15
~ Nastawa zarezerwowana
04-44
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Rozdziat 3 | Parametry APATOR
05 Parametry silnika
Parametr Funkcja Nastawy NEBETE]
fabryczna
0: Nieaktywne
1: Autotuning dynamiczny — z rotacjg silnika (wyznacza
05-00 Automatyczne strojenie Rs, Rr, Lm, Lx, Prad biegu jatowego) 0
parametréw silnika 2: Autotuning statyczny — bez rotacji silnika (wyznacza
Rs, Rr, Lm, Lx)
3~13: Nastawa zarezerwowana
Prad znamionowy silnika —1900 .
05-01 indukcyjnego — silnik 1 (A) 10~120% pradu znamionowego napedu # .4
Moc znamionowa silnika -
#0502 i keyinego - silnik 1 (kw) 0 000-30KW i
p 05-03 Predkosp znam. _S|I_n|ka 1410 1410
indukcyjnego — silnik 1 (rpm)
05-04 !_lczka plegunow_5|!n|ka 2~20 4
indukcyjnego — silnik 1
05-05 P rad b"?gu jalowego silnika . agtawa fabryczna Pr 05-01 #
indukcyjnego 1 (A)
) Rezystancja stojana silnika | _
05-06 i dukeyjnego (Rs) — silnik 1 0 ~69939MQ 0
Rezystancja wirnika silnika | _
05-07  indukeyjnego (Rr) — silnik 1 0 ~69939MQ 0
05-08 Ir)dgkcyjnosc magnetyzujaca _g5535mH 0
silnika indukcyjnego 1 (Lm)
05-09 _Indukcyjnoéc’: stojana _siI.nika 0~65535mH 0
indukcyjnego (Lx) — silnik 1
05-10
~ Parametr zarezerwowany
05-12
Prad znamionowy silnika 1900 :
05-13 indukcyjnego — silnik 2 (A) 10~120% pradu znamionowego napedu # H##
Moc znamionowa silnika -
N 05-14 indukcyjnego - silnik 2 (KW) 0~655.35kW #.4#
v | 0515  redkostznam.silnika 4499 1410
indukcyjnego — silnik 2 (rpm)
05-16 !_lczka t?legunow.sn_mka 2~20 4
indukcyjnego — silnik 2
) Prad biegu jatowego silnika |_ f Pr 05-01
05-17 indukcyjnedo 2 (A) 0~ nastawa fabryczna Pr 05-0 #iH
) Rezystancja stojana silnika | _
05-18 1 dukcyjnego (Rs) — silnik 2 |°~0°939M 0
Rezystancja wirnika silnika | _
05-19 indukcyjnego (Rr) — silnik 2 0~65535mQ 0
05-20 | ndukeyjnos¢ magnetyzujacay_gg535mH 0
silnika indukcyjnego 2 (Lm)
) Indukcyjnos¢ stojana silnika | H
05-21 indukcyjnego (Lx) — silnik 2 0~65535m 0
Wybor parametréw silnika  [1: silnik 1
7 0922 ik 1/ silnik 2 2: silnik 2 !
05-23
- Parametr zarezerwowany
05-30
05-31 Ca_’rkowity czas pracy silnika 00~1439 0
(minuty)
05-32 (Cde:]’ril;owity czas pracy silnika 00~65535 0
05-33
- Parametr zarezerwowany
05-43
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Rozdziat 3 | Parametry

06 Parametry funkcji ochronnych

Parametr Funkcja Nastawy f:t?rsyt?;aa
Poziom sygnalizacji
” 06-00 niskiego napiecia w DC 300.0~440.0VDC 400.0
Ochrona przed
|  06-01 zadziataniem blokady 0: Ochrona wytaczona 760.0
przepieciowe; 700.0~900.0VDC
N 06-02 Parametr zarezerwowany
zoaccgjzric;\?:n?:nedblokady Normal_na przeciqza!n(_)éé: O’~’160% pradu zn. napedu 120
N 06-03 przetezeniowej podczas Podwyzszona przecigzalnosé: 0~180% pradu zn. 150
rozbiegu napedu
Sacdhzrioari]:n?;;eglokady Normal'na przeciaza!nc?éé: O,~’160% pradu zn. napedu 120
N 06-04 przetezeniowej podczas Podwyzszona przeciagzalnosé: 0~180% pradu zn. 150
pracy z predkoscig ustalong napedu
. . |0: Aktualnie wybrany czas rozbiegu/hamowania
Czas rozplegu/hamowama 1: Czas rozbiegu/hamowania 1
dia fgnkq! ochrony przed 5. c7aq rozbiegu/hamowania 2
o 06-05 zad2|ai_an|_em b_Iokady 3: Czas rozbiegu/hamowania 3 0
przetezenlowejlppdczas 4: Czas rozbiegu/hamowania 4
pracy z predkoscia ustalona | 5. Nastawa zarezerwowana
0: Funkcja nieaktywna
1: Funkcja detekcji aktywna tylko podczas pracy
z predkoscig ustalong. Po wykryciu przekroczenia
momentu praca kontynuowana (tylko ostrzezenie ot1)
. _|2: Funkcja detekcji aktywna tylko podczas pracy
p 06-06 Tryb detekcji przekroczenia |z predkoscig ustalong. Po wykryciu przekroczenia 0
momentu (ot1) momentu zatrzymanie pracy (btad ot1)
3: Funkcja detekcji aktywna caty czas. Po wykryciu
przekroczenia momentu praca kontynuowana (tylko
ostrzezenie ot1)
4: Funkcja detekcji aktywna caty czas. Po wykryciu
przekroczenia momentu zatrzymanie pracy (btad ot1)
Poziom wykrywani
” 06-07 pl?ze(IZrocz)elnig n?on?entu 10~25_0% pra’Ldg znamionowego napedu w wybranej 120
(ot1) przecigzalnoci
Czas wykrywania
N 06-08 przekroczenia momentu 0.0~60.0 s. 0.1
(ot1)
0: Funkcja nieaktywna
1: Funkcja detekcji aktywna tylko podczas pracy
z predkoscig ustalong. Po wykryciu przekroczenia
momentu praca kontynuowana (tylko ostrzezenie ot2)
2: Funkcja detekcji aktywna tylko podczas pracy
p 06-09 Tryb detekcji przekroczenia |z predkoscig ustalong. Po wykryciu przekroczenia 0
momentu (ot2) momentu zatrzymanie pracy (btad ot2)
3: Funkcja detekcji aktywna caty czas. Po wykryciu
przekroczenia momentu praca kontynuowana (tylko
ostrzezenie ot2)
4: Funkcja detekcji aktywna caty czas. Po wykryciu
przekroczenia momentu zatrzymanie pracy (btad ot2)
Poziom wykrywania ~9EN0 : ;
N 06-10 przekroczenia momentu ;32620?222“%%? znamionowego napedu w wybranej 120
(ot2)
Czas wykrywania
N 06-11 przekroczenia momentu 0.0~60.0 s. 0.1
(ot2)
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Parametr Funkcja Nastawy ACEER G
fabryczna
Maksymalne ograniczenie  0~250% pradu znamionowego napedu w normalnej
N 06-12 L . 170
pradowe przecigzalnosci
Funkcja ochrony termicznej |0: Silnik z chtodzeniem wymuszonym
N 06-13 silnika — silnik 1 (awaria 1: Silnik z chtodzeniem wtasnym (standardowy) 2
EolL1) 2: Funkcja nieaktywna
Elektroniczna
N 06-14 charakterystyka termiczna —|{30.0~600.0 s. 60.0
silnik 1
Poziom ostrzeZenia o
N 06-15 wysokiej temperaturze 0.0~110.0°C 85.0
radiatora (OH)
Limit dla funkcji Pr 06-03 i
06-04 po przekroczeniu
N 06-16 przez czestotliwosé 0 ~100% nastawy Pr 06-03 lub Pr 06-04 50
wyjéciowg wartosci Pr 01-01
06-17 Ostatni stan awaryjny 0: Brak zapisanego w pamieci stanu awaryjnego 0
06-18 Przedostatni stan awaryjny |1: Przetezenie podczas rozbiegu (ocA) 0
06-19 Trzeci od konca stan awar. |2: Przetezenie podczas obnizania predkosci (ocd) 0
Czwarty od konca stan . -
06-20 awaryjny 3: Przetezenie podczas pracy z predk. ustalong (ocn) 0
06-21 laly od konca stan 4: Doziemienie (GFF) 0
awaryjny
06-22 Sz6sty od konca stan : Zwarcie w module IGBT (occ) 0

awaryjny

: Przetezenie w trybie Stop (ocS)

: Przepiecie podczas rozbiegu (ovA)

: Przepiecie podczas obnizania predkosci (ovd)

: Przepiecie podczas pracy z predkoscig ustalong (ovn)

: Przepiecie w trybie Stop (ovS)

: Spadek napiecia podczas rozbiegu (LvA)

: Spadek napiecia podczas obnizania predk. (Lvd)

: Spadek napiecia podczas pracy z predk. ustal. (Lvn)

: Spadek napiecia w trybie Stop (LvS)

: Zanik fazy na wejsciu napedu (OrP)

: Przegrzanie modutu IGBT (oH1)

: Przegrzanie radiatora (oH2)

: Btad czujnika temperatury IGBT (tH10)

: Btad czujnika temperatury radiatora (tH20)

: Zarezerwowany

: Przecigzenie napedu (oL)

: Ochrona termiczna silnika - silnik 1 (EoL1)

: Ochrona termiczna silnika - silnik 2 (EoL2)

: Przegrzanie silnika - czujnik PTC (oH3)

: Zarezerwowany

: Przekroczenie momentu 1 (ot1)

: Przekroczenie momentu 2 (ot2)

: Niski poziom pradu - suchobieg (uC)

: Zarezerwowany

: Btad zapisu do wewnetrznej pamieci EEPROM (cF1)

: Btad odczytu z wewnetrznej pamieci EEPROM (cF2)

: Zarezerwowany

: Btad sprzetowy — pomiar pradu faza U (cd1)

: Btad sprzetowy — pomiar pradu faza V (cd2)

: Btad sprzetowy — pomiar pradu faza W (cd3)

: Btad sprzetowy CC - btedny pomiar pradu (Hd0)

: Btad sprzetowy OC - btedny pomiar pradu (Hd1)
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Parametr Funkcja Nastawy f:t?rsyt?glaa
38: Bfad sprzetowy OV - btedny pomiar napiecia (Hd2)
39: Biad sprzetowy occ (Hd3)
40: Btad automatycznego strojenia silnika (AUE)
41~47: Zarezerwowany
48: Utrata sygnatu 4-20mA (ACE)
49: Awaria zewnetrzna (EF)
50: Stop awaryjny (EF1)
51: Zewnetrzna blokada napedu (bb)
52: Nieprawidtowo wprowadzone hasto dostepu (PcodE)
53: Zarezerwowany
54: Btad komunikacji RS485 (CE1)
55: Btad komunikacji RS485 (CE2)
56: Btad komunikacji RS485 (CE3)
57: Bfad komunikacji RS485 (CE4)
58: Btad komunikacji RS485 (CE10)
59: Btad komunikacji z panelem (CP10)
60: Btad rezystora hamowania (bF)
61~63: Zarezerwowany
64: Btad sprzetowy — uszkodzony stycznik fadowania
wstepnego (ryF)
65-72: Zarezerwowany
73: Brak sygnatu pozwolenia na prace (S1)
74~78: Zarezerwowany
79: Bfad sprzetowy — zwarcie faza U (Uocc)
80: Btad sprzetowy — zwarcie faza V (Vocc)
81: Btad sprzetowy — zwarcie faza W (Wocc)
82: Wykryto zanik fazy U na wyjsciu napedu (OPHL)
83: Wykryto zanik fazy V na wyjsciu napedu (OPHL)
84: Wykryto zanik fazy W na wyjsciu napedu (OPHL)
85~111: Zarezerwowany
06-23
~ Parametr zarezerwowany
06-25
Funkcja ochrony termicznej |0: Silnik z chtodzeniem wymuszonym
N 06-27 silnika — silnik 2 (awaria 1: Silnik z chtodzeniem wtasnym (standardowy) 2
EolL2) 2: Funkcja nieaktywna
Elektroniczna
N 06-28 charakterystyka termiczna —30.0~600.0 s. 60.0
silnik 2
Reakcja na wykrycie 0: Ostrzezen_ie oH3 | kolntynuacja pracy
»#| 0629  poziomusygnatubleduz || Btad oH3ihamowanie po rampie 0
termistora PTC 2: Btad oH3 |_hamowan|e wybiegiem
3: Brak funkcji
Poziom sygnatu btedu
w | op3o | OnO SYOTEL DR 0.0 ~ 100.0% 50.0
OBl el Tylko do odczytu (0.00~655.35 Ha) it
08-32 | e awan - Tylko do odozytu (0.00-655.35 Hz) it
06-33 \',\'vsst'gg:gr:’g‘:@'gxe W ehWill 1 ko do odezytu (0.0~6553.5 V) Hittt #
Napieci Srednicz D
06-34 Wacafv?"ev\%osfa%?en?azﬁari? Tylko do odczytu (0.0~6553.5 V) it
06-35 fv;aé?a‘g’?gif:;"xa";’""hw"' Tylko do odczytu (0.00~655.35 A) i
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Parametr Funkcja Nastawy NEBEITE]
fabryczna
Temperatura IGBT w chwili .
06-36 wystapienia awaril Tylko do odczytu (0.0~6553.5 °C) HHH #
Temp. kondensatorow w .
Predkos¢ silnika w chwili .
06-38 wystapienia awarii Tylko do odczytu (0~65535 obr/min) W
06-39 Parametr zarezerwowany
06-40  Stanuwejsccyfrowychw o o 40 6 4evty (0000h~FFFFh) #ttn
chwili wystgpienia awarii
06-41  Sanuwyjsccyfrowychw I o 40 6 dezytu (0000h~FFFFh) HHHHN
chwili wystapienia awarii
Status napedu w chwili
06-42 wystgpienia awarii (adres  |Tylko do odczytu (0000h~FFFFh) #HH#H#HN
komunikacyjny 2119H)
06-43 Parametr zarezerwowany
06-44 Parametr zarezerwowany
0: Ostrzezenie OPHL i kontynuacja pracy
06-45 Reakcja na zanik fazy na  |1: Awaria OPHL i zatrzymanie po rampie 3
wyjsciu napedu (OPHL) 2: Awaria OPHL i zatrzymanie wybiegiem
3: Brak reakcji
06-46  |0Zaswykrywania zaniku g 54065 535 . 0.500
fazy na wyj$ciu napedu
Minimalny prad wykrywania
06-47 zaniku fazy na wyjsciu 0.00~655.35% 1.00
napedu
Czas hamowania DC przy
06-48 wykrywaniu zaniku fazy na |0.000~65.535 s. 0.100
wyjsciu napedu
06-49 Parametr zarezerwowany
Czas prébkowania dla
06-50 wykrywania zaniku fazy na |0.00~600.00 s. 0.20
wejsciu napedu
06-51 Parametr zarezerwowany
Poziom tetnien napiecia DC
06-52 dla wykrywania zaniku fazy |9.0~320.0 VDC 60.0
na wejsciu napedu
06-53 Reakcja na zanik fazy na  |0: Awaria OrP i zatrzymanie po rampie 0
wejsciu napedu (OrP) 1: Awaria OrP i zatrzymanie wybiegiem
06-54 Parametr zarezerwowany
06-56
~ Parametr zarezerwowany
06-62
Czas wystgpienia
06-63 ostatniego stanu Tylko do odczytu it
awaryjnego (minuty)
Czas wystgpienia
06-64 przedostatniego stanu Tylko do odczytu i
awaryjnego (minuty)
Czas wystgpienia trzeciego
06-65 od konca stanu awaryjnego |Tylko do odczytu HiHHH
(minuty)
Czas wystgpienia
06-66 czwartego od konca stanu | Tylko do odczytu HHHHE
awaryjnego (minuty)
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Czas wystapienia pigtego
06-67 od konca stanu awaryjnego |Tylko do odczytu T
(minuty)
Czas wystgpienia széstego
06-68 od korica stanu awaryjnego | Tylko do odczytu HiHH#
(minuty)
) Catkowity czas pracy
06-69 napedu (dni) Tylko do odczytu HHHHE
0670  Catkowity czas pracy Tylko do odczyty it
napedu (minuty)
06-71 Poziom wykrywania 0.0 ~ 100.0% pradu znamionowego napedu dla wybranej 0.0
niskiego pradu przecigzalnosci )
0672  CZaswykrywanianiskiego |5 oy _ 360 0os 0.00
pradu
0 : Funkcja nieaktywna
Reakcja na wykrycie 1 : Awaria uC i stop wybiegiem
06-73 niskiego pradu (suchobieg) 2 :A(\)v:z_azlg)uc i stop z 2-gim czasem hamowania (Pr 0
3 : Ostrzezenie uC i kontynuacja pracy
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07 Parametry specjalne
Parametr Funkcja Nastawy NEEIETE
fabryczna
Poziom zatagczenia rezystora
07-00 hamowania 700.0~900.0vDC 760.0
07-01 Bc&zmm pradu hamowania 0~100% 0
Czas hamowania DC
07-02 podczas rozruchu 0.0~60.0s 0.0
Czas hamowania DC
07-03 podczas zatrzymania 0.0~60.0s 0.0
) Prég aktywacji hamowania
07-04 DC podczas zatrzymania 0.00~600.00Hz 0.00
07-05 Parametr zarezerwowany
0: Zatrzymanie pracy
1: Praca kontynuowana, po powrocie zasilania chwytanie
07-06 Odpowiedz na chwilowy silnika przy czestotliwo$ci zadanej w chwili 0
zanik zasilania wystagpienia zaniku zasilania
2: Praca kontynuowana, po powrocie zasilania chwytanie
silnika przy czestotliwosci minimainej
) Maksymalny dopuszczalny
07-07 | 7as zaniku zasilania 0.1~20.0s. 2.0
07-08 Czas blqkady.ngpedu przed 0.1~5.0 s. 05
chwytaniem silnika
07-09 Poziom pradu chwytania 20~200% pradu znamionowego przemiennika dla danej 100
silnika przecigzalnosci
0: Zatrzymanie pracy
07-10 Tryb restartu po stanie 1: Chwytanie silnika przy czestotliwosci zadanej w chwili 0
) awaryjnym (bb, oc, occ, ov) wystgpienia awarii
2: Chwytanie silnika przy czestotliwosci minimalnej
Automatyczny restart po
07-11 stanie awaryjnym (oc, occ, 0~10 (0 — funkcja nieaktywna) 0
ov)
0: Funkcja wytgczona
Chwytanie silnika podczas |1: Chwytanie silnika przy czestotliwo$ci maksymalnej
07-12 T T . 0
startu 2: Chwytanie silnika przy czestotliwosci zadanej
3: Chwytanie silnika przy czestotliwosci minimailnej
07-13 Parametr zarezerwowany
07-14 Parametr zarezerwowany
Czas chwilowego
07-15 wstrzymania rozbiegu 0.00 ~ 600.00s. 0.00
Czestotliwos¢ chwilowego
07-16 wstrzymania rozbiegu 0.00 ~ 600.00Hz 0.00
Czas chwilowego
07-17 wstrzymania hamowania 0.00 ~ 600.00s. 0.00
Czestotliwosé chwilowego
07-18 wstrzymania hamowania 0.00 ~ 600.00Hz 0.00
0: Wentylator zawsze zataczony
1: Wentylator zataczany po komendzie start, wytgczany 1
minute po wykonaniu komendy stop
Sterowanie wentylatorem 2: Wentylator z_aiaczany po komendzie start, wytgczany
07-19 po wykonaniu komendy stop 0

napedu

3: Wentylator zatgczany przez wewnetrzny czujnik
temperatury (60°C zalgczenie, 40°C wytgczenie).
4: Wentylator zawsze wytaczony
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0: Zatrzymanie wybiegiem
1: Czas hamowania 1
2: Czas hamowania 2

07-20  |wywotaniu awarii 3: Czas hamowania 3 0
zewnetrznej (EF) 4: Czas hamowania 4
5: Aktualnie wybrany czas hamowania
6: Nastawa zarezerwowana
07-21 Funkc_j_a oszczedzania 0: Nieaktywna 0
energii 1: Aktywna
Wspotczynnik wzmocnienia
07-22 funkciji oszczedzania energii 10 ~1000% 100
; : 0: Funkcja AVR zawsze zafgczona
Funk
07-23 re“g”m;’;ii‘;tgirgggi\f?sj 1: Funkcja AVR wytaczona 0
2: Funkcja AVR zatgczona, wytaczona przy zatrzymaniu
Stata czasowa filtra
07-24 | mpensacji momentu 0.001~10.000 s. 0.020
Stata czasowa filtra
07-25 |\ mpensacji poslizgu 0.001~10.000 s. 0.100
07-26 Kompensacja momentu 0~10 0
07-27 Kompensacja poslizgu 0.00~10.00 0.00
07-28
~ Parametr zarezerwowany
07-31
: Wspoditczynnik kompensac;ji
07-32 niestabilno$ci silnika 0~10000 1000
07-33 Czas dla resetu licznika 00~60000 s. 60.0

automatycznych restartow
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08 Parametry regulatora PID
Parametr Funkcja Nastawy lel?f;sg;
0: Regulator PID wytgaczony
1: Ujemne sprzezenie zwrotne z jednego z wejs¢
analogowych (Pr 03-00~03-02 = 5)
2: Nastawa zarezerwowana
3: Nastawa zarezerwowana
- 4: Dodatnie sprzezenie zwrotne z jednego z wejs¢
S t
08-00 ygnat sprzezshia analogowych (Pr 03-00~03-02 = 5) 0
zwrotnego PID
5: Nastawa zarezerwowana
6: Nastawa zarezerwowana
7: Ujemne sprzezenie zwrotne z interfejsu
komunikacyjnego (Pr 08-06)
8: Dodatnie sprzezenie zwrotne z interfejsu
komunikacyjnego (Pr 08-06)
Wzmocnienie cztonu
08-01 proporcjonalnego (P) 0.0~500.0% 80.0
08-02  |Czton catkujacy (1) 0.00~100.00s. 1.00
08-03 Czton rézniczkujacy (D) 0.00~1.00s. 0.00
Ograniczenie dla cztonu
08-04 catkujacego 0.0~100.0% 100.0
Ograniczenie czestotliwosci
08-05 zadanej z PID 0.0~110.0% 100.0
08-06 |SPrZezenie zwrotne z 0.00~200.00% 0.00
interfejsu komunikacyjnego
Stata czasowa filtru
08-07 | requlatora PID 0.0~2.5s. 0.0
08-08 Parametr zarezerwowany
08-09 Parametr zarezerwowany
Czestotliwos¢ uspienia
08-10 napedu 0.00 ~ 600.00Hz 0.00
Czestotliwos¢ przebudzenia
08-11 napedu 0.00 ~ 600.00Hz 0.00
Czas do wigczenia trybu
08'12 Uépienia OO ~ GOO0.0SeC 00
08-13 Parametr zarezerwowany
08-14 Parametr zarezerwowany
Stata czasowa filtru
08-15 sprzezenia zwrotnego PID 0.1~300.0sec 5.0
08-16
~ Parametr zarezerwowany
08-19
0: Konfiguracja szeregowa PID
08-20 Tryb pracy regulatora PID 1: Konfiguracja réwnolegta PID 0
08-21 Pozwolenie na zmiane 0: Zmiana kierunku niemozliwa 0
kierunku obrotéw przez PID |1: Zmiana kierunku mozliwa
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09 Parametry komunikacyjne

VY

Adres komunikacyjny
0900 |rs48s 1~254 !
09-01 Predkos$¢ transmisji RS485 4.8~ 115.2Kbit/s 9.6
0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
p 09-02 Reakcjanapedunabtad  |1: Awaria i hamowanie stromosciowe 3
transmisji RS485 2: Awaria i hamowanie wybiegiem
3: Brak ostrzezenia i kontynuacja pracy
Czas detekcji utraty
o 09-03 komunikacji RS485 0.0~100.0 s. 0.0
0: ASCII <7N1>
1: ASCII <7N2>
2: ASCII <7E1>
3: ASCII <701>
4: ASCII <7E2>
5: ASCII <702>
6: ASCII <8N1>
7: ASCII <8N2>
Protokét komunikacyjny 8: ASCI| <8E1>
Y% -
09-04  'Rs4s5 9: ASCII <801> 1
10: ASCII <8E2>
11: ASCII <802>
12: RTU <8N1>
13: RTU <8N2>
14: RTU <8E1>
15: RTU <801>
16: RTU <8E2>
17: RTU <802>
09-05
~ Parametr zarezerwowany
09-08
Czas opdznienia 5
” 09-09 odpowiedzi napedu— RS485 0.0~200.0ms 2.0
Czestotliwos¢ zadana B
» 09-10 poprzez interfejs RS485 0.00~600.00Hz 60.00
4 09-11 Wolny rejestr 1 0~65535 0
V4 09-12 Wolny rejestr 2 0~65535 0
o 09-13 Wolny rejestr 3 0~65535 0
o 09-14 Wolny rejestr 4 0~65535 0
o 09-15 Wolny rejestr 5 0~65535 0
V4 09-16 Wolny rejestr 6 0~65535 0
V4 09-17 Wolny rejestr 7 0~65535 0
V4 09-18 Wolny rejestr 8 0~65535 0
V4 09-19 Wolny rejestr 9 0~65535 0
V4 09-20 Wolny rejestr 10 0~65535 0
V4 09-21 Wolny rejestr 11 0~65535 0
V4 09-22 Wolny rejestr 12 0~65535 0
V4 09-23 Wolny rejestr 13 0~65535 0
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V4 09-24 Wolny rejestr 14 0~65535 0
o 09-25 Wolny rejestr 15 0~65535 0
V4 09-26 Wolny rejestr 16 0~65535 0

09-27
~ Parametr zarezerwowany
09-34
09-35 Adres komunikacyjny PLC |1~254 2
09-36
~ Parametr zarezerwowany
09-92
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Rozdziat 4 Stany awaryjne

Wyswietlany btad

Opis stanu awaryjnego

Dziatania korygujace

Przetezenie podczas rozbiegu
(Prad wyjsciowy podczas
rozbiegu przekroczyt
trzykrotnie warto$¢ pradu
znamionowego napedu)

1. Zwarcie na wyjsciu. Sprawdzi¢ jakosc¢
izolacji silnika wraz z kablami.

2. Czas rozbiegu jest za krotki. Zwiekszy¢
czas rozbiegu.

3. Moc wyjsciowa napedu jest za mata.
Zastosowa¢ naped o wiekszej mocy
Znamionowe;j.

Przetezenie podczas obnizania
predkosci

(Prad wyjsciowy podczas
obnizania predkosci
przekroczyt trzykrotnie wartosc
pradu znamionowego napedu)

1. Zwarcie na wyjsciu. Sprawdzi¢ jakos¢
izolacji silnika wraz z kablami.

2. Czas hamowania jest za krotki. Zwiekszyc¢

czas hamowania.

3. Moc wyjsciowa napedu jest za mata.
Zastosowa¢ naped o wiekszej mocy
Znamionowe;j.

Przetezenie podczas pracy z
predkoscig ustalong

(Prad wyjsciowy podczas pracy
z predkoscig ustalong
przekroczyt trzykrotnie wartosc
pradu znamionowego napedu)

1. Zwarcie na wyjsciu. Sprawdzi¢ jakosé
izolacji silnika wraz z kablami.

2. Nagty wzrost obcigzenia silnika. Sprawdzi¢
czy silnik nie utknat.

3. Moc wyjsciowa napedu jest za mata.
Zastosowa¢ naped o wiekszej mocy
Znamionowe;j.

Przetezenie w trybie Stop
(Mozliwy btedny pomiar pradu)

Odestac¢ naped do producenta

Doziemienie

1. Sprawdzi¢ potgczenie miedzy silnikiem i
napedem pod katem mozliwych zwarc i
doziemien.

2. Sprawdzi¢ jako$¢ izolacji silnika wraz z
kablami.

Zwarcie w module IGBT
napedu

Odestac¢ naped do producenta

Przepiecie podczas rozbiegu
(napiecie w obwodzie
posredniczacym DC
przekroczyto 900V)

1. Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania
sieciowego miesci sie w zakresie podanym
w specyfikacji [380V~480V ( -15%~+10%)]

2. Sprawdzi¢, czy nie wystepujg wahania
napiecie zasilajacego.

3. Zastosowac rezystor hamowania.

Przepiecie podczas obnizania
predkosci (napiecie w
obwodzie posredniczacym DC
przekroczyto 900V)

-_—

Sprawdzi¢, czy napiecie  zasilania

sieciowego miesci sie w zakresie podanym

w specyfikacji [380V~480V ( -15%~+10%)]

2. Sprawdzi¢, czy nie wystepujg wahania
napiecie zasilajgcego.

3. Zastosowac rezystor hamowania.
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Wyswietlany btad

Opis stanu awaryjnego

Dziatania korygujace

Przepiecie podczas pracy z
predkoscig ustalong (napiecie w
obwodzie posredniczacym DC
przekroczyto 900V)

1.

2.

3.

Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania
sieciowego miesci sie w zakresie podanym
w specyfikacji [380V~480V ( -15%~+10%)].
Sprawdzi¢, czy nie wystepujg wahania
napiecie zasilajacego.

Zastosowac rezystor hamowania.

Przepiecie w trybie Stop
(Mozliwy btedny pomiar
napiecia)

Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania sieciowego
miesci sie w zakresie podanym w specyfikacji
[380V~480V ( -15%~+10%)].

Spadek napiecia DC ponizej
Pr 06-00 podczas rozbiegu

Sprawdzié, czy napiecie zasilania sieciowego
miesci sie w zakresie podanym w specyfikacji
[380V~480V ( -15%~+10%))].

Spadek napiecia DC ponizej
Pr 06-00 podczas obnizania
predkosci

Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania sieciowego
miesci sie w zakresie podanym w specyfikacji
[380V~480V ( -15%~+10%)].

Spadek napigcia DC ponizej
Pr 06-00 podczas pracy z
predkoscig ustalong

Sprawdzié, czy napiecie zasilania sieciowego
miesci sie w zakresie podanym w specyfikacji
[380V~480V ( -15%~+10%)].

Spadek napiecia DC ponizej
Pr 06-00 podczas stopu (braku
pracy)

Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania sieciowego
miesci sie w zakresie podanym w specyfikacji
[380V~480V ( -15%~+10%)].

Zanik fazy na wejsciu napedu

1.

Sprawdzi¢, czy wszystkie 3 fazy zasilajgce
sgq wilasciwie przykrecone i dokrecone (bez
luzdéw).

2. Sprawdzi¢ bezpieczniki na zasilaniu.
3. Sprawdzi¢ nastawy Pr 06-50, 06-52, 06-53.
) 1. Sprawdzié, czy temperatura otoczenia

Przegrzanie modutu IGBT miesci sie w okreslonym w specyfikacji
(Terpperattira IGBT przekroczy’ra. przedziale [-10 ~ +40 °C].
poziom 90°C (napedy do 11kW)ilo  gprawdzié droznosé otworéw
100 °C (napedu powyzej 11kW) wentylacyjnych.

3. Usuna¢ wszystkie obce ciata z radiatora
Przegrzanie radiatora i sprawdzi¢, czy nie jest on zabrudzony.
(Temperatura kondensatoréw 4 SpraWdZié | WyCZyéCié Wenty|at0r nadeU.
przekroczyta poziom 90°C) 5. Zapewnic odpowiednig przestrzen

wentylacyjng wokot napedu.

Przegrzanie silnika
(Naped wykryt nadmierny 1. Sprawdzi¢ stan nagrzania silnika.
sygnat z podtaczonego do 2. Sprawdzi¢ nastawe parametrow 06-29

wejscia analogowego czujnika
PTC silnika — Pr 06-30)

i 06-30.

Btad czujnika temperatury IGBT

Odesta¢ naped do producenta
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Wyswietlany btad

Opis stanu awaryjnego

Dziatania korygujace

Bfad czujnika temperatury
kondensatoréw

Odesta¢ naped do producenta

Przecigzenie napedu

1. Sprawdzi¢, czy prad wyjSciowy nie
przekracza pragdu znamionowego napedu.

2. Zastosowa¢ naped o wiekszej mocy
Znamionowe;j.

Ochrona termiczna silnika -
silnik 1

(wedtug elektronicznej
charakterystyki termicznej)

Sprawdzi¢ nastawe parametrow 06-13 i 06-14.

Ochrona termiczna silnika -
silnik 2

(wedtug elektroniczne;j
charakterystyki termicznej)

Sprawdzi¢ nastawe parametrow 06-27 i 06-28.

Wykryto przekroczenie
momentu nastawionego w Pr
06-07 (tryb detekcji Pr 06-06=2
lub 4, czas detekcji Pr 06-08)

Sprawdzi¢ nastawe parametrow 06-06, 06-07
i 06-08.

Wykryto przekroczenie
momentu nastawionego w Pr
06-10 (tryb detekcji Pr 06-09=2
lub 4, czas detekcji Pr 06-11)

Sprawdzi¢ nastawe parametréw 06-09, 06-10
i 06-11.

Wykryto niski poziom pradu
(suchobieg)

Sprawdzi¢ nastawe parametréw 06-71, 06-72
i 06-73.

Problemy z zapisem do
wewnetrznej pamieci EEPROM

1. Przywréci¢ parametrom nastawy fabryczne
(Pr 00-02=9).
2. Odesta¢ naped do producenta.

Problemy z odczytem
wewnetrznej pamieci EEPROM

1. Przywréci¢ parametrom nastawy fabryczne
(Pr 00-02=9).
2. Odesta¢ naped do producenta.

Btad sprzetowy — pomiar pradu
faza U

Zdja¢ i podaé ponownie napiecie zasilania.
Jezeli awaria powtarza sie odesta¢ naped do
producenta.

Btad sprzetowy — pomiar pradu
faza V

Zdja¢ i poda¢ ponownie napiecie zasilania.
Jezeli awaria powtarza sie odesta¢ naped do
producenta.

Btad sprzetowy — pomiar pradu
faza W

Zdja¢ i poda¢ ponownie napiecie zasilania.
Jezeli awaria powtarza sie odestaé naped do
producenta.
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Wyswietlany btad

Opis stanu awaryjnego

Dziatania korygujace

Zdjg¢ i podaé ponownie napiecie zasilania.
Biad.sprzetowy CC (bledny Jezeli awaria powtarza sie odesta¢ naped do
pomiar pradu) producenta.

Zdjg¢ i podaé ponownie napiecie zasilania.
Biad.sprzetowy OC (btedny Jezeli awaria powtarza sie odesta¢ naped do
pomiar pradu) producenta.

Zdja¢ i poda¢ ponownie napiecie zasilania.
Biqd.sprzgtpwy OV (bledny Jezeli awaria powtarza sie odestaé naped do
pomiar napiecia) producenta.

Zdja¢ i poda¢ ponownie napiecie zasilania.
Btad sprzetowy Occ Jezeli awaria powtarza sie odestaé naped do

producenta.

Btad automatycznego strojenia
parametrow silnika — Pr 05-00

1. Sprawdzi¢ okablowanie miedzy napedem
i silnikiem
2. Sprébuj ponownie wykonaé autostrojenie.

Wykryto utrate sygnatu 4-20mA
(Pr 03-19=3)

1. Sprawdzi¢ okablowanie
analogowego 4-20mA

2. Sprawdz, czy sygnat nie ma poziomu
ponizej 4mA

wejscia

Podano sygnat awarii
zewnetrznej

Po podaniu sygnatu na jedno z wejsc
cyfrowych z nastawg 10 (Pr 02-01 ~ 02-08 =
10) naped zatrzymuje silnik zgodnie z nastawg
Pr 07-20 i wyswietla komunikat EF. Po zdjeciu
sygnatu nalezy poda¢ komende Reset.

Podano sygnat stopu
awaryjnego

Po podaniu sygnatu na jedno z wejsc
cyfrowych z nastawg 28 (Pr 02-01 ~ 02-08 =
28) naped zaprzestaje pracy i wyswietla
komunikat EF1. Po zdjeciu sygnatu nalezy
poda¢ komende Reset.

Podano sygnat zewnetrznej
blokady napedu

Po podaniu sygnatu na jedno z wejsc
cyfrowych z nastawg 11 (Pr 02-01 ~ 02-08 =
11) naped =zaprzestaje pracy i wysSwietla
komunikat bb. Po zdjeciu sygnatu naped od
razu podejmuje prace.

Nieprawidtowo wprowadzone
hasto dostepu do parametrow

Klawiatura zablokowana. Zdja¢ i podac
ponownie napiecie zasilania, a nastepnie
wprowadzi¢  poprawne  hasto  dostepu

w parametrze 00-07.

Btad oprogramowania

Odesta¢ naped do producenta.
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Wyswietlany btad

Opis stanu awaryjnego

Dziatania korygujace

Komunikacja RS-485 —
nieprawidtowy kod komendy

Sprawdzi¢, czy przesytany po RS485 kod
komendy jest prawidiowy (dozwolone kody
komendy: 03, 06, 10, 63)

Komunikacja RS-485 —
nieprawidtowy adres rejestru
danych

Adres rejestru otrzymany w wiadomosci
przychodzacej nie jest dostepny w napedzie.

Komunikacja RS-485 —
nieprawidtowa wartos¢ danych

Wartosci danych otrzymanych w wiadomosci
przychodzacej nie odpowiadajg specyfikacji
napedu. Sprawdz, czy przesytane dane nie
przekraczajg wartosci min. i maks. parametrow.

Komunikacja RS-485 — zapis
danych do parametru tylko do
odczytu.

Adres rejestru otrzymany w wiadomosci
przychodzacej dotyczy parametru tyko do
odczytu i nie moze by¢ zmieniony.

Komunikacja RS-485 —
przekroczenie czasu detekcji
utraty komunikacji

Sprawdz nastawy parametrow 09-02 i 09-03

Bfad komunikacji z panelem

Jezeli btedu nie mozna skasowac przyciskiem

Btad rezystora hamowania reset  przywréocié naped do  nastaw
fabrycznych.
1. Sprawdzi¢ okablowanie silnika wraz

Btad funkcji przetgczania
uzwojen silnika Y /A

z obwodami przetaczaniaY / A

2. Sprawdzi¢ nastawy parametrow 05-23 ~
05-25

Brak sygnatu pozwolenia na
prace

Sprawdzi¢ okablowanie zaciskow S1 i SCM

Btad sprzetowy — zwarcie
faza U

Zdjac¢ i podac¢ ponownie napiecie zasilania.
Jezeli awaria powtarza sie odesta¢ naped do
producenta.

Btad sprzetowy — zwarcie
faza V

Zdjac¢ i podac¢ ponownie napiecie zasilania.
Jezeli awaria powtarza sie odesta¢ naped do
producenta.

Btad sprzetowy — zwarcie
faza W

Zdja¢ i podac¢ ponownie napiecie zasilania.
Jezeli awaria powtarza sie odestac¢ naped do
producenta.
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Wyswietlany btad

Opis stanu awaryjnego

Dziatania korygujace

Btad sprzetowy — uszkodzony
stycznik tadowania wstepnego
(tylko rozmiary E i powyzej)

Odesta¢ naped do producenta

Btad sprzetowy —
niezidentyfikowane przetezenie

Zdja¢ i podac¢ ponownie napiecie zasilania.
Jezeli awaria powtarza sie odestac¢ naped do
producenta.

Btad sprzetowy —
niezidentyfikowane przepiecie

Zdja¢ i podac¢ ponownie napiecie zasilania.
Jezeli awaria powtarza sie odesta¢ naped do
producenta.

Wykryto zanik fazy U na

1.

Sprawdzi¢ okablowanie miedzy napedem
i silnikiem

wyjsciu napedu 2. Sprawdzi¢ nastawy parametrow 06-45 ~
06-47
1. Sprawdzi¢ okablowanie miedzy napedem
Wykryto zanik fazy V na i silnikiem
wyjsciu napedu 2. Sprawdzi¢ nastawy parametrow 06-45 ~
06-47
1. Sprawdzi¢ okablowanie miedzy napedem
Wykryto zanik fazy W na i silnikiem
wyjsciu napedu 2. Sprawdzi¢ nastawy parametréw 06-45 ~

06-47
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Rozdziat 5 Komunikaty ostrzezen

Ostrzezenie Opis

Komunikacja RS-485 — nieprawidtowy kod komendy

Komunikacja RS-485 — nieprawidtowy adres rejestru danych

Komunikacja RS-485 — nieprawidtowa wartos¢ danych

Komunikacja RS-485 — zapis danych do parametru tylko do odczytu.

Komunikacja RS-485 — przekroczenie czasu detekcji utraty komunikacji
Pr 09-03

Bfad komunikacji z panelem

Btad kopiowania panelu cyfrowego 1

Bfad kopiowania panelu cyfrowego 2

Btad kopiowania panelu cyfrowego 3

Ostrzezenie o podwyzszonej temperaturze modutu IGBT
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Ostrzezenie o podwyzszonej temperaturze radiatora

Ostrzezenie o utracie sygnatu 4-20mA (Pr 03-19 =1 lub 2)

Ostrzezenie o niskim poziomie pradu (Pr 06-73 = 3)

Ostrzezenie o zaniku fazy na zasilaniu

Ostrzezeni o przekroczeniu momentu nastawionego w Pr 06-07
(Pr 06-06 = 1 lub 3)

Ostrzezeni o przekroczeniu momentu nastawionego w Pr 06-10
(Pr 06-09 = 1 lub 3)

Proces automatycznego strojenia silnika w trakcie wykonywania

Bfad podczas wgrywania programu do PLC

Btad zapisu programu PLC

Btad danych podczas wykonywania programu PLC

Btedny kod programu wgrywanego do PLC

Przepenienie rejestru PLC
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Btad funkcyjny podczas wykonywania programu PLC

Btad sumy kontrolnej PLC

Brak komendy koncowej PLC

Btad komendy MCR PLC

Btad podczas wgrywania programu do PLC

Przekroczony czas skanu PLC

43




Rozdziat 6 | Dane techniczne

Rozdziat 6 Dane techniczne

&

APATOR

con

TRoL

Rozmiar

Model AMD-C___/RN53A

0003

0004

0006

0009

0011 | 0017

0023

0030

0036

0043

0057

Maksymalna moc silnika (kW)

0.75

1.5

2.2

4.0

5.5 7.5

11

15

18.5

22

Maksymalna moc silnika (hp)

7.5 10

15

20

25

30

40

Znamionowy prad
wyjsciowy (A)

29

3.8

5.7

9.5

11 17

23

30

36

43

57

Czestotliwo$¢ nosna
(kHz)

Podwyzszona
przecigzalnosé

2~6kHz

Znamionowy prad
wyjsciowy (A)

3.0

4.0

6.0

10.5

12 18

24

32

38

45

60

Parametry wyjsciowe

Normalna
przecigzalnosé

Czestotliwo$¢ nosna
(kHz)

2~15kHz

2~10kHz

Znamionowy prad
wejsciowy (A)
Podwyzszona przecigzalnos¢

4.1

5.6

8.3

14.5

16 19

25

33

38

45

60

Znamionowy prad
wejsciowy (A)
Normalna przecigzalno$¢

43

5.9

8.7

15.5

17 20

26

35

40

47

63

Znamionowe napiecie
zasilania

3-fazowe 380V~480V ( -15%~+10%), 50/60Hz

Parametry wejsciowe

Czestotliwos$¢ napiecia
zasilania

47~63Hz

Metoda chtodzenia

Naturalne

Wentylator

Modut hamowania

Wbudowany

Diawik DC

Opcja

Rozmiar

Model AMD-C___/RN53A

0069

0086|0105

0143

0171

0209 | 0247 | 0295

0352

0437

0523

0585

0649

Maksymalna moc silnika (kW)

37

45 | 55

75

90

110 | 132 | 160

185

220

280

315

355

Maksymalna moc silnika (hp)

50

60 | 75

100

125

150 | 175 | 215

250

300

375

425

475

Znamionowy prad
wyjsciowy (A)

69

86 | 105

143

171

209 | 247 | 295

352

437

523

585

649

Podwyzszona
przecigzalno$¢

Czestotliwos¢ nosna
(kHz)

2~6kHz

Znamionowy prad
wyjsciowy (A)

73

91 | 110

150

180

220 | 260 | 310

370

460

550

616

683

Parametry wyjsciowe

Normalna
przecigzalno$¢

Czestotliwo$¢ nosna
(kHz)

2~10kHz

2~9kHz

Znamionowy prad
wejsciowy (A)
Podwyzszona przecigzalnos¢

70

96 | 108

149

159

197 | 228 | 285

361

380

469

527

594

Znamionowy prad
wejsciowy (A)
Normalna przecigzalno$é

74

101 | 114

157

167

207 | 240 | 300

380

400

494

555

625

Znamionowe napiecie
zasilania

3-fazowe 380V~480V ( -15%~+10%), 50/60Hz

Parametry wejsciowe

Czestotliwos$¢ napiecia
zasilania

47~63Hz

Metoda chtodzenia

Wentylator

Modut hamowania

Opcja

Dtawik DC

Wbudowany
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Specyfikacja ogdéina

Metoda sterowania Sterowanie U/f lub wektorowe

Moment startowy Do 150% momentu znamionowego od czestotliwosci wyjsciowej 0.5Hz.
Krzywa U/f Programowalna krzywa U/f (4 ustawialne punkty)

Maks. czestotliwosé Normalna przecigzalnos¢: 0.01~600.00Hz;

wyjsciowa (Hz) PodwyZszona przecigzalno$é: 0.01 ~ 300.00 Hz

Rozdzielczo$¢ nastaw | Zadawanie cyfrowe:0.01 [HZz],

czestotliwosci Zadawanie analogowe: 0.03 X maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa/60 [Hz]
Zdolnos¢ Normalna przecigzalnosé: 120% pradu znamionowego przez 60 sekund
przecigzeniowa Podwyzszona przecigzalnosé: 150% pradu znamionowego przez 60 sekund

Panel przedni; Sygnaty analogowe: +10~-10V, 0~+10V, 4~20mA, 0~20mA; Wejscia

cyfrowe: zwigkszanie/zmniejszanie czestotliwosci, wybdr jednej z 15 predkosci
predefiniowanych; Interfejs RS-485.

Zadawanie komend

. Panel przedni; Wejscia cyfrowe: FWD i REV; Interfejs RS-485.
sterujgcych

Czas rozbiegu/ham. 0.00~600.00 / 0.0~6000.0 sekund

Tryb wektorowy, regulator PID, automatyczna regulacja napiecia wyjsciowego AVR,
krzywa typu S, rejestr stanéw awaryjnych, programowalna czestotliwos¢ nosna,
hamowanie DC, restart po chwilowym zaniku zasilania, kompensacja momentu i
poslizgu, blokada hastem dostepu do zmiany parametréw, licznik wewnetrzny,
optoizolowane wyjscie czestotliwosciowe, automatyczne strojenie parametréw
silnika.

Przepiecie, przetezenie, zwarcie (220% pradu znamionowego), podnapiecie, przecigzenie,
przegrzanie (wbudowany czujnik temperatury), ochrona termiczna silnika, doziemienie.
Rozmiar A~C 1P20

Poziom ochrony Rozmiar D~H 1P20 (w rejonie zaciskéw silnopradowych IP00; opcjonalna mozliwos¢
rozszerzenia IP20 na caty uktad poprzez dodanie ostony zaciskow)

Certyfikat c E

Warunki srodowiskowe

Zadawanie
czestotliwosci

Najwazniejsze funkcje

Funkcje ochronne

Instalacja Tylko wewnatrz budynkéw.
Praca -10 ~+40°C
Temperatura otoczenia |Przechowywanie |-25 ~+70°C
Transport -25~+70°C
Praca Max. 90%
. ‘s Przechowywanie |Max. 95%
Wilgotnos¢ wzgledna Transport Max. 95%
; Bez kondensacji wody
Otoczenie Cisnienie atmosferyczne |Praca 86 to 106 kPa
Przechowywanie |86 to 106 kPa
Transport 70 to 106 kPa
0~1000m.n.m.p.
Jezeli naped jest zainstalowany powyzej
Wysokos¢ n.p.m. Praca 1000m.n.p.m. zmniejsza sie 0 2% prad
znamionowy lub o 0.5 °C dopuszczalna
temperatura pracy na kazde 100m.
10" «—10°
Pozycja pracy Maksymalnie +10° odchylenia od pozycji pionowej “—'t]
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Rezystory hamowania oraz moduly hamowania

sli\l/:ﬁlfa Moment hamujacy 125%, czas hamowania - 10% czasu pracy
Catkowit .
ae | kw h Typ mo_duiu Typ rezystora Zalecana moc i prad ¢ Re_zystanqa
amowania oraz : : ._| minimalna
liczba modutow hamowania rezystancja rezystora |hamowania Q)
(A)
1 107 - BR0O80W750 80W 750Q 1 190.0
2 |15 - BR300W250 300W 250Q 3 126.7
3 122 - BR300W250 300W 250Q 3 108.6
5 4.0 - BR500W100 500W 100Q 7.6 54.3
75|55 - BR500W100 500W 100Q 7.6 54.3
10 |7.5 - BR1KOWO075 1000W 75Q 10.2 47.5
15| 11 - BR1KOWO050 1000W 50Q 15.2 42.2
20 | 15 - BR1K5W040 1500W 40Q 18.7 26.2
25| 18 - 2000W 32Q 24 23.0
30 | 22 - 3000W 26Q 29 23.0
40 | 30 - 4000W16Q 47.5 14.1
50 | 37 4045 1 4800W15Q 50 12.7
60 | 45 4045 1 6000W13Q 59 12.7
75 | 55 4030 2 7200W10Q 76 9.5
100| 75 4045 2 9600W7.5Q 100 6.3
125] 90 4045 2 12000W6.5Q 117 6.3
150(110| 4110 1 12000W6Q 126 6.0
175(132| 4160 1 18000W4Q 190 4.0
215/160| 4160 1 18000W4Q 190 4.0
250|185| 4185 1 21000W3.4Q 225 3.4
300|220 4110 2 24000W3Q 252 3.0
375|280 4160 2 36000W2Q 380 2.0
425|315| 4160 2 36000W2Q 380 2.0
475|355| 4185 2 42000W1.7Q 450 1.7
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Wymiary oraz waga rezystoréow hamowania

Qi%;\_
RING TERMINAL

\ 150+2 )

|loxos

I
B

H£0S |

| L1+2 |

Typ L1 L2 H D w Max waga (g)
BR080W200 (80w, 200Q) 140 125 20 53 60 160
BR080W750 (80w, 750Q) 140 125 20 53 60 160
BR300WO070 (300W, 70Q) 215 200 30 53 60 750
BR300W100 (300W, 100Q) | 215 200 30 53 60 750
BR300W250 (300W, 250Q) | 215 200 30 53 60 750
BR300W400 (300W, 400Q) | 215 200 30 53 60 750
BR400W150 (400W, 150Q) | 265 250 30 53 60 930
BR400WO040 (400W, 40Q) 265 250 30 53 60 930

L2+2

W05

D+0.5

(= il
=
LTERMINAL: 2tX125X96.3

‘/

H+0.5

L1+2

Typ L1 L2 H D w Max waga (g)
BR500WO030 (500w, 30Q) 335 | 320 30 53 60 1100
BR500W100 (500w, 100Q) 335 | 320 30 53 60 1100
BR1KOWO020 (1000W, 20Q) 400 | 385 50 53 100 2800
BR1KOWO075 (1000W, 75Q) 400 | 385 50 53 100 2800
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Rezystory BR1KOW050 (1000W, 50Q), BR1K2W008 (1200W, 8Q), BR1K2W6P8 (1200W, 6.8Q),
BR1K5WO005 (1500W, 5Q), BR1K5WO040 (1500W, 40Q)

465
‘ 445

- S

‘Q’ ﬁ\ 87.5(2X)

|

7~

935.0
i
—

Wymiary modutéw hamowania (mm [cale])

Moduty VFDB4030, VFDB4045.

121.0 [4.76] ‘ 130.0 [5.12]
_ 80.0[3.15] R3.3 [R0.13]

A

189.5 [7.46]
200.0 [7.87]
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Specyfikacja modutéw hamowania

Typ modutu VFDB_ 4030 4045
Maksymalna moc silnika (kW) 30 45
Maks. szczytowy prad hamowania (A) 40 60
Ciagty prad hamowania (A) 15 18
Napiecie startu hamowania — nastawy (V) | 660/690/720/760/800/830
Napiecie wejsciowe DC 400~800VDC
Wyjscie alarmu Przekaznik (zaciski RA, RB, RC)
Warunki instalaciji Wewnatrz, z dala od gazéw korozyjnych, ptyndw i kurzu
Temperatura pracy 10°C do 50°C
Temperatura przechowywania -20°C do 60°C
Dopuszczalna wilgotnosé Ponizej 90% (brak kondensaciji)

Max. 9.80665m/s? (1G) — czestotl. drgan do 20Hz
Wibracje ) ]

Max. 5.88m/s” (0.6G) — czestotl. drgan 20 do 50Hz

Zestawienie pradow i zalecanych zabezpieczen sieciowych

Prad wejsciowy (A) Wytacznik nadprgdowy
Typ napedu Podwyzszona Normalna Typ

przecigzalnosc przecigzalnos¢
AMD-C-0003/RN53A 4.1 4.3 S303 C6
AMD-C-0004/RN53A 5.6 5.9 S303 C10
AMD-C-0006/RN53A 8.3 8.7 S303 C16
AMD-C-0009/RN53A 14.5 15.5 S303 C16
AMD-C-0011/RN53A 16 17 S303 C20
AMD-C-0017/RN53A 19 20 S303 C25
AMD-C-0023/RN53A 25 26 S303 C32
AMD-C-0030/RN53A 33 35 S303 C40
AMD-C-0036/RN53A 38 40 S303 C50

Prad wejsciowy (A) Wkiadka topikowa
Typ napedu Podwyzszona Normalna Typ aG aR

przecigzalnos¢ przecigzalnos¢ I(A) I(A)
AMD-C-0043/RN53A 45 47 63 80
AMD-C-0057/RN53A 60 63 80 125
AMD-C-0069/RN53A 70 74 100 160
AMD-C-0086/RN53A 96 101 125 200
AMD-C-0105/RN53A 108 114 160 250
AMD-C-0143/RN53A 149 157 200 315
AMD-C-0171/RN53A 159 167 250 315
AMD-C-0209/RN53A 197 207 NHx [ 315 400
AMD-C-0247/RN53A 228 240 315 500
AMD-C-0295/RN53A 285 300 400 630
AMD-C-0352/RN53A 361 380 500 630
AMD-C-0437/RN53A 380 400 630 800
AMD-C-0523/RN53A 469 494 630 1000
AMD-C-0585/RN53A 527 555 800 1250
AMD-C-0669/RN53A 594 625 800 1250
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Model Przekréj przewodu

AMD-C-0003/RN53A, AMD-C-0004/RN53A 1,5 mm?
AMD-C-0006/RN53A 2,5 mm?
AMD-C-0009/RN53A, AMD-C-0011/RN53A, AMD-C-0017/RN53A 4 mm?
AMD-C-0022/RN53A 6 mm?
AMD-C-0030/RN53A, AMD-C-0036/RN53A 10 mm?
AMD-C-0043/RN53A 16 mm?
AMD-C-0057/RN53A 25 mm?
AMD-C-0069/RN53A 35 mm?
AMD-C-0086/RN53A 50 mm?
AMD-C-0105/RN53A, AMD-C-0143/RN53A 70 mm?
AMD-C-0171/RN53A 95 mm?
AMD-C-0209/RN53A 120 mm?
AMD-C-0247/RN53A 2x70 mm?
AMD-C-0295/RN53A 2x95 mm?
AMD-C-0352/RN53A 2x120 mm?
AMD-C-0437/RN53A 2x120 mm?
AMD-C-0523/RN53A 2x150 mm?
AMD-C-0585/RN53A 2x185 mm?
AMD-C-0649/RN53A 2x240 mm?
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Panel zdalnego sterowania RC-03

SCHEMAT IDEOWY PULPITU RC-03
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Max. érednica kabla 8 mm

Parametry | 00-20 | 00-21 | 02-00 | 02-01 | 02-02 | 03-00 | 03-21

Nastawy 2 1 1 5 6 1 ~95%
Zaciski
RC-03 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
AMD-C | AFM1 | ACM AVI +10V DCM MI1 FWD | REV MI2

Mikroprzetacznik umieszczony na obwodzie drukowanym pulpitu RC-03 powinien by¢ ustawiony
w pozycji10V
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Karty rozszerzen
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1 'Wejscie RJ45 — panel cyfrowy
2 |Slot 1 — karty komunikacyjne
3 |Slot 3 — wejscia/wyjscia cyfrowe
EMC-D42A,;
EMC-R6AA;

4 Slot 2 - zarezerwowany

EMC-D42A — 4 wejscia cyfrowe, 2 wyjscia cyfrowe optoizolowane

Zacisk

Opis

COM

Zacisk wspdlny dla wejsé cyfrowych

MI10

~

Karta rozszerzen MI13

Nastawy funkcji wejs¢ dokonujemy w Pr 02-26 ~ 02-29.

ON: napiecie =2 19VDC, prad aktywacji 6,5mA.
OFF: napiecie < 19VDC, prad uptwu 10pA

EMC-D42A MO10

~

MO1M1

Wielofunkcyjne wyjscia optoizolowane

Nastawy funkcji wyj$¢ optoizolowanych - Pr 02-36 i 02-37.
Maksymalne napiecie podane na wejscie: 48VDC
Maksymalny prad: 50mA

MXM

Zacisk wspdlny dla wyjs¢ optoizolowanych

EMC-R6AA — 6 wyjs¢ przekaznikowych

Opis

Zacisk
Karta rozszerzen
RA10~RA15
EMC-R6AA RC10~RC15

Nastawy funkcji wyjs¢ przekaznikowych dokonujemy w Pr 02-36 ~
02-41.

Maksymalny prad obcigzenia:
Obcigzenie rezystancyjne:
5A(N.O.)/3A(N.C.) 250VAC
5A(N.O.)/3A(N.C.) 30vDC

Obcigzenie indukcyjne:
2.0A(N.O.)/1.2A(N.C.) 250VAC

2.0A(N.0.)/1.2A(N.C.) 30VDC
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Rozdziat 8 Wymiary mechaniczne

Rozmiar A
AMD-C-0003/RN53A ; AMD-C-0004/RN53A ;: AMD-C-0006/RN53A ; AMD-C-0009/RN53A :

AMD-C-0011/RNS3A

Patrz rysunek A D
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Rysunek A

i

- otwér montazowy

w Rysunek B — otwor montazowy
Wymiar w H D W1 HA1 D1 S1 1 P2 @3
mm 130.0 | 250.0 170.0 116.0 | 236.0 45.8 6.2 22.2 34.0 28.0
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Rozmiar B

AMD-C-0017/RNS3A ; AMD-C-0022/RN53A ; AMD-C-0030/RN53A
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Rysunek A — otwér montazowy
ol m
S
Rysunek B — otwor montazowy
Wymiar | W H D W1 H1 D1 S1 ®1 ®2 ®3
mm 190.0 | 320.0 190.0 173.0 | 303.0 779 8.5 22.2 34.0 28.0
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Rozmiar C
AMD-C-0036/RN53A: AMD-C-0043/RN53A; AMD-C-0057/RN53A
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Patrz rysunek B

Rysunek A — otwor montazowy

{L

Rysunek B — otwor montazowy

Wymiar W H D W1 H1 D1 S1 o) ®2 @3

mm 250.0 400.0 210.0 231.0 381.0 92.9 8.5 222 34.0 50.0
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Rozmiar D
AMD-C-0069/RN53A ; AMD-C-0086/RN53A ; AMD-C-0105/RN53A ; AMD-C-0143/RN53A
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D2

S2

(otwor montazowy)

Wymiar

W1

H1

H2

H3

D1

D2

S1

S2

mm

330.0

275.0

285.0

550.0

525.0

492.0

107.2

16.0

11.0

18.0
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Rozmiar E
AMD-C-0171/RN53A; AMD-C-0209/RN53A
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(otwoér montazowy) (otwor montazowy)

Wymiar| W D W1 H1 H2 H3 D1 D2 |S1,S2| S3
mm | 370.0 | 300.0 | 335.0 | 589 | 560.0 | 528.0 | 143.0 | 18.0 | 13.0 | 18.0
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Rozmiar F
AMD-C-0247/RN53A; AMD-C-0295/RN53A
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Rysunek A Rysunek B
(otwor montazowy) (otwor montazowy)

Wymiar| W D W1 H1 H2 H3 D1 D2 S1 S2 S3
mm | 420.0 | 300.0 | 380.0 | 800.0 | 770.0 | 717.0 | 124.0 | 18.0 | 13.0 | 25.0 | 18.0
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Rozmiar G

AMD-C-0352/RN53A; AMD-C-0437/RN53A
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(TR LT Rysunek A Rysunek B
(otwér montazowy) ~ (Otwor montazowy)
Wymiar W D W1 H1 H2 H3 S1 S2 S3
mm 500.0 | 397.0 | 440.0 | 1000.0 | 963.0 | 913.6 13.0 26.5 27.0
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Rozmiar H
AMD-C-0523/RN53A; AMD-C-0585/RN53A; AMD-C-0649/RN53A
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Wymiar| W D W2 W3 H1 H2 H3 D1 S1 S2 S3
mm | 700.0 | 398.0 | 630.0 | 290.0 | 1346.6 | 1435.0 | 1403.0| 45.0 | 13.0 | 26.5 | 25.0
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Wyswietlacz

KPC-CCO1
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Apator Control Sp. z 0.0.
ul. Polna 148
87-100 Torun

Oddziat Katowice
ul. Hutnicza 6
40-241 Katowice

Dziat Sprzedazy Dziat Ustug Serwisowych
tel.: +48 56 654 49 24 tel.: +48 56 654 49 25
e-mail: control@apator.com e-mail: serwis.control@apator.com
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