Instrukcja startowa

AMD-E

Przemiennik czestotliwosci

0.75 kW - 22 kW
Zasilanie 3x400 Vac
0.4 kW - 2.2 kW
Zasilanie 1x230 Vac

Numer edycji: 01/2017
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Informacje ogodline

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za konsekwencje wynikajgce z niewtasciwe;j
instalacji, uzytkowania Ilub btednych nastaw parametréw pracy, niewtasciwego
dostosowania typu napedu do maszyny.

Zaktada sie, iz tresC niniejszej Instrukcji startowej jest poprawna w chwili dokonania
wydruku. Ze wzgledu na ciggty rozwdj produktu oraz biezgce udoskonalenia, producent
zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w specyfikacji produktu lub jego jakosci,
a takze zmian w Instrukcji startowej, bez pisemnego zawiadomienia.

Zastrzezenia

Apator Control zastrzega sobie prawo do biezgcego dokonywania zmian w Instrukcji
startowej celem statego podnoszenia jakosci i przystepnosci zawartej w nim tresci bez
pisemnego uprzedzenia. Niniejsza polska wersja jezykowa Instrukcji startowej stanowi
wiasnosé intelektualng Apator Control i nie moze by¢ przedmiotem prezentacji publicznych,
kopiowania czesciowego lub catkowitego wszelkimi dostepnymi metodami, marketingu czy
sprzedazy, dla oséb trzecich oraz przedsiebiorstw, bez pisemnej zgody Apator Control, pod
rygorem naruszenia praw autorskich.

Apator Control Sp. z o0.0.
ul. Polna 148
87-100 Torun

www.acontrol.com.pl

Dziat Sprzedazy tel.: +48 56 654 49 24 e-mail: control@apator.com
Dziat Ustug Serwisowych tel.: +48 56 654 49 25 e-mail: serwis.control@apator.com
DEKLARACJA ZGODNOSCI

Niniejsze urzadzenie elektroniczne przeznaczone jest do stosowania z odpowiednim silnikiem, sterownikiem,
elementami zabezpieczen elektrycznych i innym wyposazeniem, ktore tworzg kompletny produkt kohcowy lub
system.

W zwigzku z tym moze byc¢ instalowane tylko przez wykwalifikowany personel, obeznany z wymaganiami
bezpieczenstwa i kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC).

Osoba instalujgca urzadzenie jest odpowiedzialna za zapewnienie zgodnosci wyrobu koncowego
lub systemu z odpowiednimi przepisami obowigzujgcymi w kraju instalacji.
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Rozdziaf 1 Instalacja i okablowanie
Rozdziat 1. Instalacja i okablowanie

1.1. Podstawowy schemat okablowania

Rysunek 1 - dotyczy nastepujacych napedéw rodziny AMD-E:
AMD-E 0003/RN21, AMD-E 0005/RN21, AMD-E 0007/RN21, AMD-E 0011/RN21

Rezystor hamowania
(opcjonalny)

A i
Zabezpieczenie sieciowe +%/1 ©_O Sinik
/\ 1nni
L1 —o/\o OR(L1)
N —O O QS(L2)
@ €
RA Wyjscie wielofunkcyjne
240V ¢, 2.5A maks.
120Vac, 5A maks.
28Vpc, 5A maks.
Nasowe arcane
W Prawo/Sto
W Lewo/S ; °° Mi1
Przetgcznik NPN/PNP e’wo P~ MI2 Wyjécie transoptorowe
NN Nastawa Wybor predk. 1 - MI3 48V/50mA maks.
T [ﬂlsm fabryczna: < |[Wybor predk. 2__ v Dll;l?asé:v;z; ;Ztérgczna:
PNP .
Wybor logiki ujemnej (NPN) WV"?r predk 35— MI5 MeMm
lub dodatniej (PNP) Wybdrpredk. 4 MI6 . Wyjcie analogowe
Masa cyfrowa )4+ 0+10Vpe/2mA
DCM . | Nastawa fabryczna:
O @ 5 Czestotliwos¢ wyjsciowa
¢’ Masa analogowa
——O+10V
3 i | |Zasilanie zadajnikow
Przelacznik AVI/ACI skal 2 ;\1\9\/’ 3mA Interfejs szeregowy
< ——C RS-485
Al . i |Zadajnik Czestotliwosci 1: Zarezerwowany
Vs - lodo10v, 47K 0 o 10y
AcCl —O ACI :
3: GND
Wybdr  trybu  pracy  wejscia 4-20mA/0-10V 4: RxTx-
analogowego ACI: O ACM g<1 |5: RxTx+
AVI —wejscie napigciowe 0-10V  Masa analogowa @ 6: Zarezerwowany
ACI — wejscie prgdowe 4-20mA 7: Zarezerwowany
8: Zarezerwowany

i Przewody i kable ekranowane

© zaciski obwodu silnoprgdowego O Zaciski obwodu sterujgcego

% 4

APATOR

CONTROL



Rozdziaf 1 Instalacja i okablowanie

Rysunek 2 - dotyczy nastepujacych napedéw rodziny AMD-E:
AMD-E 0002/RN53, AMD-E 0004/RN53, AMD-E 0006/RN53, AMD-E 0008/RN53, AMD-E 0013/RN53,
AMD-E 0018/RN53, AMD-E 0024/RN53, AMD-E 0032/RN53, AMD-E 0038/RN53, AMD-E 0045/RN53

Rezystor hamowania

(opcjonalny)

Zabezpieczenie sieciowe @ @‘@
P +/B1 B2 - Silnik
St—8 Sois
(L2)—0__ ¢ (L2)
T(L3)—O O OT(L3)

@ 240Vac, 2.5A maks.
120Vac, 5A maks.
() 28Voc, 5A maks.

W Prawo/Stop 55

W Lewo/Stop Wyjscie transoptorowe

48V/50mA maks.
Nastawa fabryczna:
~Praca napedu

Przetacznik NPN/PNP
NEN Nastawa Wybdr predk. 1
T [EISM fabryczna:< [\Wybor predk. 2 —
O

PNP .
Wybér logiki ujemnej Pyl predk 3 5
(NPN) lub dodatniej (PNP) \ [Wybérpredk.4

Masa cyfrowa

- Wyjscie analogowe

) +——0+10Vbo/2mA

i | Nastawa fabryczna:

i i Czestotliwos¢ wyjsciowa

"¢’ Masa analogowa

——0O+10V
3 i i |Zasilanie zadajnikow
. ;1 [+10V 3mA Interfejs szeregowy
Przelqcz:\;:( AVI/ACI 5KQ| 2l«———OAVI o RS.485
i | |Zadajnik Czestotliwosci 1: Zarezerwowany
Vs 1 i Jodo10v, 47K @ oAy
AC) —0O ACI :
4-20mA/0-10V 3: GND
Wybér trybu pracy wejscia ~2OmAJD- 4: RxTx-
analogowego ACI: O ACM 8<1|5: RxTx+
AVI - wejscie napigciowe 0-10V  Masa analogowa &) 6: Zarezerwowany
ACI - wejscie pradowe 4-20mA 7: Zarezerwowany
8: Zarezerwowany
© Zaciski obwodu silnopragdowego O Zaciski obwodu sterujgcego : Przewody i kable ekranowane
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Rozdziat 1 Instalacja i okablowanie

Rysunek 5 - okablowanie wejs¢ cyfrowych dla logiki NPN oraz PNP
A. Tryb NPN (logika ujemna)

NPN
Sw1

PRP W Prawo / Stopﬂ

\W Lewo / Stop 55

\Wybér predk. 1 55

Nastawa -
fabryczna) (Wybor predk. 20_0

\Wybor predk. 3 oo

\Wybdr predk. 4 o

Masa cyfrowa

C. Tryb PNP (logika dodatnia)

NPN
THSW1
PNP

W Prawo / Stop
5 O
W Lewo /Stop
5 ©

\Wybér predk. 1 =

Nastawa

Wybér predk. 2
fabryczna ybor pred s

\Wybér predk. 3 55

\Wybor predk. 4 5=

1.2 Obwéd silnopradowy

Oznaczenie zaciskow Wyijasnienie funkcji zaciskow
R/L1,S/L2,T/L3 Zaciski do podtgczenia zasilania AC (1-fazowego/3-fazowego)
U/T1, VIT2, W/T3 | Zaciski wyjsciowe do podtgczenia silnika 3-fazowego do napedu
+/B1, B2, — Zaciski do podtgczenia rezystora hamowania (opcja)
@ Zacisk uziemienia

1.3 Zaciski sterujace

Ozn_acz. Funkcja zacisku Nastawy
zacisku
o . Zaciski przeznaczone do podawania
MI Wejscie wielofunkcyjne 1 komendy START/STOP oraz wyboru
o . kierunku obrotéw. Do programowania
M2 | Wejscie wielofunkcyjne 2 funkcji tych wejs¢ stuzy parametr Pr.04.04.
MI3 Wejscie wielofunkcyjne 3 D L ) isaé wyb
MI4 Wejécie wielofunkcyjne 4 O WEJSC mozna przypisac wybrang -~
MI5 Weiscie wielofunkevine 5 funkcje. Do programowanie funkcji wejsc
Ejscie wielofunxcyjne stuza parametry Pr.04.05 do Pr.04.08.
MI6 Wejscie wielofunkcyjne 6
+24V Napiecie 24 V dla trybu PNP | +24 V DC, obcigzalno$¢ 20 mA
. Masa dla wejs¢ cyfrowych (uzywana dla
DCM Masa Sygnatéw Cyfrowych trybu NPN)
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Rozdziat 1 Instalacja i okablowanie

Ozn_acz. Funkcja zacisku Nastawy
zacisku
RA Wyijécie przekaznikowe (styk | Obciazalnosc: o
normalnie otwarty — N.O.) Obcigzenie rezystancyjne:
5A (N.O.)/3A (N.Z.) 24 V DC lub 240 V AC
RB Wyjscie przekaznikowe (styk | Obcigzenie indukcyjne:
normalnie zamkniety — N.Z.) |1.5A (N.O.)/0.5 A (N.Z.) 24 V DC lub 240 V
AC
RC Zacisk wspolny stykow wyjscia| pg programowania funkcji wyjécia
przekaznikowego przekaznikowego stuzy parametr Pr. 03.00
Napiecie maks. 48 VDC, Obcigzalnos¢ 50
mA.Do programowania funkcji wyjscia
MO1 Wyjscie transoptorowe trasoptorowego stuzy parametr Pr. 03.01
MO1-DCM Maks: 46 7de
% MO1 \/'\/
e
MCM Masa wyjscia transoptorowego E< ¥
vem| L
Obwod wewnetrzny -
+10V Zasilanie potencjometru +10 V DC, Obcigzalnos¢ 3 mA
Wejscie analog. napieciowe
o ™ Impedancja: 47 kQ
L Rozdzielczosé: 10 bitow
AVI AVI 1 Zakres: 0~10VDC
Wybor funkcji:  Pr.02.00, Pr.02.09, Pr.10.00
Nastawy: Pr.04.14 ~ Pr.04.17
ACM |
T obwod wewnetrzny
ACM Masa wejs¢ analogowych Masa dla AVI, ACI, AFM
Wejscie analog. pragdowe Impedancja: 250 Q
ACI _ Rozdzielczos¢: 10 bitow
Zakres: 4 ~20 mA
ACI 6) L \IQVgstig\rA;‘u.nkcji: Pr.OZ.OO,fr.OZ.OQ, Pr.10.00
s y: Pr.04.18 ~ Pr.04.21
Uwaga: Po przetgczeniu przetgcznika
AVI/ACI w pozycje AVI wejscie staje sie
TACM obwod wewn. wejéciem napieciowym 0-10V
Wyjscie analog. napieciowe Impedancja: 100 kQ
[> > AFM Prad wyjsciowy 2 mA (warto$é
maksymalna)
AFM A L= 0-10v Rozdzielczos¢: 8 bitdw
Maks. 2mA Zakres: 0~10VDC
Wybor funkcji:  Pr.03.03
obwéd wewnetrzny | ACM Wzmocnienie: Pr.03.04

UWAGA: Przewody dla sygnatow sterujgcych: 0.75 mm? ekranowane.
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Rozdziat 2 Przedni Panel Sterujacy
Rozdziat 2 Przedni Panel Sterujacy

Opis przedniego panelu sterujgcego KPE-LE02

STOP
7 RESET
@ Diody Statusu O Przyciski A V¥
Wskazujg biezgcy status napedu: Umozliwiajg zmiane (zmniejszenie lub
RUN-start, STOP, FWD-w prawo, REV-w lewo zwigkszenie) danych numerycznych
A WyswietlaczLED O Przycisk MODE
Wyswietla czestotliwosc wyjsciowg i zadana,  ymozliwia zmiane informacji wy$wietlanej
prad wyj$ciowy itp oraz parametry napedu. na wyswietlaczu
© Potencjometr . @ Przycisk STOP/RESET
Do nastaw czestotliwosci zadanej gdy Zatrzymuje naped (silnik) i wykonuje reset
Pr 02.00=4. po stanie awaryjnym
4] Przycik RUN (START) © Przycisk ENTER
Rozpoczyna prace napedu — start silnika. Umozliwia podglad | edycje parametrow
napedu, zatwierdza zmieniane parametry
Informacja na Wyjasnienia

wyswietlaczu

RUNe
FWDe
REV ¢

RUNe ®STOP . . o, e, .
:‘gg:m. Aktualna czestotliwos$¢ wyjsciowa, obecna na zaciskach U, V, W

Fwpe Wielkos¢ zdefiniowana przez uzytkownika (u = F x Pr.00.05)

REVe

®STOP

Czestotliwos¢ zadana

Fwo e Prad wyjéciowy napedu

REV e

Fwp e Wybrany kierunek w prawo

REV e

Fwo. Wybrany kierunek w lewo

REV e

Fwoe Wartos¢ wewnetrznego licznika (C)

REVe

RUNe ®STOP
Fwe i Numer wybranego parametru

RUNe
FWD e Wartos¢ aktualnie wybranego parametru

REVe

Ru“. . . . .
FWDe Sygnalizacja awarii zewnetrznej

REV e

Informacja wyswietlana przez okoto 1 sekunde, jezeli dana
wprowadzona do parametru i zaakceptowana przyciskiem ENTER
jest poprawna i zostata wprowadzona do pamieci napedu

Informacja wyswietlana przez okoto 1 sekunde, jezeli dana
wprowadzona do parametru i zaakceptowana przyciskiem ENTER
jest niepoprawna i nie zostata wprowadzona do pamieci napedu
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Rozdziat 2 Przedni Panel Sterujacy

Praca z panelem
Wybdr informacji wyswietlanej na wyswietlaczu

START

B - Bl - Bl - PR - IR - B

FEmm U " mm ~Ea ~Ea

[N - PN - OO - WY -

< < m s ENTER| Poprawne wprow. Btfedne wprowadz.

parametru parametru

Zmiana czestotliwosci zadanej

START

i - B - i - Y] - B
=y = 4 < Em

Ustawiono Tryb PLC2:
or
~="EH
-~ Y] - Ehhl

Ustawiono Tryb PLCA1
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Rozdziat 3 Parametry

Ponizej przedstawiono nazwy poszczegolnych grup parametrow:

Grupa 0:
Grupa 1:
Grupa 2:
Grupa 3:
Grupa 4:
Grupa 5:
Grupa 6:
Grupa 7:
Grupa 8:
Grupa 9:
Grupa 10:
Grupa 11:
Grupa 12:

Parametry uzytkownika

Parametry podstawowe

Parametry trybu pracy

Parametry funkcji wyjsciowych
Parametry funkcji wejsciowych
Parametry predkosci predefiniowanych
Parametry funkcji ochronnych
Parametry silnika

Parametry specjalne

Parametry komunikacyjne

Parametry regulatora PID

Rozdziat 3 Parametry

Parametry modutu rozszerzen wejsc¢/wyjs¢ wielofunkcyjnych (opcja)

Parametry modutu rozszerzen wejs¢/wyjs¢ analogowych (opcja)
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Rozdziat 3 Parametry

& Ten symbol oznacza ze parametr mozna modyfikowa¢ podczas pracy napedu (po
komendzie START).
Grupa 0 Parametry uzytkownika

Parametr Wyjasnienia Nastawy Nastawa
fabryczna
00.00 |Kod napedu Tylko do odczytu ##
00.01 |Prad znamionowy napedu Tylko do odczytu ##
0: Wszystkie parametry mozna odczytywac
i zapisywac
1: Wszystkie parametry tylko do odczytu
6: Kasowanie programu PLC
00.02 |Powrét do nastaw fabrycznych 9: Przywracanie nastaw fabrycznych wszystkim 0
parametrom (50 Hz, 230 V/400 V lub 220 V/380 V
zaleznie od nastawy Pr.00.12)
10: Przywracanie nastaw fabrycznych wszystkim
parametrom (60 Hz, 220 V/440 V)
0: Czestotliwos¢ zadana (Fxxx)
1: Aktualna czestotliwo$¢ wyjsciowa (Hxxx)
#00.03 Wybér parametru wyswietlanego |2: Aktualny prad wyjsciowy (Axxx) 0
' po podaniu zasilania 3: Wielkos$¢ zdeklarowana w Pr.00.04
4: Aktualnie wybrany kierunek obrotow (Frd, rEv)
5: Tryb pracy PLC (PLCO, PLC1, PLC2)
0: Wielko$¢ zdefiniowana przez uzytkownika w
parametrze Pr. 00.05
1: Zawarto$¢ wewnetrznego licznika
2: Zawartosc rejestru D1043 w PLC
3: Napiecie obwodu posredniczgcego
4: Napiecie wyjsciowe
5: Warto$¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego PID w %
Dodatkowa wielkos¢ wySwietlana 6 Nastaw.a’ zarezerwowana
~00.04 o 7: Moc wyjsciowa w [kW] 0
na wyswietlaczu '
8: Nastawa zarezerwowana
9: Wartos¢ sygnatu na wejsciu AVI w [V]
10: Wartos¢ sygnatu na wejsciu ACI w [mA] lub [V]
11: Temperatura IGBT w [°C]
12: Warto$¢ sygnatu na wejsciu Al1 (opcja)
13: Wartos$¢ sygnatu na wejsciu Al2 (opcja)
14: Nastawa zarezerwowana
15: Numer wybranej mapy silnika
#00.05 |Wspdtczynnik K dla wielkosci 14 4 4 460 10
definiowanej przez uzytkownika
00.06 \r’nvgé?a oprogramowania piyty |t 4o odczytu 1 444
00.07 |Versja oprogramowania pyty |t ) 46 odezyty 1 444
regulatora
00.08 Odblokowanie dostepu do 0 do 9999 0
parametrow
00.09 |Ustawianie hasta dostepu 0 do 9999 0
) 0: Sterowanie skalarne U/f
00.10 |Tryb sterowania - 0
1: Sterowanie wektorowe
00.11 |Zarezerwowany
00.12 Wybér napiecia znamionowego  |0: 230 V/400 V 0

dla 50Hz

1: 220 V/380 V

11
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Grupa 1 Parametry podstawowe

Rozdziat 3 Parametry

L Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
01.00 |Maksymaina czestotiwose 50.00 do 600.0 Hz 50.00
wyjSciowa
01.01 |Maksymalna czestotliwosé 1 41 40 600.0 Hz 50.00
skojarzona z napieciem (silnik 0)
01.02 Maksymalne napiecie wyjsciowe |Wykonanie 230 V AC: od 0.1 V do 255.0 V 230.0
’ (silnik 0) Wykonanie 400 V AC: od 0.1 V do 510.0 V 400.0
01.03 |Czestotliwos¢ posrednia (silnik 0) |{0.10 do 600.0 Hz 1.50
L . L Wykonanie 230 V AC: od 0.1 V do 255.0 V 10.0
01.04  |Napiecie posrednie (silnik 0) Wykonanie 400 V AC: od 0.1 V do 510.0 VV 20.0
01.05 |Minimalna czestotliwose 0.10 do 600.0 Hz 1.50
wyjsciowa (silnik 0)
01.06 Minimalne napiecie wyjsciowe Wykonanie 230 V AC: od 0.1 V do 255.0 V 10.0
' (silnik 0) Wykonanie 400 V AC: od 0.1 V do 510.0 V 20.0
01.07 Go.r,ng ograniczenie czestotliwosci 0.1 do 120.0% 110.0
wyjsciowej
01.08 Dollrle_ ograniczenie czestotliwosci 0.0 do 100.0% 0.0
wyjsciowej
~01.09 |Czas rozbiegu 1 0.1 do 600.0/0.01 do 600.0 s 10.0
~#01.10 |Czas hamowania 1 0.1 do 600.0/0.01 do 600.0 s 10.0
~01.11 |Czas rozbiegu 2 0.1 do 600.0/0.01 do 600.0 s 10.0
~#01.12 |Czas hamowania 2 0.1 do 600.0/0.01 do 600.0 s 10.0
~01.13 |Czas rozbiegu dla predkosci JOG |0.1 do 600.0 /0.01 do 600.0 s 1.0
X01.14 %%S hamowania dia predkosci | 4 4, 600.0 /0.01 do 600.0 s 10
~01.15 | Czestotliwosé dla predkosci JOG [0.10 Hz do Pr.01.00 Hz 6.00
0: Liniowa charakterystyka rozbiegu/ham.
1: Rozbieg automatyczny, hamowanie liniowo
Automatyczny 2: Rozbieg liniowo, hamowanie automatyczne
01.16 . . . . 0
rozbieg/hamowanie 3: Automatyczny rozbieg/hamowanie
4 Automatyczny rozbieg/hamowanie (wedtug czasow
rozbiegu/hamowania Pr 01.09/01.10)
01.17 [Rozbieg wedtug krzywej typu-S  [0.0 do 10.0/ 0.00 do 10.00 s 0.0
01.18 t"y'f‘)ﬁ“_"’svan'e wediug krzywej 0.0 do 10.0/0.00 do 10.00 s 0.0
01.19 Rozdzielczo$¢ jednostek czasu  |0: Rozdzielczos¢: 0.1 s 0
' rozbiegu/hamowania 1: Rozdzielczos¢: 0.01 s
01.20
~ Nastawa zarezerwowana
01.25
01.26 |Maksymalna czestotiwose 4 44 45 600.0 Hz 50.00
skojarzona z napieciem (silnik 1)
01.27 Maksymalne napiecie wyjsciowe |Wykonanie 230 V AC: od 0.1 V do 255.0 V 230.0
' (silnik 1) Wykonanie 400 V AC: od 0.1V do 510.0 V 400.0
01.28 |[Czestotliwos¢ posrednia (silnik 1) [0.10 do 600.0 Hz 1.50
o . L Wykonanie 230 V AC: od 0.1 V do 255.0 V 10.0
01.29  |Napiecie posrednie (silnik 1) Wykonanie 400 V AC: od 0.1 V do 510.0 VV 20.0
01.30 |Minimaina czestotliwose 0.10 do 600.0 Hz 150
wyjsciowa (silnik 1)
01.31 Minimalne napiecie wyjsciowe Wykonanie 230VAC: od 0.1 V do 255.0 V 10.0
' (silnik 1) Wykonanie 400VAC: 0d 0.1V do 510.0 V 20.0
0132 |Maksymalna czestotliwose 0.10 do 600.0 Hz 50.00
skojarzona z napieciem (silnik 2)
01.33 Maksymalne napiecie wyjsciowe |Wykonanie 230 V AC: od 0.1 V do 255.0 V 230.0
' (silnik 2) Wykonanie 400 V AC: od 0.1V do 510.0 V 400.0
& 12
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Rozdziat 3 Parametry

o Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
01.34 [Czestotliwos¢ posrednia (silnik 2) [0.10 do 600.0 Hz 1.50
— . o Wykonanie 230 V AC: od 0.1 V do 255.0 V 10.0
01.35  |Napiecie posrednie (silnik 2) Wykonanie 400 V AC: od 0.1V do 510.0 VV 20.0
01.36 |Minimaina czestotliwos¢ 0.10 do 600.0 Hz 1.50
wyjsciowa (silnik 2)
01.37 Minimalne napiecie wyjsciowe Wykonanie 230 V AC: od 0.1 V do 255.0 V 10.0
' (silnik 2) Wykonanie 400 V AC: od 0.1 V do 510.0 V 20.0
0138 |Maksymalna czestotiiwose 14 46 46 600.0 Hz 50.00
skojarzona z napieciem (silnik 3)
01.39 Maksymalne napiecie wyjsciowe |Wykonanie 230 V AC: od 0.1 V do 255.0 V 230.0
' (silnik 3) Wykonanie 400 V AC: od 0.1 V do 510.0 V 400.0
01.40 [Czestotliwos¢ posrednia (silnik 3) [0.10 do 600.0 Hz 1.50
- . o Wykonanie 230 V AC: od 0.1 V do 255.0 V 10.0
01.41  |Napigcie posrednie (silnik 3) Wykonanie 400 V AC: od 0.1 V do 510.0 V 20.0
01.42 |Minimalna czestotliwosc 0.10 do 600.0 Hz 1,50
wyjsciowa (silnik 3)
0143 Minimalne napigcie wyjsciowe Wykonanie 230 V AC: od 0.1V do 255.0 V 10.0
' (silnik 3) Wykonanie 400 V AC: od 0.1 V do 510.0 V 20.0
Grupa 2 Parametry trybu pracy
Parametry Wyjasnienia Nastawy Nastawa
fabryczna
0: Przyciski A ¥ panelu cyfrowego
1: Sygnat 0-10V z wejscia AVI
#02.00 Zrédto pierwszego zadajnika 2: Sygnat 4-20mA lub 0-10V z wejscia ACI 1
' czestotliwosci 3: Interfejs RS-485 (RJ-45)/USB
4: Potencjometr panelu cyfrowego
5: Interfejs komunikacyjny CANopen
0: Panel Cyfrowy (przyciski RUN, STOP)
1: Zaciski wejs¢ wielofunkcyjnych. Aktywny przycisk
STOP panelu cyfrowego
2: Zaciski wejs¢ wielofunkcyjnych. Nieaktywny
5 . : przycisk STOP panelu cyfrowego
#02.01 | Zrodio komend sterujacych 3: Komunikacja RS-485 (RJ-45)/USB. Aktywny !
przycisk STOP panelu cyfrowego
4: Komunikacja RS-485 (RJ-45)/USB. Nieaktywny
przycisk STOP panelu cyfrowego
5: Interfejs komunikacyjny CANopen
0: Hamowanie stromosciowe; po btedzie EF
hamowanie wybiegiem
1: Hamowanie wybiegiem - rowniez po btedzie EF
02.02 |Tryb zatrzymania 2: Hamowanie stromosciowe — réwniez po btedzie 0
EF
3: Hamowanie wybiegiem; po btedzie EF hamowanie
stromosciowe
02.03 Czestotliwos¢ nosna PWM 1 do 15kHz 8
napedu
Dozwolone kierunki wirowania 0: Mozliwa praca w obydwu kierunkach
02.04 1: Zabroniona praca W Lewo 0

silnika

2: Zabroniona praca W Prawo
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Rozdziat 3 Parametry

Parametry Wyjasnienia Nastawy f,;lt?rs;c?;z
0: Nieaktywna po zatgczeniu zasilania; aktywna po
zmianie Zrédta Komend Sterujgcych
1: Aktywna po zatgczeniu zasilania i zmianie Zrédta
02.05 Blokada startu po zatgczeniu Komend Sterujgcych y
' zasilania 2: Nieaktywna po zatgczeniu zasilania i zmianie
Zrédta Komend Sterujgcych
3: Aktywna po zatgczeniu zasilania; nieaktywna po
zmianie Zrédta Komend Sterujgcych
0: Hamowanie stromosciowe do 0 Hz
02,06 Reakcja na utrate sygnatu 4- 1: Ha_rr:zvgaqie wybiegiem i wyswietlenie komunikatu 1
: 20mA na wejsciu ACI awant A= . -
2: Kontynuacja pracy na podstawie ostatniej
komendy z zadajnika.
0: Z predkoscig identyczng jak w przypadku
przyciskéw A V¥ panelu cyfrowego
Sposob zmiany czestotliwosci 1: Z predkoscig zalezng od czaséw
02.07 |zadanej przy pomocy wejsé rozbiegu/hamowania 0
wielofunkcyjnych 2: Z predkoscig nastawiong w Pr 02.08
3: Krokowo (impulsowo) z krokiem nastawionym w
Pr 02.08
Predkos¢ zmiany czestotliwosci
02.08 |zadanej przy pomocy wejsé 0.01~10.00 Hz 0.01
wielofunkcyjnych
0: Przyciski A V¥ panelu cyfrowego
Zrédto drugiego zadajnika 1: Sygnat 0-10V' z wejscia AV
~02.09 czestotliwosci 2: Sygnat 4-20mA lub 0-10V z wejscia ACI 0
3: Interfejs RS-485 (RJ-45)/USB
4: Potencjometr panelu cyfrowego
0: Wybrany pierwszy zadajnik czestotliwosci
Kombinacja pierwszego 1: Pierwszy zadajnik czestotliwosci plus drugi
~02.10 |i drugiego zadajnika zadajnik czestotliwosci 0
czestotliwosci 2: Pierwszy zadajnik czestotliwosci minus drugi
zadajnik czestotliwosci
X 02.11 Czestotliwos¢ zadana z panelu 0.00 do 600.0 Hz 50.00
cyfrowego
X02.12 Ezesm.t”wo?é zadana z interfejsu | o 46 600.0 Hz 50.00
omunikacyjnego
0: Zapamietywanie czestotliwosci zadanej z panelu
Zapamietywanie czestotliwos$ci cyfrowego i interfejsu komunikacyjnego
02.13 zadanej z panelu cyfrowego lub | 1: Zapamietywanie czestotliwosci zadanej z panelu 0
' interfejsu komunikacyjnego po cyfrowego
wytgczeniu zasilania 2: Zapamietywanie czestotliwosci zadanej z interfejsu
komunikacyjnego
Czestotliwosé zadawana po 0: Aktualna czestotliwo$¢ zadana
02.14 |komendzie STOP (panel cyfrowy |1:0Hz 0
lub interfejs komunikacyjny) 2: Czestotliwo$¢é ustawiona w parametrze 02.15
Nastawa czestotliwosci N
02.15 zadawanej po komendzie STOP 0.00 ~600.0 Hz 50.00
02.16 | Lyowienante Zrodia Zadajnika |y 46 odezytu it
zestotliwosci
0217 |Wyswietlanie Zrédta Komend Tylko do odczytu 44

Sterujgcych
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Rozdziat 3 Parametry

Grupa 3 Parametry funkcji wyjsciowych

Parametr Wyjasnienia Nastawy NERENE
fabryczna
0: Brak funkgciji
03.00 Wyjscie przekaznikowe (RA1, 1: Praca napedu 8
' RB1, RC1) 2: Osiggnieta czestotliwos¢ zadana
3: Predkosc¢ zerowa po starcie
4: Sygnalizacja przekroczenia momentu
0501 Wyiécie transoptorowe (MO1 - 5 Sygnal?zacja wykrycia plokady zewne,trzngj . .
: MCM) 6: Sygnallzaqa zadmaigma blokady.po.dna.p’u?mowej 1
7: Zrédto komend sterujgcych — zaciski wejsc
wielofunkcyjnych
8: Sygnalizacja stanu awaryjnego
9: Osiggnieta czestotliwos¢ progowa 1
10: Licznik osiggnat wartos¢ koncowg zliczania
11: Licznik osiggnat wartos¢ wstepng zliczania
12: Sygnalizacja zadziatania funkcji ochrony przed
przepieciem
13: Sygnalizacja zadziatania funkcji ochrony przed
przetezeniem
14: Ostrzezenie o przegrzaniu radiatora
15: Sygnalizacja przekroczenia napiecia w obwodzie
posredniczgcym napedu
16: Nieprawidtowa praca w trybie PID
17: Zadany kierunek Prawo
18: Zadany kierunek Lewo
19: Predkos$¢ zerowa
20: Nastawa zarezerwowana
21: Sterowanie hamulcem
22: Naped sprawny
23: Osiggnieta czestotliwos¢ progowa 2
03.02 |Czestotliwos¢ progowa 1 0.00 do 600.0Hz 0.00
Sygnat na wyjsciu analogowym 0: Czestotliwos¢ wyjsciowa
~03.03 : L 0
AFM 1: Prgd wyjsciowy
X03.04 XVle\r;\ocnienie wyjscia analog. 1 do 200% 100
03.05 |Wartos¢ koncowa zliczania 0 do 9999 0
03.06 |Wartos¢ wstepna zliczania 0 do 9999 0
03.07 Reakcja na osiggniecie wartosci  |0: Brak funkcji 0
' koncowej zliczania 1: Komunikat btedu EF
0: Wentylator zawsze zatgczony
1: Wentylator zatgczany po komendzie START,
wytgczany 1 minute po wykonaniu komendy STOP
03.08 |Sterowanie wentylatorem 2: Wentylator zatgczany po komendzie START, 0
wylgczany po wykonaniu komendy STOP
3: Wentylator zatgczany przez wewnetrzny czujnik
temperatury
Wyjscie wyjs¢ wielofunkcyjnych
03.09 W)}ﬁorzysti/’{,v anyoh przezgs(’: Tylko do odczytu H
Wyswietlanie wyjs¢ analogowych
03.10 W)}Lorzystywangé h preoy chy Tylko do odczytu H
03.11 | Czestotliwosé zwolnienia hamulca [0.00 do 20.00 Hz 0.00
03.12 |Czestotliwos¢ zapadania hamulca [0.00 do 20.00 Hz 0.00
03,13 |Vyswietlanie statusu wyjsc Tylko do odczytu 44
wielofunkcyjnych
03.14 |Czestotliwos¢ progowa 2 0.00 do 600.0 Hz 0.00
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Rozdziat 3 Parametry

Grupa 4 Parametry funkcji wejsciowych

Parametr Wyjasnienia Nastawy NERENE
fabryczna
#04.00 Poziom wstepny potencjometru 0.0 do 100.0% 0.0
panelu cyfrowego
Polaryzacja poziomu wstepnego |0: Dodatni poziom wstepny
~04.01 ; T ) 00
potencjometru panelu cyfrowego |[1: Ujemny poziom wstepny
#04.02 | /Zmocnienie sygnatu 0.1 do 200.0% 100.0
potencjometru panelu cyfrowego
Pozwolenie na prace w lewo
04.03 |V przypadku ujemnego poziomu |0: Praca w lewo zabroniona 0
' wstepnego potencjometru panelu |1: Praca w lewo mozliwa
cyfrowego
Zaciski wejs¢ wielofunkcyjnych 0: MI1- W prawo/STOP, MI2- W lewo/STOP
04.04 |MI1iMI2 iako zrodio k q 1: MI1- Start/STOP, MI2-W prawo / w lewo 0
: jako zrédto komen ' .
sterujacych 2: Sterov_vame 3-przewodowe (START/STOP z
zatrzaskiem, MI2-W prawo / w lewo)
0: Brak funkgciji
04.05 [Wejscie wielofunkcyjne MI3 1: Wybér predkosci predefiniowanych 1 1
2: Wybor predkosci predefiniowanych 2
3: Wybor predkosci predefiniowanych 3
04.06 |Wejscie wielofunkcyjne M14 4: Wybor predkosci predefiniowanych 4 2
5: Reset zewnetrzny
6: Blokada rozbiegu/hamowania
04.07 |Wejscie wielofunkcyjne MI5 7: Wybor czasu rozbiegu/hamowania 2 3
8: Komenda pracy z predkoscig ustawczg JOG
9: Zewnetrzna blokada napedu
04.08 Wejscie wielofunkcyjne MI6 10: Zwiekszanie czestotliwosci zadanej 4

11:Zmniejszanie czestotliwosci zadanej
12: Wyzwalanie wewnetrznego licznika

13: Kasowanie wewnetrznego licznika

14: Wejscie awarii zewnetrznej

15: Wytgczenie regulatora PID

16: Stop awaryjny

17: Blokada zmiany parametrow

18: Wybor Zrédta Komend Sterujgcych (wejscia
wielofunkcyjne)

19: Wybér Zrédta Komend Sterujgcych (panel
cyfrowy)

20: Wybér Zrédta Komend Sterujgcych (interfejs
komunikacyjny)

21: Sterowanie kierunkiem obrotéw

22: Wybdr Drugiego Zadajnika Czestotliwosci
23: Zmiana trybu pracy PLC (PLCO—PLC1)
24: Zmiana trybu pracy PLC (PLCO—PLC2)
25: Nastawa zarezerwowana

26: Nastawa zarezerwowana

27: Wyboér mapy silnika (bit 0)

28: Wyboér mapy silnika (bit 1)
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Rozdziat 3 Parametry

o Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
Bit0: wejscie MI1
Bit1: wejscie MI2
Bit2: wejscie MI3
Bit3: wejscie Ml4
Bit4: wejscie MI5
. . - Bit5: wejscie MI6
04.09 XVVIZFC’C;L:;CC{Z""AZ Sct)yk“ wejscia Bit6: wejscie MI7 0
yineg Bit7: wejscie MI8
Bit8: wejscie MI9
Bit9: wejscie MI10
Bit10: wejscie MI11
Bit11: wejscie MI12
0: styk N.O., 1: styk N.Z.
04,10 |C7as ustalania sygnaiu na 1.do 20 (2 ms) 1
wejsciach wielofunkcyjnych
04.11 |Minimalne napiecie wejscia AVI (0.0 do 10.0V 0.0
Minimalna czestotliwo$¢ zadana z o
04.12 wejscia AV 0.0 do 100.0% 0.0
04.13 |Maksymalne napiecie wejscia AVI|0.0 do 10.0 V 10.0
Maksymalna czestotliwos$¢ o
04.14 zadana z wejscia AV 0.0 do 100.0% 100.0
Minimalny prad wejscia ACI gdy
04.15 Pr 04.19=0 0.0 do 20.0 mA 4.0
Minimalna czestotliwos¢ zadana z o
04.16 wejscia ACI gdy Pr 04.19=0 0.0 do 100.0% 0.0
Maksymalny prad wejscia ACI gdy
04.17 Pr 04.19=0 0.0 do 20.0 mA 20.0
Maksymalna czestotliwos$c¢
04.18 [zadana z wejscia ACI gdy 0.0 do 100.0% 100.0
Pr 04.19=0
. - 0: wejscie prgdowe 4-20 mA
04.19 [Wybor trybu pracy wejscia ACI 1. wejscie napieciowe 0-10 V 0
Minimalne napiecie wejscia ACI
04.20 gdy Pr 04.19=1 0.0do 10.0V 0.0
Minimalna czestotliwos¢ zadana z o
04.21 wejcia ACl gdy Pr 04.19=1 0.0 do 100.0% 0.0
Maksymalne napiecie wejscia ACI
04.22 gdy Pr 04.19=1 0.0do 10.0V 10.0
Maksymalna czestotliwo$é
04.23 [zadana z wejscia ACI gdy 0.0 do 100.0% 100.0
Pr 04.19=1
Wyswietlanie wejs¢
04.24 |wielofunkcyjnych wykorzystanych | Tylko do odczytu. ##
przez PLC
Wyswietlanie wejs¢ analogowych
04.25 wykorzystanych przez PLC Tylko do odczytu ##
04.26 VV-ySW|etIan|.e statusu wejsc Tylko do odczytu 4t
wielofunkcyjnych
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Rozdziat 3 Parametry

o Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
Bit0: wejscie MI1
Bit1: wejscie MI2
Bit2: wejscie MI3
Bit3: wejscie Ml4
Bit4: wejscie MI5
Wybdr wyzwalania wejs¢ B!t5: wejscie MIG
. . Bit6: wejscie MI7
~04.27 |wielofunkcyjnych o 0
(zewnetrzne/wewnetrzne) B!t7' wejscie Mig
Bit8: wejscie MI9
Bit9: wejscie MI10
Bit10: wejscie MI11
Bit11: wejscie MI12
0: wyzwalanie z zewnatrz
1: wyzwalanie wewnetrzne (programowe)
Bit0: wejscie MI1 wyzwolone programowo
Bit1: wejscie MI2 wyzwolone programowo
Bit2: wejscie MI3 wyzwolone programowo
Bit3: wejscie MI4 wyzwolone programowo
Bit4: wejscie MI5 wyzwolone programowo
Wewnetrzne (programowe) Bit5: wejscie MI6 wyzwolone programowo
~04.28 |wyzwalanie wejs¢ : : JScl Y brog 0
; . Bit6: wejscie MI7 wyzwolone programowo
wielofunkcyjnych Bit7- weisci
it7: wejscie MI8 wyzwolone programowo
Bit8: wejscie MI9 wyzwolone programowo
Bit9: wejscie MI10 wyzwolone programowo
Bit10: wejscie MI11 wyzwolone programowo
Bit11: wejscie MI12 wyzwolone programowo
Grupa 5 Parametry predkosci predefiniowanych
Parametr Wyjasnienia Nastawy NEREIE]
fabryczna
#~05.00 |Czestotliwos¢ predefiniowana 1 0.00 do 600.0 Hz 0.00
#~05.01 |Czestotliwos¢ predefiniowana 2 0.00 do 600.0 Hz 0.00
#05.02 |Czestotliwos¢ predefiniowana 3 0.00 do 600.0 Hz 0.00
#05.03 |Czestotliwos¢ predefiniowana 4 0.00 do 600.0 Hz 0.00
# 05.04 |Czestotliwos¢ predefiniowana 5 0.00 do 600.0 Hz 0.00
¥ 05.05 |Czestotliwos¢ predefiniowana 6 0.00 do 600.0 Hz 0.00
#~05.06 |Czestotliwos¢ predefiniowana 7 0.00 do 600.0 Hz 0.00
#05.07 |Czestotliwos¢ predefiniowana 8 0.00 do 600.0 Hz 0.00
#05.08 |Czestotliwos¢ predefiniowana 9 0.00 do 600.0 Hz 0.00
#05.09 |Czestotliwos¢ predefiniowana 10 | 0.00 do 600.0 Hz 0.00
~05.10 | Czestotliwos¢ predefiniowana 11 | 0.00 do 600.0 Hz 0.00
~05.11 | Czestotliwos¢ predefiniowana 12 | 0.00 do 600.0 Hz 0.00
#~05.12 | Czestotliwos¢ predefiniowana 13 | 0.00 do 600.0 Hz 0.00
#~05.13 | Czestotliwos¢ predefiniowana 14 | 0.00 do 600.0 Hz 0.00
¥ 05.14 | Czestotliwos¢ predefiniowana 15 | 0.00 do 600.0 Hz 0.00
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Rozdziat 3 Parametry

Grupa 6 Parametry funkcji ochronnych

Parametr Wyjasnienia Nastawa NERENE
fabryczna
_ _ Wykonanie 230 V: 330.0 V do 410.0 V 390.0V
06.00 g)lcr}:rc:jna przed zadziataniem Wykonanie 400 V: 660.0 V do 820.0 V 780.0V
oxady przepigelowe) 0.0: Ochrona wytgczona
Ochrona przed zadziataniem o .
06.01 |blokady przetezeniowej podczas 2_0 do 250% pradu znamionowego napedu 170
. 0:Ochrona wytgczona
rozbiegu
Ochrona przed zadziataniem o .
06.02 |blokady przetezeniowej podczas 2_0 d_o 250% pradu znamionowego napedu 170
L 0: 0:Ochrona wytgczona
pracy z predkoscig ustalong
0: Nieaktywna detekcja przekroczenia momentu
1:Funkcja detekcji aktywna tylko podczas pracy z
predkoscig ustalong. Po wykryciu przekroczenia
momentu praca kontynuowana (tylko sygnalizacja)
2: Funkcja detekcji aktywna tylko podczas pracy z
predkoscig ustalong. Po wykryciu przekroczenia
06.03 Tryb detekcji przekroczenia momentu zatrzymanie pracy 0
' momentu (OL2) 3: Funkcja detekcji aktywna tylko podczas rozbiegu i
pracy z predkoscig ustalong. Po wykryciu
przekroczenia momentu praca kontynuowana (tylko
sygnalizacja)
4: Funkcja detekcji aktywna tylko podczas rozbiegu i
pracy z predkoscig ustalong. Po wykryciu
przekroczenia momentu zatrzymanie pracy
Poziom Wykrywania o .
»06.04 Przekroczenia Momentu 10 do 200% pradu znamionowego napedu 150
06.05 I\C/Izas Wykrywania Przekroczenia 0.1 do 60.0 sekund 0.1
omentu
Funkci h termi . 0: Silnik z chtodzeniem wtasnym
06.06 un«cja ochrony termiczne 1: Silnik z chtodzeniem wymuszonym 2
silnika -
2: Funkcja nieaktywna
06.07 Elekt.romczna charakterystyka 30 do 600 sekund 60
termiczna
06.08 |Ostatni stan awaryjny
06.09 [Przedostatni stan awaryjny
06.10 |Trzeci od kohAca stan awaryjny Tylko do odczytu ##
06.11 |Czwarty od konca stan awaryjny
06.12 [Piaty od konca stan awaryjny
Grupa 7 Parametry silnika
Parametr Wyjasnienia Nastaw NEBIEE
y Y) y fabryczna
~07.00 |Prad znamionowy silnika (silnik 0) |30 ~ 120% prgdu znamionowego napedu INn
~07.01 Fsri?ndikb(l)igu jatowego silnika 0 do 99% prgdu znamionowego napedu 0.4%In
~07.02 |Kompensacja momentu (silnik 0) {0.0 do 10.0 0.0
~07.03 |Kompensacja poslizgu (silnik 0) {0.00 do 10.00 0.00
0: Nieaktywne
Automatyczne strojenie 1: Automatyczne wyznaczanie rezystancji silnika
07.04 L : ) LT 0
parametréw silnika 2: Automatyczne wyznaczanie rezystancji silnika i
pradu biegu jatowego
07.05 [Rezystancja silnika (silnik 0) 0~65535 mQ 0
07.06 |F0slizg znamionowy silnika 0.00 do 20.00 Hz 3.00

(silnik 0)
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Rozdziat 3 Parametry

o Nastawa
Parametry Wyjasnienia Nastawy fabryczna

07.07 Og,rgnlczenle kompensacji 0 do 250% 200

poslizgu

07.08 |Stata czasowa kompensacii 0.01 ~10.00 sekund 0.10

momentu

07.09 |Stata czasowa kompensacj 0.05 ~10.00 sekund 0.20

posizgu

07.10 Sumaryczny czas pracy silnika 0 do 1439 minut 0

(minuty)
07.11 Sumaryczny czas pracy silnika 0 do 65535 dni 0
(dni)
07.12 |Ochrona termiczna PTC silnika. 0 Nieaktywna 0
1: Aktywna

07.13 |CZas ustalania sygnatu na 0~9999 (*2 ms) 100

wejsciu z PTC

07.14 Poziom zadziatania ochrony 0.1~10.0 V 24

termicznej PTC

07.15 Poziom ostrzezenia ochrony 0.1~10.0 V 192

termicznej PTC

07.16 Poziom kasowania blokady PTC 0.1~5.0 V 06

silnika.
Odpowiedz na orzekroczenie 0: Ostrzezenie i hamownie stromosciowe

07.17 P prze 1: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem 0

poziomu ostrzezenia ochrony : D )
2: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
»07.18 |Prad znamionowy silnika (silnik 1) {30 ~ 120% prgdu znamionowego napedu In
~»07.19 Fsri?ndikb;e)gu jatowego silnika 0 do 99% prgdu znamionowego napedu 0.4%In
~07.20 |Kompensacja momentu (silnik 1) 0.0 do 10.0 0.0
#~07.21 |Kompensacja po$lizgu (silnik 1)  {0.00 do 10.00 0.00

07.22 |Rezystancja silnika (silnik 1) 0~65535 mQ 0

07.23 (Psci’lf]'i'ﬁ pramionowy silnika 0.00 do 20.00 Hz 3.00

07.24 |Liczba biegunoéw silnika (silnik 1) [0.00 do 20.00 Hz 3.00
~07.25 |Prad znamionowy silnika (silnik 2) |30 ~ 120% prgdu znamionowego napedu In
»07.26 E’Sri?nc?kblze)gu jatowego silnika 0 do 99% prgdu znamionowego napedu 0.4%In
~07.27 |Kompensacja momentu (silnik 2) 0.0 do 10.0 0.0
#07.28 |Kompensacja poslizgu (silnik 2) {0.00 do 10.00 0.00

07.29 |Rezystancja silnika (silnik 2) 0~65535 mQ 0

07.30 |0slizg znamionowy silnika 0.00 do 20.00 Hz 3.00

(silnik 2)

07.31 |Liczba biegundw silnika (silnik 2) |0.00 do 20.00 Hz 3.00
#07.32 |Prad znamionowy silnika (silnik 3) |30 ~ 120% prgdu znamionowego napedu IN
~07.33 g)rad biegu jalowego silnika (silnik 0 do 99% prgdu znamionowego napedu 0.4*IN
~07.34 |Kompensacja momentu (silnik 3) [0.0 do 10.0 0.0
~07.35 |Kompensacja poslizgu (silnik 3) 0.00 do 10.00 0.00

07.36 |Rezystancja silnika (silnik 3) 0~65535 mQ 0

07.37 |F0oslizg znamionowy silnika 0.00 do 20.00 Hz 3.00

(silnik 3)
07.38 |Liczba biegunow silnika (silnik 3) [0.00 do 20.00 Hz 3.00
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Rozdziat 3 Parametry

Grupa 8 Parametry specjalne

o Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
08.00 [Poziom prgdu hamowania DC 0 do 100% prgdu znamion. napedu 0
08.01 |CZashamowania DC podezas 4 45 60,0 sekund 0.0
rozruchu
08.02 |CZas hamowania DCpodczas | ¢ 4, 60,0 sekund 0.0
zatrzymania
08.03 |Punktaktywacji hamowania DC 1, 44 44 600.0 Hz 0.00
podczas zatrzymania
0: Zatrzymanie pracy
s . . 1: Kontynuacja pracy, po powrocie zasilania
08.04 Odpow'ledz na chwilowy zanik chwytanie silnika przy czestotliwosci zadanej 0
zasilania . . I
2: Kontynuacja pracy, po powrocie zasilania
chwytanie silnika przy czestotliwosci minimalnej
08.05 |Maksymalny dopuszezalny czas 4 4 4, 5 g sekund 2.0
zaniku zasilania
. 0: Funkcja nieaktywna
08.06 Tryb res_tartu po zewnetrznej 1: Chwytanie silnika przy czestotliwosci zadanej 1
blokadzie napedu : T ST .
2: Chwytanie silnika przy czestotliwosci minimalnej
08.07 |CZ%as blokady napedu przed 0.1 do 5.0 sekund 0.5
podjeciem pracy
08.08 [Poziom prgdu chwytania silnika [30 do 200% prgdu znamionowego napedu 150
08.09 |CGOmMY prog czestotliwosci 0.00 do 600.0 Hz 0.00
eliminacji 1
08.10 |Dolny prog czestotliwosci 0.00 do 600.0 Hz 0.00
eliminacji 1
08.11 | S0y prog czestotliwosci 0.00 do 600.0 Hz 0.00
eliminacji 2
08.12 |Dolny prog czestotliwosci 0.00 do 600.0 Hz 0.00
eliminacji 2
08.13 |G0mny prog czestotliwosci 0.00 do 600.0 Hz 0.00
eliminacji 3
08.14 |Dolny prog czestotliwosci 0.00 do 600.0 Hz 0.00
eliminacji 3
08.15 |Automatyczny restartpo stanie | 10 (0 — funkcja nieaktywna) 0
awaryjnym
08.16 |CZasresetulicznika 0.1 do 6000 sekund 60.0
automatycznych restartow
. . . 0: Nieaktywna
08.17 |Funkcja oszczedzania energii 1: Aktywna 0
0: Funkcja AVR zawsze zatgczona 0
1: Funkcja AVR wylgczona
08.18 |Funkcja AVR 2: Funk’qg AVR zatgczona, wytgczona przy obnizaniu
predkosci
3: Funkcja AVR zatgczona, wytgczona przy
zatrzymaniu (STOP)
08.19 Poziom zatgczenia rezystora Wykonanie 230 V: 370.0 do 430.0 V 380.0
' hamowania Wykonanie 400 V: 740.0 do 860.0 V 760.0
Wspotczynnik Kompensacji 5
#08.20 | \jiestabilnogci Silnika 0.0-5.0 0.0
08.21
~ Nastawa zarezerwowana
08.25
08.26 [Chwytanie silnika podczas startu O Funkc;_a nieaktywna 0
1: Funkcja aktywna
08.27 Czestotliwos¢ chwytania silnika | 0: Chwytanie silnika przy czestotliwosci zadane;j 0

podczas startu

1: Chwytanie silnika przy czestotliwosci maksymalnej
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Grupa 9 Parametry komunikacyjne

Rozdziat 3 Parametry

Parametr Wyjasnienia Nastawy let?f;gg%
~09.00 |Adres komunikacyjny 1 do 254 1
0: 4800 bitow/sekunde
»09.01 |Predkos¢ transmisji ;j ?gggobgigﬁzztzgze 1
3: 38400 bitow/sekunde
0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
¥09.02 1: Ostrzezenie i hamowanie stromosciowe 3
' Reakcja napedu na btad transmisji|2: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
3: Brak ostrzezenia i kontynuacja pracy
. ... 10.1~120.0 sekund
»09.03 |Czas detekciji utraty komunikacji 0.0: Funkcja wytaczona 0.0
0: Tryb Modus ASCII, protokét <7,N,2>
1: Tryb Modus ASCII, protokoét <7,E,1>
. . . 2: Tryb Modus ASCII, protokét <7,0,1>
~09.04 |Protokdt komunikacyjny 3 Trgb Modus RTU. pfotokc’)i <8.N.2> 0
4: Tryb Modus RTU, protokét <8,E,1>
5: Tryb Modus RTU, protokét <9,0,1>
09.05 |Zarezerwowany
09.06 |Zarezerwowany
09,07 |CZ3S opoznienia odpowiedzi 0 ~ 200 (jednostka: 2 ms) 1
napedu
0: 4.800 bitow/sekunde
L . 1: 9.600 bitéw/sekunde
#09.08 E;i?;‘:;ﬁ'etéznjgg’“ dla modutu 15" 19 200 bitow/sekunde 2
3: 38.400 bitow/sekunde
4: 57.600 bitéw/sekunde
0: Tryb Modus ASCII, protokét <7,N,2>
1: Tryb Modus ASCII, protokét <7,E,1>
#09.09 Protokét komunikacyjny dla 2: Tryb Modus ASCII, protokét <7,0,1> 1
' modutu opcjonalnego USB 3: Tryb Modus RTU, protokot <8,N,2>
4: Tryb Modus RTU, protokét <8,E,1>
5: Tryb Modus RTU, protokét <9,0,1>
0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
#09.10 Reakcja na.b’rad transmisji dla 1: Ostrzezen!e | hamowan!e stror_no$ciowe 0
' modutu opcjonalnego USB 2: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
3: Brak ostrzezenia i kontynuacja pracy
Czas detekcji utraty komunikacji  [0.1 ~ 120.0 sekund
»09.11 ) X 0.0
dla USB 0.0: Funkcja wytgczona
09.12 |Port do komunikacji z PLC 0-RS485 0

1: Modut opcjonalny z interfejsem USB
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Rozdziat 3 Parametry

Grupa 10 Parametry regulatora PID

Parametr Wyjasnienia Nastawy NEBEDE
fabryczna
0: Regulator PID wytgczony
1: Przyciski A V panelu cyfrowego
10.00 |Zadajnik punktu pracy PID 2: Sygnat 0-10V z wejscia AVI 0
3: Sygnat 4-20mA lub 0-10V z wejscia ACI
4: Nastawa parametru Pr 10.11
0: Dodatnie sprzezenie zwrotne z wejscia AVI (0-
10V)
1: Ujemne sprzezenie zwrotne z wejscia AVI (0 ~
10.01 Sygnat sprzezenia zwrotnego +10V) 0
' regulatora PID. 2: Dodatnie sprzezenie zwrotne z wejscia ACI (4-
20mA lub 0-10V)
3: Ujemne sprzezenie zwrotne z wejscia ACI (4-
20mA lub 0-10V)
~10.02 |VWzmocnienie czionu 0.0 do 10.0 1.0
proporcjonalnego (P)
~10.03 |Czton catkujacy (1) 0.00 do 100.0 sekund (0.00 = czton wytgcz) 1.00
~10.04 |Czton rézniczkujgcy (D) 0.00 do 1.00 sekund 0.00
10.05 Ogramczeme gorne czionu 0 do 100% 100
catkujgcego
10.06 SIZSS opoznienia filtru cyfrowego |4 o 44 2 5 sekund 0.0
10.07 Og_r'ar.ncze.nle czestotliwosci 0 do 110% 100
wyjsciowej PID
Czas wykrywania btednego
10.08 |sygnatu sprzezenia zwrotnego 0.0 do 3600 sekund (0.0 funkcja nieaktywna) 60.0
PID
Reakcia na bledny svanat 0: Ostrzezenie Fbe i hamowanie stromosciowe
10.09 ja ha biedny syg 1: Ostrzezenie Fbe i hamowanie wybiegiem 0
sprzezenia zwrotnego PID . . .
2: Ostrzezenie Fbe i kontynuacja pracy
10.10 Wzmocnienie sygnatu sprzezenia 0.0 do 10.0 10
zwrotnego
w10.41 | Sylrowy zadajnik punktupracy g 6 4o 600.0 Hz 0.00
10.12 Poziom detekq_l.nadmlernego 1.0 do 50.0% 10.0
uchybu regulacji PID
10.13 |C#as detekcji nadmiernego 0.1 do 300.0 sekund 5.0
uchybu regulacji PID
10.14 |Czas do wigczenia trybu uspienia |0.0 do 6550 sekund 0.0
10.15 |Czestotliwos¢ uspienia napedu 0.00 do 600.0 Hz 0.00
10.16 Czestotliwos¢ przebudzenia 0.00 do 600.0 Hz 0.00
napedu
10.17 Wybér minimalnej czestotliwosci  |0: 0 Hz 0
' wyjsciowej zadanej z PID 1: Minimalna czestotliwos¢ wyjsciowa (Pr.01.05)
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Rozdziat 3 Parametry

Grupa 11 Parametry modutu rozszerzen wejsé/wyjs¢ wielofunkcyjnych

Parametr

Wyjasnienia

Nastawy

Nastawa
fabryczna

11.00

Woyjscie wielofunkcyjne MO2/RA2

11.01

Woyjscie wielofunkcyjne MO3/RA3

11.02

Woyjscie wielofunkcyjne MO4/RA4

11.03

Wyjscie wielofunkcyjne MO5/RA5

11.04

Wyjscie wielofunkcyjne MO6/RA6

11.05

Woyjscie wielofunkcyjne MO7/RA7

: Brak funkcji

: Praca napedu

: Osiggnieta czestotliwo$¢ zadana

: Predkos¢ zerowa po starcie

: Sygn. przekroczenia momentu

: Sygn. wykrycia blokady zewnetrznej

: Sygn. zadziatania blokady podnapieciowej

: Zrédto komend sterujgcych — wejscia wielofunk.
: Sygnalizacja stanu awaryjnego

: Osiggnieta czestotliwosc¢ progowa

10: Licznik osiggnat wart. korncowg zliczania

11: Licznik osiggnat wart. wstepng zliczania

12: Sygn. zadz. funkcji ochrony przed przepieciem
13: Sygn. zadz. funkcji ochrony przed przetezeniem
14: Ostrzezenie o przegrzaniu radiatora

15: Sygn. przekr. napiecia w obwodzie DC napedu
16: Nieprawidtowa praca w trybie PID

17: Zadany kierunek W Prawo

18: Zadany kierunek W Lewo

19: Predkos¢ zerowa

21: Sterowanie hamulcem

O O~NOOP,WN-~O

0

11.06

Wejscie wielofunkcyjne (MI7)

11.07

Wejscie wielofunkcyjne (MI8)

11.08

Wejscie wielofunkcyjne (MI9)

11.09

Wejscie wielofunkcyjne (MI10)

11.10

Wejscie wielofunkcyjne (MI11)

11.11

Wejscie wielofunkcyjne (MI12)

: Brak funkcji

: Wybér predkosci predefiniowanych 1

: Wybér predkosci predefiniowanych 2

: Wybér predkosci predefiniowanych 3

: Wybér predkosci predefiniowanych 4

: Reset zewnetrzny

: Blokada rozbiegu/hamowania

: Wybor czasu rozbiegu/hamowania 2

: Komenda pracy z predkoscig ustawczag

: Zewnetrzna blokada napedu

10: Zwiekszanie czestotliwosci zadanej
11:Zmniejszanie czestotliwosci zadanej

12: Wyzwalanie wewnetrznego licznika

13: Kasowanie wewnetrznego licznika

14: Wejscie Awarii Zewnetrznej

15: Wytgczenie regulatora PID

16: Stop awaryjny

17: Blokada zmiany parametrow

18: Wybor Zrédta Komend Sterujgcych (wejscia
wielofunkcyjne)

19: Wybér Zrédta Komend Sterujgcych (panel
cyfrowy)

20: Wybér Zrédta Komend Sterujgcych (interfejs
komunikacyjny)

21: Sterowanie kierunkiem obrotéw

22: Wybor Drugiego Zadajnika czestotliw.

23: Zmiana trybu pracy PLC (PLCO—PLC1)
24: Zmiana trybu pracy PLC (PLCO0—PLC2)

OCO~NOOPR,WN -0
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Rozdziat 3 Parametry

Grupa 12: Parametry modutu rozszerzen wejsé/wyjsé analogowych

Parametr Wyjasnienia Nastawy let?f;grr,]aa
0: Brak funkcji
1: Zrédto pierwszego zadajnika czestotliwosci
12.00 Wybér funkcji wejscia 2: Zrédto drugiego zadajnika czestotliwo$ci 0
' analogowego Al1 3: Punkt pracy PID (zatgczenie PID)
4: Dodatnie sprzezenie zwrotne dla PID
5: Ujemne sprzezenie zwrotne dla PID
12.01 Wybor trybu pracy wejscia 0: Wejscie prgdowe 4-20 mA 1
' analogowego Al1 1: Wejscie napieciowe 0-10 V
Minimalne napiecie wejscia Al1
12.02 gdy Pr 12.01=1 0.0do 10.0V 0.0
Sygnat minimalny zadany z o
12.03 wejscia Al1 gdy Pr 12.01=1 0.0 do 100.0% 0.0
Maksymalne napiecie wejscia Al1
12.04 gdy Pr 12.01=1 0.0do 10.0V 10.0
Sygnat maksymalny zadany z o
12.05 wejscia Al1 gdy Pr 12.01=1 0.0 do 100.0% 100.0
Minimalny prad wejscia Al1 gdy
12.06 Pr12.01=0 0.0 do 20.0 mA 4.0
Sygnat minimalny zadany z o
12.07 wejscia Al1 gdy Pr 12.01=0 0.0 do 100.0% 0.0
Maksymalny prad wejscia Al1 gdy
12.08 Pr12.01=0 0.0 do 20.0 mA 20.0
Sygnat maksymalny zadany z o
12.09 wejscia Al1 gdy Pr 12.01=0 0.0 do 100.0% 100.0
0: Brak funkcji
1: Zrodto pierwszego zadajnika czestotliwosci
12.10 Wybor funkcji wejscia 2: Zrédto drugiego zadajnika czestotliwosci 0
' analogowego Al2 3: Punkt pracy PID (zatgczenie PID)
4: Dodatnie sprzezenie zwrotne dla PID
5: Ujemne sprzezenie zwrotne dla PID
12.11 Wybor trybu pracy wejscia 0: Wejscie prgdowe 4-20 mA 1
' analogowego Al2 1: Wejscie napieciowe 0-10 V
Minimalne napiecie wejscia Al2
12.12 gdy Pr 12.11=1 0.0do 10.0V 0.0
Sygnat minimalny zadany z o
12.13 wejscia Al2 gdy Pr 12.11=1 0.0 do 100.0% 0.0
Maksymalne napiecie wejscia Al2
12.14 gdy Pr 12.11=1 0.0do 10.0V 10.0
Sygnat maksymalny zadany z o
12.15 wejscia Al2 gdy Pr 12.11=1 0.0 do 100.0% 100.0
Minimalny prad wejscia Al2 gdy
12.16 Pr12.11=0 0.0 do 20.0 mA 4.0
Sygnat minimalny zadany z o
12.17 wejscia Al2 gdy Pr 12.11=0 0.0 do 100.0% 0.0
12,18 |Maksymalny prad wejscia Al2 gdy | o 45 20.0 mA 20.0
Pr12.11=0
Sygnat maksymalny zadany z o
12.19 wejscia A2 gdy Pr 12.11=0 0.0 do 100.0% 100.0
. o 0: Wyjscie napieciowe 0-10 V
12.20 | /YDOr tryu pracy wyjscia 1: Wyjcie pradowe 0-20 mA 0
goweg 2: Wyjscie pradowe 4-20 mA
Sygnat na wyjsciu analogowym 0: Czestotliwo$¢ wyjsciowa
12.21 ) o 0
AO1 1: Prad wyjs$ciowy
1292 Wzmocnienie wyjscia 1 do 200% 100
analogowego AO1
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Rozdziat 3 Parametry

Parametr Wyjasnienia Nastawy f':t?f;cfxaa
. o 0: Wyjscie napieciowe 0-10 V
12.23 | Wybor trybu pracy wyjscia 1: Wyjécie pradowe 0-20 mA 0

analogowego AQ2 2: Wyjscie prgdowe 4-20 mA

12.24

Sygnat na wyjsciu analogowym 0: Czestotliwos¢ wyjsciowa
AO2 1: Prad wyjsciowy

12.25

Wzmocnienie wyjscia 1 do 200% 100
analogowego AO2

Rozdziat 4 Stany awaryjne

Naped AMD-E wyposazony jest w zintegrowany system diagnostyczny ze stosownymi
ostrzezeniami i sygnalizacjg stanow awaryjnych. Po wykryciu btedu, uaktywniony zostaje
odpowiedni element systemu ochronnego. Na panelu cyfrowym wyswietlony zostaje jeden
z ponizszych komunikatéw. Uzytkownik posiada dostep do ostatnich pieciu standéw
awaryjnych zapisanych w pamieci napedu — parametry 06.08~06.12.

Kod . .
bledu Opis stanu awaryjnego
ocC Przetezenie - nadmierny przyrost prgdu wyjsciowego napedu.
ou Przepiecie - napiecie DC przekroczyto wartos¢ dopuszczalng.
oH1 | Przegrzanie
oH2 | Zbyt wysoka temperatura radiatora.
Lu Podnapiecie - naped wykrywa napiecie DC ponizej wartosci minimalnej.
Przecigzenie napedu
oL Uwaga: naped AMD-E moze generowac¢ do 150% prgdu znamionowego przez
maksymalnie 60 sekund.
oL 1 Przecigzenie silnika 1
Wewnetrzna elektroniczna blokada przecigzeniowa
Przecigzenie silnika 2
oL2 T
Przecigzenia silnika.
HPF1 | CC (blokada prgdowa)
HPF2 | OV btad elektroniki napedu
HPF3 | GFF btad elektroniki napedu
HPF4 | OC btad elektroniki napedu
bb Zewnetrzna blokada napedu
ocA | Przetezenie podczas rozbiegu
ocd [ Przetezenie podczas obnizania predkosci
ocn | Przetezenie podczas pracy z predkoscig ustalong
EF | Awaria zewnetrzna
2’;11(1) Brak mozliwosci zaprogramowania wewnetrznej pamieci EEPROM
cF2.0 e . .
cF2 1 Brak mozliwosci odczytu wewnetrznej pamieci EEPROM
cF3.0 |Btad fazy-U
cF3.1 | Btad fazy-V
cF3.2 | Btad fazy-W
cF3.3 |OV lub LV

&
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Notatki

ngéju Opis stanu awaryjnego
ggg Btad czujnika temperatury

GFF | Doziemienie

cFA | Btad auto rozbiegu/hamowania

cE-- | Btgd komunikacji

codE | Nieprawidtowo wprowadzone hasto dostepu do parametréw
AErr | Brak sygnatu 4-20mA na wejsciu ACI

FbE | Btad sprzezenia zwrotnego regulatora PID

PHL | Zanik fazy zasilajgcej

AUE | Btad automatycznego strojenia napedu

CP10 |Btad przekroczenia czasu podczas komunikacji z ptytg sterujgcg lub mocy
Piet Ochrona silnika przed przegrzaniem

PtC2

A1. Dane techniczne

Dostepne sg wykonania AMD-E zasilane jednofazowo 1 x 230VAC (RN21) oraz tréjfazowo

3 x 400VAC (RN53).

Ponizsza tabela zawiera posumowanie danych katalogowych napedéw AMD-E.

Klasa napieciowa Zasilanie 1 x 230 V AC
Oznaczenie AMD-E __ /RN21 0003 0005 0007 0011
Maksymalna Moc Silnika (KW) 0.4 0.75 1.5 2.2
Maksymalna Moc Silnika (KM) 0.5 1.0 2.0 3.0
g Znamionowy Prgd Wyj.(A) 2.5 4.2 7.5 11.0
2 .8 Maksym. Napiecie Wyj. (V) 3-fazowe proporcjonalne do napiecia wejsciowego
3 :g Czestotliwos¢ Wyjsciowa(Hz) 0.1~600 Hz
2 | Czestotliwos¢ Nosna (kHz) 1-15
o
_§ Znamionowy Prad We;j. (A) G | o7 Jednofazowy15.7 | 22
:% Znamionowe Napiecie i Jednofazowe
= [ Czestotliwos¢ Wejsciowa 200-240V, 50/60 Hz
Q| Tolerancja Napiecia +10%(180~264 V)
3 Tolerancja Czestotliwosci +5%(47~63 Hz)
Sposoéb chtodzenia Chtodzenie Naturalne Chtodzenie Wentylatorem
Masa (kg) 1.1 | 1.1 1.9 | 1.9
Klasa napieciowa Zasilanie 3 x 400 VAC
Oznaczenie AMD-E _ /RN53 | 0002 | 0004 | 0006 | 0008 | 0013 | 0018 | 0024 | 0032 | 0038 | 0045
Maksymalna Moc Silnika (KW) 075 | 15 2.2 3.7 55 7.5 11 15 18.5 22
Maksymalna Moc Silnika (KM) 1.0 2.0 3.0 5.0 7.5 10 15 20 25 30
o [ £namionowy Prad Wyj.(A) 2.5 4.2 5.5 8.2 13 18 24 32 38 45
o g Maksym. Napiecie Wyj. (V) 3-fazowe proporcjonalne do napiecia wejsciowego
S % Ef_'z;)stothwosc Wyjsciowa 0.1~600 Hz
= Czestotliwos¢ Nosna (kHz) 1-15
2 . . Tréjfazowy
§ znamionowy Prad Wej. (A) - ™55 T35 T 73 T112 [ 14 | 19 | 26 | 35 | 41 | 49
:Z’_) Znamionowe Napiecie i Trojfazowe
2 | Czestotliwos¢ Wejsciowa 3 x 380-480 V, 50/60 Hz
2 [Tolerancja Napiecia +10%(342~528 V)
S Tolerancja Czestotliwosci +5%(47~63 Hz)
Sposob chtodzenia Brak Chtodzenie Wentylatorem
Masa (kg) 12 | 12 [ 19 | 19 | 42 | 42 | 42 | 747 | 747 | 7.47
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A.2 Zalecane zabezpieczenia sieciowe

Notatki

Napedy 1-fazowe Napedy 3-fazowe
Zalecane Zalecane
Typ napedu zabezpieczenie Typ napedu zabezpieczenie
sieciowe sieciowe
AMD-E 0003/RN21 S302C10 AMD-E 0002/RN53 S303C6
AMD-E 0005/RN21 S302C16 AMD-E 0004/RN53 S303C6
AMD-E 0007/RN21 S302C20 AMD-E 0006/RN53 S303C10
AMD-E 0011/RN21 S302C32 AMD-E 0008/RN53 S303C16
AMD-E 0013/RN53 S303C20
AMD-E 0018/RN53 S303C25
AMD-E 0024/RN53 S303C32
AMD-E 0032/RN53 S303C40
AMD-E 0038/RN53 S303C50
AMD-E 0045/RN53 S303C63
A.3 Przekroje przewodoéw
Typ napedu Zasilanie Silnik
AMD-E 0003/RN21, AMD-E 0005/RN21 15 mm? 1.5 mm?
AMD-E 0002/RN53, AMD-E 0004/RN53 ’ ’
AMD-E 0006/RN53 2,5 mm? 2,5 mm?
AMD-E 0007/RN21, 4 mm? 2,5 mm?
AMD-E 0011/RN21 6 mm? 2,5 mm?
AMD-E 0008/RN53, AMD-E 0013/RN53, 4 mm? 4 mm2
AMD-E 0018/RN53
AMD-E 0024/RN53 6 mm? 6 mm?
AMD-E 0032/RN53, AMD-E 0038/RN53 10 mm? 10 mm?
AMD-E 0045/RN53 16 mm? 16 mm?
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Apator Control Sp. z 0.0.
ul. Polna 148
87-100 Torun

Oddziat Katowice
ul. Hutnicza 6
40-241 Katowice

Dzial Sprzedazy Dziat Ustug Serwisowych
tel.: +48 56 654 49 24 tel.: +48 56 654 49 25
e-mail: control@apator.com e-mail: serwis.control@apator.com
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